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Pred ¢tenim tohoto navodu

® Uvod

Tento navod popisuje zafizeni a funkce sady SMART CONSTRUCTION Retrofit Kit (dale jen ,Sada®). Informace
0 zafizenich a funkcich, které nejsou zahrnuty v tomto navodu, naleznete v Pfiru¢ce pro provoz a udrzbu pro
stroj vybaveny Sadou.

Tento navod popisuje funkce a postupy kontroly a udrzby Sady a pokyny, které je tfeba dodrzovat pro bezpecné
pouzivani. K mnoha nehodam dochazi, kdyz uzivatelé pracuji bez dodrzeni zakladnich opatfeni. Pfed
provozem, kontrolou nebo udrzbou stroje vybaveného Sadou si pfectéte vSechny informace uvedené v Pfirucce
pro provoz a udrzbu stroje vybaveného sadou a v Dilenského navodu, stejné jako vystrahy a upozornéni

v tomto navodu, a fidte se jejich obsahem. DodrZujte varovani a upozornéni. Jinak by mohlo dojit k téZkému
nebo smrtelnému urazu.

Spole¢nost nem(ize predvidat vSechny situace, ke kterym muze dojit pfi pouziti Sady. Proto opatfeni uvedena v Pfirucce
pro provoz a udrzbu stroje / Dilenském navodu a této pfirucce nepokryvaji vSechna bezpecnostni opatfeni.

Pokud provadite operace, kontroly a udrzbu v situacich, které nejsou uvedeny v tomto navodu, pfijméte
vSechna bezpecénostni opatfeni na vlastni nebezpedi.

Nikdy neprovadéjte ¢innosti nebo prace, které jsou zakazany Pfiru¢kou pro provoz a udrzbu stroje / Dilenskym
navodem a touto pfiruc¢kou.

Neprovadéjte praci nespravnym zplsobem, v€etné provozu, kontroly a udrzby stroje vybaveného Sadou.
Nespravna obsluha mize vést k vaznym nebo smrtelnym drazim.

Pokud pfedavate stroj vybaveny Sadou, musite také pfedat tento navod.

Tento navod uchovavejte na misté, kde je ulozena Pfirucka pro provoz a udrzbu stroje vybaveného Sadou, aby
se do ni personal mohl kdykoli opakované podivat.

Tento navod pouziva pro jednotky méfeni mezinarodni systém meérnych jednotek (Sl). Popisy, hodnoty
a obrazky v tomto navodu jsou zalozeny na informacich znamych v dobé pfipravy navodu.

Protoze neustale Sadu zlepSujeme, skute¢né technické udaje mohou byt jiné, nez je popsano v tomto navodu.

V Sadé je pouzivan software Open Source Software (OSS). Pokud chcete pouzivat software aplikace, musite
souhlasit s Podminkami pouziti, které se zobrazi, kdyz poprvé spustite software aplikace. Peclivé si prectéte
Podminky pouziti. Na obrazovce nabidky muzete vidét informace o licenci pro software aplikace.

S ohledem na obsah smluvnich podminek, zaruky a odpovédnosti se pfed pouzitim aplikace seznamte
s Podminkami pouziti softwaru aplikace.

Zobrazeni na obrazovce nebo zobrazeny obsah aplikace se mize aktualizaci zménit.
Pokud je rozdil mezi obsahem popsanym v tomto navodu a obsahem zobrazenym na obrazovce aplikace,
postupuijte podle druhého.

PFi pouziti Sady nenese vyrobce a distributor odpovédnost za pfesnost fezné hrany a méfi¢e uzite€ného
zatizeni (volitelny) nebo selhani télesa stroje spojené s instalaci.



® Uéel pouziti

» Sada je navrzena tak, aby byla dovybavenim tak, aby poskytovala funkce ICT stavajicimu bagru. Vybaveni
Sadou umoznuje pouziti dale uvedenych funkci a umoznuje tak tradi€nimu stroji provadét konstrukci ICT.

* Funkce navadéni 3D stroje (*1)

* Funkce pro ziskani dat 3D historie konstrukce

. MEfi¢ nakladu (volitelny) (* 2)

*1 Funkce pro ziskavani informaci o poloze stroje pomoci GNSS a poskytovani informaci na tabletu operatora
s rozdilem mezi daty navrhu navrhované oblasti a umisténim hrany IZice.

*2 Funkce pro méfeni hmotnosti zeminy, ktera ma byt nalozena Izici rypadla.

® Omezeni uzivatelu

Kazdy operator obsluhujici a pracujici na stroji vybaveném Sadou musi mit kvalifikaci poZadovanou pro obsluhu
rypadla. DalSi informace naleznete v Pfiru¢ce pro provoz a udrzbu pro stroj vybaveny Sadou.

® Obchodni znamky pouzité v tomto dokumentu

» Smart Construction, SMART CONSTRUCTION Retrofit, a SMART CONSTRUCTION Pilot jsou registrované
obchodni znamky Komatsu Ltd.

* Wi-Fi je registrovanou obchodni znamkou Wi-Fi Alliance.

» Android, Google, Google Play a logo Google Play jsou obchodni znamky Google LLC.
» docomo je registrovana obchodni znamka NTT DOCOMO, INC.

« iPad je registrovana obchodni znamka Apple Inc.

+ iOS je nazev operacniho systému Apple Inc. IOS je registrovana obchodni znamka Cisco Systems,
Inc. nebo jejich pfidruzenych spole€nosti v USA a dalSich zemich a je pouzivana na zakladé licence.
» Lenovo je ochrannou znamkou Lenovo Corporation.

» Pocket WiFi je ochrannou znamkou SoftBank Corporation.

* Ostatni nazvy, jako jsou nazvy spoleénosti a produktu, pouzité v tomto dokumentu jsou bézné pouzivané
obchodni nazvy, registrované ochranné znamky nebo ochranné znamky pfislusnych spolecnosti.

® Prohlaseni o shodé

Spole¢nost EARTHBRAIN Ltd timto prohlasuje, Ze radiové zafizeni typu SMART CONSTRUCTION Retrofit
je v souladu se

Smérnici 2014/53/EU.
Cely text EU prohlaseni o shodé je dostupny na nasledujici internetové
Adrese: https://smartconstruction.io/en/legal-overview/Smart-Construction-Retrofit-DoC
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1. Bezpecnostni opatreni

I 1.1 Vyznam varovnych stitku (signalni slova)

Nasledujici vystrazné §titky jsou pouZity v tomto navodu a na Sadé, aby pomohly uzivatelim identifikovat zpravu
tykajici se bezpec€nosti.

Ridte se t&émito varovnymi $titky.

Na §titku je uvedeno, co by mohlo vést k zavaznému nebo smrtelnému urazu,
pokud se riziku nevyhnete

Na &titku je uvedeno, co by mohlo vést k zavaznému urazu, pokud se riziku
APOZOR nevyhnete

Dale uvedené §titky ukazuji dalSi bezpecnostni opatfeni, ktera musi uzivatelé dodrzovat, aby mohli pouzivat

soupravu a stroj vybaveny Sadou.

Na tomto Stitku je uvedeno, co je dllezité pro spravné pouzivani Sady a stroje

Poznamka

vybaveného Sadou.

DOdat? cne’vy- Uzite€né informace, které byste méli znat.
svétleni

I 1.2 Bezpeénostni opatreni

N\
JE NEBEZPECi VAZNEHO NEBO SMRTELNEHO URAZU.

V zajmu bezpecnosti pracovniku a jejich okoli dbejte na dodrZovani vSech upozornéni a preventivnich

opatfeni uvedenych v tomto navodu a na stroji vybaveném Sadou.




2. Prehled

| 2.1 Piehled Sady (zahrnuté polozky)

Dale jsou uvedeny polozky zahrnuté v Sadé.

* IMJ Izice y
* IMJ ramena .
« IMJ vylozniku .
+ IMJ télesa stroje .

* Anténa GNSS (2 kusy)

I 2.2 Schématicky nakres

Ridici jednotka GNSS
Kabelovy svazek
Snimac tlaku (dva kusy) (volitelné)

Drzak atd.

<

GNSS Conectionllnformation

Distribution Service

GNSS GNSS

antenna

¥ NTT docomo/JENOBA

Smart Construction Retrofit Server;

Power supply
(vehicle battery)

(Design data As built) GNSS correction

information

Design data
Construction history

Location
information

Blade edge
information

Receive: Design data / GNSS correction information
Send: Cutting edge information (As built)

Wi-Fi router




I 2.3 Co si musite pripravit

Po instalaci Sady do stroje jsou k pouzivani funkci ICT zapotiebi nasledujici zafizeni: termindl tabletu, zafizeni pro

napajeni tabletu, drzak tabletu a smérovac Wi-Fi. Pfipravte si tato zafizeni, protoze nejsou sou¢asti Sady.

| 2.3.1  Terminal tabletu (kompatibilni typy tabletu)

Po instalaci Sady muzete pouzivat funkce ICT prostfednictvim terminalu tabletu, na kterém je nainstalovan
aplikacni software.
Bylo ovéfeno, Ze nasledujici terminaly pro tablety funguji spravné:
* Lenovo Tab M10
* Lenovo TAB5
* Nelze pouzivat tablety s iOS, jako je iPad.

(Dodateéné vysvétleni)

 Pfi aktualizaci operacniho systému se verze zméni na nejnové&jsi v dobé aktualizace. Po aktualizaci se nelze
vratit ke starSi verzi. Upozorfiujeme, Ze po aktualizaci softwaru na nejnovéjsi verzi se miize provoz tabletu
zpomalit nebo tablet nemusi fungovat, protoze neni kompatibilni s nejnové;jsi verzi, v zavislosti na dobé vyroby

pfipraveného tabletu.

+ V ojedinélych pfipadech muze dojit k poSkozeni nebo vymazani internich dat tabletu nebo k tomu, ze tablet
nebude mozné po aktualizaci softwaru spustit. Pfi aktualizaci softwaru se pfipravte na vSechny situace:
postupuijte spravné podle postupu obsluhy, ktery uvadi vyrobce tabletu, a po provedeni zaloznich opatfeni,

jako je zkopirovani dat do pocitaCe atd. Podrobnosti vam sdéli vyrobce tabletu.

| 2.3.2  Upevnéni drzaku tabletu

Jedna se o drzak pro umisténi tabletu v kabiné. Pfipravte drzak, kterym Ize tablet upevnit.

- 10 -



| 2.3.3 Smérovaé Wi-Fi

Pro pouziti funkce ICT je nutné pfipaijit tablet k fidici jednotce GNSS prostfednictvim bezdratové sité LAN a poté se
pfipojit k serveru Smart Construction prostfednictvim mobilniho telefonu. Pfipravte si proto smérova¢ Wi-Fi (obecné

nazyvany mobilni Wi-Fi router), ktery Ize pfipojit i k lince 4G/LTE. Smérovac Wi-Fi musi splfiovat dale uvedené podminky.

» Bezdratové LAN standardy: IEEE802.11a/b/g/n/ac
» Pocet Wi-Fi zafizeni, kterda mohou byt sou€asné pfipojena: 2 jednotky nebo vice

Smérovac Wi-Fi ovéfeny pro provoz je ,FS040W*.

| 2.3.4 Napajeni tabletu

JE NEBEZPECi VAZNEHO NEBO SMRTELNEHO URAZU.

+ Nejprve prestavte zajistovaci paku pracovniho vybaveni stroje vybaveného Sadou do polohy ZAJISTENO

a zastavte motor. Poté pfipojte/odpojte nebo upravte polohu napajeciho zafizeni a nabijeciho kabelu.

» Bezpectné nainstalujte drzak tabletu, napajeci zafizeni tabletu a nabijeci kabel na misto, které splfiuje
vSechny nasledujici podminky, aby nemohly spadnout.
Pokud je zorné pole pfi ovladani stroje vybaveného Sadou omezeno, muze dojit k vazné nehodé
s nasledkem zranéni nebo usmrceni. Jejich pfekazeni nebo pad muze mit za nasledek zranéni operatora
nebo poskozeni tabletu €i jiného.

» Tablet a drzék tabletu neblokuji zorné pole pfi ovladani stroje vybaveného Sadou.
» Tablet a drzak tabletu se nedotykaji rukou atd. operatora pfi ovladani stroje vybaveného Sadou.
» Tablet a drzak tabletu Ize pevné pfipevnit tak, aby nespadly.
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Poznamka

Abyste zabranili vybiti baterie pfi pouzivani tabletu, pfipojte pfistroj pro napajeni tabletu a pouzivejte jej pfi
napdjeni tabletu.

(Dodateéné vysvétleni)

« Tablet funguje s pfipojenim ke smérovadi Wi-Fi, ale neni mozné jej provozovat po pfipojeni k mobilni telefonni lince.

+ Komeréné dostupné pfistroje pro napajeni tabletu jsou rdznych typu, napfiklad ty, které odebiraji energii ze
stroje, a pfenosné velkokapacitni baterie. Pfipravte si zafizeni, které je vhodné pro vas tablet.

+ Kabina je vybavena zasuvkami 24 Va 12 V.

* Mnoho tablett nelze dlouhodobé pouzivat bez pfivodu napajeni. Pouzivejte tablet pfipojeny k napajecimu
zafizeni.
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3. Pred zahajenim prace

® Pred zahajenim prace provedte dale popsané.
Pfed zahajenim prace se Sadou se ujistéte, Ze jsou splnény nasledujici pozadavky:

» Po spravné instalaci vSech ¢asti Sady je ovéfeno, ze systém funguje spravné.

Drzak tabletu je spravné namontovan.

Lzice byla kalibrovana a funkce navadéni stroje dosahla standardni pfesnosti.
V opacném pfipadé opakujte kalibraci.

Zkontrolujte, zda je pilotni aplikace nejnovéjsi verze.

I 3.1 Body, které musite mit na zreteli

/\POZOR

JE NEBEZPECi URAZU.

Nepfiblizujte se ke stroji vybaveného Sadou, pokud to neni nutné. Pokud se potfebujete pfiblizit ke stroji
vybavenému Sadou, zajistéte bezpecnost podle niZze uvedenych informaci.

» Nez se pfiblizite ke stroji vybavenému soupravou, informujte o tom operatora.

» Ke stroji vybavenému Sadou pfistupte az poté, co operator stroje nastavi paku zajisténi pracovniho
zarizeni do polohy ,zajisténo“ a da vam pokyn.

» Pfi nastupovani do stroje vybaveného Sadou nebo vystupovani z n&j nenaskakujte ani nevyskakuijte.
Do stroje a ven ze stroje vzdy méjte oporu téla ve tfech bodech.

» Podle potfeby pouzijte zdvihaci zafizeni.
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I 3.2 Pracovni postup

B Pouzivani navadéni stroje

- Provedte kontrolu Sady.

n Zkontrolujte stav upevnéni Sady.

Pouzijte funkci navadéni stroje.

3-1 Pokud funkce jesté neni nastavena nebo pokud je vyménén tablet nebo soucast

Pfipojte se k Wi-Fi.

>

Instalujte aplikaci do tabletu.

(Je vyzadovana také ¢innost popsana v ¢asti 3-2.)

3-2 Pfi zméné pracovisté nebo kontrole presnosti

Nactéte soubor projektu.

Zkontrolujte pfesnost polohy fezné hrany.

3-3 Pii nastavovani funkce navadeéni stroje.

* Nastavte GNSS.

* Nastavte Izici.

» Nastavte kalibrace stroje.

» Provedte spravu systému.

» Provedte nastaveni spravce.
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B zatizeni

Spustte méfi¢ zatizeni.

Pouzijte méfi¢ zatizeni

2-1 Pri prvnim pouziti, pfi zméné modelu atd.

Nastavte méfi¢ zatizeni.

2-2 Pfi prvnim pouziti nebo pfi zméné Izice/modelu atd. nebo mési¢né

Kalibrujte méfi¢ zatizeni.
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I 3.3 Prohlidka zarizeni

Jednou denné pfed nastartovanim motoru zkontrolujte, zda nejsou uvolnéné Srouby a matice, uvolnéné konektory

elektroinstalace a vle.

| 3.3.1  Zkontrolujte instalaci antény GNSS.

1. Zkontrolujte, zda nejsou uvolnéné montazni Srouby antény GNSS. Pokud jsou uvolnéné, utahnéte je
(utahovaci moment: 32 N m).

’ Rear of the cab ‘ ’ Right side of the machine ‘

57— 32N-m

2. P¥iutahovani stisknéte konektor antény GNSS ve sméru Sipky pro pfipojeni.
Utahnéte tak, aby se za provozu Srouby neuvolnily.

’ Rear of the cab ‘ ’ Right side of the machine

| 3.3.2  Zkontrolujte instalaci fidici jednotky GNSS.

Zkontrolujte, zZe je fidici jednotka GNSS pevné pfichycena.
Pokud neni fidici jednotka GNSS pevné uchycend, utahnéte.

- 16 -



I 3.4 Potvrzeni po instalaci

1. Zkontrolujte, zda dily nainstalované se Sadou neodpadly.

2. Potvrdte, Ze systém funguje normalné.
@ Zapnéte odpojovaci spinac.
®@ Zapnéte spinac s klicem a napajeni. (Nemusite startovat motor.)

246 5@
o O
O O O O
POWER POS LINK RMODE

® Potvrdte kontrolku na fidici jednotce GNSS.

POWER Napajeni: rozsviti se, pokud je spinac s kli¢em zapnuty.

Potvrzeni polohy: sviti ve stavu nezavislého ur€ovani polohy GNSS nebo jak je
POS uvedeno vySe.
Nesviti ve stavu nepfijimani signalu nebo umisténi mimo polohu.

LINK Rozsviti se, kdyz jsou pfijata data korekce.
Po potvrzeni funkce zhasne.

Blika pfi RTK-Float.
MODE Souvisle sviti pfi RTK-Fix
Po potvrzeni funkce zhasne.

2.4G: Rozsviti se, kdyz se pouziva Wi-Fi 2,4 GHz.

Rozsviti se, kdyz se pouziva Wi-Fi 5 GHz.
5G: *V Japonsku je zakazano pouzivat Wi-Fi 5 GHz venku.
Proto se kontrolka nerozsviti, kdyZ je pouzivana v Japonsku.

3. Potvrdte, Ze kabelovy svazek atd. nepfekazi nebo neni ohnuty.
Pro kontrolu nastartujte motor a pomalu pohybuijte I1Zici, ramenem a vyloZnikem stroje vybaveného Sadou

4. \ypnéte motor, abyste se ujistili, Ze z &asti snimace tlaku pod vyloZnikem neunika olej.
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| 3.5 Nastaveni wi-Fi

Pfipojte tablet a Fidici jednotku GNSS pres smérovac Wi-Fi.
ZpuUsob nastaveni smérovace Wi-Fi a tabletu se liSi podle zafizeni, které pouzivate.
Pro nastaveni FS040W postupujte podle nize uvedenych pokynud. Nastaveni provedte podle postupu nastaveni

FS040W a navodu k obsluze vaseho zafizeni.

(Dodateéné vysvétleni)

Zde popsané postupy jsou pouze pfiklady.
Pro FS040W jej mlzete nastavit pres rozhrani webu po bezdratovém pfipojeni.
Podrobnosti naleznete v navodu k obsluze vaseho zafizeni.

1. Potvrdte SSID a heslo fidici jednotky GNSS.
» SSID: SSID je vyrobni Cislo Fidici jednotky GNSS.

Position to display SSID

* Heslo: Zpétné ¢teni SSID
napf. pokud je SSID Retro-48A4934916E4, heslo je 4E6194394A84.

2. Nastavte SIM kartu ve smérovaci Wi-Fi.

3. Zacnéte nabijeni pfipojenim smérovace Wi-Fi k PC pomoci kabelu USB.
Pfipravte si vhodny kabel nabijeni pro vas smérovac¢ Wi-Fi.
Po pfipojeni je na vase PC automaticky nainstalovan ovladac.

4. Spustte obrazovku nastaveni smérovace Wi-Fi na vasem PC a pfihlaste se.

5. Nastavte adresu hostitele na ,192.168.128.1“ na obrazovce DHCP na smérovadi Wi-Fi.
Podle potfeby zménte hodnotu masky podsité.

6. Zmeénte SSID a heslo smérovace Wi-Fi podle SSID a hesla fidici jednotky GNSS potvrzenych v postupu 1.

7. Zakazte funkce oddélovace soukromi smérovace Wi-Fi.
Pokud jsou funkce oddélovace soukromi povoleny, systém nefunguje, protoze mezi terminaly nelze
vymeénfovat informace.
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8. (Odrazi nastaveni smérovace Wi-Fi.
Smérovac Wi-Fi a Fidici jednotka GNSS jsou pfipojeny.

9. Zavfete obrazovku nastaveni smérovace Wi-Fi a odpojte smérovac od pocitace.

10. Pomoci tabletu povolte funkce Wi-Fi.
SSID fidici jednotky je zobrazeno v seznamu sité Wi-Fi.

11. Vyberte SSID Fidici jednotky GNSS a zadejte heslo.
Smérovac Wi-Fi, fidici jednotka GNSS a tablet jsou pfipojeny prostfednictvim Wi-Fi.

I 3.6 Instalace aplikace

Stahnéte si potfebny aplikacni software SMART CONSTRUCTION Pilot z obchodu Google Play a nainstalujte jej
do tabletu.

GETITON
>\0

| Google Play |

V obchodé Google Play zadejte slova ,SMART CONSTRUCTION Pilot* pro vyhledavani.
Pokud je aplikace SMART CONSTRUCTION Pilot instalovana na tabletu bez problémda, na Uvodni strance se

zobrazi nize uvedena ikona.

Pilot

(Dodateéné vysvétleni)

» Pro pouziti aplikace SMART CONSTRUCTION Pilot musite souhlasit s podminkami pouzivani. Podminky pouzivani
jsou zobrazeny pfi prvnim spusténi aplikace SMART CONSTRUCTION Pilot. Ur¢ité potvrdte podrobnosti.

* Instalujte aplikaci SMART CONSTRUCTION Pilot po pfipojeni tabletu k internetu. Mzete pouzit jakykoliv
zpUsob pfipojeni (napf. mobilni Wi-Fi, vefejné/korporatni Wi-Fi).

Po dokonceni instalace systému SMART CONSTRUCTION Pilot spustte nastaveni, aby fidici jednotka GNSS
a tablet mohly komunikovat prostfednictvim smérovace Wi-Fi.
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Tablet

-> Set the same SSID and
password as

GNSS controller.

"""""""" N (correspondmg toabove "+ secfon)

' Set the same Wi-Fi.

GNSS controller
SSID: Retro-*******

Password: Backward reading of SSID ~ FUnique

Wi-Fi router
-> Set the same SSID and
password

as GNSS
controller.

4G/LTE
(SIM)

g
oy
Machine Guidance

Payload Meter

3.7 Proces spusténi aplikace
SMART CONSTRUCTION Pilot

Klepnéte na aplikaci SMART CONSTRUCTION Pilot na obrazovce tabletu.
Zobrazi se obrazovka uvedena nize.
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3. Zobrazi se Podminky pouzivani.

Terms Of Service

AZ-F32ARB22 3010y HIRR (-l
HE 202070508

mE e

s Gomoue)
AT RIYAN 3253 A 0y MR (-8 (LT TR E0

L BRRENERAT (T 1101 V3., ) HRUTS, TRRAORNEERY
< bxy Er SRS RS REMHODA RS E

cae
,77: R TR0y 03, ) R gAY S <3 BT

s 4o

4= susar cousTRCTon -
wT 7 acEa T om

DIEREITRE (ko5 T7 T IORE)  ARACHEREEN7 7 ¢

JAR-ATEEL LD, UBKEROBMERD 1777 L URTS

e ]

/A0y (D2T7TY) AL, SWART
SR 6 AEUR T HOMKENT 377
1oy 77 A7z TT T

numansnﬁammniumm feTe

Siiax BT S7 7!

was cem)

Hipicaucy, somssenenronscen

TBRK) C MES 3N, TLE v'ﬂnllumﬂtv

W, "nga BT 0y R
03,

4. Posunte se doll a klepnéte na ,ACCEPT" (Pfijmout).

Pokud nepotiebujete, aby se Podminky pouzivani jiz zobrazovaly, pfed pfijetim klepnéte na
,Do not show this again® (Dale jiz nezobrazovat). Zobrazi se Uvodni obrazovka.

Machine Guidance

Payload Meter |

Version 0:9:56.6

5. Klepnéte na ,Machine Guidance® (Navadéni stroje).

Pokud neni dokonéena kalibrace, zobrazi se obrazovka nize.

Notice

Failed to get setting file from
controller.
Calibrationinfo.json
RetrofitKitinfo.json
BasicSetting json
GnssSetting.json

Gnssinfo.json
PositionPosturelnfo.json




6. Klepnéte na, v “
Zobrazi se hlavni obrazovka.

7. Pokud nebyla provedena kalibrace stroje, provedte ji.
Pokyny jsou v Pokynech pro instalaci. Misto distribuce ndvodu k instalaci, ID a heslo najdete v dokumentu

pfilozeném k produktu.

I 3.8 Nastaveni jazyka a jednotek

Vychozi nastaveni jazyka pro SMART CONSTRUCTION Pilot je japonstina. Pokud chcete jazyk pfepnout, pouzijte

nize popsany postup. Mlzete také ménit jednotky délky a hmotnosti.

1. Na Uvodni obrazovce klepnéte na €§3

ol 4

2. \Vyberte jazyk a jednotky v ,Display Language” (Jazyk zobrazeni), ,Unit of Length (Jednotka délky)
a ,Weight Unit“ (Jednotka hmotnosti). Poté klepnéte na v .
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I 3.9 Soubor projektu

Nactéte soubory projektu, které maji byt pouzity ve funkci navadéni stroje (Design drawings 3D data (3D data

vykresu navrhu))

Z nabidky ,Project file* (Soubor projektu) Ize volit nasledujici nabidky.

Download project files
(Stazeni souborl projektu)

Soubory projektu Ize stahnout ze serveru Smart Construction.

Create project files (Vytvorit soubory projektu)

Vytvoreni novych souborl projektu.

Select project files (Vybrat soubory projektu)

Vybér a nacteni souboru projektu na tabletu.

Select design surface (Vybér povrchu navrhu)

Vybér povrchu navrhu, ktery se ma pouzit v projektu.

Edit project files (Uprava souborti projektu)

Soubory projektu Ize upravovat.

1. Nabidku otevrete klepnutim na €§3

Menu

%
s

Project File

" | Guidance settings

GNSS Settings

Bucket Configuration

Machine Calibration Settings

System Configuration

|Administrator Settings

| exit

A}

N |

\.‘_4"

\~ N NI NI NS NS N N N

2. Klepnéte ,Project File* (Soubor projektu)

@ Project File

[Femzmmrr—s ]

S [ trewmnseeons ~ ]

i@ FEMEEBLT — % wuse )

IO 20211105 (2 ])
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| 3.9.1 StaZeni soubori projektu

1. Klepnétena| & |

Zobrazi se seznam souborl projektu registrovanych na Smart Construction Server.

@ Project File

[Fememmrr—s

T

i@ FERLEBLT — % wuse @ )
O 20211105 (2 })

2. Klepnéte na tlacitko stahovani cilového souboru projektu.

& Project File Download ﬂ

FEREEELT— 4

[«

[~
A A b b |}

BOM

[«

HS2TNIS

0SGB36

i
|
|
i

> L0

[«

3. Stazeni provedte klepnutim na v .

Confirm

Are you sure you want to download 30
file with a total of 112KB?
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4. Po stazeni klepnéte na v pro urceni cilového souboru projektu.

Confirm project selection

Do you want to change to the selected
project?

| 3.9.2 Vytvoreni soubort projektu

Na tabletu mlzete vytvofit soubory projektu.

1. Klepnétena|  + |

@ Project File

[Fememmrr—s

T

i@ FERABRT T —% muse 5 )

iO 20211105 (2 })

Projecthme [

o

Coordinate System [ ]

<
D

Design surface [

(Viewlayers
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3. Pro pfechod na stranku Localization/Projection Settings (Lokalizace/Nastaveni projektu) klepnéte na E
a zadejte systém souradnic.

<Nastaveni lokalizace>

* Klepnutim na se presunete na obrazovku pro zadani kontrolnich bodd.

» Pfidani kontrolniho bodu
» Zadejte nazev kontrolniho bodu.
» Zadejte vzdalenosti N, E a Z z referenéniho bodu.

» Zarovnejte kontrolni bod a feznou hranu Izice na levy okraj / stfed / pravy okraj fezné hrany a klepnutim
na (G ziskejte soufadnice.
» Chcete-li pouzit horizontalni/vertikalni zbytky, klepnéte na ON/OFF (ZAP/VYP).

iHuse OFF u
'Vuse [ OFF U

* Klepnutimna @ kontrolni bod zrusite.

» Po dokonceni vSech nastaveni, uloZte nastaveni klepnutim na v .

<Nastaveni projekce>

* V horni ¢asti obrazovky klepnéte na ,Projection” (Projekce).

|  rojecion_|

Region [ Global ~ y

j Projection [ UTM zone 3N

<

<
N N N

Datum [ WGS84

<

Geoid Name [

* Vyberte Region/Projection/Datum/Geoid name (Region/Projekce/Datum/Nazev Geoid).

» Pokud chcete ulozit nastaveni, klepnéte na v v pravé spodni Casti obrazovky.
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» Pokud pozadovany soubor nebyl stazen, zobrazi se okno pro potvrzeni. Stahnéte soubor klepnutim na v .

Confirm

The data required for the selected
projection has not been
downloaded.

Do you want to download it?

L x | v ]

A

4. Pro vytvoreni jednoduchého povrchu navrhu se pfesurite na obrazovku Create simple design surface (Vytvofit

jednoduchy povrch navrhu) klepnutim na L8 . Soufadnice fezné hrany lze ziskat a zméfit v 1 az
3 bodech.

@ Create Simple Design Surface

L0

(Méfeni 1 bodu)

» Klepnéte na ,Flat Plane“ (Plocha) a klepnéte na — v pravém dolnim rohu obrazovky.

@ Create Simple Design Surface

Design Type

Flat Plane
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» Zadejte nazev vrstvy.

@ Create Simple Design Surface

L0

» Vyrovnejte levy okraj / stfed / pravy okraj fezné hrany s méficim bodem a klepnutim na [Z ziskejte
soufadnice fezné hrany.

» Pokud jste pfedem ziskali body topografického méfeni, miizete ziskat soufadnice fezné hrany klepnutim na @
Vyberte bod na cilové vrstvé a klepnéte na v v pravé spodni ¢asti obrazovky.

Informace o soufadnicich Ize zkontrolovat klepnutim na E

@ Topographic Survey List

el 4

» Stisknutim v v pravém dolnim rohu obrazovky ulozte plochu navrhu.
Chcete-li v projektu pouzit plochu navrhu, klepnéte v okné pro potvrzeni na v .

Change confirmation

Do you want to set this data as Design
Surface?
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(Méfeni 2 bodu)

» Klepnéte na ,2 Point Sloping Plane® (2 body plochy svahu) a klepnéte na — v pravém dolnim

rohu obrazovky.

@ Create Simple Design Surface

<L

2 Point
Sloping Plane

el

» Stejné jako pfi méfeni 1 bodu zadejte nazev vrstvy a ziskejte soufadnice fezné hrany.

@ Create Simple Design Surface

(RN =]
[ - [ -] [ ]
.
CRR Y Y ]
[ 1 -] [ ]
Slope =

-~ -
o > - )

» ZpUsob zadani sklonu (% / pomér / uhel) Ize zvolit klepnutim na tlaitko =

» Stisknutim v v pravém dolnim rohu obrazovky ulozte plochu navrhu.
Chcete-li v projektu pouzit plochu navrhu, klepnéte v okné pro potvrzeni na v .
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(Méfeni 3 bodu)

» Klepnéte na ,3 Point Sloping Plane* (3 body plochy svahu) a klepnéte na — v pravém dolnim rohu obrazovky.

@ Create Simple Design Surface

AN

3 Point
Sloping Plane

o 4

» Stejné jako pfi méfeni 1 bodu / 2 bodu zadejte nazev vrstvy a ziskejte soufadnice fezné hrany.

@ Create Simple Design Surface

E

» Stisknutim v v pravém dolnim rohu obrazovky ulozte plochu navrhu.
Chcete-li v projektu pouzit plochu navrhu, klepnéte v okné pro potvrzeni na v .

| 3.9.3  Vybér soubori projektu

1. Klepnutim na soubor projektu v seznamu jej oznacite zlutym Srafovanim.

@ Project File

[Fememmrr—s

S e ——

i@ FEMEEBLT — % wuse )

IO 20211105 (2 })
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2. Klepnéte na v v pravé spodni ¢asti obrazovky.

3. Pro nastaveni vybraného souboru projektu klepnéte v okné pro potvrzeni na v .

Confirm project selection

Do you want to change to the selected
project?

| 3.9.4 Vybér vrstvy zobrazeni projektu

1. Klepnéte na rozeviraci nabidku ,Design surface” (Povrch navrhu).
Zobrazi se seznam povrch(, které existuji v souboru projektu.

@ Project File

[Fememmrr—s

S [ newmnisobene + ]

 KnewMIHAMA_SekkeiData

[ropcties N
i@ FERLEBLT— % wuse @ )
iO 20211105 (2 })

[ & [+ J[ m ]

2. Klepnutim na povrch navrhu jej vyberete.

3. Klepnéte na v v pravé spodni ¢asti obrazovky. Pokud se zobrazi okno pro potvrzeni, klepnéte na v .
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| 3.9.5 Uprava soubori projektu

1. Klepnéte na[ £ cilového souboru projektu.

Project File

[Femzmmrs—s

T —

 knewMIHAMA_SekkeiData
i@ FEMEEBLT — % wuse & )

IO 20211105 (2 })

2. Lze upravovat vSechny poloZky.
(Upravu nazvu projektu, ipravu soufadnicového systému, vybér plochy navrhu a vytvoreni jednoduché

plochy navrhu najdete v ¢asti ,3.9.2 Vytvoreni soubor( projektu®.)

@ Project Settings

i Project Name [ #emzmmers—s D
I Coordinate System [tocatzation ] \QJ
i Design surface [ *newminama_sekieivata - D
View Layers

¥l %newMIHAMA_SekkeiData N a ‘ )
B

el 4

Lze vybrat vrstvy, které maji byt zobrazeny.
Pokud je u vrstvy v seznamu zaskrtnuti, vrstva se zobrazi na obrazovce navadéni stroje, a pokud je

zaSkrtnuti odstranéno, vrstva se nezobrazi.
Pokud chcete zménit barvu vrstvy, klepnéte na tlacitko barvy mezi ,TIN a E

@ Project Settings

i Project Name [ #emzmmers—s D
I Coordinate System [tocatization ] \QJ
i Design surface [ *newminama_sekieivata v D

View Layers
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3. Po dokongeni uprav klepnéte na v v pravé spodni ¢asti obrazovky.
Zobrazi se okno pro potvrzeni. UloZte nastaveni klepnutim na v .

I 3.10 Kontrola presnosti polohy rezné hrany.

Pfed zahajenim pracovniho dne zkontrolujte, zda systém spravné rozpozna polohu fezné hrany.

| 3.10.1 Ptiprava kontroly

1. Vypnéte vypinac.
2. Zapnéte spinac s klicem a napajeni. (Nemusite startovat motor.)

3. Zapnéte tablet.

| 3.10.2 Kontrola informaci GNSS

1. Pokud je na pracovisti stanoven referen¢ni bod / standardni pilota, presunite stroj do blizkosti
referencniho bodu / zakladni piloty.

2. Nabidku oteviete klepnutim na S@Z

T
Project File

Guidance Settings

GNSS Settings

Machine Calibration Settings

System Configuratio

|Administrator Settings

=
ﬁ
@
BB icket Configuratiol
ﬁ
ﬁ
!
ﬁ

Exit

NS AN N ) NS NI N ) NS AN

3. Klepnéte na ,GNSS Settings* (Nastaveni GNSS).

B ]

GNSS Basic Setting

oo )
== )
@ )
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4. Klepnéte na ,GNSS Info® (Informace GNSS).

|

A NEA NP A R S| NEB) NEI ) NS A NE A NS A N

i Number Of Used Satellites

5. Zkontrolujte, zda jsou hodnoty ,Vertical RMS* (Vertikalni RMS) a ,Horizontal RMS* (Horizontalni RMS)
hlavni antény 0,02 nebo nizsi.
Pokud hodnota neni mensi nebo rovna 0,02, po¢kejte, aZ bude satelitni pfijem v dobrém stavu,
a zkontrolujte jej znovu.

6. Klepnétena, v “

| 3.10.3 Kontrola piesnosti polohy fezné hrany.

Chcete-li zkontrolovat pfesnost polohy fezné hrany, pouzijte na tabletu program SMART CONSTRUCTION Pilot.
Postup spusténi SMART CONSTRUCTION viz ,3.7 Start-up process of SMART CONSTRUCTION Pilot*

1. Nabidku otevrete klepnutim na 2@3

Menu - -

X

Project File

Guidance Settings

GNSS Settings

Bucket Configuration

| | system configuration

|Administrator Settings

ﬁ
ﬁ
ﬁ
ﬁ
UMachme Calibration Settings
ﬁ
ﬁ
ﬁ

| it

S BNES NI NI NS NI NI N N

Xi
A Y

2. Klepnéte na ,Guidance settings” (Nastaveni navadéni).
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—_——
Guidance Settings R X

Measurement of Cutting Edge Position

Bucket Position

Target Surface Settings

Heatmap and Sound Settings

Application settings

lComDass and Sound Settings

)
)
)
)
)
)
o

Guidance Color Settings

T
« [

0.168

3. Klepnéte na ,Measurement of Cutting Edge Position* (Mé&feni polohy fezné hrany).

4. Pro registraci bodu porovnani vyberte ,Control Point“ nebo klepnéte na + .
(Podrobnosti naleznete v ¢asti 4.2.1. ,Méfeni polohy fezné hrany*).

@ Tip Position Measurement

[a v ] +
-44123.954 m
sassm
—
[ [ & |
o
i m
2
i [ 0000 m]
[ wl [ w [ ﬂ
e
[ ooom] | oo m] | 0000m]

ol .4

5. Nastavte pracovni vybaveni do Position 1 (Poloha 1) podle nize uvedeného obrazku.

AN
*Z i X < i 7 v
Position 4

Position 3
Position 2
Position 1

6. Pfi zachovani polohy 1 vyberte levou hranu / stfed / pravou hranu fezné hrany Izice, umistéte feznou hranu

IZice na referenéni bod / referen¢ni pilotu a klepnéte na s .
Souradnice fezné hrany rozpoznané systémem se zobrazi v ,Bucket cutting edge position“ (Poloha fezné
hrany IZice).
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Pokud feznou hranu nelze umistit na referen¢ni bod, zméfte A Z znazornéné na obrazku (svislou vzdalenost
mezi referenénim bodem a feznou hranou IZice), zadejte ji do pole ,A Z* ,Bucket cutting edge position®

(Poloha Fezné hrany) a klepnéte na [ .

Cutting edge position

] @

m
m

o )
/

a7 0.000 m]

7. Rozdil mezi naméfenou polohou fezné hrany Izice a polohou referenéniho bodu se zobrazi v poli
,Difference* (Rozdil).
Zkontrolujte, zda je v ramci standardni hodnoty.

Difference

[ " [ o[ "]

» Pokud jsou hodnoty v ramci standardu: Zkontrolujte pfesnost fezné hrany v polohach 2/3/4. Pokud jsou
v8echny hodnoty v ramci standardu, je zajisténa presnost konstrukce.

# # A

» Pokud nejsou hodnoty v ramci standardu: Zkontrolujte, zda nejsou namontovana zafizeni uvolnéna nebo
odpojena, a provedte kalibraci IZice. Podrobnosti jsou uvedeny v ,5.2.2 Kalibrace 1Zice®.

(Dodateéné vysvétleni)

Po vypo¢tu ,Cutting edge coordinates® (Soufadnic fezné hrany) se klepnutim na ,Matching“ (Shoda) na
obrazovce ,Offset” (Posun) posunou N, E a Z zobrazené v ,Difference” (Rozdil) a zobrazi se stroj na
obrazovce navadéni stroje.

Klepnutim na ,Reset se odstrani hodnoty posunu, které jiz byly zadany.

Hodnoty posunu Ize zadat manualné.

Pokud chcete pouzit nastavené hodnoty posunu, klepnéte na v v pravé spodni ¢asti obrazovky.

Offset

RESET H MATCHING ‘

[.‘ 0.000 m] [ 0.000 m] [ 0.000 m]
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4.

Jak pouzivat SMART CONSTRUCTION Pilot

I 4.1 Pouziti funkce navadéni stroje

| 41.1  Zobrazeni hlavni obrazovky

1.

Na Uvodni obrazovce klepnéte na ,Start machine guidance® (Spustit navadéni stroje).
Data potfebna pro spusténi jsou nactena a je zobrazena hlavni obrazovka.

NER &
WA : AR

&

AVAVEY T

Pokud selZe nahrani poZzadovanych dat, je vydana chybova zprava.

Pokud jesté nebyla provedena kalibrace, provedte ji podle Pokyn( pro instalaci.
Misto distribuce navodu k instalaci, ID a heslo najdete v dokumentu pfiloZzeném k produktu.

| 41.2  Funkce hlavni obrazovky

Funkce ikon zobrazenych na hlavni obrazovce jsou:

lkona Nazev Funkce

Vv

/j Tlacitko nabidky Zobrazi nabidku.

Tlacitko rozdéleni obrazovky Pokazdé, kdyz na ikonu klepnete, mizZete prepinat
E zobrazeni mezi rozdélenim a nerozdélenim (mezi
/ celou obrazovkou a dvéma rozdélenymi zobrazenimi).
Tladitko stavu GNSS Po klepnuti se zobrazi informace o stavu GNSS.

Tlacitko méfeni fezné hrany Po klepnuti na tuto poloZku se zobrazeni zméni na
obrazovku méfeni polohy fezné hrany.
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lkona

Nazev

Funkce

2

Tlacitko nastaveni posunu

cilového povrchu

Po klepnuti na tuto poloZku se zobrazi obrazovka Offset
Settings (Nastaveni posunu) pro cilovy povrch. Po

nastaveni se zobrazi posun povrchu z vybraného svahu.

!

2|

Tlacitko pfepinani zobrazeni

Zobrazi se obrazovka prepinani zobrazeni

Tlacitko vlevo

Vzdalenost a uhel ke svahu a polohu fezné hrany Ize

pfi pohledu od operatora pfepnout doleva.

Tlacditko stfedu

Vzdalenost a uhel ke svahu a polohu fezné hrany Ize
pfi pohledu od operatora pfepnout na stred.

Tlagitko vpravo

Vzdalenost a Uhel ke svahu a polohu fezné hrany Ize
pfi pohledu od operatora pfepnout doprava.

Tlacitko pfidani topografického

meéreni bodu

Zaznamena aktualni polohu fezné hrany. Po
klepnuti na tuto polozku se méfeny bod pfida na
obrazovku Topography Measurement List (Seznam
topografickych méreni).

Tlacitko vybéru cilového
povrchu TIN (Trojuhelnikova
nepravidelna sit)

Klepnutim na tuto polozku se zobrazeni zméni na
celoobrazovkové zobrazeni Select Target Surface
TIN (viz ,4.1.4 Vybér cilového povrchu TIN®). Po
dokonceni vybéru se zobrazeni vrati na puvodni
obrazovku. Vyberou se vybrané TIN a dva nebo vice

TIN v zadaném rozsahu uhld.

Tlagitko mini mapy

Klepnutim na toto tlaCitko se zobrazi mini mapa, ktera
obsahuje pohled shora na celé pracovisté.

Tlacitko posunu cilového povrchu

Hodnota vertikalniho posunu cilové hodnoty maze byt

zvySena nebo snizena.

Kompas zorného uhlu

Na méficim pfistroji se zobrazi uhel otaceni

vyZadovany pro pohled na cilovy povrch.

Zobrazeni uhlu rotace dna Izice

Zobrazi se uhel rotace vyzadovany pro nastaveni dna

IZice rovnobézné s cilovym povrchem.

..@m® . @ éd@

Zobrazeni vzdalenosti k fezné

hrané

Zobrazi se vzdalenost od cilového povrchu k fezné

hrané.
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lkona

Nazev

Funkce

Zobrazeni dil¢iho okna 1

Po klepnuti se zobrazi dil€i okno. UmoZriuje zapnout
nebo vypnout prvek zobrazeny v diléim okné.

Zobrazeni diléiho okna 2

Po klepnuti se zobrazi dil€i okno. V dil€¢im okné Ize
zobrazit uhly naklonu a sklonu, uhel nato¢eni dna
IZice a vzdalenost od fezné hrany stroje.

(Dodateéné vysvétleni)

TIN (Trojuhelnikova nepravidelna sit): Digitalni datova struktura, ktera reprezentuje povrch zemé pomoci

trojuhelnikovych fazet.

Tato aplikaci ji pouziva pro nastaveni cilového povrchu.

B Zobrazi nabidku

Klepnéte na €§3

Menu

Project File

N
x

Guidance Settings

GNSS Settings

Bucket Configuration

Machine Calibration Settings

System Configuration

|Administrator Settings

Exit

[N NS N NS | NI A N ) N
A

A

LN\

€ - 0.168m

\.I_I

~

N

N

B Piepnuti rozdéleni obrazovky

Klepnutim na polozku E se pfepne zobrazeni hlavni obrazovky mezi celou obrazovkou a dvéma
rozdélenymi zobrazenimi.

AVAVEY

rosy

+1.906

’

- LANA
(/) =

+1.965m
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Prepnuti zobrazeni.

. 9 . . . .
Klepnutim na % se zobrazi obrazovka pfepnuti zobrazeni.
Klepnutim na jednotlivé ikony pfepnete zobrazeni na nasleduijici:

Na displeji s rozdélenym zobrazenim na dvé okna lIze pfepinat zobrazeni pro kaZdou obrazovku.

Profile

Profile (Profil): pohled z bo¢ni strany operatora

Section (Rez): pohled dopfedu od operatora

Plan (Plan) pohled shora

3D: 3D pohled

B Prepinani polohy fezné hrany

Klepnuti na L%, ,M“ nebo ,R" pfepnete polohu fezné hrany zobrazené na obrazovce doleva, doprostifed nebo
doprava.

B Zobrazeni informaci GNSS

Po klepnuti na se zobrazi informace GNSS.
[T °
B =
ﬁwumhemmmsmme 31 )
‘ﬂ EEEEEEE o )
E =
= .
— ); |
¢
= J
lNumbevO(used Satellites 26 )
1 1

el
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B Pridani topografického bodu méreni

Klepnutim na é se zaznamena poloha fezné hrany.

Topographic Survey Point List

Po klepnuti na tlacitko Record (Zaznam) muzete upravit nazev bodu méfeni.

Seznam mérenych bodU ziskate klepnutim na ,Topography measurement point list (Seznam topografickych
méreni bodu).

Pokud chcete ulozit naméfeny bod, klepnéte na ,SAVE* (ULOZIT).

| 41.3  Zobrazeni funkci navadéni

Zobrazeni Navadéni na hlavni obrazovce obsahuje povrch navrhu a stroj vybaveny Sadou.
Muzete prstem posouvat nebo pfiblizovat/oddalovat zobrazeni.

» Prejetim (posunutim prstu po obrazovce) posouvate zobrazeny obsah.
* Roztazenim (roztazenim obrazovky dvéma prsty) se zobrazeny obsah pfiblizi.

» Pfitazenim (pfitazenim obrazovky dvéma prsty) se zobrazeny obsah oddali.

M -



Klepnutim na Eﬁl Ize nahled zmeénit.

Nahled

Pohled

Funkce

Pohled z bo¢ni strany
operatora

Vztah polohy mezi Izici a povrchem navrhu
muZete zkontrolovat z pohledu ze strany

stroje vybaveného Sadou.

Pohled operatora

Vztah polohy mezi Izici a povrchem navrhu
muZete zkontrolovat z pohledu operatora.

Pohled shora

Muzete zkontrolovat pohled shora na
pracovi$té z pohledu operatora.

3D pohled

Aktudlni stav stavby mlzete zobrazit
pomoci 3D zobrazeni z volného pohledu.

| 41.4 Vybér zobrazeni TIN cilového povrchu

Klepnutim na na hlavni obrazovce navadéni se zobrazeni pfepne do zobrazeni Select Target Surface TIN

(Vybér TIN cilového povrchu).

Jako cilovy povrch je vybran povrch zvyraznény svétle modrou barvou uprostfed obrazovky. Cilovy povrch Ize

posunout posunutim obrazovky.
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» Klepnutim na v je urcen cilovy povrch a nasleduje navrat na pfedchozi obrazovku.

* Klepnutim na ,Clear” (Vymazat) se vybér cilového povrchu zrusi a zobrazeni se vrati na predchozi
obrazovku.

+ Klepnutim na <J se zmény provedené v zobrazeni Select Target Surface TIN (Vybér TIN cilového povrchu)
vynuluji a zobrazeni se vrati na pfedchozi obrazovku.

| 41.5 Nastaveni zobrazeni cile

Klepnutim na miniaturni mapu se zobrazi nastaveni cile na celé obrazovce.
Zobrazeni nastaveni cile umoZniuje nastavit cil stroje a zobrazit nejkratsi vzdalenost a trasu k nému.

1. Kdyz se uprostifed obrazovky zobrazi ikona nastaveni cile, posunite ji na misto, kde chcete pracovat.
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2. Potvrdte misto a klepnéte na v .
Zobrazi se ikona Ur¢it nastaveni cile. Je aktivovan rezim navigace a vrati se plvodni obrazovka.

* V rezimu navigace se zobrazuje kurzor cile, nejkratsi vzdalenost k cili (efektivni pfesnost 0,001 m)
a nejkratsi linie trasy.

+ Klepnutim na ,Clear” (Vymazat) se cil nastavi na ,Not set.” (Nenastaveno).

+ Klepnutim na <J , nebudou zmény zaznamenany a zobrazeni se vrati na predchozi obrazovku.

| 41.6  Dal$i polozky zobrazeni

B Zobrazeni uhlu rotace dna lzice

Levy horni uhel ukazuje uhel natoCeni potfebny k tomu, aby dno IZice bylo rovnobé&zné s vybranym cilovym
povrchem, s efektivni pfesnosti 0,1 stupné. Smér otaceni je vyznacen Sipkami na obou koncich a jejich barvami.

Prstencové méfidlo barevné zobrazuje uhel nato€eni potfebny k tomu, aby bylo dno Izice rovnobézné.
Rlzova: oteviete IZici smérem od stroje
Modra: priklopte Izici ke stroji
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B Zobrazeni ¢elniho Uhlu rotace

Na ukazateli se zobrazi uhel nato€eni, ktery je nutny k dosazeni cilového povrchu vybraného strojem
vybavenym Sadou.

(Dodateéné vysvétleni)

Podle nastaveni se z tabletu ozve zvukovy signal. Lze také nastavit rozsah uhl{i zobrazovanych méfidlem.
Postup nastaveni ¢elniho uhlu a zvukového navadéni naleznete v ¢asti ,4.2.3 Zména nastaveni kompasu
Celniho Uhlu a zvuku®.

B Zobrazeni vzdalenosti k rezné hrané

Zobrazi se vzdalenost od vybraného cilového povrchu k fezné hrané nebo vzdalenost od odsazeného
povrchu k fezné hrané.

(Dodateéné vysvétleni)

V zavislosti na nastaveni se z tabletu ozve zvukovy signal, ktery zavisi na vzdalenosti. Postup nastaveni
tepelné mapy a hlasitosti naleznete v &asti ,4.2.4 Zmé&na nastaveni tepelné mapy a hlasitosti*.

Postup vypoctu vzdalenosti (svislé nebo kolmé na plochu navrhu) a poctu efektivnich prfesnych Cislic
naleznete v ¢asti ,4.2.5 Zména nastaveni aplikace®.
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V pfipadé €elniho pohledu,

» Vzdalenost mezi sttedem fezné hrany Izice a cilovym povrchem Ize zobrazit jako hodnotu/ikonu v levém
hornim rohu obrazovky.
» Vzdalenost mezi levym/pravym okrajem fezné hrany IZice a cilovym povrchem Ize zobrazit nasledovné.

— Zobrazuje se jako hodnota uprostifed obrazovky.
— Zobrazuje se jako linearni ukazatel na obou koncich obrazovky

B Zobrazeni Uhlu naklonu, thlu sklonu, thlu natoceni dna lzice a vzdalenosti od cilového
povrchu k rezné hrané

Klepnutim na tlagitko zobrazeni dil¢iho okna v dolni ¢asti obrazovky se zobrazi Uhel sklonu/naklonu
stroje a Uhel nato€eni dna Izice s efektivni pfesnosti 0,1 stupné a vzdalenost od cilového povrchu k fezné

hrané se zobrazi s nastavenou efektivni pfesnosti.

Pitch Roll Bucket bottom Distance from the
angle angle rotation angle target surface to
the cutting edge

Klepnutim na Ize dilEi okno skryt.
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B Zobrazeni mini mapy

Mini mapu zobrazite klepnutim na Ci; ve spodnim pravém rohu obrazovky.
Mini mapa obsahuje pohled shora na celé pracovisté.

(Horni strana sméfuje na sever, stroj je zobrazen zelenou barvou /\ a cilovy bod je zobrazen riZovou barvou O).)

) ENECT=H |

+ Klepnutim na éé; Ize mini mapu skryt.

» Klepnutim na mini mapu se na celé obrazovce zobrazi obrazovka Nastaveni cile (viz ,4.1.5 Nastaveni
zobrazeni cile®).

B Zobrazeni tepelné mapy

Zapnutim tepelné mapy v ,Application Settings® (Nastaveni aplikace) v ,Guidance Settings® (Nastaveni

fezna hrana nebo dno IZice vzhledem k povrchu névrhu, Ize zkontrolovat podle barvy. (Postup nastaveni
barev tepelné mapy naleznete v ¢asti ,4.2.4 Zména nastaveni tepelné mapy a hlasitosti“.

)

AVAVEY LTI —
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I 4.2 Nastaveni navadéni stroje

Z nabidky ,Guidance Settings” (Nastaveni navadéni) Ize volit nasledujici nabidky:

Measure Cutting Edge Position Lze zméfit soufadnice polohy fezné hrany IZice a zkontrolovat/zmeénit
(Méfeni polohy Fezné hrany) nastaveni pro posun se zadanou hodnotou.

Bucket coordinates Souradnice Ize méfit v Sesti bodech na spodni strané Izice a vysledky
(Souradnice Izice) Ize kontrolovat.

Target surface settings Lze zménit hodnoty posunu a cilovy povrch.

(Nastaveni cilového povrchu)

Set Facing Angle Compass Sound Lze zkontrolovat/zménit nastaveni zvuku, kdyZ se stroj pfibliZi
Guidance (Nastaveni zvuku navadéni k ¢elnimu uhlu.

kompasu ¢elniho Ghlu)

Heat map and volume settings Tepelnou mapu Ize zobrazit a hlasitost zvukového navadéni Ize nastavit

(Nastaveni tepelné mapy a hlasitosti) podle vzdalenosti mezi feznou hranou IZice a povrchem navrhu.

Application settings (Nastaveni aplikace) | Lze zkontrolovat/zménit nastaveni SMART CONSTRUCTION Pilot.

1. Nabidku otevrete klepnutim na S:CB

A Z

3

Project File

GNSS Settings

Bucket Configuration

System Configuratio

|Administrator Settings

i
=
o
|
ﬁMh e Calibration Settings
|
I
ﬁ

P

Exit

\~ NN NI NS NS NS N N

p SEEE

2. Klepnéte na ,Guidance Settings” (Nastaveni navadéni).
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Guidance Settings e L0 X

Measurement of Cutting Edge Positio

Bucket Position

Target Surface Settings

Heatmap and Sound Settings

Application settings

Guidance Color Settings

|
l
|
lCompasS and Sound Settings
l
l
l

N NS NS b NS | NS ) NS D N
L)

| 42.1  Méfeni polohy fezné hrany

1. 'V nabidce ,Machine Guidance Settings“ (Nastaveni navadéni stroje) klepnéte na polozku ,Measurement of
Cutting Edge Position” (Méfeni polohy fezné hrany).

Guidance Settings e L0 X

Measurement of Cutting Edge Positio

Bucket Position

Target Surface Settings

Heatmap and Sound Settings

Application settings

|
l
|
lCompasS and Sound Settings
l
l
l

Guidance Color Settings

N NS NS b NS | NS ) NS D N
L)

2. Nastavte nasledovné:

* Vybér referencniho bodu
Viyberte ulozeny referencni bod.

Pokud chcete nastavit manualné, klepnéte na + , zadejte nazev, hodnoty N/E/Z a klepnéte na v .

Control Point

[ <] +

-44123.954 m

22739.500 m

z 3.888 m

» Meéfeni polohy Fezné hrany IZice
Vyberte L/M/R polohy méfeni fezné hrany, zadejte vzdalenost A Z k referenénimu bodu a klepnéte na

O . Po nékolika sekundach se zobrazi soufadnice fezné hrany. Pokud GNSS neni zafixovan,
zobrazi se po klepnuti na O napis ,RTK NOT FIX*, proto jej pfed méfenim zafixujte.
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Cutting edge position

—

1Z [ 0.000 m]

» Posunuti rozdilu a jeho pouziti na feznou hranu
PFi méfeni polohy fezné hrany s nastavenym referenénim bodem se rozdil mezi referenénim bodem
a polohou fezné hrany zobrazi v poli ,Difference” (Rozdil). Klepnutim na bude rozdil nastaven
na hodnotu posunu. Pokud chcete posunuti zrusit, klepnéte na | s |,

Difference

[ o [ o [ o]

Offset

‘ RESET H MATCHING ‘

oooom] [ o000 m] | 0.000 m]

3. Klepnéte na v . Zmény se ulozi a zobrazeni se vrati na predchozi obrazovku. Klepnutim na <J , nebudou
zmény zaznamenany a zobrazeni se vrati na pfedchozi obrazovku.

| 4.2.2 Zména nastaveni cilového povrchu

V ,Guidance Settings® (Nastaveni navadéni) pfejdéte na obrazovku nastaveni klepnutim na ,Target Surface Settings*
(Nastaveni cilového povrchu).

Nastaveni posunu cilového povrchu a nastaveni vybéru cilového povrchu Ize zménit.

(Postupy vybéru cilového povrchu jsou popsany v ,4.1.4 Vybér zobrazeni TIN cilového povrchu.)

t Surface Settings

B Zména nastaveni posunu cilového povrchu
Cilovy povrch se pohne nahoru a doli o hodnotu posunu.

1.  Vyberte smér posunu.
Vertical (Vertikalni) . odsazeni ve vertikalnim sméru
Perpendicular (Kolmy) . odsazeni kolmo k cilovému povrchu
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2. Nastavte vzdalenost posunu.
Cilové plocha bude posunuta o hodnotu zadanou v poli ,Offset distance (Vzdalenost posunu) klepnutim

na f@ Ize poloZku vynulovat.

Offset distance

[ 0160 m]

Zadanim hodnoty v A se vzdalenost posunu pfi klepnutina = prodlouzi nebo zkrati podle zadané

hodnoty. Tuto operaci Ize provést také klepnutim na % na hTavm’ obrazovce navadéni.
(v
A
a
[4  z2w0n] © | g + 2.8BBm
vy

Posunuta cilova plocha se na navadéci obrazovce zobrazi zelenymi Carami.

3. Nastaveni pfijméte klepnutim na v .

B Zména maximalni zmény sklonu cilového povrchu

V zobrazeni Select Target Surface TIN (Vybér zobrazeni TIN cilového povrchu) Ize nastavit rozsah, ktery ma
byt vybran jako cilovy povrch.

1. Do pole ,Maximum slope change® (Maximalni zména sklonu) zmérite nastaveni pro cilovy povrch.
Nastaveni Ize provést také tak, ze nastavite velikost zmény na A a klepnete na « .

V zobrazeni ,Select Target Surface TIN“ (Vybrat cilovy povrch TIN) Ize jako cilovy povrch nastavit povrch
navrhu se sklonem mensim, nez je maximalni hodnota zmény sklonu, ktery sousedi s TIN na vybrané ikoné.

2. Nastaveni pfijméte klepnutim na v .
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| 42.3 Zména nastaveni kompasu éelniho uhlu a zvuku

1.V Nabidce ,Guidance Settings” (Nastaveni navadéni) klepnéte na ,Compass and Sound Settings“ (Nastaveni
kompasu a zvuku). Zobrazi se aktualni nastaveni.

2. Zménte nastaveni dale popsanym zpusobem:

» U polozky ,Setting Range* (Rozsah nastaveni) v ¢asti ,Facing angle range” (Rozsah €elniho uhlu) musi byt
rozsah ¢elniho Uhlu, pfi kterém se ozve bzucak, nastaven v rozmezi 0,5 az 5,0 stupnd.

+ U polozky ,Setting Range” (Rozsah nastaveni) v ¢asti ,Facing angle vicinity range® (Rozsah ¢elniho uhlu
v okoli) musi byt rozsah ¢elniho Uhlu, pfi kterém se ozve bzu¢ak, nastaven v rozmezi 0 az 10,0 stupnid.

+ Set ,Volume* (Hlasitost) v 5 krocich.

3. Klepnétena v .
Zmény se uloZi a zobrazeni se vrati na pfedchozi obrazovku.

| 4.2.4 Zména nastaveni tepelné mapy a hlasitosti

Zobrazeni tepelné mapy a zvukovy signal Ize nastavit podle vzdalenosti fezné hrany od cilového povrchu.

1. V nabidce ,Guidance Settings” (Nastaveni navadéni) klepnéte na ,Heatmap and Sound Settings* (Nastaveni
tepelné mapy a zvuku). Zobrazi se aktualni nastaveni.

© 1000 m] 4 =————
© 0500 m] )
= 0,040 m] 4 =

<0500 m] ) (o ——

S GBI G5 G

1,000 m| 4 I —

T 1.000m]
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2. Zménte nastaveni dale popsanym zplUsobem:

« Zadanim hodnot ,Range and Sound Volume* (Nastaveni rozsahu a zvuku) Ize zménit rozsah zobrazeni
tepelné mapy.

Range and Sound Volume ~————
Tl [+ 1000 m]
A / [+ o500 m|
+ [+ 0040 m]
A [~ 0500 m|
- 'LODDH:\.;[- 1.000 m]
A

[ 1.000m ]

 Klepnutim na obdélnik tepelné mapy v ¢asti ,Range and Sound Volume* (Rozsah a hlasitost zvuku) Ize
postupné zadavat barvy.

(o o

Range and Sound Volume

(A X X X XN N X
00000 OOOGS
o000 OGOOEOS
(L L XN JoN K JJ
o000OGOOOO
o0o00OOOO

| - [ #uncsaz]

» V ,Color Pattern® (Vzor barev) Ize vybrat &tyfi pfedem pfipravené vzory tepelnych map.

Color Pattern

-

« Klepnutimna . v ,Range and Sound Volume*“ (Rozsah a hlasitost zvuku) Ize v péti Urovnich nastavit
hlasitost, ktera se ozve, kdyZ se pfibliZite ke vzdalenosti nastavené v tepelné mapé.

o 1T
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| 42.5 Zména nastaveni aplikace

1.V nabidce ,Guidance Settings” (Nastaveni navadéni) klepnéte na ,Application Settings” (Nastaveni aplikace).
Jsou zobrazena aktualni nastaveni SMART CONSTRUCTION Pilot.

Nazev

Funkce

Focus point (Zaméreni)

Pfepne cil zaméfeni na obrazovce navadéni pomoci [Cutting
edge / Body center] (Rezna hrana / Stied télesa).

Heat map (Tepelna mapa)

Zapina a vypina zobrazeni tepelné mapy.

TIN display (Zobrazeni TIN)

Vypina a zapina zobrazeni TIN.

TIN composition line display
(Zobrazeni linie slozeni TIN)

Vypina a zapina zobrazeni linie slozeni TIN.

Distance direction
(Smér vzdalenosti)

Prepina zplsob vypoctu vzdalenosti od fezné hrany ke plose
navrhu pomoci [Vertical/perpendicular to design surface]
(Svisle/kolmo k plo$e navrhu).

Guidance line (Linie navadéni)

PFepina linii navadéni od fezné hrany IZice k cilovému
povrchu mezi [Always display / TIN selection] (Vzdy
zobrazit / Vybér TIN).

Machine body display
(Zobrazeni télesa stroje)

Zapina a vypina zobrazeni télesa stroje.

Point name (Nazev bodu)

Zapina a vypina zobrazeni nazvu referen¢niho bodu.

Horizontal screen display mode
(Horizontalni rezim zobrazeni obrazovky)

Ptepina [Angle/Distance] (Uhel/vzdalenost) na horizontalnim
zobrazeni.

Front screen display mode (Rezim
zobrazeni na pfednim displeji)

Ptepina [Angle/Distance] (Uhel/vzdalenost)
na pfednim displeji.

Upper screen display mode (Rezim
zobrazeni na hornim displeji)

PFepina [Angle/Distance] (Uhel/vzdalenost) na hornim
displeji.

Number of digits below decimal point
(Pocet Cislic za desetinnou ¢arkou)

Pfepina efektivni pfesnost pfi zobrazovani vzdalenosti od
IZice k cilovému povrchu.

Expansion of target surface (Prodlouzeni
cilového povrchu)

Zapina a vypina prodlouzeni cilového povrchu.

Topography measurement by the bottom
of the bucket (Topografické méreni podle
dna IZice)

Zapina a vypina funkci aktualizace archivu konstrukce
soufadnicemi dna Izice.

Bucket display mode
(Rezim zobrazeni IZice)

Zapina a vypina funkci zobrazeni Izice
v draténém modelu.

Maximum base line length (Maximalni
délka zakladny)

Nastavuje efektivni vzdalenost vystrahy zobrazené pfi
pfilisné vzdalenosti od kontrolniho bodu.

2. Zméite nastaveni a klepnéte na v . Zmény budou zaznamenany a zobrazeni se vrati na obrazovku navadéni.
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5. Zmeéna nastaveni

I 5.1 Zmeéna nastaveni GNSS

Z nabidky ,GNSS Settings“ (Nastaveni GNSS) Ize volit nasledujici nabidky:

GNSS Basic Setting (Zakladni nastaveni GNSS) | Zobrazi zakladni nastaveni GNSS.

NTrip Settings (Nastaveni NTrip) Zobrazi nastaveni NTrip.

GNSS info (Informace GNSS) Zobrazi informace GNSS véetné stavu a poctu pouZzitych satelit(.

1. Nabidku oteviete klepnutim na €§3

Menu - -

%
s

Project File

Guidance Scttings

GNSS Settings

Machine Calibration Settings

System Configuration

| | Administrator Settings

Exit

@
ﬁ
@
ﬁBucke( Configuration
ﬁ
ﬁ
ﬁ
ﬁ

|
i
L

\~ N NI NI NI NS N N N

’l\ N |

\_‘

\

2. Klepnéte na ,GNSS Settings” (Nastaveni GNSS).

. \

NSS Settings s

ﬁGNSS Basic Setting )
" ﬁNTnpSemngs )
Uswssmm ) |
4 -{I \‘. 5
= !
| /f"r'\\
| ( A
5 \ /
NS

| 5.1.1  Kontrola informaci GNSS

1.  V nabidce ,GNSS Settings* klepnéte na ,GNSS Basic Setting“ (Zakladni nastaveni GNSS).
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@ GNSS Basic Setting

2.

| 5.1.2

Type of Correction Info @VRs  Oxteral Radm)

— [orsctoraaaoseazs ])

iMaskAng\e [ 15 ])

L

oom ,])

[
HihAcarocy Threshold [ om0 _])
[

Accuracy Threshold

s ])

Radio Baud Rate

Soft Reset
Hard Reset

el 4

Nastavte nasledovné:

* Zmeéna nastaveni GNSS

Upravte pozadovana nastaveni GNSS a klepnéte na ,, v “.
Zmény se ulozi a zobrazeni se vrati na pfedchozi obrazovku.

» Resetujte data korekce GNSS pfijimace GNSS a klepnéte na ,GNSS Hot Start” (Horky start GNSS).
Jakmile se to podaifi, vrati se pfedchozi obrazovka.

» Resetujte data korekce (o satelitech) v pfijimaci GNSS a klepnutim na ,GNSS warm start® (Teply start
GNSS) znovu ziskejte obéznou drahu (efemeridy) kazdého satelitu.
Jakmile se to podaifi, vrati se pfedchozi obrazovka.

Zména nastaveni Ntrip

Ntrip, coz je akronym pro ,, The Networked Transport of RTCM via Internet Protocol®, je protokol pro distribuci

diferencialnich dat GPS (DGPS) pres internet. Upozoriiujeme, Ze obsah, ktery je tfeba zadat, se li§i v zavislosti

na pouzité sluzbé.

1.

V nabidce“GNSS Settings“ (Nastaveni GNSS) klepnéte na “NTrip Settings” (Nastaveni Ntrip),
Zobrazi se informace o ovéfovani serveru Ntrip caster a protokoly o stavu pfipojeni.

@ Ntrip Settings ﬂ

A A A A A A )

uuuuuu
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2. Nastavte nasledovné:

» Klepnutim na tlagitko |Q] ziskate pfipojny bod z Ntrip caster.
» Nazev pfipojného bodu Ize zadat manualné.

3. Pro spusténi pfipojeni Ntrip klapnéte na v .

| 51.3 Nastaveni GNSS

1. V nabidce ,GNSS Info* (Informace GNSS) klepnéte na ,GNSS Info.“ (Informace GNSS)
Zobrazi se seznam informaci GNSS.

|

&
2
K

Baseline Length From Virtual Ref Point 6900512

=

i Number Of Used Satellites

A NEA NP A R S| NEB) NEI ) NS A NE A NS A N

E

Zkontrolujte, zda jsou hodnoty ,Vertical RMS* (Vertikalni RMS) a ,Horizontal RMS* (Horizontalni RMS) hlavni
antény 0,02 nebo nizsi.

Pokud hodnota neni mensi nebo rovna 0,02, pockejte, az bude satelitni pfijem v dobrém stavu, a zkontrolujte jej znovu.

2. Klepnéte na, v “
Zobrazi se pfedchozi obrazovka.
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I 5.2 Zmeéna konfigurace lzice

Z nabidky ,Bucket Configuration* (Konfigurace Izice) Ize volit nasledujici nabidky:

Download Bucket File

(Stahnout soubor Izice)

Vlybere soubor IZice ze seznamu soubort IZice zaregistrovanych na
serveru Smart Construction Server nebo v fidici jednotce a stahne jej do
terminalu tabletu. Takto Ize také odstranit soubor IZice uloZeny v Fidici
jednotce.

Bucket Calibration

(Kalibrace Izice)

Po vyméné IZice provedte pfed registraci nové Izice na tabletu kalibraci.
Tato €innost neni nutnd, pokud je provedena béhem instalace Sady.

Set Bucket File

(Nastaveni souboru Izice)

Ze seznamu souboru IZic uloZzenych v tabletu vybere soubor IZice,
ktery se ma pouzit, a nahraje jej do fidici jednotky.

Bucket tooth calibration

(Kalibrace zubu IZice)

Provedte kalibraci, ktera bere do Uvahy opotfebeni zubu |Zice
v havadéni stroje.

1. Nabidku otevfete klepnutim na \_ N

Menu - - |

Project File

Guidance Settings

GNSS Settings

Bucket Configuration

| | system configuration

|Administrator Settings

| it

I N D NS N ) NS N NS ) N AN

ﬁ
I
ﬁ
ﬁ
UMachme Calibration Settings
ﬁ
ﬁ
ﬁ

2. Klepnéte na ,Bucket Configuration“ (Konfigurace Izice).

5 Bucket File Settings

Bucket fles
' ) Hs111797 InUse ( @)
@

| 1

e
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(Dodateéné vysvétleni)

» Tento systém nepodporuje IZice s naklapécim nebo otoénym mechanismem.

» P¥iinstalaci vicenasobné spojky davejte pozor na polohu méfeni v dobé provadéni kalibrace. Méfi se tvar
IZice v€etné vicenasobné spojky.

| 5.2.1  StaZeni soubor lZice

1.V nabidce ,Bucket Configuration® (Konfigurace IZice) klepnéte na & .
Zobrazi se informace o lIzici zaregistrované na serveru Smart Construction Server nebo v Fidici jednotce.

(Dodateené vysvétleni)
Chcete-li odstranit soubor IZice zaregistrovany v fidici jednotce, klepnéte na polozku a vyberte soubor IZice,

ktery chcete odstranit, ze seznamu ,Controller Bucket” (Ridici jednotka IZice) a klepnéte na polozku .

& Bucket File Download

& server

| BkT-06 3

]
T controller
| Hs111797 €

|1

B B E

| BKT-0625

ol 4

2. Vyberte soubor IZice a klepnéte na & .

» Stahnéte soubor Izice registrované na serveru SMART CONSTRUCTION.
Klepnéte na soubor IZice pro stazeni ze ,Server".

» Stahnéte soubor IZice registrovany v fidici jednotce
Klepnéte na soubor IZice, ktery chcete stahnout z ,Controller* (Ridici jednotky).

3. Klepnétena v .
Pokud je v tabletu uloZen soubor IZice se stejnym nazvem jako stahovany soubor, zobrazi se obrazovka
pro potvrzeni.
Soubor IZice se ulozi do tabletu a obrazovka se vrati na pfedchozi obrazovku.

| 5.2.2 Kalibrace lZice

Po vyméneé IZice provedte kalibraci pfed registraci nové Izice na tabletu. Tato ¢innost neni nutna, pokud je
provedena béhem instalace Sady.
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(Dodate&né vysvétleni)

» Tento systém nepodporuje naklon IZice s naklapécim nebo oto€nym mechanismem.

+ P¥i instalaci vicenasobné spojky davejte pozor na polohu méfeni v dobé& provadéni kalibrace. Mé&feni se pro-
vadi jako Izice, ktera ma tvar v€etné vicenasobné spojky.

LZice je kalibrovana ovladanim z tabletu. Zmérte tvar IZice a zadejte hodnoty do tabletu.

m Kontrolni body pro provedeni méreni

Lze pouzit standardni IZici nebo Izici pro svahy.

1. Klepnéte na .Bucket File Settings* (Nastaveni souboru IZice) a pfejdéte na obrazovku
,Bucket Calibration* (Kalibrace IZice).

2. \yberte IZici pro kalibraci a klepnéte na — v pravém dolnim rohu obrazovky.

@ Bucket Calibration

3. Zkontrolujte méfici body standardni IZice nebo IZice pro svahy.

@ Bucket Calibration ﬂ @ Bucket Calibration ﬂ
ismmm [ ]) ismmm [ ])
Bucket
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B Méreni tvaru lzice

Pro registraci informaci o Izici zméfte rozmér a Uhel Izice. Rozméry méfte po 0,001 metrech a uhly po 0,1 stupné.

1. Premistéte stroj vybaveny Sadou na rovny a pevny podklad (s thlem sklonu do 5°), napfiklad na betonovy
povrch.

2. Zméfte rozmér @ (B). Rozmér @ (B) je vzdalenost mezi Cepem Izice @ a spojovacim Cepem Izice ® .
Cislo zadejte m&Fenim pomoci méficiho pasma.

® (B

@ (B

®—%

‘Qi\l\&

’ Without multicoupler ‘ ’ With multicoupler ‘

3. Zméfte rozmér @ . Rozmér @ je vzdalenost mezi Cepem Izice a feznou hranou.
Cislo zadejte m&Fenim pomoci méficiho pasma. Mé&feni musi provadét dvé osoby.

’ Without multicoupler ‘ ’ With multicoupler ‘

4. Zmérfte rozmér @ (A). Rozmér ® (A) je vzdalenost mezi spodni ¢asti bo¢ni fezné hrany Izice.
Cislo zadejte mé&fenim pomoci méficiho pasma. U IZic bez bo&nich feznych hran zméfte a zadejte rozmér
nejsirsi Casti Izice.
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A (A)

5. Zmérte rozmér @ (F). Rozmér @ (F) je vzdalenost mezi kofenem zubl a feznou hranou.
Cislo zadejte m&Fenim pomoci méficiho pasma.

'l @(F) '\

. J

6. U lzic bez zubl zméFte a zadejte rozmér Sifky fezné hrany ® (G).

7. Zmérte rozméry a uhly ,Bucket contour points® (Body kontury IZice).
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8.

® (E): (i) uhel kontury 1Zice
® (C): (i) uhel kontury Izice
(D): (ii) uhel kontury IZice

,Bucket contour points“ (Body kontury IZice) (i) a (ii), dva body, by mély byt ozna¢eny znackovacim perem.
~Bucket contour point” (bod kontury IZice) (i) je prasecik pfimky na dné IZice a jeho rohu. ,Bucket contour
point* (bod kontury Izice) (ii) je nejvzdalenégjsi ¢ast pfimky vytvorfené prodlouzenim pfimky spojujici Cepy
IZice a spojovaci Cepy Izice.

(i)

’ Without multicoupler ‘ ’ With multicoupler ‘

V pfipadé, Ze je obtizné rozliSit pfimou ¢ast na dné a jeji roh, je bod, ve kterém se pfedpoklada, Ze se IZice
pfi rypani dotyka zemé, stanoven jako "bod kontury Izice" (i).
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i @

(i) =
’ With slope finishing bucket

9. Namontujte magneticky méfici pfipravek @ na Cep IZice. V tomto okamzZiku by mél byt stfed dolniho ¢epu
a stfed méficiho pfipravku zarovnan.

. ©
o

®

V@

‘ Without multicoupler ‘ ‘ With multicoupler ‘

10. Zavéste olovnici @ na magneticky méfici pfipravek @ a nastavte feznou hranu z Eepu IZice tak, aby byl
svisly ve stejném sméru jako zavit.

11. Zméfte méficim pasmem vzdalenost mezi bodem (i) a sttedem méficiho pfipravku a zadejte Cislo do
rozméru ® .

12. Pripevnéte provazek k magnetickému méficimu pfipravku @ a natahnéte provazek do bodu (i) a (i), ktery
ma byt zméren.

13. Na provazku nastavte digitalni Ghlomér @ a provedte méfeni Uhlu od vodorovné ¢ary Cepu IZice ke
kazdému z bodu (i) a (ii) ® .

» Pokud se provazek nachazi pod vodorovnou linii epu IZzice, zadejte hodnoty ziskané odec¢tenim uhlu @
od 90° pro uhly ® a @ ,bodl kontury Izice®.

» Pokud se provazek nachazi nad vodorovnou linii Eepu IZice, zadejte hodnoty ziskané pfi¢tenim uhlu ®
k 90° pro uhly ® a @ ,bodu kontury IZice".

(Dodateéné vysvétleni)

* Méfeni rozmérd ® a uhll ® @ ,bodl kontury IZice” provadéjte ve dvou lidech.
» KdyZ je pracovni vybaveni zdvihnuté, klesa hydraulickym posuvem.

» PFi méfeni ,bodu kontury IZice” provedte kontrolu svislosti pomoci olovnice @ .
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H Kalibrace souboru lIZice

Na obrazovce ,Bucket Calibration“ (Kalibrace Izice) je mozné zadat namérenou hodnotu tvaru IZice a ulozit

soubor IZice do tabletu.

A Rozmér @ E PUvodni hodnota rozméru @ nebo ©®
B Rozmér ® F (*1) Aktualni hodnota rozméru @ nebo ©®
C Rozmér @ Nazev Izice (*2) Volitelné (,Lzice 1“ atd.)
D Rozmér @ *1 V tomto kroku nemuzZete zadat zadné hodnoty F.
p Mohou byt zadany pfi provadéni ,Kalibrace zubu IZice".
a Uhel
- *2 Nastavte jedineCny nazev IZice, ktery se nebude shodovat s Zzadnym jinym nazvem
b Uhel ® v rdmci stejné spoleénosti.

14. Zkontrolujte zadané hodnoty a pokud jsou v pofadku, klepnéte na v . Zadané informace Izice se ulozi
do tabletu a obrazovka se vrati na pfedchozi obrazovku.

| 5.2.3

Vybeér lzice

1.

Na obrazovce ,Bucket File Settings* (Nastaveni souboru IZice) klepnéte na soubor IZice, ktery chcete pouzit,
ze seznamu soubor( I1Zic ulozenych v terminalu tabletu.

Klepnutim na & a naslednym klepnutim na v v okné pro potvrzeni se vybrana lIzice stane

»pouzivanou®.

@ Bucket File Settings

[oucketnies
l § Hs111797 nie € [a)

L 2]

t=

c

[« [+ ]
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| 5.24 Kalibrace zubu Izice

ProtoZe opotfebeni zubl IZice ovliviiuje pfesnost fezné hrany, Ize provést kalibraci velikosti opotfebeni.

1. Klepnéte na E cilového souboru Izice na obrazovce ,Bucket File Settings” (Nastaveni souboru Izice).

2. Kdyz se zobrazeni pfesune na obrazovku kalibrace zubu IZice, zadejte do pole F aktualni délku zubu.

@ Bucket Calibration ﬂ
Bucket Name

EEEEEE

nnnnn

3. Klepnutim na v v pravém dolnim rohu obrazovky se zaznam pouZije a zobrazeni se vrati na hlavni
obrazovku.
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I 5.3 Zmeéna nastaveni kalibrace stroje

Nasledujici nabidky mohou byt vybrany z nabidky ,System Configuration® (Konfigurace systému).

Machine Calibration (Kalibrace stroje)

Slouzi ke kalibraci stroje vybaveného Sadou.

Machine Calibration Info
(Informace kalibrace stroje)

Zobrazi seznam informaci kalibrace stroje vybaveného Sadou.

Position Posture Info (Informace

o poloze a postaveni stroje)

Zobrazi informace o poloze a postaveni stroje vybaveného Sadou.

1. Nabidku oteviete klepnutim na €§3

Menu - - - X
-

Project File

Guidance Settings

GNSS Settings

Bucket Configuration

System Configuration

|Administrator Settings

|
I
@
ﬁ
UMachme Calibration Settings
|
ﬁ
|

Exit

i
i
|

\~ N NI NI NS NS N N N

| ‘ \ Y

N |

\_‘_4"

2. Klepnéte na ,Machine Calibration Settings“ (Nastaveni kalibrace stroje).

Machine Calibration Settings 4 g

ﬁMachme Calibration )
| (]Machme Calibration Info )

t ﬁ?csmon Posture Info

{ \

| S f\,"f =
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| 5.3.1  Provedeni kalibrace stroje

V ,Machine Calibration Settings® (Nastaveni kalibrace stroje) klepnéte na ,Machine Calibration“ (Kalibrace stroje).
Podrobnosti jsou uvedeny v Pokynech pro instalaci. Misto distribuce navodu k instalaci, ID a heslo najdete
v dokumentu pfilozeném k produktu.

[
i Machine Name [ = re> smmmoen ])

wachoepe [ reaorisonrs ])

£
-

/A setthemacinetothepostreshouninthe figureon irm
andlevel gound,and then ontinue measurement
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| 5.3.2 Kontrola informaci o kalibraci stroje

Poznamka

Kazdou polozku nastaveni Ize zménit; protoZe v$ak jeji zména zplsobi zménu hodnoty nastaveni kalibrace,
obvykle ji neménite. Pokud ji musite zménit, postupujte podle Pokyn( pro instalaci. Misto distribuce navodu
k instalaci, ID a heslo najdete v dokumentu pfiloZzeném k produktu.

V ,Machine Calibration Settings” (Nastaveni kalibrace stroje) klepnéte na ,Machine Calibration Info* (Informace

kalibrace stroje). Zobrazi se seznam aktualnich hodnot kalibrace stroje.

@ Machine Calibration Info

Machine Info

Company Name

z
2

Machine Type

g

Machine Name PC200-11501475

Machine ID HA200362

Machine Geometry Info

Length of Boom 5698m

Length of Arm 292m

tance b/w Arm Top Pin and Bucket Side Link

04llm

n
ince b/w Boom Top Pin and Bucket Side 2515w

Dist
Pin
Dist
Lind
Dist
Pin
Dist

ance b/w Bucket Side Pin and Bucket Cyl

JE NS NS NS ) NS NS B N ) N L N L N

l ce
ce

Pin
i nce
} oistance byw Bucketcyt pinand Bucket Link

| 5.3.3 Kontrola polohy a postaveni télesa stroje

1.  V nabidce ,Machine Calibration Settings® (Nastaveni kalibrace stroje) klepnéte na ,Position Posture Info*
(Informace o poloze a postaveni stroje).
Jsou zobrazeny podrobné informace o poloze a uhlu télesa stroje.
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@ Position Posture Info

Main Anntena

I Number of Used Satellite 30

| postion

35.602741408
140084876704

41.695m

I Age Of Corrections

Sub Anntena

2)
] s )

I Number of Used Satellite:

| posiion

Longitude 140084860045

35602726683

2. Klepnéte na v . Zobrazeni se vrati na obrazovku navadéni.

I 5.4 Zména nastaveni kalibrace prodlouzeného ramena

Klepnutim na ,Extension arm calibration settings“ (Nastaveni kalibrace prodlouzeného ramena) zobrazite
obrazovku nastaveni souboru prodlouzeného ramena.
Soubory prodlouzeného ramena Ize vybirat, stahovat, vytvaret a upravovat stejnym zplsobem jako soubory IZice.

Tedengonamm @SN

Extension Arm

|~ Bpettern-taguchi 2

| S TypeB “

L L+ |
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| 5.4.1  Vybér souboru prodlouzeného ramena

Uprostfed obrazovky se zobrazi seznam souborl prodlouzeného ramena uloZenych v tabletu.
1.  Klepnutim na cilovy soubor ho zvyraznite.

2. Kdyz se po klepnuti na| =g | zobrazi okno pro potvrzeni, klepnéte na v a vyberte cilové prodlouzené
rameno.

Pokud jej chcete odstranit, klepnéte na | g =% |

3. Klepnéte na v v pravé spodni ¢asti obrazovky. Zména bude zaznamenana a zobrazeni se vrati na pdvodni
obrazovku.

Extension Arm

| s~ Bpettern-taguchi Z

!b’ Type B (2) )

[« [+ |
o

| 5.4.2 Stahovani soubort prodlouzeného ramena

1. Klepnutim na & se zobrazi seznam souborU prodlouzeného ramena ulozenych na serveru.

£,
D

l Type B

=
h__J

i Bpettern-taguchi

ey AR

2. Kdyz se po klepnuti na & zobrazi okno pro potvrzeni, klepnéte na v a vyberte soubor cilového
prodlouzeného ramena.

3. Klepnéte na v v pravé spodni ¢asti obrazovky. Zobrazeni se vrati na plivodni obrazovku.
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| 5.4.3 Vytvofeni souboru prodlouzeného ramena

Podrobnosti jsou uvedeny v Pokynech pro instalaci. Misto distribuce navodu k instalaci, ID a heslo najdete
v dokumentu pfilozeném k produktu.
Kalibraci stroje musite provést predem.

0 TS l ‘
xter

comstonsmune 1R ﬂ s [T u
cwsmimne [ ﬂ comsiotnrpe I )
E E
A A B c =
[ m] [ ] | ostom] [ ostam]
o - o _E "
) ] o
e o
. T o o
. .
T T T T T T @
T » =

o vy TTTE

£°
== j.
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e 4

| 544 Uprava souboru prodlouzeného ramena

Klepnutim na E v souboru prodlouzeného ramena, mize byt kterakoliv polozka nastaveni zménéna.

Poznamka

Kazdou polozku nastaveni Ize zménit; protozZe vSak jeji zména zplsobi zménu hodnoty nastaveni kalibrace,

obvykle ji neménte. Pokud ji musite zménit, postupujte podle Pokynt pro instalaci.

} S Bpettern-taguchi iz

=== TypeB ZJ
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I 5.5 Sprava systému

Z nabidky ,System Management® (Sprava systému) Ize zvolit nasledujici nabidky:

Controller Information . ]
o Zobrazi informace o Sadé, v€etné verze firmwaru.
(Informace Fidici jednotky)

Copyright Zobrazi seznam informaci kalibrace stroje vybaveného Sadou.

Network Settings (Sitova nastaveni) Lze zkontrolovat/zménit sitova nastaveni této Sady.

1. Nabidku oteviete klepnutim na €§3

[ Menu N - - X
& |

@Project File

Guidance Settings

GNSS Settings

Bucket Configuration

Machine Calibration Settings

|Administrator Settings

|

|

Exit

BN

@
ﬁ
ﬁ
{ ﬁSystem Configuration
|
ﬁ

\~ N NI NI NS NS N N N

2. Klepnéte na ,System Configuration“ (Konfigurace systému).

System Configuration |

Controller Info ) 3
| feoomen )
1‘@ Network Settings ) .:E

|

«ﬁ.(__ ) »L
! N
| { \
\ ]
Nl
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| 5.5.1 Kontrola informaci ridici jednotky

1.V nabidce ,System Configuration“ (Konfigurace systému) klepnéte na ,Controller Info*
(Informace Fidici jednotky)
Zobrazi se informace fidici jednotky o Sadé.

2. Klepnéte na , v “. Zobrazi se pfedchozi obrazovka.

’ Controller Status )

Basic Info

i Manufacturer LANDLOG )
!

Controller :
j Manufacturer akasakatec )
! Model Dual GNSS Controller )

GNSS Main Reciever h
i Manufacturer ublox J ‘

| 5.5.2 Kontrola autorskych prav

1. V nabidce ,System Configuration“ (Konfigurace systému) klepnéte na ,Copyright* (Autorska prava)
Zobrazi se informace o autorskych pravech.

2. Klepnéte na v . Zobrazi se pfedchozi obrazovka.

@ Copyright

Copyright © EARTHBRAIN Ltd. All Rights Reserved.
WUse Library.

NuGetForUnity
https:/github.com/GlitchEnzo/NuGetForUnity
- UniGLTF
htps://github.com/ousttrue/UniGLTF:

om/ousttrue/UniJSON

increactive-extensions-for-unity-17276

el -4
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| 5.5.3 Kontrola/zména sitovych nastaveni

1.  V nabidce ,System Configuration“ (Konfigurace systému) klepnéte na ,Network Settings® (Sitova nastavent).
Zobrazi se sitova nastaveni této Sady.

2. Pokud je potfeba provést zmény, klepnéte do textového pole a zadejte zmény manualné.

3. Klepnéte na v . Zobrazi se pfedchozi obrazovka.

& Network Settings

[Revossnsossass |

[v......m..

(e

fooo

[

[is2asm28250

[osss

[is2asszsass

NI N N N NG N N N N

[room

E

I 5.6 Nastaveni spravce

Z nabidky ,Administrator Settings) (Nastaveni administratora) lze vybrat nasledujici nabidky:

Controller Information ) )
o Zobrazi informace o Sadé, v€etné verze firmwaru.
(Informace Fidici jednotky)

Network Settings . . o ]
Zobrazi a umozni zmény sitového nastaveni.
(Sitova nastaveni)

Server settings (Nastaveni serveru) Zobrazi a umozni zmény nastaveni serveru.

System Settings (Nastaveni ) L. ] .
Zobrazi a umozni zmény nastaveni systému.

systému)

Machine Calibration Settings Zobrazi seznam informaci kalibrace stroje vybaveného Sadou.
(Nastaveni kalibrace stroje) Lze zménit.

Product Settings

] Zobrazuje nastaveni produktu.
(Nastaveni produktu)

Administrator Guidance Settings ] ] oL
. oL Zobrazi nastaveni navadéni spravce.
(Nastaveni navadéni spravce)
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1. Nabidku oteviete klepnutim na @3

4

Project File

l Menu v

Guidance Settings

GNSS Settings

Bucket Configuration

Machine Calibration Settings

A

System Configuration

|Administrator Settings

[N )N N NS N NS ) NS A N

E
L\

\i

£ - B.16@n

2. Klepnéte na ,Administrator settings” (Nastaveni spravce).

Administrator Settings

PER. TE

Controller Settings

Network Settings

§

server settings

Syetem Settings

Product Settings

| D N N ) N A NS D NS

nMachine Calibration Settings

/Administrator Guidance Settings

" —

% >
SL \\»i«' Y,

Pokud je v ,System Settings“ (Nastaveni systému) nastavena moznost ,Lock with administrator’s password*
(Zamknout heslem spravce) na hodnotu ON (ZAP), zobrazi se pole pro zadani hesla, zadejte heslo a klepnéte
nav .

e vanurauun g

nc

7
)
; Password ]
)
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| 5.6.1 Kontrola informaci ridici jednotky

1. V nabidce ,Administrator Settings® (Nastaveni spravce) klepnéte na ,Controller Info*
(Informace Fidici jednotky)
Zobrazi se informace fidici jednotky o Sadé.

@ Controller Settings

Basic Info

I lanufacturer LANDLOG )
i Model 'SCRFOOATO1 )
!

Product No. LL-1001-00-00-0101 J

Serial N

.
Controller
‘

ifz

f

Firmware Ver. vi2n

GNSS Main Reciever

i Manufacturer ublox )

el

2. Klepnéte na,v
Zobrazi se pfedchozi obrazovka.

| 5.6.2 Nastaveni sité

Nastaveni sité zpravidla neni nutné ménit.

1. 'V nabidce “Administrator Settings” (Nastaveni spravce) klepnéte na ,Network Settings* (Sitova nastaveni)
Zobrazi se seznam aktualnich nastaveni sité.

@ Network Settings

UDP Communication

i Data Logging [ OFF U
l R om0 ])
Http Communication

i s [imasn 25 ])

i Send Port Number [ sos0 ])

Ntrip Communication

st (12108120250 ])

i — [ ])
i Tmeon [2om ])

Rest Timeaut [ 3000 ])

Data Logging [ oN OFF J

2. Zménte nastaveni.

(Dodate&né vysvétleni)

Pokud je polozka ,Data Logging® (Protokolovani dat) nastavena na ,OFF* (VYP) nejsou vyzadovany zadné
protokoly. Nenastavujete na ,OFF* (VYP) nedmysiné.

3. Klepnéte na, v “.
Zmény se ulozi a zobrazeni se vrati na pfedchozi obrazovku.
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| 5.6.3 Zména nastaveni serveru

Poznamka

Nastaveni serveru nesmi byt ménéna, pokud neni vydan jiny pokyn.

V opacném pfipadé nemusi systém fungovat spravné.

1.V nabidce ,Administrator Settings*“ (Nastaveni spravce) klepnéte na ,Server Settings” (Nastaveni serveru).
Zobrazi se aktualni nastaveni serveru.

@ Server Settings

[epsizpitor.

ruction.com/3dm

[POST] Connection

ot [ etrofitsmotify

[
[

[POST] Bucket File [ uckets/gtes

B
i
|
|
i
Jn [
e
B
i
|-
I

[

[ rtrofitstretrofitid/uptoadyas:buitt

[POSTIError Info [retvofis/retrofitayyerror

{POST] Calibration nfo [ retrofitsiretrofitd/uploadcalbration

NN N N N N N DN N N N Q

[POST) Mzchme

[ etrofitsretrofitayuptoadrattitude
\\\\\\\

2. Zménte nastaveni. Klepnéte na v .

| 5.6.4 Zména nastaveni serveru

(Dodate&né vysvétleni)

Pokud nastavite ,Administrator Password“ (Heslo spravce) a nastavite ,Lock with Password“ (Zamknout heslem)
na ,ON" (Zapnuto), nebudete moci vstoupit do nabidky konfigurace systému, pokud nezadate heslo.
Chcete-li zabranit nechténym zménam systému, nastavte heslo spravce.

1.V nabidce ,Administrator Settings” (Nastaveni spravce) klepnéte na ,System Settings®
(Nastaveni serveru).
Zobrazi se aktualni nastaveni systému.

@ System Settings

- 90 -



2. Zménte nastaveni.

(Dodateéné vysvétleni)

Nastavenim ,Debug Mode* (Rezim ladéni) na ,ON“ (ZAP) se na obrazovce zobrazi informace o ladéni.
,Debug Mode* (Rezim ladéni) nesmi byt nastaven na ,ON" (ZAP), pokud neni provadéno feSeni problému.

3. Klepnétena,v “.
Zmeény se ulozi a zobrazeni se vrati na pfedchozi obrazovku.

| 5.6.5 Zména nastaveni kalibrace stroje

Poznamka

Kazdou polozku nastaveni Ize zménit; protoZe vSak jeji zména zplsobi zménu hodnoty nastaveni kalibrace,
obvykle ji neménte. Pokud ji musite zménit, postupujte podle PokynU pro instalaci. Misto distribuce navodu

k instalaci, ID a heslo najdete v dokumentu pfilozeném k produktu.

1.V nabidce ,Administrator Settings” (Nastaveni spravce) klepnéte na polozku ,Machine Calibration Settings*®
(Nastaveni kalibrace stroje).
Zobrazi se seznam aktualnich nastaveni kalibrace.

@
Distance b/ Am Top inand Bcket SiceLink ona]
Pin .

Distance b/w Boom Top Pin and Bucket Side

i Link Pin [ 2515 "]
Distance b/w Bucket Side Pin and Bucket Cyl [ 0642 m]
Pin -

i Distance b/w Bucket Cyl Pin and Bucket Link [ 0.600 _])
Pin -

ia.,.,m;.,mpm —— [ e ])

2. Zménte nastaveni a klepnéte na , v “.
Zmény se uloZi a zobrazeni se vrati na pfedchozi obrazovku.

| 5.6.6 Zobrazeni nastaveni produktu

1. V nabidce “Administrator Settings” (Nastaveni spravce) klepnéte na ,Product Settings” (Nastaveni produktu).
Zobrazi se aktualni nastaveni produktu.

(Dodateéné vysvétleni)

UUID indikuje jedine¢né ID pro Sadu.
Nelze ménit.
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2. Klepnétena,v “.
Zobrazi se pfedchozi obrazovka.
| 5.6.7

@ Product Settings

uuip [ 4289e3694b7a6c50835304eco06086fesa6 ])

el 4

Nastaveni navadéni spravce

Nastaveni navadéni nesmi byt ménéna, pokud neni vydan jiny pokyn.

Poznamka

V opacném pfipadé nemusi systém fungovat spravné.

1.

2.
3.

]

V nabidce “Administrator Settings” (Nastaveni spravce) klepnéte na ,Administrator Guidance Settings*®
(Nastaveni navadéni spravce).

Zobrazi se uzivatelské nastaveni navadéni.

& Administrator Guidance Settings

Data transmission

| sucket e [ /Bucketsianro. ene ])
|Topog’aphy Data

Send Topography Data OFF ]
Interval Time(sec) [ 600 |
Kinematic Data

Send Kinematic Data oFF ]
Interval Timel(sec) [ a0 |
Online Notification

Send Connection Data OFF ]
Interval Time(sec) [ a0

Application Settings

]

Zménte nastaveni.

Klepnéte na , v “.

Zmeény se ulozi a zobrazeni se vrati na pfedchozi obrazovku.
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6. Méric nakladu (volitelny)

e

| 6.1 Nastaveni méfice zatizeni

| 6.1.1  Zakladni nastaveni

Chcete-li pouzivat méfi¢ uzite€ného zatizeni, musite si zakoupit samostatnou licenci pro SMART CONSTRUCTION
Fleet (SC Fleet) nebo SMART CONSTRUCTION Fleet lite (SC Fleet lite).

Pokud jiz pouzivate aplikaci SMART CONSTRUCTION Fleet, postupuijte podle Stru¢ného priivodce SC Fleet
(v opacném pripadé postupujte podle Stru¢ného privodce SC Fleet Lite) a provedte Gvodni nastaveni a poté

nastaveni na tabletu.

(Dodateéné vysvétleni)

Abyste mohli tento systém pouZivat, potfebujete pfedem mit u€et na portalu SMART CONSTRUCTION.

Pokud neméate ani jeden, zaregistrujte se na nize uvedené webové strance.
URL portalu SMART CONSTRUCTION: https://scportal.pf.sc-cloud.komatsu
B Nastaveni tabletu

1. Na tabletu spustte SMART CONSTRUCTION Pilot.

2. Klepnéte na ,Payload Meter” (Mé&Fi€ zatiZeni)

AAAAA. APAAA.
- B  wax 2008k S
e Yo ownang §
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3. Klepnéte na €§3

Menu

Load meter
Calibration
Settings
Exit

4. Klepnéte na ,Setting“ (Nastaveni).

o emicsauns &)

= [ o [ )
IAuluslup [ o ‘

entoingat [0  wv]

e w | )
iAccuvzcyM!nThreshuld [ os | )

—7 ]

5. Klepnéte na| m . Zobrazi se obrazovka pro zadani hesla.

Password
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6. Do pole pro zadani hesla zadejte "l1?2017" (L, L, otaznik, dva, nula, jedna, sedm) a klepnéte na v .

3 Mashine Settings &

Basic Information
[rcan

: ]
[n ‘]
]

[soua7s
Payiadionetime) [ 1500 kg ~ |

[ 1]

[ 1000m |

7. Na obrazovce nastaveni stroje vyberte model, typ a specifikaci (standardni nebo dlouhé rameno)
v ,Base Machine® (Zakladni stroj) na obrazovce nastaveni stroje.

@ Mashine Settings

Base Machine

Model [ v }
- /]
- /]

8. Klepnéte na v pro ,Base Machine® (Zakladni stroj) a klepnéte na v v okné pro potvrzeni.
Na tabletu se vyberou standardni parametry pro zvoleny model, typ a specifikaci a nastaveni se ulozi do
fidici jednotky.

Confirm

Do you want to overwrite the settings
with the parameters of the base
machine?
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9. Do ,Basic Information® (Zakladni informace) zadejte vyrobni Cislo stroje vybaveného Sadou.

(Dodateéné vysvétleni)

Na zakladé informaci o modelu, typu a vyrobnim Cisle dojde k propojeni s SC Fleet (lite). Model,
typ a vyrobni Cislo musi byt zadany spravné.

@ Mashine Settings ﬂ

Base Machine

“l

m
Sandord =

v

[
[
[
\

MMMMM [pcaon ~]
[ “]
]

[sowrs

[ ookg v |

[ ]

[ 1000m |

10. Podle potfeby zménte nasledujici nastaveni:
* Hmotnost vykopana na jeden pokus [kg]: zobrazeni maximalni hodnoty hmotnosti na méfici zatizeni
* Pracovni cyklus [s]: cyklus aktualizace informaci o SC Fleet (lite)

* Rozsah vyhledavani [m] rozsah vyhledavani nakladnich vozidel v okoli

11. Klepnutim na v v ,Machine Settings“ (Nastaveni stroje) se nastaveni ulozi a zobrazeni se vrati na ,Basic
Settings* (Zakladni nastaveni). Klepnutim na v v ,Basic Settings” (Zakladni nastaveni) se nastaveni ulozi
a zobrazeni se vrati na obrazovku méfiCe zatizeni.
Pokud je propojeni s aplikaci SC Fleet (lite) se na obrazovce méfice zatizeni zobrazi seznam nakladnich
vozidel nastaveny aplikaci SC Fleet (lite).

MEDCO1

MEDC02 9000k

test-haifun 9800 kg

241 7000 kg

242 6000 ke

piiz: 34

(Dodateéné vysvétleni)

Pokud se seznam nakladnich vozidel nezobrazi, mize byt chyba v informacich ,model, typ, vyrobni ¢islo®
registrovanych v tabletu nebo SC Fleet (lite). Potvrdte zadani.
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| 6.1.2 Zména lzice

1. Zobrazte obrazovku ,Machine Settings“ (Nastaveni stroje).
Viz ,m Nastaveni tabletu“ v ¢asti ,,6.1.1 Zakladni nastaveni®.

@ Mashine Settings

Model [ PC200 ~ ]
[ ‘]
SerialNo [ 501475 ]
roostonesma [ 1s00kg ~ |

[ »:]

[ 1000m |

FleetServer [ nttps:/jum management komeonnect p.azu]

[ o

=

- 4

2. Klepnéte na | = |. Zobrazi se seznam nastavenych parametra.

@ Mashine Settings

[ smm][  amw][ o]

[ awm][ smm][ 2esn)

[T wwm][ wwn][  omn)

Angle between links.

jyet A

[ wsae] | wre] | 20-]

[ wae] | e

Polar coordinates of GC

[ amem]] wse] [ omsm]

[ owm][  wwmn]] 0]

[ wmml[  osmm][ omn]
woe ][ omm] | 20°]

i boom \ boonc e} v J

3. Zménte hodnoty parametru Izice (hmotnost, poloha tézisté).
* Pokud je hmotnost jina, zménte ,M_bucket® ve ,Work equipment weight* (Hmotnost pracovniho vybaveni).

» Pokud je tvar jiny, zménte ,L_NQ" a ,L_NP*“ v poloZce ,Polar coordinates of the position of the center of

gravity (Polarni soufadnice polohy téziste).

Work equipment weight Polar coordinates of GC
M_boom M_boomC M_boomCR L_BF A_FBL LCD
| 1616k | | w5 kg | [ 194 kg | [ 210 m | [ nse] | 0915 m |
M_arm M_armcC M_armCR L_GE LM A_MLN
[ 5k | | sokg] [ 113 kg | [ 0103 m | | 1390 m | | 2
M_bucket L_HI L_KJ L_NQ
[ 765 kg | [ 0o m | | 0sas m | [ 0738 m |
A_ONQ L_NP A_ONP
83 [ 28.0 © ] [ 0738 m ] [ 28.0 0]
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(Dodateéné vysvétleni)

» Zadejte stejnou hodnotu pro ,L_NQ"a ,L_NP*.

« Nastavte hodnotu ,,C* v souboru IZice
a nastavte jako L_ NQ = L NP = 1/2 * C.

Bucket

4. Ulozte nastaveni klepnutim na v .
Po dokonc&eni nastaveni provedte kalibraci. (Viz 6.2)

I 6.2 Kalibrace mérice zatizeni

/\ VAROVANi

JE NEBEZPECi VAZNEHO NEBO SMRTELNEHO URAZU.
» Pred kalibraci zkontrolujte bezpecnost okoli. Pfed nastartovanim zkontrolujte, zda se v okoli nenachazi
Zadné osoby nebo prekazky, a zatrubte.

 Pfi kalibraci budete provadét operaci oto€eni nastavby. Pfi otaCeni musite pohledem kontrolovat smér
otaceni. Dbejte na to, aby se ostatni osoby po celou dobu prace pohybovali mimo polomér otaceni.

Poznamka

Pokud je na Izici zemina, odstrarite ji. Pokud je na IZici nalepena zemina, kalibrace selze.

Kalibraci nezapomerite provést pfed prvnim pouzitim méfice uziteného zatizeni nebo po zméné modelu nebo

IZice. Doporuc€ujeme také provést kalibraci pfiblizné jednou za mésic.

PFi kalibraci postupuijte podle dale uvedenych pokynu. Pfi jejim provadéni provadéjte operace jako pfi béZzném

otaceni vyloznikem vzhuru.

1. Premistéte stroj vybaveny Sadou na rovny a pevny podklad, napfiklad na betonovy povrch.

2. Zahfivejte asi 1 minutu, aby teplota oleje dosahla nejméné 30 stupnd.

3. Na obrazovce méfice zatizeni klepnéte na Z@g a klepnéte na [Calibration] (Kalibrace). Kdyz se zobrazi
obrazovka kalibrace, provedte kroky 1 a 2.
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4.

Menu
Load meter
Calibration
Settings
Exit

[Step 1] (Krok 1) Jak je znazornéno na obrazku, nastavte uhel pracovniho vybaveni tak, aby uhel
vylozniku (A) byl 60—70 stupfiti a thel ramena (B) 100 stupnu. Ujistéte se, Ze je IZice vpfedu v roviné
se zemi. Aktualni Uhel se zobrazi na pravé strané obrazovky ,Step 1 (Krok 1).

pET— )

STEP1

Please adjust an arm angle asin the figure.

Po dokoné&eni nastaveni Uuhlu pracovniho vybaveni v kroku 1 se proces automaticky pfesune do kroku 2.
[Step 2] (Krok 2) Pomalu provadéjte zvedani a otageni (sou¢asné zvedani a otaceni vylozniku; doporucuje
se otaceni 0 90 stupnd) stfedni rychlosti (polovi¢ni), dokud vrchol ramena nepfesahne stanovenou vysku.
*V tuto chvili nemanipulujte s ramenem a lzici.

Vy8ka horni ¢asti ramena je zobrazena hodnotou na spodni strané ,Step 2“ a ukazatelem na pravé strané.
Pokud vyska horni ¢asti ramena pfekro€¢i nastavenou hodnotu, zméni se Sipka ukazatele vySky na ,,|“.
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Calibration ﬂ

STEP1

Please adjust an arm angle asin the figure

6. [Step 2] (Krok 2) Spustte vyloznik dold, dokud nebude horni €ast ramene nize nez v zadané vySce, a vratte
se do polohy z kroku 1.
Jakmile se vySka horni ¢asti ramena dostane pod nastavenou hodnotu, je prvni kalibrace dokon¢ena ( v )
a je zahajena druha kalibrace.

7. [Step 2] (Krok 2) Provedte dal3i 4 nebo vice zdvihnuti a oto€eni a spousténi vylozniku pro celkem
5 kalibraénich operaci.

8. Spustte vyloznik a potvrdte jeho dokon&eni (v ) az do 5. kalibrace, poté klepnéte na v .
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| 6.3 Pousziti méfice zatizeni

/\VAROVANI

JE NEBEZPECi VAZNEHO NEBO SMRTELNEHO URAZU.
« MEfi€ uziteCného zatiZzeni ma pracovnikovi pomoci pfi méfeni nosnosti a snizit zatéz operatora pfi fizeni
nosnosti. Neni ur€en pro ochranu pred pretizenim.
* Nepracujte se strojem, pokud ovladate obrazovku tabletu. PFi praci na tabletu zastavte praci stroje.
» Pri ovladani tabletu davejte pozor, abyste omylem neovladli ovladaci paku.
* Musite zkontrolovat bezpecénost svého okoli. Nedivejte se souvisle na obrazovku tabletu.
» Pfi otaCeni musite pohledem kontrolovat smér otaceni.

» Vzhledem k tomu, Ze se jedna o praci s otoci, dbejte na to, aby se ostatni pracovnici po celou dobu prace
pohybovali mimo polomér otaceni.

Poznamka

» MEfi¢ zatizeni ma limit svého vykonu. Hmotnost udavana méficem zatizeni se muaze liSit v dusledku vlivu

faktor(, jako je pfilnavost pady, zpUsob prace a vlastnosti pldy; méla by se proto pouzivat pouze jako
orientacni.

» MEfic€ zatizeni neni méfici pfistroj, ktery proSel certifikaci. Nemél by byt pouzivan k obchodovani nebo
certifikaci.

 P¥i pouziti pro certifikaci provedte kontrolu pomoci méficiho pfistroje, napfiklad vahy pro nakladni automobily.

* Pokud je vozidlo naloZzeno s nadmérné naklonénou nebo nestabilni karoserii, nelze spravné zméfit
zatizeni. Dbejte na to, aby byl stroj pokud mozno vodorovny a stabilni.

» Upozoriiujeme, Ze chyba se muze liSit v zavislosti na zptusobu a podminkach provozu.
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] 6.3.1

Obsah zobrazeny na hlavni obrazovce méri

v w

e zatizeni

@ 7R¥2

MEDCOL 9800 kg

MEDCO02 9000 g

test-haifun 9800 kg

YRR 7000 kg

9000 kg

®e 0@ O®

@0 ® ©

= GOBD e & < wax 2008 g
5358 N

(©

® ©® ®

A Lowhceuracy

Zobrazeny obsah

Seznam nakladnich vozidel (nazev vozidla / maximalni uzitecné zatizeni)

Vybrané nakladni vozidlo

Objem nakladu nakladniho vozidla zobrazeny na méficim pfistroji

Objem nakladu nakladniho vozidla zobrazeny jako hodnota

Maximalni nosnost vybraného nakladniho vozidla (cilova hmotnost)

Zbyvaijici zatizeni pro nakladku

Aktualni nastaveni stavebniho stroje (model — typ)

® 0 0| 66|00 «

Zobrazeni méfidla hmotnosti rypani

Hmotnost rypani zobrazena jako hodnota

CHNC)

Pfiblizné maximalni mnozZstvi rypani IZice

Varovné zobrazeni, kdyz presnost zatizeni je slaba

Historie nakladani pro kazdy ¢as

Tlacitko nastaveni

®@ e 6|6

Tlacitko zahajeni/ukon&eni nakladani

®

Tlacitko odstranéni historie nakladani

®

Tlagitko preruseni
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| 6.3.2 Jak pouzivat méfi¢ zatizeni

M Vybér nakladniho vozidla

V seznamu nékladnich vozidel v horni ¢asti obrazovky klepnéte na cilové vozidlo. Vybrané nakladni vozidlo bude

zZvyraznéno.

B Spusténi méreni zatizeni

Pred zahajenim rypani spustte méfeni klepnutim na P .

Bl Pocitani hmotnosti nakladu

KdyZ je spusténo méfeni uziteCného zatiZzeni a stavebni stroj je provozovan jako Rypani — otaceni nakladu —

vykladani I1Zice, hodnota uZite€ného zatiZeni se pocita pfi vykladani IZice a pfi€ita se k objemu nakladu vozidla.

B ZrusSeni hmotnosti nakladu

Klepnutim na nacteni historie ji zvyraznite. Klepnutim na v tomto stavu Ize zvyraznénou historii odstranit.

B Dokonc¢eni méreni zatizeni

Po dokoné&eni nakladani nakladniho vozidla klepnéte na m. Mé&feni zatiZzeni kongi.
B Preruseni méreni zatizeni

Klepnutim na Il béhem méfeni uzite¢ného zatizeni se uziteéné zatizeni nezapocitd, i kdyz je Izice vyloZzena.

Pouzijte, pokud v priibéhu nakladani provadite jinou praci.
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| 6.3.3  Funkce méfi€e zatiZeni

B Funkce displeje zatizeni

V normalnim reZimu jsou méfi¢e hmotnosti rypani i hmotnosti zatizeni zobrazeny zelené.

i <252 6000 kg

MEDCO1 9800 kg

MEDC02 9000k

test-haifun 9800 kg

w2000 ke

CANVZAOW = T

IAZ1

MEDCO1 9800 kg

MEDC02 9000 kg

test-haifun 9800 kg

Y252

< w7000 S
1 |
e\ 2 SN

Pokud se po nacteni aktualni hmotnosti rypani pfedpoklada, ze hmotnost nakladu prekro¢i cilovou hmotnost,

zobrazi se méfi¢ hmotnosti rypani Cervené.

E&T 3t

MEDCOL 98004

MEDC02 9000 kg

test-haifun

B\ . " Aa
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Pokud je nakladni vozidlo nalozeno s prekrocenou cilovou hmotnosti, ukazatel hmotnosti zatizeni zCervena.

| <zx51

MEDCOL 9800k

MEDC02 9000k

test-haifun

B Funkce nastaveni objemu zeminy

Poznamka

Objem zeminy nastavte pfed otacenim.

Méfi¢ hmotnosti pfi rypani zobrazuje objem zeminy v IZici v realném Case.

Objem rypané zeminy mulzete upravit zmensenim objemu zeminy ve IZici.

(Dodateéné vysvétleni)

Pokud se hodnota uzite¢ného zatizeni neodrazi dobfe v realném Case, doporucuje se na misté provést zdvihnuti

vyloZniku.

| 6.3.4 Dalsi funkce méfeni zatizeni

Na obrazovce ,Basic Settings” (Zakladni nastaveni) je mozné zapnout/vypnout rizné funkce uzite¢ného zatiZeni.

LU [ ON )
| smaes [ o w
[ wTRE [ wv ] )

TAMERS OFF “ )

A [ 06 ])

[ = |
e’ 2/ v _4
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M Start automatic loading (Spusténi automatického nakladani)

Je-li nastaveno na ON (ZAP), mlze se nakladani spustit automaticky (stisknutim tlagitka P ) po klepnuti

a vybéru nakladniho vozidla.

M Finish automatic loading (Dokoncéeni automatického nakladani)

Pokud je nastaveno na ON (ZAP), muze byt nakladani automaticky ukonéeno (stisknutim tlac¢itka m), kdyz je pfi
pocitani uzite€ného zatizeni pfekro¢en pomér zvoleny ve ,Finish settings” (Dokonceni nastaveni) pro maximaini
nosnost nakladniho vozidla.

Klepnutim na pole seznamu ,Exit Settings” (Ukonc¢eni nastaveni) Ize z rozeviraciho seznamu vybrat prahovou

hodnotu v rozmezi 60-95 %.

B Loading accuracy alert (Vystraha presnosti nakladani)

Pokud je nastavena na hodnotu ON (ZAP), mlze se v dolni ¢asti ukazatele hmotnosti rypani zobrazit
upozornéni, pokud se zda, Ze pfesnost vypoltu béhem nakladani je Spatna.

Prahova hodnota pro tuto vystrahu Ize nastavit v ,Loading accuracy alert threshold® (Prahova hodnota vystrahy
pfesnosti nakladani). (Minimum: 0 Maximum: 1)

Standard pro posouzeni je hodnota, jejiz hodnota se zmensuje, kdyZ tlak oleje kolisa, a zvétSuje, kdyz je tlak
oleje stabilni. Varovani je vydano, kdyzZ je hodnota niZSi nez prahova hodnota,

+ Pfi provozu se stabilnim tlakem oleje je nepravdépodobné, Ze by bylo vydano varovani.

+ Pokud je prahova hodnota nastavena na vyS$si hodnotu, je snazsi vydat varovani.

* Nemérnite, pokud to neni nezbytné.
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7. Technicke udaje produktu

Pfedepsané napéti

10az30V

Napajeni fidici jednotky
Doporuéena proudova

hodnota pojistky

10A

Technické udaje Wi-Fi

802.11a/b/g/n/ac

Technické udaje pfijmu GNSS

GPS GLONASS Gallilleo Beidou

Technické udaje bezdratového pfipojeni (volitelné)

RS232C:
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8. Reseni problémii

B Polozky, které je nutné zkontrolovat, kdyz se zobrazi chybova obrazovka

. Uncm(nected to cu)troller %

* - 8.168m

1. Pokud se na tabletu zobrazi chybova obrazovka, pfed klepnutim na tla¢itko ,OK* zaznamenejte obsah

zobrazené chyby v poli.

2. Zkontrolujte, zda je konektor stroje vybaveného Sadou pevné pfipojen a zda nenastal problém
s pfipojenim Wi-Fi.

B Pokud se ziskani souboru nastaveni nezdari

Notice

Failed to get setting file from
controller.
CalibrationInfo.json
RetrofitKitinfo.json
BasicSetting.json
GnssSetting,json
Gnsslnfo.json

PositionPosturelnfo.json

Pokud se na tabletu zobrazi vySe uvedené oznameni, je mozné, ze pozadovany soubor nastaveni neni v Fidici

jednotce nebo v tabletu.

® Neni namontovana lzice:
Zobrazi se zprava ,No Bucket Selected” (Neni namontovana zadna Izice).

@ Nelze nacist soubor nastaveni kalibrace:
Zobrazi se zprava ,Calibrationinfo.json®.
* PFi prvnim spusténi aplikace mohou byt zjistény zpravy @ a @ .
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® Pokud nelze nacist soubor nastaveni cile:

Zobrazi se nazev souboru nastaveni, ktery nelze nacist. Dale uvedeny seznam obsahuje soubory, které
jsou pouzivany:

» BasicSetting.json

» RetrofitKitInfo.json

* GuidanceSetting.json

» ServerSetting.json

 CalibrationInfo.json

» BasicSetting.json

* GnssSetting.json

» PositionPosturelnfo.json

* Gnsslinfo.json

* ApplicationSetting.json

» SystemSetting.json

* Product.json

» CuttingEdgeOffset.json

» TargetSurfaceOffset.json

* CompassSoundSetting.json

» LightBarAndSoundSetting.json

» PayloadInfoSetting.json

» PayloadParameterSetting.json

* Network.json

* Version.json
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M DalSi priznaky a polozky, které je nutné zkontrolovat

Problém

Kontrolované polozky

PFi kontrole pfesnosti fezné hrany IZice se tato
hodnota vyrazné lisi.

Jsou soufadnice fezné hrany IZice vyrazné zménény?

= V dusledku kolisani polohy antény GNSS se mlze
chovani fezné hrany nepravideln& ménit. Pokud po chvili
¢ekani nedojde ke zlepseni, pfesunte se na volné misto.

Netfese se stroj na nestabilnim podlozi?

Data navrhu se nezobrazuiji.

Jsou data navrhu nastavena?

= Pokud nejsou nastavena, importujte data navrhu
a zkontrolujte, zda se zobrazuiji.

Zmizelo zobrazeni stroje a Izice.

Znovu klepnéte na tablet a zkontrolujte, zda se zobrazuje.

Jsou informace o Izici a kalibraci nastaveny spravné?

Pfedni kompas nesméfuje dopredu.

PrestoZe je obracen pfimo k datlim navrhu,
stroj se nakloni.

Jsou vybrany pozadované konstrukéni udaje pro stavbu?
*Vybrana data navrhu budou zvyraznéna.

Netfese se stroj na nestabilnim podlozi?

= Pokud stroj pracuje na nestabilnim podlozi, kde se
stroj vyrazné chvéje, nemusi kompas sméfujici dopiedu
smérovat dopredu kvuli charakteristikam odezvy IMU pfi
zjiStovani orientace stroje. V tomto pfipadé se nejedna
0 poruchu.

Je konfigurace Izice spravna pro pouzitou Izici?

= Pokud neni konfigurace Izice spravna, kompas
smeéfujici dopfedu se nezobrazuje spravné.

Jsou v datech navrhu néjaké vady, napfiklad diry nebo
vycnélky?

Neni zobrazena hodnota zatizeni

Je nastaveni snimace tlaku platné?

Nejsou snimace tlaku valce vylozniku pfipojeny
obracené?

Nedostate€na pfesnost méreni zatizeni

Netfese se pracovni vybaveni pfi otaceni?
Netfese se pracovni vybaveni pfi kalibraci?
Nedochazi pfi otaCeni k rozsypavani zeminy?
Nejsou na Izici nalepeny nedistoty?

Provedli jste operaci zahfivani?
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Seznam stavd systému

NiZe uvedena tabulka obsahuje stavy systému tabletu. Zplsob zobrazeni je uveden v ¢asti ,4.1.2. ,Funkce

hlavni obrazovky*.

Polozka Hodnota Vyznam chyby
AHRS 0 IMU nebo AHRS nehlasi zadny nenormalni stav
(Referevnér?i s’yvstém 1 Neni pfipojeno IMU nastavby
Zasc:]r:létarLs)ke vysky 2 Jesté neni zméfeno MainGNSS nebo SubGNSS

3 Lze pouzit hodnoty 1 2.

4 Doslo k interni chybé& IMU.

5 MainGNSS je Fix nebo Float, ale pfesnost je snizena nebo smérovani neni Fixed.

6 Lze pouzit hodnoty 4 i 5.

Location information 0 MainGNSS je FIXED-RTK
(Informace 1 Hlavni GNSS je Float a pfesnost se rovna nebo je nizsi nez prah vysoké pfesnosti.
0 umisténi) 2 Hlavni GNSS je Float a pfesnost je v rozmezi mezi dolni a horni

prahovou hodnotou.

3 MainGNSS je Float a pfesnost se rovna nebo je vyssi nez nizka prahova
hodnota; MainGNSS je DGNSS nebo SinglePoint; MainGNSS neni nastaveno
nebo DEAD_LOCKING; nebo data RTCM nejsou pfijata.

Neziskana data z MainGNSS
Base station 0 Zadny vypadek za poslednich 5 minut (vypadek je definovan jako udalost,
connection kdy data RTCM nelze pfijimat nepretrzité po dobu 30 sekund, coz je povazovano
(PFipojeni za vypadek.)
zakladnova stanice) 1 |V poslednich 5 minutach doglo k vypadku.
Aktualni vypadek (RTCM neni pfijiman po dobu 30 sekund nebo déle)
Boom IMU Normalni nebo nepouzito
(IMJ vylozniku)
Arm IMU 1 Doslo k interni chybé& IMU.
(IMJ ramena)
Bucket IMU 2 Po dobu 5 sekund IMJ nerozpoznala Zadna data
(IMJ 1zice)
Body IMU
(IMJ télesa)

Tilt bucket IMU
(IMJ naklonéni Izice)

Snimac tlaku horni
¢asti vylozniku

Boom bottom
pressure sensor
(Snimac tlaku dolni
Casti vylozniku)

Normalni nebo nepouzito

- 1M1 -




B Seznam chybovych kodu

V €. 1 az 10 se na obrazovce zobrazuje pouze jedna polozka s nejvySsi prioritou, dokud se stav nezlepsi.

U chyby €. 11 a naslednych chyb je chybovy kdd vydan ihned, jakmile se vyskytne.

C. Chybova zprava Obsah (popis) Pfi¢ina — Akce
1 | Zadna chyba
2 Unconnected to controller | Tablet nemuze ziskat » Nastaveni Wi-Fi se nepodafilo.
(Nepfipojeno k Fidici informace z Fidici — V nastaveni Wi-Fi tabletu zkontrolujte, zda je
jednotce) jednotky. cilem pfipojeni ovladac.
* Napdgjeni Fidici jednotky je vypnuto.
— Zkontrolujte, Ze kontrolka Fidici jednotky sviti.
3 No machine calibration Je problém Pokud je hodnota informace kalibrace nespravna.
(Neni kalibrace stroje) s informacemi kalibrace | — Zkontrolujte, zda byla kalibrace provedena
a nelze provést vypoclet| spravné.
fezné hrany.
4 Bucket is not selected Neni jeSté vybran Neni vybran soubor IZice
(Neni vybrana Izice) soubor IZice. — Zkontrolujte, zda je v nabidce ,Bucket Setting*
(Nastaveni Izice) vybran soubor IZice.
5 No correction data (VRS) | Ridici jednotka nemtize | Tabletu se nepodafilo pfipojit k serveru pro ziskani
(Z&dna data korekce ziskat data korekce dat korekce.
(VRS)) (VRS). — Zkontrolujte pfenos/pfijem korekénich dat
v nastaveni NTrip na tabletu.
6 No correction data Ridici jednotka nem(ize| + Pevna stanice nem(ze odesilat/pfijimat zadna
(external radio) ziskat data korekce korekéni data (externi radio).
(Zadna data korekce (externi radio). — Zkontrolujte format bezdratového prenosu
(externi radio)) pevné stanice a pocet pouzitych satelitd.
« Ridici jednotka nebyla schopna ziskat data
korekce (externi radio).
— Zkontrolujte typ satelitu pomoci nastaveni
GNSS v tabletu.
7 Project file is not selected | Neni vybran soubor Neni vybran soubor projektu

(Neni vybran soubor

projektu)

projektu

— Zkontrolujte dokonCeni stahovani souboru

projektu a vybér souboru projektu.
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C. Chybova zprava Obsah (popis) Pfi¢ina — Akce
8 Localization error Doslo k chybé * Nedostate¢né referenéni body pro lokalizaci
(Chyba lokalizace) v procesu lokalizace. — Zkontrolujte referenéni bod pro lokalizaci.
» Chybny typ soufadnic
— Zkontrolujte typ soufadnic.
+ P¥ili§ velky zbytek (pro 0,1 m nebo vice)
— Zkontrolujte zbytek
» Chyba vypoctu parametru lokalizace
— Zkontrolujte parametry lokalizace.
9 Projection error Doslo k chybé vypoctu | Chyba parametru projekce
(Chyba projekce) VvV procesu projekce. — Zkontrolujte obsah vybrany pro projekci.
10 | Out of design area V dosahu povrchu » Poloha fezné hrany stavebniho stroje je mimo
(Mimo oblast navrhu) navrhu se nenachazi povrch navrhu.
zadny stavebni stroj. — Zkontrolujte soubor povrchu navrhu a presunte
polohu fezné hrany na plochu navrhu.
* GNSS neni nastaveno
— Zkontrolujte, aZz bude GNSS nastaveno.
11 | Body IMU Undetected V signalu sbérnice CAN| + Nenormalni stav IMJ télesa
(Nerozpoznano IMJ t€lesa) | nelze rozpoznat IMJ » Porucha kabelového svazku
télesa. o .
(napf. preruseni vodice)
— ZKkontrolujte neporusenost kabelového svazku.
Pokud je problém s kabelovym svazkem, IMJ
mize selhat.
12 | Body IMU software Body IMU software Nenormaini stav IMJ télesa
error (Softwarova chyba | error (Softwarova — Restartujte napajeni. Pokud se bude chyba po
IMJ telesa) chyba IMJ télesa) restartovani opakovat, mize se jednat o selhani IMJ.
13 | Boom IMU Undetected V signalu sbérnice CAN| < Nenormalni stav IMJ vyloZniku

(Nerozpoznano IMJ

vylozniku)

nelze rozpoznat IMJ

télesa.

Porucha kabelového svazku

(napf. pferuseni vodice)

— ZKkontrolujte neporusenost kabelového svazku.
Pokud je problém s kabelovym svazkem, IMJ

muUze selhat.
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C. Chybova zprava Obsah (popis) PFic¢ina — Akce
14 | Boom IMU Software error | Softwarova chyba IMJ | Nenormalini stav IMJ vylozZniku
(Softwarova chyba IMJ télesa —> Restartujte napajeni. Pokud se bude chyba po
vylozniku) restartovani opakovat, miiZe se jednat o selhani IMJ.
15 | Arm IMU Undetected V signalu sbérnice CAN | Nenormalni stav IMJ vylozniku
(Nerozpoznano IMJ nelze rozpoznat IMJ — Restartujte napajeni. Pokud se bude chyba po
ramena) télesa. restartovani opakovat, mize se jednat o selhani IMJ.
16 | Arm IMU Software error Softwarova chyba IMJ | Nenormalni stav IMJ ramena
(Softwarova chyba IMJ télesa — Restartujte napajeni. Pokud se bude chyba po
ramena) restartovani opakovat, mize se jednat o selhani IMJ.
17 | Arm IMU Undetected V signalu sbérnice CAN| <« Nenormalni stav IMJ IZice
Nerozpoznano IMJ
( P nelze rozpoznat IMJ » Porucha kabelového svazku
ramena) télesa. e
(napf. preruseni vodice)
— Zkontrolujte neporudenost kabelového svazku.
Pokud je problém s kabelovym svazkem, IMJ
mize selhat.
18 | Arm IMU Software error Softwarova chyba IMJ | Nenormalni stav IMJ IZice
(Softwarova chyba IMJ télesa
— Restartujte napajeni. Pokud se bude chyba po
ramena)
restartovani opakovat, mize se jednat o selhani IMJ.
19 | GNSS antenna not Ridici jednotka » Kabel antény je poSkozeny nebo neni zapojeny.

detected (Nerozpoznana
anténa GNSS)

nemuze rozpoznat
anténu GNSS.

— Zkontrolujte pfipojeni antény.

» Selhani antény

— Vyménte anténu.

- Selhani Fidici jednotky

— Vyménte Fidici jednotku.
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