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Pirms sSis rokasgramatas izlasisanas

@ levads

Saja rokasgramata ir aprakstitas komplekta SMART CONSTRUCTION Retrofit Kit (turpmak saukta par
“Komplektu”) 1pasas ierices un funkcijas. Informaciju par Saja rokasgramata neaprakstitajam iericém un
funkcijam skatiet ar Komplektu aprikotas masinas Ekspluatacijas un tehniskas apkopes rokasgramata.

Saja rokasgramata ir aprakstitas Komplekta darbibas, apskates un tehniskas apkopes kartiba, ka arf noradijumi,
kas jaievero droSai izmanto3anai. Lietotajiem darba laika neieverojot pamata piesardzibas pasdkumus, var
notikt daudzi negadijumi. Pirms ekspluatéjat, apskatiet ar Komplektu aprikoto masinu vai veiciet tas tehnisko
apkopi, izlasiet visu informaciju, kas sniegta ar Komplektu aprikotas masinas Ekspluatacijas un tehniskas
apkopes rokasgramata un Darbnicas rokasgramata, ka art $aja rokasgramata sniegtajos bridinajumus un
piesardzibas pasakumus, un ievérojiet to saturu. levérojiet bridinajumu saturu. Pretéja gadijuma var tikt
izraisttas nopietnas traumas vai nave.

Uznémums nevar paredzét visas situacijas, kuras jus varat izmantot Komplektu. STiemesla dée| ar Komplektu
aprikotas masinas Ekspluatacijas un tehniskas apkopes rokasgramata / Darbnicas rokasgramata un Saja
rokasgramata sniegtie piesardzibas pasakumi neietver visus iespéjamos piesardzibas pasakumus.

Ja veicat darbibas, apskates un tehnisko apkopi $aja rokasgramata neaprakstitas situacijas, veiciet visus
dro$ibas pasakumus uz savu atbildibu.

Nekad neveiciet darbibas vai darbus, kas ir aizliegtas ar Komplektu aprikotas masinas Ekspluatacijas un
tehniskas apkopes rokasgramata / Darbnicas rokasgramata un $aja rokasgramata.

Neveiciet darbus, tostarp ar Komplektu aprikotas masinas ekspluataciju, apskati un tehnisko apkopi, nepareiza
veida. Nepareiza ekspluatacija var izraisit nopietnas traumas vai navi.

Ja parvietojat ar Komplektu aprikoto masinu, obligati parvietojiet art So rokasgramatu.

Obligati glabajiet So rokasgramatu kopa ar Komplektu aprikotas masinas Ekspluatacijas un tehniskas apkopes
rokasgramatu, lai darbinieki to jebkura bridt var atkartoti skatit.

Saja rokasgramata izmantotas starptautiskas mérvienibu sistémas (Sl) mérvienibas. Rokasgramata sniegto
aprakstu, vértibu un ilustraciju pamata ir informacija, kas ir aktuala rokasgramatas sagatavosanas laika.

Komplekts tiek nepartraukti uzlabots, tadé| faktiskas specifikacijas var atskirties no rokasgramata aprakstitajam.

Komplekta ir ieladéta lietojumprogrammatira, kura izmantota atvérta pirmkoda programmatdra (OSS). Lai
izmantotu lietojumprogrammatudru, jums ir japiekrit LietoSanas politikai, kas tiek paradita, pirmoreiz palaiZzot
lietojumprogrammatiru. Rapigi izlasiet lietojumprogrammatdras LietoSanas politiku. Licences informaciju par
lietojumprogrammataru var skatit, izmantojot izvélnes ekranu.

Pirms lietotnes izmantoSanas izprotiet lietojumprogrammatiras LietoSanas politiku attieciba uz liguma
noteikumu saturu, garantiju un pienakumiem.

Pé&c atjauninajuma var maintties lietotnes ekrana skats vai paraditais saturs.
Ja 8aja rokasgramata aprakstitais saturs atSkiras no lietotnes ekrana radijuma, nemiet véra ekrana radijumu.

Attieciba uz Komplekta lietoSanu razotajs un izplatitajs nav atbildigs par grieSanas malas un kravas raditaja
(izveles) precizitati vai masinas korpusa klumi, kas saistita ar uzstadiSanu.
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® Izmantosanas noluks

Komplekts ir paredzéts esoSa ekskavatora papildinaSanai, lai nodroSinatu IKT funkcijas. Aprikojot masinu
ar Komplektu, var izmantot 8adas funkcijas, tadéjadi laujot parasta tipa maSinai veikt IKT buvdarbus.

» 3D masinas informacijas funkcijas (*1)
» 3D buvdarbu véstures datu ieguves funkcija
» Kravas raditajs (izvéles) (*2)
*1 Funkcija, ar kuru iegist ma$inas atrasanas vietas informaciju, izmantojot GNSS, un zino planSetdatoram pie

operatora sédekla atSkiribu starp bavniecibas teritorijas projekta datiem un kausa grieS8anas malas atrasanas vietu.

*2 Funkcija, ar kuru méra augsnes masu, ko paredzéts ar kausu iekraut ekskavatora.

® lerobezojumi lietotajiem

Jebkuram darbiniekam, kurs ekspluaté ar Komplektu aprikoto masinu vai veic ar to darbus, jabit ekskavatora

ekspluatacijas kvalifikacijai. PlaSaku informaciju skatiet ar Komplektu aprikotas masinas Ekspluatacijas un tehniskas
apkopes rokasgramata.

@® Saja rokasgramata minétas preéu zimes

» “Smart Construction”, “SMART CONSTRUCTION Retrofit” un “SMART CONSTRUCTION Pilot” ir uznémuma
“Komatsu Ltd.” pre¢u zimes vai registrétas precu zimes.

o “Wi-Fi” ir “Wi-Fi Alliance” registréta precu zime.

“Android”, “Google”, “Google Play” un “Google Play” logotips ir uznémuma “Google LLC” pre€u zimes vai

registrétas precu zimes.

+ “docomo” ir uznémuma “NTT DOCOMO, INC.” registréta pre€u zZime vai preéu zime.

+ “iPad” ir uznémuma “Apple Inc.” registréta pre¢u zime.

“iOS” ir uznémuma “Apple Inc.” operétajsistémas nosaukums. “IOS” ir uznémuma “Cisco Systems, Inc.” vai ta

meitasuznémumu Amerikas Savienotajas valstis un citas valstis registréta precu zZime vai pre¢u zime, un ta tiek
izmantota saskana ar licenci.

* “Lenovo” ir uznémuma “Lenovo Corporation” pre€u zime.
+ “Pocket WiFi” ir uznémuma “SoftBank Corporation” pre¢u zime.

* Citi 8aja rokasgramata izmantotie nosaukumi, pieméram, uznémumu un izstradajumu nosaukumi parasti ir
tirdzniecibas nosaukumi, attiecigo uznémumu registrétas precu zimes vai precu zimes.

@ Atbilstibas deklaracija

Uznemums “EARTHBRAIN Ltd.” pazino, ka radioiekartas tips “SMART CONSTRUCTION Retrofit” atbilst
Direktivas 2014/53/ES prasibam.

ES atbilstibas deklaracijas pilnais teksts ir pieejams $aja interneta
vietné: https://smartconstruction.io/en/legal-overview/Smart-Construction-Retrofit-DoC
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1. Drosibas pasakumi

I 1.1 Bridinajuma zimju (signalvardu) nozime

Talak noraditas bridindjuma zimes ir izmantotas gan Saja rokasgramata, gan uz Komplekta, lai palidzetu lietotajiem

identificét pazinojumus par droSibu. levérojiet 8Ts bridindjuma zimes.

Saja zZimé ir noradttas situacijas, kas var izraistt nopietnas traumas vai navi,

ja neizvairaties no riska.

Saja zimé ir noraditas situacijas, kas var izraisit nopietnas traumas, ja neizvairaties

/N\ UZMANIBU!

no riska.

Talak noraditajas bridinajuma zimeés ir paradtti citi piesardzibas pasakumi, kas lietotajiem jaievéero, lai izmantotu

Komplektu un ar Komplektu aprikoto masinu.

Saja zimé ir sniegti svarigi noradijumi par Komplekta un ar Komplektu aprikotas

Pazinojums

masinas izmantoSanu.

Papildu o o
GJaSkaidrojums) Noderiga informacija.

I 1.2 Drosibas pasakumi

PASTAV NOPIETNAS TRAUMAS VAI NAVES RISKS.

Lai panaktu darbinieku un apkartnes droSibu, obligati ieverojiet bridinajumus un preventivos pasakumus,
kas noraditi Saja rokasgramata un ar Komplektu aprikotaja masina.




2. Apskats

I 2.1 Komplekta (ieklauto priekSmetu) apskats

Seit uzskaititi Komplekta ieklautie priekdmeti.

Kausa IMV

Sviras pleca IMV
Izlices IMV .

Masinas korpusa IMV

GNSS antena (2 gabali)

| 2.2 Principshema

GNSS regulators
Savienojums
Spiediena sensors (divi gabali) (izvéles)

Montazas kronsSteins utt.

<

GNSS Conectionllnformation

Distribution Service

GNSS GNSS

antenna

“*NTT docomo/JENOBA

Smart Construction Retrofit Server;

Power supply

(vehicle battery)

(Design data As built) GNSS correction

information

Design data
Construction history

Location
information

Blade edge
information

Receive: Design data / GNSS correction information
Send: Cutting edge information (As built)

Wi-Fi router




I 2.3 Kas jasagatavo

Pec Komplekta uzstadisanas uz masinas IKT funkciju izmanto$anai nepiecieSamas $adas ierices: plandetdators,
planSetdatora baro$anas iekarta, plansetdatora stiprindjums un Wi-Fi marsrutétajs. Sagatavojiet Sis ierices, jo tas

nav ieklautas Komplekta.

| 2.3.1 Plansetdators (saderigi plansetdatoru veidi)

Péc Komplekta uzstadiSanas varat lietot IKT funkcijas, izmantojot planSetdatoru, kura ir instaléta lietotne.

Ir apstiprinata pareiza darbiba ar $adiem planSetdatoriem:
* Lenovo Tab M10;
* Lenovo TABS.

* Nevar izmantot planSetdatorus ar iOS, pieméram, iPad.

(Papildu paskaidrojums)

« Ja atjauninat operétajsistému, versija tiek mainita uz jaunako atjaunina8anas bridi pieejamo. Péc
atjauninasanas iepriek$&jo versiju atjaunot nav iesp&jams. Nemiet véra, ka péc programmatiras jaunakas
versijas atjauninaSanas plandetdatora darbiba var paléninaties vai planSetdators var nedarboties, jo tas var

nebit saderigs ar jaunako versiju atkartba no jisu sagatavota planSetdatora raZzoSanas laika.

» Retos gadijumos var tikt bojati vai dzésti planSetdatora iek$€jie dati vai tas péc programmatiras atjauninasanas
var klut nepalaizams. Atjauninot programmatdru, esiet gatavi jebkadam sekam: ievérojiet atbilstoSu kartibu
saskana ar planSetdatora razotaja noraditajam darbibas metodém, vispirms veiciet dubléSanu, pieméram,

kopéjiet datus datora utt. Precizaku informaciju noskaidrojiet no planSetdatora razotaja.

| 2.3.2 Plansetdatora stiprinajums

Stiprinajums plansetdatora fiksacijai kabiné. Sagatavojiet stiprinajumu, kas stabili nofiksé plansetdatoru.
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| 2.3.3  Wi-Fi mar$rutétajs

Lai izmantotu IKT funkciju, planSetdators japieslédz GNSS regulatoram, izmantojot bezvadu LAN tiklu, un arT “Smart
Construction” serverim, izmantojot mobilo sakaru ITniju. Sim nolikam sagatavojiet Wi-Fi marsrutétaju
(parasti to sauc par mobilo Wi-Fi marSrutétaju), ko var pieslégt art 4G/LTE Inijai. Wi-Fi marSrutétajam jaatbilst
Sadiem kritérijiem.

» Bezvadu LAN standarti: IEEE802.11a/b/g/n/ac

» Ar Wi-Fi aprikotu ieri€u skaits, ko var pieslégt vienlaikus: 2 vai vairak

Darbibai apstiprinatais Wi-Fi marSrutétajs ir “FS040W”.

| 2.3.4 Plansetdatora barosanas iekarta

PASTAV NOPIETNAS TRAUMAS VAI NAVES RISKS.

* Vispirms novietojiet ar Komplektu aprikotds masinas darba aprikojuma fiksatorsviru blokéta stavoklt un
apturiet dzingju. Péc tam pievienojiet/atvienojiet vai parvietojiet baroSanas iekartu un uzlades vadu.

» Stabili uzstadiet plansSetdatora stiprindjumu, planSetdatora baroSanas iekartu un uzlades vadu vieta, kas
atbilst visiem nosacijumiem, lai Sie priekSmeti nenokristu.
Ja ar Komplektu aprikotas masinas ekspluatacijas laika ir aizsegts redzes lauks, var notikt nopietns
negadijums, kas izraisa traumu vai navi. PriekSmetu traucé8ana vai kriSana var izraisit operatora traumas
vai plan8etdatora un citu priekSmetu bojajumus.
» PlanSetdators un planSetdatora stiprindjums neaizsedz redzes lauku, izmantojot ar Komplektu
aprikoto masinu.

» PlanSetdators un plan3etdatora stiprinajums nepieskaras operatora rokam utt., izmantojot ar
Komplektu aprikoto masinu.

» PlanSetdatoru un planSetdatora stiprindjumu var stabili nofiksét ta, lai tie nenokristu.
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Pazinojums

Lai novérstu akumulatora izladéSanos, izmantojot planSetdatoru, pieslédziet planSetdatora baroSanas iekartu
un izmantojiet to planSetdatora baroSanai.

(Papildu paskaidrojums)

» Plan3etdators darbojas savienojuma ar Wi-Fi mar&rutétaju, un to nevar darbinat, pieslédzot pie mobilo
sakaru linijas.

« Tirdznieciba pieejamas dazadu veidu planSetdatoru baro8anas iekartas, pieméram, tadas, kas ka baroSanas
avotu izmanto masinu un parvietojamus lielas ietilpibas akumulatorus. Sagatavojiet tadu iekartu, kas atbilst jlsu
plansetdatoram.

» Kabine ir aprikota ar 24 V Skiltavam un 12 V stravas kontaktligzdu.

« Daudzus planSetdatorus nedrikst ilgstoSi izmantot bez baroSanas avota. Izmantojiet planSetdatoru,
kas ir savienots ar baroSanas iekartu.
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3. Pirms darba uzsaksanas

® Pirms darba uzsaksanas veiciet talak noraditas darbibas.
Pirms darba uzsaksanas ar Komplektu parliecinieties, ka ir veiktas $adas darbibas.

» Ja katrs Komplekta komponents ir uzstadits pareizi, ir parbaudits, ka sistéma darbojas pareizi.

PlanSetdatora stipringjums ir pareizi uzstadits.
» Kauss ir kalibréts un masinas informacijas funkcijai ir sasniegta standarta precizitate.
Pretéja gadijuma vélreiz méginiet veikt kalibrésanu.

» Parliecinieties, ka ir uzstadrta lietotnes Pilot jaunaka versija.

I 3.1 Punkti, kas jaatceras

/\ UZMANIBU!

PASTAV TRAUMAS RISKS.

Netuvojieties ar Komplektu aprikotajai masinai, ja tas nav nepiecieSams. Ja jums jatuvojas ar Komplektu
aprikotajai maS&inai, gadajiet par droSibu, ieverojot talak sniegto kartibu.
* Informéjiet ar Komplektu aprikotas masinas operatoru, pirms tuvojaties masinai.

» Tuvojieties ar Komplektu aprikotajai masinai tikai péc tam, kad tas operators iestata darba aprikojuma
fiksatorsviru blokéta pozicija un dod jums signalu.

* Neiekapiet ar Komplektu aprikotaja masina vai neizkapiet no tas lecot. Parliecinieties, ka masina iekapjat
un no tas izkapjat, balstot kermeni tris punktos.

» Péc vajadzibas izmantojiet celSanas aprikojumu.
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I 3.2 Darbplusma

B Masinas informacijas izmanto$ana

Apskatiet Komplektu.

Parbaudiet Komplekta montazas stavokli.

Izmantojiet masinas informaciju.

3-1 Ja funkcija vél nav iestatita vai ja ir nomainits planSetdators vai detala

Izveidojiet savienojumu ar Wi-Fi tiklu.

Instaléjiet planSetdatora lietotni.

(Javeic arT 3-2. sadala aprakstitas darbibas.)

3-2 Ja tiek mainita darba vieta vai parbaudita precizitate

leladgjiet projekta failu.

Parbaudiet grieSanas malas pozicijas precizitati.

3-3 Ja tiek iestatita masinas informacijas funkcija

* lestatiet GNSS.
 lestatiet kausu.
+ lestatiet masinas kalibraciju.
* Veiciet sistémas parvaldibu.

» Veiciet administréSanas iestatijumus.
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Bl Slodze

ledarbiniet kravas raditaju.

Izmantojiet kravas raditaju.

2-1 Izmantojot pirmoreiz, nomainot modeli utt

lestatiet kravas raditaju.

2-2 Izmantojot pirmoreiz, nomainot kausu/modeli utt.; vai reizi ménesi

Kalibrgjiet kravas raditaju.
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I 3.3 Aprikojuma apskate

Reizi diena pirms dzin&ja iedarbina8anas apskatiet, vai nav valigu skrivju un uzgrieznu, valigu vadu savienojumu
un brivgaitas.

| 3.3.1  Parbaudiet GNSS antenas uzstadijumu.

1. Parliecinieties, ka GNSS antenas montazas skriives nav atskrivéjusas. Ja tas ir atskrivejusas, pievelciet
tas (pievilkSanas griezes moments: 32 N-m).

’ Rear of the cab ‘ ’ Right side of the machine ‘

57— 32N-m

a_

2. Pievelciet, spieZzot GNSS antenas savienotaju bultinas virziena.
Pievelciet skriives ciesi, lai tas darbibas laikad neatskravétos.

’ Rear of the cab ‘ ’ Right side of the machine

| 3.3.2 Parbaudiet GNSS regulatorauzstadijumu.

Parliecinieties, ka GNSS regulators ir stabili nofikséts.
Ja GNSS regulators nav stabili nofikséts, pievelciet savienojumu.
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I 3.4 Parbaude péec uzstadisanas

1. Parliecinieties, ka ar Komplektu uzstaditas detalas nav nokrituas.

2. Parliecinieties, ka sistéma darbojas normali.

@ leslédziet atvienoSanas sledzi.
® lesledziet atslegas slédzi un baroSanu. (Dzinéjs nav jaiedarbina.)

246 5@
o O
O O O O
POWER POS LINK RMODE

® Parbaudiet GNSS regulatora LED lampinas.

POWER BaroSana: deg, ja ir ieslégts atslégas slédzis.

Novietojuma apstiprinajums: deg, ja ir no GNSS neatkarigs novietojums
POS vai augstaks.
Izsleédzas, ja nenotiek sanem3ana vai nenotiek novietoSana.

LINK Deg, kad tiek sanemti korekcijas dati.
Izsleédzas, kamér tiek apstiprinata darbiba.

Mirgo: RTK-Float.
MODE Nepartraukti deg: RTK-Fix.
Izsledzas, kameér tiek apstiprinata darbiba.

2,4G Deg, kameér tiek izmantots 2,4 GHz Wi-Fi tikls.

Deg, kameér tiek izmantots 5 GHz Wi-Fi tikls.
5G * Japana ir aizliegts izmantot 5 GHz Wi-Fi arpus telpam.
Tadejadi 8t lampina nedeg, izmantojot masinu Japana.

3. Parliecinieties, ka savienojums nekam netraucé un nav saliekts.
ledarbiniet dzin€ju un Ienam izkustiniet ar Komplektu aprikotas masinas kausu, sviras plecu un izlici, lai tos
parbaudttu.

4. Apturiet dzinéju un parliecinieties, ka no spiediena sensora dalas zem izlices netek ella.
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I 3.5 Wi-FiiestatiSana

Savienojiet planSetdatoru un GNSS regulatoru, izmantojot Wi-Fi marSrutétaju.
Wi-Fi marsrutétaja un planSetdatora iestatiSanas panémieni atSkiras atkariba no izmantotajam iericém.
FS040W iestatiSanai veiciet talak aprakstitas darbibas. Veiciet iestatiSanu, skatot FS040W iestatiSanas kartibu

un ierices pamacibu.

(Papildu paskaidrojums)

Seit paraditie panémieni ir tikai pieméri.
FS040W varat iestatit ar Web Ul péc bezvadu savienojuma izveides.
Plasaku informaciju skatiet ierices pamaciba.
1. Apstipriniet GNSS regulatora SSID un paroli.
* SSID: GNSS regulatora sérijas numurs ir SSID.

Position to display SSID

» Parole: SSID pretéja seciba
Piem., ja SSID ir Retro-48A4934916E4, parole ir 4E6194394A84.

2. lelieciet Wi-Fi marSrutétaja SIM karti.

3. Saciet uzladi, pieslédzot Wi-Fi marsrutétaju datoram ar USB vadu.
Sagatavojiet uzlades vadu, kas ir piemérots konkrétajam Wi-Fi marsrutétajam.
Kad savienojums izveidots, datora tiek automatiski instaléts draiveris.

4. Atveriet Wi-Fi marsrutétaja iestatijumu ekranu datora un piesakieties.

5. Wi-Fi marSrutétaja DHCP iestatljumu ekrana iestatiet resursdatora IP adresi “192.168.128.1”.
Péc vajadzibas mainiet apakstikla maskas vertibu.

6. Mainiet Wi-Fi marsrutétaja SSID un paroli atbilstosi 1. darbiba apstiprinatajai GNSS regulatora SSID
un parolei.

7. Atspéjojiet Wi-Fi marSrutétaja privatuma atdalitaja funkcijas.
Jair iespéjotas privatuma atdalitaja funkcijas, sisteéma nedarbojas, jo starp iekartam nevar notikt
informacijas apmaina.
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8. Atkartojiet Wi-Fi mar8rutétaja iestatijumu.
Wi-Fi marsrutétajs un GNSS regulators ir savienoti.

9. Aizveriet Wi-Fi marSrutéetaja iestatijumu ekranu un atvienojiet marsrutétaju no datora.

10. lespéjojiet Wi-Fi funkcijas, izmantojot planSetdatoru.
GNSS regulatora SSID tiek paradits Wi-Fi tiklu saraksta.

11. Atlasiet GNSS regulatora SSID un ievadiet paroli.
Wi-Fi marsrutétajs, GNSS regulators un plansetdators ir savienoti Wi-Fi tikla.

I 3.6 Lietotnes instalesana

Lejupieladégjiet vajadzigo lietojumprogrammatiru “SMART CONSTRUCTION Pilot” veikala Google Play Store un
instaléjiet to planSetdatora.

GET IT ON

Google Play |

po

Veikala Google Play Store ievadiet meklésanas vardus “SMART CONSTRUCTION Pilot”.
Ja “SMART CONSTRUCTION Pilot” plansetdatora ir instaléta bez probléemam, sakuma ekrana tiek paradita
talak attélota ikona.

Pilot

(Papildu paskaidrojums)

* Lai izmantotu “SMART CONSTRUCTION Pilot”, jums japiekrit LietoSanas politikai. Pirmoreiz palaizot “SMART
CONSTRUCTION Pilot”, tiek paradrtta LietoSanas politika. Obligati apstipriniet informaciju.

* Instalgjiet “SMART CONSTRUCTION Pilot” péc tam, kad planSetdators pieslégts internetam. Varat izmantot
jebkada veida savienojumu (piem., mobilo Wi-Fi, publisko/uznémuma Wi-Fi tiklu).

Kad “SMART CONSTRUCTION Pilot” instaleSana ir pabeigta, veiciet iestatijumus tadéjadi, lai GNSS regulators un
plandetdators varétu sazinaties ar Wi-Fi marSrutétaju.
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Tablet

password as

-> Set the same SSID and

GNSS controller.

' Set the same Wi-Fi.

Iz

. (correspondmg oabove ™" secfion)

Wi-Fi router
-> Set the same SSID and
password

as GNSS
controller.

GNSS controller
SSID: Retro-*******

Password: Backward reading of SSID ~ FUnique

4 = SMART CONSTRUCTION

4G/LTE
(SIM)

3.7

palaiSanas process

1. PlanSetdatora ekrana pieskarieties pie “SMART CONSTRUCTION Pilot”.
Tiek paradits talak attélotais ekrans.

—

o L ¥ 1
[
=

Version 0:9:56.6

“SMART CONSTRUCTION Pilot”

2. Pieskarieties pie 8:):3 Atlasiet izmantojamo valodu, péc tam pieskarieties pie v .

@ Common Settings ﬂ

] oo [enion . ])
] - [etr V])
]wﬂg [Mogmmts ~ ])
EE—
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3. Tiek paradrita LietoSanas politika.

Terms Of Service

AZ=F3YAR525 22510y MR (A=A
HE 202070508

me en

s Gomoue)
DXV 5030y MR (A=) (XF R £

& BEULNIRIN (U ) U3, ) AT S, TRRAORHERY
717 b4y EhSERS LI MBAODA RS E

5y RF55532KA0y b ERIEY -2
nn R 5770, 03, ) R A TR S ok naT s BASE

smeeny s,
e CRRRR7 7Y D) < AWK, B5HLOR
RRAOD MR AEE AL TR
ARTI5UT, MERHONEEOR

% e
TR REATHE Gt 77 SO < AR BB )
JA-ATETEL LD, UBREROBMERD 1777 EnSRRT
s,

LTI TEENTnL20m07 TR SORNT TS 3

ians e @zI7an) ;s

Mmlhqn%!ﬁqmwntvi;tbaﬁr Ak 550 Fan,
LK LT 57

wam cew)

AMOEBUTI, RO ENENRORRTHRT

1 D, v mea s T qvwn“sx 5,
GLorsainy s

4. Ritiniet uz leju, lai apstiprinatu informaciju, un pieskarieties pie “ACCEPT” (Pienemt).
Ja nevélaties turpmak skatit LietoSanas politiku, pirms apstiprinaSanas atlasiet “Do not show this again” (Vairs
neradit). Tiek paradits sdkuma ekrans.

. SMART CONSTRUCTION
Pilot

Enhanced Generation

1'
P
t

G

5. Pieskarieties pie “Machine Guidance” (Masinas informacija).
Ja nav pabeigta maSinas kalibracija, tiek paradits talak attélotais ekrans.

Notice

Failed to get setting file from
controller.
Calibrationinfo.json
RetrofitKitinfo.json
BasicSetting json
GnssSetting.json

Gnssinfo.json
PositionPosturelnfo.json




6. Pieskarieties pie v .

Tiek paradits galvenais ekrans.

S
7. Janav veikta maSinas kalibracija, veiciet to.

Skatiet UzstadiSanas pamacibu. Uzstadi8anas pamacibas, ID un paroles galamérkis ir noradits
izstradajumam pievienotaja lapa.

I 3.8 Valodas un mervienibu iestatiSana

“SMART CONSTRUCTION Pilot” nokluséjuma valoda ir japanu. Lai mainttu valodu, veiciet talak aprakstitas

darbibas. Varat arT mainit garuma un svara meérvienibas.

1. Pieskarieties pie €§3 sakuma ekrana.

& Common Settings

[ e [ engin B ])

]
[verom [Mogormts  ~ ])

[ swctnorsiecomtnaes [ ez B ])

ol 4

2. Atlasiet valodu un mérvienibas sadalas “Display Language” (Displeja valoda), “Unit of Length” (Garuma
meérvieniba) un “Weight Unit” (Svara mérvieniba). Péc tam pieskarieties pie v .
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| 3.9 Projekta fails

leladéjiet masinas informacijas funkcijai izmantojamo projekta failu (Konstrukcijas raséjumu 3D datus).

Izvélné “Project file” (Projekta fails) var atlasit Sadas izvélnes.

Download project files Projekta failus var lejupieladét no “Smart Construction”
(Lejupieladét projekta failus) servera.

Create project files (Izveidot projekta failus) Izveidot jaunus projekta failus.

Select project files (Atlastt projekta failus) Atlastt un ieladét projekta failus plansetdatora.

Select design surface (Atlastt konstrukcijas virsmu) Atlasrt projekta izmantojamo konstrukcijas virsmu.

Edit project files (Redigét projekta failus) Projekta failus var redigét.

1. Pieskarieties pie €§3 lai atvértu izveélni.

=
3
3

- -4

Project File

Guidance Settings

GNSS Settings

Bucket Configuration

Machine Calibration Settings

System Configuration

Administrator Settings

Exit

NS AN NS LN NS ) NS N A N

2. Pieskarieties pie “Project File” (Projekta fails).

[Fememmry—s ]

S e ——

i@ FEREERLT — 4% wuse )

IO 20211105 (2 })
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| 3.9.1 Projekta failu lejupieladésana

1. Pieskarietiespie| & |

Tiek paradits “Smart Construction” servert registréto projekta failu saraksts.

,,,,,,,,,, [Femizmmrr—s

T —

n@;fﬁirﬁﬁwl?‘*& wuse [Q)

BO 20211105 [z )

2. Pieskarieties mérka projekta faila lejupielades taustinam.

& Project File Download

[«

- . - - a

FEBEBEELT— 4

i BOM

[= | =

HS2TNIS

05GB36

[«

> A0

3. Pieskarieties pie v, lai veiktu lejupieladi.

Confirm

Are you sure you want to download 30
file with a total of 112KB?
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4. Péc lejupielades pieskarieties pie v, lai noraditu mérka projekta failu.

Confirm project selection

Do you want to change to the selected
project?

| 3.9.2 Projekta failu izveido$ana

PlanSetdatora var izveidot projekta failus.

1. Pieskarieties pie|  + |

@ Project File

Prjectiame [Femizmmrr—s ]
e [ *newmiama_sekkeivata v ]
n@ FEREERLT — 4% wuse & [Q)

BO 20211105 [z )

Project Name [
i Coordinate System [ ] Eﬂ

i Design surface [ - ﬂ

View Layers
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3. Pieskarieties pie E lai parietu uz Lokalizacijas/projekcijas iestatijumu ekranu un ievadiet
koordinatu sistému.

<Lokalizacijas iestatijumi>

» Pieskarieties pie| 4+ | lai parietu uz ekranu un pievienotu kontrolpunktus.

» Pievienojiet kontrolpunktu
 levadiet kontrolpunkta nosaukumu.
» levadiet attalumu N, E un Z no atsauces punkta.

» Nolidziniet kontrolpunktu un kausa grieSanas malu kreisaja pusé / centra / labaja pusé un pieskarieties
pie < |, lai iegitu koordinatas.

+ Lai izmantotu horizontalos/vertikalos atlikumus, pieskarieties pie ON/OFF (lesl./Izsl.).

iHuse OFF u
!Vuse [ OFF U

 Lai atmestu kontrolpunktu, pieskarieties pie .

» Péc visu iestatljumu veikSanas pieskarieties pie v, lai tos saglabatu.

<Projekcijas iestatijumi>

» Pieskarieties pie “Projection” (Projekcija) ekrana augsdala.

[ " projection |
= = D)

« Atlasiet vienumus Region (Regions) / Projection (Projekcija) / Datum (Dats) / Geoid name
(Geoid nosaukums).

+ Lai saglabatu iestatijumus, pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi.
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» Javajadzigais fails nav lejupieladéts, paradas apstiprindjuma logs. Lai lejupieladétu failu, pieskarieties pie v .

Confirm

The data required for the selected
projection has not been
downloaded.

Do you want to download it?

Lox v ]

A

4. Laiizveidotu vienkar$as konstrukcijas virsmu, pieskarieties pie L3 , lai parietu uz ekranu Izveidot
vienkarsas konstrukcijas virsmu. GrieSanas malas koordinatas var iegtt un nomérit 1 [1dz 3 punktos.

@ Create Simple Design Surface

— - L0

(1 punkta mérijums)

+ Pieskarieties pie “Flat Plane” (Lidzena plakne) un pieskarieties pie — ekrana lejasdala pa labi.

@ Create Simple Design Surface

Design Type

Flat Plane
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* levadiet slana nosaukumu.

& Create Simple Design Surface

- A0

» Nolidziniet grieSanas malas kreiso sanu / centru / labo sanu ar mérisanas punktu un pieskarieties pie \A_,
lai iegdtu grieSanas malas koordinatas.

» Ja esat ieprieks ieguvis topografisko mérijumu punktus, varat iegit grieSanas malas noméritas

koordinatas, pieskaroties pie @

Atlasiet mérka slana punktu un pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi.

Koordinatu informaciju var parbaudit, pieskaroties pie Q

@ Topographic Survey List

i Layer [ newninava_sekkeivata - D

ﬁv — S— \ﬁﬂ‘

ol 4

 Lai saglabatu konstrukcijas virsmu, nospiediet v ekrana lejasdala pa labi.
Lai izmantotu konstrukcijas virsmu projekta, pieskarieties pie v apstiprinajuma loga.

Change confirmation

Do you want to set this data as Design
Surface?
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(2 punktu meérijums)

» Pieskarieties pie “2 Point Sloping Plane” (2 punktu slipuma plakne) un pieskarieties pie — ekrana

lejasdala pa labi.

@ Create Simple Design Surface

el

Tapat ka 1 punkta mérijuma gadijuma ievadiet slana nosaukumu. Un iegUstiet grieSanas

malas koordinatas.

@ Create Simple Design Surface

(RN 3]
[ 10 11 -]
[rones.
TR ]
[ 10 DN ]
Slope 4

jc A 0 ﬂ
iu o [ Wﬂ

+ Slipuma ievadiS8anas metodi (%/attiecibal/lenkis) var atlasit, pieskaroties pie =@

+ Lai saglabatu konstrukcijas virsmu, nospiediet v ekrana lejasdala pa labi.
Lai izmantotu konstrukcijas virsmu projekta, pieskarieties pie v apstiprinajuma loga.
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(3 punktu meérijums)

» Pieskarieties pie “3 Point Sloping Plane” (3 punktu slipuma plakne) un pieskarieties pie — ekrana
lejasdala pa labi.

@ Create Simple Design Surface

>\

3 Point
Sloping Plane

4

« Tapat ka 1 punkta / 2 punktu mérijuma gadijuma ievadiet slana nosaukumu. un iegustiet grieSanas malas
koordinatas.

@ Create Simple Design Surface

E

» Lai saglabatu konstrukcijas virsmu, nospiediet v ekrana lejasdala pa labi.
Lai izmantotu konstrukcijas virsmu projekta, pieskarieties pie v apstiprinajuma loga.

| 3.9.3 Projekta failu atlasi$ana

1. Pieskarieties projekta failam saraksta, lai tas bdtu izcelts dzeltena krasa.

[Fememmrr—s

T —,

i@ FERRERLT — 4% wuse )

BO 20211205 |z })
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2. Pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi.

3. Laiiestatitu atlastto projekta failu, pieskarieties pie v apstiprinajuma loga.

Confirm project selection

Do you want to change to the selected
project?

| 3.9.4 Projekta attéelojuma slana atlasiSana

1. Pieskarieties nolaizamaijai izvélnei “Design surface” (Konstrukcijas virsma).
Tiek paradits projekta faila esoSo konstrukcijas virsmu saraksts.

@ Project File

[Fememmrr—s

e

 KnewMIHAMA_SekkeiData

ﬁ@ FERRERLT — 4% wuse )
ﬁOzozmos [z )
[ JC + [ m ]

2. Lai atlasttu radamo konstrukcijas virsmu, pieskarieties tai.

3. Pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi. Ja paradas apstiprindjuma logs, pieskarieties pie v .
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| 3.9.5 Projekta failu redigésana

1. Pieskarieties mérka projekta faila ikonai Q

Project File

[Fememmrr—s

T |

T knewMIHAMA_SekkeiData
ﬂ@ FERRERLT — 4% wuse & )

o -

2. Katru elementu var redigét.
(Informaciju par projekta nosaukuma redigésanu, koordinatu sistémas redigésanu, konstrukcijas virsmas

atlasi un vienkarSas konstrukcijas virsmas izveidi skatiet 3.9.2. sadala “Projekta failu izveidoSana”.)

@ Project Settings ﬂ
i Project Name [ Femzmmrs—s D
I Coordinate System [tocatization ] \zﬂ
i Design surface [ *newminama_sekieivata - y
(Viewiyes
¥l %newMIHAMA_SekkeiData N a ‘ )
0

ol 4

Var atlastt radamos slanus.
Ja saraksta atziméjat slani, tas tiks radits masinas informacijas ekrana, bet, ja atzimi nonem,

slanis netiks radits.
Lai mainTtu paradita slana krasu, pieskarieties krasas taustinam starp “TIN” un Q

© Project Settings ﬂ
i Project Name [ Femzmmrs—s D
I Coordinate System [tocatization ] \zﬂ
i Design surface [ *newminama_sekieivata - y
View Layers,
v ‘”.O....O.. s
newMHAL @ °

[

o [

[ ]

-

eoce
(X XN X}

- |: Fono0eo ]

- 32 -



3. Kad esat pabeidzis redigéSanu, pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi.
Kad paradas parbaudes apstiprinajums, pieskarieties pie v , lai saglabatu iestatijumus.

3.10 Parbaudiet griesanas malas pozicijas
precizitati
Pirms dienas darbu uzsak8anas parliecinieties, ka sistéma var pareizi noteikt grieSanas malas poziciju.

| 3.10.1 Sagatavo$anas parbaudei

1. leslédziet atvienoSanas slédzi.
2. leslédziet atslegas slédzi un baro$anu. (Dzinéjs nav jaiedarbina.)

3. leslédziet planSetdatoru.

| 3.10.2 GNSS informacijas parbaude

1. Ja darba objekta tiek iestatits atsauces punkts / standarta palis, parvietojiet masinu atsauces punkta /
standarta pala tuvuma.

2. Pieskarieties pie €§3 lai atvertu izvélni.

Menu

< x
Project File )

Guidance Settings

GNSS Settings

Bucket Configuration

@

|

@ )
i )
UMachme(allbration Settings )
i )
| )
i )

System Configuration

Administrator Settings

Exit

3. Pieskarieties pie “GNSS Settings” (GNSS iestatijumi).

GNSS Settings - S - x

jGNSS Basic Setting

=
)

jGNSSInfo
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4. Pieskarieties pie “GNSS Info” (GNSS informacija).

&
I3
s

Baseline Length From Virtual Ref Point 6900494

Sub Antenna

| NN SN NN N

i
i Number Of Used Satelltes
1

4

5. Parliecinieties, ka “Main Antenna” (Galvenas antenas) vértibas “Vertical RMS” (Vertikalais RMS)
un “Horizontal RMS” (Horizontalais RMS) ir 0,02 vai mazaka.
Ja vertiba nav 0,02 vai mazaka, nogaidiet, I1dz satelita uztveres kvalitate ir laba stavoklIt un
parbaudiet vélreiz.

6. Pieskarieties pie v .

| 3.10.3 Parbaudiet griesanas malas pozicijas precizitati.

Lai parbaudttu grieSanas malas pozicijas precizitati, izmantojiet lietotni “SMART CONSTRUCTION Pilot”
plansetdatora.

Informaciju par “SMART CONSTRUCTION” iedarbinaSanu skatiet sadala “3.7 Start-up process of SMART
CONSTRUCTION Pilot”

1. Pieskarieties pie 2§3 lai atvértu izveélni.

=
X

Project File

Guidance Settings

GNSS Settings

Bucket Configuration

Machine Calibration Settings

System Configuration

Administrator Settings

Exit

NS AN DL N AN NP A N AN

- 34 -



2. Pieskarieties pie “Guidance settings” (Informacijas iestatijumi).

Guidance Settings

X

i Measurement of Cutting Edge Position

iBucket Position

iTa rget Surface Settings

iCompass and Sound Settings

i Heatmap and Sound Settings

iAppIica(ion settings

N NS NS ) NS | NS ) NS N

iGuldance Color Settings

3. Pieskarieties pie “Measurement of Cutting Edge Position” (GrieSanas malas pozicijas mérisana).

4. Atlasiet “Control Point” (Kontrolpunkts) vai pieskarieties pie + , lai registrétu salidzindjuma punktu.
(Pla8aku informaciju skatiet 4.2.1. sadala “GrieSanas malas pozicijas mérisana).

@ Tip Position Measurement

44123.954 m
22739.500m

3888 m

RESET MATCHING

[ oo m] [ oow m] [ oo ]

ol 4

5. lestatiet darba aprikojumu 1. pozicija, ka paradits talak sniegtaja attéla.

Y 7 v
RTIRE 2 7
Position 4

Position 3
Position 2
Position 1

6. Saglabgjot 1. poziciju, atlasiet kausa grieSanas malas kreiso pusi /centru / labo malu, novietojiet kausa

grieSanas malu uz atsauces punkta / atsauces pala un pieskarieties pie O .
Sistémas atpazitas grieSanas malas koordinatas tiek paraditas sadala “Bucket cutting edge position”
(Kausa grieSanas malas pozicija).
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Ja grieSanas malu nevar novietot uz atsauces punkta, nomériet attéla paradito attalumu A Z (vertikalais
attalums starp atsauces punktu un kausa grieSanas malu), ievadiet to ka vértibu “A Z” sadala “Cutting edge

position” (GrieSanas malas pozicija) un pieskarieties pie O .

Cutting edge position

T o O

m

m

| ? , m
'

[ 0.000 m]

7. Starpiba starp kausa grieSanas malas nomérito poziciju un atsauces punkta poziciju tiek paradita
ka “Difference” (Starpiba).
Parliecinieties, vai ta atbilst standarta vértibai.

Difference

[ m | o] | ]

» Ja vertibas atbilst standartiem: parliecinieties, ka grieSanas malas precizitate ir tada pati ka 2./3./4. pozicija.
Ja visas vértibas atbilst standartiem, tiks nodrosinata bavdarbu precizitate.

& - 7

+ Ja vértibas neatbilst standartiem: parliecinieties, ka montétas ierices nav valigas vai atvienojusas, un
veiciet kausa kalibréSanu. Plasaku informaciju skatiet 5.2.2. sadala “Kausa kalibréSana”.

(Papildu paskaidrojums)

Péc tam, kad ir aprékinatas “Cutting edge coordinates” (GrieS8anas malas koordinatas), pieskaroties pie
“Matching” (Saskanojums) ekrana “Offset” (Novirze), sadala “Difference” (Starpiba) paraditajam vértibam N,
E un Z tiek piemérota novirze un masinas informacijas ekrana tiek paradtta bdvniecibas masina.

Lai dzéstu ieprieks ievaditas novirzes vértibas, pieskarieties pie “Reset” (Atiestatit).

Novirzes veértibas var ievadit manuali.

Lai paraditu iestatitas novirzes vértibas, pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi.

Offset

‘ RESET H MATCHING ‘

[ 0.000 m] [ 0.000 m] [ 0.000 m]
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4. “SMART CONSTRUCTION Pilot”
izmantosSana

I 4.1 Masinas informacijas funkcijas izmantosana

| 41.1  Galvena ekrana palai$ana

1. Sakuma ekrana pieskarieties pie ““Start machine guidance” (Palaist maSinas informaciju).
Tiek ieladéti palaiSanai nepiecieSamie dati un paradits galvenais ekrans.

s
- 255 1)

0.000m

~ 5

Ja sistémai neizdodas ieglt nepiecieSamos datus, tiek paradits pazinojums par kladu.

2. Javél nav veikta kalibracija, veiciet to saskana ar UzstadiSanas pamacibu.
UzstadiSanas pamacibas, ID un paroles galamérkis ir noradits izstradajumam pievienotaja lapa.

| 41.2 Darbibas galvenaja ekrana

Talak aprakstitas galvenaja ekrana paradito ikonu funkcijas.

Ikona Nosaukums Funkcija
Izvélnes taustins Parada izvélni.
Displeja dalijuma Ikreiz, kad tam pieskaraties, varat parslégt displeju no
C E N\ parslégSanas tausting dalita uz nedalitu radijumu (pilnekrans vai divas dalas
- sadalits ekrans) un otradi.
GNSS statusa tausting Pieskaroties tam, tiek paradits GNSS statusa kods.
GrieSanas malas pozicijas Pieskaroties tam, skats mainas uz grieSanas malas
mériSanas tausting pozicijas mérisanas ekranu.




lkona

Nosaukums

Funkcija

Mérka virsmas novirzes
iestatiS8anas tausting

Pieskaroties tam, skats mainas uz mérka virsmas Novirzes
iestatljumu ekranu. Péc iestatiSanas tiek paradita atlasitas
nogazes virsma ar novirzi.

Skata parslégSanas taustins

Parada skata parslégSanas ekranu.

Kreisais tausting

Attalumu un lenki pret nogazi un grieS8anas malas poziciju
var parslégt pa kreisi (no operatora skata punkta).

Centra taustins

Attalumu un lenki pret nogazi un grieSanas malas poziciju
var parslégt uz centru (no operatora skata punkta).

Labais tausting

Attalumu un lenki pret nogazi un grieSanas malas poziciju
var parslégt pa labi (no operatora skata punkta).

Topografiska mérijjuma
punkta pievienoSanas
tausting

Registré grieSanas malas S$ibriza poziciju. Pieskaroties
tam, mértjjuma punkts tiek pievienots Topografisko
merijumu saraksta ekranam.

Mérka virsmas TIN
(neregulara trisstarveida
tikla) atlasi$anas tausting

Pieskaroties tam, skats mainas uz pilnekrana skatu Mérka
virsmas TIN (neregulara trissturveida tikla) atlasiSana
(skat. 4.1.4. sadalu “Mérka virsmas TIN atlasiSanas skats).
Kad atlase ir pabeigta, ekrans atgrieZas sakotnéja stavoklr.
Tiek izveléti atlasttie TIN un divi vai vairaki TIN noraditaja
lenku diapazona.

Minikartes tausting

Pieskaroties tam, tiek paradita maza karte, kas sniedz
“putna lidojuma” skatu uz visu darba vietu.

Mérka virsmas novirzes
vértibas iestatiSanas
tausting

Var palielinat vai samazinat mérka vértibas vertikalas
novirzes veértibu.

Priek3éja lenka kompass

Tiek paradits vajadzigais pagrieziena lenkis, lai pavérstos
(taisni) pret mérka virsmu.

Kausa apakS$as rotacijas
lenka radijums

Parada vajadzigo rotacijas lenki, lai kausa apaksa batu
paraléla mérka virsmai.

Attaluma I1dz grieSanas
malai radijums

Parada attalumu no mérka virsmas I1dz grieSanas malai.

1. Apaksloga radijums

Pieskaroties tam, tiek paradits apakslogs. Lauj apaksloga
ieslégt vai izslégt displeja elementu.

pomme-k b BG4

2. Apaksloga radijums

Pieskaroties tam, tiek paradits apakslogs. Apaksloga var
paradit sansveres un sagdzuma lenki, kausa apaksas
rotacijas lenki un attalumu [t[dz masinas grieS8anas malai.
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(Papildu paskaidrojums)

TIN (neregulars trisstirveida tikls): digitala datu struktdra, kas attélo zemes virsmu ar trisstiirveida Skautném.
Saja lietotné tas tiek izmantots mérka virsmas iestatianai.

M lzvélnes paradiSana

Pieskarieties pie €§3

Menu \,ﬁ'@
i Project File )
iGuldance Settings )
iGNSS Settings )
iBuckel Configuration )
iMachine Calibration Settings ) &
iSys(em Configuration )
iAdministrator Settings )
iExl ) _
A Y J
N | LA
e '~ o
a
% ai6an
~ 4565

M Displeja sadalijuma parslégsana

Pieskaroties pie E , tiek parslégts galvena ekrana skats no pilnekrana uz sadalljumu divas dalas un otradi.

+1.906 m +1.965m
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Parslédziet skatu.

. . . QL - = = % =
Pieskaroties pie %ﬁ tiek paradits skatu parslégSanas ekrans.
Pieskaroties pie ikonam, skats tiek mainits talak noraditaja veida.

Ja displejs ir dalits, skatu var parslégt katram ekranam.

Profile (Profils): skata punkts no operatora sana

Section (Griezums): prieks€jais skata punkts no operatora

Plan (Plans): skata punkts no augSas

» 3D: brivs 3D skata punkts

B GrieSanas malas pozicijas parslegSana

Pieskaroties pie “L”, “M” vai “R”, ekrana paradita grieSanas malas pozicija tiek parslégta attiecigi uz kreiso,
centralo vai labo.

B GNSS informacijas radiSana

Pieskaroties pie "M | tick paradita GNSS informacija.
o =
!Pw
ﬂAgEmcmmm 1
ﬁMMMWMRe.pw o | |
is ..... J
1 1

ﬂ
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B Topografiska mérijuma punkta pievienosana

Pieskaroties pie A tiek registréta grieSanas malas $1briza pozicija.

Kad esat pieskaries registréSanas taustinam, varat redigét mérijuma punkta nosaukumu.

Lai paradrtu mérjjumu punktu sarakstu, pieskarieties pie “Topography measurement point list”
(Topografisko mérijumu punktu saraksts).

Lai saglabatu mérjjuma punktu, pieskarieties pie “SAVE” (Saglabat).

| 41.3 Darbibas informacijas skata

Galvena ekrana Informacijas skata tiek paradita konstrukcijas virsma un ar Komplektu aprikota masina.
Varat to virzit ar pirkstu vai tuvinat/talinat displeja.

» Velkot pirkstu pari ekranam, tiek parvirzits paraditais saturs.
» Atvelkot divus pirkstus uz ekrana, paraditais saturs tiek tuvinats.

» Savelkot kopa divus pirkstus uz ekrana, paradttais saturs tiek talinats.

Pieskaroties pie %ﬁ var parslégt skata punktu.

M -



Skats Skata punkts Funkcija

Skata punkts no operatora | Varat parbaudit novietojuma attiecibu starp
sana kausu un konstrukcijas virsmu, izmantojot

skatu no masSinas sana.

Operatora priek$€jais Varat parbaudit novietojuma attiecibu starp

skata punkts kausu un konstrukcijas virsmu, izmantojot

skatu no operatora.

Skata punkts no augSas | Varat parbaudit novietojumu “putna
lidojuma” skata uz darba vietu no
operatora skata punkta no augsas.

Brivs 3D skata punkts Varat skatit bavdarbu pasreizéjo
stavokli, izmantojot 3D attélu no briva

skata punkta.

| 41.4 Mérka virsmas TIN atlasi$anas skats

Pieskaroties pie informacijas galvenaja ekrana, skats tiek parslégts uz Mérka virsmas TIN atlasiS8anas skatu. Ka

meérka virsma tiek atlasita virsma, kas ir izcelta ekrana vida gaiSi zila krasa. Mérka virsmu var parvietot, virzot ekranu.
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+ Pieskaroties pie v, tiek noteikta mérka virsma; atgrieZas iepriek$€&jais ekrans.
+ Pieskaroties pie “Clear” (Notirit), mérka virsmas atlase tiek atcelta un skats atgriezas iepriek$&ja ekrana.

+ Pieskaroties pie <J , Mérka virsmas TIN atlasi$anas skata veiktas izmainas tiek atiestatitas un skats
atgriezas iepriek$éja ekrana.

| 41.5 Galamérka iestatiSanas skats

Pieskaroties minikartei, pilnekrana tiek attélots Galamérka iestatiS8anas skats.
Galamerka iestatiSanas skata varat iestatit bavniecibas masinas galameérki un skatit 1sdko attalumu un celu
[Tdz tam.

EANED

- 8066.0(1)

1. Kad ekrana centra paradas galamérka iestatianas ikona, virziet ikonu Iidz darba vietai.
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2. Apstipriniet darba vietu un pieskarieties pie v .

Tiek paradrita Galamérka noteikSanas iestatiSanas ikona. Tiek ieslégts navigacijas reZims; atgriezas
iepriekS€jais ekrans.

+ Navigacijas rezima tiek paradits galamérka kursors, Tsakais attalums lidz galamérkim (faktiska precizitate
0,001 m) un Tsaka cela Inija.

+ Pieskaroties pie “Clear” (Notirit), galamérka stavoklis ir “Not set” (Nav iestatits).

+ Pieskaroties pie <J , izmainas netiek paraditas un skats atgriezas iepriek$éja ekrana.

| 41.6 Citi displeja elementi

B Kausa apaks$as rotacijas lenka radijums

Aug8éja kreisa lenka radijums norada vajadzigo rotacijas lenki, lai kausa apak$a batu paraléla atlasrttajai
mérka virsmai, ar 0,1 grada faktisko precizitati. Rotacijas virzienu norada bultinas abos galos un to krasa.

Gredzenveida skala ar krasu norada vajadzigo rotacijas lenki, lai kausa apak3a butu paraléla.
Roza: kauss jaatver prom no masinas
Zila: kauss jaaizver uz masinu
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B PriekSéja lenka rotacijas radijums

Skala tiek paradits vajadzigais rotacijas lenkis, lai pavérstos pret masinas atlasito mérka virsmu.

(Papildu paskaidrojums)

Saskana ar iestatljumu planSetdators atskano pikstienu. Var iestatit sakals paradito lenku diapazonu.
Informaciju par priek8éja lenka iestatiS8anu un skanas signaliem skatiet 4.2.3. sadala “Priek8éja lenka
kompasa un skanas iestatijumu mainisana”.

B Attaluma lidz grieSanas malai radijums

Parada attalumu no atlasitas mérka virsmas I1dz grieSanas malai vai attalumu no virsmas ar novirzi [ldz
grieSanas malai.

(Papildu paskaidrojums)

Atkariba no iestatljuma planSetdators atskano pikstienu atbilstosi attalumam. Informaciju par krasu kartes un
skaluma iestatiSanu skatiet 4.2.4. sadala “Krasu kartes un skaluma iestatijumu mainiSana”.

Informaciju par attdluma (vertikali vai perpendikulari pret konstrukcijas virsmu) aprékinaSanu un faktiskas
precizitates ciparu skaitu skatiet 4.2.5. sadala “Lietotnes iestattjumi”.
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Priek$éja skata gadijuma:

+ Attalums starp kausa grieS8anas malas centru un mérka virsmu var paradit ka vértibu/ikonu ekrana
augSpuseé pa kreisi.

+ Attalumu starp kausa grieSanas malas kreiso/labo pusi un mérka virsmu var paradit:
- ka vértibu ekrana centra;
- ka linearas skalas abas ekrana malas.

< + 2.888m

B Sansveres lenka, sagazuma lenka, kausa apaksas rotacijas lenka un attaluma no mérka
virsmas lidz grieSanas malai radiSana

Pieskaroties apaksloga radiSanas taustinam ekrana apaksdala, tiek paradits masinas sagazuma/
sansveres lenkis un kausa apaka$as rotacijas lenkis ar 0,1 grada faktisko precizitati, ka art attalums no mérka

virsmas Iidz grieSanas malai ar iestatito faktisko precizitati.

Pitch Roll Bucket bottom Distance from the
angle angle rotation angle target surface to
the cutting edge

Pieskaroties pie , apakslogs tiek paslépts.
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B Minikartes radiSana

Lai paradrtu minikarti, pieskarieties pie ﬁcﬁ; apaksa pa labi.
Minikarté ir sniegts visas darba vietas “putna lidojuma” skats.

(Aug$pusé paradits ziemelu virziens, masina ir paradita ka zal$ /\ , bet mérka punkts — ka roza O .)

B 48]

» Pieskaroties pie é;&?, minikarte tiek paslépta.

+ Pieskaroties pie minikartes, pilnekrana reZima tiek paradits Galameérka iestatiS8anas ekrans (skatiet
4.1.5. sadalu “Galameérka iestatiS8anas skats”).

B Krasu kartes radisana

leslédzot krasu karti iestatijumu “Guidance Settings” (Informacijas iestatijumi) sadala “Application
Settings” (Lietotnes iestatijumi), blvniecibas arhivs tiek paradits krasu karté skata no augsSas. Ar krasu
var atzZimét zemako virsmu, kam gajusi pari kausa grieSanas mala vai apak3a attieciba pret konstrukcijas

virsmu. (Informaciju par krasu kartes krasu iestatljumiem skatiet 4.2.4. sadala “Krasu kartes un skaluma
iestatljumu mainisana”)

D)

AVAVEY I <
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I 4.2 Masinas informacijas iestatisana

Izvélné “Guidance settings” (Informacijas iestatijumi) var atlasit S$adas izvélnes:

Measure Cutting Edge Position
(GrieSanas malas pozicijas mérisana)

Var nomérit kausa grieSanas malas pozicijas koordinatas un
parbaudtt/maintt noraditas novirzes vértibas iestatijumus.

Bucket coordinates (Kausa koordinatas)

Var nomeérit koordinatas seSos punktos uz kausa apakSas
un parbaudtt rezultatus.

Target surface settings

(Meérka virsmas iestatijumi)

Var mainit mérka virsmas novirzes vértibas.

Set Facing Angle Compass Sound
Guidance (Priek$éja lenka kompasa
skanas vadibas iestatiSana)

Var parbaudit/maintt funkcijas iestatijumus, lai atskanotu signalu,
kad masina tuvojas priek$&jam lenkim.

Heat map and volume settings (Krasu
kartes un skaluma iestatijumi)

Var paradit krasu karti un iestatit skanas vadibas skalumu atbilstoSi
attalumam starp kausa grieSanas malu un konstrukcijas virsmu.

Application settings (Lietotnes iestatijumi)

Var parbaudit/mainit “SMART CONSTRUCTION Pilot” iestatijumus.

1. Pieskarieties pie 2@3 lai atvertu izvelni.

X

Project File

u
Guidance Settings

GNSS Settings

Bucket Configuration

Machine Calibration Settings

System Configuration

|Administrator Settings

Exit

|
|
i
|
!
|
!
|

[N L N ) N ) N ) NI NI NS A NI

2. Pieskarieties pie “Guidance Settings” (Informacijas iestatijumi).

Guidance Settings X

Measurement of Cutting Edge Position

iBucket Position

jTa rget Surface Settings

iCompass and Sound Settings

i Heatmap and Sound Settings

iAppIica(ion settings

BN NS NS ) N NI ) NI D N

iGuldance Color Settings
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| 42.1  GrieSanas malas pozicijas méri§ana

1. Izvélné “Machine Guidance Settings” (Masinas informacijas iestatijumi) pieskarieties pie “Measurement of
Cutting Edge Position” (GrieSanas malas pozicijas mérisana).

Guidance Settings

Measurement of Cutting Edge Position

iBucket Position

iTa rget Surface Settings

iCompass and Sound Settings

i Heatmap and Sound Settings

iAppIica(ion settings

BN NS NS NS | NS ) NS N

iGuldance Color Settings

2. |estatiet to atbilstoSi talak sniegtajiem noradijumiem.

+ Atlasiet atsauces punktu
Atlasiet saglabatu atsauces punktu.

Lai to iestatttu manuali, pieskarieties pie + , ievadiet nosaukumu, N//Z vértibas un pieskarieties pie v .

Control Point

[ <] +

-44123.954 m
22739.500 m

3.888 m

* Nomériet kausa grieSanas malas poziciju
Atlasiet kausa malas mériSanas pozicijas L/M/R, ievadiet attalumu A Z to l1dz atsauces punktam un

pieskarieties pie O . Péc dazam sekundéem tiek paraditas grieSanas malas pozicijas koordinatas.

Ja GNSS nav fikséts, pieskaroties pie O , tiek paradits “RTK NOT FIX” un jums tas pirms
mérijuma veikSanas ir janofikse.

Cutting edge position

VI [ O

m

m

m

[ 0.000 m]
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» Veiciet starpibas novirzi un attélojiet to uz grieSanas malas
Kad grieSanas malas pozicija tiek nomérita ar iestatitu atsauces punktu, starpiba starp atsauces punktu un

grieSanas malas poziciju tiek paradita sadala “Difference” (Starpiba). Pieskaroties pie  wome | starpibai
tiek iestatita novirzes vértiba. Atcelot novirzi, pieskarieties pie RESET .

Difference

[ n] [ m] ]

Offset
‘ RESET MATCHING

0.000 m] [ 0.000 m] [ 0.000 m]

3. Pieskarieties pie v . Izmainas tiek saglabatas, un ekrans atgrieZas pie iepriek$&ja radijuma. Pieskaroties pie
<, izmainas netiek paraditas un skats atgriezas iepriek$éja ekrana.

| 42.2 Mérka virsmas iestatijumu mainiana

Pieskarieties pie “Target Surface Settings” (Mérka virsmas iestatijumi) sadala “Guidance Settings”
(Informacijas iestatijumi), lai parietu uz lestatijumu ekranu.
Var mainit mérka virsmas novirzes iestatijumus un mérka virsmas atlases iestatijumus.

(Mérka virsmas atlasiSanas kartibu skatiet 4.1.4. sadala “Mérka virsmas TIN atlasiSanas skats”.)

@ Target Surface Settings

B Meérka virsmas novirzes iestatijumu mainiSana
Mérka virsma tiek parvietota augSup un lejup par iestatito novirzes vértibu.

1. Atlasiet novirzes virzienu.
Vertikali . novirze vertikala virziena
Perpendikulari : novirze ir perpendikulara pret mérka virsmu
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2. lestatiet novirzes attalumu.
Mérka virsma tiek novirzita par vértibu, kas ievadita sadala “Offset distance” (Novirzes attalums).

Pieskaroties pie [Q] ievadito vertibu var atiestatit.

Offset distance

[ 0150 m]

levadot A vertibu, novirzes attalums ir garaks vai Tsaks atbilstosi ievaditajai vértibai, kad pieskaras pie = .
So darbibu var veikt, ari pieskaroties pie % informacijas galvenaja ekrana.

3. Lai paraditu iestatijumus, pieskarieties pie v .

B Mérka virsmas maksimalo slipuma izmainu mainiSana
Meérka virsmas TIN atlasiS8anas skata var iestatit diapazonu, ko var atlasit k& mérka virsmu.

1. Sadala “Maximum slope change” (Maksimalas slipuma izmainas) ievadiet slipuma izmainas, ko iestatit
k& meérka virsmu.

-
lestati8anu var veikt, arT iestatot A izmainu apméru un pieskaroties pie '« .
Mérka virsmas TIN atlasi8anas skata ka mérka virsmu var iestatit konstrukcijas virsmu ar slipumu,

kas ir mazaks par maksimalo slipuma izmainu vértibu, un kas atrodas blakus TIN atlasitaja ikona.

2. Lai paraditu iestatijumus, pieskarieties pie v .
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| 42.3 Priek$éja lenka kompasa un skanas iestatijlumu maini§ana

1. Izvélné “Guidance Settings” (Informacijas iestatijumi) pieskarieties pie “Compass and Sound Settings”
(Kompasa un skanas iestatijumi). Tiek paraditi paSreizéjie iestatijumi.

e

2. Mainiet iestatijumus, nemot véra $adus talak sniegtos noradijumus.

+ Elementam “Setting range” (lestatijumu diapazons) sadala “Facing angle range” (Priek3&ja lenka
diapazons) priek$éja lenka diapazons, pie kura atskan signals, jaiestata diapazona no 0,5 Iidz 5,0 gradiem.

» Elementam “Setting range” (lestatijumu diapazons) sadala “Facing angle vicinity range” (Priek$éja lenka

tuvuma diapazons) diapazons priek3€ja lenka tuvuma, pie kura atskan signals, jaiestata diapazona no
0 Idz 10,0 gradiem.

* lestatiet “Volume” (Skalumu) viena no 5 limeniem.
3. Pieskarieties pie v .

Izmainas tiek saglabatas, un ekrans atgriezas pie iepriek8€ja radijuma.

| 4.2.4 Krasu kartes un skanas iestatijumu mainiSana

Krasu kartes radijumu un skanas signalu var iestatit atbilstoSi attalumam starp kausa grieSanas malu un

mérka virsmu.

1. Izvélné “Guidance Settings” (Informacijas iestatijumi) pieskarieties pie “Heatmap and Sound Settings’
(Krasu kartes un skanas iestatijumi). Tiek paraditi pasreizéjie iestatjumi.

© 1000 m] 4 =T

Looom [

all, [+ 0500 m] w =y
] = 0040 ] 0 ===
| [

© 0500 m] ) [——

S G GE E1 G

xxxxx [ 1000 m] #

1.onom]

S [ —»>
Eg
]
T

E
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2. Mainiet iestatijumus, nemot véra Sadus talak sniegtos noradijumus.

+ levadot vértibas “Range and Sound Volume” (Diapazons un skanas skalums), var mainit krasu kartes
radijuma diapazonu.

[ Range and Soundvolume N

Range and Sound Volume

1.000 m]
0.500 m]
0.040 m|

0.500 m]

1.000 m]

T

1.000m ]

+ Pieskaroties krasu kartes taisnstdrim sadala “Range and Sound Volume” (Diapazons un skanas skalums),
var pa vienai noradit krasas.

e e dvoe

Range and Sound Volume

(A X X X N KX J
00000 O0OOOGS
(LR AN N N N J
L X X L RN X
000000 O O
o000 0OOO

B o)

+ Sadala “Color Pattern” (Krasu shéma) var atlasit Cetras iepriek§ sagatavotas krasu kartes shémas.

Color Pattern

+ Pieskaroties pie '« sadala “Range and Sound Volume” (Diapazons un skanas skalums), var iestatit vienu
no pieciem limeniem signalam, kas atskan, pietuvojoties krasu karté iestatitajam attalumam.

o T
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| 4.2.5

Lietotnes iestatijumu mainiSana

1.

2,

Izvélné

Guidance Settings” (Informacijas iestatfjumi) pieskarieties pie “Application Settings” (Lietotnes iestatijumi).

Tiek paradtti “SMART CONSTRUCTION Pilot” pasreizgjie iestatijumi.

Nosaukums

Funkcija

Focus point (Fokusa punkts)

Parslédz fokusa mérki informacijas ekrana

[Grie$anas mala / Korpusa centrs].

Heat map (Krasu karte)

leslédz/izsleédz krasu kartes radijumu.

TIN display (TIN radijums)

leslédz/izslédz TIN radijumu.

TIN composition line display
(TIN sastava Iniju radijums)

leslédz/izsleédz TIN sastava Iiniju radijumu.

Distance direction (Attaluma virziens)

Parsledz attaluma starp grieSanas malu un konstrukcijas virsmu

aprekina metodi [Vertikali/perpendikulari konstrukcijas virsmai].

Guidance line (Pavadibas Inija)

Parsledz pavadibas liniju no kausa grieSanas malu uz mérka

virsmu [Vienmér radtt / TIN atlase].

Machine body display (Masinas
korpusa radijums)

leslédz/izslédz masinas korpusa radijumu.

Point name (Punkta nosaukums)

leslédz/izslédz atsauces punkta nosaukuma radijumu.

Horizontal screen display mode

(Horizontala ekrana radijuma reZzims)

Parsledz radijumu [Lenkis/attalums] horizontala ekrana radijuma.

Front screen display mode (Priek$éja

ekrana radijuma rezims)

Parslédz radijumu [Lenkis/attalums] priek§€ja ekrana radijuma.

Upper screen display mode

(Augséja ekrana radijuma rezims)

Parslédz radijumu [Lenkis/attalums] augséja ekrana radijuma.

Number of digits below decimal point

(Ciparu skaits aiz komata)

Parslédz faktisko precizitati, radot attalumu no kausa I1dz

mérka virsmai.

Expansion of target surface

(Mérka virsmas izvérSana)

leslédz/izsledz mérka virsmas izvérSanu.

Topography measurement by the
bottom of the bucket (Kausa apakSas
topografiskais méerjjums)

leslédz/izsleédz funkciju, ar kuru bivniecibas arhiva atjaunina

kausa apakSas koordinatas.

Bucket display mode

(Kausa radijuma rezims).

leslédz/izsleédz funkciju, ar kuru kausu parada karkasa.

Maximum base line length

(Maksimalais bazlinijas garums)

lestata faktisko attalumu bridindjumam, kas tiek paradits, parlieku
attalinoties no kontrolpunkta.

Mainiet iestatljumus un pieskarieties pie v . Izmainas tiek paraditas, un skats atgriezas pie informacijas ekrana.
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5. lestatijumu mainisana

I 5.1 GNSS iestatijumu mainisana

Izvélné “GNSS Settings” (GNSS iestatijumi) var atlastt Sadas izvélnes:

GNSS Basic Setting (GNSS pamatiestatijumi)

Parada GNSS pamatiestatijumus.

NTrip Settings (NTrip iestattjumi)

Parada NTrip iestatljumus.

GNSS Info (GNSS informacija)

Parada GNSS informaciju, ieskaitot izmantoto satelitu statusu

un skaitu.

1. Pieskarieties pie €§3 lai atvertu izvélni.

Menu A -

X

Project File

Guidance Settings

GNSS Settings

Machine Calibration Settings

System Configuration

Administrator Settings

@
|
@
ﬁBucke( Configuration
!
ﬁ
|
ﬁ

Exit

NS AN NS LN NS ) NS N A N

2. Pieskarieties pie “GNSS Settings” (GNSS iestatijumi).

(GNSS Settings . —— - x

GNSS Basic Setting

| ) |
i )

GNSS Info

| 5.1.1  GNSS informacijas parbaude

1. lzvélné “GNSS Settings” (GNSS iestatijumi) pieskarieties pie “GNSS Basic Setting” (GNSS

pamatiestatijumi).
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3 GNSS Basic Setting

‘Type of Correction Info @VRs Oxteral Radm)

[— [ersctoraaaoseazs ])

i Mask Angle [ 15 ])

R [ ooso ,])
R [ otz m])
T I s ])
Soft Reset
Hard Reset

ol 4

2. |estatiet to atbilstodi talak sniegtajiem noradijumiem.

* Mainiet GNSS iestatijumus
Redigéjiet vélamos iestatljumus un pieskarieties pie v .
Izmainas tiek saglabatas, un ekrans atgriezas pie iepriek3€&ja radijuma.

» Atiestatiet satelttu korekcijas datus GNSS uztvéréja Pieskarieties pie “GNSS Hot Start”
(GNSS karsta palaide).
Kad ta ir pabeigta, atgriezas iepriek$€jais ekrans.

+ Atiestatiet korekcijas datus (par satelitiem) GNSS uztvérgja un pieskarieties pie “GNSS warm start”
(GNSS silta palaide), lai no jauna uztvertu katra satelita orbitu (efemeridu).
Kad ta ir pabeigta, atgriezas iepriekS€jais ekrans.

| 5.1.2 Ntrip iestatijumu maini§ana

Ntrip — salsinajums no “The Networked Transport of RTCM via Internet Protocol” — ir protokols diferencialu GPS (DGPS)
datu izplatiSanai interneta. Nemiet véra, ka ievadamais saturs var atSkirties atkariba no izmantota pakalpojuma.

1. Izvélné “GNSS Settings” (Informacijas iestatijumi) pieskarieties pie “Ntrip Settings” (Ntrip iestatijumi).
Tiek paradrta Ntrip raiditaja servera autentifikacijas informacija un savienojuma statusu Zurnali.

@ Ntrip Settings a

Docomo

docomo-hp-gnss.com

[

[

[2101
Joe -

[

[

RRSGD ~

SN N Nl Nl Nl Nl
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2. lestatiet to atbilstoSi talak sniegtajiem noradijumiem.

- Pieskaroties pie ||, no Ntrip raiditaja tiek iegdts montazas punkts.
* Montazas punkta nosaukumu var ievadit manuali.

3. Pieskarieties pie v, lai uzsaktu Ntrip savienojumu.

| 51.3 lestatiet GNSS.

1. Izvélné “GNSS Info” (GNSS informacija) pieskarieties pie “GNSS Info”(GNSS informacija).
Tiek paradits GNSS informacijas saraksts.

&
I3
s

Baseline Length From Virtual Ref Point 6200512

| NN SN NN N

H
s
£

Parliecinieties, ka “Main Antenna” (Galvenas antenas) vértibas “Vertical RMS” (Vertikalais RMS) un “Horizontal
RMS” (Horizontalais RMS) ir 0,02 vai mazaka.

Ja vértiba nav 0,02 vai mazaka, nogaidiet, I1dz satelita uztveres kvalitate ir laba stavoklt un parbaudiet vélreiz.

2. Pieskarieties pie v .

Tiek paradrts iepriek3$éjais ekrans.
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I 5.2 Kausa konfiguracijas mainisana

Izvélné “Bucket Configuration” (Kausa konfiguracija) var atlasit $adas izvélnes:

Download Bucket File

(Kausa faila lejupielade)

Atlasa kausa failu no kausa failu saraksta, kas registréts “Smart
Construction” server vai regulatora un lejupieladé to plansetdatora.
Ar S0 opciju var arT dzést regulatora saglabatu kausa failu.

Bucket Calibration
(Kausa kalibréSana)

Péc kausa nomainas un pirms jauna kausa registréSanas plansetdatora
veiciet kalibré$anu. ST darbiba nav obligata, ja ta veikta Komplekta
uzstadisanas laika.

Set Bucket File
(Kausa faila iestatiSana)

Atlasa izmantojamo kausa failu no planSetdatora saglabato kausa failu
saraksta un aug8upieladeé to regulatora.

Bucket tooth calibration
(Kausa zoba kalibré$ana)

Veiciet kalibréSanu, lai paraditu kausa nodilu§a zoba garumu masinas
informacija.

1. Pieskarieties pie \_ & "\, lai atvértu izvélni.

=
X

Project File

Guidance Settings

GNSS Settings

Bucket Configuration

Machine Calibration Settings

System Configuration

Administrator Settings

Exit

NS AN DL N AN ) NS AN AN

2. Pieskarieties pie “Bucket Configuration” (Kausa konfiguracija).

5 Bucket File Settings

Bucketfiles

' @ Hs111797 e € @)

| W2 23]
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(Papildu paskaidrojums )

- Sisistéma neatbalsta kausus ar sagasanas vai rotacijas mehanismu.

» Uzstadot vairaku posmu sakabi, esiet vérigs pret mérijuma poziciju kalibracijas laika. Tiek mérita kausa forma,
ieskaitot vairaku posmu sakabi.

| 5.2.1  Kausa faila lejupielade

1. lzvélné “Bucket Configuration” (Kausa konfiguracija) pieskarieties pie & .
Tiek paradrtta informacija par kausu, kas registréta “Smart Construction” servert vai regulatora.

(Papildu paskaidrojums )
Lai dzéstu regulatora registrétu kausa failu, saraksta “Controller Bucket” (Regulatora kausi) pieskarieties

un atlasiet dzéSamo kausa failu un pieskarieties pie .

& Bucket File Download

& server

| BKT-06 3

o
T controller
| Hs111797 (4

|1

B B E

| BKT-0625

ol 4

2. Atlasiet kausa failu un pieskarieties pie & .

* Lejupieladéjiet “SMART CONSTRUCTION” servert registréto kausa failu.
Pieskarieties pie lejupieladéjama kausa faila no “Server” (Servera).

» Lejupieladéjiet regulatora registréto kausa failu
Pieskarieties pie lejupieladéjama kausa faila no “Controller” (Regulatora).
3. Pieskarieties pie v .
Ja plansetdatora ir saglabats kausa fails ar tadu pasu nosaukumu ka lejupieladéjamais fails, tiek paradits
apstiprinajuma ekrans.
Kausa fails tiek saglabats plansetdatora, un ekrans atgriezas pie iepriek$éja radijuma.

- h9o .



| 5.2.2 Kausa kalibréSana

Pé&c kausa nomainas un pirms jauna kausa registré$anas plansetdatora veiciet kalibré$anu. ST darbiba nav

obligata, ja ta veikta Komplekta uzstadisanas laika.

(Papildu paskaidrojums )

« Sisistéma neatbalsta sagazamus kausus vai grozamus kausus ar rotacijas mehanismu.

» Uzstadot vairaku posmu sakabi, esiet vérigs pret mérijuma poziciju kalibracijas laika. Mérijums tiek veikts ta,
it ka kausa forma batu ieklauta arT vairaku posmu sakabe.

Kauss tiek kalibréts, izmantojot planSetdatoru. Nomeériet kausa formu un ievadiet vértibas planSetdatora.

B Punktu parbaude, lai veiktu mérijjumu

Var izmantot standarta vai nogazes kausu.

1. Pieskarieties pie sadala “Bucket File Settings” (Kausa faila iestatijumi), lai parietu uz ekranu
“Bucket Calibration” (Kausa kalibréSana).

2. Atlasiet kalibréjamo kausu un pieskarieties pie — ekrana lejasdala pa labi.

© Bucket Calibration

3. Parbaudiet standarta vai nogazes kausa mérijuma punktus.

immm [ ]) immm. [ ])
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B Kausa formas mériSana

Lai registrétu kausa informaciju, nomériet kausa izmérus un lenkus. Nomériet izmérus ar 0,001 metra precizitati
un lenkus ar 0,1 grada precizitati.

1. Parvietojiet ar Komplektu aprikoto masinu uz lidzenas, cietas zemes (I'dz 5° nogaze), pieméram,
uz betona virsmas.

2. Nomeériet izméru @ (B). Izmérs @ (B) ir attdlums starp kausa tapu @ un kausa savienojuma tapu ® .
Veiciet mértjumi ar mérlenti un ievadiet skait|us.

® (B

® (B

’ Without multicoupler ‘ ’ With multicoupler ‘

3. Nomérietizméru @ . Izmérs @ ir attalums starp kausa tapu un grieSanas malu.
Veiciet mértjumi ar mérlenti un ievadiet skaitlus. Mérijums javeic diviem cilvékiem.

’ Without multicoupler ‘ ’ With multicoupler ‘

4. Nomeérietizméru ® (A). Izmérs ® (A) ir attalums starp kausa sanu grieznu apaksu.
Veiciet mérijumi ar mérlenti un ievadiet skaitlus. Kausiem bez sanu griezném nomeériet un ievadiet kausa
platakas dalas izméru.
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A N IN
I I
A (A)

5. Nomeérietizméru @ (F). Izmérs @ (F) ir attalums starp zobu pamatni un grieSanas malu.
Veiciet mérijumi ar mérlenti un ievadiet skaitlus.

' @(F)

Ja kausam nav zobu, nomériet un ievadiet lapstas platumu © (G).
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6. Nomeériet “Bucket contour points” (Kausa kontdras punktu) izmérus un lenkus.
® (E): Kausa kontaras (i) lenkis
® (C): Kausa kontaras (i) lenkis
(D): Kausa kontaras (ii) lenkis

7. “Bucket contour points” (Kausa kontiras punkti) (i) un (ii) — divi punkti, jaatzimé ar markieri. “Kausa
kontdras punkts” (i) ir punkts, kura krustojas taisnas [inijas dala kausa apak$a un ta stdris. “Kausa
kontdras punkts” (i) ir talakais punkts uz linijas, ko veido, pagarinot taisno Iiniju, kas savieno kausa tapas
un kausa savienojuma tapas.

’ Without multicoupler ‘ ’ With multicoupler ‘

Ja ir grati noteikt taisnas Inijas dalu kausa apaksa un ta stdri, ka “kausa kontaras punktu” (i) nosaka punktu,
kura tiek pienemts, ka kauss pieskaras zemei rakSanas laika.
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i @

(i) =
’ With slope finishing bucket

8. lestatiet magnéta stiena konduktoru @ uz kausa tapas. Saja bridi apakséjai tapai un stiena centram jabat
nolidzinatiem.

. ©
o

®

V@

With multicoupler

Without multicoupler ‘

9. lekariet plombas atsvaru @ no magneta stiena konduktora @ un iestatiet grieSanas malu no kausa tapas
tadéjadi, lai ta butu vertikala taja pasa virziena ka aukla.
10. Nomeériet attalumu starp punktu (i) un stiena centru ar mérlenti un ievadiet skaitli pie izméra ® .

11. Piestipriniet auklu pie magnéta stiena konduktora @ un nostiepiet auklu lidz punktam (i) un (ii), kas jameéra.

12. Uz auklas uzstadiet digitalo lenka mérierici @ un nomeériet lenki no kausa tapas horizontalas linijas uz
punktu (i) un (ii) @ .
» Ja aukla ir zem kausa tapas horizontalas lnijas, ievadiet vértibas, ko iegust, atnemot @ no 90° atbilstosi

“kausa kontlras punktu” lenkiem ® un @ .

» Ja aukla ir virs kausa tapas horizontalas linijas, ievadiet vértibas, ko iegUst, pieskaitot @ pie 90° atbilstosi
“kausa kontiras punktu” lenkiem ® un @ .

(Papildu paskaidrojums )

* lzméra ® un “kausa konturas punktu” lenku ® @ mérijumi javeic diviem cilvékiem.
» Kad darba aprikojums ir gaisa, tas nolaizas ar hidraulisko nobidi.

» Meérot “kausa kontlras punktus” , vienlaikus parliecinieties par vertikalo stavokli, parbaudot plombas
atsvaru @ .
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B Kausa faila kalibreSana

Ir iespéjams ievadit nomérito kausa formas veértibu ekrana “Bucket Calibration” (Kausa kalibré$ana) un saglabat

kausa failu plansetdatora.

A Izmérs @ E Izméra @ vai @ sakotnéja vertiba
B Izmérs ® F (*1) Izméra @ vai @ pasreizéja vértiba
C Izmérs @ Kausa nosaukums (*2) Izvéles (“Kauss1” utt.)
D Izmérs ® *1 Saja darbiba sadala F nevar ievadit vértibas.

} Tas var ievadtt, tikai veicot Kausa zoba kalibrésanu.
a Lenkis

- *2 lestatiet kausa nosaukumu, kas ir unikals un nesakrit ar citiem nosaukumiem tai
b Lenkis ® pa$a uznémuma.

Parbaudiet ievaditas vértibas un pieskarieties pie v, ja nav problému. levadita kausa informacija tiek saglabata

planSetdatora, un ekrans atgriezas pie iepriek3€ja radijuma.

| 5.2.3 Kausa atlasiSana

1. Ekrana “Bucket File Settings” (Kausa faila iestatijumi) pieskarieties izmantojamajam kausa failam
no plansetdatora saglabato kausa failu saraksta.

2. Pieskaroties pie & un péc tam pie v apstiprinajuma loga, atlasttais kauss tiek izvéléts
ka “izmantotais”.

L L

[oucketttes
i @ Hs111797 ne € E])

| 1 (&)
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| 524 Kausa zoba kalibrésana

Kausa zobu nolietoSanas var ietekmét grieSanas malas precizitati, tade| var veikt kalibraciju atbilstosi nodiluma
apméram.

1. Ekrana “Bucket File Settings” (Kausa faila iestatijumi) pieskarieties pie mérka kausa faila ikonas E

2. Kad skats pariet uz kausa zoba kalibréSanas ekranu, lauka F ievadiet zoba pasreiz&€jo garumu.

@ Bucket Calibration ﬂ
Bucket Name

333333

nnnnn

3. Pieskaroties pie v ekrana lejasdala pa labi, ieraksts tiek paradits un skats atgriezas pie galvena ekrana.
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I 5.3 Masinas kalibracijas iestatijumu mainisana

Izvélneé “System Configuration” (Sistémas konfiguracija) var atlasit $adas izvélnes.

Machine Calibration (MasSinas kalibracija) Veic ar Komplektu aprikotas masinas kalibraciju.

Machine Calibration Info Parada kalibracijas informacijas sarakstu par ar Komplektu
(MaSinas kalibracijas informacija) aprikoto masinu.

Position Posture Info Parada informaciju par ar Komplektu aprikotas masinas
(Pozicijas pozas informacija) poziciju un pozu.

1. Pieskarieties pie €§3 lai atvertu izvélni.

Menu

< x
Project File )

Guidance Settings

GNSS Settings

System Configuration

Administrator Settings

|

|

@ )
ﬁBucke( Configuration )
UMachme Calibration Settings )
ﬁ )
| )
ﬁ )

Exit

2. Pieskarieties pie “Machine Calibration Settings” (Machine Calibration
(MaS1nas kalibracijas iestatijumi).

Machine Calibration Settings - o . ——

[]Macmne Calibration )
@Machme Calibration Info )
mPasmon Posture Info )

- 67 -



| 5.3.1  Masinas kalibréSana

Pieskarieties pie “Machine calibration” (Ma$inas kalibracija) sadala “Machine Calibration Settings”
(Masinas kalibracijas iestatijumi).

Plasaku informaciju skatiet Uzstadi8anas pamaciba. UzstadiS8anas pamacibas, ID un paroles galamérkis ir
noradtts izstradajumam pievienotaja lapa.

ine Calibration

i Machine Name [ = re> smmoen ])

e ])

A

@ Machine Calibration Stepl

A\ setthemadinetotheposturestouninthefgueonfim
andlevel ground,and thencontinue measurement,

|
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perr
s (-180~180)
00°]
—-@a
€'y ¥ (-180~180) O—JL(-180~180)
o] [ oss'] G
S
v ¥ (-180~180) 0= (-180~180)
03950 osse] [0S
=Ea
Coromeis | oot
o] [ o] G

o

- 68 -



]
€7 (180~180)
0445 °
BT
EF (180~180)
046°
=@8

€yF (180~180)

o] [

200°

O— L (-180~180)
055+

G- (180~150)
053°

T
osss°]

1 (180~180)
1800°]

3

[ o |

O

o

& F=SLRF =2 2 ERRSENNRTES, LROLS
LAFITRELT R,

2
2sten] |

[ s [

.|




I = 0 DTS

zm

a20°

[ ) [ FE B PN

[ wssin] [ L] | oo

A — 4

oo o SVEVAVEYEYEAYEY

‘ A\ PENAT-avesT-L7- e RRTISURTAL
LTCREN.

A HEOQY YRS YFEAN, ROZF Y THBRRAEFTOENTS
rEW,

A — -4

- 70 -



[ wsen] [ ounn] | osen]

w6/ %" lg SVEYEVEYEY

fERBIMU

nlalolul o los MVETETETET

fERBIMU

y

T=4

Coremom | OohGe | 3-(is0mis

Coptioa ohiwsl | mmgem
ooe] [ sasee] | 00°]

I e M
2] | ass°] [

A — -4

-7



l-v CYCYCTLY ™S "'|'|'|I :

fERIIMU

A)( Y z

I aans] [ srn] | osisn]
5

[ saing] [ i) [ 06200
c

I o] [ w565 [ ooisn]
DX Y z

[ saisn)] [ somn] | sty

A — -4

I" a8 % n gy SVEVEVEYEY

fERAIMY

T=b
ErFCIS0MS) | O-LISNI) | 3-C180~10)
0.476 ° 93.367 ° 0.0°
7
€y ¥ (180~180) O—JL (-180~180) 23— (-180~180)
doi0e ETD 00°]
o
€y ¥ (-180~180) 0L (-180~180) 23— (-180~180)
2476+ 19226 ° 00°

o —

o lalnlulolo MYETETETEY

FERAIMY

_ 72 -



e
-
L"
<
GETEr) er erT)
o] [ o] | 00°]
TDOTT @S O
€y (180~180) 0- 1L (-180~180) 23— (-180~180)

A — -4

aal0 ulalude) MVEVETEY

EOTEE

X v z

[ 9324m] [ sy | 3136,
°

X ¥ z

[ 9374m) [ 53550 [ 0620]
¢

X ¥ z

[ 9305m) [ s108) [ 1151]
°

X v z
TR saen] | oaiip]

o —

VCICILIEIEIT 74

T
x
-
.“I'*
-a
Corum0 | a-newou | 3- (s
0z Py 00°]
.
Corimes0  aoneuovs) | a-seis
ol asee] | 00°]
Ew ¥ (-180~180) 0O=JL(-180~180) 3~ (-180~180)
ass°] | nsne] | 00°]

A — 4

- 73 -



x v z
[ 1110,] [ 0829, [ 2296m]

T-hLI-bEY
]
«
3
x Y 2
[ s3] [ o] | |
o336 ooz 0st9,

- 74 -



GNSS 727 F

- 75 -



Machine Calibration Step12

| 5.3.2 Masinas kalibracijas informacijas parbaudisana

Pazinojums

Katrs iestatijumu elements ir mainams, tomér izmainas izraisa kalibracijas iestatljumu vértibu izmainas, tadél
parasti tos nav ieteicams maintt. Ja kads elements jamaina, skatiet UzstadiSanas pamacibu. UzstadiSanas
pamacibas, ID un paroles galamérkis ir noradits izstradajumam pievienotaja lapa.

Pieskarieties pie “Machine calibration Info” (MaSinas kalibracijas informacija) izvélné “Machine calibration

settings” (Masinas kalibracijas iestatijumi. Tiek paradits pasreizéjas kalibracijas informacijas saraksts.

& Machine Calibration Info

Machine Info

H

Company Name

Machine Type

i Machine Name: PC200-11 501475

Machine ID

Machine Geometry Info

Length of Boom 569m

Length of Arm 292,

b/w Arm Top Pin and Bucket Side Link o4llm

ance b/w Boom Top Pin and Bucket Side

k Pi

t
n
5 2515m
t

i s
i
s
Lin
s
I

n
sonce b/w Bucket Side Pin and Bucket Cyl 06128

J5 NS N ) NS ) NS NS S NS N NS N

Distance b/w Bucket Cyl Pin and Bucket Link

| 5.3.3 Masinas korpusa pozicijas un pozas parbaudiSana

1. Izvélné “Machine Calibration Settings” (MaSinas kalibracijas iestatijumi) pieskarieties pie “Position Posture
Info” (Pozicijas pozas informacija).

Tiek paradrtta detalizéta informacija par masinas korpusa poziciju un lenki.
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@ Position Posture Info

Main Anntena

4444444

Longitude
Alit
I ‘Age Of Corrections 2 )

zzzzzzzzzzzz

2. Pieskarieties pie v . Skats atgriezas uz informacijas ekranu.

I 5.4 lzbidamas sviras kalibracijas iestatijumu mainisana

Pieskaroties pie “Extension arm calibration setting” (Izbidamas sviras kalibracijas iestatijums), skats pariet uz
izbidamas sviras faila iestatijumu ekranu.
Var atlastt, lejupieladét, izveidot un redigét izbidamas sviras failus tapat ka kausa failus.

Extension Arm
|~ Bpettern-taguchi “
[~ Types z
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| 5.4.1 Izbidamas sviras faila atlasi$ana

Ekrana centra tiek paradits plansetdatora saglabato izbidamas sviras failu saraksts.

1. Pieskaroties mérka failam, tas tiek izcelts.

2. Kad péc pieskar$anas pie | 4= |paradas apstiprindjuma logs, pieskarieties pie v , lai atlasitu mérka
izbtdamo sviru.

| s Bpettern-taguchi Z

= 2)

| 54.2 Izbidamas sviras failu lejupieladésana

1. Pieskaroties pie & , tiek paradits servert saglabato izbidamas sviras failu saraksts.

£,
g

l Type B

i Bpettern-taguchi

[«
N

ey AR

2. Kad péc pieskarsanas pie X}, paradas apstiprinajuma logs, pieskarieties pie v , lai lejupieladétu mérka
izbidamo sviru.

3. Pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi. Skats atgriezas pie sakotnéja ekrana.
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| 5.4.3 Izbidamas sviras faila izveido$ana

Plasaku informaciju skatiet UzstadiSanas pamaciba. UzstadiSanas pamacibas, ID un paroles galameérkis ir
noradits izstradajumam pievienotaja lapa.
Obligati ieprieks veiciet masinas kalibraciju.

on Arm Calibration Stepl

Extension A Name [ wame D l Extension Arm Name [ 1ypes ﬁ
)

Extension Arm Type [ A ~ D i Extension Arm Type B

Extension Arm Extension Arm |

4
A 8 < A B c
[ ol | o | —
(- E E o E F
] . &8
L 2% L ES L& 0.430m 0.410m 2.000m

F—SLRT -2 3 ERMEEARATI S, LEOESE
BFCREL TR,

el 4
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R=SLRF =3B T = AT~ NS ERATE BUMTHLE
LTz,
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rEw.

sy

O (180~180) 3 (180~180)

€97 (180~150)
00°

00

el

00°]

- 81



LEPUTL—23> ZFT6

AT A

fERIR MU

| [ O SR | —
[ omdl o[ oom]
[ TS | —
ST | S | —

SF-LEYUTL—3Y ZFUT6

AT A

R IMU

ReLs
€7 (180~150) -1 (-180~180) 3-(180~180)
00° 00° 00°

[ o] [ ome] [ woon]
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e
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| 5.4.4 Izbidamas sviras faila redigésana

Pieskaroties pie E izbtdamas sviras faila, var maintt katru no elementiem.

Pazinojums

Katrs iestatljumu elements ir mainams, tomér izmainas izraisa kalibracijas iestatijumu vértibu izmainas, tadél

parasti tos nav ieteicams mainit. Ja ir javeic izmainas, skatiet UzstadiSanas pamacibu.

m

\ » Bpettern-taguchi 4

- TypeB 2)

15713 m | 0640m | 0674m |

0.674m. 0.001m 0.001m

0.430m ] 0.410m 2.000m
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I 5.5 Sistemas parvaldiba

Izvélné “System Management” (Sistémas parvaldiba) var atlasit Sadas izvélnes:

Controller Information Parada informaciju par Komplektu, ieskaitot
(Regulatora informacija) aparatprogrammatdras versiju.

) o Parada kalibracijas informacijas sarakstu par ar Komplektu
Copyright (Autortiesibas) ;
aprikoto masinu.

Network Settings (TTkla iestattjumi) Var parbaudit/maintt 8T komplekta tikla iestatijumus.

1. Pieskarieties pie €§3 lai atvértu izvélni.

Menu h - Cx

Project File

Guidance Settings

GNSS Settings

Machine Calibration Settings

System Configuration

Administrator Settings

@
|
@
ﬁBucke( Configuration
!
ﬁ
|
ﬁ

Exit

NS AN NS LN NS ) NS N A N

2. Pieskarieties pie “System Configuration” (Sistémas konfiguracija).

System Configuration . S X

jcantmllerlnfo

) |
oo )
)

@Nelwork Settings
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| 5.5.1 Regulatora informacijas parbaudi$ana

1. Izvélné “System Configuration” (Sistémas konfiguracija) pieskarieties pie “Controller Info”
(Regulatora informacija).
Tiek paradrta regulatora informacija par Komplektu.

2. Pieskarieties pie v . Tiek paradits iepriekS€jais ekrans.

ntroller Info

i] Manufacturer LANDLOG )
{

s

ﬂ Model SCRFOOATOL
s

ﬂ Product No L100100.000101
Controller

I4

ﬂ Manufacturer kasakat
Is

ﬂ Model Dual GNSS Controller

GNSS Main Reciever )
i‘ Manufacturer ublox J ‘

| 5.5.2 Autortiesibu parbaudi$ana

1. Izvélné “System Management” (Sistémas parvaldiba) pieskarieties pie “Copyright” (Autortiesibas).
Tiek attélota autortiesibu informacija.

2. Pieskarieties pie v . Tiek paradits iepriekS€jais ekrans.

@ Copyright

Copyright © EARTHBRAIN Ltd. All Rights Reserved.
WUse Library.
[

JuGetForUnity
https://github.com/GlitchEnzo/NuGetForUnity
UniGLTF

increactive-extensions-for-unity-17276

el -4
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| 5.5.3 Tikla iestatijumu parbaudi$ana/maini$ana

1. lzvélné “System Management” (Sistemas parvaldiba) pieskarieties pie “Network Settings” (T1kla iestatijumi).
Tiek paraditi 8T komplekta tikla iestatijumi.

2. Jajaveic izmainas, pieskarieties teksta laukam un ievadiet datus manuali.

3. Pieskarieties pie v . Tiek paradits iepriekS€jais ekrans.

& Network Settings

[Revossnaossess |

[v.”...v.v..

(e

[

[

[is2iem 20250

[osss

=

[room

NN N N N N N N N

E

I 5.6 Administresanas iestatijumi

Izvélné “Administrator Settings” (AdministréSanas iestatijumi) var atlastt $adas izvélnes:

Controller Information Parada informaciju par Komplektu, ieskaitot
(Regulatora informacija) aparatprogrammatiras versiju.

Network Settings (TTkla iestatijumi) Parada un maina tikla iestatijumus.

Server settings (Servera iestatijumi) Parada un maina servera iestatijumus.
System Settings (Sistémas iestatijumi) Parada un maina sistémas iestatijumus.

) o ) Parada kalibracijas informacijas sarakstu par ar Komplektu
Machine Calibration Settings _ .
. ) L o aprikoto masinu.
(MasSinas kalibracijas iestatijumi) .
Mainami.

Product Settings (Produkta iestatijumi) Parada produkta iestatijumus.

Administrator Guidance Settings . ) L )
. ] L o Parada administréSanas informacijas iestatijumus.
(AdministréSanas informacijas iestatijumi)
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1. Pieskarieties pie €§3 lai atvertu izvélni.

Guidance Settings

GNSS Settings

Bucket Configuration

System Configuration

Administrator Settings

NS AN NS LN NS ) NS N A N

N

ﬁ
ﬁ
ﬁ
ﬁ
uMachme Calibration Settings
ﬁ
ﬁ
ﬁ

2. Pieskarieties pie “Administrator settings” (AdministréSanas iestatijumi).

| Administrator Settings A ——

Controller Settings

Network Settings

server settings

Machine Calibration Settings

Product Settings

|
@
ﬁSye(em Settings
n
i
n

NS N N NS N A NS N

Administrator Guidance Settings

* Ja iestatijumos “System Settings” (Sistémas iestatijumi) ir ieslégta opcija “Lock with administrator’s
password” (Blokét ar administratora paroli), paradas uznirstoSais logs, kura jaievada parole; ievadiet paroli un
pieskarieties pie v .

7
)
Q Password ]
)
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| 5.6.1 Regulatora informacijas parbaudi$ana

1. IzvéIné “Administrator Settings” (AdministréSanas iestatijumi) pieskarieties pie “Controller Info”
(Regulatora informacija).
Tiek paradrtta regulatora informacija par Komplektu.

@ Controller Settings

ic Info h

Manufacturer LANDLOG )
¢

Product No. LL-1001-00-00-0101 )

Model Dual GNSS Controller

Firmuware Ver. vi2n

)
)
)
)

Manufacturer ublox

|
ﬁ
!
ﬂ
!
ﬂ
ﬂ
h

2. Pieskarieties pie v .
Tiek paradits iepriek$éjais ekrans.

| 5.6.2 Tikla iestatiSana

Tikla iestatfjumi parasti nav jamaina.

1. Izvélné “Administrator Settings” (AdministréSanas iestatijumi) pieskarieties pie “Network Settings”
(Tkla iestatijumi).
Tiek paradits pasreiz€jo tikla iestatijumu saraksts.

@ Network Settings

UDP Communication

o o o |)
l Receve Prt e o ])
Http Communication

iwm [im1sm.1025 ])

i Send Port Number [ sosc ]J

Ntrip Communication

ndires [1sss.zsase ])

i — [t ])
i Tmeon [ ])

— [aox ])

Data Logging [ N OFF J

2. Mainiet iestatijumus.

(Papildu paskaidrojums )
Ja ir izslégta “Data Logging” (Datu registrésana), netiek iegati zurnali. Neizslédziet to nejausi.

3. Pieskarieties pie v .
Izmainas tiek saglabatas, un ekrans atgriezas pie iepriek3€&ja radijuma.
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| 5.6.3 Servera iestatijumu maini§ana

Pazinojums

Servera iestatijumus nedrikst maintt, ja vien nav noradits citadi.

Pretéja gadijuma sistéma var nedarboties pareizi.

1. Izvélné “Administrator Settings” (AdministréSanas iestatijumi) pieskarieties pie “Server Settings”
(Servera iestatijumi).
Tiek paradrtti paSreiz€&jie servera iestatijumi.

@ Server Settings

[epsiptotsmrconsuctoncomam

[POST] Connection

ot [ etrofitsmotify

[
[

[POST] Bucket File [ uckets/gtes

B
i
|
|
|
Jsnoeais [
e
B
|
|-
I

[

[ retrofitstretrofitid/uptoadyas: buitt

[POSTIError Info [retvofisretrofiayyerror

{POST) Calibration nfo [ retrofitsretrofitd/uploadcalbration

N N N N N DN N DN N N N &

[POST) Mthe [re
\\\\\\\

i

2. Mainiet iestatijumus. Pieskarieties pie v .

| 5.6.4 Sistémas iestatljumu maini$ana

(Papildu paskaidrojums )

Ja iestatat administratora paroli un ieslédzat opciju “Lock with Password” (Blokét ar paroli), tad, neievadot paroli,
Sistémas konfiguracijas izvélnei nevar pieklat.
Ja vélaties noverst nejausas sistémas izmainas, iestatiet administratora paroli.

1. Izvélné “Administrator Settings” (AdministréSanas iestatijumi) pieskarieties pie “System Settings”
(Sistémas iestatijumi).
Tiek paradrtti paSreizé&jie sistémas iestatijumi.

@ System Settings
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2. Mainiet iestatijumus.

(Papildu paskaidrojums )

leslédzot “Debug Mode” (AtkltidoSanas reZimu), ekrana tiek paradita atkldoSanas informacija.
“Debug Mode” (AtkludoSanas reZzimu) nedrikst ieslégt, ja vien nav paredzéts veikt problému novérSanu.

3. Pieskarieties pie v .
Izmainas tiek saglabatas, un ekrans atgriezas pie iepriek8€ja radijuma.

| 5.6.5 Masinas kalibracijas iestatijumu maini$ana

Pazinojums

Katrs iestatljumu elements ir mainams, tomér izmainas izraisa kalibracijas iestatijumu vértibu izmainas, tadél
parasti tos nav ieteicams maintt. Ja kads elements jamaina, skatiet UzstadiSanas pamacibu. UzstadiSanas

pamacibas, ID un paroles galamérkis ir noradits izstradajumam pievienotaja lapa.

1. Izvélné “Administrator Settings” (AdministréSanas iestatijumi) pieskarieties pie “Machine Calibration
Settings” (MasSinas kalibracijas iestatijumi)
Tiek paradits pasreizéjo kalibracijas iestatijumu saraksts.

istance b/w Arm Top Pinand Bucket ide Link [ 0411 _])
i

ist zn:: b/w Boom Top Pin and Bucket Side [ 2515 M])

::un:e b/w Bucket CyPinand Bucket ik [ 0500 _])

.
E

;
B

:

Distance b/w Bucket Side Pin and Bucket Cyl [ 0642 m]
E

;
I

2. Mainiet iestatijumus un pieskarieties pie v .
Izmainas tiek saglabatas, un ekrans atgriezas pie iepriek$€ja radijuma.

| 5.6.6 Produkta iestatijumu paradi$ana

1. Izvélné “Administrator Settings” (AdministréSanas iestatijumi) pieskarieties pie “Product Settings”
(Produkta iestatijumi).
Tiek paradrti paSreizéjie produkta iestatijumi.

(Papildu paskaidrojums)
UUID norada uz Komplekta unikalo ID.
To nevar maintt.
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| 5.6.7

@ Product Settings

uuip [ 4289e3694b7a6c50835304eco06086fe6a6 ])

ol 4

Pieskarieties pie v .

Tiek paradrts iepriek3$éjais ekrans.

AdministréSanas informacijas iestatijumi

Pazinojums

Informacijas iestatijumus nedrikst maintt, ja vien nav noradits citadi.

Pretéja gadijuma sistéma var nedarboties pareizi.

Izvélné “Administrator Settings” (AdministréSanas iestatijumi) pieskarieties pie “Administrator Guidance
Settings” (AdministréSanas informacijas iestatijumi).
Tiek paradrti lietotaja informacijas iestatijumi.

© Administrator Guidance Settings

Data transmission

I Bucket File [ /Bucketpsianror. ene ])
| ropography pata

Send Topography Data OFF ]
Interval Time(sec) [ a0 |
Kinematic Data

Send Kinematic Data OFF ]
Interval Time(sec) [ &0 |
Online Notifcation

s OFF ]
Interval Time(sec) [ 0 ]

Application Settings

Mainiet iestatijumus.

Pieskarieties pie v .

Izmainas tiek saglabatas, un ekrans atgriezas pie iepriek$€ja radijuma.
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6. Kravas raditajs (izveles)

I 6.1 Kravas raditaja iestatisana

| 6.1.1 Pamatiestatijumi

Lai izmantotu kravas raditaju, jums jaiegadajas atseviska “SMART CONSTRUCTION Fleet (SC Fleet)” vai “SMART
CONSTRUCTION Fleet lite (SC Fleet lite)” licence.

Ja jis jau izmantojat “SMART CONSTRUCTION Fleet”, sekojiet “SC Fleet” 1saja pamaciba (vai “SC Fleet Lite”
Tsaja pamaciba) sniegtajiem noradijumiem, lai veiktu sakotnéjos iestatijumus, un péc tam veiciet iestatijumus

planSetdatora.

(Papildu paskaidrojums)

Lai izmantotu 8o sistému, jums ieprieks jaizveido “SMART CONSTRUCTION” portala konts.

Ja jums ta nav, registréjieties talak noradritaja timekl|vietné.
“SMART CONSTRUCTION?” portala URL: https://scportal.pf.sc-cloud.komatsu
B PlanSetdatora iestatiSana
1. PlanSetdatora ekrana palaidiet “SMART CONSTRUCTION Pilot”.

2] SMART CONSTRUCTIO
< B .=

3

Enhanced Generation

2. Pieskarieties pie “Payload Meter” (Kravas raditajs).

(a]]]]2 ANAAR.
x Bre® < wx 20081 ¢
e NETE
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3. Pieskarieties pie €§3

Menu

Load meter
Calibration
Settings
Exit

4. Pieskarieties pie “Setting” (lestatiSana).

o emicsauns &)

== [ o [ )

| swoen [ \
Endloadingat [ wv]

iAccmz:yMerﬂhmshuld [ 06 ])

—7 ]

5. Pieskarieties pie| = . Tiek paradits paroles ievadiSanas ekrans.

Password
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6. Paroles ievades lauka ierakstiet “II?2017” (L, L, jautdjuma zime, divi, nulle, viens, septini) un pieskarieties pie v .

3 Mashine Settings ﬂ

Basic Information
[ram “]
[s “]
seraiNo [so1675 ]
foad{One time) [ 10k |
[ ]

[ 1000m |

7. Masinas iestatljumu ekrana sadala “Base Machine” (Pamata masina) atlasiet modeli, veidu un specifikaciju
(standarta vai gar$ sviras plecs).

@ Mashine Settings

Base Machine

Model [ ~ }
- /]
- /]

8. Pieskarieties pie v atbilstosi “Base Machine” (Pamata masina) un péc tam pie v apstiprindjuma loga.
PlanSetdatora tiek izvéléti atlastta modela, veida un specifikacijas standarta parametri, un iestatijumi tiek
saglabati regulatora.

Confirm

Do you want to overwrite the settings
with the parameters of the base
machine?

9. Sadala “Basic information” (Pamatinformacija) ievadiet ar Komplektu aprikotds masinas sérijas numuru.

(Papildu paskaidrojums)

Pamatojoties uz informaciju par modeli, veidu un sérijas numuru, ta tiek saistita ar “SC Fleet (lite)”. Obligati
pareizi ievadiet modeli, veidu un sérijas numuru.
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3 Mashine Settings ﬂ

Base Machine

[rco ‘]

uuuuu [p(zno - ]
[ “]
[sors ]
[ ot ~ |
[ 1]

[ 1000m |

10. Péc vajadzibas mainiet $adus iestatijumus:

1.

» Weight dug by one try (Viena piegajiena izraktais svars) [kg]: raditaja radijuma maksimala svara vértiba
» Acquisition cycle (leguves cikls) [s]: “SC Fleet (lite)” informacijas atjauninasanas cikls

» Search range (MekléSanas diapazons) [m]: tuvuma eso3u iekartu mekléSanas diapazons

Pieskaroties pie v sadala “Machine Settings” (Masinas iestatijumi), iestatijumi tiek saglabati un
skats atgriezas pie “Basic Settings” (Pamatiestatijumiem). Pieskaroties pie v sadala “Basic Settings”
(Pamat iestatijumi), iestatijumi tiek saglabati un skats atgriezas pie kravas raditaja ekrana.

Ja ir izveidots savienojums ar “SC Fleet (lite)”, kravas raditaja ekrana tiek paradits “SC Fleet (lite)”
iestatitais iekartu saraksts.

MEDCO1 9800 kg

MEDC02 9000 kg,

test-haifun 9800 kg

7281 7000k

242 6000 ke

L 900045

pAAAA.
]

|
[\ afp=eeiin 44

(Papildu paskaidrojums )

Ja iekartu saraksts nav paradits, iesp&jams, plansetdatora vai “SC Fleet (lite)” registrétaja modela, veida vai
sérijas numura informacija ir klada. Parbaudiet ievadttos datus.
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| 6.1.2

Kausa nomaina

1.

2.

Atveriet ekranu “Machine Settings” (MaSinas iestatijumi).
Skatiet iedalu “m Plan8etdatora iestatijumi” 6.1.1. sadala “Pamatiestatijumi”.

@ Mashine Settings

[reaso
[n

SerialNo [ 02475

[ oN OFF

[r——

~]
-]
]
1500 kg v |
20s ]
1000m |

ectpons]

- 4

Pieskarieties pie|

@ Mashine Settings

. Tiek paradits parametru saraksts.

3.

[ smnm][  amw][ o]

[ awm][ smm][ eesn]

[T wwm][ ][  omn]

Angle between links

[ wee] | are] [ 20-]

[ wae] | wee]

Polar coordinates of GC

[ amem]] wse ][ oosm]

[ owm][  wn]] 0]

[ wmm][  osmm][ omen]
woe] [ omm]| 20°]

E
e S v_4

Mainiet kausa parametru (svara, smaguma centra pozicijas) vértibas.

+ Ja atSkiras svars, mainiet elementu “M_bucket” sadala “Work equipment weight” (Darba aprikojuma svars).

+ Ja atSkiras forma, mainiet elementu “L_NQ” un “L_NP” sadala “Polar coordinates of the position of the
center of gravity” (Smaguma centra pozicijas polaras koordinatas).

Work equipment weight Polar coordinates of GC
M_boom M_boomC M_boomCR L_BF A_FBL
[ 1616k | | w5 kg | | 194 kg | [ 210 m | [
M_arm M_armC M_armCR L_GE L.LM
[ 1215 kg ] [ 130 kg ] [ 113 kg ] [ 0.703 m ] [
M_bucket L_HI L_KJ
[ 765 kg ] [ 0.977 m ] [
A_ONQ L_NP
@ [ 28.0¢° ] [

L.CD

2se] |
A_MLN

1390 m ] [
L_NQ

0943 m ] [
A_ONP

0.738 m ] [

0915 m ]
710 ]
0.738 m ]

280 ° ]
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(Papildu paskaidrojums)

* Laukad “L_NQ” un “L_NP” ievadiet vienadas vértibas.

« Skatiet “C” vértibu kausa faila
un iestatiet ka L_NQ = L_NP = 1/2 * C.

Bucket

4. Laisaglabatu iestatijumus, pieskarieties pie v .
Pé&c iestatijumu pabeigSanas veiciet kalibraciju. (Skat. 6.2. sadalu.)

I 6.2 Kravas raditaja kalibresana

/\ BRIDINAJUMS

PASTAV NOPIETNAS TRAUMAS VAI NAVES RISKS.

« Pirms kalibracijas parliecinieties par droSu apkartni. Parliecinieties, ka apkart nav cilvéku var 8kérslu,
pirms darba uzsak3$anas signaliz€jiet ar tauri.

« Kalibracijas laika bas javeic véziens. Véziena laika vizuali parbaudiet véziena virzienu. Parliecinieties,
ka visa darba gaita pagrieziena radiusa neatrodas citi stradnieki.

Pazinojums

Ja uz kausa ir dubli, notiriet tos. Ja pie kausa ir pielipusi dubli, kalibracija var nenotikt pareizi.

Obligati veiciet kalibraciju pirms kravas raditaja pirmas izmantoSanas reizes un péc modela vai kausa nomainas.
Tapat iesakam veikt kalibraciju aptuveni reizi ménesi.

Veiciet kalibraciju talak aprakstitaja kartiba. Veicot kalibraciju, veiciet tadas darbibas ka ierasts izlices véziens augSup.

1. Parvietojiet ar Komplektu aprikoto masinu uz lidzenas, cietas zemes, pieméram, uz betona virsmas.

2. Aptuveni 1 mindti to uzsildiet, lai ellas temperatira sasniegtu 30 gradus vai vairak.

3. Pieskarieties pie 2:(:‘),3 kravas raditaja ekrana un pieskarieties pie [Calibration] (Kalibracija). Kad skats pariet
uz kalibracijas ekranu, veiciet 1. un 2. darbibu.
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4.

Menu

Load meter
Calibration
Settings
Exit

[Step 1 (1. darbiba)] Ka paradits attéla, noregul&jiet darba aprikojuma lenki tadéjadi, lai izlices lenkis (A)
batu 60-70 gradu, bet sviras pleca lenkis (B) — 100 gradu. Parliecinieties, ka kauss priekSpusé ir viena
[fmenT ar zemi. PaSreizéjais lenkis tiek paradits pa labi no “Step 1”.

pET— )

STEP1

Please adjust an arm angle a n the figure.

1stTime a0m
i 2ndTime
“ 25m
3rdTime
4thTime 20m
SthTime
15m
[ 0 m

Kad 1. darbiba ir pabeigta darba aprikojuma lenka reguléSana, process automatiski pariet uz 2. darbibu.
[Step 2 (2. darbiba)] LEnam veiciet pacelSanu un vézienu (vienlaicigu izlices pacel$anu un vézienu;
ieteicams aptuveni 90 gradu véziens) ar vidéjiem (puses) apgriezieniem, lidz sviras pleca augSpuse
parsniedz noradito augstumu.

* Saja bridi nedarbiniet sviras plecu un kausu.

Sviras pleca augSpuses augstums tiek paradits ar vértibu “Step 2” lejasdala un indikatoru labaja pusé.

Kad sviras pleca augSpuses augstums parsniedz iestatito vértibu, augstuma indikatora bultina mainas uz “|”.
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Calibration ﬂ

STEP1

Please adjust an arm angle asiin the figure

6. [Step 2 (2. darbiba)] Nolaidiet izlici, I1dz sviras pleca augSpuse ir zemaka par noradito augstumu,
un atgriezieties 1. darbibas poza.
Kad sviras pleca augSpuses augstums ir zem iestatitas vértibas, ir pabeigta pirma kalibracija ( v ) un sakas
otra kalibracija.

7. [Step 2 (2. darbiba)] Veiciet pacéluma vézienu un izlices nolaiSanu veél 4 reizes, lai kopa veiktu
5 kalibracijas darbibas.

8. Nolaidiet izlici un apstipriniet, ka ta ir pabeigta ( v ) [1dz pat 5. kalibracijai, péc tam pieskarieties pie v .
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I 6.3 Kravas raditaja izmantosana

H

PASTAV NOPIETNAS TRAUMAS VAI NAVES RISKS.

» Kravas raditajs paredzéts tam, lai stradniekam palidz&tu nomérit kravnesibu un samazinatu operatoram
kravnesibas parvaldibas slodzi. Tas nav paredzéts parkrauSanas novérsanai.

* Nedarbiniet masinu, kamér darbinat planSetdatora ekranu. Darbinot plandetdatoru, apturiet masinas darbibas.
» Darbinot planSetdatoru, esiet uzmanigs un nejausi neiedarbiniet vadibas sviru.

+ Ipadu uzmanibu pievérsiet apkartnes drosibas parbaudei. Neskatieties tikai plandetdatora ekrana.

» Veéziena laika vizuali parbaudiet véziena virzienu.

» Véziena darba laika parliecinieties, ka visa darba gaita pagrieziena radiusa neatrodas citi stradnieki.

Pazinojums

» Kravas raditaja veiktspéja ir ierobeZota. Kravas raditaja noradttais svars var atSkirties dazadu faktoru
ietekmé&, pieméram, zemes pielip8anas, ekspluatacijas metodes un zemes 1pasibu dél, tadél tas jaizmanto
tikai ka vadlmija.

» Kravas raditajs nav mérinstruments, kam veikta sertifikacijas parbaude. To nedrikst izmantot tirdzniecibai
vai sertifikacijai.

* lzmantojot to sertificétiem dartfjumiem, veiciet parbaudi, izmantojot mérinstrumentu, pieméram, kravas

automasinas svarus.

» Ja masina tiek noslogota, kamér tas korpuss ir parmérigi sagazts vai nav stabils, kravu nevar pareizi
nomeértt. Parliecinieties, ka masina ir péc iespéjas lidzeni novietota un stabila.

* Nemiet vera, ka kludas apmérs var atSkirties atkariba no ekspluatacijas metodes un apstakliem.
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| 6.3.1 Kravas raditaja ekrana saturs

YRAR2 6000 kg

MEDCOL 9800 kg

MEDCO02 9000 15

test-haifun 9800 kg

TRAR1 7000 kg

9000 kg

®e @@ OE

®—~ 3 7w 200 g
O—— == 0 e, S

Nr. Radttais saturs

@ Kravas automasinu saraksts (kravas automasinas nosaukums / maksimala kravnesiba)
® AtlasTta kravas automasina

® Kravas automas$inas slodzes tilpums skala

@ Kravas automas$inas slodzes tilpums, vértiba

® AtlasTtas kravas automasinas maksimala kravnesiba

® AtlikuSais iekraujamais svars

@ Pasreiz iestatita buvniecibas iekarta (modelis, veids)

Rak3anas svara skalas radijums

® Raksanas svara vértibas radijums

Aptuvenais maksimalais kausa rak§anas daudzums

@ Bridindjuma radijums, ja pastav aizdomas par sliktu iekrauSanas precizitati
® Katras reizes iekrauSanas vésture

® lestatijumu tausting

lekrauSanas sakSanas/pabeigSanas taustins

® lekrauSanas véstures dzéSanas tausting

Pauzes tausting
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| 6.3.2 Kravas raditaja ekspluatacija

B Kravas automasinas atlasiSana

Pieskarieties mérka kravas automasinai no saraksta ekréna augsdala. Atlasita kravas automasina tiek izcelta.

B Kravas meérijuma sakSana

Pirms rak$anas uzsak3anas pieskarieties pie P , lai uzsaktu mérisanu.

Bl Kravas svara skaitiSana

Kad tiek palaista kravas mérisana un bavniecibas masina tiek ekspluatéta rezZima RakSana — kravas pagrieSana
— kausa izkrauSana, kravas vértiba tiek skaitita, kad kauss ir izkrauts, un pieskaitita kravas automas$inas kravas

tilpumam.

B Kravas svara atcelSana

Pieskaroties iekrauanas vésturei, ta tiek izcelta. Sada stavokli pieskaroties pie , var dzést izcelto vesturi.

B Kravas meérisanas pabeigSana

Kad esat pabeidzis kravas automasinas piekrau$anu, pieskarieties pie m. Kravas mérisana tiek pabeigta.

Bl Kravas mériSanas apturésana

Kravas mérisanas laika pieskaroties pie Il , krava netiek pieskaitita pat tad, ja kauss tiek izkrauts. lzmantojiet

So taustinu, ja iekrauSanas laika veicat citus darbus.
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| 6.3.3 Kravas raditaja funkcijas

B Raditaja radijuma funkcija

Normalaja rezima gan rak8anas svara, gan iekrauSanas svara raditaji tiek atteloti zala krasa.

i <252

MEDCO1 9800 kg,

MEDC02 9000k

test-haifun 9800 kg

7241 7000k

fom\
642..
¢

< w600 ke 7w 2088k ¢

CANAOW 0 T

Rak3Sanas svara raditajs tiek attelots dzeltena krasa, ja tiek gandriz sasniegts mérka svars péc atkartotas rakSanas.

vZ41 7000 kg

MEDCO1 9800 kg

MEDC02 9000 kg

test-haifun 9800 kg

IR%2 6000 kg

< w7000 ke
w0 |
a0, S 1N

Ja tiek paredzéts, ka iekrauSanas svars parsniegs mérka svaru péc pasreizéja rakSanas svara iekrauSanas,

rak3anas svara raditajs tiek attélots sarkana krasa.
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E&T 3t

MEDCO1

MEDC02

test-haifun

W ] n

Ja kravas automasina tiek piekrauta ar parsniegtu mérka svaru, iekrau$anas svara raditajs klust sarkans.

| <z51

MEDCOL

MEDC02

test-haifun

T282

o
[y o 1658, w

1613 %
¢ |P1618,) *
1638 =

7
wx 7008 ke @ w2008 &

o 11163

‘r“

Bl

B Augsnes tilpuma regulésanas funkcija

Pazinojums

Pirms véziena noreguléjiet augsnes tilpumu.

RakS8anas svara raditajs reallaika att€lo augsnes tilpumu kausa.

Varat regulét iekrauto augsnes tilpumu, samazinot augsnes tilpumu kausa.

(Papildu paskaidrojums)

Ja kravas veértiba reallaika netiek pareizi attélota, ir ieteicams pacelt izlici neparvietojoties.
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| 6.3.4 Citas kravas funkcijas

Ekrana “Basic Settings” (Pamatiestatijumi) var ieslégt/izslégt dazadas kravas funkcijas.

AN [ oN )
| ammaser [ o ‘
nrmE [ e wv ]

] AR OFF ] )
] MAMERE R [ 06 ] )
[ m ]
_/m

B Automatiskas iekrauSanas uzsakSana

Ja 8o funkciju ieslédz, iekrau$anu var sakt automatiski (nospiests tausting P ), kad pieskaras un atlasa kravas

automasinu.

B Automatiskas iekrausanas pabeigSana

Ja So funkciju ieslédz, iekrauSanu var automatiski pabeigt (nospiests taustind m), kad kravas skaitiSanas laika
tiek parsniegts kravas automasinas maksimalas kravnesibas “Finish settings” (PabeigSanas iestatljumos)
atlastta attieciba.

Pieskaroties saraksta ratij “Exit Settings” (Izejas iestatijumi), nolaizamaja saraksta var atlasit 60—95% slieksni.

B lekrausanas precizitates bridinajums

Ja So funkciju ieslédz, rak§anas svara skalas apaksa var paradtties bridinajums, kad ir aizdomas par to, ka
iekrausanas laika ir slikta aprékinu precizitate.

Bridinajuma paradiSanas slieksni var iestatit sadala “Loading accuracy alert threshold” (lekrauSanas precizitates
bridinajuma slieksnis). (Minimums: 0 Maksimums: 1)

Vértéjuma standarts ir vértiba, pie kuras vértiba samazinas, kad svarstas ellas spiediens, un palielinas, kad ellas
spiediens ir stabils. Bridinajums paradas, kad vértiba ir zem sliekSna,

+ Ja ekspluatacijas laika tiek saglabats stabils ellas spiediens, pastav maza iesp&jamiba, ka paradas bridinajums.

- Ja iestata lielaku sliekSna vértibu, bridinajums paradas biezak.

* Bez vajadzibas nemainiet.

- 106 -



7. Produkta specifikacijas

Nominalais spriegums

10 I1dz 30 V

Regulatora stravas padeve

leteicama droSinataja kapacitate

10A

Wi-Fi specifikacijas

802.11a/b/g/n/ac

GNSS uztverSanas specifikacijas

GPS GLONASS Galilleo Beidou

Bezvadu savienojuma specifikacijas (izvéles)

RS232C
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8. Problemu noversana

H Elementi, kas japarbauda, kad paradas kludas ekrans

b Uncm(nected to cu)lroller ,{}

* - 8.168m

L=7%]

1. Ja plan3etdatora paradas kltdas ekrans, pirms pieskaraties pie “OK” (Labi), pierakstiet paraditas kltdas saturu.

2. Parbaudiet, vai ar Komplektu aprikotas masinas savienotajs ir stabili savienots un vai nav radusies Wi-Fi
savienojuma probléma.

B Ja neizdodas iestatijumu faila ieguve

Notice

Failed to get setting file from
controller.
CalibrationInfo.json
RetrofitKitinfo.json
BasicSetting.json
GnssSetting.json
Gnsslnfo.json

PositionPosturelnfo.json

Ja planSetdatora paradas iepriek$ attélotais pazinojums, iesp&jams, nepiecieSamais iestatijumu fails nav

atrodams regulatora vai plan$etdatora.

@ Ja nav uzstadrtts kauss:

paradas zinojums “No Bucket Selected” (Nav atlasits kauss).

® Nevar ieladét kalibracijas iestatijumu failu:
Paradas zinojums “Calibrationinfo.json”.

*Zinojumi punkta @ un @ var tikt konstatéti, kad pirmoreiz tiek palaista lietotne.

- 108 -



® Ja nevar ieladét mérka iestatijumu failu:
paradas ta iestatljumu faila nosaukums, ko neizdodas ieladét. Sie ir izmantotie iestatijumu faili:
» BasicSetting.json
* RetrofitKitinfo.json
» GuidanceSetting.json
» ServerSetting.json
 CalibrationInfo.json
» BasicSetting.json
* GnssSetting.json
» PositionPosturelnfo.json
* Gnsslinfo.json
» ApplicationSetting.json
» SystemSetting.json
* Product.json
» CuttingEdgeOffset.json
» TargetSurfaceOffset.json
» CompassSoundSetting.json
» LightBarAndSoundSetting.json
» PayloadInfoSetting.json
» PayloadParameterSetting.json
* Network.json

» Version.json
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M Citas paradibas un parbaudamie elementi

Paradiba

Parbaudamie elementi

Parbaudot kausa grieSanas malas
precizitati, batiski atSkiras vértiba.

Vai kausa grieSanas malas koordinatas ir batiski maintjusas?

= GNSS antenas pozicijas svarstibu dél grieSanas malas darbiba
var neregulari maintties. Ja péc nogaididanas nav uzlabojuma,
parvietojieties uz atklatu vietu.

Vai masina kratas uz nestabilas zemes?

Netiek paraditi konstrukcijas dati.

Vai konstrukcijas dati ir iestatiti?

= Ja tie nav iestatiti, importéjiet konstrukcijas datus un parbaudiet,
vai tie tiek raditi.

Masinas un kausa radijumi ir pazudusi.

Veélreiz pieskarieties planSetdatoram, lai parbaudttu, vai tie paradas.

Vai kausa un kalibracijas informacija ir pareizi iestatita?

Priek$€jais kompass nav paveérsts pret
priekSpusi.

Kaut ari masina ir pavérsta pareizi
atbilstosi konstrukcijas datiem, ta ir
sagazusies.

Vai bGvdarbiem ir atlastti vélamie konstrukcijas dati? * Atlasitie
konstrukcijas dati automasina tiek izcelti.

Vai masina kratas uz nestabilas zemes?

= Ja masina darbojas uz nestabilas zemes un batiski kratas,
priek8&jais kompass var nebdt pavérsts pret priekSpusi; to izraisa
IMV reakcijas Tpasibas noteikt masinas virzienu. Sada gadijuma
ta nav klame.

Vai kausa konfiguracija atbilst uzstaditajam kausam?

= Ja kausa konfiguracija ir neatbilstoSa, priekS&jais kompass netiek
radits pareizi.

Vai konstrukcijas datos ir kadi trikumi, pieméram,
bedres vai izvirzijumi?

Netiek radita kravas veértiba.

Vai spiediena sensora iestatijums ir nederigs?

Vai izlices cilindra spiediena sensori nav piestiprinati ar otradi
apgrieztu galvas/apaks$éjo galu?

Slikta kravas precizitate

Vai darba aprikojums kratas pagrieSanas laika?
Vai darba aprikojums kratas kalibréSanas laika?
Vai pagrieSanas laika krit ara augsne?

Vai kauss ir aplipis ar dubliem?

Vai esat uzsildijis dzingju?
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Sistemas statusu saraksts

Talak sniegtaja tabula paraditi planSetdatora sistémas statusi. Radijuma metodi skatiet 4.1.2. sadala “Darbibas

galvenaja ekrana”.

spiediena sensors

Izlices apakséjais
spiediena sensors

Elements Vértiba KlGdas saturs
AHRS 0 Nav AHRS vai IMV anomaliju
(p_arsveres, 1 BodyIMU nav pievienots
sansveres un kursa
atsauces sistéma) 2 MainGNSS vai SubGNSS vél nav nomérits
3 Ir attiecinama gan 1., gan 2. vértiba.
4 Notikusi IMV iek$é&ja kluda.
5 MainGNSS ir Fix vai Float, bet precizitate ir samazinata, vai kurss nav fikséts.
6 Ir attiecinama gan 4., gan 5. vértiba.
Lokacijas informacija 0 MainGNSS ir stavokit FIXED-RTK
1 MainGNSS ir Float, un precizitate ir vienada vai zemaka par augsejo
precizitates slieksni.
2 MainGNSS ir Float, un precizitate diapazona starp apak$gjo un augséjo
precizitates slieksni.
3 MainGNSS ir Float, un precizitate ir vienada vai augstaka par apaksgjo slieksni;
MainGNSS ir DGNSS vai SinglePoint; MainGNSS ir nepozicionéts vai
DEAD_LOCKING; vai nav sanemti RTCM dati.
4 Nav sanemti dati no MainGNSS
Bazes stacijas 0 Pedéjo 5 mindsu laika nav bijis atgriezes kavéjuma (atgriezes kavéjums ir
savienojums notikums, kurd RTCM datus nevar sanemt nepartraukti 30 sekundes).
1 Pedéjo 5 mindsu laika noticis atgriezes kavéjums.
2 Pasreiz notiek atgriezes kavéjums (RTCM nav sanemti 30 sekundes vai ilgak)
Izlices IMV 0 Normals vai neizmantots
Sviras pleca IMV 1 Notikusi IMV iek$éja kluda.
Kausa IMV 2 IMV 5 sekundes nav konstatéjis datus
Korpusa IMV
Slipuma kausa IMV
Izlices aug$€jais 0 Normals vai neizmantots
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B Kludas kodu saraksts

1. un 10. kladai ekrana tiek paradits tikai viens elements ar augstako prioritati, [tdz statusu uzlabo.

11. un turpmakajam kladam pazinojums paradas, tiklidz notiek kltda.

Nr. Kladas zinojums Saturs (izklasts) Célonis — Riciba

1 Nav kladas

2 Unconnected to PlanSetdatoram neizdevas » Wi-Fi iestatiSana nav izdevusies.
controller (Nav iegdt informaciju no — Plansetdatora Wi-Fi iestatijumos
savienojuma ar regulatora. parliecinieties, ka savienojuma galameérkis
regulatoru) ir regulators.

* Regulators ir izslegts.
— Parliecinieties, ka deg regulatora LED
lampina.

3 No machine calibration | Pastav probléma ar Ja kalibracijas informacijas vértiba ir nepareiza
(Nav maSinas kalibracijas informaciju, — Parbaudiet, vai kalibracija ir veikta pareizi.
kalibracijas) un nevar veikt grieSanas

malas aprékinus.

4 Bucket is not selected Vél nav atlasTts kausa fails. | Nav atlastts kausa fails
(Kauss nav atlasits) — Parbaudiet, vai sadala “Bucket Setting” (Kausa

iestatiSana) ir atlastts kausa fails.

5 No correction data (VRS)| Regulators nevar iegit PlanSetdatoram neizdodas izveidot savienojumu
(Nav korekcijas datu korekcijas datus (VRS). ar korekcijas datu izplatiSanas serveri.

(VRS)) — Parbaudiet korekcijas datu parraidiSanu/
uztverSanu plan8etdatora NTrip iestatljumos.

6 No correction data Regulators nevar + Fiksétajai stacijai neizdodas nosdatit/sanemt
(external radio) iegit korekcijas datus korekcijas datus (aréjais radio).

(Nav korekcijas datu (aréjais radio). — Parbaudiet fiksétas stacijas bezvadu
(aréjais radio)) parraides formatu un izmantoto satelitu
skaitu.
* Regulatoram neizdevas sanemt korekcijas
datus (aré€jais radio).
— Parbaudiet satelita veidu planSetdatora
GNSS iestatijumos
7 Project file is not Projekta fails nav atlastts Projekta fails nav atlastts

selected (Projekta fails
nav atlasits)

— Parbaudiet, vai ir pabeigta projekta faila
lejupielade un projekta faila atlase.
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(Izlices IMV nav

konstatéts)

CAN signala.

Nr. Kladas zinojums Saturs (izklasts) Célonis — Riciba

8 Localization error Notikusi lokalizacijas procesa| < Lokalizacijai nepietiek atsauces punktu
(Lokalizacijas klada) klada. — Parbaudei lokalizacijai izmantotos

atsauces punktus.
* Nepareizs koordinatu veids
— Parbaudiet koordinatu veidu.
» Parak liels atlikums (0,1 m vai vairak
— Parbaudiet atlikumu.
* Lokalizacijas parametra aprékinu k|tda
— Parbaudiet lokalizacijas parametrus.

9 Projection error Projekcijas procesa notikusi | Projekcijas parametru klada
(Projekcijas klada) aprékinu klada. — Parbaudiet projekcijai atlastto saturu.

10 | Out of design area Konstrukcijas virsmas » Buavniecibas masinas grieSanas malas
(Arpus konstrukcijas diapazona neatrodas pozicija ir arpus konstrukcijas virsmas.
zonas) neviena bavniecibas masina. — Parbaudiet konstrukcijas virsmas failu un

parvietojiet grieSanas malas poziciju uz
konstrukcijas virsmu.
* GNSS nav fikséts.
— Parbaudiet péc tam, kad GNSS ir
nofikséts.

11 | Body IMU Undetected Korpusa IMV nevar konstatét| < Korpusa IMV anomalija
(Korpusa IMV nav CAN signala. » Vadu savienojuma anomalija
konstatets) (piem., vadu plisums)

— Parbaudiet vadu savienojuma veselumu.
Ja pastav vadu savienojuma parravumi,
var notikt IMV klame.

12 | Body IMU software Korpusa IMV Korpusa IMV anomalija
error (Korpusa IMV programmataras klida — lzsl&édziet un ieslédziet baro$anu. Ja péc
programmattras kltda) atkartotas ieslégéanas klida atkartojas,

iesp&jams, notikusi IMV klame.

13 | Boom IMU Undetected | Korpusa IMV nevar konstatét| < Izlices IMV anomalija

* Vadu savienojuma anomalija (piem., vadu
plisums)
— Parbaudiet vadu savienojuma veselumu.
Ja pastav vadu savienojuma parravumi,

var notikt IMV klame.
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Nr. Kladas zinojums Saturs (izklasts) Célonis — Riciba
14 | Boom IMU Software Korpusa IMV Izlices IMV anomalija
error (Izlices IMV programmatras klada — Izslédziet un ieslédziet baro$anu. Ja péc
programmatdras kltda) atkartotas ieslég$anas klida atkartojas,
iesp&jams, notikusi IMV klime.
15 | Arm IMU Undetected Korpusa IMV nevar konstatét | Izlices IMV anomalija
(Sviras pleca IMV CAN signala. — |zsl&dziet un iesl&dziet baro$anu. Ja péc
nav konstatéts) atkartotas ieslégéanas klida atkartojas,
iesp&jams, notikusi IMV klame.
16 | Arm IMU Software Korpusa IMV Sviras pleca IMV anomalija
error (Sviras pleca IMV | programmatiras klida — |zslédziet un ieslédziet baro$anu. Ja péc
programmatdras kltda) atkartotas ieslégéanas klida atkartojas,
iesp&jams, notikusi IMV klame.
17 | Arm IMU Undetected Korpusa IMV nevar konstatét| « Kausa IMV anomalija
(Sviras pleca IMV CAN signala. * Vadu savienojuma anomalija (piem.,
nav konstatéts)
vadu plisums)
— Parbaudiet vadu savienojuma veselumu.
Ja pastav vadu savienojuma parravumi,
var notikt IMV klame.
18 | Arm IMU Software Korpusa IMV Kausa IMV anomalija
error (Sviras pleca IMV | programmatiras klida o o 5 )
programmataras klada) — lzslédziet un ieslédziet baroSanu. Ja péc
atkartotas ieslégSanas kluda atkartojas,
iesp&jams, notikusi IMV klime.
19 | GNSS antenna not Regulators nevar konstatéet » Antenas vads ir bojats vai nav savienots.

detected (GNSS antena

nav konstatéta)

GNSS antenu.

— Parbaudiet antenas vada savienojumu.

+ Antenas klime

— Nomainiet antenu.

* Regulatora klime

— Nomainiet regulatoru.
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