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IAntes de ler este manual

®@Introducao

O presente manual descreve os dispositivos e fungdes dedicados do Kit Smart Construction 3D Machine
Guidance (doravante denominado "Kit"). Para mais informagfes acerca dos dispositivos e fungdes nao
constantes do presente manual, consulte 0 Manual de operagéo e manutengao relativo a maquina
equipada com o Kit.

Este manual descreve as operagdes e procedimentos de inspec¢ao e manutengao do Kit, bem como as
instrucdes a observar para uma utilizagado segura. Muitos dos acidentes ocorrem quando os utilizadores
trabalham sem observar as precaugdes basicas. Leia todas as informagdes indicadas no Manual de
operagao e manutengcado da maquina equipada com o Kit, bem como os alertas e cuidados constantes do
presente manual antes de proceder a operagao, inspegao e manutengao da maquina equipada com o Kit
e observe o respetivo conteudo. Observe o conteudo dos avisos e precaug¢des. Caso contrario, poderéo
ocorrer ferimentos graves ou a morte.

Nao poderemos prever todas as situagdes em que se encontrara aquando da utilizagdo do Kit. Assim
sendo, as precaugdes indicadas no Manual de operagdo e manutencao/Manual de oficina da maquina
equipada com o Kit e no presente manual ndo incluem todas as precaugbes de seguranga.

Se levar a cabo operagoes, inspe¢des e manutengdes em situagdes nao indicadas no presente manual,
tome todas as medidas preventivas a nivel de seguranga por sua conta e risco.

Nunca leve a cabo operagdes ou trabalhos proibidos pelo Manual de operagédo e manutengdo/Manual de
oficina da maquina equipada com o Kit e o pelo presente manual.

Nao realize trabalhos incorretamente, incluindo operagdes, inspegdes € manutengdes da maquina
equipada com o Kit. Uma operagao inadequada podera provocar ferimentos graves ou a morte.

Se transferir a maquina equipada com o Kit, certifique-se de que transfere também o presente manual.
Certifique-se de que mantém este manual no local de armazenamento do Manual de operagao e
manutengdo da maquina equipada com o Kit para que a equipa o0 possa consultar repetidamente a
qualquer momento.

Se tiver perdido ou danificado o presente manual, notifique o Centro de assisténcia de tal ocorréncia e
obtenha imediatamente um substituto.

No presente manual, utilizamos o Sistema internacional de unidades (SI) para indicar unidades. As
descri¢des, valores e ilustragdes contidos no presente manual baseiam-se nas informacgdes disponiveis
no momento em que o manual foi elaborado.

Uma vez que melhoramos constantemente o Kit, as especificagdes reais podem ser diferentes das
descritas neste manual.

Em caso de duvidas contacte o Centro de assisténcia.

O software da aplicagdo, baseado em Software de cédigo aberto (OSS), esta integrado no Kit. Para
utilizar o software da aplicagéo, devera concordar com os termos de utilizagdo apresentados quando
inicia o software da aplicagao pela primeira vez. Leia os termos de utilizagdo do software da aplicagdo na
integra. Pode visualizar as informagdes relativas a licenga do software da aplicagdo no ecra do menu.
No que concerne ao conteudo dos termos do contrato, garantia e responsabilidades, compreenda os
termos de utilizacao relativos ao software da aplicagédo antes de utilizar a mesma.

A visualizagao do ecra ou o conteudo apresentado da aplicagdo pode ser alterado com as atualizacgdes.
Se existir uma diferenca entre o contelido descrito no presente manual e o apresentado no ecra da
aplicagdo, observe este ultimo.

Relativamente a utilizagdo do Kit, o fabricante e o representante ndo se responsabilizam pela precisdo
da aresta de corte e do Contador de carga util (opcional) nem por qualquer falha no corpo da maquina
associada a instalacao.



®Finalidade de utilizagao
¢ O Kit for projetado para ser adaptado para fornecer a funcionalidade de TIC a uma escavadora existente.
A instalacao do Kit permite utilizar as seguintes fungdes, possibilitando assim que uma maquina de tipo
convencional realize construgdes de TIC.
* Fung¢des de Orientagdo da maquina 3D (*1)
* Fungao de aquisigao de dados do histérico da construgcéo 3D
¢ Contador de carga util (opcional) (*2)

*1 Uma fungdo de aquisi¢ao da localizagdo da maquina por GNSS e disponibilizagdo de um terminal do
tablet no banco do operador com a diferenga entre os dados do desenho da area de construgéo e a
localizagéo da aresta de corte do balde.

*2 Uma fungéo de medicdo do peso do solo a carregar com o balde da escavadora.

©Restricoes aos utilizadores

* Qualquer trabalhador que opere e trabalhe na maquina com o Kit deve dispor das qualificagdes exigidas
para operar uma escavadora. Para mais informagdes, consulte o Manual de operagédo e manutencao da
maquina equipada com o Kit.

®Marcas registadas neste manual
¢ Smart Construction, Smart Construction 3D Machine Guidance e Smart Construction Pilot sdo marcas
comerciais ou marcas comerciais registadas da Komatsu Ltd.

* Wi-Fi € uma marca comercial registada da Wi-Fi Alliance.

* Android, Google, Google Play e o logétipo do Google Play sdo marcas comerciais ou marcas comerciais
registadas da Google LLC.

¢ docomo € uma marca comercial registada ou marca comercial da NTT DOCOMO, INC.

¢ iPad é uma marca comercial registada da Apple Inc.

* iOS é um nome do sistema operativo da Apple Inc. IOS é uma marca comercial registada ou marca
comercial da Cisco Systems, Inc. ou das respetivas afiliadas nos Estados Unidos e noutros paises e é
utilizado mediante licenga.

* Lenovo é uma marca comercial da Lenovo Corporation.

* Pocket WiFi € uma marca comercial da SoftBank Corporation.

Geralmente, outros nomes, como nomes de empresas e homes de produtos utilizados no presente
manual sdo homes comerciais, marcas comerciais registadas ou marcas comerciais das respetivas
empresas.

®Declaragao de conformidade

* A EARTHBRAIN Ltd., declara, pelo presente, que o equipamento de radio do tipo Smart Construction
3D Machine Guidance esta em conformidade com a Diretiva 2014/53/UE.

O texto integral da declaragao de conformidade da UE esta disponivel no seguinte enderego da Internet:
https://smartconstruction.io/en/legal-overview/
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1. Precaucoes de seguranca

1.1 Significado das etiquetas de aviso
(palavras-sinal)

As seguintes etiquetas de aviso sao utilizadas no presente manual e no Kit para ajudar os utilizadores a
identificar a mensagem relativa a segurancga. Observe as etiquetas de seguranca.

A etiqueta apresenta situagcdes que podem provocar ferimentos graves

AVISO ou a morte se o risco n&o for evitado.

A etiqueta apresenta situagdes que podem provocar ferimentos graves

ATENQAO se o risco néo for evitado.

As etiquetas de aviso seguintes apresentam outras precaugdes que os utilizadores devem observar ao
utilizar o Kit e a maquina equipada com o Kit.

Esta etiqueta demonstra o que é importante para a utilizagao
adequada do Kit e da maquina equipada com o Kit.

(Supplementary explanation) Informacbes Uteis a saber.

|1.2 Precaugdes de seguranca

AVISO

EXISTE A POSSIBILIDADE DE FERIMENTOS GRAVES OU MORTE.

Para garantir a seguranga dos trabalhadores e da area circundante, certifique-se de que observa todos
os alertas e medidas de preventivas apresentados no presente manual e na maquina equipada com o
Kit.




2. Linhas gerais

2.1 Descricao geral do Kit (itens
incluidos)

A seguir sdo apresentados os itens fornecidos com o Kit.

* IMU do balde * Controlador GNSS

* IMU do brago * Correia

* IMU dalancga * Sensor de pressao (2 unidades) (opcional)
* IMU do corpo da maquina ¢ Suporte de montagem, etc.

* Antena GNSS (2 unidades)

|2.2 Diagrama esquematico

Servico de distribuicao de
informagoes de corregdo do
Antena Antena GNSS
IMU GNSS GNSS NTT docomo/JENOBA
Servidor Smart
Construction
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construgao
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Wi-Fi
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pressao pressao
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* Se for utilizada uma maquina de construgdo com uma langa de duas pegas, é necessario instalar um
sensor IMU na 2.2 langa.

¢ Se for utilizada uma maquina de constru¢gao com langa de rotagéo, € necessario instalar um sensor
para langa de rotagdo e um mecanismo para rotagao.




2.3 Preparativos necessarios

Apo6s a instalagéo do Kit na maquina, sdo necessarios os seguintes dispositivos para utilizar as fungdes de
TIC: terminal do tablet, dispositivo de alimentagéo para tablet, acessoério de suporte para tablet e router Wi-
Fi. Garanta que dispde destes dispositivos, uma vez que néo sio fornecidos com o Kit.

l 2.3.1 Terminal do tablet (tipos de tablet compativeis)

Apoés a instalagéo do Kit, podera utilizar as fungbes de TIC, operando o terminal do tablet no qual esta
instalado o software da aplicacéo.
Confirma-se que os seguintes terminais de tablet funcionam corretamente:
* Lenovo Tab M10 HD (2.2 Geragao) (OS: Android11)
* Lenovo M10 Plus (3.2 Geragao) (OS: Android12)
* Lenovo P11 Pro (2.2 Geragao) (OS: Android12)
Para mais informacdes acerca de outros terminais, contacte o Centro de assisténcia.
* Nao pode utilizar terminais de iOS, como o iPad.

(Supplementary explanation)

¢ Se atualizar o sistema operativo, a versao sera alterada para a mais recente no momento da
atualizagdo. Apds a atualizacdo, ndo sera possivel restaurar a versdo anterior do mesmo. Observe que,
apos a atualizagdo do software para a versdo mais recente, o terminal do tablet podera funcionar mais
lentamente ou nao funcionar, uma vez que ndo é compativel com a versdo mais recente, dependendo
do momento em que o terminal do tablet que preparou é produzido.

* Em casos raros, os dados internos do terminal do tablet podem ficar danificados ou ser eliminados, ou
o terminal podera nao inicializar apds a atualizagao do software. Ao atualizar o software, prepare-se
para qualquer contingéncia: siga os procedimentos adequados de acordo com 0 método de operagéo
fornecido pelo fabricante do terminal do tablet, ap6s tomar as medidas de backup, como proceder a
copia dos dados para um PC, etc. Para mais informagdes, consulte o fabricante do terminal do tablet.

l 2.3.2 Acessorio para suporte de tablet

Trata-se de um acessorio que suporta o seu terminal do tablet no interior da cabina. Certifique-se de que
dispde de um suporte capaz de fixar o seu terminal do tablet de forma segura.



§ 2.3.3 Router Wi-Fi

Para utilizar a funcdo de TIC, é necessario ligar o terminal do tablet ao controlador GNSS via LAN sem fios
e, em seguida, liga-lo ao servidor Smart Construction através da linha telefénica mével. Assim sendo,
certifique-se de que dispde de um router Wi-Fi (geralmente denominado router Wi-Fi mével) que também
possa ser ligado a linha 4G/LTE. O router Wi-Fi deve atender as seguintes condigbes.

¢ Padrdes relativos a LAN sem fios: IEEE802.11a/b/g/n/ac

* Numero de dispositivos compativeis com Wi-Fi que podem ser ligados em simulténeo: 2 unidades ou

mais

Os routers Wi-Fi validados para operagao sao "809SH" e "FS040W". Para outros routers Wi-Fi, contacte o
Centro de assisténcia.

l 2.3.4 Dispositivo de alimentagao elétrica para tablet

AVISO

EXISTE A POSSIBILIDADE DE FERIMENTOS GRAVES OU MORTE.

* Em primeiro lugar, coloque a alavanca de bloqueio do equipamento de trabalho da maquina equipada
com o Kit na posi¢do de bloqueio e pare o0 motor. Em seguida, ligue/desligue ou ajuste a posi¢do do
dispositivo de alimentacdo e do cabo de carregamento.

* Instale com seguranga o acessorio de suporte para tablet, o dispositivo de alimentagéo para tablet e o
cabo de carregamento num local que atenda a todas as condi¢gbes a seguir, para evitar a queda dos
mesmos.

Se o campo de visdo estiver obstruido durante a operagdo da maquina equipada com o Kit, podera
ocorrer um acidente grave e resultar em ferimentos graves ou morte. A respetiva interferéncia ou
queda podera resultar em ferimentos para o operador ou danos no terminal do tablet, entre outros.
O terminal do tablet e o suporte para tablet ndo bloqueiam o campo de visao durante a operagao
da maquina equipada com o Kit.
- O terminal do tablet e o suporte para tablet ndo entram em contacto com as maos, etc., do
operador durante a operagao da maquina equipada com o Kit.
- O terminal do tablet e o suporte para tablet sdo fixados com segurancga para evitar a queda dos
mesmos.

* Para evitar que a bateria acabe durante a utilizacdo do terminal do tablet, ligue o dispositivo de
alimentagao do tablet e utilize-o enquanto o terminal do tablet estiver ligado a fonte de alimentagao.
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(Supplementary explanation)

¢ O terminal do tablet funciona se estiver ligado ao router Wi-Fi, no entanto, este ndo funciona se estiver
ligado a uma linha telefénica mével.

¢ Existem diferentes tipos de dispositivos de alimentagao para tablet disponiveis no mercado, tais como
0s que se alimentam do corpo da maquina, e baterias portateis de elevada capacidade. Certifique-se
de que dispde de um tipo de dispositivo que se adeque ao seu terminal do tablet.

* A cabina esta equipada com um isqueiro de 24 V e uma tomada de 12 V.

* Muitos terminais de tablet ndo podem ser utilizados por um longo periodo de tempo sem estarem

ligados a uma fonte de alimentagéo. Utilize o tablet enquanto este estiver ligado a um dispositivo de
alimentacéo.

I 2.3.5 Dispositivo de armazenamento local

Podera utilizar um cartdao Micro SD como armazenamento local, ligando um leitor de cartées SD ao seu
terminal do tablet via USB. O leitor de cartdes SD confirmado para operagao € o leitor de cartdes Anker

USB-TypeC 2 em 1. Para mais informacgdes acerca de outros leitores de cartdées SD, contacte o Centro de
assisténcia.

(Supplementary explanation)

* Aoperagao é confirmada com o seguinte cartdo Micro SD formatado como FAT32.
SanDisk microSD 32GB UHS-I Class10
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3. Antes de iniciar o trabalho

® Pré-requisitos para iniciar o trabalho
Antes de iniciar o trabalho com o Kit, certifique-se de que sdo concluidos os passos seguintes:
* Com todas as partes do Kit instaladas corretamente, é realizada a verificagdo de que o sistema funciona
corretamente.
* O acessorio de suporte para tablet esta instalado corretamente.
* A maquina/balde foi calibrada e a fungdo de Orientagdo da maquina atingiu a precisdo padrédo. Caso
contrario, repita a calibragao.
* Verifique se a aplicagao Pilot se encontra na versdo mais recente.

3.1 Pontos a observar

ATENGAO

EXISTE A POSSIBILIDADE DE FERIMENTOS.

Nao se aproxime da maquina equipada com o Kit a menos que seja necessario. Se necessitar de se

aproximar da maquina equipada com o Kit, garanta a seguranga, seguindo os procedimentos abaixo.

¢ Antes de se aproximar da maquina, informe o operador da maquina equipada com o Kit.

* Aproxime-se da maquina equipada com o Kit depois de o operador da maquina colocar a alavanca de
bloqueio do equipamento de trabalho na posigéo "lock" (bloquear) e dar o sinal.

* Quando entrar ou sair da maquina equipada com o Kit, ndo salte para o interior ou exterior da mesma.
Certifique-se de que entra e sai da maquina, apoiando-se em trés pontos.

* Utilize equipamento de elevagao, conforme necessario.
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3.2 Fluxo de trabalho

I Utilizar a Orientagao da maquina

- Realize uma inspegéo geral do Kit.

' Verifique a condicdo de montagem do Kit. }

v
df—

w
-b\lz
g:

K Utilize a fungédo de Orientagdo da maquina.

3-1 Quando pretender tirar o maximo partido da fun¢ao de Orientacdo da maquina 3D

N
-—
@:

Utilize a fungéo de Orientagdo da maquina 3D. }

SN
M\'/
&:

Configure a funcao de Orientacdo da maquina 3D. }

3-2 Quando pretender utilizar a fungao de Orientagdao da maquina sem realizar configuragoes
complicadas

a
m\'/
&:

Utilize 0 3DMG Basic. 2

3-3 Quando nao pretender utilizar as informagoes de satélite

(63}
\lxlf
@:

Utilize a fungao Orientagdo da maquina 2D. }

3-4 Quando a fungao ainda nao se encontra configurada ou quando ocorre uma substituicao de
tablet ou de uma peca

Estabeleca a ligagao ao Wi-Fi. } 3_5-&)
Instale a aplicagao no tablet. } 3.6-:‘.%
(As tarefas 3-2 sao igualmente necessarias.) l
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3-5 Quando mudar de local de trabalho ou verificar a precisao

Carregue o ficheiro do projeto.

Verifique a precisdo da posi¢do da aresta de corte.

3-6 Quando personalizar a fungao de Orientagdao da maquina

» Configure o GNSS.

« Configure o balde.

* Proceda a calibragdo da maquina.

« Utilize a funcdo de delimitagédo geografica.
« Utilize a fungéo de simulador.

* Proceda a gestao do sistema.

* Configure as definigdes de administrador.

@]
—_

51818 13
G OF OF G O O

|.<J1 ¢
®|

(@3]
-
o

I Carga util

- Inicie o contador de carga util.

(o))
- '
ﬁ\

n Utilize o contador de carga util.

»
w\'z
ﬁ:

2-1 Aquando da utilizagao inicial, da mudang¢a de modelo, etc.

Configure o contador de carga util.

>

D
-_—
ﬁ:

2-2 Aquando da utilizagao inicial, da mudan¢a do balde/modelo, etc.; ou mensalmente

Proceda a calibragdo do contador de carga util.

>

D
M\'/
g\'
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3.3 Inspecio geral do equipamento

Uma vez por dia, antes de colocar o motor a trabalhar, verifique se existem parafusos e porcas
desapertados, conectores de cablagem soltos e folgas.

I 3.3.1 Verificagao da instalagao da antena GNSS

1. Verifique se os parafusos de montagem na antena GNSS né&o se encontram desapertados. Se

estiverem desapertados, aperte-os
(binario de aperto: 32 Nm).

Traseira da cabina
Lado direito da maquina

32 Nm

2. Aperte-os enquanto pressiona o conector da antena GNSS na diregdo da seta para ligagao.
Aperte-os de forma que nao se desapertem durante a operagao.

Traseira da cabina
Lado direito da maquina

l 3.3.2 Verificagao da instalagao do controlador GNSS

Verifique se o controlador GNSS se encontra firmemente fixo.
Se o controlador GNSS nao se encontrar firmemente fixo, reaperte-o.
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3.4 Verificagdo da instalagio

1. Verifique quanto a queda de alguma peca instalada com o Kit e quanto a instalagdo de pegas erradas.
Certifique-se de que instala uma IMU individual na langa, no braco, no balde e no corpo da maquina.
A instalagao de IMU idénticas podera provocar problemas (por exemplo, a instalagdo de duas IMU da

lanca).

2. Confirme se o sistema funciona normalmente.
(1) Ligue o interruptor de desconexao.
(2) Ligue o interruptor de chave e a alimentacdo. (Nao necessita de colocar o motor a trabalhar.)

(3) Verifique a luz LED do controlador GNSS.

POWER Poténcia: acende quando o interruptor de chave se encontra ligado.
Confirmagao aquando do posicionamento: acende no estado de posicionamento
POS independente do GNSS ou superior.

Apaga-se no estado de ndo receg¢ao ou nao posicionamento.

LINK (Ligacao)

Acende quando s&o recebidos dados de corregao.
Apaga-se quando a operagao esta a ser confirmada.

MODE (Modo)

Pisca no RTK-Float. Acende de forma continua no RTK-Fix.
Apaga-se quando a operacao esta a ser confirmada.

24G Acende enquanto o Wi-Fi a 2,4 GHz estiver a ser utilizado.
Acende enquanto o Wi-Fi a 5 GHz estiver a ser utilizado.
5G * No Japao, é proibido utilizar Wi-Fi a 5 GHz no exterior. Assim sendo, a luz ndo

acende quando é utilizado no Japao.

3. \Verifique se a correia, etc., ndo esta dobrada ou a causar interferéncia.

Coloque o motor a trabalhar e mova lentamente o balde, o braco e a langa da maquina equipada com o
Kit para verificar.

4. Pare o motor para confirmar que n&o existe qualquer fuga de 6leo na parte do sensor de presséo sob a

langa.
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3.5 Configuragdo do Wi-Fi

Ligue o terminal do tablet e o controlador GNSS através do router Wi-Fi. O método de configuragdo do
router Wi-Fi e do terminal do tablet difere consoante os dispositivos que utiliza.

Para configurar o FS040W, siga o procedimento abaixo. Proceda a configuragéo, consultando os
procedimentos de configuragdo do FS040W e do manual de instru¢des do seu dispositivo.

(Supplementary explanation)

Os métodos apresentados aqui sdo apenas exemplos.
Para mais informacdes, consulte 0 manual de instru¢des do seu dispositivo.

1. Confirme o SSID e a palavra-passe do controlador GNSS.
¢ SSID: Numero de série do controlador GNSS

Posigéo para apresentagéo do SSID

* Palavra-passe: leitura pela ordem inversa do SSID
p. ex. Se o SSID for "Retro-48A4934916E4", a palavra-passe sera "4E6194394A84". Configure o
cartdo SIM no router Wi-Fi.

2. Inicie o carregamento, ligando o router Wi-Fi a um PC com recurso a um cabo USB. Disponha de um
cabo de carregamento adequado para o seu router Wi-Fi.
Quando ligado, o driver é automaticamente instalado no seu PC.

Inicie o ecra de definigdes do router Wi-Fi no seu PC e inicie sesséo.

Defina o enderego IP do host "192.168.128.1" no ecra de definicdes de DHCP do router Wi-Fi. Altere o
valor da mascara de sub-rede conforme necessario.

5. Altere o SSID e a palavra-passe do router Wi-Fi de acordo com o SSID e a palavra-passe do
controlador GNSS confirmado no procedimento 1.

6. Desative as fung¢des do separador de privacidade do router Wi-Fi.
Se as fungdes do separador de privacidade estiverem ativadas, o sistema nao funciona, pois néo é
possivel trocar informagdes entre terminais.

7. Reflete a configuragao do router Wi-Fi.
O router Wi-Fi e o controlador GNSS estao ligados.

8. Feche o ecra de definigdes do router Wi-Fi e remova o router do PC.

9. Ative as fungdes do Wi-Fi, utilizando o terminal do tablet.
O SSID do controlador GNSS ¢ apresentado na lista da rede Wi-Fi.

10. Selecione o SSID do controlador GNSS e introduza a palavra-passe.
O router Wi-Fi, o controlador GNSS e o terminal do tablet estao ligados via Wi-Fi.
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3.6 Instalagdo da aplicagio

* Ao estabelecer uma ligagdo remota com um terminal do tablet Android 11 ou versao posterior, atualize
a aplicagao de assisténcia remota para a versao mais recente de v1.7.0 ou posterior.

A partir da Google Play Store, transfira o Smart Construction Pilot, o software da aplicagdo necessario, e
instale-o no terminal do tablet.

Introduza a palavra de pesquisa "Smart Construction Pilot" na Google Play Store.
Se o Smart Construction Pilot for instalado no terminal do tablet sem problemas, o icone abaixo é
apresentado no ecra inicial.

(Supplementary explanation)

¢ Para utilizar o Smart Construction Pilot devera concordar com os termos de utilizag&o. Ao iniciar o
Smart Construction Pilot pela primeira vez, sdo apresentados os termos de utilizagdo. Certifique-se de
que confirma os detalhes.

¢ Instale o Smart Construction Pilot depois de ligar o terminal do tablet a Internet. Poder4 utilizar qualquer
tipo de ligacao (p. ex., Wi-Fi movel, Wi-Fi publico/empresarial).

Quando a instalagdo do Smart Construction Pilot estiver concluida, dé inicio a configuracao de forma que o
controlador GNSS ou o terminal do tablet possam comunicar através do router Wi-Fi.

Tablet Controlador GNSS

-> Defina o mesmo SSID e |§SIID: Retro-****lt**'t |
alavra-passe que para o alavra-passe: Leitura pela |, .

zontrola‘:jor Gr\?ss_p ordem inversa do SSID Unica

(correspondente a secgao
Wikedededkedkd k1l ac'ma)
Defina o mesmo Wi-Fi.

Router Wi-Fi
-> Defina o mesmo SSID e .
palavra-passe que para o Servidor
controlador GNSS. Construction
AG/LTE
(SIM)

-18 -



3.7 Utilizacao inicial do Smart
Construction Pilot

1. Toque em "Smart Construction Pilot" no ecré do tablet.
E apresentado o ecra abaixo.

2. Selecione o idioma a ser utilizado e a regido e, em seguida, toque em "OK".

(Supplementary explanation)

* As regides a definir variam consoante o idioma selecionado.

3. Os termos de utilizagdo sao apresentados.
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4. Deslize para baixo para confirmar os detalhes e toque em "ACCEPT" (Aceitar).
Se, a partir desse momento, ndo necessitar de ver novamente os termos de utilizagdo, selecione "Do
not show this again" (Nado mostrar novamente) antes de os aceitar. O ecra inicial é apresentado.

(Supplementary explanation)

* Quando o "Simulator Mode" (Modo de simulador) é definido para "ON" (Ligar) no ecrad "Common
Settings" (Definicbes comuns), apenas é apresentado "Machine Guidance" (Orientagdo da maquina) no

ecra inicial.
5. Toque em "Machine Guidance" (Orientagdo da maquina).

6. Toque em "OK".
O ecra principal é apresentado.

7. Se a calibragdo da maquina nao tiver sido realizada, realize-a.

Consulte as Instrugdes de instalagdo. O destino de distribuigao das Instrugdes de instalagédo, o ID e a
palavra-passe encontram-se no documento que acompanha o produto.
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3.8 Definicdo de itens comuns

Defina o idioma, a regido, a unidade de comprimento e a unidade de peso utilizados com o Smart
Construction Pilot.

1. Toque em no ecra inicial para abrir o ecrda "Common Settings" (Definigbes comuns).

2. Defina "Language" (Idioma), "Region" (Regido), "Unit of Length" (Unidade de comprimento), "Weight
Unit" (Unidade de peso), "Coordinates" (Coordenadas), etc., e toque em "V™".

3.9 Ficheiro do projeto

As seguintes operagdes podem ser realizadas no ecra "Project File" (Ficheiro do projeto) para os ficheiros
do projeto a utilizar com a fungao de Orientagdo da maquina (dados 3D dos desenhos de projeto).

. . . Transferéncia dos ficheiros do projeto a partir do servidor
Transferéncia dos ficheiros do projeto .
Smart Construction.
Criar ficheiros do projeto Crie novos ficheiros do projeto.
Selecionar ficheiros do projeto Selecione e carregue os ficheiros do projeto no tablet.
Selecione a superficie do desenho Selecione a superficie do desenho a utilizar no projeto.
Editar ficheiros do projeto Edite ficheiros do projeto.
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(Supplementary explanation )

* Quando a aplicagao ficar online no terminal do tablet da maquina de construgao a qual foi associado
um ficheiro do projeto pelo Pilot Web, o ficheiro do projeto-alvo sera descarregado automaticamente e o

ecra seguinte sera apresentado. Tocar em "v" abre o ecra "Project File" (Ficheiro do projeto).

1. Toque em para abrir um menu.

2. Toque em "Project File" (Ficheiro do projeto) para abrir o ecra "Project File" (Ficheiro do projeto).
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l 3.9.1 Aquisicao de ficheiros do projeto

E possivel obter ficheiros do projeto a partir do servidor ou armazenamento local.

B Transferir do servidor

1.  Toque I| para abrir o ecra "Project File Download" (Transferéncia do ficheiros do projeto).
No ecra "Project File Download" (Transferéncia do ficheiros do projeto) sera apresentada a lista dos
ficheiros do projeto registados no servidor Smart Construction.

2. Ao tocarem @ do ficheiro do projeto-alvo é apresentada a janela de confirmagéo.

3. Toque em "V" para iniciar a transferéncia.
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4. Apos a transferéncia, toque em "V" na janela de confirmacao para especificar o ficheiro do projeto-alvo.

B Adquirir a partir do armazenamento local

1. Toque em ’ 3| ‘ para selecionar um ficheiro do projeto com a extensao ".rpz", utilizando
a funcao de selegdo da pasta do terminal do tablet.

2. Toque em "V" na janela de confirmagéo para obter o ficheiro do projeto.
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3. Ap6s a aquisicdo de um ficheiro do projeto do armazenamento local, toque em "v" na janela de
confirmacéo para especificar o ficheiro do projeto-alvo.

l 3.9.2 Criacao de ficheiros do projeto

Crie ficheiros do projeto no terminal do tablet.

1.  Toque para abrir o ecra "Project Settings" (Definicbes do projeto).

2. Introduza um nome de projeto em "Project Name" (Nome do projeto).

3. Toque em Q para mover o ecra de definigdes "Localization/Projection" (Localizagao/Projec¢ao) e
introduza o sistema de coordenadas.

<Localization settings> (Definigcdes da localizagao)
* Toque em para mover o ecra "Add Control Point" (Adicionar ponto de controlo).

» Adicionar um ponto de controlo
* Introduza o nome do ponto de controlo.
* Introduza as distancias N, E e Z a partir do ponto de referéncia.
* Alinhe o ponto de controlo e a aresta de corte do balde na extremidade

esquerda/central/extremidade direita da aresta de corte e toque em para obter as
coordenadas.
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* Para utilizar "H Use"/"V Use" (Utilizagao H/Utilizagdo V), toque em "ON"/"OFF" (Ligar/desligar).

* Toque em para eliminar o ponto de controlo.
* Depois de concluir todas as configuracdes, toque em "V" para guardar as mesmas.

<Projection settings> (Defini¢6es de projecio)
* Toque em "Projection" (Proje¢do) na parte superior do ecra.

* Defina "Region" (Regiao), "Projection" (Projecéo), "Datum" (Dado) e "Geoid Name" (Nome do
Geoide).

(Supplementary explanation)

* Tocar no campo "Projection” (Projecéo) ou "Geoid Name" (Nome do geoide) e introduzir uma sequéncia
de caracteres permite restringir as visualizagbes dos itens que contém a sequéncia de caracteres.

* Para guardar as definigdes, toque em "v" no canto inferior direito do ecra.
* Se ndo tiver sido realizada a transferéncia do ficheiro, sera apresentada uma janela de
confirmacao. Toque em "V" para realizar a transferéncia do ficheiro.

* Toque em para obter o ficheiro de configuracdo mais recente a partir do servidor.
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4. Para criar uma superficie de desenho simples, toque em pax para aceder ao ecra "Create
Simple Design Surface" (Criar superficie de desenho simples).
As coordenadas da aresta de corte podem ser obtidas e medidas em 1 a 3 pontos.

(Medigao de 1 ponto)
* Toque em "Flat Plane" (Plano liso) e toque em — no canto inferior direito do ecra.

¢ |ntroduza um nome de camada.

* Alinhe a extremidade esquerda/central/direita da aresta de corte com o ponto de medicao e toque
em para obter as coordenadas da aresta de corte.
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* Se tiver obtido pontos de medigéo através de topografia antecipadamente, podera obter as

coordenadas da aresta de corte medidas, tocando em

Selecione um ponto da camada-alvo e toque em "v" no canto inferior direito do ecra.

As informagbes das coordenadas podem ser verificadas, tocando em

(Supplementary explanation)

* A cor de apresentagéo do ponto pode ser alterada através do ecra "Topographic Survey List" (Lista de
levantamento topografico).

Toque em "V" no canto inferior direito do ecra para guardar a superficie do desenho.
Para utilizar a superficie do desenho no projeto, toque em "v" na janela de confirmagao.
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(Medigao de 2 pontos)
* Toque em "2 Point Sloping Plane" (Plano inclinado de 3 pontos) e toque em — no canto inferior

direito do ecra.

* Tal como acontece com a medigédo de 1 ponto, introduza um nome de camada e obtenha as
coordenadas da aresta de corte.

* Introduza as informagdes da inclinagédo. Toque em para selecionar um

método de introdugao de inclinagdo (%/razdo/angulo).
* Toque em "V" no canto inferior direito do ecra para guardar a superficie do desenho.
Para utilizar a superficie do desenho no projeto, toque em "v" na janela de confirmagao.
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(Medigao de 3 pontos)
* Toque em "3 Point Sloping Plane" (Plano inclinado de 3 pontos) e toque em — no canto inferior
direito do ecra.

* Tal como acontece com a medigédo de 1 ponto/2 pontos, introduza um nome de camada e obtenha
as coordenadas da aresta de corte.

* Toque em "V" no canto inferior direito do ecra para guardar a superficie do desenho.
Para utilizar a superficie do desenho no projeto, toque em "v" na janela de confirmagao.

B Criar uma superficie de desenho a partir de linhas
Crie uma superficie de desenho para Orientagdo da maquina a partir de uma linha no ficheiro do projeto.
Introduza a largura e o desvio na dire¢cao Z da linha selecionada para criar uma superficie de desenho.

Linha selecionada

) L i Largura
Desvio Z (diregao positiva)

Desvio Z (diregado negativa)
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1. No ecra "Project File" (Ficheiro do projeto), toque em do ficheiro do projeto-alvo para adicionar
uma superficie de desenho e abrir 0 ecré "Project Settings" (Definigdes do projeto).

2. Toque em para abrir o ecré "Create Design Surface" (Criar superficie de desenho).

(Supplementary explanation)

* Toque em da superficie de desenho criada para editar a mesma.

* Toque em para eliminar a superficie de desenho criada.

I.-
3. Posicione 1 (cursor de cruz) na linha-alvo para criar uma superficie de desenho.
4,

Introduza um nome de camada, a largura e o desvio Z e, em seguida, toque em "V".
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1
¢ Acriacdo de uma superficie de desenho podera estar incompleta nos casos seguintes.

- O numero de tridngulos (TIN) que compdéem uma superficie de desenho excede 200.

- Aextensao da linha selecionada excede 200 m.

- Alinha selecionada é amplamente defletida.*

- Alargura introduzida é demasiado grande.*

- Alinha contém um segmento de linha extremamente pequeno.*

* Nestes casos, a criagdo de uma superficie de desenho pode falhar com a apresentagao da seguinte

mensagem.

(‘Supplementary explanation )

¢ Podera verificar a superficie de desenho criada, selecionando a camada a partir do menu suspenso de
"Design surface" (Superficie de desenho) no ecra "Project Settings" (Definigdes do projeto).
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l 3.9.3 Selecao dos ficheiros do projeto

1. Toque num ficheiro do projeto na lista para que fique a amarelo.

2. Toque em "V" no canto inferior direito do ecra.
3. Toque em "V" na janela de confirmagé&o para definir o ficheiro do projeto selecionado.
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l 3.9.4 Selegcao da camada de apresentagcao do projeto

1. Toque no menu suspenso de "Design surface" (Superficie do desenho).
Seréa apresentada uma lista de superficies de desenho existentes no ficheiros do projeto.

Toque na superficie do desenho a apresentar para a selecionar.

3. Toque em "v" no canto inferior direito do ecrd. Quando a janela de confirmacgéao for apresentada toque
em ll\/ll.

l 3.9.5 Edicao de ficheiros do projeto

1. Toque em Q do ficheiro do projeto-alvo.
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2. E possivel editar cada um dos itens.
(Consulte "3.9.2 Criagao de ficheiros do projeto" para editar o nome do projeto, editar o sistema de
coordenadas, selecionar a superficie do desenho e criar uma superficie de desenho simples.)

E possivel selecionar as camadas apresentadas.
Quando é colocada uma marca de sele¢gdo na camada na lista, a camada sera apresentada no ecra de
Orientagédo da maquina. Quando uma marca de verificagdo € removida, a camada n&o sera

apresentada. _
Toque num botéo de cor entre "TIN" e Q para alterar a cor da camada de apresentagao.

3. Depois de concluir a edigao, toque em "v" no canto inferior direito do ecra.
Quando a janela de confirmacgao for apresentada, toque em "v" para guardar as definigdes.
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3.10 Verificacao da precisao da posicao da
aresta de corte

Antes de iniciar o trabalho diario, verifique se o sistema consegue detetar corretamente a posigdo da aresta
de corte.

I 3.10.1 Preparagao para verificagao

1. Ligue o interruptor de desconexao.
2. Ligue o interruptor de chave e a alimentacdo. (Nao necessita de colocar o motor a trabalhar.)

3. Ligue o terminal do tablet.

I 3.10.2 Verificagao das informagoes GNSS

1. Se for definido um ponto de referéncia/pilha padrdo no local de operagdo, mova a maquina para a
proximidade do ponto de referéncia/pilha padréo.

2. Toque em 8:33 para abrir um menu.

3. Toque em "GNSS Settings" (Definicdes do GNSS).
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4, Toque em "GNSS Info" (Informagdes do GNSS) para abrir 0 ecrd "GNSS Info" (Informagdes do GNSS).

(Supplementary explanation)

¢ Podera verificar o nimero de satélites captados para cada satélite no ecrd "GNSS Info" (Informacgdes
do GNSS).

5. Confirme se os valores em "Vertical RMS" (RMS vertical) e "Horizontal RMS" (RMS horizontal) de
"Main Antenna" (Antena principal) sdo de 0,02 ou menos.
Se nao forem inferiores ou iguais a 0,02, aguarde até que a receg¢ao do satélite se encontre em boas
condigdes e verifique novamente.

6. Toque em"V".

l 3.10.3 Verificacao da precisao da posicao da aresta de corte

Para verificar a precisao da posicao da aresta de corte, utilize o Smart Construction Pilot no terminal do
tablet.

Para mais informagdes acerca de como iniciar Smart Construction Pilot, consulte "3.7 Utilizag&o inicial do
Smart Construction Pilot".

1. Toque em 8:)3 para abrir um menu.
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2.  Toque em "Guidance Settings" (Definicdes de orientagéo).

3. Toque em "Tip Position Measurement" (Medigédo da posi¢do da ponta).

4. Selecione o ponto de controlo ou toque em para registar o ponto de comparagéao. (Para mais
informagdes, consulte "4.2.1 Medir a posi¢do da aresta de corte").

5. Coloque o equipamento de trabalho na posi¢ao 1, conforme apresentado na figura abaixo.

Posigao 4
Posigéo 3
Posigao 2
Posigéo 1
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6. Mantendo a posicao 1, selecione a extremidade esquerda/central/extremidade direita da aresta de
corte do balde, coloque a aresta de corte do balde no ponto de referéncia/pilha padrao e, em seguida,

toque em .

As coordenadas da aresta de corte reconhecidas pelo sistema serdo apresentadas em "Cutting edge
position" (Posigdo da aresta de corte).

Se nao for possivel colocar a aresta de corte no ponto de referéncia, mega AZ apresentado na figura
(distancia vertical entre o ponto de referéncia e a aresta de corte do balde), introduza-o em "AZ" em

"Cutting edge position" (Posi¢ao da aresta de corte) e toque em

7. Adiferenga entre a posigdo medida da aresta de corte do balde e a posi¢gao do ponto de referéncia
serd apresentada em "Difference" (Diferenca).
Verifiqgue se esta se encontra dentro do valor padrao.

* Se os valores se encontrarem dentro dos padrées: verifique a precisdo da aresta de corte, tal
como nas posigdes 2/3/4. Se todos os valores estiverem dentro dos padrdes, a precisdo da
construcao estara garantida.

¢ Se os valores ndo se encontrarem dentro dos padrdes: confirme se nao existe qualquer folga ou
separagao dos dispositivos montados e leve a cabo a calibragcdo do balde. Para mais informacgdes,
consulte "5.2.2 Calibragéo do balde".

(Supplementary explanation)

* Depois de calcular as coordenadas da aresta de corte, tocando em "Matching" (Correspondéncia) na
secgao "Offset" (Desvio), o N, E e Z apresentados em "Difference" (Diferenga) serdo compensados e a
maquina de construgado no ecra de Orientagao da maquina sera apresentada.

* Toque em "RESET" (Repor) para eliminar os valores de desvio que ja tenham sido introduzidos. E
possivel introduzir os valores de desvio manualmente.

* Para refletir os valores de desvio definidos, toque em "v" no canto inferior direito do ecra.
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4, Como utilizar o Smart Construction Pilot

4.1 Utilizacao da funcao de Orientacao da

maquina 3D

I 4.1.1 Apresentacao do ecra principal

1. No ecréa inicial, toque em "Machine guidance" (Orientagdo da maquina).
Os dados necessarios para uma inicializagéo sédo carregados e o ecra principal & apresentado.

Se o sistema falhar na obtenc¢do dos dados necessarios, sera apresentado um erro.

2. Se a calibragao ainda nao tiver sido realizada, realize-a de acordo com as Instrugdes de instalagdo. O
destino de distribuicdo das Instrugdes de instalagéo, o ID e a palavra-passe encontram-se no

documento que acompanha o produto.

] 4.1.2 Operagées do ecri principal

As fungdes dos icones apresentados no ecra principal séo as seguintes:

icone Nome

Funcao

Botdo de menu

Apresenta o menu.

Botao de comutacéo de
divisdo da apresentagao

Alterna a visualizacdo entre ecra inteiro, dividido em
dois e em trés.

Botdo de estado do GNSS

Apresenta as informagdes de codigo de estado do
GNSS.

Botao de medi¢ao da posigao
da aresta de corte

Desloca-se para o ecra "Tip Position Measurement"”
(Medigéo da posi¢ao da ponta).

Botéo de configuragéo do
desvio da superficie-alvo

Desloca-se para o ecra de definicdes de desvio da
superficie-alvo. Apds a configuracdo, é apresentada
a superficie de desvio da inclinagio selecionada.
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icone

Nome

Fungao

Botao do balde

Apresenta o ecra de defini¢des do ficheiro do balde.

Botao esquerdo

Comuta a distancia e o angulo em relagéo a
inclinacao e a posicao da aresta de corte para a
esquerda quando vistos do lado do operador.

Botao de centragem

Comuta a distancia e o angulo em relagéo a
inclinacao e a posicao da aresta de corte para o
centro quando vistos do lado do operador.

Botao direito

Comuta a distancia e o angulo em relagéo a
inclinagao e a posi¢ao da aresta de corte para direita
quando vistos do lado do operador.

Botéo de adigdo do ponto de
medicao topografica

Regista a posigao atual da aresta de corte. Ao tocar
neste botado, o ponto medido é adicionado a lista dos
pontos de medigao topografica.

Botao de selegao
da superficie-alvo TIN (Rede
triangulada irregular)

Desloca-se para o ecra de selecdo da superficie-
alvo TIN no modo de ecra inteiro (consulte "4.1.4
Vista de selegéo da superficie-alvo TIN"). Assim que
a selecao estiver concluida, o ecra regressa ao ecra
original.

A TIN selecionada e duas ou mais TIN no intervalo
especificado de angulos séo selecionadas.

Botao de comutacéo da
visualizagao

Apresenta o ecra de comutacgao da visualizagao.

Botdo do minimapa

Apresenta um minimapa que lhe fornece uma viséo
panoramica de todo o local de trabalho.

Botao de redefinicdo

Redefine a posi¢ao de visualizagdo da maquina de
construgdo para a posigéo de visualizagao inicial.

Botao de definicao
"Target surface offset"
(Desvio da superficie-alvo)

Aumenta/reduz o valor de desvio vertical do valor-
alvo.

Bussola do &ngulo de
visualizagao

Apresenta o angulo de rotagao necessario para
visualizar (de frente) a superficie-alvo no medidor.

Apresentacao do angulo de
rotagao da parte inferior do
balde

Apresenta o angulo de rotagao necessario para
tornar a parte inferior do balde paralela a superficie-
alvo.

Distancia até a aresta de
corte

Apresenta a distancia entre a superficie-alvo e a
aresta de corte.

Apresentagéo da subjanela 1

Apresenta a subjanela. Pode ser ativado/desativado
um elemento de apresentagao na subjanela.
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icone Nome Fungao

Apresentacdo da subjanela 2 | Apresenta a subjanela. Na subjanela, é possivel
apresentar o angulo de rotacéao e inclinagéo, o
angulo de rotagéo da parte inferior do balde e a
distancia em relagao a aresta de corte da maquina
de construgéo.

Alternar entre o nome/angulo | Alterna entre o nome/angulo do balde e a distancia
do balde e a distancia até a até a superficie de desenho.
superficie de desenho

(Supplementary explanation)

TIN (Rede triangulada irregular): uma estrutura de dados digitais que representa a superficie do solo com
vertentes triangulares. Esta aplicagao utiliza esta fungéo para definir a superficie-alvo.

B Apresentar o menu

Toque em

B Alternar o tipo de divisao de apresentagao

Toque em E para alternar o formato de ecra (ecra inteiro, dividido em dois e em trés).
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(Supplementary explanation)

* No formato de apresentacao dividida em trés, o ecra "Machine Guidance" (Orientagdo da maquina) é
apresentado no formato de apresentacao dividida em duas partes na secg¢ao superior e a carga util &
apresentada na secgao inferior. A fungéo "Machine Guidance" (Orientagdo da maquina) e a fungéo de
carga util podem ser utilizadas em simultaneo.

B Alternar visualizagao

Toque em para apresentar o ecra de comutagao da visualizagéo.
Tocar em cada icone alterna a visualizagdo da seguinte forma.

"Profile" (Perfil): perspetiva da lateral do operador

"Section" (Secgdo): perspetiva na parte dianteira do operador
"Plan" (Plano): perspetiva do céu

"3D": perspetiva 3D livre

"3DMesh": modo de rede 3D (apenas o balde inclinavel)

B Alternar a posicao da aresta de corte
Ao tocar em "L", "M" ou "R", a posi¢ao da aresta de corte apresentada no ecra é comutada para a
esquerda, centro ou direita.

B Apresentar as informagées do GNSS
Ao tocar em , € apresentado o ecra "GNSS Info" (Informagdes do GNSS).
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B Adicionar ponto de medigao topografica
Ao tocar em , € registada a posig¢éo atual da aresta de corte.

E possivel editar o nome do ponto de medi¢do ao tocar no botéo de registo.

Toque em "Topography measurement point list" (Lista de pontos de medigao topografica) para
apresentar uma lista de pontos de medi¢ao. Para guardar o ponto de medigao, toque em "SAVE"
(Guardar).

l 4.1.3 Operagoes de visualizagao de orientagao

A visualizagao de orientagédo no ecra principal apresenta a superficie do desenho e a maquina equipada
com o Kit. Pode deslizar ou ampliar/reduzir o ecra com os dedos.

* Deslocar (deslizar um dedo no ecra) permite percorrer o conteudo apresentado.
* Afastar os dedos (afastar dois dedos no ecrad) amplia o conteudo apresentado.
* Aproximar os dedos (aproximar dois dedos no ecra) reduz o conteudo apresentado.
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Ao tocar em , € possivel comutar a perspetiva.
Visor Perspetiva Fungao

Perspetiva da lateral do | E possivel verificar a relagdo posicional entre

operador o balde e a superficie do desenho a partir da
perspetiva lateral da maquina equipada com o
Kit.

Perspetiva na parte E possivel verificar a relagéo posicional entre

dianteira do operador o balde e a superficie do desenho da

perspetiva do operador.

Perspetiva do céu Podera verificar a posicao do local de
trabalho numa vista panoramica do céu.

Perspetiva 3D livre E possivel verificar o estado atual da
constru¢ao com uma imagem 3D de uma
perspetiva livre.

Rede 3D Pode verificar com a rede 3D ao utilizar
um balde inclinavel.

(Supplementary explanation)

¢ O passo da maquina pode ser fixado em 0 (horizontal) para apresentagdo com a perspetiva da lateral
do operador.

* As elevagdes de ambas as extremidades da aresta de corte do balde podem ser apresentadas com a

perspetiva da parte dianteira do operador. Além disso, o balde pode ser apresentado na horizontal, ao

fixar o rolamento da maquina.

Alinha de largura do balde pode ser apresentada com a perspetiva do céu.

E possivel apresentar um mapa de calor com a perspetiva livre 3D e malha 3D.
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l 4.1.4 Vista de selecao da superficie-alvo TIN

Ao tocar em no ecra principal de orientagéo, a visualizagdo sera comutada para a visualizagéo de
selecao TIN da superficie-alvo.

A superficie destacada a azul-claro no centro do ecra é selecionada como superficie-alvo. A superficie-alvo
pode ser movida, fazendo deslizar o ecra.

Ao tocar em "v" a selegao da superficie-alvo sera determinada e a visualizagao ira regressar ao
ecra anterior.

Ao tocar em "CLEAR" (Eliminar), a selegédo da superficie-alvo sera cancelada e a visualizagao ira
regressar ao ecra anterior.

Ao tocar em ¢, as alteragdes realizadas na visualizagéo da selegéo da superficie-alvo TIN seréo
repostas e a visualizagdo ira regressar ao ecra anterior.

(Supplementary explanation)

* A superficie-alvo é apresentada na cor definida no ecra de definigbes de cor do guia.

l 4.1.5 Visualizagao da configuragao de destino

Ao tocar no minimapa, a visualizagdo da configuracdo de destino sera apresentada no modo de ecra inteiro.
A visualizagao da configuragdo de destino permite-lhe definir o destino da maquina de construcéo e
apresentar a distancia e a rota mais curta até ao destino.

1. Quando o icone de configuragao de destino for apresentado no centro do ecra, faca deslizar o icone
para o local de trabalho.
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2. Confirme a localizagao de trabalho e toque em "V™".
O icone de determinagéo da configuracao de destino é apresentado. O modo de navegagéao € inserido
€ a visualizagao regressa ao ecra anterior.

* O modo de navegacgao apresenta o cursor de destino, a distdncia mais curta até ao destino
(precisao efetiva: 0,001 m) e a linha de rota mais curta.

* Ao tocar em "CLEAR" (Eliminar), o destino sera colocado no estado nao definido.

* Ao tocar em <, as alteracdes ndo serao refletidas e a visualizagdo ira regressar ao ecra anterior.

l 4.1.6 Outros itens de apresentacao

B Apresentar o angulo de rotagao da parte inferior do balde

A indicagao do angulo superior esquerdo apresenta o dngulo de rotagdo necessario para tornar a parte
inferior do balde paralela a superficie-alvo selecionada, com uma precisao efetiva de 0,1 graus. A diregédo de
rotagao sera indicada pelas setas de ambas as extremidades e pelas respetivas cores.

O medidor em forma de anel apresenta a cores o dngulo de rotagdo necessario para tornar a parte inferior
do balde paralela.

Rosa: abre o balde, afastando-o da maquina

Azul: fecha o balde em diregdo a maquina

- 47 -



B Apresentar o angulo de visualizagao de rotagao
O angulo de rotagéo necessario para visualizar (de frente) a superficie-alvo selecionada pela maquina
equipada com o Kit & apresentado no indicador.

(Supplementary explanation)

* Dependendo da configuragao, ird soar um bipe no terminal do tablet. Além disso, € possivel definir o
intervalo do angulo apresentado no medidor. Para mais informagdes acerca de como definir o angulo
de visualizagao e a orientagédo sonora, consulte "4.2.3 Alterar a bussola do angulo de visualizagéo e as
definicbes de som".

B Apresentar a distancia até a aresta de corte

E apresentada a distancia entre a superficie-alvo selecionada e a aresta de corte ou a distancia entre a
superficie de deslocacgéao e a aresta de corte.

(Supplementary explanation)

* Dependendo da instalacdo e da configuragéo, ira soar um bipe no terminal do tablet. Para mais
informagdes acerca de como configurar o mapa de calor e o volume do som, consulte "4.2.4 Alterar as
definigdes do mapa de calor e do volume do som".

¢ Para mais informacgdes acerca de como calcular a distancia (vertical ou perpendicular a superficie do
desenho) e o numero de digitos de precisao efetivos, consulte "4.2.5 Alterar as definicées da
aplicagao".
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No caso da vista dianteira
¢ Adistancia entre o centro da aresta de corte do balde e a superficie-alvo é apresentada como um
valor/icone no canto esquerdo superior do ecra.
¢ Adistancia entre a extremidade esquerda/extremidade direita da aresta de corte do balde e a superficie-
alvo sdo apresentadas da seguinte forma.
- Como um valor no centro do ecra (a elevagdo também pode ser apresentada)
- Como indicadores lineares em ambas as extremidades do ecra

____________

B Apresentar o angulo de rotagao, o angulo de inclinagao, o angulo de rotacao da
parte inferior do balde e a distancia entre a superficie-alvo e a aresta de corte

Ao tocar em na parte inferior do ecra, o dngulo de inclinagdo/rotagcdo da maquina e o angulo de

rotagéo da parte inferior do balde sdo apresentados com uma precisao efetiva de 0,1 graus e a distancia
entre a superficie-alvo e a aresta de corte é apresentada com a precisao efetiva definida.

ey

Angulo de Angulo de Angulo Sie Angul~o de Distancia entre a aresta
inclinagdo rotagéo da de corte do balde e a
passo rolamento e e
An halda parte inferior superficie-alvo
do balde
Ao tocar em , 0 ecra ficara oculto.
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B Apresentar o minimapa

Ao tocar em no canto superior direito do ecra, sera apresentado um minimapa. O minimapa
fornece uma vista panoramica de todo o local de trabalho. (A parte superior indica a diregdo norte. A
maquina e o ponto-alvo sdo apresentados com um A verde e um O rosa respetivamente.)

______________

* Ao tocar novamente em , 0 minimapa ficara oculto.
* Ao tocar no minimapa, o ecréa de definicbes de destino (consulte "4.1.5 Visualizagédo da configuragéo de
destino") sera apresentado no modo de ecra inteiro.

B Apresentar o mapa de calor

Quando o "Heatmap" (Mapa de calor) for definido para "ON" (Ligar) no ecra "Application Settings"
(Definigdes da aplicagao), o histérico de construgédo sera apresentado no mapa de calor tal como uma vista
superior. E possivel verificar por cor a superficie mais baixa pela qual passou a aresta de corte ou a parte
inferior do balde em relagéo a superficie do design.

(Para mais informacdes acerca de como configurar as cores do mapa de calor, consulte "4.2.4 Alteracao das
definicdes do mapa de calor e do volume do som".)
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B Apresentar o nome do balde

Ao tocar na peca que indica o angulo do balde ou a distancia da aresta de corte do balde até a superficie-
alvo no canto inferior direito do ecra, a visualizagao sera alterada para o nome do balde reequipado. Toque
novamente na pega para restaurar a visualizagdo do angulo do balde ou a distancia até a superficie-alvo.

B Apresentar a maquina de construg¢ao na posigao inicial

Ao tocar em @ no canto inferior direito do ecra, a posi¢cao de apresentagao da maquina de construgéo
sera reposta na posi¢ao de apresentagao inicial.

B Visualizar a linha de largura do balde

Quando a fungéo "Bucket Width Line" (Linha de largura do balde) estiver definida para "ON" (Ligar) no ecra
"Application Settings" (Defini¢des da aplicagdo), a linha de largura do balde é apresentada com a perspetiva
do céu.

B Visualizar o indicador de diregao

Ao utilizar um ficheiro do projeto que contém uma linha, selecionar uma linha através de no
painel lateral apresenta o indicador no ecra de orientacéo.
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E possivel ativar/desativar a fungéo nas definigdes da aplicagéo. Quando "Steer Indicator Mode" (Modo
indicador de direcdo) for definido para "ON" (Ligar), o painel lateral sera apresentado no ecra de
orientacdo. A predefinicdo é OFF (Desligar).

Quando a apresentacéo de ecra dividido em dois é utilizada, é possivel selecionar "Middle" (Centro)
ou "Bottom" (Parte inferior) para a posicao de apresentacao do indicador de direcéo.
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4.2 Configuracao da Orientacao da
Maquina 3D

O ecra "Guidance Settings" (Definicdes de orientagdo) permite-lhe selecionar as fungdes seguintes no

menu.

Medigcao da posicéo da ponta

As coordenadas da posigédo da aresta de corte do balde podem
ser medidas e as definicdes para o desvio com o valor
especificado podem ser verificadas/alteradas.

Posicao do balde

As coordenadas podem ser medidas em seis pontos na parte
inferior do balde e os resultados podem ser verificados.

Definicoes da superficie-alvo

Os valores de desvio da superficie-alvo podem ser alterados.

Definigbes da bussola e do som

As defini¢gdes da fungédo de emissao de som quando a maquina
se aproxima do angulo de visualizagdo podem ser
verificadas/alteradas.

Definicdes do mapa de calor e do som

O mapa de calor pode ser apresentado e o volume de orientagéo
sonora pode ser definido de acordo com a distancia entre a
aresta de corte do balde e a superficie do desenho.

Definigbes da aplicacao

As definigdes do Smart Construction Pilot podem ser
verificadas/alteradas.

Definicdes de cor do guia

A cor do visor no ecra de orientagao pode ser alterada.

1. Toque em para abrir um menu.

2.  Toque em "Guidance Settings" (Definicdes de orientagao).
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l 4.2.1 Medicao da posicao da aresta de corte

1.

Toque em "Tip Position Measurement" (Medigdo da posi¢cdo da ponta) no ecra "Guidance Settings"

(Definicdes de orientagéo).

2. Proceda a configuragao, consultando o seguinte:

Selecionar um ponto de referéncia
Selecione um ponto de referéncia guardado.

Para proceder a respetiva configuragcdo manualmente, toque em +

, introduza o nome, os
valores N/E/Z e, em seguida, toque em "V".

Medir a posicéo da aresta de corte do balde

Selecione L/M/R da posigdo de medigao da aresta de corte, introduza a distancia AZ em relagao
ao ponto de referéncia e, em seguida, toque em . Apos alguns segundos, serao
apresentadas as coordenadas da posigdo da aresta de corte. Se 0 GNSS nao estiver fixo, sera

apresentado "RTK NOT FIX" em vez de . Fixe o GNSS antes de proceder a medigéo.
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1
* Compensar a diferenca e aplica-la a extremidade de corte
Quando a posicao da aresta de corte € medida com o ponto de referéncia definido, a diferenca

entre o ponto de referéncia e a posi¢cao da aresta de corte sera apresentada em "Difference”
(Diferenca).

Ao tocar em

, a diferenca sera definida para o valor de desvio. Toque em
para cancelar o desvio.

3. Toque em "V". As alteracoes serao refletidas e a visualizagao ira regressar ao ecra anterior. Ao tocar

em <, as alteragdes ndo serao refletidas e a visualizacao ira regressar ao ecra anterior.

l 4.2.2 Alteracao das definigcoes da superficie-alvo

Toque em "Target Surface Settings" (Definigbes da superficie-alvo) no ecra "Guidance Settings" (Definicbes
de orientagao) para abrir o ecré "Target Surface Settings" (Definigdes da superficie-alvo). As definigbes de
desvio da superficie-alvo e as definigdes e a selegdo da superficie-alvo podem ser alteradas. (Para mais

informagdes acerca de como selecionar uma superficie-alvo, consulte "4.1.4 Visualizagao de selegéo da
superficie-alvo TIN".)

B Alterar as definicoes de desvio da superficie-alvo

A superficie-alvo ira mover-se para cima e para baixo de acordo com o valor de desvio definido.
1. Selecione a diregédo de desvio.

"Vertical": desvio no sentido vertical

"Perpendicular"; desvio perpendicular a superficie-alvo
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3.

Defina a distancia de desvio.
A superficie-alvo sera compensada pelo valor introduzido em "Offset Distance" (Distancia de desvio).

Toque em para repor o valor introduzido.

Ao introduzir um valor para A, a distancia de desvio sera aumentada ou reduzida de acordo com o

valor introduzido ao tocar em * . Esta operagado também é possivel, tocando em no ecra principal
de orientagao.

A superficie-alvo de desvio é apresentada através de uma linha verde no ecra de orientagao.

Toque em "V" para aplicar as defini¢des.

B Mudar a alteragdo maxima da inclinagao da superficie-alvo
Na visualizagao de sele¢do da TIN da superficie-alvo, é possivel definir o intervalo a selecionar como
superficie-alvo.

1.

Introduza a alteragéo de inclinagao a ser definida como superficie-alvo para "Max Grade Transition"
(Transicao de grau max.).

-

Esta também pode ser definida, especificando a quantidade de alteragdes em A e tocando em
Na visualizagao da selegédo da TIN da superficie-alvo é possivel definir a superficie do desenho como
superficie-alvo com uma inclinagdo menor que o valor maximo de alteragédo da inclinagdo e adjacente a
TIN no icone selecionado.

Toque em "V" para aplicar as defini¢des.
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I 4.2.3 Alteracao da bussola do angulo de visualizagao e as definicoes
de som

1. Toque em "Compass and Sound Settings" (Definigdes da bussola e do som) no ecra "Guidance
Settings" (Definigbes de orientagdo) para abrir o ecrd "Compass and Sound Settings" (Definigcbes da
bussola e do som).

As definigbes atuais s&o apresentadas.

2. Altere as definicdes de acordo com o seguinte:
* Defina os intervalos A, B e C.
* Selecione um tipo de som de entre 30 opgdes. Podera ouvir o som, tocando no botédo do
altifalante.
* O volume do som pode ser definido em cinco passos.

(Supplementary explanation)
* A animacgao é apresentada enquanto se ouve o som.

3. Toque em "V".
As alteracdes serdo refletidas e a visualizagdo ira regressar ao ecra anterior.
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l 4.2.4 Alteracao das definicoes do mapa de calor e do som

A apresentagao do mapa de calor e o som de bipe podem ser definidos de acordo com a distancia entre a
aresta de corte e a superficie-alvo.

1.  Toque em "Heatmap and Sound Settings" (Definicdes do mapa de calor e do som) no ecra "Guidance
Settings" (Definigbes de orientagdo) para abrir o ecrd "Heatmap and Sound Settings" (Defini¢des do
mapa de calor € do som).

As definigdes atuais sao apresentadas.

2. Altere as definicdes de acordo com o seguinte:
* Ao introduzir valores de "Range and Sound Volume" (Intervalo e volume do som), é possivel alterar
o intervalo de apresentacdo do mapa de calor.

* Ao tocar no retdngulo do mapa de calor em "Range and Sound Volume" (Intervalo e volume do
som), é possivel especificar as cores uma por uma.
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* Em "Color Pattern" (Padrao de cor), é possivel selecionar quatro padrées de mapas de calor
preparados antecipadamente.

* Aotocarem = em "Range and Sound Volume" (Intervalo e volume do som), é possivel definir o
volume do som gerado a medida que se aproxima da distancia definida no mapa de calor em cinco
niveis. E possivel selecionar um som de entre 30 opgdes e este pode ser ouvido tocando no botado
de altifalante.

(Supplementary explanation)

* A animacgao é apresentada enquanto se ouve o som.

l 4.2.5 Alteracao das definigcoes da aplicagao

1. Toque em "Application Settings" (Definicbes da aplicacdo) no ecra "Guidance Settings" (Definicbes de
orientacdo) para abrir o ecrd "Application Settings" (Definicdes da aplicagdo).
Sao apresentadas as definicbes atuais do Smart Constriction Pilot.

Categoria Nome Funcéo
Mapa de calor Ativa/desativa a apresentagao do mapa de calor.

Comuta o método de calculo da distancia da aresta de corte a
superficie do desenho entre "Vertical" e "Perpendicular”.

Diregéo da distancia

Extensao da

. Ativa/desativa a expanséao da superficie-alvo.
superficie-alvo

Permite-lhe selecionar um tamanho da barra de luz de entre

Tamanho da barra "Large" (Grande), "Medium" (Médio), "Small" (Pequeno). A

de luz predefinicao é "Large" (Grande).
Modo de Espessura das Permite-lhe selecionar uma espessura de visualizagcao da linha de
apresentagao Iinr?as entre "Bold" (Negrito), "Normal" e "Thin" (Fino). A predefinicao é
"Normal".

Comuta a preciséo efetiva ao apresentar a distancia entre o balde
e a superficie-alvo. A predefinigao é dois digitos.

Apresentar maquina | Ativa/desativa a apresentagao da maquina.

Apresentar o nome
do ponto de controlo

Modo da estrutura Apresenta a opg¢ao ligar/desligar da fungéo para apresentar o
de arame do balde |balde na estrutura de arame.

Casas decimais

Ativa/desativa a apresentagao do nome do ponto de referéncia.

Valor de = Alterna entre "Angle" (Angulo) e "Distance" (Distancia) para a
apresentagao do ~ )
perfil apresentacgao do perfil.

Ecra da vista

do perfil Modo de rotagéo Ativa/desativa a apresentagao com o passo da maquina fixo com o

ponto de vista da lateral do operador.

Alterna o centro do ecra de orientagéo entre "Cutting Edge"
(Aresta de corte) e "Body Center" (Centro do corpo).

Ponto de foco
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Categoria

Nome

Fungao

Ecra da vista
da secgao

Valor de
apresentacao da
secgao

Alterna entre "Angle" (Angulo) e "Distance" (Distancia) para a
apresentacao da secgao.

Modo de rotacao

Ativa/desativa a apresentagao com o passo da maquina fixo.

Configuragéo da
distancia da vista da
secgao

Ativa/desativa a apresentagao da distancia até a superficie do
desenho.

Elevacéao

Ativa/desativa a apresentacao das elevagdes de ambas as
extremidades da aresta de corte do balde.

Ecra da vista
do plano

Valor de
apresentagao do
plano

Alterna entre "Angle" (Angulo) e "Distance" (Distancia) para a
apresentagao do plano.

Linha de largura do
balde

Ativa/desativa a apresentagao da linha de largura do balde com o
ponto de vista do céu.

Parte inferior

Ativa/desativa da fung&o para atualizar o histérico de construgéo

do t;alale de |Modo de fundo com as coordenadas da parte inferior do balde.
fabrica
Modp de~|nd|cador Ativa/desativa a fungéo de indicador de diregao.
. de diregao
Indicador de e = - —
direcs Alterna a posic¢ao de apresentagao do indicador de diregéo para a
Iregao Modo de ~ P . "B " (P
apresentagéo apreaentagaq do ecra dividido em dois entre "Bottom" (Parte
inferior) e "Middle" (Centro).
. Funcao do brago Ativa/desativa a fungao do brago extensor.
Funcéo extensor
expandida 5
P Fun_gao do balde Ativa/desativa a fungao do balde inclinavel.
inclinavel
;ungao da lanca de Ativa/desativa a fungéo da langa de duas pegas.
pecas
Model_o Fungao da lanca de Ativa/desativa a fungao da langa de rotagao.
expandido |rotagdo
Sungao dalanca de Ativa/desativa a fungao da langa de desvio.
esvio
s Permite-lhe definir a distancia efetiva do aviso apresentado
Outros Base maxima

quando se aproxima demasiado do ponto de controlo.

(Supplementary explanation)

* Podera igualmente abrir o ecra "Application Settings" (Definicbes da aplicacdo), tocando em
"Application Settings" (Defini¢des da aplicagdo) no menu do medidor de carga util.

ecra de orientagao.

Altere as definigbes e toque em "V". As alteragdes serao refletidas e a visualizagdo ira regressar ao
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l 4.2.6 Alteracao das definicoes de cor de orientacao

1. Toque em "Guidance Color Settings" (Definicbes de cor de orientagédo) no ecré "Guidance Settings"
(Definicdes de orientagéo) para abrir o ecra "Guidance Color Settings" (Definicbes de cor de
orientagao).

2. Quando pretender definir as cores de "TIN", "Side" (Lado), etc., separadamente, toque na cor de cada
item em "Color Settings" (Definicdes de cor) para apresentar uma paleta de cores e especificar a cor.

3. Para utilizar uma combinagéo de cores predefinidas, especifique o padrdo em "Color Pattern" (Padrao
de cor).

4. Toque em "V" para guardar as definigdes de cor de orientagao.
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5. Personalizacao

5.1 Alteragio das definicoes do GNSS

O ecra "GNSS Settings" (Definicdes do GNSS) permite-lhe selecionar as fungdes seguintes no menu.

GNSS Basic Settings (Definigdes o .
basicas do GNSS) Apresenta as definicdes basicas de GNSS.

Ntrip Settings (Definigbes Ntrip) Permite-lhe verificar as definigcdes Ntrip.

GNSS Info (Informagdes do GNSS) Qg;ess;g:ﬁeassclgzggssgoes do GNSS, incluindo o estado e o niumero

1. Toque em 8:)3 para abrir um menu.

2. Toque em "GNSS Settings" (Definicbes do GNSS).
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I 5.1.1 Verificagao ou alteragcao das definicoes do GNSS

1. Toque em "GNSS Basic Settings" (Informacgdes basicas do GNSS) no ecrd "GNSS Settings"
(Definicdes do GNSS).

2. Proceda a configuragao, consultando o seguinte:
* Altere as definicbes do GNSS.
Edite cada item e, em seguida, toque em "V".
As alteragdes serao refletidas e a apresentagao ira regressar ao ecra anterior.
* Reponha as informagdes de correcdo do satélite no recetor GNSS.
Toque em "Soft Reset" (Reinicializag&o parcial).
Se for bem-sucedida, a apresentacéo ira regressar ao ecra anterior.
* Reponha as informagdes de corregao do satélite no recetor GNSS e obtenha novamente a 6rbita
(efemérides) de cada satélite.
Toque em "Hard Reset" (Reinicializagéo total).
Se for bem-sucedida, a apresentacéo ira regressar ao ecra anterior.

(Supplementary explanation)

¢ "FIX duration time" (Tempo de duragao FIX) é apresentado quando a versao de firmware do controlador
GNSS for v1.7.0 ou posterior.
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§ 5.1.2 Alteragéo das definigées Ntrip

Ntrip, um acrénimo para "Transporte em rede de RTCM através do Protocolo de Internet", € um protocolo
para a distribuicdo de dados GPS diferenciais (DGPS) pela Internet. Observe que o conteudo a introduzir
varia consoante o servigo utilizado.

1. Toque em "Ntrip Settings" (Definigdes Ntrip) no ecrda "GNSS Settings" (Definicbes do GNSS).
As informagdes de autenticagao do servidor Ntrip caster e os registos de estado de ligacdo séo
apresentados.

2. Proceda a configuragao, consultando o seguinte:

* Ao tocarem , 0 ponto de montagem sera obtido a partir do Ntrip caster.
* E possivel introduzir o nome do ponto de montagem manualmente.

3. Toque em "V" para iniciar a ligagdo do Ntrip.

* A definicdo padrao da versao do cliente Ntrip é "Ver2". Se esta nao estiver determinada, altere a
definigdo da versao do cliente Ntrip para "Ver1".

l 5.1.3 Verificagao das informagées do GNSS

1. Toque em "GNSS Info" (Informagdes do GNSS) no ecra "GNSS Settings" (Definices do GNSS).
E apresentada a lista de informagdes do GNSS.

Confirme se os valores em "Vertical RMS" (RMS vertical) e "Horizontal RMS" (RMS horizontal) de
"Main Antenna" (Antena principal) sdo de 0,02 ou menos. Se ndo forem inferiores ou iguais a 0,02,
aguarde até que a rececgédo do satélite se encontre em boas condigdes e verifique novamente.
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(Supplementary explanation )

¢ Se utilizar o controlador GNSS com uma versao de firmware v1.4.3 ou anterior, cada item em "Number

of captured satellites" (Niumero de satélites captados) apresenta "-".

2. Toque em "V". O ecra anterior sera apresentado.

- 65 -



5.2 Alteragio da configuragdo do balde

As fungdes seguintes podem ser selecionadas através do ecra de definigdes do ficheiro do balde.

Transferéncia do ficheiro do balde

E selecionado um ficheiro de balde a partir da lista dos ficheiros do
balde registados no Smart Construction Server ou no controlador e
transferido para o terminal do tablet.

Além disso, é possivel eliminar um ficheiro de balde guardado no
controlador.

Calibragao do balde

ApOs a substituigdo do balde, proceda a calibragéo do novo balde
antes de o registar no tablet.

Este processo é desnecessario se a calibragao tiver sido realizada
durante a instalagao do Kit.

Configuracgéo do ficheiro do balde

E selecionado um ficheiro de balde a utilizar a partir da lista de
ficheiros do balde guardados no terminal do tablet e carregado no
controlador.

Bucket tooth calibration (Calibragéo
do dente do balde)

Proceda a calibragao para refletir o comprimento do dente do balde
desgastado na Orientagdo da maquina.

1. Toque em para abrir um menu.

2.  Toque em "Bucket Configuration" (Configuracdo do balde) para abrir o ecra das definicdes do ficheiro

do balde.
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* Quando pretender utilizar um balde inclinavel, atualize o firmware do controlador GNSS e a aplicagéo
do tablet para v1.5.7 ou posterior e v1.0.04 ou posterior, respetivamente.

* Ao utilizar um balde inclinavel, defina "Tilt Bucket Function" (Funcao do balde inclinavel) para "ON"
(Ligar) no ecra "Application Settings" (Definicbes da aplicagao).

(Supplementary explanation)

* Este sistema nao suporta baldes com mecanismo de rotacao.

* Com o multiacoplador instalado, proceda a calibragdo do formato do balde, incluindo o multiacoplador.

* Podera igualmente abrir o ecra "Bucket file settings" (Definigdes do ficheiro do balde), tocando em
"Bucket Configuration" (Configuragéo do balde) no menu do medidor de carga util.

§ 5.2.1 Transferéncia do ficheiro do balde

1. Toque em & no ecra de defini¢cdes do ficheiro do balde.
As informagdes acerca dos baldes registados no servidor Smart Construction ou no controlador serdo
apresentadas.

(Supplementary explanation)

¢ Para eliminar um ficheiro de balde registado no controlador, toque para selecionar um ficheiro de balde
alvo de eliminagéo a partir dos que se encontram em "Controller" (Controlador) e, em seguida, toque

i
on

2. Selecione um ficheiro de balde e toque em
* Transferir o ficheiro do balde registado no servidor Smart Construction
Toque no ficheiro do balde para o transferir a partir de "Server" (Servidor).
* Transferir o ficheiro do balde registado no controlador
Toque no ficheiro do balde para o transferir a partir de "Controller" (Controlador).

3. Toque em"V".
Se um ficheiro de balde com o mesmo nome do ficheiro para transferéncia for guardado no terminal do
tablet, sera apresentada uma janela de confirmagao.
O ficheiro do balde é guardado no terminal do tablet e a visualizagao regressa ao ecra anterior.
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§ 5.2.2 Calibragio do balde

Apbs a substituicdo do balde, proceda a calibragdo do novo balde antes de o registar no tablet. Este
processo é desnecessario se a calibragao tiver sido realizada durante a instalagao do Kit.

* A precisao da aresta de corte podera diminuir se o angulo de inclinagao for demasiado grande. Depois
de realizar a calibragao do balde inclinavel, verifique a precisao da aresta de corte. Para mais
informagdes, consulte "3.10 Verificar a precisdo da posi¢do da aresta de corte".

(Supplementary explanation )

* Este sistema nao suporta baldes rotativos com mecanismo de rotagéo.
¢ Com o multiacoplador instalado, tenha em atengéo a posi¢cdo de medi¢cdo aquando da calibragéo.
Proceda a medicao do formato do balde, incluindo o multiacoplador.

O balde ¢ calibrado através da operacao do terminal do tablet. Mega o formato do balde e introduza os
valores no terminal do tablet.

B Verificacao de pontos de medigao
Podem ser utilizados baldes padr&o, inclinaveis ou para declives.

1. Toque em i no ecra de definicdes do ficheiro do balde para abrir o ecra "Bucket Calibration"
(Calibragéo do balde).

2. Selecione o balde a calibrar e toque em "—" no canto inferior direito do ecra.
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3. Verifique os pontos de medi¢ao do balde padréo, para declives ou inclinavel.

Padréao Declive Inclinavel

B Medicao do formato do balde

A seguir é apresentado o método de medigao, utilizando um balde padrao como exemplo.

Para registar as informagdes do balde, mega as dimensdes e os angulos do mesmo. Mega as dimensdes e

os angulos em incrementos 0,001 metros e 0,1 graus, respetivamente.

1. Mova a maquina equipada com o Kit para um terreno plano e estavel (dngulo de inclinagdo: dentro de
cinco graus), como uma superficie de betao.

2. Mega a dimenséo (1) (B). A dimens&o (1) (B) indica a distancia entre a cavilha do balde (7) e a cavilha
de uni&o do balde (8).
Meca-a utilizando uma fita métrica e introduza o valor.

Sem multiacoplador Com multiacoplador
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3. Mega a dimens&o (2). A dimenséo (2) indica a distancia entre a cavilha do balde e a aresta de corte.
Meca-a utilizando uma fita métrica e introduza o valor. A medicao deve ser realizada por duas pessoas.

Sem multiacoplador Com multiacoplador

4. Meca a dimensdo (3) (A). Adimens&o (3) (A) indica a distancia entre as arestas inferiores das laminas
laterais do balde.
Meca-a utilizando uma fita métrica e introduza o valor. Para baldes sem laminas laterais, mega e
introduza a dimensao da parte mais larga do balde.

5. Megca a dimensdo (4) (F). A dimens&o (4) (F) indica a distancia entre a raiz do dente e a aresta de corte.
Mecga-a utilizando uma fita métrica e introduza o valor.
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Para baldes sem dentes, meca e introduza a largura da lamina (9)(G).

6. Mega as dimensdes e os angulos dos pontos de contorno do balde.
(5 (E): angulo do ponto de contorno do balde (i)
(6) (C): Dimens&o do ponto de contorno do balde (i)
(D): angulo do ponto de contorno do balde (ii)

Os dois angulos ((5) (E) e (4 (D)) podem ser medidos sem utilizar um nivel de bolha digital.

Inserir o comprimento de (14) (D) ativa o botdo de edicao.
Coloque a maquina em terreno estavel e toque no botao de atualizagao para proceder a medigao.
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7. Marque os dois pontos de contorno do balde (i) e (ii) com uma caneta. O ponto de contorno do balde (i)
€ a intersegao da parte reta na parte inferior do balde e da aresta. O ponto de contorno do balde (ii) é a
parte externa extrema na extensao de uma linha reta que liga as cavilhas do balde e as cavilhas de
unido do balde.

Sem multiacoplador Com multiacoplador
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Se for dificil distinguir a parte reta na parte inferior e a parte da aresta, o ponto em que se presume que
o balde toca no solo durante a escavacgéo do solo € definido como ponto de contorno do balde (i).

Com balde para
declives

8. Instale a ferramenta do poste magnético (10) na cavilha do balde. Neste momento, o centro da cavilha
da base e o centro do poste devem estar alinhados.

Sem multiacoplador Com multiacoplador

9. Pendure um prumo (1) no poste magnético 10) e configure-o de forma a que a linha entre a cavilha do
balde e a aresta de corte fique na vertical.

10. Meca a distancia entre o ponto (i) e o centro do poste com uma fita métrica e introduza o valor como a
dimens&o (6).
11. Prenda um fio ao polo magnético (10) e estique o fio até aos pontos-alvo de medicao (i) e (ii).
12. No fio, ajuste o medidor do angulo digital (12 e mega o angulo 3 dos pontos (i) e (i) da linha horizontal
da cavilha do balde.
¢ Se a linha se encontrar abaixo da linha horizontal da cavilha do balde, introduza os valores obtidos
através da subtraco do angulo 13) de 90° para os angulos (5) e 14) dos pontos de contorno do
balde.
¢ Se a linha se encontrar acima da linha horizontal da cavilha do balde, introduza os valores obtidos
através da adigéo do angulo 13) de 90° para os angulos (5) a 14 dos pontos de contorno do balde.

(Supplementary explanation)

» Amedigdo da dimens&o (6) e os angulos (5) e (4) dos pontos de contorno do balde deve ser realizada
por duas pessoas.

* Quando o equipamento de trabalho se encontrar no ar, este desce por agdo do abaixamento natural.

* Proceda a medigao dos pontos de contorno do balde enquanto verifica a verticalidade com recurso ao

prumo (11).
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B Calibragao do ficheiro do balde

Introduza os valores medidos que representem o formato do balde no ecra "Bucket Calibration" (Calibragcéo
do balde).

A Dimenséo (1)
B Dimenséo (6)
C Dimenséo (2)
D Dimenséo (3)
a Angulo
b Angulo (5)
E Valor inicial da dimenséo (4) ou (9)
F (*1) Valor atual da dimenszo (4) ou (9)
Nome do balde (*2) Opcional ("Bucket1" [Balde1], etc.)

*1: neste passo, ndo é possivel introduzir um valor em F.
Este apenas podera ser introduzido quando proceder a calibragao do dente do balde.

*2: defina um nome para o balde que seja Unico e diferente de qualquer outro nome utilizado na mesma
empresa.

Verifique os valores introduzidos e, em seguida, toque em "—", se ndo detetar qualquer problema. As
informagdes introduzidas relativas ao balde serdo guardadas no terminal do tablet e o ecra "Bucket Weight
Settings" (Definigées de peso do balde) sera apresentado.

B Definir o peso do balde e o acoplador
1. Defina o peso do balde, a utilizagdo do acoplador e o0 peso do mesmo.
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¢ O conteudo definido no ecra "Bucket Weight Settings" (Definicdes de peso do balde) é utilizado

apenas com as fungdes do medidor de carga Util.

mensagem seguinte.

¢ Se tentar utilizar as fungbées do medidor de carga util sem definir o peso do balde, sera apresentada a

* Defina o peso do balde e, em seguida, realize uma calibragdo sem carga.

2.

B Definir a dire¢ao de instalagao da IMU do balde inclinavel e medir o angulo da
uniao

Toque em "V".

1. Quando utilizar um balde inclinavel, defina o peso do balde e o acoplador e, em seguida, configure o
local de instalagdo da IMU do balde inclinavel e a direcao.
I_:)lreg:ao ~d © Etiqueta Conector
instalagao
1 Lado superior da maquina Lado esquerdo da maquina
2 Lado superior da maquina Lado direito da maquina
3 Lado dianteiro da maquina | Lado esquerdo da maquina
4 Lado dianteiro da maquina | Lado direito da maquina
5 Lado inferior da maquina Lado esquerdo da maquina
6 Lado inferior da maquina Lado direito da maquina
7 Lado traseiro da maquina Lado esquerdo da maquina
8 Lado traseiro da maquina Lado direito da maquina
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* O numero da pega IMU (definicao) varia de acordo com a diregcdo de instalagdo. Selecione o nimero
de pecga correspondente a dire¢ao de instalacao.

Direcao de instalagao Numero da peca
1,2,5,6 2AB-06-11250
3,4,7,8 2AB-06-11260

2. Toque em "—".

3. Opere o balde seguindo as instrugdes no ecra e toque em para obter o valor da IMU.

* Ao operar o balde, utilize um medidor de angulo digital.

4. Toque em "—-".

5. Opere o balde seguindo as instrugdes no ecra e toque em para obter o valor da IMU.

6. Toque em "V" para guardar o valor obtido.
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§ 5.2.3 Selegio do balde

1. No ecra "Bucket File Settings" (Definigées do ficheiro do balde), toque no ficheiro do balde a utilizar a
partir da lista de ficheiros do balde guardados no terminal do tablet.

2. Aotocarem t e, em seguida, em "V" na janela de confirmacao, o balde selecionado sera
colocado no estado "in use" (em utilizagao).

§ 5.2.4 Calibragdo do dente do balde

Uma vez que o desgaste do dente do balde afeta a precisdo da aresta de corte, proceda a calibragdo para a
quantidade de desgaste.

1. Toque em Q do ficheiro do balde-alvo no ecra de definigdes do ficheiro do balde para abrir 0 ecra
"Bucket Tooth Calibration" (Calibragao do dente do balde).

2. Introduza o comprimento atual do dente em "F".

3. Ao tocar em "V" no canto inferior direito do ecra, o conteuddo introduzido sera refletido e a visualizagao
ird regressar ao ecra principal.
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5.3 Alteracao das definicoes de
calibracao da maquina

O ecra "Machine Calibration Settings" (Definigbes de calibracdo da maquina) permite-lhe selecionar as
funcdes seguintes no menu.

Calibragao da maquina Realiza a calibragdo da maquina equipada com o Kit.

Calibragao do sensor de rotagao Realiza a calibragdo dos modelos da lanca de rotacao.

Realiza a calibragdo do equipamento de trabalho sem utilizar a TS

Calibragdes individuais (Estaco total).

Verifica as coordenadas da cavilha, o angulo e a distancia entre a

Verificagdo da exatidao 2D/3D base da langa em tempo real e o equipamento de trabalho.

Machine Calibration Info (Informagdes | Apresenta a lista de informagdes de calibragao relativas a maquina

de calibragdo da maquina) equipada com o Kit.
Position Posture Info (Informagdes da | Apresenta informagbes acerca da posicao e da postura da
postura e da posigéo) maquina equipada com o Kit.

1. Toque em @ para abrir um menu.

2. Toque em "Machine Calibration Settings" (Definicdes de calibragdo da maquina).

(Supplementary explanation)

¢ Podera igualmente abrir o ecrd "Machine Calibration Settings" (Defini¢des de calibragdo da maquina),
tocando em "Machine Calibration Settings" (Definicdes de calibragdo da maquina) no menu do medidor
de carga util.
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I 5.3.1 Realizagao da calibragdao da maquina

Toque em "Machine Calibration" (Calibragdo da maquina) no ecra "Machine Calibration Settings" (Definicdes
de calibragdo da maquina).

Para mais informacgdes, consulte as Instrugdes de instalagdo. O destino de distribuicdo das Instrugdes de
instalagao, o ID e a palavra-passe encontram-se no documento que acompanha o produto.

Para especificagdes da lanca de duas pecas e da langa de desvio, a calibragdo da maquina necessita de
ser realizada com um sensor adicional instalado.

* Ao proceder a calibragdo da maquina para a especificagdo de langa de duas pecas, defina "2 Piece
Boom Function" (Fungao de langa de duas pegas) para "ON" no ecra "Application Settings"
(Definigbes da aplicagéo) e defina "Enable” (Ativar) da "2nd Boom IMU" (IMU da 2.2 langa) para "ON"
no ecra "Controller Settings" (Definicbes do controlador).

* Ao proceder a calibragdo da maquina para a especificagdo de langa de desvio, defina "Offset Boom
Function" (Funcéo da lanca de desvio) para "ON" no ecra "Application Settings" (Definicbes da
aplicacéo) e defina "Enable" (Ativar) do "Offset Sensor" (Sensor de desvio) para "ON" no ecra
"Controller Settings" (Definicées do controlador).

I 5.3.1.1 Realizacao da calibragcao da maquina para especificagao padrao

Realize a calibragédo seguindo as instrugdes no ecra.

- 79 -



- 80 -



- 81 -



- 82 -



- 83 -



-84 -



-85 -



- 86 -



- 87 -



I 5.3.1.2 Realizacao da calibragcao da maquina para especificagao de desvio

* Para mais informagdes sobre como instalar o sensor da langa de desvia, etc., consulte 0 manual em
separado.
* A partir de 4/2024, o Kit para maquina com especificagao de desvio apenas esta disponivel no Japao.

B Preparacao

Prepare o equipamento seguinte.

* Conjunto do Kit Smart Construction 3D Machine Guidance (incluindo terminal do tablet e router Wi-Fi)
* Estagao total (TS)

* Ferramentas de calibragdo dedicadas para escavadora Komatsu ICT ou artigos de utilizagao geral
(prisma)

* Conjunto de ferramentas de medicao da aresta de corte
Atualize o firmware do controlador GNSS e a aplicagéo do tablet para v2.0.3 ou posterior € v.1.0.06.2 ou
posterior, respetivamente.

1. Uma vez que sao necessarias operagoes de extensao e elevagao até ao nivel maximo e operagdes de
rotagdo, mova a maquina de construgdo para um espago aberto.

2. Coloque a maquina de construgao em terreno nivelado (se possivel) e estavel, como uma superficie de
betdo, na qual o corpo da maquina nao se encontre apoiado num estado pendular.

3.  Mova cada parte do circuito hidraulico até ao final do curso para evitar que o interior do cilindro seja
colocado no estado de vacuo.

4. Para minimizar o abaixamento natural, aumente a temperatura do 6leo hidraulico até ser apresentada a
temperatura adequada.

5. No ecri inicial, toque em "Machine Guidance" (Orientagao da maquina) para abrir o ecra Machine
Guidance (Orientagcao da maquina).

6. Toque em para abrir um menu.
7. Toque em "Guidance Settings" (Definicbes de orientacado) — "Application Settings" (Definicdes da
aplicacdo) e defina "Offset Boom Function" (Fungéo da langa de desvio) para "ON" (Ligar) e, em

seguida, toque em "V" no canto inferior direito do ecra.

8. Toque em a§3 — "Administrator Settings" (Definigdes de administrador) (introduza a palavra-passe de
administrador) — "Controller Settings" (Definigdes do controlador) e altere "Enable" (Ativar) de "Offset
Sensor" (Sensor de desvio) para "ON" e, em seguida, toque em "V" no canto inferior direito do ecra.

B Realizagao da calibragao da maquina

Basicamente, o procedimento é igual ao da calibragdo da maquina para a especificagcao padrao. Existem
pontos de medi¢do adicionais especificos para os modelos de langa de desvio. A seguir sdo descritos
apenas os pontos alterados em relagéo a especificagdo padrao.
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A calibragdo da maquina para os modelos de langa de desvio requer a instalagdo de um prisma nos trés
locais seguintes ((1) a (3)) e a medigado com TS.
Ao realizar a medigdo com TS, ajuste o prisma de forma que este chegue ao centro axial.

¢ Instale um prisma em cada ponto de medigao e proceda a medigéo.
*Nao necessita de preparar trés prismas.
* Depois da instalagéo do sensor de desvio, existe um parafuso no local (3).
Ao instalar um prisma com iman, efetue uma medicdo, removendo o sensor temporariamente.

1. Toque em @ — "Machine Calibration Settings" (Definicdes de calibracdo da maquina) — "Machine
Calibration" (Calibragao da maquina) e insira A como palavra-passe.

2. Introduza valores e proceda a medigéo, seguindo as instru¢des no ecra.

3. No passo 4, verifique se 0 equipamento de trabalho se encontra no estado neutro (sem desvio).
* Para o procedimento de calibragdo da maquina seguinte, realize a medigcdo sem compensar o
equipamento de trabalho.
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4. No passo 6, instale um prisma nos locais E, F e G na figura correspondente ao centro axial e, em

seguida, realize a medigdo com TS.
*1: ndo altere a altura do prisma Ana medicao E, F e G.
*2: mesmo que a altura do prisma seja diferente do valor obtido na medigdo da antena, tal ndo constitui

um problema.

Instalar prismas no centro axial

5. Da mesma forma, No passo 7, instale um prisma nos locais E, F e G na figura correspondente ao

centro axial e, em seguida, realize a medigdo com TS.
* Nao altere a altura do valor no passo 6 na medigao E, F e G.

Instalar prismas no centro axial
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6. Introduza valores e proceda a medi¢ao, seguindo as instrugdes no ecra.
7. No passo 11, introduza os valores de definicao seguintes, de acordo com o modelo.

RSN

PC58UU-6 0,063 -0,160 0,413 0,611

8. Quando concluir a introdugéo de todos os valores e for apresentada a mensagem "Success" (Exito), a
calibragcdo da maquina estara concluida. Verifique se a apresentagcdo da maquina de construgao foi
alterara para a dos modelos da lan¢a de desvio no ecrd Machine Guidance (Orientacdo da maquina).

B Realizagao da calibracao do sensor de desvio

* Efetue a calibragdo do sensor de desvio depois de a calibragao estar concluida.

¢ Ao realizar uma medi¢cado com o TS, ajuste o equipamento de trabalho de forma que a langa de desvio
figue o mais livelada possivel. Nado mova o equipamento de trabalho. Realize apenas a compensagao.

¢ Instale o TS na posigdo em que a colimagéao esteja disponivel quando o equipamento de trabalho
estiver compensado em ambas as extremidades.
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Toque em @ — "Machine Calibration Settings" (Definicbes de calibragdo da maquina) — "Offset
Sensor Calibration" (Calibragcao do sensor de desvio).

Realize a medigao e introduza valores, seguindo as instrugdes do ecra.

No passo 2, mova o equipamento de trabalho para a posi¢do neutral (neutra) e pare-o.

No passo 3, mova o equipamento de trabalho para a posig¢éo right end (extremidade direita) e pare-o.
No passo 4, mova o equipamento de trabalho para a posig¢éo left end (extremidade esquerda) e pare-o.
Quando a calibragéo do sensor de desvio estiver concluida com éxito, sera apresentada a mensagem
"Success" (Exito).

Se um erro de medi¢do do angulo de desvio ou TS for significativo ou se um valor introduzido estiver
incorreto, sera apresentada a mensagem "Failed" (Falhou).

Proceda novamente a medigao ou verifique se os valores introduzidos estao corretos.

l 5.3.2 Verificagao das informacgoes de calibragcao da maquina

Toque em "Machine Calibration Info" (Informagdes de calibragdo da maquina) no ecra "Machine Calibration
Settings" (Definicbes de calibragdo da maquina). A lista das informagdes de calibragéo atuais sera
apresentada.

* E possivel alterar cada um dos itens de configuragéo; no entanto, uma vez que as alteracdes
provocam uma alteragao no valor de configuracédo da calibragédo, em situagdes normais, néo realize
qualquer alteragao. Se for necessario proceder a alteragdes, consulte as Instrugdes de instalagao. O
destino de distribuicdo das Instrugbes de instalagao, o ID e a palavra-passe encontram-se no
documento que acompanha o produto.
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l 5.3.3 Verificacao da posicao e da postura do corpo da maquina

1. Toque em "Position Posture Info" (Informagdes da postura e da posi¢do) no ecra "Machine Calibration
Settings" (Definigbes de calibragdo da maquina).
Sao apresentadas informagdes detalhadas acerca da posigédo e do angulo do corpo da maquina.

2. Toque em "V".
O visor ira regressar ao ecra de orientago.

l 5.3.4 Calibracao do sensor de rotacao

Calibre o sensor de rotagao para utilizar os modelos da langa de rotagao.

¢ Para mais informagdes acerca de como instalar o sensor da langa de rotagdo e o mecanismo de
ligagdo para rotacéo, consulte o manual em separado.

¢ Efetue a calibragdo do sensor de rotagéo depois de a calibragao estar concluida.
* A calibragdo do sensor de rotagao deve ser realizada por duas pessoas.
* A partir de 4/2024, o Kit para maquina com especificagao de rotagao apenas esta disponivel no Japao.

B Preparacgao

Prepare o equipamento seguinte.

¢ Conjunto do Kit Smart Construction 3D Machine Guidance (incluindo terminal do tablet e router Wi-Fi)
* Estagdo total (TS)

* Ferramentas de calibragdo dedicadas para escavadora Komatsu ICT ou artigos de utilizagao geral
(prisma)

¢ Conjunto de ferramentas de medicao da aresta de corte

Atualize o firmware do controlador GNSS e a aplicagao do tablet para v1.7.2 ou posterior e v.1.0.04 ou

posterior, respetivamente.

1. Uma vez que sdo necessarias operagdes de extensao e elevagio até ao nivel maximo e operagdes de
rotagdo, mova a maquina de construgdo para um espago aberto.

2. Coloque a maquina de construgdo em terreno nivelado (se possivel) e estavel, como uma superficie de
betédo, na qual o corpo da maquina nao se encontre apoiado num estado pendular.

3.  Mova cada parte do circuito hidraulico até ao final do curso para evitar que o interior do cilindro seja
colocado no estado de vacuo.

4. Para minimizar o abaixamento natural, aumente a temperatura do 6leo hidraulico até ser apresentada a
temperatura adequada.

5. No ecri inicial, toque em "Machine Guidance" (Orientagao da maquina) para abrir o ecra Machine
Guidance (Orientagao da maquina).

- 903 -



6. Toque em 8:)3 para abrir um menu.

7. Toque em "Guidance Settings" (Definigdes de orientagado) para abrir o ecra "Guidance Settings"
(Defini¢cdes de orientagao).

8. Toque em "Application Settings" (Definicdes da aplicagédo) para abrir o ecra "Application Settings"
(Defini¢cdes da aplicagao).

9. Defina "Swing Boom Function" (Fungao da langa de rotagédo) para "ON" e toque em "V".

10. Toque em 8:):3 para abrir um menu e, em seguida, toque em "Machine Calibration Settings"
(Defini¢gdes de calibragdo da maquina).
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11. Verifique se "Swing Sensor Calibration" (Calibragdo do sensor de rotagédo) é apresentado no ecra
"Machine Calibration Settings" (Definicdes de calibragdo da maquina).

12. Toque em @ para abrir um menu e, em seguida, toque em "Administrator Settings" (Definicbes de
administrador) para abrir o ecra "Administrator Settings" (Definigbes de administrador).

13. Toque em "Controller Settings" (Definicdes do controlador) para abrir o ecréd "Controller Info"
(Informacgdes do controlador).
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14. Defina "Enable" (Ativar) de "Swing Sensor" (Sensor de rotagdo) para "ON" e toque em "v".

m Efetuar a calibracao

* Ao realizar a medigao com estagao total (TS), coloque o equipamento de trabalho no estado mais
estendido. Execute a rotagao apenas sem mover o equipamento de trabalho para néo alterar a
distancia entre o centro da rotagdo e um prisma.

1. Instale um prisma na posigcéo estavel na qual esteja disponivel a colimagao do TS quando roda o
equipamento de trabalho, como a parte inferior do balde.

2. Toque em "Swing Sensor Calibration" (Calibragdo do sensor de rotagdo) no ecra "Machine Calibration
Settings" (Definigbes de calibragdo da maquina) para abrir o ecra "Swing Sensor Calibration"
(Calibragao do sensor de rotagao).
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3. Selecione um tipo de ligagdo em "Link Type" (Tipo de ligagao) e toque em "V" para aplicar os
parametros.
4. Toque em "—" para avangar para 0 passo seguinte.

5. Verifique se os parametros estao definidos para "Swing Center" (Centro de rotagéo) e "Link Angle"
(Angulo de ligagéo) e, em seguida, toque em "—" para avangar para o passo seguinte.

6. Mova o equipamento de trabalho para a posi¢gao neutra e pare-o.
7. Mega as coordenadas do prisma com TS e introduza os valores em "Prism" (Prisma).

8. Toque em e obtenha o &ngulo de rotagdo quando o equipamento de trabalho estiver

definido no estado neutro.
9. Verifique o valor introduzido e, em seguida, toque em "—" avancgar para o passo seguinte, se ndo
detetar qualquer problema.

10. Mova o equipamento de trabalho para a posicao extrema direita e pare-o.
11. Meca as coordenadas do prisma com TS e introduza os valores em "Prism" (Prisma).

- 97 -



12.

13.

14.
15.

16.

17.

Toque em e obtenha o angulo de rotagdo quando o equipamento de trabalho estiver
definido na posi¢ao extrema direita.

Verifique o valor introduzido e, em seguida, toque em "—" avangar para o passo seguinte, se ndo
detetar qualquer problema.

Mova o equipamento de trabalho para a posi¢cao extrema esquerda e pare-o.
Meca as coordenadas do prisma com TS e introduza os valores em "Prism" (Prisma).

Toque em e obtenha o angulo de rotagdo quando o equipamento de trabalho estiver
definido na posicao extrema esquerda.

Verifique o valor introduzido e, em seguida, toque em "—" avangar para o passo seguinte, se ndo
detetar qualquer problema.

18. Toque em qualquer 4 apresentado para abrir 0 ecra de medicao.
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(Supplementary explanation)

* Pode tocar em qualquer o .

19. Rode o equipamento de trabalho para corresponder ao "Target Angle" (Angulo-alvo).
20. Meca as coordenadas do prisma com TS e introduza os valores em "Prism" (Prisma).

21. Toque em e obtenha o angulo de rotagcéo do equipamento de trabalho.
22. Verifique o valore obtido e, em seguida, toque em "—", se ndo detetar qualquer problema.
23. Repita os passos 20 a 24.

(Supplementary explanation )
* Quando pretender adicionar um ponto de medigado, toque em e introduza um angulo-
alvo.

* Quando um angulo de rotagao frequentemente utilizado é adicionado como ponto de medicéo, a
medigédo pode ser realizada de forma precisa.

24. Quando é apresentado em todos os pontos de medigao, toque em "V".

* Quando a calibragédo do sensor de rotagao estiver concluida com éxito, sera apresentada a
mensagem "Success" (Exito).

¢ Se um erro de medi¢ao do angulo de rotagédo ou TS for significativo ou se um valor introduzido estiver
incorreto, sera apresentada a mensagem "Failed" (Falhou). Neste caso, proceda novamente a
medig&o ou verifique se os valores introduzidos estao corretos.

] 5.3.5 Calibragdo individual

A calibragao individual é a fungao de calibragdo do equipamento de trabalho sem a utilizagdo da estagao
total (TS).

* A calibragao individual nao suporta a calibragao da posigao de instalagdo da antena.

* A calibragdo individual ndo suporta os modelos de langa de rotagao e brago extensor.

B Preparacgao

Prepare o equipamento seguinte.

* Conjunto do Kit Smart Construction 3D Machine Guidance (incluindo terminal do tablet e router Wi-Fi)
* Prumo

* Indicador de nivel

* Fita métrica, balanga de ago

* iman

Atualize a aplicagdo do tablet para a v.1.0.05 ou posterior.

1. Coloque a maquina de construgdo em terreno nivelado (se possivel) e estavel, como uma superficie de
betao, na qual o corpo da maquina nao se encontre apoiado num estado pendular.

(Supplementary explanation )

¢ Ao utilizar uma langa de duas pecas, defina "2 Piece Boom Function" (Fungéo da lan¢a de duas pecgas)
para "ON" no ecra "Application Settings" (Definigdes da aplicagéo).
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B Definigcoes basicas da maquina

1. Toque em "Individual Calibrations" (Calibragdes individuais) no ecra "Machine Calibration Settings"
(Defini¢cdes de calibragdo da maquina) para abrir o ecra "Individual Calibrations" (Calibragdes
individuais).

2.  Toque em "Basic Machine Settings" (Definigbes basicas da maquina) para abrir o ecra "Basic Machine
Settings" (Definigbes basicas da maquina).

3. Introduza os valores para "Makes" (Marcas), "Machine Name" (Nome da maquina) e "Machine ID" (ID
da maquina) e, em seguida, toque em "—" para avangar para o passo seguinte.
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* Introduza os dados corretos em "Machine Name" (Nome da maquina) e "Machine ID" (ID da
magquina). Estes sao utilizados para a gestdo da maquina do lado do servidor.

4. Introduza os valores de projeto da cavilha da base da langa e a altura do centro da maquina até ao solo
e, em seguida, toque em "v" para concluir a configuragdo basica da maquina.

(Supplementary explanation )

* Quando as definicdes basicas da maquina séo guardadas novamente, € apresentada a mensagem
"Success" (Exito).

B Calibragdo da IMU da maquina
1. Toque em "Body IMU Calibration" (Calibragao da IMU do corpo) no ecra "Individual Calibrations"
(Calibragées individuais) para abrir o ecra "Body IMU Calibration" (Calibragao da IMU do corpo).

2. Opere o corpo rotativo superior e cada cilindro do equipamento de trabalho para obter a postura
apresentada no ecra.

3. Toque em &5 para medir os valores da IMU, por ordem, a partir de "1st Time" (1.2 vez).
4. Quando concluir as medi¢des até a "3rd Time" (3.2 vez), toque em "—" para avangar para 0 passo
seguinte.

(Supplementary explanation)

¢ Se for apresentado um erro, efetue novamente a medigéao.

5. Sem alterar a postura do equipamento de trabalho, rode o corpo rotativo superior a 180 graus enquanto

observa o angulo em €, em seguida, pare-o durante cerca de 10 segundos.
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6. Toque em E para voltar a medir os valores da IMU, por ordem, a partir de "1st Time" (1.2
vez).

7. Quando concluir as medigdes até a "3rd Time" (3.2 vez), toque em "v" para concluir a calibragédo da
IMU da maquina.

(‘Supplementary explanation )

¢ Se for apresentado um erro, tente novamente a partir do passo 1.

B Calibragao da lanca e da IMU
1. Toque em "Boom and IMU Calibration" (Calibragédo da langa e da IMU) no ecra "Individual Calibrations"
(Calibragtes individuais) para abrir o ecra "Boom and IMU Calibration" (Calibracéo da lanca e da IMU).

2. Opere o equipamento de trabalho para obter a postura apresentada no ecra.

¢ Para os modelos padréo, opere o equipamento de trabalho de forma que a cavilha da base da langa e
a cavilha superior da langa fiquem niveladas. Verifique o nivelamento, utilizando um indicador de
nivel.

* Para os modelos de langa de duas pegas, opere o equipamento de trabalho de forma que a cavilha da
base da langa e a cavilha de topo da langa figuem na vertical. Utilizando um prumo, verifique se a
cavilha de topo da langa se encontra posicionada na vertical.

* Enterre o balde para evitar o abaixamento natural do equipamento de trabalho durante a medigao.

3. Introduza um valor para "Length" (Comprimento) e, em seguida, toque em E para medir
valores da IMU, por ordem, a partir de "1st Time" (1.2 vez).

4. Quando concluir as medi¢des até a "3rd Time" (3.2 vez), toque em "v" para concluir a calibragao da
langa e da IMU.

B Calibragao da 2.2 langa e da IMU

* Acalibragado da 2.2 langa e da IMU é realizada apenas nos modelos de langa de duas pecas.
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1. Toque em "2nd Boom and IMU Calibration" (Calibragédo da 2.2 langa e da IMU) no ecra "Individual
Calibrations" (Calibragées individuais) para abrir o ecra "2nd Boom and IMU Calibration" (Calibragdo da
2.2 langa e da IMU).

2. Opere o equipamento de trabalho para obter a postura apresentada no ecra.

¢ Opere 0 equipamento de trabalho de forma que a cavilha da base da lancga e a 2.2 cavilha de topo da
lanca fiquem niveladas. Verifique o nivelamento, utilizando um indicador de nivel.

* Enterre o balde para evitar o abaixamento natural do equipamento de trabalho durante a medicao.

3. Introduza um valor para "Length" (Comprimento) e, em seguida, toque em L para medir
valores da IMU, por ordem, a partir de "1st Time" (1.2 vez).

4. Quando concluir as medigdes até a "3rd Time" (3.2 vez), toque em "v" para concluir a calibragao da 2.2
lanca e da IMU.

B Calibragao do brago e da IMU

1.  Toque em "Arm and IMU Calibration" (Calibragdo do braco e da IMU) no ecra "Individual Calibrations"
(Calibragbes individuais) para abrir o ecra "Arm and IMU Calibration" (Calibragao do brago e da IMU).

2. Opere o equipamento de trabalho para obter a postura apresentada no ecra.

* Opere o equipamento de trabalho de forma que o brago seja colocado na vertical. Utilizando um
prumo, verifique se a cavilha de topo da langa ou a cavilha de topo da 2.2 langa se encontra
posicionada na vertical.

* Enterre o balde para evitar o abaixamento natural do equipamento de trabalho durante a medigao.
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3. Introduza um valor para "Length" (Comprimento) e, em seguida, toque em E para medir
valores da IMU, por ordem, a partir de "1st Time" (1.2 vez).

4. Quando concluir as medig¢des até a "3rd Time" (3.2 vez), toque em "v" para concluir a calibragao do
braco e da IMU.

B Calibragao da ligacao e da IMU do balde

1. Toque em "Bucket Link and IMU Calibration" (Calibragéo da ligagao e da IMU do balde) no ecra
"Individual Calibrations" (Calibra¢des individuais) para abrir o ecra "Bucket Link and IMU Calibration"
(Calibragao da ligagédo e da IMU do balde).

2. Opere o equipamento de trabalho de forma que a ligagao do balde fique nivelada com referéncia a
figura apresentada no ecra.

* Verifique o nivelamento da ligagdo do balde, utilizando um indicador de nivel.

3. Introduza o comprimento de cada ligagédo para "Length" (Comprimento) e, em seguida, toque em

E para medir valores da IMU, por ordem, a partir de "1st Time" (1.2 vez).

4. Quando concluir as medi¢des até a "3rd Time" (3.2 vez), toque em "v" para concluir a calibragao da
ligacdo e da IMU do balde.

l 5.3.6 Verificagcao da precisao 2D/3D

Pode verificar as coordenadas da cavilha, o angulo e a distancia entre a base da langa em tempo real e o

equipamento de trabalho.

1.  Toque em "2D/3D Accuracy Check" (Verificagao de precisao 2D/3D) no ecra "Machine Calibration
Settings" (Definigbes de calibragdo da maquina) para abrir o ecra "2D/3D Accuracy Check" (Verificagdo
de preciséo 2D/3D).

Modelos de langa de Modelos da langa de
rotagao/padréao duas pecgas
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Item de Modelos de langa de rotagcao/padrao Modelos da langa de duas pecas
visualizacao
A Coordenadas da cavilha da base da langa | Coordenadas da cavilha da base da 1.2 langa
B Coordenadas da cavilha de topo da lanca | Coordenadas da cavilha de topo da 1.2 lanca
C Coordenadas da cavilha de topo do brago | Coordenadas da cavilha de topo da 2.2 langca
Angulo | a | Interruptor de alarme Angulo da 1.2 lanca
b | Angulo do brago Angulo da 2.2 lanca
¢ | Angulo do balde -
Distancia | D Distancia entre a cavilha de base da -
langa e a cavilha de topo do braco
E Distancia entre a cavilha de base da Distancia entre a cavilha de base da 1.2
langa e a aresta de corte do balde langa e a cavilha de topo da 2.2 langa

(Supplementary explanation)

* Os valores apresentados sao atualizados em tempo real.

2. Para os modelos de lanca de duas pecas, toque em "—" para abrir 0 ecré seguinte.

Iltem de Modelos da langa de duas pecas

visualizagao

A Coordenadas da cavilha da base da 1.2 langa

B Coordenadas da cavilha de topo da 2.2 lancga

C Coordenadas da cavilha de topo do brago

Angulo | ¢ Angulo do brago
d Angulo do balde

Distancia | F Distancia entre a cavilha de base da 1.2 langa e a cavilha de topo do brago
G Distancia entre a cavilha de base da 1.2 langa e a aresta de corte do balde

3. Toque em "V".
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5.4 Alteracao das definicoes de
calibracao para o braco extensor

Ao tocar em "Extension Arm Configuration" (Configuragao do braco extensor), sera apresentado o ecra
"Extension Arm Configuration" (Configuragao do braco extensor).

E possivel selecionar, transferir, criar e editar ficheiros do brago extensor tal como com os ficheiros do balde.

l 5.4.1 Selecgao do ficheiro do brago extensor

E apresentada uma lista de ficheiros relativos ao brago extensor guardados no terminal do tablet no centro
do ecré.

1. Ao tocar no ficheiro-alvo, este sera destacado.

2. Tocarem apresenta uma janela de confirmagao. Toque em "V" para selecionar o brago
extensor-alvo.

Para o remover, toque em

3. Toque em "V" no canto inferior direito do ecra. As alteragdes serdo refletidas e a visualizagao ira
regressar ao ecra anterior.
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§ 5.4.2 Transferéncia do ficheiro do brago extensor

1. Ao tocarem & , sera apresentada uma lista de ficheiros do brago extensor no servidor.

2. Tocarem L apresenta uma janela de confirmacgao. Toque em "V" para transferir ficheiro do brago

extensor alvo.
3. Toque em "V" no canto inferior direito do ecra. O ecra anterior sera apresentado.

l 5.4.3 Criacao do ficheiro do brago extensor

Para mais informacdes, consulte as Instrugdes de instalagdo. O destino de distribuicdo das Instrugdes de
instalagao, o ID e a palavra-passe encontram-se no documento que acompanha o produto.

¢ Crie um ficheiro do brago extensor depois de concluir a calibragdo da maquina.
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§ 5.4.4 Edicéo do ficheiro do brago extensor

Toque em Q no ficheiro do brago extensor para alterar os itens de configuragao.

* E possivel alterar cada um dos itens de configuragéo; no entanto, uma vez que as alteracdes
provocam uma alteragao no valor de configuragédo da calibragédo, em situagdes normais, néo realize
qualquer alteracdo. Se for necessario proceder a alteragdes, consulte as Instrugdes de instalagao.
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5.5 Utilizacao da funcao de delimitacao
geografica

A funcao de delimitagdo geografica coloca um obstaculo 3D nos dados de desenho e emite um alerta
quando a maquina de construgdo se aproxima ou entra em contacto com o obstaculo. Ao utilizar a fungao
de delimitagdo geografica é possivel evitar a entrada numa area de perigo, a colisido com uma estrutura,
cerca, etc., e o contacto com um objeto enterrado ou cabo aéreo.

* Adetegdo de contacto e a notificagao de alerta da fungao de delimitagdo geografica poderao nao
funcionar corretamente dependendo do ambiente e das condi¢des de utilizagdo. Entenda a fungéo e
as condicdes de utilizagdo e utilize a fungdo de delimitagdo geografica sem se depender demasiado
da mesma.

* Afungdo de delimitagdo geografica pode ser utilizada em maquinas de construgdo com
especificagdes 3DMG e padrao. Esta ndo pode ser utilizada em maquinas de construgdo com
especificagdes do modo 2DMG, do modo simulador, da langa de duas pegas e da langa de rotagéo.

* Afuncgao de delimitacdo geografica pode ser utilizada com a aplicagdo do tablet na versédo v1.0.04 ou
posterior.

] 5.5.1 Ativacdo da fungio

1. Defina "Geofence" (Delimitagdo geografica) para "ON" (Ligar) no ecra "Common Settings" (Definigdes
comuns).

2.  Toque em "V".

l 5.5.2 Definigcao do tipo de delimitagdo geografica

E possivel definir os trés tipos de delimitagdo geografica seguintes.

* Tipo de parede: utilizado para localizar um edificio, cerca, etc. Trata-se de um objeto 3D criado pelas
coordenadas de dois pontos A a B, profundidade D e altura H. Podera definir "contact with construction
machine (3D)" (contacto com a maquina de construgao [3D]) como um tipo de alerta.
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* Tipo de circulo: utilizado para localizar um ponto de referéncia, area de perigo, etc. Trata-se de um objeto
2D ou 3D criado pelas coordenadas de um ponto A, raio D e altura H. Podera definir "contact with
construction machine (3D)" (contacto com a maquina de construgéo [3D]) ou "entry/exit of construction
machine to/from geofence (2D)" (entrada/saida da maquina de construgao para/a partir da delimitagédo
geografica [2D]) como um tipo de alerta.

* Tipo de linha: utilizado para localizar uma passagem aquatica, cabo elétrico, etc. Trata-se de um objeto
3D criado pelas coordenadas de dois pontos A a B e raio R. Podera definir "contact with construction
machine (3D)" (contacto com a maquina de construgéo [3D]) como um tipo de alerta.

(Supplementary explanation)

* O conteudo definido para o tipo de delimitagéo geografica é refletido nos parametros como valores
padrao. E possivel alterar cada um dos parametros ao criar uma delimitagao geogréafica.

B Definir o tipo de parede

1. Toque em para abrir um menu.

2.  Toque em "Geofence Settings" (Definicbes da delimitagdo geografica) para abrir o ecra "Geofence
Settings" (Definicbes da delimitagéo geografica).
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3. Toque em "Geofence Basic Settings" (Definigdes basicas da delimitagdo geografica) para abrir o ecra
"Geofence Basic Settings" (Definigdes basicas da delimitacao geografica).

4. Toque em "Wall" (Parede).
5. Defina "Thickness" (Espessura), "Height" (Altura), "Alert Type" (Tipo de alerta), etc.

(Supplementary explanation)

* Pode selecionar um tipo de alerta de entre cinco opgdes: "Notice" (Aviso) (apenas som), "Attention"”
(Atencédo) (pisca a amarelo com apresentacao de caracteres e som), "Caution" (Cuidado) (pisca a
amarelo com apresentacao de caracteres e som), "Warning" (Aviso) (pisca a vermelho com
apresentagao de caracteres e som) e "Danger" (Perigo) (pisca a vermelho com apresentagéo de
caracteres e som).

* Ao tocar na area de visualizagdo de "Color" (Cor), a cor da visualizagdo da delimitagcado geografica pode
ser especificada através da palete de cores.

6. Toque em"V".
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B Definir o tipo de circulo

1. Abra o ecra "Geofence Basic Settings" (Definigdes basicas da delimitagdo geografica) da mesma forma
que "m Definir tipo de parede".
2. Toque em "Circle" (Circulo).

3. Defina "Radius" (Raio), "Height" (Altura), "Dimension" (Dimens&o), etc.

4. Toque em"V".

B Definir o tipo de linha

1. Abra o ecra "Geofence Basic Settings" (Definicdes basicas da delimitagao geografica) da mesma forma
que "m Definir tipo de parede".

2. Toque em "Line" (Linha).

3. Defina "Radius" (Raio), "Alert Type" (Tipo de alerta), etc.

4, Toque em"V".
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§ 5.5.3 Definigéo do tipo de alerta

Defina o tipo de som, o volume de som € a repeticao para os cinco tipos de alerta.

1.  Toque em "Alert Settings" (Definigcbes de alerta) no ecra "Geofence Settings" (Definigdes da delimitagdo
geografica) para abrir o ecra "Alert Settings" (Definicdes de alerta).

2. Altere as definicdes de acordo com o seguinte:
* Pode selecionar um tipo de som de entre 12 opgdes: F-1 a H-4.

* Pode ouvir o som definido ao tocar em
* Quando tocar em para o ligar (apresentado a amarelo), o som sera repetido.

* Toque em para ajustar o volume do som em cinco passos.
3. Toque em "V".

| 5.5.4 Definigdo da area de detegéo

Defina os seguintes itens relacionados com a detegéo de colisdo para detetar a aproximagao ou o contacto
com a delimitagéo geografica.

* Area de detegao de colisdo do equipamento de trabalho
* Angulo de detegao de colis&o e area do corpo

(Supplementary explanation)

* Adefinigdo de um valor relativamente grande de acordo com as condigdes de utilizagao da fungéo de
delimitacdo geografica com alguma tolerancia.
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1. Toque em "Collision Detection Settings" (Definicbes detecéo de colisdo) no ecra "Geofence Settings"
(Definicdes da delimitagdo geografica) para abrir o ecra "Collision Detection Settings" (Definigbes de
detegéo de colisao).

2. Em "Collision Detection Area of Work Equipment" (Area de detegéo de colisdo do equipamento de
trabalho) defina a area-alvo para apresentagao de um alerta quando o equipamento de trabalho entra
em contacto com a delimitagao geografica.

(Supplementary explanation)

Meca os valores, X, Y e Z de "Boom" (Langa), "Arm" (Brago) e "Bucket" (Balde) e, em seguida, introduza os
valores seguindo as instrugdes do ecra.

3. Toque em "—" para apresentar "Collision Detection Angle and Body Area" (Angulo de detegédo de
colisdo e area do corpo).

4. Defina a area para detetar a aproximagéo da delimitagdo geografica, a area com risco de contacto
durante a rotacéo, etc.

(Supplementary explanation)

* Defina os valores seguintes para os itens de Aa D.

A: defina o dngulo para determinar um contacto com a delimitacdo geografica durante a rotagédo. Se a
delimitacao geografica estiver presente no angulo de determinacéo, o radar de delimitacéo
geogréafica tornar-se-a amarelo no ecra de orientacao.

B: defina o raio para detetar a delimitacdo geografica. Se a delimitagdo geografica estiver presente no
raio de detecdo, o radar de delimitagdo geografica sera apresentado no ecra de orientagéo.

C: defina o raio para determinar um contacto do corpo.

D: defina a altura para determinar um contacto do corpo.

5. Toque em "V".
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l 5.5.5 Criacao da delimitacao geografica

1. Toque em para abrir um menu.

2.  Toque em "Project File" (Ficheiro do projeto) para abrir o ecra "Project File" (Ficheiro do projeto).

3. Toque em £ do projeto-alvo para criar uma delimitacdo geografica para abrir o ecra "Project
Settings" (Definigbes do projeto).
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4, Toque em [ ‘% | para abrir o ecra "Geofence List" (Lista de delimitagdes geograficas).

5. Toque em | +

geografica).

| para abrir o ecra "Create New Geofence" (Criar nova delimitagdo

B Criar tipo de parede
1. Selecione "Wall" (Parede) no ecra "Create New Geofence" (Criar nova delimitagdo geografica).

2.  Toque em "V" para abrir o ecra "Geofence Details" (Detalhes da delimitagdo geografica).

3. Defina os itens, tais como "Name" (Nome).
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(Supplementary explanation)

¢ Selecione a posigdo de uma aresta de corte emAeBe, em
seguida, toque em para introduzir as coordenadas da aresta de corte.
* Ao tocar em em A ou B depois de introduzir as coordenadas da aresta de corte em A e B, podera

ajustar a posigéo da delimitagdo geografica, arrastando-a na superficie de desenho.

* E possivel alternar entre plano/apresentacao 3D, tocando em no canto superior direito da
superficie de desenho.

¢ Ajuste a compensacao de altura com

* Depois de configurar cada item, toque em na parte superior direita do ecra "Geofence Details"
(Detalhes da delimitagcao geografica) para verificar a delimitagdo geografica na superficie de desenho.

4, Toque em"V".
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1
Bm Criar tipo de circulo

1. Selecione "Circle" (Circulo) no ecra "Create New Geofence" (Criar nova delimitagdo geografica).
2. Toque em "V" para abrir o ecra "Geofence Details" (Detalhes da delimitagao geografica).

3. Defina os itens, tais como "Name" (Nome).

(Supplementary explanation)

* Para a utilizagao de cada botdo, consulte "m Criar tipo de parede".
* Quando "2D" ndo estiver selecionado, pode ser definido um valor para a altura H.

* Quando "2D" estiver selecionado, os padrdes do "contacto com a maquina de construgéo (na area)" e
"sair da maquina de construcéo a partir da delimitacdo geogréfica (fora da area)" podem ser
selecionados para "Alert Type" (Tipo de alerta).

4, Toque em"V".
B Criar tipo de linha

1. Selecione "Line" (Linha) no ecra "Create New Geofence" (Criar nova delimitagdo geogréfica).
2.  Toque em "V" para abrir 0 ecra "Geofence Details" (Detalhes da delimitagao geografica).

3. Defina os itens, tais como "Name" (Nome).

(Supplementary explanation)

¢ Para a utilizagao de cada botao, consulte "m Criar tipo de parede".

4, Toque em"V".
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l 5.5.6 Apresentacao no ecra de orientacao

Se a delimitagdo geografica estiver presente na area de detegéo, o radar da delimitagdo geografica sera
apresentado no canto superior direito do ecra de orientagdo. Se a delimitagcdo geografica estiver presente
no intervalo do &ngulo de detecao de colisdo, o radar de delimitagdo geografica tornar-se-a amarelo.

Se a maquina de construgédo entrar em contacto com a delimitagdo geografica, esta sera destacada,
causando um padrao a ser apresentado no ecra ou uma notificagdo acustica a ser emitida de acordo com o
tipo de alerta.

(Supplementary explanation)

* Quando define "Detection Area Display Mode" (Modo de visualizagdo da area de detecéo) para "ON"
(Ligar) no ecra "Application Settings" (Definicdes da aplicacédo), a drea de detecéo da delimitacédo
geogréfica pode ser verificada no ecra de orientagéo.
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l 5.5.7 Transferéncia da delimitagcdo geografica

1. Toque em para abrir um menu.

2.  Toque em "Project File" (Ficheiro do projeto) para abrir o ecra "Project File" (Ficheiro do projeto).

3. Toque em £ do projeto-alvo para transferir uma delimitagdo geografica e abrir o ecra "Project
Settings" (Definigdes do projeto).
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4, Toque em E para abrir 0 ecra "Geofence List" (Lista de delimitagbes geograficas).

5. Toque em para abrir uma janela de confirmacgao.

6. Toque em "V" para transferir a delimitagao geografica do servidor.

(Supplementary explanation)

* O estado do progresso é apesentado durante a transferéncia.
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l 5.5.8 Edicao da delimitacao geografica

1. Toque em para abrir um menu.

2.  Toque em "Project File" (Ficheiro do projeto) para abrir o ecra "Project File" (Ficheiro do projeto).

3. Toque em & do projeto-alvo para editar uma delimitacado geografica e abrir o ecra "Project Settings"
(Defini¢cdes do projeto).
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4, Toque em [ ‘% | para abrir o ecra "Geofence List" (Lista de delimitagdes geograficas).

(Supplementary explanation)

* Pode desativar a configuracao, desselecionando uma delimitagao geografica criada apresentada no
ecra "Geofence List" (Lista de delimitagbes geograficas).

Toque em £ da delimitagdo geografica alvo de edi¢cao para abrir o ecra "Geofence Details"
(Detalhes da delimitagcdo geografica).

6. Configure cada item e toque em "V".

(Supplementary explanation)

* Tocar em no canto inferior esquerdo do ecra copia a delimitagdo geografica.

* Tocar em no canto inferior esquerdo do ecra elimina a delimitacdo geografica.
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|5.6 Utilizagdo da fungdo de simulador

A utilizagdo da fungao de simulador, pode utilizar a aplicagdo sem se ligar a um dispositivo como o
controlador GNSS ou a Internet. A fungédo de simulador permite a utilizagao de Orientagdo da maquina
2D/3D para treino ou demonstragdo, como no caso da ligagéo ao controlador GNSS.

§ 5.6.1 Comutagao para o modo de simulador

1. Defina "Simulator Mode" (Modo de simulador) para "ON" (Ligar) no ecra "Common Settings"
(Definigdes comuns).

2.  Toque em "V".

l 5.6.2 Operacao do ecra do simulador

1. No ecra inicial, toque em "Machine Guidance" (Orientagdo da maquina) para apresentar o ecra

principal Machine Guidance (Orientagcdo da maquina).
Se estiver definido o ficheiro do projeto, serd apresentado "Project file is not selected" (Ficheiro do

projeto ndo esta selecionado).

(Supplementary explanation)
¢ Se tiver sido definido um ficheiro do projeto, os dados de desenho serdo apresentados.
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2. Toque em para abrir um menu.

3. Toque em "Project File" (Ficheiro do projeto) para abrir o ecra "Project File" (Ficheiro do projeto).

4. Toque em | [ | para selecionar o ficheiro do projeto no terminal do tablet.

(Supplementary explanation )

¢ Aextensado de um ficheiro do projeto é ".rpz".

* Os ficheiros do projeto utilizados no modo de simulador sdo geridos separadamente dos normalmente
utilizados.

¢ Os ficheiros do projeto utilizados no modo de simulador s&o criados da mesma forma que os que sao
normalmente utilizados.
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5. Opere o ecra principal do modo de simulador.

(Supplementary explanation)

* A exibicao do botédo de estado GNSS esta determinada em "3DMG Simulator" (Simulador 3DMG).
e Tocarem | _ T . ou 'l' move a maquina de construgao na dire¢do da seta.

— b - ~ . ~
* Tocarem . ou | roda a maquina de construgéo na diregado da seta.

* Pode mover livremente a maquina de construgéo, utilizando o circulo preto (e) no canto inferior
esquerdo do ecra de forma semelhante a um joystick.

l 5.6.3 Restricdes ao utilizar a funcao de simulador

¢ A seguir sao apresentadas as principais restricdes ao utilizar a fungéo de simulador.

- Algumas fungdes e itens de menu, tais como o medidor de carga util e a delimitagdo geogréafica,
nao podem ser utilizados ou ndo s&o apresentados.

- A apresentagao do ecra dividido em trés ndo pode ser selecionada.
- Nem os ficheiros do projeto nem os baldes podem ser transferidos do servidor.

H Menu

Ao utilizar a fungao de simulador, os itens seguintes encontrar-se-do indisponiveis no menu.
* Definigbes de calibragao do brago extensor

* Configuragéo da carga util

* Definigbes da delimitagdo geografica

* Definicbes de administrador
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B Ecra de orientagao da maquina
Existem as seguintes restricées relacionadas com o ecra Machine Guidance (Orientagdo da maquina) ao
utilizar a fungao de simulador.

* A posicao apresentada da maquina de construgao é diferente da posigao real.

* Uma vez que o controlador GNSS né&o esta ligado, os erros baseados na ligagdo a um controlador como o
GNSS nao sao apresentados.

* A apresentagao do ecra dividido em trés ndo pode ser selecionada.
* Ao desativar a fungdo do simulador, o mapa de calor sera inicializado.

B Ficheiros do projeto
Existem as seguintes restricdes relacionadas com os ficheiros do projeto ao utilizar a fungdo de simulador.

* Nao é possivel transferir os ficheiros do projeto a partir do servidor.
* N&o é possivel criar a delimitagao geografica.

* Nao é possivel criar uma superficie de desenho a partir de linhas.
* Nao é possivel transferir a lista de proje¢gdo mais recente.

* Nao é possivel utilizar o botao |I| no ecra "Add Control Point" (Adicionar ponto de controlo).

* Os projetos criados no modo de simulador apenas podem ser utilizados no modo de simulador. Estes nao
podem ser utilizados no modo normal.

B Definicoes de orientagcao da maquina
Existem as seguintes restricdes relacionadas com as definicbes de Orientagdo da maquina ao utilizar a
fungao de simulador.

* O conteudo de configuragdo da Orientagdo da maquina no modo de simulador ndo esta sincronizado com
o conteudo do modo normal.
* Os itens relacionados com as seguintes fun¢des nao podem ser definidos no ecra "Application Settings"
(Defini¢cdes da aplicacao).
- Fungao do brago extensor
- Fungao da langa de duas pecgas
- Funcéao da lancga de rotacao
- Modo de apresentagéo da area de detegéo da delimitagdo geografica

B Definicdes do GNSS

Existem as seguintes restricées relacionadas com as definicdes do GNSS ao utilizar a fungéo de simulador.
* As informacdes do GNSS n&o podem ser utilizadas.

* O conteudo de cada item no ecrd "GNSS Basic Settings" (Definicbes basicas do GNSS) é fixo e ndo pode
ser alterado.

* No ecra "GNSS Basic Settings" (Definicbes basicas do GNSS), ndo esta disponivel "Soft Reset"
(Reinicializagéo parcial) nem "Hard Reset" (Reinicializag&o total).

* Cada item no ecra "Ntrip Settings" (Definigées Ntrip) é fixo no estado ndo introduzido e ndo pode ser
alterado.
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B Definigdoes do balde
Existem as seguintes restricées relacionadas com as definigbes do balde ao utilizar a fungdo de simulador.

* Os trés tipos seguintes de baldes foram registados por predefinicdo. De entre os trés tipos, foi instalado o
balde padrao.
- Balde padrao
- Balde para declives
- Balde inclinavel

* Os baldes no modo de simulador apenas podem ser utilizados no modo de simulador. Estes ndo estao
sincronizados com os baldes no modo normal.

* Nao é possivel transferir os ficheiros a partir do servidor.
* Nao pode tocar em "—" no ecra "Bucket Calibration" (Calibragédo do balde).

B Definicoes de calibragao da maquina
Existem as seguintes restricdes relacionadas com as definicdes de calibragdo da maquina ao utilizar a
funcéo de simulador.

* Apenas estéo disponiveis as informacdes da postura e da posigao.
* N&o pode tocar em "—" no ecra "Machine Calibration" (Calibragdo da maquina).
* N&o é possivel realizar a calibragdo dos modelos da langa de duas pegas e da langa de rotagao.

B Gestao do sistema
Existem as seguintes restricdes relacionadas com a gestdo do sistema na utilizagao da fungéo do simulador.

* As opgbes "Controller Info" (Informagdes do controlador), "License Info" (Informagdes da licenga) e
"Network Settings" (Definicoes de rede) estao indisponiveis.
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|5.7 Utilizagdo da Orientagdo da maquina 2D

Utilize a fungéo de Orientagdo da maquina 2D num ambiente em que as informagdes do GNSS nao estejam
disponiveis ou a precisdo do GNSS for instavel.

* Uma vez que o GNSS nao pode ser utilizado com a Orientagdo da maquina 2D, existem as seguintes
restrigoes.

- E necessario recriar uma superficie de desenho depois de mover ou rodar a maquina de
construcéo.

- Os ficheiros do projeto ndo podem ser selecionados.

- As definigbes e informagdes acerca do GNSS nao podem ser verificadas.

- A medicao da posigao da aresta de corte e a verificagdo da posi¢cdo do balde nao estéo
disponiveis.

- Nao é possivel obter dados do histérico de construgao.

I 5.7.1 Ativacao da Orientagdao da maquina 2D

1. Defina "2DMG Mode" (Modo 2DMG) para "ON" (Ligar) no ecra "Common Settings" (Defini¢cbes
comuns).

2. Toque em "V".

] 5.7.2 Definigdo da superficie de desenho

Uma superficie de desenho utilizada para a Orientagao da maquina 2D pode ser criada nas duas formas
seguintes.
* Quando tiver sido determinado um angulo de inclinagéo, defina o ponto inicial e a inclinagédo para criar
uma superficie de desenho.
* Quando nao tiver sido determinado um angulo de inclinagéo, defina os pontos inicial e final para criar
uma superficie de desenho.
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1.  Toque em . no canto superior direito do ecra de Orientagdo da maquina para abrir a subjanela.

2. Se tiver sido determinado um angulo inclinagdo, toque em para definir as coordenadas da
aresta de corte do balde como um ponto inicial e, em seguida, toque em "v" para definir o angulo de
inclinagédo no ecra "Slope Plane Settings" (Definicdes do plano de inclinagéo).

(Supplementary explanation)

* No ecré "Slope Plane Settings" (Definigdes do plano de inclinagéo), é possivel definir o &ngulo de uma
superficie horizontal nos trés tipos seguintes.
- Percentagem (%)

-Razédo (a: b)
- Grau (°)

3. Se néo tiver sido determinado um angulo de inclinagéo, toque em para definir as coordenadas
da aresta de corte do balde como um ponto inicial e, em seguida, toque em para definir as

coordenadas da aresta de corte do balde como um ponto final.

(Supplementary explanation)

* Quando estiverem especificados os pontos inicial e final, 0 &ngulo de inclinagéo sera calculado
automaticamente.

4, Toque em"V".
Sera criada uma superficie de desenho que atende as condigdes especificadas.
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|5.8 Utilizagdo do 3DMG Basic

O 3DMG Basic permite criar uma superficie-alvo 3D a partir da posi¢ao da aresta de corte do balde e utilizar
facilmente a Orientagdo da maquina, sem necessidade de localizagéo no local de trabalho nem de
preparagao de dados do desenho.

Se o0 3DMG Basic néao for apresentado no ecra inicial, ligue o item "3DMG Basic" em "Common Settings"
(Definigdes comuns).

* As definicbes necessarias para a utilizagdo da Orientagdo da maquina, como a calibragdo da
maquina, as definicdes do balde e as definicdes do GNSS necessitam de ser configuradas
antecipadamente, tocando em "Machine Guidance" (Orientagdo da maquina) no ecra inicial.

* O 3DMG Basic nao disponibiliza um menu para alterar as definicées. Para a corregao de erros,
necessita de tocar em "Machine Guidance" (Orientagdo da maquina) no ecra inicial e resolver os erros
com as fungdes correspondentes.

¢ Ao utilizar o 3DMG Basic, a fungdo de carga util encontra-se indisponivel.

* Ao utilizar o 3DMG Basic, os dados do histérico de constru¢do ndo sédo carregados para o servidor.
Assim sendo, estes ndo serao registados no Smart Construction Dashboard.

§ 5.8.1 Descrigdo do ecra

,— W Alternar entre visualizagbes de ecra unico e
dividido em dois
Alterna o ecra entre ecra unico (lateral) e ecra
dividido em dois (lateral e frontal).

“\mSaida de som ligada/desligada
Ativa/desativa a saida de som com a
aproximagédo da superficie-alvo.

OLinha tracejada

Representa a superficie definida por "Set the
cutting edge as the target surface" (Definir a
aresta de corte como superficie-alvo).

OLinha solida
Representa a superficie-alvo.

/,. Ecra de orientagao

OParte preenchida
Representa a largura da construgao.

ODa aresta de corte a superficie-alvo
Apresenta a distancia entre a aresta de corte
(centro do balde) e a superficie-alvo.

\IDefine a aresta de corte como superficie-alvo
Permite-lhe definir a aresta de corte (centro do
balde) como superficie-alvo.

M Valor de definicdo da largura de construcéo
Apresenta a largura de construgao definida.
Quando tocado, sera apresentado o ecra para
ajuste da largura/diregéo da construgéo.

W Valor de ajuste da superficie-alvo

Apresenta o valor de altura/inclinagao definido com

base na superficie-alvo da aresta de corte. Quando

tocado, sera apresentado o ecra para ajuste da

superficie-alvo.
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l 5.8.2 Definigdo da superficie-alvo

1. No ecré inicial, toque em "3DMG Basic" para abrir o ecra de orientagao.

* Ao iniciar o 3DMG Basic, podera ser apresentado o erro "Controller Not Connected" (Controlador ndo
ligado) devido a um atraso na ligagéo ao controlador GNSS ou o erro "Positioning Accuracy
Degradation" (Diminuigdo da precisdo do posicionamento) devido ao atraso de corre¢do do GNSS.
Neste caso, aguarde até que o atraso de ligagéo esteja resolvido e que o0 GNSS esteja fixo.

* Se for apresentado um erro no sensor da IMU, etc., verifique-o com recurso ao ecra Machine
Guidance (Orientacdo da maquina).

2. Mova a aresta de corte da maquina de construgao para o local de referéncia.
3. Toque em "Set the cutting edge as the target surface" (Definir a aresta de corte como superficie-alvo)
para definir a posigdo da aresta de corte (centro do balde) como superficie-alvo 3D.
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§ 5.8.3 Ajuste da superficie-alvo

1. Ao tocar em "Height adjustment" (Ajuste de altura) ou em "Incline adjustment" (Ajuste de inclinagéo)

sao apresentadas teclas numéricas.
"Incline adjustment" (Ajuste de inclinagéo): desvia a superficie-alvo definida em dire¢éo a altura.

B Ajuste da altura

Ajusta a altura da superficie-alvo com base na altura
definida com a aresta de corte. A superficie-alvo sobe
com um valor positivo e desce com um valor negativo.

<Input range> (Intervalo de introdug&o)
-20a20m

__——MAjuste da inclinag&o
Ajusta a inclinagéo da superficie-alvo.

<Input range (%)> (Intervalo de introdugéo [%])
-400 a 400%

<Input range (ratio)> (Intervalo de introdugéo [raz&o])
-1000 a 0,25, 0,25 a 1000

¥ITecIas numeéricas
Toque para introduzir um valor de
ajuste de altura/inclinagao.

B Unidade de comprimento (ajuste de altura)
Unidade de inclinagao (ajuste de inclinagéo)
<Height adjustment> (Ajuste de altura) Alterna a unidade de comprimento. A configuragao sera refletida

no ecra de orientagéo.
<Incline adjustment> (Ajuste de inclinagao) Alterna a unidade de inclinag&o. A configuragao sera refletida

no ecra de orientagao.

2. Introduza um valor da superficie-alvo e, em seguida, toque em "SAVE" (Guardar).

(Supplementary explanation)
* Com "Height adjustment" (Ajuste de altura), a altura da superficie-alvo definida com a aresta de corte é
utilizada como referéncia.

¢ Com "Incline adjustment” (Ajuste da inclinag&o), a dire¢do do balde ao definir a superficie-alvo com a
aresta de corte é utilizada como referéncia.
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l 5.8.4 Ajuste da largura e da dire¢cao da construcao

Com a largura e a diregao da construgao definidas, as areas de largura e diregdo sdo apresentada a cores
no ecra de orientagao.

1. Rode o equipamento de trabalho na diregao de construgéo e alinhe o centro da aresta de corte do
balde com o centro da largura da construgao.

2. Toque em "Construction width setting" (Definicdo da largura de construgao).

3. Por predefinigao, a diregao de construgéo é definida para a diregdo do equipamento de trabalho.
4. Introduza uma largura de construgao, utilizando as teclas numéricas.

5. Toque em "SAVE" (Guardar) para aceder ao ecra de orientacéo e dar inicio a construgao.

Ao alinhar o centro da aresta de corte do balde com dois pontos aleatérios e ao realizar a medigao, pode ser
definida a diregado de construgao que une os dois pontos.
1. Toque em "Direction adjustment” (Ajuste de diregéo).
2. Alinhe o centro da aresta de corte do balde com um ponto a ser definido como diregéo de construgéo
e toque em "Set the bucket cutting edge as point A" (Definir a aresta de corte do balde como ponto
A).
3. Alinhe o centro da aresta de corte do balde com o outro ponto e, em seguida, toque em "Set the
bucket cutting edge as point B" (Definir a aresta de corte do balde como ponto B) para definir a
diregao da construgao.
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As duas cores seguintes sao utilizadas para apresentagéo no ecra de orientagao.

® Aaresta de corte do balde esta localizada na area colorida e virada para a diregdo da largura da
construcao dentro do intervalo de +0,5°.
Além disso, a posi¢ao da aresta de corte do balde é mais elevada do que a superficie-alvo.

® A aresta de corte do balde fica fora da area colorida.

® Aaresta de corte do balde esta presente na area coloria e existe um desvio de £0,5° ou mais a partir
da direcdo da largura da construgao.

® Aposigcao da aresta de corte do balde é mais baixa do que a superficie-alvo.
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§ 5.8.5 Trabalhar com o ecré de orientagéo

O ecra de orientagédo apresenta a distancia entre a aresta de corte (centro do balde) e a superficie-alvo.

* Aposigao da aresta de corte definida com "Set the cutting edge as the target surface" (Definir a aresta de
corte como superficie-alvo) é apresentada como uma linha tracejada.

* A superficie-alvo é apresentada como uma linha sdlida.
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5.9 Gestio do sistema

O ecra "System Configuration”

menu.

(Configuracao do sistema) permite-lhe selecionar as fungdes seguintes no

Informacgdes do controlador

Apresenta as informagdes acerca do Kit, incluindo a versao de firmware.

Informacgdes da licenca

Apresenta as informacdes da licenga do controlador.

Definicoes de rede

Permite-lhe verificar/alterar as definicdes de rede do KIT.

Monitorizar dados do sensor

Apresenta os dados do GNSS e do sensor.

Carregar o registo do sistema

Carrega os dados de registo do sistema no servidor para investigagéao
detalhada.

1. Toque em @ para abrir um menu.

2. Toque em "System Configuration" (Configuragdo do sistema).
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§ 5.9.1 Verificagdo das informagées do controlador

1. Toque em "Controller Info" (Informagdes do controlador) no ecra "System Configuration" (Configuragéao
do sistema).
As informagdes do controlador do Kit serdo apresentadas.

2. Toque em "V".
O ecra anterior sera apresentado.

I 5.9.2 Verificagao/alteragao das definigcoes de rede

1. Toque em "Network Settings" (Definigdes de rede) no ecra "System Configuration" (Configuragdo do
sistema).
As definigdes de rede do Kit serdo apresentadas.

Se existirem alteragbes pendentes, toque na caixa de texto para introdugao manual.

3. Toque em "V".
O ecra anterior sera apresentado.

l 5.9.3 Verificagao das informagoes do sensor

1. Toque em "Sensor Data Monitoring" (Monitorizar dados do sensor) no ecra "System Configuration"
(Configuragao do sistema).
As informagdes do GNSS e do sensor do controlador serdao apresentadas.
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2. Toque em "V".
O ecra anterior sera apresentado.

I 5.9.4 Carregamento de dados de registo do sistema

1. Toque em "System Log Upload" (Carregamento do registo do sistema) no ecra "System Configuration”
(Configuragcao do sistema).

Os dados de registo do sistema no tablet serdo carregados e sera apresentada a janela de
configuragao.

2. Toque em "V".
Os dados de registo serdo carregados e o ecra anterior sera apresentado.
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| 5.10 Definigoes de administrador

O ecra "Administrator Settings" (Definicbes de administrador) permite-lhe selecionar as fungbes seguintes

no menu.

Definigées do controlador

Permite-lhe verificar ou alterar as definicbes do controlador.

Definigbes de rede

Permite-lhe verificar ou alterar as definicoes de rede.

Definicoes do servidor

Permite-lhe verificar ou alterar as definicdes do servidor.

Definicoes do sistema

Permite-lhe verificar ou alterar as definicdes do sistema.

Definigbes de calibragdo da
maquina

Apresenta a lista de informagdes de calibragéo relativas a maquina
equipada com o Kit.
Estas também podem ser corrigidas.

Configuragdo do produto

Permite-lhe verificar as definicdes do produto.

Definigbes de orientagdo do
administrador

Permite-lhe verificar as definicbes de orientagdo do administrador.

1. Toque em @ para abrir um menu.
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2.  Toque em "Administrator Settings" (Definicdes de administrador).

¢ Sera apresentada uma janela pop-up para introduzir a palavra-passe se a opgao "Lock with Admin
Password" (Bloquear com palavra-passe de administrador) estiver definida para "ON" (Ligar) no ecra
"System Settings" (Definigdes do sistema). Neste caso, introduza a palavra-passe e, em seguida,

toque em "V".

l 5.10.1 Verificagcao das informagoes do controlador

1. Toque em "Controller Settings" (Definigbes do controlador) no ecra "Administrator Settings" (Definicdes
de administrador).
As defini¢gdes do controlador do Kit serdo apresentadas.

2. Toque em "V".
O ecra anterior sera apresentado.
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§ 5.10.2 Configuragdo da rede

1. Toque em "Network Settings" (Definicbes de rede) no ecra "Administrator Settings" (Definigdes do
administrador).
A lista das definicbes atuais da rede sera apresentada.

2. Altere as definicoes.

* Normalmente, ndo necessita de alterar as definicbes de rede.

(Supplementary explanation )

* Se a opcéo "Data Logging" (Registo de dados) estiver definida para "OFF" (Desligar), ndo sera obtido
qualquer registo. Nao defina para "OFF" (Desligar) desnecessariamente.

3. Toque em "V".
As alteracdes serdo refletidas e a visualizagdo ira regressar ao ecra anterior.

l 5.10.3 Alteracao das definigoes do servidor

* Nao altere as definicbes do servidor a menos que instruido o contrario.
Caso contrario, o sistema podera nao funcionar normalmente.
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1. Toque em "Server Settings" (Definicdes do servidor) no ecra "Administrator Settings" (Definicdes do
administrador).
As definigdes atuais do servidor serdo apresentadas.

2. Altere as definigoes.
3. Toque em"V".

I 5.10.4 Alteracao das definicdes do sistema

¢ Se definir "Admin Password" (Palavra-passe de admin) e "Lock with Admin Password" (Bloqueio com
palavra-passe do admin) para "ON" (Ligar), nao podera aceder ao menu "Administrator Settings"
(Definicdes de administrador) a menos que introduza a palavra-passe. Se pretender evitar alteragdes
acidentais no sistema, defina uma palavra-passe de administrador.

1. Toque em "System Settings" (Defini¢des do sistema) no ecra "Administrator Settings" (Definicdes de
administrador).
As definigbes atuais do sistema serdo apresentadas.

2. Altere as definigdes.

(Supplementary explanation )

¢ Ao definir "Debug Mode" (Modo de depuracao) para "ON" (Ligar), as informagdes de depuragéo serao
apresentadas no ecra.

¢ O "Debug Mode" (Modo de depuracdo) nado deve ser definido para "ON" (Ligar), a menos que deve ser
realizada a resolugao de problemas.

3. Toque em "V".
As alteracdes serdo refletidas e a visualizagao ira regressar ao ecra anterior.
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l 5.10.5 Alteracao das definicoes de calibragcao da maquina

* E possivel alterar cada um dos itens de configurag&o; no entanto, uma vez que as alteragdes
provocam uma alteragao no valor de configuragéo da calibragédo, em situagdes normais, néo realize
qualquer alteracdo. Se for necessario proceder a alteracoes, consulte as Instrugdes de instalagdo. O
destino de distribuicdo das Instrugdes de instalagao, o ID e a palavra-passe encontram-se no
documento que acompanha o produto.

1. Toque em "Machine Calibration Settings" (Definicbes de calibragdo da maquina) no ecra "Administrator
Settings" (Definigdbes de administrador) para abrir o ecra "Machine Calibration Settings" (Definicdes de

calibracao da maquina).

2. Toque em "Machine Calibration Settings" (Definicées de calibragdo da maquina) para abrir "Machine
Calibration Settings" (Definicdes de calibragcdo da maquina).
A lista das definigbes atuais de calibragéo sera apresentada.

3. Altere as defini¢gdes e toque em "v'".
As alteragdes serao refletidas e a visualizagdo ira regressar ao ecra anterior.
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B Restaurar as definigcoes de calibragdo da maquina
Quando a substituicdo do controlador GNSS é realizada, os ficheiros de calibragdo da maquina,
previamente guardados no servidor, sdo descarregados para restaurar as definigbes.

* Para restaurar as defini¢gdes de calibragdo da maquina, atualize a aplicagao do tablet para a v1.0.04
ou posterior.

1.  Toque em "Machine Calibration Settings" (Definicbes de calibragdo da maquina) no ecra "Administrator
Settings" (Definicbes de administrador) para abrir o ecra "Machine Calibration Settings" (Definicdes de
calibragdo da maquina).

2. Toque em "Restore Machine Calibration" (Restaurar calibragdo da maquina) para abrir o ecra "Restore
Machine Calibration" (Restaurar calibragao da maquina).

(Supplementary explanation)

* No ecra "Restore Machine Calibration" (Restaurar calibragdo da maquina), é apresentada a lista de
ficheiros de calibragdo da maquina obtidos.

3. Se o ficheiro de calibragdo alvo de restauragéo nao for apresentado, toque em para
abrir o ecra "Machine Calibration File Download" (Transferéncia do ficheiro de calibragdo da maquina).

(Supplementary explanation)

* No ecra "Machine Calibration File Download" (Transferéncia do ficheiro de calibragdo da maquina), é
apresentada a lista de ficheiros de calibragdo da maquina guardados no servidor.

terminal do tablet, tocando em
nome do ficheiro.

. Nesse caso, a data de leitura sera apresentada no
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4. Toque em do ficheiro de calibragdo da maquina alvo de obtencao para transferéncia e, em
seguida, regresse ao ecra "Restore Machine Calibration" (Restaurar calibragdo a maquina).

5. Toque em do ficheiro alvo de restauragao para abrir o ecra "Apply Machine Calibration" (Aplicar
calibragdo da maquina).

6. Confirme o conteudo de restauragao e toque em "v".

(Supplementary explanation)

* Ao tocar em "V", sera apresentada uma janela de aviso questionando-o se pretende atualizar o
conteudo das definigdes do controlador.

* Toque em para eliminar o ficheiro de calibragdo da maquina lido no tablet.

7. Verifique se a posi¢ao da aresta de corte do balde esta correta.
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l 5.10.6 Verificacao das definicoes do produto

1. Toque em "Product Settings" (Definigdes do produto) no ecra "Administrator Settings" (Defini¢des do

administrador).
As definigdes atuais do produto serao apresentadas.

(Supplementary explanation)
¢ O UUID indica um ID unico para o Kit. Este ndo pode ser alterado.

2. Toque em "V".
O ecra anterior sera apresentado.

l 5.10.7 Configuragao da orientagdo do administrador

* Nao altere as definicdes de orientagdo a menos que instruido o contrario.
Caso contrario, o sistema podera nao funcionar normalmente.

1.  Toque em "Administrator Guidance Settings" (Definigbes de orientagdo do administrador) no ecra

"Administrator Settings" (Definicbes de administrador).
As definigdes de utilizador da orientagédo serdo apresentadas.

Altere as defini¢oes.

3. Toque em "V".
As alteragdes serao refletidas e a visualizagao ira regressar ao ecra anterior.
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6. Medidor de carga util (opcional)

6.1 Configuracdo do medidor de carga util

] 6.1.1 Definigées basicas

Para utilizar o medidor de carga util devera adquirir uma licenga em separado para o Smart Construction
Fleet (lite).

Se ja estiver a utilizar o Smart Construction Fleet, siga o Guia rapido do Smart Construction Fleet (caso
contrario, siga o Guia rapido do Smart Construction Fleet Lite) para realizar as configuragdes iniciais e, em
seguida, realize-as no seu tablet.

(Supplementary explanation)

¢ Para utilizar este sistema, necessita, em primeiro lugar, da sua conta no portal Smart Construction ou
no LANDLOG.

* Se nao possuir nenhuma das opgdes, registe-se a partir do Web site abaixo.
URL do portal Smart Construction: https://scportal.pf.sc-cloud.komatsu
URL do portal LANDLOG: https://www.landlog.info/

¢ Quando definir "Standalone Mode" (Modo auténomo) para "ON" (Ligar) no ecra "Machine Settings"
(Definicdes da maquina), a medicado de peso com o medidor de carga util sem ligagdo ao Smart
Construction Fleet pode ser realizada para demonstragao ou verificagdo da operagéo.

B Configurar o terminal do tablet
1. Inicie o Smart Construction Pilot no terminal do tablet.
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2.  Toque em "Payload Meter" (Medidor de carga util).

3. Toque em S{)B

4. Toque em "Basic Settings" (Definigcbes basicas).
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5. Toque em o

A janela de introducao da palavra-passe sera apresentada.

6. Introduza "31415" para o campo "Password A" (Palavra-passe A) e, em seguido, toque em "v".

7. Selecione "Model", (Modelo), "Type" (Tipo) e "Spec" (Especificagao) (padrao ou brago longo) na secgéo
"Base Machine" (Maquina basica) no ecra "Machine Settings" (Definigdes da maquina).

(Supplementary explanation)

¢ Os itens selecionaveis na secgéo "Base Machine" (Maquina basica) variam consoante o conteudo da
definicdo de "Region" (Regido) no ecra "Common Settings" (Definicdes comuns).

* Toque em "Reload" (Recarregar) para obter o ficheiro mais recente de configuragdo de parametros de
carga util a partir do servidor.
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8. Toque em "V" na secgdo "Base Machine" (Maquina basica) e, em seguida, toque em "V" na janela de
confirmacgao.
Os parametros padrdo do modelo, tipo e especificagdo selecionados serao selecionados no terminal do
tablet e as definicbes serao guardadas no controlador.

9. Introduza o numero de série da maquina equipada com o Kit na secgao "Basic Info" (Informagdes
basicas).

(Supplementary explanation)

* Com base nas informacgdes de modelo, tipo e numero de série, sera estabelecida uma ligagdo ao Smart
Construction Fleet (lite). Certifique-se de que introduz o modelo, o tipo e o numero de série
corretamente.

10. Altere as definicbes seguintes conforme necessario:

* "Payload(One time)" (Carga util [uma vez]) [kg/t]: valor de peso maximo na apresentagéo do
medidor

* "Acquisition Interval" (Intervalo de aquisi¢ao) [s]: intervalo de atualizagdo de informagdes do Smart
Construction Fleet (lite)

* "Search Range" (Intervalo de pesquisa) [m]: intervalo de pesquisa para camides proximos

(Supplementary explanation)

* Aunidade de "Payload(One time)" (Carga util [uma vez]) pode ser alterada com "Weight Unit" (Unidade
de peso) no ecrad "Common Settings" (Definicdbes comuns).

11. Ao tocar em "v" no ecra "Machine Settings" (Definigbes da maquina), as definicdes serdo guardadas e
a visualizagao ira regressar a "Basic Settings" (Definicées basicas).
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12. Ao tocar em "V" no ecra "Basic Settings" (Definicdes basicas), as definicdes serao guardadas e a
visualizagao ira regressar ao ecra do medidor de carga.
Quando vinculada ao Smart Construction Fleet (lite), a lista de camides definida pelo Smart
Construction Fleet (lite) sera apresentada no ecra do medidor de carga.

(Supplementary explanation)

* Se a lista de camides nao for apresentada, podera existir um erro nas informagées de modelo, tipo e
numero de série registadas no terminal do tablet ou no Smart Construction Fleet (lite).
* Quando define "Standalone Mode" (Modo auténomo) para "ON" (Ligar) no ecra "Machine Settings"

(Definigdes da maquina) apenas "Default Dump" (Basculagao padrao) é apresentado na lista de
camibes.

] 6.1.2 Substituicio do balde

Ao substituir o balde, é necessario selecionar um ficheiro de balde no qual foi definido o peso. Além disso, o
medidor de carga util necessita de ser calibrado apds a selecdo de um ficheiro de balde.

1. Toque em "Bucket Configuration" (Calibragdo do balde) no menu Machine Guidance (Orientagao da
maquina) para abrir o ecra de defini¢cdes do ficheiro do balde e, em seguida, selecione um ficheiro de
balde. Se nao existir um ficheiro de balde, crie-o.

Para mais informacbes, consulte "5.2 Alterar a configuracao do balde".

* Os parametros de carga util sdo calculados automaticamente com base nas informagdes de dimensao
e peso do ficheiro do balde. Selecione o ficheiro do balde correto.

(Supplementary explanation)

* Podera igualmente abrir o ecra "Bucket Configuration" (Configuragdo do balde), tocando em "Bucket
Configuration" (Configuragao do balde) no menu do medidor de carga dutil.

2. Depois de selecionar um ficheiro de balde, proceda a calibragéo (consulte a seccéo 6.2).
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6.2 cCalibracido do medidor de carga util

AVISO

EXISTE A POSSIBILIDADE DE FERIMENTOS GRAVES OU MORTE.

* Antes de realizar a calibragdo, certifique-se de que o ambiente que o rodeia é seguro. Verifique
quanto a presenca de pessoas/obstaculos nas imediagdes e buzine antes de iniciar o trabalho.

¢ Execute o trabalho de rotacdo antes de proceder a calibragao. Durante a rotagao, certifique-se de que
verifica visualmente a direcao de rotagao. Certifique-se de que, durante os trabalhos, os restantes
trabalhadores se mantém afastados do raio de rotagao.

* Se existir terra presa no balde, retire-a. Com terra presa ao balde, podera nao ser realizada uma
calibragdo adequada.

Certifique-se de que realiza a calibragdo antes de utilizar o medidor de carga util pela primeira vez ou apés
alterar o modelo ou o balde. Recomendamos que a calibragéo seja realizada uma vez por més.

§ 6.2.1 Calibragdo sem carga

Proceda a calibracdo sem carga de acordo com o procedimento seguinte. Ao executar a calibragdo, realize
a operacgao semelhante a rotagao normal com a langa levantada.

* A calibragdo adequada podera nao ser realizada se a maquina de construgao/equipamento de
trabalho vibrar durante os trabalhos de calibragédo. Realize a operagao de elevagao da langa o mais
suavemente possivel.

1. Mova a maquina equipada com o Kit para um terreno plano e estavel, como uma superficie de betéo.

2. Proceda ao aquecimento, durante cerca de um minuto para que a temperatura do 6leo atinja, no
minimo, 30 °C.

3. Toque em 8333 no ecra do medidor de carga util e, em seguida, toque em "Unloaded Calibration"
(Calibragado sem carga). Quando o ecra de calibragao for apresentado, execute os passos 1 e 2.
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4. [Step 1] (Passo 1) Conforme apresentado na figura, ajuste o angulo do equipamento de trabalho para
que o angulo da langa (A) se encontre dentro do intervalo de 60 a 70 graus e o angulo do brago (B) se
encontre a 100 graus. Certifique-se de que o balde se encontra nivelado com o solo na parte dianteira.
Os angulos atuais serdo apresentados do lado direito de "Step 1" (Passo 1).

5. Quando o angulo de ajuste do equipamento de trabalho estiver concluido no passo 1, o processo
avanga automaticamente para o passo 2.
[Step 2] (Passo 2) Execute lentamente a elevagéo e rotagédo (operagao simultanea da elevagao e
rotagdo da langa; recomenda-se uma rotagéo de cerca de 90 graus) com o acelerador a velocidade
média (metade) até que o topo do brago exceda a altura especificada.

* Nao opere 0 brago e o balde durante a elevacgao e rotagao.

A altura do topo do brago é apresentada através do valor na parte inferior do "Step 2" (Passo 2) e do
indicador do lado direito.

Quando a altura do topo do brago exceder o valor definido, a seta do indicador de altura comuta para
"\L"_
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6. [Step 2] (Passo 2) Baixe a langa até que o topo do brago fique abaixo da altura especificada e, em
seguida, regresse a postura do passo 1.
Quando a altura do topo do braco for inferior ao valor definido, a primeira calibragao estara completa
(V') e a segunda calibragéo sera iniciada.

7. [Step 2] (Passo 2) Execute as operagdes de elevagao, rotacao e descida da langa mais quatro vezes.
No total, a operagéo de calibragao é realizada cinco vezes.

8. Baixe a langa e confirme se a calibragao esta concluida (v') até a "5th Time" (5.2 vez) e, em seguida,
toque em V.

Quando a calibragdo estiver concluida com éxito, sera apresentada a mensagem "Success" (Exito).
O resultado da calibragdo sem carga sera guardado no ficheiro do balde.

] 6.2.2 calibragéo com carga

Se nao for possivel garantir a precisao do medidor de carga util com a calibragdo sem carga, execute uma
calibragdo com carga.

¢ Se for possivel garantir a precisdo do medidor de carga util com a calibragdo sem carga, n&o sera
necessario realizar uma calibragdo com carga.

B Preparacgao

1. Mova a maquina de construgao para um terreno plano e estavel, como uma superficie de betao.
2. Proceda ao aquecimento para que a temperatura do éleo atinja, no minimo, 30 °C.

3. Prepare um peso a partir do peso conhecido.

* Recomendamos a utilizagdo de um peso que satisfaga as seguintes condigbes. Se o0 peso e o volume
forem demasiado pequenos, a precisdo da calibragdo podera ser prejudicada.

- O peso que é mais de metade do peso nominal do balde
- O volume que enche o balde

* Nao pode ser utilizada a balanga de um camido, uma vez que a calibragdo com carga é realizada
através da introdugédo de um peso correto.

4. Selecione um ficheiro de balde no qual tenha sido definido o peso.
5. Execute a calibragdo sem carga.
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¢ Se a calibragdo sem carga nao tiver sido realizada, sera apresentado um erro quando o ecra "Loaded
Callibration" (Calibragao com carga) for aberto.

B Efetuar a calibragao

1. Defina um peso tendo em conta o peso conhecido no balde.

2. No ecra inicial, toque em "Payload Meter" (Medidor de carga util) para abrir o0 ecra de carga util.
3.

Toque em para abrir um menu.

4. Toque em "Loaded Calibration" (Calibragdo com carga) para abrir o ecra "Loaded Calibration"
(Calibragdo com carga).

(Supplementary explanation )

* O ecra é apresentado na especificacdo de lanca padrao ou de duas pecas, dependendo das definicbes
da maquina basica com o medidor de carga util.

* Também pode abrir o ecra "Loaded Calibration" (Calibragdo com carga), tocando em €§3 no ecra
Machine Guidance (Orientacdo da maquina) e, em seguida, tocando em "Payload Configuration"
(Configuragao de carga util) e "Loaded Calibration" (Calibragdo com carga) por esta ordem.

5. Introduza o peso correto do peso em "Correct weight" (Peso correto).
6. Ajuste a postura da maquina de constru¢do para os angulos apresentados no ecra.
7. Repita as operagdes de elevacgao e rotagdo da langa cinco vezes, seguindo as instru¢des no ecra.

(Supplementary explanation)

* Toque numa medi¢ao concluida para realizar novamente a calibragado a partir da medigao tocada.
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8. Toque em "V" para guardar o resultado da calibracao.
Quando a calibragéo estiver concluida com éxito, sera apresentada a mensagem "Success" (Exito).

¢ O valor de "Correction formula A" (Férmula de corregao A) no ecra de definicdes da maquina de carga
util é alterado com base no resultado da calibragao. O valor predefinido de "Correction formula A"
(Férmula de corregéo A) é "-0,08".

¢ O resultado podera variar consoante o método de operacéo utilizado na calibragéo. Proceda a
calibragdo com carga cinco vezes e utilize a média dos valores apresentados em "Correction formula
A" (Férmula de corregdo A).

B Verificar a precisao
Depois de concluida a calibragéo carregada, verifique a precisdo do medidor de carga util utilizando a carga
real ou semelhante.

* Exemplo 1: verificagdo da precisao, utilizando solo (mega o peso real do solo, utilizando uma balanga de
molas ou semelhante e, em seguida, proceda a medi¢ao da carga util)

Exemplo 2: camido de carregamento (medir com uma balanga de camido e comparar com o valor de
medicéo da carga util)

Verifique a precisdo do medidor de carga util cinco vezes cada para as trés posturas: brago a longa
distancia, brago no centro e braco a curta distancia, o que significa 15 vezes no total. Tal ndo constitui
qualquer problema, desde que as oscilagdes na precisao estejam dentro de +5%.

(Supplementary explanation)

Ao utilizar um peso, a seguinte série de operagdes € contabilizada como uma Unica vez, uma vez que 0
valor da carga util ndo pode ser determinado ao rodar o balde: escavar com a maquina de construgédo —
rotagdo — parar a rotagdo — ler o medidor na parte inferior direita do ecrd do medidor de carga util —
reinicie a aplicagéo.
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6.3 Como utilizar o medidor de carga util

AVISO

EXISTE A POSSIBILIDADE DE FERIMENTOS GRAVES OU MORTE.

* O medidor de carga util tem a fungao de auxiliar o trabalhador na medicao da capacidade de carga e
de reduzir a carga na gestdo da capacidade de carga. Esta funcdo nao se destina a evitar a
sobrecarga.

* Nao opere a maquina enquanto opera o terminal do tablet. Ao operar o terminal do tablet, interrompa
as operagdes da maquina.

* Quando operar o terminal do tablet, tenha cuidado para ndo operar acidentalmente a alavanca de
controlo.

¢ Dé prioridade a verificagdo da seguranga na area que o rodeia. Ndo olhe fixamente para o ecra do
terminal do tablet.

* Durante a rotagéao, certifique-se de que verifica visualmente a dire¢do de rotacgao.

* Uma vez este processo envolve trabalhos rotativos, certifique-se de que, durante os trabalhos, os
restantes trabalhadores se mantém afastados do raio de rotacao.

¢ O medidor de carga util possui um limite a nivel de desempenho. O peso indicado pelo medidor de
carga util pode variar devido a efeitos dos fatores como ades&o ao solo, método de operagao e
propriedade do solo; assim sendo, este deve ser utilizado apenas como guia.

* O medidor de carga util ndo é um instrumento de medi¢do que tenha sido aprovado no teste de
certificagdo. Este ndo deve ser utilizado para fins comerciais ou de certificagao.

* Quando utilizado para a comercializagao ou certificagao, proceda a verificagdo com recurso a um
instrumento de medi¢cdo, como a balanga de um camiao.

¢ Se o carregamento for realizado com o corpo da maquina excessivamente inclinado ou instavel, a
carga nao podera ser medida corretamente. Realize o trabalho de carregamento preferencialmente
num estado no qual a maquina seja mantida nivelada e estavel.

* Observe que o erro podera variar dependendo do método e das condigdes de operagao.

* Quando tentar utilizar as fun¢gdées do medidor de carga util sem definir o peso do balde e sem realizar
a calibracdo sem carga, sera apresentada a mensagem seguinte.
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l 6.3.1 Apresentacao de conteudo no ecra do medidor de carga util

Z
‘o

Conteldo apresentado

Lista de camides (nome do camido/capacidade maxima de carga)

Camiao selecionado

Volume de carga do camido apresentado no medidor

Volume de carga do camido apresentado em valores

Capacidade maxima de carga do camiao selecionado (peso-alvo)

Peso restante carregavel

Maquina de construgao a definir (modelo - tipo)

Peso de escavagao apresentado no medidor

Peso de escavagao apresentado em valores

@O ®Qov®® e

Quantidade maxima aproximada de escavagao do balde

Visor de aviso quando a precisao do carregamento parece ser
baixa

Histérico de carregamento para cada vez

Botéo de definigdes

Botéo de inicio/fim do carregamento

Botéo de fixagao do resultado do carregamento

Botao de pausa

Qe 6 ® 6 6|6

Botao de eliminagao do resultado do carregamento
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§ 6.3.2 Como operar o ecrd do medidor de carga util

B Selecionar o camiao
Toque no camido-alvo a partir da lista de camides na parte superior do ecra. O camido selecionado sera
destacado.

(Supplementary explanation)

* No modo auténomo, apenas é apresentada a fungao "Default Dump" (Basculagao padrao).

B Iniciar a medigao da carga util
Antes de iniciar a escavacao, toque em P para iniciar a medic¢éo.

B Contar o peso de carregamento

Quando a medigao da carga util € iniciada e a maquina de constru¢do é operada da seguinte forma:
escavagao rotagdo da carga basculagao do balde, o valor da carga util € contabilizado quando o
balde é descarregado e adicionado ao volume de carga do camiéo.

Ou toque no botao para contar o peso de carregamento.

B Cancelar o peso de carregamento

Toque no histérico de carregamento para o destacar. Ao tocar em nesse estado, é possivel eliminar o
histérico destacado.

B Concluir a medigao da carga util
Uma vez concluido o carregamento do camiao, toque em "m". A medi¢ao da carga util sera terminada.

B Colocar a medigao da carga util em pausa

Ao tocar em Bl durante uma medig&o da carga util, a carga Util ndo sera contabilizada mesmo que o balde
se encontre descarregado. Utilize esta funcdo quando levar a cabo outros trabalhos durante o
carregamento.

] 6.3.3 Fungées do medidor de carga util

B Funcao de apresentagao do medidor
No modo normal, os medidores do peso de escavagao e do peso de carregamento sdo apresentados a
verde.
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O medidor de peso de escavacao é apresentado a amarelo quando o peso-alvo esta prestes a ser atingido
apos a repeticao da escavagao.

Se se prever que o peso de carregamento exceda o peso-alvo apds a adicdo do peso de escavagdo atual, o
medidor de peso de escavagao sera apresentado a vermelho.

Se o camiéo for carregado com o peso-alvo excedido, o medidor de peso de carregamento ficara vermelho.
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B Funcao de ajuste do volume do solo

¢ Ajuste o volume do solo antes da rotagao.

O medidor do peso de escavacado apresenta o volume do solo no interior do balde em tempo real.
Ajuste o volume de carregamento, reduzindo o volume do solo no interior do balde.

(Supplementary explanation)

Se o valor de carga util ndo for refletido corretamente em tempo real, recomenda-se a realizagdo da
operagao de elevagao da langa no local.

§ 6.3.4 Outras fungées de carga util

No ecra "Basic Settings" (Definicbes basicas), podera definir cada fungao de carga util para "ON/OFF"
(Ligar/Desligar).

B Inicio automatico
Quando definido para "ON" (Ligar), o carregamento pode ser iniciado automaticamente (estado » premido)
ao tocar e selecionar um camido.

B Paragem automatica

Quando definida para "ON" (Ligar), o carregamento pode ser finalizado automaticamente (estado "m"
premido) quando a razéo selecionada em "End loading at" (Finalizar carregamento em) da capacidade
maxima de carga do camido for excedida na contagem de carga util.

Ao tocar na caixa de listagem de "End loading at" (Finalizar carregamento em), o limite pode ser
selecionado de entre o intervalo de 60 a 95% a partir da lista suspensa.

B Alerta de precisao de carregamento
Quando este for definido para "ON" (Ligar), podera ser emitido um aviso na parte inferior do medidor do
peso de escavagao quando a precisdo do calculo parecer baixa durante o carregamento.
O limite para emissao de um aviso pode ser definido em "Loading accuracy alert threshold" (Limite de alerta
de precisdo de carregamento) (minimo: 0, maximo: 1).
Como critério, é utilizado um valor que diminui quando a pressao do 6leo varia e aumenta quando a pressao
do 6leo se encontra estavel. Uma vez que é emitido um aviso quando o valor desce ou se encontra abaixo
do limite, ocorrem as situa¢des seguintes.
* Quando a operacao é realizada mantendo a pressao do 6leo estavel, nao é emitido um aviso facilmente.
* Quando o limite for definido para um valor maior, € emitido um aviso facilmente.
* Nao o altere desnecessariamente.
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6.4 Critério de avaliacao atravées do modo
de verificacao de precisao

No modo de verificagdo de preciséo, o resultado do calculo de carga util pode ser avaliado se se encontrar
dentro do valor padrao. Os procedimentos de verificagdo da precisao no estado descarregado podem ser
reduzidos em comparagao com os anteriores.

* No modo de verificagao de precisdo, sdo necessarias as operacdes de escavacao/elevagio da
langa/rotagdo, bem como as operagdes de descarga do balde.

» Utilize o modo de verificagdo de precisdo depois de configurar as seguintes defini¢des.
- Calibragdo da maquina
- Defini¢des do ficheiro do balde
- Definicdes da maquina basica com medidor de carga util
- Calibragdo sem carga com o medidor de carga util

1. No ecra inicial, toque em "Payload Meter" (Medidor de carga util) para abrir o ecra do medidor de carga
util.

2. Toque em aé‘z para abrir um menu.

3. Toque em "Accuracy check mode" (Modo de verificagdo de precisdo) para abrir o ecra "Accuracy check
mode" (Modo de verificagdo de precisao).
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(Supplementary explanation)

* Também pode abrir 0 ecra "Accuracy check mode" (Modo de verificagdo de precisido), tocando em 8}3
no ecrd Machine Guidance (Orientagdo da maquina) e, em seguida, tocando em "Payload

Configuration" (Configuracao de carga util) e "Accuracy check mode" (Modo de verificagdo de precisao)
por esta ordem.

4. Antes da escavagao, coloque a maquina de construgao na postura.

5. Introduza um valor para "Target Value" (Valor-alvo) e "Tolerance" (Tolerancia).

(Supplementary explanation)

¢ Defina o peso-alvo em "Target Value" (Valor-alvo). Por predefini¢édo, este foi definido para 0 kg no
estado sem carga.

* Defina o erro admissivel para o valor-alvo em "Tolerance" (Tolerancia). Por predefinigédo, este foi
definido para 100 kg.

¢ Aunidade de peso pode ser alterada no ecrd "Common Settings" (Definicbes comuns).

6. Toque em "START" (Iniciar) e opere a maquina de construgdo para executar as operagdes de
escavagao com o balde, elevagao/rotagao da langa e descarga do balde por esta ordem.
Ou toque no botao para fixar.

(Supplementary explanation)

* Opere a maquina de construgdo da mesma forma que as operagdes habituais de escavagéao e
carregamento.

¢ Para obter uma boa precisdo de medigao, realize a operacdo de elevagao da langa o mais suavemente
possivel. Caso contrario, a oscilagao da presséo do dleo resulta na diminui¢cdo da precisao.

¢ Para concluir a medicéo, necessita de realizar a operacao de descarga do balde.

7. Depois de realizar a operagao de descarga do balde, é avaliado se o resultado do calculo de carga util
esta dentro do intervalo de tolerancia do valor-alvo.

- 169 -



7. Especificacoes do produto

Nome do produto

Smart Construction Retrofit

Nome do modelo do controlador

SCRFO0AT02/SCRFO0ATO03

Nudmero do modelo do controlador

LL-1001-00-00-0101/2AB-06-11112

Nome da peca CONTROLADOR
Fonte de Tensdo nominal 10-30V
alimentagao do ,
controlador Capacrldade recomendada 10 (A)

do fusivel
Consumo de corrente 0,2A(24 V)

Resisténcia a agua/ao po6

JIS D0203 S2/JIS Z8901 8 tipos

Amplitude da temperatura operacional

-30°Ca+85°C

Fabricante EARTHBRAIN Ltd.
Fabrica Akasaka Tech
Pais de origem do controlador Japao

Especificagdo de Wi-Fi

802.11a/b/g/n/ac

Normas (EN, FCC)

EN 300 328 V2.1.1/EN 300 328 vV2.2.2

EN 301 893 V2.1.1, EN 303 413 V1.1.1

EN 301-489-1 V2.2.3, EN 301-489-17 V3.1.1

EN 301-489-19 V2.1.1, EN 62368-1:2014+A11:2017
FCC Pega 15 Subpega E:2018

FCC Pega 15 Subpega B:2020

EIRP max. (por banda e fungéo)

WLAN2,4 GHz (EN):

14,48 dBm eirp

WLANS5 GHz (FCC):

11a: 17,86 dBm eirp, 11n-20: 17,40 dBm eirp
11ac-20: 17,42 dBm eirp, 11n-40: 15,47 dBm eirp
11ac-40: 15,34 dBm eirp, 11ac-80: 13,38 dBm eirp

Vibragao

Frequéncia: 8,3 Hz-400 Hz, Tempo de teste: 20 min,
Aceleracgao: 8,9 G, Vibragao total: max. 1 mm

Durabilidade da vibragao

Frequéncia: 66,7 Hz, Tempo de teste

4 horas para cima e para baixo, 2 horas para a
esquerda e direita,

2 horas antes e depois, Aceleragao: 8,9 G

Durabilidade da vibragao de varrimento

Frequéncia:

8,3 Hz - 400 Hz, Ciclo: 20 min (1 reciproco),
Tempo de teste: 6 horas para cima e para baixo,
6 horas para a esquerda e para a direita, 6 horas
antes e depois,

Aceleragao: 8,9 G, Amplitude total: max. 1,0 mm
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Aceleragao de impacto: 50 G,

Tempo de agao do impacto: 11 ms,

Numero de testes: para cima e para baixo, esquerda
e direita, antes e depois,

5 vezes em cada um dos 3 eixos em ambas as
direcdes, Total 30 vezes

Impacto

Temperatura de teste: 35 °C, Concentragido de agua
Pulverizagdo de agua salgada salgada: 5%,
Volume de pulverizagao: 0,5 -

Tipo de modulagéo BPSK,QPSK

2400-2835,5 MHz,5150-5250 MHz,
Banda de frequéncia 5250-5350 MHz,5470-5725 MHz,
5725-5895 MHz,

2412-2472 MHz,5180-5240 MHz,

Frequéncia de operacao 5260-5320 MHz,5500-5700 MHz,
5745-5825 MHz,
2,4 GHz: 2,1 dBi

Ganho da antena 5 GHz: 2.4 dBi

Peso 2,1kg

Designacao da emissao (codigo da UIT) G1D/G7D

Modo de disparo Tx 11b (servico=46,8%):488 mW
Poténcia de transmissao ou intervalo de poténcia | 11ac RX 5G: 358 mW
Modo de espera: 1,8 mW

Largura de banda 5 MHz,20 MHz,40 MHz,80 MHz
Espagamento de canais 5 MHz,20 MHz,40 MHz,80 MHz
Especificagcbes de rececdo GNSS GPS GLONASS Galilleo Beidou QZSS
Especificagbes da ligagdo sem fios (opgéo) RS232C

Tamanho do corpo % Sem cobertura de

protecéo contra o sol 130 mm (L) x 250 mm (P) x 100 mm (A)
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8. Resolucao de problemas

B Itens a verificar quando é apresentado um ecra de erro
Se ocorrer um erro relacionado com a IMU ou com o sensor de pressao, é apresentado o seguinte ecra de

erro.

Se ocorrer um erro relacionado com o controlador GNSS ou com o estado da ligagdo Wi-Fi, é apresentado o
seguinte ecra de erro.

Se ocorrer um erro relacionado com as defini¢cdes do ficheiros do projeto, sera apresentado o seguinte ecra
de erro.

Se estes ecras de erro forem apresentados, verifique o contelido apresentado e resolva a situagao.
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Se ocorrer um erro relacionado com o estado do GNSS, este sera apresentado da seguinte forma.

Neste caso, pode verificar os detalhes do erro, tocando no erro apresentado ou no botao de estado do
GNSS na parte superior do ecra.

Depois de verificar os detalhes, toque em "v" para regressar ao ecra anterior.

Se for detetada uma anomalia na presséo do cilindro da langa durante o ajuste da massa (calibragédo) da
carga util, é apresentado o seguinte aviso. Neste caso, verifique o contetido da visualizagéo e utilize-o como
guia na execuc¢ao do ajuste da massa (calibragdo). Para mais informagdes acerca do ajuste da massa
(calibragdo), consulte o manual destinado aos agentes.
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B Se a obtengao do ficheiro de definigoes falhar
Se nao for possivel ler os ficheiros seguintes, os ficheiros de backup correspondentes serao lidos.
ApplicationSetting

CompassSoundSetting

CuttingEdgeOffset

GuidanceSetting

LightBarAndSoundSetting

MainDisplayEnableUISetting

Network

PayloadInfoSetting

ServerSetting

StartupSetting

SystemSetting

TargetSurfaceOffset

Os ficheiros seguintes sdo obtidos a partir do controlador GNSS.
BasicSetting

CalibrationInfo

Gnsslnfo

GnssSetting

PositionPosturelnfo

RetrofitKitInfo

Se nao for possivel ler os ficheiros seguintes, serido criados ficheiros de valor inicial com as versdes
correspondentes.
¢ ColorList
¢ Common_setting
¢ MachineCalibrationSetting
* PayloadParameterSetting
* Product
* Version

B Atualizagao de firmware
Se a mensagem seguinte for apresentada, atualize o firmware para a versao mais recente.
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B Outros fendmenos e itens a verificar

Fenémeno

Itens a verificar

O valor difere significativamente ao
verificar a precisao da aresta de corte
do balde.

As coordenadas da aresta de corte do balde mudaram
significativamente?

= Devido a oscilagdo da posi¢cdo da antena GNSS, o comportamento
da aresta de corte podera mudar de forma irregular. Se, apds algum
tempo, nao se verificar uma melhoria, desloque-se para um espaco
aberto.

A maquina nao vibra num terreno instavel?

Os dados do desenho ndo sao
apresentados.

Os dados do desenho estéo configurados?

= Se nao estiverem configurados, importe os dados do desenho e
verifique se estes sdo apresentados.

Os visores da maquina e do balde
desapareceram.

Toque novamente no tablet para verificar se estes sdo apresentados.

As informagdes do balde e da calibragédo foram configuradas
corretamente?

A bussola do angulo de visualizagéao
esta virada para a frente.

Embora virada diretamente para os
dados de projeto, a maquina inclina-se.

Os dados do desenho pretendidos para a construgao estao
selecionados?

*Os dados do desenho selecionados sdo destacados.
A maquina nao vibra num terreno instavel?

= Se a maquina estiver a trabalhar num terreno instavel no qual esta
vibra significativamente, a bussola do angulo de visualizagdo podera
nao estar virada para a frente devido as caracteristicas da resposta da
IMU que deteta a postura da maquina. Neste caso, tal ndo se trata de
uma falha.

A configuracéo do balde é a correta para o balde instalado?

= Se a configuragao do balde n&o estiver correta, a bussola do dngulo
de visualizagdo ndo sera apresentada corretamente.

Existem defeitos nos dados do desenho, tais como orificios ou
saliéncias?

O valor de carga util ndo € apresentado.

A configuragéo do sensor de pressao nao esta desativada?

= Defina "Boom Head/Bottom Pressure Sensor" (Sensor de pressao
da cabega/parte inferior da langa) para "ON" (Ligar) no ecra "Controller
Settings" (Defini¢des do controlador).

Os sensores de pressao do cilindro da langa ndo estdo conectados as
extremidades superior/inferior invertidas?

A precisao da carga util é reduzida.

O equipamento de trabalho nao vibra aquando da rotagcao?

= O calculo da carga util esta indisponivel em terrenos inclinados, no
entanto, a precisado tende a melhorar em terrenos planos. Além disso,
quando a maquina de construgéo se encontra instavel, a precisdo da
carga util tende a piorar.

O equipamento de trabalho n&o vibra aquando da calibragao?

= Uma vez que a carga util é calculada a partir da presséo do éleo do
cilindro da langa, a precisao da carga util tende piorar quando a langa
esta instavel.

Aquando da rotagao, nao esta a ser derramado solo?
Nao existe sujidade presa ao balde?
Realizou a operagado de aquecimento?

= Realize a operacdo de aquecimento até que a temperatura do dleo
atinja cerca de 30 °C. Uma vez que a carga util é calculada a partir da
presséao do 6leo do cilindro da langa, aqueca o cilindro da langa no
final do curso por precaugéo.

O tempo de elevagéo da langa ndo é demasiado curto?

= A precisao tende a ser melhor quando a langa é elevada em cerca
de quatro segundos.
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Fendmeno

ltens a verificar

O espaco livre de armazenamento do
terminal do tablet diminuiu ou
encontra-se abaixo do limite.

Toque "V" na janela de mensagens apresentada para eliminar
ficheiros desnecessarios, como ficheiros de cache.

Pode definir o limite com "Storage Free Space Threshold" (Limite
de espago livre de armazenamento) no ecra "Common Settings"
(Definicdes comuns).

A verificagédo da precisdo com
medidor de carga util resultou em NG.

Verifique se os pardmetros sao definidos corretamente e, em
seguida, volte a realizar uma calibragdo sem carga.

B Lista de estados do sistema
A tabela abaixo apresenta os estados do sistema do tablet. Para mais informagdes acerca do método de
visualizagdo, consulte "4.1.2 Operagdes no ecra principal".

Sensor de pressao da
parte inferior da langa

ltem Valor Conteudo de erro
AHRS 0 |Sem anomalias no AHRS ou IMU
(Sflst'im? de 1 |BodyIMU nao ligada.
referéncia para . = : -
atitude e orientago) 2 | MainGNSS ou SubGNSS néo medidos até ao momento.
3 |Osvalores 1 e 2 sdo aplicaveis.
4 |Ocorreu um erro interno na IMU.
5 MainGNSS ¢ Fix (Fixo) ou Float (Flutuante), mas a preciséo é reduzida ou a
orientagdo nao é Fixed (Fixa).
6 |Os valores 4 e 5 sao aplicaveis.
Informacgdes de 0 |MainGNSS é FIXED-RTK.
localizagéo 1 |MainGNSS é Float (Flutuante) e a precis&o ¢ igual ou inferior ao limite de
alta precisao.
2 MainGNSS é Float (Flutuante) e a precisdo encontra-se entre os limites
baixo e alto.
MainGNSS é Float (Flutuante) e a precisao é igual ou superior ao limite
3 | baixo; MainGNSS é DGNSS ou SinglePoint; MainGNSS néo posicionado ou
DEAD _ LOCKING; ou os dados RTCM nao foram recebidos.
4 | Dados nao recebidos do MainGNSS.
Ligagdo a estagao de Nenhuma desisténcia nos ultimos cinco minutos (uma desisténcia é definida
base 0 |como um evento no qual os dados RTCM nao podem ser recebidos
continuamente durante 30 segundos.)
1 | Ocorreu uma desisténcia nos ultimos cinco minutos.
5 Desisténcia a ocorrer no momento (RTCM néo recebidos durante
30 segundos ou mais)
IMU da lanca 0 |Normal ou néao utilizada
IMU do brago 1 | Ocorreu um erro interno na IMU.
IMU do balde 2 | Dados nao detetados pela IMU durante cinco segundos.
IMU do corpo
IMU do balde
inclinavel
Sensor de pressao da
cabecga da langa . o
0 |Normal ou néao utilizada
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B Lista de cédigos de erro

Para os erros com os nimeros 1 a 10, apenas um item com a prioridade mais alta & apresentado no ecra

até que o estado seja melhorado.

Para o numero 11 e os erros subsequentes, o erro é emitido assim que ocorre.

N.°

Mensagem de erro

Conteudo (esbogo)

Causa — Medida

1

No error (Sem erros)

(O ficheiro do projeto nao
estéa selecionado)

esta selecionado.

2 |Unconnected to controller | N&o foi possivel obter ¢ As definicbes de Wi-Fi ndo foram
(Sem ligacdo ao informagdes do controlador configuradas.
controlador) através do tablet. — Verifique se o destino de ligagéo esta

definido como controlador nas
definicdes de Wi-Fi do tablet.

* A alimentagao do controlador esta
desligada.
— Verifique se a luz LED do controlador
se encontra acesa.

3 | No machine calibration Ocorreu um problema nas |Quando o valor das informagdes de
(Sem calibragado da informacodes de calibragdo |calibragcido esta incorreto
maquina) e o célculo da aresta de — Verifique se a calibracao foi realizada

corte ndo pode ser corretamente.
realizado.

4 |Backet is not selected (O | O ficheiro do balde nédo O ficheiro do balde nao esta selecionado.
balde nao esta esta selecionado. — Verifique se o ficheiro do balde esta
selecionado) selecionado com as defini¢gdes do balde.

5 |No correction data (VRS) | O controlador ndo O tablet ndo conseguiu estabelecer ligagao
(Sem dados de corregao consegue obter dados de | ao servidor de distribuigdo de dados de
[VRS]) corregéo (VR). corregao.

— Verifique a transmissao/recegao de
dados de corregao com as definigbes do
Ntrip no tablet.

6 |No correction data O controlador n&o * A estacao fixa ndo consegue
(External radio) (Sem consegue obter dados de enviar/receber dados de correcéo (radio
dados de corregédo [radio | corregao (radio externo). externo).
externo]) — Verifique o formato de transmissao

sem fios da estagao fixa e o tipoe o
numero de satélites captados.

* O controlador ndo consegue receber
dados de corregao (radio externo).
— Verifique o tipo de satélite com as
definicdes do GNSS no tablet.

7 | Project file is not selected | O ficheiro do projeto ndo O ficheiro do projeto ndo esta selecionado.

— Verifique quanto ao término do
download do ficheiro do projeto e a selecéo
do ficheiros do projeto.
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Mensagem de erro

Conteudo (esbogo)

Causa — Medida

Localization error (Erro de
localizagao)

Ocorreu um erro no
processo de localizagéo.

* Pontos de referéncia insuficientes para
localizagao
— Verifique os pontos de referéncia
para localizagao.

* Tipo incorreto de coordenadas
— Verifique o tipo de coordenadas.

¢ Residual demasiado grande (0,1 m ou
mais)
— Verifique o residual.

* Erro de calculo dos parametros de
localizagao
— Verifique os parametros de
localizagao.

Projection error (Erro de
projecéo)

Ocorreu um erro no
processo de projegao.

Erro na configuragdo dos parametros de
projecao
Verifique o conteldo selecionado para a
projegao.

10

Out of design area (Fora
da area do desenho)

N&o existe nenhuma
maquina no intervalo da
superficie do desenho.

* A posigao da aresta de corte da
maquina de construgéo existe fora da
superficie do desenho.

— Verifique o ficheiro da superficie do
desenho e mova a posigéo da aresta de
corte para a superficie do desenho.

* O GNSS n&o esta fixo.

— Verifique-o depois de o GNSS estar
fixo.

11

OO IMU Undetected (IMU
nao detetada)

OO A IMU do corpo ndo
pode ser detetada no sinal
CAN.

* OO Anomalia na IMU

* Anomalia na correia (p. ex., rutura de
fios)
— Verifique quanto a continuidade da
correia. Se nao existir qualquer
problema a nivel de continuidade da
correia, podera ter ocorrido uma falha
na IMU.

12

OO IMU Software error
(Erro no software da IMU)

OO Erro no software da
IMU

OO Anomalia na IMU

— Ligue e desligue a alimentagc&o. — Se a
anomalia persistir apos ligar/desligar a
alimentagéo, podera ter ocorrido uma falha
na IMU.

13

OO IMU Undetected (IMU
nao detetada)

OO A IMU do corpo ndo
pode ser detetada no sinal
CAN.

¢ OO Anomalia na IMU

* Anomalia na correia (p. ex., rutura de
fios)
— Verifique quanto a continuidade da
correia. Se nao existir qualquer
problema a nivel de continuidade da
correia, podera ter ocorrido uma falha
na IMU.
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N.°

Mensagem de erro

Conteudo (esbogo)

Causa — Medida

14

OO IMU Software error
(Erro no software da IMU)

OO Erro no software da
IMU

OO Anomalia na IMU

— Ligue e desligue a alimentagédo. — Se a
anomalia persistir apds ligar/desligar a
alimentagéo, podera ter ocorrido uma falha
na IMU.

15

OO IMU Undetected (IMU
nao detetada)

OO A IMU do corpo nao
pode ser detetada no sinal
CAN.

* OO Anomalia na IMU

* Anomalia na correia (p. ex., rutura de
fios)
— Verifique quanto a continuidade da
correia. Se nao existir qualquer
problema a nivel de continuidade da
correia, podera ter ocorrido uma falha
na IMU.

16

GNSS antenna not
detected (Antena GNSS
nao detetada)

O controlador nao
consegue detetar a antena
GNSS.

* O cabo da antena esta partido ou ndo
esta ligado.
— Verifique a ligagéo do cabo da
antena.

e Falha na antena
— Substitua a antena.

¢ Falha no controlador
— Substitua o controlador.
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9. Informacoes de contacto

B Consultas relativas a produtos:
EARTHBRAIN Ltd.
Pagina do formulario de consultas: https://support.smartconstruction.com/hc/ja/requests/new
Aceder ao formulario de consulta através do link.

B Em caso de problemas:
Centro de assisténcia

Kit Smart Construction 3D Machine Guidance

Emitido por: EARTHBRAIN Ltd.
Izumi Garden Tower, 29th floor, 1-6-1
Roppongi, Minato-ku, Téquio

E proibido copiar e reimprimir sem autorizac3o.
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