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| Pries skaitydami &j vadova

O]

Jvadas

Siame vadove apragomi ,Smart Construction Machine 3D Guidance* rinkinio (toliau — rinkinys) specialis
prietaisai ir funkcijos. Dél Siame vadove neaprasyty prietaisy ir funkcijy zr. rinkiniu aprdpintos masinos
naudojimo ir priezitros vadova.

Siame vadove aprasomos rinkinio eksploatavimo, tikrinimo ir techninés prieZitros procediros bei
nurodymai, kuriy reikia laikytis, kad rinkinj bty galima saugiai naudoti. Daug nelaimingy atsitikimy
jvyksta, kai naudotojai dirba nesilaikydami pagrindiniy atsargumo priemoniy. Prie$ pradédami
eksploatuoti, tikrinti ar prizidréti rinkiniu apripintg masing, perskaitykite visg informacijg, nurodytg
komplektuojamos masinos naudojimo ir techninés priezitros vadove ir parduotuvés vadove, taip pat
Siame vadove pateiktus jspéjimus ir perspéjimus, ir laikykités jy turinio. Laikykités jspéjimo ir atsargumo
nurodymy. PrieSingu atveju tai gali sukelti rimty suzalojimy arba mirtj.

Mes negalime numatyti visy situacijy, j kurias galite patekti naudodamiesi rinkiniu. Todél rinkiniu
apripintos masinos eksploatavimo ir techninés priezidros vadove / parduotuvés vadove ir Siame vadove
nurodytos atsargumo priemonés neapima visy saugos priemoniy.

Jei atliekate operacijas, patikrinimus ir technine priezilrg situacijose, kurios nenurodytos Siame vadove,
savo rizika imkités visy prevenciniy saugos priemoniy.

Niekada neatlikite operacijy ar darby, kurie draudziami rinkiniu apripintos masinos naudojimo ir
techninés priezitros vadove / parduotuvés vadove ir Siame vadove.

Neatlikite netinkamai atliekamy darbuy, jskaitant rinkiniu aprpintos masinos operacijas, tikrinima ir
technine priezidrg. Netinkamai naudojant gali bati sunkiai arba mirtinai suzaloti zmones.

Jei perduodate rinkiniu apripintg masing, batinai perduokite ir §j vadova.

8j vadova batinai laikykite rinkiniu apripintos masinos naudojimo ir techninés priezitros vadovo
saugojimo vietoje, kad darbuotojai bet kada galéty pakartotinai juo pasinaudoti.

Jeigu pametéte ar pazeidete §j vadova, praneskite apie tai aptarnavimo centrui ir nedelsdami susitarkite
deél pakaitinio vadovo.

Siame vadove vienetams Zyméti naudojama Tarptautiné vienety sistema (Sl). Siame vadove pateikti
aprasSymai, vertés ir iliustracijos yra pagrijsti informacija, pateikta vadovo rengimo metu.

Kadangi mes nuolat tobuliname rinkinj, faktinés specifikacijos gali skirtis nuo apradyty Siame vadove.
Jei turite klausimy, susisiekite su aptarnavimo centru.

) rinkinj jkeliama taikomoji programiné jranga, naudojanti atvirojo kodo programine jrangg (OSS). Kad
galétumeéte naudotis programine jranga, turite sutikti su naudojimo sglygomis, kurios rodomos pirmg kartg
paleidus programine jrangg. AtidZiai perskaitykite programinés jrangos naudojimo sglygas. Informacijg
apie programinés jrangos licencijg galite perzitréti meniu ekrane.

PrieS naudodamiesi programa, susipaZinkite su sutarties sglygy, garantijos ir atsakomybés turiniu,
supraskite programinés jrangos naudojimo salygas.

Ekrano vaizdas arba rodomas programos turinys gali pasikeisti jj athaujinant.

Jei Siame vadove apraSytas turinys skiriasi nuo programos ekrane rodomo turinio, vadovaukités
pastaruoju.

Naudojant rinkinj, gamintojas ir platintojas neatsako uz pjovimo briaunos ir naudingosios apkrovos
matuoklio (pasirinktinai) tikslumg arba su montavimu susijusj masinos korpuso gedima.



®Naudojimo tikslas
* Rinkinys sukurtas taip, kad jj baty galima montuoti papildomai ir taip suteikti IRT funkcijas esamam
ekskavatoriui. Jrengus rinkinj, galima naudoti toliau iSvardytas funkcijas, todél jprasto tipo masina galima
atlikti IRT konstrukcijos darbus.
* 3D masinos vedimo funkcijos (*1)
¢ 3D statybos istorijos duomeny gavimo funkcija
* Naudingosios apkrovos matuoklis (neprivalomas) (*2)

*1 Funkcija, skirta gauti informacijg apie masinos buvimo vietg naudojant GNSS, ir operatoriaus vietoje
esantiame planSetiniame terminale pateikti skirtuma tarp statybos zonos projektiniy duomeny ir kauso
pjovimo briaunos vietos.

*2 Ekskavatoriaus kausu kraunamo grunto svorio matavimo funkcija.

®Naudotojams taikomi apribojimai

* Bet kuris darbuotojas, valdantis ir dirbantis su rinkiniu apripinta masina, privalo turéti kvalifikacija,
reikalingg ekskavatoriui valdyti. Daugiau informacijos rasite rinkiniu apripintos masinos naudojimo ir
techninés prieziuros vadove.

®Prekiy zenklai Siame vadove

¢ Smart Construction®, ,Smart Construction 3D Machine Guidance® ir ,Smart Construction Pilot* yra
-Komatsu Ltd.“ prekiy Zenklai arba registruotieji prekiy zenklai.

* Wi-Fi“ yra registruotasis ,Wi-Fi Alliance prekiy zenklas.

¢ ,Android“, ,Google“, ,Google Play* ir ,Google Play“ logotipas yra ,Google LLC* prekiy Zenklai arba
registruotieji prekiy zenklai.

¢ docomo* yra registruotasis NTT DOCOMO, INC. prekés zenklas arba prekés Zenklas.

¢ iPad® yra registruotasis ,Apple Inc.” prekés Zenklas.

¢ iOS* yra ,Apple Inc.“ operacinés sistemos pavadinimas. I0OS yra registruotasis ,Cisco Systems,
Inc.“ arba jos filialy Jungtinése Amerikos Valstijose ir kitose Salyse registruotas prekés Zenklas arba
prekés Zenklas, naudojamas pagal licencija.

¢ Lenovo* yra ,Lenovo Corporation® prekés Zenklas.

¢ Pocket WiFi“ yra ,SoftBank Corporation“ prekés Zenklas.

Kiti Siame vadove naudojami pavadinimai, pvz., jmoniy pavadinimai ir gaminiy pavadinimai, paprastai yra

atitinkamos jmonés komerciniai pavadinimai, registruotieji prekiy Zenklai arba prekiy Zzenklai.

@ Atitikties deklaracija

* ,EARTHBRAIN Ltd.“ pareiSkia, kad ,Smart Construction 3D Machine Guidance* tipo radijo jranga atitinka
direktyvg 2014/53/ES.

Visg ES atitikties deklaracijos tekstg rasite apsilanke toliau nurodytu interneto adresu:
https://smartconstruction.io/en/legal-overview/
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1. Saugos priemones

1.1 |spejamuyjy etikeCiy (signaliniy zodziy)
reikSme

Siame vadove ir ant rinkinio naudojami toliau nurodyti jspéjamieji Zenklai, padedantys naudotojams atpaZinti
Su sauga susijusius praneSimus. Laikykités Siy jspéjamuyjy etikeciy.

Etiketéje nurodyta, kas gali sukelti rimtg ar mirting suzalojima, jei
ISPEJIMAS neiSvengsite pavojaus.

Etiketéje nurodyta, kas gali sukelti rimty suzalojimy, jei neiSvengsite
ATSARGIAI rizikos.

Toliau pateiktose etiketése nurodytos kitos atsargumo priemonés, kuriy naudotojai turi laikytis naudodami
rinkinj ir rinkiniu apripintg masina.

Sioje etiketéje nurodyta, kas svarbu norint tinkamai naudoti rinkinj ir
rinkiniu aprdpintg masing.

Pastaba

(Supplementary explanation) | Naudinga zinoti.

|1.2 Atsargumo priemonés

|SPEJIMAS

GALI KILTI SUNKIY ARBA MIRTINY SUZALOJIMUY.

Siekdami uztikrinti darbuotojy ir jy aplinkos sauguma, batinai laikykités visy jspéjimy ir prevenciniy
priemoniy, nurodyty Siame vadove ir ant rinkiniu aprapintos masinos.




2. Planas

2.1 Rinkinio planas (komplektai)

Toliau pateikiami su rinkiniu pateikiami elementai.

¢ Kau$o IMU * GNSS valdiklis
* Tolimesnés strélés IMU * Dirzas
e Strelés IMU * Slégio jutiklis (2 vienetai) (pasirinktinai)
* Masinos korpuso IMU * Montavimo laikiklis ir kt.
* GNSS antena (2 vnt.)
|2.2 Schema
GNSS korekcijos
informacijos paskirstymo
GNSS GNSS paslauga
IMU antena antena NTT docomo* / JENOBA
»Smart
Cons.tructlon“ serveris GNSS
(projekto duomenys) korekeijy
IMU ) "
informacija
Projekto
duomenys
GNSS valdiklis Statybos istorija LTE
LTE
JWiFi
Pjovimo Vietos
krasto informacija
IMU Gaunama: projektiniai duomenys / GNSS
Maitinimo Saltinis korekcijy informacija
(masinos Siunéiama: pjovimo krasto informacija (kaip
akumuliatorius) numatyta)
Slegio jutiklis  Slégio jutiklis
IMU (pasirinktis) (pasirinktis)
. L,Wi-Fi“ mar$ruto
Plansetinis parinktuvas
kompiuteris

Pastaba

* Naudojant statybine mas8ing su dviejy segmenty stréle, batina sumontuoti antros strélés IMU davikl].
* Naudojant statybine ma3ing su pasukama stréle, batina sumontuoti strélés pasukimo jutiklj ir strélés
sujungimo mechanizma.




2.3 Ka reikia paruosti

Jdiegus rinkinj masinoje, norint naudotis IRT funkcijomis, reikia $iy jrenginiy: plansetinio kompiuterio
terminalo, plansetinio kompiuterio maitinimo aparato, plan$etinio kompiuterio laikiklio priedo ir ,Wi-
Fi“ marSruto parinktuvo. Paruoskite Siuos prietaisus, nes jie néra jtraukti j rinkin;.

2.3.1 Plansetinio kompiuterio terminalas (suderinami plansetiniy
kompiuteriy tipai)

|diege rinkinj, galite naudotis IRT funkcijomis naudodami plansetinio kompiuterio terminalg, kuriame jdiegta
taikomoji programiné jranga.
Patvirtinta, kad Sie planSetiniy kompiuteriy terminalai veikia tinkamai:
¢ ,Lenovo Tab M10 HD* (,2nd Gen*) (operaciné sistema ,Android 11)
¢ ,Lenovo M10 Plus” (,3rd Gen*) (operaciné sistema ,,Android 12%)
¢ Lenovo P11 Pro“ (,2nd Gen®) (operaciné sistema ,Android 12%)
Kity terminaly atveju susisiekite su aptarnavimo centru.
* Negalite naudoti ,iOS* terminaly, pvz., ,iPad®.

(Supplementary explanation)

¢ Jei atnaujinate operacine sistema, versija pakei¢iama j naujausia, galiojan€ig atnaujinimo metu. Po
atnaujinimo negalima atkurti senosios versijos. Atkreipkite démesj, kad atnaujinus programine jrangg j
naujausig versijg, planSetinio kompiuterio terminalo veikimas gali sulététi arba plansetinis kompiuterio
terminalas gali neveikti, nes néra suderinamas su naujausia versija, priklausomai nuo to, kada
pagamintas josy paruo$tas plansetinis kompiuterio terminalas.

* Retais atvejais planSetinio kompiuterio terminalo vidiniai duomenys gali bati sugadinti arba istrinti, arba
atnaujinus programine jrangg terminalas gali bati nejkraunamas. Atnaujindami programine jrangg
pasiruoskite bet kokiems nenumatytiems atvejams: atlikite tinkamas procedaras pagal plansetinio
kompiuterio terminalo gamintojo pateiktg veikimo metoda, atlike atsargines priemones, pavyzdziui,
nukopijave duomenis j kompiuterj ir pan. ISsamesnés informacijos teiraukités planSetinio kompiuterio
terminalo gamintojo.

I 2.3.2 Plansetinio kompiuterio laikiklio tvirtinimas

Tai laikiklis, skirtas planSetinio kompiuterio terminalui kabinoje laikyti. Paruo3kite tokj, kuris tvirtai pritvirtinty
plansetinio kompiuterio terminalg.



§ 2.3.3 ,Wi-Fi“ marsruto parinktuvas

Norint naudotis IRT funkcija, reikia prijungti planSetinio kompiuterio terminalg prie GNSS valdiklio per belaidj
LAN ir tada per mobiliojo telefono linijg prisijungti prie ,Smart Construction“ serverio. Todél pasiruo$kite ,Wi-
Fi“ marSruto parinktuvg (paprastai vadinamg mobiliuoju ,Wi-Fi“ marSruto parinktuvu), kurj taip pat galima
prijungti prie 4G/LTE linijos. ,Wi-Fi“ marSruto parinktuvas turi atitikti toliau nurodytas salygas.

¢ Belaidzio LAN standartai: IEEE802.11a/b/g/n/ac

* Vienu metu galingiy prisijungti ,Wi-Fi* jrenginiy skai€ius: 2 ar daugiau jrenginiy
»Wi-Fi* mar&ruto parinktuvai, leidZiami valdymui, yra ,809SH* ir ,FS040W*. Kity ,Wi-Fi* marSruto parinktuvy
atveju susisiekite su aptarnavimo centru.

l 2.3.4 Plansetinio kompiuterio maitinimo aparatas

ISPEJIMAS

GALI KILTI SUNKIY ARBA MIRTINY SUZALOJIMY.

* Pirmiausia jstatykite rinkiniu aprapintos masinos darbo jrangos uzrakto svirtj j uzrakintg padét; ir
sustabdykite variklj. Tada pritvirtinkite / nuimkite arba sureguliuokite maitinimo aparato ir jkrovimo
kabelio padét;.

¢ Saugiai sumontuokite plan3etinio kompiuterio laikiklio priedg, planSetinio kompiuterio maitinimo
aparatg ir jkrovimo laidg tokioje vietoje, kuri atitinka visas toliau nurodytas sglygas, kad jie negaléty
nukristi.

Jei dirbant su rinkiniu apripinta masina uzstojamas matymo laukas, gali jvykti rimtas nelaimingas
atsitikimas, kurio metu galite susizeisti arba zGti. Dél jy kiSimosi arba kritimo gali bdti suzeistas
operatorlus arba sugadintas plansetinio kompiuterio terminalas ar kiti asmenys.
Plansetinio kompiuterio terminalas ir planSetinio kompiuterio laikiklio priedas neuzstoja matymo
lauko dirbant su rinkiniu aprdpinta masina.
- Valdant rinkiniu apripintg masSing, plansetinio kompiuterio terminalas ir planSetinio kompiuterio
laikiklio priedas nelieia operatoriaus ranky ir pan.
- PlanSetinio kompiuterio terminalas ir plan3etinio kompiuterio laikiklio priedas yra tvirtai pritvirtinti
taip, kad nenukristy.

Pastaba

¢ Kad akumuliatorius neiSsikrauty naudojant plansetinio kompiuterio terminala, prijunkite planSetinio
kompiuterio maitinimo aparatg ir naudokite jj tieckdami energijg plansetinio kompiuterio terminalui.
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(Supplementary explanation)

* PlanSetinio kompiuterio terminalas veikia prijungtas prie ,Wi-Fi“ marSruto parinktuvo, bet neveikia
prijungtas prie mobiliojo telefono linijos.

* KomerciSkai parduodami plansetiniy kompiuteriy maitinimo aparatai yra jvairiy tipy, pavyzdziui,
maitinami i§ masinos korpuso ir neSiojamy didelés talpos akumuliatoriy. Pasirinkite tokj, kuris tinka jasy
planSetinio kompiuterio terminalui.

¢ Kabinoje yra 24 V cigareciy ziebtuvélis ir 12 V elektros lizdas.

* Daugelio plansetiniy kompiuteriy terminaly negalima ilgai naudoti be maitinimo Saltinio. Naudokite
plansetinj kompiuterj prijunge prie maitinimo aparato.

I 2.3.5 Vietinis saugojimo jrenginys

Kaip vietine saugyklg galite naudoti ,Micro SD* kortele, prie plansetinio kompiuterio per USB jungtj
prijungdami SD korteliy skaitytuvag. Darbui tinkamas SD korteliy skaitytuvas yra ,Anker USB-TypeC 2-in-
1% korteliy skaitytuvas. Kity SD korteliy skaitytuvy atveju susisiekite su aptarnavimo centru.

(Supplementary explanation)

* Tinkamas veikimas uztikrinamas naudojant tolesne ,Micro SD* kortele, kuri formatuota kaip FAT32.
»oanDisk microSD 32GB UHS-I Class10*
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3. Pries pradedant darba

©® Bitinos salygos pries pradedant darba
Pries§ pradédami darbg su rinkiniu, jsitikinkite, kad atlikti Sie veiksmai:
¢ Teisingai sumontavus kiekvieng rinkinio dalj, patikrinama, ar sistema veikia tinkamai.
* Plandetinio kompiuterio laikiklio tvirtinimo jtaisas sumontuotas teisingai.
* Masina / kausas buvo sukalibruotas, o masinos vedimo funkcija pasieké standartinj tikslumg. PrieSingu
atveju bandykite kalibruoti dar karta.
¢ Patikrinkite, ar ,Pilot* programa yra naujausios versijos.

3.1 Atkreiptinas démesys

ATSARGIAI

YRA GALIMYBE SUSIZEISTI.

Nesiartinkite prie rinkiniu aprapintos masinos, jei tai néra bdtina. Jei reikia prieiti prie rinkiniu aprapintos

masinos, uztikrinkite saugumg laikydamiesi toliau nurodyty proceddry.

* Prie$ prieidami prie masinos, pasakykite apie rinkiniu apripintg masing darbuotojui.

* Prie masinos, kuriame jdiegtas rinkinys, prieikite po to, kai masinos darbuotojas nustatys darbo
jrangos uzrakto svirtj j uzrakinimo padeét; ir duos signala.

¢ |lipdami j rinkiniu aprdpintg masing ar iSlipdami i$ jos, neSokinékite j jg ir neislipkite i$ jos. ]sitikinkite,
kad j maSing jlipate ir iSlipate i$ jos remdamiesi kiinu trijuose taskuose.

* Jei reikia, naudokite kélimo jranga.
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3.2 Darbo seka

IMaéinos orientavimo naudojimas

- Atlikite rinkinio apZidra.

' Patikrinkite rinkinio montavimo bukle. }

v
df—

w
-b\lz
g:

I Naudokite masinos orientavimo funkcija.

3-1 Kai norite iSnaudoti visas 3D masinos orientavimo funkcijos galimybes

N
-—
@:

Naudokite 3D masinos orientavimo funkcija. }

SN
M\'/
&:

Nustatykite 3D masinos orientavimg. }

3-2 Kai norite naudotis masinos orientavimo funkcija nesukonfiglirave sudétingy nustatymy

(63}
m\'f
@:

Naudokite 3DMG bazine versija. }

3-3 Kai nenaudojate palydovinés informacijos

(63}
\lx'(
ﬁ:

Naudokite 2D masinos orientavima. }

3-4 Kai funkcija dar nenustatyta arba kei¢iama planseté ar dalis

Prisijunkite prie ,Wi-Fi". 2 355
|diekite programg j planS$etinj kompiuter;. } 3.6_:%
(Taip pat reikia atlikti 3-2 skyriaus darba.) l
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3-5 Keiciant darbo vietg arba tikrinant tiksluma

|kelkite projekto faila.

Patikrinkite pjovimo krasto padéties tiksluma.

3-3 Pritaikant masinos orientavimo funkcija

* Nustatykite GNSS.

* Nustatykite kau$a.

* Nustatykite masinos kalibravima.

* Naudokite geografinés zonos funkcija.
» Naudokite simuliatoriaus funkcija.

* Atlikite sistemos valdyma.

» Konfiglruokite administratoriaus nustatymus.

@]
—_

o
(N

a1
[(e]

o
P G OF 8 OF

(@3]
-
o

I Naudingoji apkrova

- Jjunkite naudingosios apkrovos matuoklj.

(o))
- '
ﬁ\

n Naudokite naudingosios apkrovos matuokl;j.

»
w\'z
ﬁ:

2-1 Naudojant iS pradziy, kei¢iant modelj ir pan.

Nustatykite naudingosios apkrovos matuoklj.

>

D
-_—
ﬁ:

2-2 Naudojant pirmg kartg arba kei¢iant kausg / modelj ir pan.; arba kas ménesj

Sukalibruokite naudingosios apkrovos matuoklj.

>

D
M\'/
g\'
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3.3 Jrangos apziiira

Kartg per dieng, prie$ uzvesdami variklj, apzitrékite, ar néra atsilaisvinusiy varzty ir verzliy, atsipalaidavusiy
laidy jungCiy ir laisvy viety.

§ 3.3.1 GNSS antenos montavimo patikrinimas

1. Patikrinkite, ar GNSS antenos tvirtinimo varztai néra atsilaisvine. Jei atsilaisvino, juos suverzkite
(priverzimo momentas: 32 N-m).

Kabinos galas
Masinos desinioji pusé

32N'm

2. Priverzkite, spausdami GNSS antenos jungtj rodyklés kryptimi, kad ji bGty prijungta.
Tvirtai jj priverzkite, kad darbo metu neatsilaisvinty.

Kabinos galas
Masinos desSinioji pusé

I 3.3.2 GNSS valdiklio montavimo patikrinimas

Patikrinkite, ar GNSS valdiklis tvirtai pritvirtintas.
Jei GNSS valdiklis néra tvirtai pritvirtintas, priverzkite jj.

- 15 -



|3.4 Montavimo patikrinimas

1. Patikrinkite, ar sumontuotos komplekto dalys nenukrito, ar néra sumontuoty netinkamy daliy.
Sumontuokite vieng imu strélei, tolimesnei strélei, kausui ir masinos korpusui.
Sumontavus identiskus IMU, gali kilti problemy (pavyzdziui, sumontavus su strélés IMU).

2. Patikrinkite, ar sistema veikia normaliai.
(1) Jjunkite atjungimo jungikl;.
(2) Jjunkite raktinj jungiklj ir maitinima. (Variklio uzvesti nereikia.)

(3), Patikrinkite, ar Svie¢ia GNSS valdiklio LED lemputé.

~LLOWER* Maitinimas: uZsidega, kai jjungtas raktelis.
Patvirtinimas dél padéties: uzsidega, kai GNSS nepriklausomas padéties
POS" nustatymas arba aukStesné bisena.
ISsijungia, kai negaunama arba nenustatoma padétis.
« Uzsidega, kai gaunami korekcijos duomenys.
LLINK TN - o
ISsijungia, kol tvirtinamas veikimas.
« Mirksi ,RTK-Float reZimu. ,RTK-Fix*“ nuolat Sviecia.
»,MODE v - o
ISsijungia, kol tvirtinamas veikimas.
2.4G Uzsidega, kai naudojamas 2,4 GHz ,Wi-Fi“.
Uzsidega, kai naudojamas 5 GHz ,Wi-Fi“.
5G * Japonijoje draudziama naudoti 5 GHz ,Wi-Fi“ lauke. Todél naudojant Japonijoje
lemputé nejsijungia.

3. Patikrinkite, ar dirzai ir kt. néra iSsikiSe ar iSlinke.
Uzveskite variklj ir [étai judinkite masinos su komplektu kausa, tolimesne stréle ir stréle, kad

patikrintuméte.

4. Sustabdykite variklj ir jsitikinkite, kad iS po stréle esancios slégio jutiklio dalies néra alyvos nuotékio.
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13.5 ,Wi-Fi“ nustatymas

Prijunkite plansetinio kompiuterio terminalg ir GNSS valdiklj per ,Wi-Fi“ marsruto parinktuva. ,Wi-Fi“ marSruto
parinktuvo ir plansetinio kompiuterio terminalo nustatymo bldas skiriasi priklausomai nuo naudojamy
jrenginiy.

Norédami nustatyti FS040W, atlikite toliau nurodytas procediras. Nustatymg atlikite vadovaudamiesi
FS040W nustatymo proceddromis ir prietaiso naudojimo instrukcija.

(Supplementary explanation)

Cia pateikti metodai yra tik pavyzdziai.
ISsamesnés informacijos ieSkokite prietaiso naudojimo instrukcijoje.

1. Patvirtinkite GNSS valdiklio SSID ir slaptazod;.
¢ SSID: GNSS valdiklio serijos numeris

SSID rodymo padétis

* Slaptazodis: SSID nuo galo
PavyzdZiui, jeigu SSID yra ,Retro-48A4934916E4“, slaptaZodis yra ,4E6194394A84°. Nustatykite
SIM kortele ,Wi-Fi“ marSruto parinktuve.

2. |krovimag pradékite USB kabeliu prijunge ,Wi-Fi“ marSruto parinktuvag prie kompiuterio. Paruoskite ,Wi-
Fi“ marSruto parinktuvo tinkamg jkrovimo kabel;.
Prijungus tvarkykle, ji automatiSkai jdiegiama j kompiuter;.

Kompiuteryje paleiskite ,Wi-Fi“ marSruto parinktuvo nustatymy ekrang ir prisijunkite.

»Wi-Fi“ marSruto parinktuvo DHCP nustatymy ekrane nustatykite kompiuterio IP adresg 192.168.128.1.
Jei reikia, pakeiskite potinklio kaukés reikSme.

5. Pakeiskite ,Wi-Fi“ marsruto parinktuvo SSID ir slaptazodj pagal GNSS valdiklio SSID ir slaptazod;,
patvirtintus atliekant 1 proceddra.

6. ISjunkite ,Wi-Fi* marSruto parinktuvo privatumo atskyrimo funkcijas.
Jei privatumo atskyrimo funkcijos jjungtos, sistema neveikia, nes tarp terminaly negalima keistis
informacija.

7. Nukopijuokite ,Wi-Fi“ marSruto parinktuvo nustatymus.
»Wi-Fi“ marSruto parinktuvas ir GNSS valdiklis yra prijungti.

8. UZzdarykite ,Wi-Fi“ marSruto parinktuvo nustatymy ekrang ir iSimkite marSruto parinktuvg i§ kompiuterio.

9. Jjunkite ,Wi-Fi* funkcijas naudodami plansetinio kompiuterio terminalg.
GNSS valdiklio SSID rodomas ,Wi-Fi“ tinklo sgraSe.

10. Pasirinkite GNSS valdiklio SSID ir jveskite slaptazod,.
»Wi-Fi“ marSruto parinktuvas, GNSS valdiklis ir planetinio kompiuterio terminalas yra sujungti per ,Wi-
Fi“.
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3.6 Programos diegimas

Pastaba

¢ Jungdami nuotoliniu bidu prie ,Android 11 ar naujesnés versijos plan3etinio kompiuterio terminalo,
atnauijinkite nuotolinio palaikymo programa j ,v1.7.0“ ar naujesne versijg.

IS ,Google Play Store” atsisiyskite reikiamg programg ,Smart Construction Pilot” ir jdiekite jg j planSetinio
kompiuterio terminala.

,Google Play Store* jveskite paieskos zodj ,Smart Construction Pilot".
Jei ,Smart Construction Pilot* planSetinio kompiuterio terminale jdiegtas be problemuy, pagrindiniame ekrane
rodoma toliau nurodyta piktograma.

(Supplementary explanation)

* Norédami naudotis ,Smart Construction Pilot®, turite sutikti su naudojimo politika. Pirmg kartg paleidus
»omart Construction Pilot“, rodoma naudojimo politika. Batinai patvirtinkite informacija.

* Prijunge plan$etinio kompiuterio terminalg prie interneto, jdiekite ,Smart Construction Pilot. Galite
naudoti bet kokio tipo rysj (pvz., mobilyjj ,Wi-Fi“ vieSajj ir (arba) jmonés ,Wi-Fi“).

Baige diegti ,Smart Construction Pilot*, pradékite nustatymg, kad GNSS valdiklis ir planSetinio kompiuterio
terminalas galéty sgveikauti per ,Wi-Fi“ marSruto parinktuva.

PlanSetinis kompiuteris -

-> Nustatykite tokj patj SSD ir ggl"s)s ézlggflﬁ****

slaptaZodj kaip ir GNSS Slaptazodis: SSID nuo galo |unikalus
valdiklio. (atitinka pirmiau pateikta

"*******N dali)
Nustatykite tokj pat kaip ,,Wi-Fi“.

,»Wi-Fi“ marsruto parinktuvas
-> Nustatykite tokj patj SSID

ir slaptazodj kaip ir GNSS colsmart
valdiklio. “ serveris
AG / LTE
(SIM)
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|3.7 yomart Construction Pilot” paleidimas

1. Bakstelékite ,Smart Construction Pilot* planSetinio kompiuterio ekrane.
Rodomas toliau pateiktas ekranas.

2. Pasirinkite norimg naudoti kalbg ir regiona, tada bakstelékite ,OK* (gerai).

(Supplementary explanation)

* Regionai priklauso nuo pasirinktos kalbos.

3. Rodoma naudojimo politika.
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1
4. Slinkite Zemyn, kad patvirtintuméte informacija, ir bakstelékite ,ACCEPT" (sutinku).

Jei nuo kito karto jums nereikia matyti naudojimo politikos, prie$ patvirtindami jg pasirinkite ,Do not
show this again“ (daugiau nerodyti). Rodomas pradzios ekranas.

(Supplementary explanation)

¢ Kai ,Common Settings (bendrieji nustatymai)“ ekrane ,Simulator Mode (simuliatoriaus

rezimas)® nustatytas kaip ,ON (jjungti), pradzios ekrane rodoma tik ,Machine Guidance” (masinos
orientavimas).

5. Bakstelékite ,Machine Guidance” (masinos orientavimas)

6. Palieskite ,OK" (gerai).
Rodomas pagrindinis ekranas.

Jei masinos kalibravimas nebuvo atliktas, atlikite jj.

Zr. diegimo instrukcijas. Diegimo instrukcijy, ID ir slaptaZodzio platinimo vieta yra su gaminiu pridétame
dokumente.
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|3.8 Bendruyjy elementy nustatymas

Nustatykite kalba, regiong, ilgio ir svorio vienetus, naudojamus su ,Smart Construction Pilot®.

1. PradZzios ekrane bakstelékite , horédami atidaryti bendryjy nustatymy ekrana.

2. Nustatykite ,Language” (kalba), ,Region” (regionas), ,Unit of Length“ (ilgio vienetai), ,Weight
Unit* (svorio vienetai), ,Coordinates” (koordinatés) ir kt., tuomet bakstelékite ,v*.

3.9 Projekto failas

.Projekto failo* ekrane galima atlikti tolesnes operacijas, susijusias su projekto failais, kurie bus naudojami su
masinos orientavimo funkcija (projektavimo bréziniy 3D duomenys).

Projekto faily atsisiuntimas Atsisiyskite projekto failus i§ ,Smart Construction” serverio.
Projekto faily kdrimas Kurkite naujus projekto failus.

Projekto faily pasirinkimas Pasirinkite ir jkelkite projekto failus j plan3etinj kompiuterj.
Projektinio pavirSiaus pasirinkimas Pasirinkite projekte naudojamg projektinj pavirsiy.

Projekto faily redagavimas Redaguokite projekto failus.
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(Supplementary explanation )

¢ Kai programa prisijungia prie statybinés masinos, su kuria projekto failas susietas naudojant ,Pilot Web*,
plansetinio kompiuterio terminalo, tikslinis projekto failas bus atsiystas automatiskai ir rodomas tolesnis

ekranas. Baksteléjus ,v*, atidaromas ekranas ,Project File* (projekto failas).

1. Bakstelékite , kad atidarytuméte meniu.

2. Bakstelékite ,Project File* (projekto failas), norédami atidaryti ekrang ,Project File (projekto failas).

- 22 -



§ 3.9.1 Projekto faily gavimas

Projekto failus galima gauti i$ serverio ar vietinés saugyklos.

B Atsisiuntimas iS serverio

1. Bakstelékite I| norédami atidaryti ekrang ,Project File Download® (projekto faily
atsisiuntimas).

Ekrane ,Project File Download” (projekto faily atsisiuntimas) bus rodomas ,Smart
Construction® serveryje uzregistruoty projekto faily sgrasas.

2. Baksteléjus tikslinio projekto failo @ rodomas patvirtinimo langas.

3. Bakstelekite ,v*, norédami pradéti atsisiuntima.
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4. Atsisiunte patvirtinimo lange bakstelékite ,v“, kad nurodytuméte tikslinj projekto failg.

B Gavimas iS vietinés saugyklos

1. Bakstelékite ’ k3 , horédami pasirinkti projekto failg su plétiniu ,..rpz“, naudodami
plansetinio kompiuterio terminalo aplanko pasirinkimo funkcija.

2. Patvirtinimo lange bakstelékite ,,v*, kad gautuméte projekto faila.
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3. Gave projekto failg i$ vietinés saugyklos, patvirtinimo lange bakstelékite ,v*“, kad nurodytuméte tikslinj
projekto failg.

§ 3.9.2 Projekto faily kiirimas

Sukurkite projekto failus plansetinio kompiuterio terminale.

1. Bakstelékite norédami atidaryti projekto nustatymy ekrana.

2. Ties ,Project Name* (projekto pavadinimas) jveskite projekto pavadinima.

3. Bakstelékite Q, kad pereituméte j lokalizacijos / projekcijos nustatymy ekranag, ir jveskite koordinaciy
sistema.

<Lokalizacijos nustatymai>
* Bakstelékite norédami pereiti j ekrang ,Add Control Point* (pridéti kontrolinj tadka).

» Kontrolinio tadko pridéjimas
* |veskite kontrolinio taSko pavadinima.
* |veskite atstumus N, E ir Z nuo atskaitos tasko.
¢ Sulygiuokite kontrolinj taska ir kauSo pjovimo briaung ties kairiuoju krastu / centru / deSiniuoju

krastu ir bakstelékite , kad gautuméte koordinates.
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* Norédami naudoti ,H Use®/,V Use” (H/V naudojimas), bakstelékite ,ON® / ,OFF*“ (jj. / i§j.).

* Bakstelékite , kad atsisakytuméte kontrolinio tasko.
* Baige konfigdruoti visus nustatymus, bakstelékite ,v*, kad iSsaugotuméte nustatymus.

<Projekcijos nustatymai>
* Bakstelékite ,Projection” (projekcija) virSutingje ekrano dalyje.

¢ Pasirinkite ,Region®, ,Projection®, ,Datum®, ,Geoid name” (regionas, projekcija, duomenys,
»,Geoid“ pavadinimas).

(Supplementary explanation)

* Baksteléjus laukelj ,Projection” (projekcija) arba ,Geoid Name* (,Geoid“ pavadinimas) ir jvedus simboliy
eilute galima susiaurinti rodomy elementy, kuriuose yra simboliy eiluté, sgrasa.

* Norédami iSsaugoti nustatymus, bakstelékite ,v* ekrano apacioje, desinéje.
* Jei reikiamas failas nebuvo atsisiystas, pasirodys patvirtinimo langas. Bakstelékite ,,v*, kad
atsisiystumeéte faila.

* Bakstelékite norédami gauti naujausig nustatymy failg i$ serverio.
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4. Norédami sukurti paprastg projektinj pavirsiy, bakstelékite ) , kad pereitumeéte j ekrang
~Create Simple Design Surface” (sukurti paprastg projektinj pavirsiy).
Pjovimo briaunos koordinates galima nustatyti ir iSmatuoti 1-3 taskuose.

(1 tasko matavimas)
* Bakstelékite ,Flat Plane” (plokScia plokStuma) ir bakstelékite ,—“ ekrano apacioje, deSinéje.

¢ ]veskite sluoksnio pavadinima.

¢ Sulygiuokite pjovimo briaunos kairjjj krastg / centrg / deSinjjj krastg su matavimo tasku ir palieskite
, kad gautuméte pjovimo briaunos koordinates.
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* Jei i$ anksto gavote topografijos matavimo taskus, iSmatuotas pjovimo briaunos koordinates galite

gauti baksteléje
Pasirinkite tikslinio sluoksnio taska ir bakstelékite ,v* ekrano apacioje, deSinéje.

Koordinac€iy informacijg galima patikrinti baksteléjus

(Supplementary explanation)

* TasSko rodymo spalvag galima pakeisti ekrane ,Topographic Survey List* (topografiniy iStyrimy sgrasas).

* Paspauskite ,v*“ ekrano apacioje, deSinéje, kad i§saugotuméte projektavimo pavirsiy.
Norédami naudoti projektavimo pavirsiy projekte, patvirtinimo lange bakstelékite ,v*.
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(2 tasko matavimas)
* Bakstelékite ,2 Point Sloping Plane” (2 tasky nuozulni plok§tuma) ir bakstelékite ,—" ekrano
apacioje, desinéje.

¢ Kaip ir 1 taSko matavimo atveju, jveskite sluoksnio pavadinimg ir gaukite pjovimo krasto
koordinates.

* |veskite nuolydzio informacijg. Bakstelékite , horédami pasirinkti nuolydzio
jvesties metodg (% / santykis / kampas).

* Paspauskite ,v*“ ekrano apacioje, deSinéje, kad iSsaugotuméte projektavimo pavirsiy.
Norédami naudoti projektavimo pavirSiy projekte, patvirtinimo lange bakstelékite ,v'*.
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(3 tasko matavimas)
* Bakstelékite ,3 Point Sloping Plane” (2 tasky nuozulni plok§tuma) ir bakstelékite ,—*“ ekrano
apacioje, desinéje.

¢ Kaip ir atliekant 1 tasko / 2 taSky matavima, jveskite sluoksnio pavadinimg ir gaukite pjovimo krasto
koordinates.

* Paspauskite ,v* ekrano apacioje, deSinéje, kad iSsaugotuméte projektavimo pavirsiy.
Norédami naudoti projektavimo pavirSiy projekte, patvirtinimo lange bakstelékite ,v*.

B Projektavimo pavirsiaus karimas is linijinés technikos
Sukurkite projektinj pavirSiy masinos orientavimui i$ linijinés technikos projekto faile. Norédami sukurti
projektinj pavirSiy, jveskite pasirinktos linijinés technikos plotj ir poslinkj Z kryptimi.

Pasirinkta linijinés
technika
L - - Plotis
Poslinkis Z (teigiama kryptimi)

Poslinkis Z (neigiama
kryptimi)
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1. Ekrane ,Project File* (projekto failas) bakstelékite tikslinio projekto failo , horédami pridéti projektinj
pavirsiy ir atidaryti ekrang ,Project Settings® (projekto nustatymai).

2. Bakstelékite norédami atidaryti ekrang ,Create Design Surface* (kurti projektinj
pavirsiy).

(Supplementary explanation)

* Bakstelékite sukurto projektinio pavirSiaus , horédami redaguoti projektinj pavirsiy.
¢ Bakstelékite norédami iStrinti sukurtg projektinj pavirsiy.

3. Uzveskite (kryZminis Zzymiklis) ties tikslinés linijinés technikos, kad sukurtuméte projektinj pavirsiy.
4. )veskite sluoksnio pavadinima, plotj ir poslinkio Z, tuomet bakstelékite ,v*“.
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* Projektinio pavirSiaus kdrimas gali bti nebaigtas tolesniais atvejais.
- Projektinj pavirsiy sudaranciy trikampiy (TIN) skaicius virsija 200.
- Pasirinktos linijinés technikos praplétimas virSija 200 m.
- Pasirinkta linijiné technika labai iSlenkta.*
- |vestas plotis per didelis.*
- Linijinéje technikoje yra itin mazas linijos segmentas.*
* Tokiais atvejais gali nepavykti sukurti projektinio pavirSiaus ir gali bati rodomas tolesnis praneSimas.

(‘Supplementary explanation )

¢ Sukurtg projektinj pavirSiy galite patikrinti pasirinkdami sluoksnj i$ projekto nustatymy ekrano
iSskleidziamojo meniu ,Design surface (projektinis pavirSius).
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I 3.9.3 Projekto faily pasirinkimas

1. Bakstelékite sgrase esantj projekto failg, kad jis bity pazymétas geltona spalva.

2. Bakstelékite ,v*“ ekrano apacioje, desinéje.
3. Patvirtinimo lange bakstelékite ,v*, kad nustatytuméte pasirinktg projekto failg.
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l 3.9.4 Projekto rodymo sluoksnio pasirinkimas

1. Bakstelékite iSskleidziamajj meniu ,Design surface” (projektinis pavirSius).
Bus rodomas projekto faile esanciy projektiniy pavirSiy sgrasas.

2. Bakstelékite rodomg projektinj pavirsiy, kad jj pasirinktuméte.
3. Bakstelékite ,v* ekrano apacioje, deSinéje. Kai pasirodys patvirtinimo langas, bakstelékite ,v*.

I 3.9.5 Projekto faily redagavimas

1. Bakstelékite tikslinio projekto failo Q.
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2. Kiekvieng elementg galima redaguoti.
(Zr. 3.9.2 skyriy ,Projekto faily karimas®, kuriame aprasyta, kaip redaguoti projekto pavadinima,
redaguoti koordinaciy sistema, pasirinkti projektavimo pavir$iy ir sukurti paprastg projektavimo pavirsiy.)

Galima pasirinkti rodomus sluoksnius.
Kai sgrase esanciame sluoksnyje uzdedamas varnelés zenklas, sluoksnis bus rodomas masinos
orientavimo ekrane. Jei varnelé pasalinama, sluoksnis nebus rodomas.

Bakstelékite spalvos mygtukg tarp , TIN“ ir 4 , kad pakeistuméte rodomo sluoksnio spalva.

3. Baige redaguoti, bakstelékite ,v* ekrano apacioje, desinéje.
Kai rodomas patvirtinimo langas, bakstelékite ,v*, kad iSsaugotuméte nustatymus.

- 35 -



3.10 Pjovimo krasto padeties tikslumo
tikrinimas
Prie$ pradédami dienos darbg patikrinkite, ar sistema gali teisingai nustatyti pjovimo briaunos padet;.

] 3.10.1 Pasiruosimas tikrinti

1. Jjunkite atjungimo jungikl;.
2. Jjunkite raktinj jungiklj ir maitinima. (Variklio uzvesti nereikia.)
3. Jjunkite plan$etinio kompiuterio terminala.

I 3.10.2 GNSS informacijos patikrinimas

1. Jei darbo vietoje nustatytas atskaitos tasSkas / standartinis polis, perkelkite masing j atskaitos tasko /
standartinio poliaus apylinkes.

2. Bakstelékite @ kad atidarytuméte meniu.

3. Bakstelekite ,GNSS Settings” (GNSS nustatymai).
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4. Bakstelékite ,GNSS Info“ (GNSS informacija), norédami atidaryti ekrang ,GNSS Info“ (GNSS
informacija).

(Supplementary explanation)

» Uzfiksuoty palydovy skai€iy kiekvienam palydovui galite patikrinti ekrane ,GNSS Info* (GNSS
informacija).

5. Patikrinkite, ar pagrindinés antenos ,Vertical RMS* (Vertikalios vidutinés kvadratinés) ir ,Horizontal
RMS* (Horizontalios vidutinés kvadratinés) vertés yra 0,02 arba mazesnés.
Jei jos néra mazesnés arba lygios 0,02, palaukite, kol palydovinis priémimas bus geros baklés, ir
patikrinkite dar karta.

6. Bakstelékite ,v*.

l 3.10.3 Pjovimo krasto padéties tikslumo tikrinimas

Norédami patikrinti pjovimo briaunos padéties tiksluma, plansetiniame terminale naudokite ,Smart
Construction Pilot".

Informacijos apie ,Smart Construction Pilot* paleidimg ieSkokite 3.7 skyriuje ,Smart Construction
Pilot* paleidimas®.

1. Bakstelékite 8:)3 kad atidarytuméte meniu.
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2. Bakstelékite ,Guidance settings” (Orientavimo nustatymai).

3. Bakstelékite , Tip Position Measurement® (Galiuko padéties matavimas).

4. Pasirinkite valdymo taskg arba bakstelékite , kad uzregistruotumeéte lyginamajj taska. (Daugiau
informacijos rasite 4.2.1 skyriuje ,Pjovimo krasto padéties matavimas®).

5. Nustatykite darbo jrangg ties 1 padétimi, kaip parodyta toliau pateiktame paveikslélyje.

4 padétis
3 padétis
2 padétis
1 padétis
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6. Laikydamiesi 1 padéties, pasirinkite kairjjj krastg / centrg / deSinjjj kauso pjovimo krastg, padékite kauso
pjovimo krastg ant atskaitos tasko / standartinés krivos ir bakstelékite
Sistemos atpazintos pjovimo briaunos koordinatés bus rodomos skiltyje ,,Cutting Edge
Position® (pjovimo briaunos padétis).
Jei pjovimo briaunos negalima nustatyti ant atskaitos tasko, iSmatuokite paveikslélyje parodytg AZ
(vertikaly atstuma tarp atskaitos tasko ir kauso pjovimo briaunos), jveskite jj j skilties ,Cutting Edge

Position“ (pjovimo briaunos padétis) laukelj ,AZ"“ ir bakstelékite

7. Skirtumas tarp iSmatuotos kau$o pjovimo briaunos padéties ir atskaitos tasko padéties bus rodomas
skiltyje ,Difference” (skirtumas).
Patikrinkite, ar ji nevir$ija standartinés vertés.

* Jei vertés atitinka standartus: patikrinkite pjovimo briaunos tikslumg taip pat, kaipir2/3/4
padéties atveju. Jei visos vertés atitinka standartus, bus uZztikrintas konstrukcijos tikslumas.

* Jei vertés neatitinka standarty: patikrinkite, ar sumontuoti prietaisai néra atsipalaidave ar atsiskyre,
ir atlikite kauso kalibravima. ISsamesnés informacijos rasite 5.2.2 skyriuje ,Kauso kalibravimas®.

(Supplementary explanation)

¢ Apskaiciavus pjovimo briaunos koordinates ir palietus ,MATCHING® (atitikimas) ekrane
,Offset” (poslinkis), skiltyje ,Difference” (skirtumas) rodomi N, E ir Z bus paslinkti ir masinos orientavimo
ekrane bus rodoma statybiné masina.

* Bakstelékite ,RESET" (atkurti), kad iStrintuméte jau jvestas poslinkio vertes. Poslinkio vertes galima
jvesti rankiniu budu.

* Norédami atspindéti nustatytas poslinkio vertes, bakstelékite ,v* ekrano apacioje, deSinéje.
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4. Kaip naudoti ,Smart Construction Pilot*

4.1 3D masinos orientavimo funkcijos
naudojimas

I 4.1.1 Pagrindinio ekrano rodymas

1. Pradzios ekrane bakstelékite ,Machine Guidance® (masinos orientavimas).
Jkeliami paleidimui reikalingi duomenys ir rodomas pagrindinis ekranas.

Jei sistemai nepavyksta gauti reikiamy duomeny, praneSama apie klaida.

2. Jei kalibravimas dar neatliktas, atlikite jj pagal montavimo instrukcijas. Diegimo instrukcijy, ID ir
slaptaZodZio platinimo vieta yra su gaminiu pridétame dokumente.

] 4.1.2 Pagrindinio ekrano operacijos

Pagrindiniame ekrane rodomy piktogramy funkcijos yra Sios:

Simbolis Pavadinimas Funkcija
Meniu mygtukas Rodomas meniu.

Ekrano padalijimo perjungimo |Perjungiama tarp viso ekrano, dviejy ir trijy daliy

mygtukas ekrano rezimy.

GNSS bisenos mygtukas Rodoma GNSS busenos kodo informacija.

Pjovimo krasto padéties Pereinama prie ekrano ,Tip Position Measurement*
matavimo mygtukas (galiuko padéties matavimas).

Tikslinio pavirSiaus poslinkio | Pereinama prie tikslinio pavirSiaus poslinkio
nustatymo mygtukas nustatymy ekrano. Po nustatymo rodomas nuo
pasirinkto nuolydZio nutoles pavirSius.
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Simbolis

Pavadinimas

Funkcija

KauSo mygtukas

Rodomas kau$o failo nustatymy ekranas.

Kairysis mygtukas

Zidrint i$ operatoriaus puseés, atstumas ir kampas iki
Slaito bei pjovimo briaunos padétis perjungiami j
kaire.

Centrinis mygtukas

Zidrint i$ operatoriaus pusés, atstumas ir kampas iki
Slaito bei pjovimo briaunos padétis perjungiami j
centrg.

DeSinysis mygtukas

Zidrint i$ operatoriaus pusés, atstumas ir kampas iki
$Slaito bei pjovimo briaunos padétis perjungiami j
deSine.

Topografinio matavimo tasko
pridéjimo mygtukas

Jraso dabartine pjovimo krasto padétj. Baksteléjus §j
mygtuka, iSmatuotas taskas jtraukiamas j
topografiniy matavimy sgrasa.

Tikslinio pavirSiaus TIN
(trianguliuotas nereguliarus
tinklas) pasirinkimo mygtukas

Tikslinio pavirSiaus TIN pasirinkimo ekranas
perjungiamas j vaizdo visame ekrane rezimg (zr.
4.1.4 skyriy , Tikslinio pavirSiaus TIN pasirinkimo
vaizdas®). Atlikus pasirinkimg, ekranas grjzta j pradinj
ekrana.

Atrenkami pasirinkti TIN ir du ar daugiau TIN
nurodytu kampy intervalu.

Perzidros perjungimo
mygtukas

Rodomas rodinio perjungimo ekranas.

Mini Zemélapio mygtukas

Rodomas mazas Zemélapis, kuriame i§ paukscio
skrydZio matysite visg darbo viets.

Atstatymo mygtukas

Statybinés masinos rodymo padétis atstatoma j
prading rodymo padét;.

Tikslinio pavirSiaus poslinkio
nustatymo mygtukas

Vertikali tikslinés vertés poslinkio verté padidinama /
sumazinama.

PlokS¢&iojo kampo kompasas

Matuoklyje rodomas pasukimo kampas, kurio reikia,
kad baty galima atsiremti j tikslinj pavirSiy.

KauSo dugno pasukimo
kampo rodymas

Rodomas pasukimo kampas, kurio reikia, kad kauSo
dugnas baty lygiagretus tiksliniam pavirsiui.

Atstumas iki pjovimo krasto

Rodomas atstumas nuo tikslinio pavirSiaus iki
pjovimo krasto.

1 papildomo lango rodinys

Rodomas papildomas langas. Papildomame lange
galima jjungti arba iSjungti rodomg elementa.
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Simbolis Pavadinimas Funkcija

2 papildomo lango rodinys Rodomas papildomas langas. Papildomame lange
galima matyti posvyrio ir posvyrio kampus, kauso
dugno pasisukimo kampg ir atstumg iki statybinés
masinos pjovimo krasto.

KauSo pavadinimo / kampo ir | Rodinys perjungiamas tarp kau$o pavadinimo /
atstumo iki projektinio kampo ir atstumo iki projektinio pavirSiaus.
pavirSiaus perjungimas

(Supplementary explanation)

TIN (trianguliuotas nereguliarus tinklas): skaitmeniné duomeny struktura, kurioje Zemeés pavirsius
vaizduojamas trikampiais. Sioje programoje jis naudojamas tiksliniam pavirSiui nustatyti.

B Meniu rodymas

Palieskite

B Ekrano rezimo perjungimas
Palieskite norédami nustatyti rodymo formatg (viso ekrano, dviejy ir trijy daliy ekrano rezimai).
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(Supplementary explanation)

¢ Trijy daliy rezimo atveju masinos orientavimo ekranas rodomas dviejy daliy ekrane, virSutinéje dalyje, o
naudingoji apkrova rodoma apatinéje dalyje. Masinos orientavimo funkcijg ir naudingosios apkrovos
funkcijg galima naudoti tuo paciu metu.

B Vaizdo perjungimas

Palieskite norédami matyti rodinio perjungimo ekrang.
Baksteléjus kiekvieng piktogramag, vaizdas perjungiamas j toliau pateiktg rodin;.

LProfile“ (profilis): vaizdas i§ operatoriaus Sono

~Section® (pjavis): vaizdas i$ operatoriaus priekio

.Plan® (planas): vaizdas i§ dangaus

~3D“ laisvas 3D vaizdas

~3DMesh*: 3D tinklelio reZimas (tik pakreipiamasis kau3as)

B Pjovimo briaunos padéties perjungimas
Baksteléjus L, M arba R, ekrane rodomos pjovimo briaunos padétis perjungiama j kaire, vidurj arba
desine.

B GNSS informacijos rodymas
Baksteléjus , rodomas ekranas ,GNSS Info“ (GNSS informacija).
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B Topografinio matavimo tasko pridéjimas
Baksteléjus , jra8oma dabartiné pjovimo briaunos padétis.

Matavimy tasSko pavadinima galite redaguoti baksteléje mygtuka ,Record® (jradyti).
Bakstelékite ,Topography Survey List* (topografiniy iStyrimy sgrasas), kad baty rodomas matavimo
tasky sgrasas. Norédami iSsaugoti matavimo taskg, bakstelékite ,SAVE" (iSsaugoti).

l 4.1.3 Orientavimo perziliros operacijos

Pagrindiniame ekrane esan¢iame ,Guidance” (orientavimas) vaizde rodomas projektavimo pavirSius ir
komplekte jrengta masina. Galite pirStais perbraukti ir priartinti / nutolinti rodin;.

* Broksteléjimu (braukiant pirStu per ekrang) perkeliamas rodomas turinys.
* Atitraukiant (ant ekrano atitraukus du pirstus) priartinamas rodomas turinys.
* Suspaudus (ant ekrano suspaudus du pirstus) atitolinamas rodomas turinys.
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Baksteléjus , galima perjungti zZiGréjimo tadka.

Vaizdas

Matymo kampas

Funkcija

Vaizdas i$ operatoriaus
Sono

Galite patikrinti kau$o ir konstrukcinio
pavirSiaus padéties santykj zitrédami i$
komplekte jrengtos masinos Sono.

Vaizdas i$ operatoriaus
priekio

Galite patikrinti kauso ir projektinio pavirSiaus
padéties santykj operatoriaus atzvilgiu.

Vaizdas i$ dangaus

Galite patikrinti darbo vietos padétj i$
paukscio skrydzio.

Laisvas 3D vaizdas

Dabartine statyby bikle galite perziaréti
3D vaizdu i$ laisvo tasko.

3D tinklelis

Kai naudojate pakreipiamajj kausg, galite
patikrinti su 3D tinkleliu.

(Supplementary explanation)

* Masinos posvyrj galima nustatyti kaip 0 (horizontalus), kad bty rodomas vaizdas i§ operatoriaus Sono.
* Abiejy kauso pjovimo krasto galy auks$ciai gali bati rodomi Zidrint i$ operatoriaus priekio. Be to, kaudg
galima rodyti horizontalioje padétyje uZfiksavus masinos posvyrj.

* Kauso plocio linijg galima matyti kaip vaizda i§ dangaus.

¢ Spalvinj Zemélapj galima matyti kaip laisvg 3D vaizdg ir su 3D tinkleliu.
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I 4.1.4 Tikslinio pavirsiaus TIN pasirinkimo rodinys

Baksteléjus pagrindiniame orientavimo ekrane, vaizdas bus perjungtas j tikslinio pavirSiaus TIN
pasirinkimo rodinj.

Ekrano centre Sviesiai mélyna spalva pazymétas pavirSius pasirenkamas kaip tikslinis pavirSius. Tikslinj
pavirSiy galima perkelti braukiant per ekrana.

* Baksteléjus ,v*, tikslinis pavir§ius nustatomas ir vaizdas grjZta j ankstesnj ekrana.

Baksteléjus ,CLEAR® (iSvalyti), tikslinio pavirSiaus pasirinkimas atSaukiamas ir vaizdas grjzta j

ankstesnj ekrana.

* Baksteléjus <1, pakeitimai, atlikti tikslinio pavirSiaus TIN pasirinkimo rodinyje, bus i$ naujo
nustatyti, ir vaizdas grj$ j ankstesnj ekrana.

(Supplementary explanation)

* Tikslinis pavirSius Zzymimas spalva, nustatyta orientavimo spalvos nustatymy ekrane.

] 4.1.5 Paskirties vietos nustatymo rodinys

Baksteléjus mazg Zemélapj, paskirties vietos nustatymo rodinys bus rodomas viso ekrano reZimu.

Paskirties vietos nustatymy rodinyje galite nustatyti statybos masinos paskirties vietg ir perziaréti trumpiausig
atstumag bei marsrutg iki paskirties vietos.

1. Kai ekrano centre pasirodo paskirties vietos nustatymo piktograma, pastumkite piktogramg iki darbo
vietos.
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2. Patvirtinkite darbo vietg ir bakstelékite ,v*“.

Rodoma paskirties vietos nustatymo piktograma. Aktyvuojamas navigacijos rezimas ir grjiztama prie
ankstesnio ekrano.

* Navigacijos rezimu rodomas paskirties vietos zymeklis, trumpiausias atstumas iki paskirties vietos
(faktinis tikslumas 0,001 m) ir trumpiausio marSruto linija.

* Baksteléjus ,CLEAR® (iSvalyti), paskirties vieta liks nenustatyta.

* Baksteléjus ,<1% pakeitimai neatsispindés ir bus grjZztama j ankstesnj ekrana.

] 4.1.6 Kiti rodinio elementai

B Kauso dugno pasukimo kampo rodymas

VirSutiné kairioji kampo indikacija rodo pasukimo kampa, kurio reikia, kad kau$o dugnas bty lygiagretus
pasirinktam tiksliniam pavirsiui, 0,1 laipsnio tikslumu. Sukimosi kryptj rodo abiejuose galuose esancios
rodyklés ir jy spalvos.

Ziedo formos matuoklis spalvotai rodo pasukimo kampa, kurio reikia, kad kauso dugnas bty lygiagretus.

RozZiné: atidarykite kau$g toliau nuo masinos
Mélyna: uzdarykite kauSg masinos link

- 47 -



B Pasukimo kampo rodymas
Matuoklyje rodomas pasukimo kampas, reikalingas, kad baty galima atsiremti j tikslinj pavirSiy, pasirinktg
rinkiniu aprapintos masinos.

(Supplementary explanation)

¢ Atsizvelgiant j nustatyma, i$ planSetinio kompiuterio terminalo pasigirsta garsinis signalas. Taip pat
galima nustatyti matuoklio rodomg kampo diapazong. Apie tai, kaip nustatyti nukreipimo kampga ir
garsinius nurodymus, zr. 4.2.3 skyriy ,Keisti nukreipimo kampo kompaso ir garso nustatymus®.

B Atstumo iki pjovimo krasto rodymas

Rodomas atstumas nuo pasirinkto tikslinio pavirSiaus iki pjovimo briaunos arba atstumas nuo paslinkto
pavirSiaus iki pjovimo briaunos.

(Supplementary explanation)

¢ Atsizvelgiant j atstumg ir nustatyma, i$ planSetinio kompiuterio terminalo pasigirsta garsinis signalas.
Apie tai, kaip nustatyti spalvinj Zemélapj ir garsuma, Zr. 4.2.4 skyriy ,Spalvinio Zemélapio ir garsumo
nustatymy keitimas*.

¢ Kaip apskaiCiuoti atstumg (vertikaly arba statmeng projektuojamam pavirSiui) ir efektyvaus tikslumo
skaitmeny skaiCiy, Zr. 4.2.5 skyriuje ,Programos nustatymy keitimas®.
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Kai vaizdas i$ priekio
¢ Atstumas tarp kauso pjovimo briaunos centro ir tikslinio pavir§iaus rodomas kaip reikSmé / piktograma
virSutinéje kairéje ekrano puséje.
¢ Atstumas tarp kairiojo / deSiniojo kauso pjovimo briaunos krasto ir tikslinio pavir§iaus rodomas toliau
nurodyta tvarka.
- Rodoma kaip reik§mé ekrano centre (taip pat gali bGti rodomas aukstis)
- Rodomas kaip linijiniai matuokliai abiejuose ekrano galuose

B Polinkio, posvyrio ir kauso dugno pasukimo kampy bei atstumo nuo tikslinio
pavirsiaus iki pjovimo briaunos rodymas

Baksteléjus ekrano apacioje esantj mygtuka , masinos posvyrio / polinkio kampas ir kau$o dugno

pasukimo kampas rodomi 0,1 laipsnio tikslumu, o atstumas nuo tikslinio pavirSiaus iki pjovimo briaunos
rodomas nustatytu efektyviu tikslumu.

Posvyrio Polinkio Ka‘L(qu ) Kauss dugno Atstgmai nuo Kiyso
kampas Kam pakreipimo  pasukimo pjovimo krasto iki
pas
kampas kampas tikslinio pavir§iaus
Baksteléjus , rodinys bus pasléptas.
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B Mazo zemélapio rodymas

Ekrano apacioje, deSinéje, baksteléjus , bus rodomas mazas zemélapis. Mazame zemélapyje
galima apzvelgti visg darbo vietg i paukscio skrydzio. (Siauré yra virSuje. Masina ir tikslinis taskas
atitinkamai zymimi Zalia piktograma A ir roZine piktograma O.)

______________

¢ Dar kartg baksteléjus , mini Zemélapis bus pasléptas.
* Baksteléjus mazg zemélapj, paskirties vietos nustatymo rodinys bus rodomas viso ekrano rezimu (zr.
4.1.5 skyriy ,Paskirties vietos nustatymo rodinys®).

B Spalvinio zemélapio rodymas

Kai programos nustatymy ekrane jjungiamas spalvinis zemélapis, statybos istorija rodoma zemélapyje kaip
vaizdas i$ virSaus. Zemiausig pavirsiy, per kurj praéjo kaugo pjovimo briauna arba dugnas projektinio
pavirSiaus atzvilgiu, galima patikrinti pagal spalva.

(Apie tai, kaip nustatyti spalvinj Zemélapj, Zr. 4.2.4 skyriy ,Spalvinio Zemélapio ir garsumo nustatymy
keitimas*.)
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B Kauso pavadinimo rodymas

Baksteléjus dalj, kuri rodo kau$o kampg arba atstuma nuo kauso pjovimo krasto iki tikslinio pavirSiaus
ekrano apacioje, desinéje, rodinys pakeiiamas j sumontuoto kauso pavadinimg. Bakstelékite dalj dar kartg,
norédami atstatyti kauso kampo arba atstumo iki tikslinio pavirSiaus rodin;.

B Statybinés masinos rodymas ties pradine padétimi

Ekrano apacioje, desinéje, baksteléjus E , statybinés masinos padéties rodinys bus atstatytas j pradine
rodinio padét;.

B Kauso plocio linijos rodymas

Kai programos nustatymy ekrane aktyvuota kauso plogio linija, kauso ploc€io linija rodoma kaip vaizdas i$
dangaus.

B Vairavimo nurodymy rodymas

Kai naudojamas projekto failas, kuriame yra linijiné technika, pasirinkus linijg per Soniniame
skydelyje, rodomas indikatorius orientavimo ekrane.
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® Funkcijg galite jjungti ir i§jungti programos nustatymuose. Kai aktyvuotas vairavimo nurodymy rezimas,
Soninis skydelis rodomas orientavimo ekrane. Numatytasis nustatymas yra ,OFF* (ijungta).

® Kai naudojamas dviejy daliy ekranas, ties ,Display Mode“ (rodinio reZimas) galima pasirinkti
.Middle“ arba ,Bottom* (vidurys arba apacia), kur bus vaizduojami vairavimo nurodymai.
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4.2 3D masinos orientavimo funkcijos

nustatymas

Orientavimo nustatymy ekrane meniu galima pasirinkti tolesnes funkcijas.

Galiuko padéties matavimas

Galima iSmatuoti kau$o pjovimo briaunos padéties koordinates ir
patikrinti / pakeisti poslinkio nurodyta verte nustatymus.

Kauso padétis

Koordinates galima iSmatuoti SeSiuose kauSo dugno taskuose ir
patikrinti rezultatus.

Tikslinio pavirSiaus nustatymai

Galima keisti tikslinio pavir§iaus poslinkio vertes.

Kompaso ir garso nustatymai

Galima patikrinti ir (arba) pakeisti funkcijos, skleidziancios garsinj
signala, kai masina priartéja prie zidréjimo kampo, nustatymus.

Spalvinio Zemélapio ir garso nustatymai

Spalvinj zemélapj galima rodyti ir nustatyti garso nurodymy garsa,
atsizvelgiant j atstuma tarp kau$o pjovimo briaunos ir
projektavimo pavirSiaus.

Programos nustatymai

Galima patikrinti ir pakeisti ,Smart Construction Pilot* nustatymus.

Gairiy spalviniai nustatymai

Galima pakeiti rodinio spalvg orientavimo ekrane.

1. Bakstelékite , kad atidarytuméte meniu.

2. Bakstelékite ,Guidance settings” (Orientavimo nustatymai).
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§ 4.2.1 Pjovimo krasto padéties tikslumo matavimas
1.

Orientavimo nustatymy ekrane bakstelékite , Tip Position Measurement® (galiuko padéties matavimas).

2. Nustatykite remdamiesi toliau pateiktais duomenimis:
* Atskaitos tasko pasirinkimas

Pasirinkite iSsaugotg atskaitos taska.

Norédami nustatyti rankiniu badu, bakstelékite =, jveskite pavadinimg, N/ E / Z vertes ir
bakstelékite ,v*.

Kauso pjovimo krasto padéties matavimas
Pasirinkite pjovimo krasto matavimo padétj L/ M / R, jveskite atstumg AZ iki atskaitos tasko ir
bakstelekite . Po keliy sekundziy bus rodomos pjovimo briaunos padéties koordinatés.

Jeigu GNSS néra pritvirtintas, vietoj bus rodoma ,RTK NOT FIX“ (RTK NERA
PRITVIRTINTAS). Prie§ atlikdami matavimg pritvirtinkite GNSS.
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Skirtumo kompensavimas ir atspindéjimas pagal pjovimo krastg

Kai pjovimo krasto padétis matuojama pagal nustatytg atskaitos taska, skirtumas tarp atskaitos
tasko ir pjovimo krasto padéties bus rodomas prie ,Difference” (skirtumas).
Baksteléjus

, skirtumas bus nustatytas pagal poslinkio reik§me. Norédami atSaukti
poslinkj, bakstelékite

3. Bakstelékite ,v“. Pakeitimai bus atspindéti ir vaizdas grj$ j ankstesnj ekrang. Baksteléjus ,<1“, pakeitimai
neatsispindés ir vaizdas grj$ j ankstesnj ekrana.

l 4.2.2 Tikslinio pavirSiaus nustatymy keitimas

Orientavimo nustatymy ekrane bakstelékite ,Target Surface Settings (tikslinio pavirSiaus nustatymai),
norédami atidaryti tikslinio pavirSiaus nustatymy ekrang. Galima keisti tikslinio pavirSiaus poslinkio

nustatymus ir tikslinio pavirSiaus pasirinkimo nustatymus. (Apie tai, kaip pasirinkti tikslinj pavirsiy, zr. 4.1.4
skyriy , Tikslinio pavirSiaus TIN pasirinkimo rodinys®).

B Tikslinio pavirSiaus poslinkio nustatymy keitimas
Tikslinis pavirSius pasislinks aukstyn ir zemyn pagal nustatytg poslinkio verte.
1. Pasirinkite poslinkio krypt;.

LVertical“ (vertikalus): poslinkis vertikaliai

.Perpendicular” (statmenas): poslinkis statmenas tiksliniam pavirSiui
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2. Nustatykite poslinkio atstuma.
Tikslinis pavirSius bus paslenkamas pagal reikSme, jvestg ties ,Offset Distance” (poslinkio atstumas).
Bakstelékite norédami atstatyti jvestg reikSme.

Jvedant A reik8me ir baksteléjus =, poslinkio atstumas bus padidinamas arba sumazinamas pagal

jvesta reik§me. Sig operacijg taip pat galima atlikti baksteléjus pagrindiniame orientavimo ekrane.

Nukreiptasis tikslinis pavirSius orientavimo ekrane zymimas zaliomis linijomis.

3. Bakstelékite ,v*, kad atspindétuméte nustatymus.

B Didziausio tikslinio pavirSiaus nuolydzio pokycio pasirinkimas

Tikslinio pavirSiaus TIN pasirinkimo rodinyje galima nustatyti sritj, kuri bus pasirinkta kaip tikslinis pavirSius.

1. )Jveskite nuolydzio pakeitimg, kurj norite nustatyti kaip tikslinj pavirsiy, kaip ,Max Grade Transition“ (didz.
nuolydzio peréjimas).

Tai taip pat galima atlikti nustatant pokyc€io dydj A ir palie€iant * .

Tikslinio pavirSiaus TIN pasirinkimo rodinyje kaip tikslinj pavirSiy galima nustatyti projektinj pavirSiy,
kurio nuolydis mazesnis uz didziausig nuolydzio pokycio verte ir kuris ribojasi su TIN ties pasirinkta
piktograma.

2. Bakstelékite ,v*, kad atspindétuméte nustatymus.
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l 4.2.3 Ziiréjimo kampo kompaso ir garso nustatymy keitimas

1. Orientavimo nustatymy ekrane bakstelékite ,Compass and Sound Settings* (kompaso ir garso
nustatymai), norédami atidaryti kompaso ir garso nustatymy ekranag.
Rodomi esami nustatymai.

2. Pakeiskite nustatymus pagal toliau pateiktus nurodymus.
* Nustatykite A, B ir C sritis.
* Pasirinkite garso tipg i§ 30 varianty. Garsg galite iSgirsti bakstelédami garsiakalbio mygtuka.
* Galimi penki garsumo lygiai.

(Supplementary explanation)

¢ Girdint garsg rodoma animacija.

3. Bakstelékite ,v*.
Pakeitimai bus atspindéti ir vaizdas grj$ j pradinj ekrana.
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l 4.2.4 Spalvinio zemélapio ir garso nustatymy keitimas

Spalvinio zemélapio rodinj ir garsinj signalg galima nustatyti pagal atstuma nuo pjovimo briaunos iki tikslinio
pavirSiaus.

1. Orientavimo nustatymy ekrane bakstelékite ,Heatmap and Sound Settings* (spalvinio Zemélapio ir

garso nustatymai), norédami atidaryti spalvinio Zemélapio ir garso nustatymy ekrang.
Rodomi esami nustatymai.

2. Pakeiskite nustatymus pagal toliau pateiktus nurodymus.

* Jvedus ,Range and Sound Volume*® (diapazonas ir garsumas) reikSmes, galima keisti spalvinio
Zemélapio rodymo diapazona.

Bakstelédami spalvinio Zemélapio staCiakampj ekrane ,Range and Sound Volume* (diapazonas ir
garsumas)*, spalvas galite nurodyti vieng po kitos.
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* 1§ ,Color Pattern” (Spalvy modelis) galima pasirinkti keturis i$ anksto paruostus spalviniy zemélapiy
modelius.

* Baksteléjus = ekrane ,Range and Sound Volume* (diapazonas ir garsumas), galima nustatyti
penkiy lygiy garsa, kuris skamba, kai priartéjama prie spalvinio Zemélapyje nustatyto atstumo.
Garsg galima pasirinkti i$ 30 varianty, jj iSgirsti galite bakstelédami garsiakalbio mygtuka.

(Supplementary explanation)

¢ Girdint garsg rodoma animacija.

I 4.2.5 Programos nustatymy keitimas

1. Orientavimo nustatymy ekrane bakstelékite ,Application Settings“ (programos nustatymai), norédami
atidaryti programos nustatymy ekrang.
Rodomi dabartiniai ,Smart Construction Pilot* nustatymai.

Kategorija Pavadinimas Funkcija
§palyln|§ Aktyvuojamas / deaktyvuojamas spalvinio Zemélapio rodinys.
zemélapis
Perjungiamas atstumo nuo pjovimo krasto iki projektinio pavirSiaus
Atstumo kryptis apskaiciavimo metodas tarp ,Vertical“ ir ,Perpendicular® (vertikaliai ir
statmenai).

Tikslinio pavirSiaus

iSplétimas Aktyvuojamas / deaktyvuojamas tikslinio pavirSiaus iSplétimas.

Galima pasirinkti Sviesos juostos dydj — ,Large®, ,Middle®, ,Small*

Sviesos juostos (didelis, vidutinis, mazas). Numatytasis nustatymas yra ,Large“

~ |dydis (didelis).
quyt' e . Galima pasirinkti linijinés technikos rodinio storj — ,Bold*, ,Normal®,
rezimg Linijinés technikos Thin® (ol | ; N ;
storis »1hin“ (platus, normalus, siauras). Numatytasis nustatymas yra
-Normal“ (normalus).
Perjungia faktinj tikslumg, kai rodomas atstumas nuo kauso iki tikslinio
DeSimtainés vietos |pavirSiaus.
Numatytasis nustatymas yra du skaitmenys.
Rodyti masing Aktyvuojamas / deaktyvuojamas masinos rodinys.
quyt' valdym o Aktyvuojamas / deaktyvuojamas atskaitos tasko pavadinimo rodinys.
tasSko pavadinimg
Kau$o troso rémo |Rodoma jjungta arba iSjungta funkcija, skirta kauso rodymui vieliniame
rezimas karkase.
Profilio vaizdo Perjungiamas profilio rodinys — ,Angle“ ir ,Distance“ (kampas ir
rodinio reik8mé atstumas).
Profilio : : . — X
. . - Aktyvuojamas / deaktyvuojamas rodinys, kai masinos posvyris yra
vaizdo Pasukimo rezimas |.. . - ; 8
ekranas fiksuotas pagal vaizdg i$ operatoriaus Sono.

Perjungia orientavimo ekrano centras = — ,Cutting Edge” ir ,Body

Fokusavimo taskas Center” (pjovimo krastas ir korpuso centras).
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Kategorija Pavadinimas Funkcija
Valzvdo.rodlnlo Perjungiamas rodinio rezimas — ,Angle“ ir ,Distance” (kampas ir
reikSmes atstumas)
pasirinkimas '
) : . Aktyvuojamas / deaktyvuojamas rodinys, kai masinos posvyris
iﬂizrﬂg Pasukimo rezimas fiksuotas.
ekranas | Fitvio vaizdo Aktyvuojamas / deaktyvuojamas atstumo iki projektinio pavirSiaus
atstumo rodinvs
nustatymai ys.
Auktis Aktyvuojamas / deaktyvuojamas abiejy kauso pjovimo krasty galy
auksc¢iy rodinys.
Plano Planuoti vaizdo Perjungiamas plano rodinio rezimas — ,,Angle“ ir ,Distance” (kampas ir
vaizdo rodinio reikSme atstumas).
ini . - yvuojamas / deaktyvuojamas kau$o ploc€io linijos zZiGrint i$ virSaus
rodinio K o&io | Akt / deakt k logio | t
ekranas auso plocio linija rodinys.
thwjétgta Apadios resimas Aktyvuojama / deaktyvuojama funkcija, skirta statybos istorijai
apadia P atnaujinti kauso dugno koordinatémis.
Vairavimo Xjrlgii\gmg rezimas Aktyvuojama / deaktyvuojama vairavimo nurodymo funkcija.
nurodymas Rodvti rezim Perjungiama vairavimo nurodymo rodinio padétis dviejy daliy ekrano
y a rezimu — ,Bottom* ir ,Middle“ (apadia ir vidurys).
Prailgintos
o tolimesnés strélés | Aktyvuojama / deaktyvuojama prailgintos strélés funkcija.
Prailginimo
funkcija
funkcija Kaus J Kreini
fuilli?:(i}apa reipimo Aktyvuojama / deaktyvuojama kauso pakreipimo funkcija.
2 dallg streles Aktyvuojama / deaktyvuojama dviejy daliy strélés funkcija.
funkcija
Isplestas Streleﬂs pasukimo Aktyvuojama / deaktyvuojama strelés pasukimo funkcija.
modelis  |funkcija
fStreIe§ poslinkio Aktyvuojama / deaktyvuojama strélés poslinkio funkcija.
unkcija
Kita Maksimali baziné |Galima nustatyti faktinj jspéjimo, rodomo per daug nutolus nuo
linija valdymo tasko, atstuma.

(Supplementary explanation)

* Taip pat galite atidaryti programos nustatymy ekrang bakstelédami ,Application Settings® (programos
nustatymai) naudingosios apkrovos matuoklio meniu.

ekrana.

Pakeiskite nustatymus ir bakstelékite ,v*“. Pakeitimai bus atspindéti ir bus grjztama j orientavimo
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l 4.2.6 Orientavimo spalviniy nustatymy keitimas

1. Orientavimo nustatymy ekrane bakstelékite ,Guidance Color Settings“ (orientavimo spalviniai
nustatymai), norédami atidaryti orientavimo spalviniy nustatymy ekrana.

2. Kai norite atskirai nustatyti , TIN“, ,Side” (Sonas) ir kt. spalvas, spalvy nustatymy meniu bakstelékite
kiekvieno elemento spalvg, kad pamatytuméte spalvy palete ir nustatytuméte spalva.

3. Norédami naudoti i$ anksto nustatytg spalvy derinj, nurodykite modelj prie ,,Color Pattern“ (spalvy
modelis).

4. Bakstelékite ,v*, norédami iSsaugoti orientavimo spalvy nustatymus.
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5. Tinkinimas

|5.1 GNSS nustatymy keitimas

GNSS nustatymy ekrane meniu galima pasirinkti tolesnes funkcijas.

GNSS bagziniai nustatymai

Rodomi pagrindiniai GNSS nustatymai.

.Ntrip“ nustatymai

Galima patikrinti ,Ntrip“ nustatymus.

GNSS informacija

Rodoma GNSS informacija, jskaitant blseng ir uzfiksuoty palydovy
skaiciy.

1. Bakstelékite 8:3:3 kad atidarytuméte meniu.

2. Bakstelékite ,GNSS Settings“ (GNSS nustatymai).
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I 5.1.1 GNSS nustatymy patikrinimas arba keitimas

1. Ekrane ,GNSS Settings” (GNSS nustatymai) bakstelékite ,GNSS Basic Settings” (GNSS baziniai
nustatymai).

2. Nustatykite remdamiesi toliau pateiktais duomenimis:

* Pakeiskite GNSS nustatymus.
Redaguokite kiekvieng elementg ir bakstelékite ,v“.
Pakeitimai bus atspindéti ir bus grjiztama j ankstesnj ekrana.

* Atstatykite palydovy korekcine informacijg GNSS imtuve.
Bakstelékite ,Soft Reset” (lengvasis atstatymas).
Jei pavyks, bus grjZztama j ankstesnj ekrana.

* Atstatykite palydovy korekcine informacijg GNSS imtuve ir i$ naujo gaukite kiekvieno palydovo
orbitg (efemeride).
Bakstelékite ,Hard Reset” (platusis atstatymas).
Jei pavyks, bus grjZztama j ankstesnj ekrana.

(Supplementary explanation)

¢ FIX duration time® (fiksuoti trukme) rodoma, kai GNSS valdiklio programinés aparatinés jrangos versija
yra v1.7.0 arba naujesneé.
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§ 5.1.2 , Ntrip“ nustatymy keitimas

»Ntrip“ — ,Networked Transport of RTCM via Internet Protocol“ (,Tinklinis RTCM transportavimas per
interneto protokolg®) — tai diferencialinés GPS (DGPS) duomeny platinimo internetu protokolas. Atkreipkite
démesj, kad jvedamas turinys priklauso nuo naudojamos paslaugos.

1. Ekrane ,GNSS Settings“ (GNSS nustatymai) bakstelékite ,Ntrip Settings” (,Ntrip“ nustatymai).
Rodoma ,Ntrip caster” serverio autentifikavimo informacija ir rySio blsenos Zurnalai.

2. Nustatykite remdamiesi toliau pateiktais duomenimis:

* Baksteléjus , tvirtinimo taskas bus jsigytas i$ ,Ntrip caster®.
* Prisijungimo tasko pavadinimg galima jvesti rankiniu badu.

3. Bakstelékite ,v*, kad pradétumeéte ,Ntrip“ rys;j.

* Numatytoji ,Ntrip“ kliento versijos nuostata yra ,Ver2*. Kai néra fiksuota, pakeiskite ,Ntrip“ kliento
versijos nuostatg j ,Ver1“.

I 5.1.3 GNSS informacijos patikrinimas

1. Ekrane ,GNSS Settings®” (GNSS nustatymai) bakstelékite ,GNSS Info“ (GNSS informacija).
Rodomas GNSS informacijos sgrasas.

Patikrinkite, ar pagrindinés antenos ,Vertical RMS* (Vertikalios vidutinés kvadratinés) ir ,Horizontal
RMS* (Horizontalios vidutinés kvadratinés) vertés yra 0,02 arba maZesnés. Jei jos néra mazesnés arba
lygios 0,02, palaukite, kol palydovinis priémimas bus geros buaklés, ir patikrinkite dar karta.
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(Supplementary explanation )

¢ Kai naudojate GNSS valdiklj, kurio programinés aparatinés jrangos versija yra v1.4.3 arba senesné, prie
kiekvieno elemento po ,Number of captured satellites” (uzfiksuoty palydovy skaicius) rodoma ,-“.

2. Bakstelékite ,v“. Bus rodomas ankstesnis ekranas.
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5.2 Kauso konfigiiracijos keitimas

Tolesnes funkcijas galima pasirinkti kauso failo nustatymy ekrane.

Kauso failo atsisiuntimas

Kauso failas parenkamas i§ ,Smart Construction® serverio arba
valdiklyje uzregistruoty kau$o faily sgraso yra atsisiunciamas j
plansetinio kompiuterio terminala.

Be to, galima istrinti valdiklyje i8saugotg kauso faila.

Kaus$o kalibravimas

Pakeite kausg, prie$ registruodami naujgjj kausg planSetiniame
kompiuteryje, atlikite kalibravima.
Sis darbas nebidtinas, jei kalibravimas atliekamas montuojant rinkinj.

Kauso failo nustatymas

IS planSetinio kompiuterio terminale iSsaugoty kausy faily saraso
parenkamas naudojamas kauso failas ir yra jkeliamas j valdikl;.

Kaus$o danties kalibravimas

Atlikite kalibravima, kad nusidévéjusio kauSo danties ilgis
atsispindéty masinos gairése.

1. Bakstelékite

, kad atidarytuméte meniu.

2. Bakstelékite ,Bucket Configuration® (kau$o konfigdravimas), norédami atidaryti kauso failo nustatymy

ekrana.
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¢ Jei norite naudoti pakreipiamgjj kausg, atnaujinkite GNSS valdiklio programinés aparatinés jrangos ir
planSetinio kompiuterio versijg atitinkamai j v1.5.7 ar naujesne ir v1.0.04.

* Jei naudojamas pakreipiamasis kau$as, programos nustatymy ekrane nustatykite , Tilt Bucket
Function® (pakreipiamojo kauso funkcija) j ,ON* (jj.).

(Supplementary explanation)

« Si sistema nepalaiko kausy su pasukimo mechanizmu.

* Kai sumontuota daugiaSaké jungtis, atlikite kauSo formos kalibravima, jskaitant daugiaSake jungt;.

* Taip pat galite naudingosios apkrovos matuoklio meniu atidaryti kauso failo nustatymy ekrang
bakstelédami ,Bucket Configuration® (kauso konfiglravimas).

§ 5.2.1 Kaus$o faily atsisiuntimas

1. Bakstelékite & kaus$o failo nustatymy ekrane.
Bus rodoma informacija apie kausus, uzregistruotus ,Smart Construction” serveryje arba valdiklyje.

(Supplementary explanation)

* Norédami istrinti valdiklyje uzregistruotg kauso failg, bakstelékite, norédami pasirinkti tikslinj kauso failg

i$ esanciy prie ,Controller (valdiklis), tuomet bakstelékite .

2. Pasirinkite kauso failg ir bakstelékite .
~omart Construction® serveryje uzregistruoto kauso failo atsisiuntimas
Bakstelékite kau$o failg, kurj norite atsisiysti i$ serverio.
* Valdiklyje uzregistruoto kau$o failo atsisiuntimas
Bakstelékite kau$o failg, kurj norite atsisiysti i$ valdiklio.

3. Bakstelékite ,v*“.

Jei plan3etinio kompiuterio terminale yra iSsaugotas kauso failas, kurio pavadinimas toks pat kaip
atsisiun¢iamo failo, rodomas patvirtinimo langas.
Kaus$o failas iSsaugomas planSetinio kompiuterio terminale ir grjiztama j ankstesnj ekrana.
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§ 5.2.2 Kau$o kalibravimas

Pakeite kau$g, prie$ registruodami naujgjj kausg plansetiniame kompiuteryje, atlikite kalibravima. Sis darbas
nebdtinas, jei kalibravimas atliekamas montuojant rinkin;.

Pastaba

* Jeigu pakreipimo kampas yra per didelis, pjovimo krasto tikslumas gali sumazéti. Atlike pakreipiamojo
kaus$o kalibravima, patikrinkite pjovimo krasto tikslumg. Daugiau informacijos rasite 3.10 skyriuje
.Pjovimo krasto padéties tikslumo tikrinimas®.

(Supplementary explanation )

« Si sistema nepalaiko sukamujy kausy su pasukimo mechanizmu.
¢ Sumontave daugiaSake jungtj, kalibravimo metu atkreipkite démesj j matavimo padetj. Atlikite kauso
formos matavimag, jskaitant daugiaSake jungt;.

Kausas kalibruojamas naudojant planSetinio kompiuterio terminalg. ISmatuokite kauso formg ir jveskite
vertes j planSetinio kompiuterio terminalg.

B Matavimo tasky patikrinimas
Galima naudoti standartinj, nuozulnyjj ir pakreipiamajj kausa.

1. Bakstelékite s kaus$o failo nustatymy ekrane , kad atidarytuméte ekrang ,Bucket
Calibration® (kau$o kalibravimas).

2. Pasirinkite norima kalibruoti kau$g ir bakstelékite ,—“ ekrano apacioje, desinéje.
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3. Patikrinkite standartinio, nuozulnaus arba pakreipiamojo kauso matavimo taskus.

B Kauso formos matavimas

Toliau pateikiamas matavimo metodas, kaip pavyzdj naudojant standartinj kausa.

Norédami uzregistruoti kauso informacijg, iSmatuokite kauSo matmenis ir kampus. Pamatuokite matmenis ir

kampus atitinkamai 0,001 metro ir 0,1 laipsnio tikslumu.

1. Perkelkite rinkiniu apripintg masing ant lygaus ir kieto pagrindo (penkiy laipsniy nuolydzio kampu),
pvz., ant betoninio pavirSiaus.

2. I8matuokite matmenj (1) (B). Matmuo (1) (B) yra atstumas tarp kauso kais&io (7) ir kau$o jungties
kaisgio (8).

Pamatuokite naudodami matavimo juostg ir jraSykite verte.

Be daugiasakés Su daugiasSake
jungties jungtimi
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3.

ISmatuokite matmenj (2). Matmuo (2) yra atstumas tarp kauso kais&io ir pjovimo krasto.
Pamatuokite naudodami matavimo juosta ir jraSykite verte. Matavima turi atlikti du Zmonés.

Be daugiasSakes Su daugiaSake
jungties jungtimi
ISmatuokite matmenj (3) (A). Matmuo (3) (A) yra atstumas tarp kau$o $oninio pjaustytuvo apatiniy

krasty.
Pamatuokite naudodami matavimo juosta ir jraSykite verte. Jei kauSai be Soniniy pjaustytuvy,
iSmatuokite ir jveskite placiausios kauSo dalies matmenis.

ISmatuokite matmenj (4) (F). Matmuo (4) (F) yra atstumas tarp danty $aknies ir pjovimo krasto.
Pamatuokite naudodami matavimo juostg ir jradykite verte.
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Jei kau$ai be danty, iSmatuokite ir jveskite aSmeny plotj (9) (G).

6. ISmatuokite kauSo kontdro tasky matmenis ir kampus.
(5 (E): Kau$o kontaro tasko kampas (i)
(6) (C): Kauso kontaro tasko matmenys (i)
(D): Kauso kontdro tasko kampas (ii)

Abu kampus ((5) (E) ir 14 (D) galima pamatuoti nenaudojant skaitmeninio gulséiuko.

Jvedus (4) (D) ilgj, aktyvuojamas redagavimo mygtukas.
Pastatykite masing ant stabilaus pagrindo ir bakstelékite atnaujinimo mygtukg, kad pamatuotumeéte.
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1
7. Zymekliu pazymeékite du kauso kontiro tagkus (i) ir (ii). Kau$o kontiro taskas (i) yra tiesiosios dalies

kauSo apacioje ir jo kampo susikirtimo taskas. KauSo konttro taskas (ii) yra pratestos tiesios linijos,
jungiancios kau$o kais€ius ir kauso jungties kaiscius, tolimiausia iSoriné dalis.

Be daugiaSakés Su daugiasake
jungties jungtimi
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Jei sunku atskirti tiesigjg dalj apacioje ir jos kampine dal;j, taSkas, kuriame, kaip manoma, kauSas
kasdamas lie€ia Zeme, nustatomas kaip kauso kontdro taskas (i).

Su nuozulniu kausu

8. Prie kau$o kaisgio pritvirtinkite magnetinio stiebo laikiklj 10). Siuo metu pédos kai$&io centras ir stulpo
centras turi bati sulygiuoti.

Be daugiasakés Su daugiaSake
jungties jungtimi
9. Pakabinkite svambalg (11) ant magnetinio stiebo laikiklio ir nustatykite taip, kad linija nuo kauso
kaiScio iki pjovimo krasto baty vertikali.
10. Matavimo juosta iSmatuokite atstuma tarp tasko (i) ir stulpo centro ir jrasykite reikdme kaip matmenj (6).
11. Prie magnetinio stiebo laikiklio (10) pritvirtinkite stygg ir iStempkite jg iki matuojamy tasky (i) ir (ii).
12. Ant stygos nustatykite skaitmeninj kampo matuoklj 12) ir iSmatuokite tasky (i) ir (i) kampa @nuo kauso
kaiS&io horizontalios linijos.
 Jei styga yra Zemiau kau$o kais&io horizontalios linijos, jveskite vertes, gautas i§ 90° kampy (3
atémus kaus$o kontiro tasky kampus (5) ir 14).
 Jei styga yra vir$ kauso kaigio horizontalios linijos, jveskite vertes, gautas sudéjus kampg 13) prie
90° kampy (5) ir 1) kauso kontiro tagky.

(Supplementary explanation)

* Du Zmonés turi pamatuoti kauo kontaro tasky matmenj (6) ir kampus (5) ir (4).
¢ Kai darbo jrenginys yra ore, jis leidZiasi natdraliai nuleidZiant.
* Matuodami kau$o kontiro tagkus, matuokite vertikaluma tikrindami svambalu ().
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B Kauso failo kalibravimas
Jveskite iSmatuotas reikSmes, pavaizduodami kauso formg kau$o kalibravimo ekrane.

A Matmuo (1)
B Matmuo (6)
C Matmuo (2)
D Matmuo (3)
a Kampas
b Kampas (5)
E Pradiné matmens verté (4) arba (9)
F (*1) Dabartiné matmens verté (4) arba (9)
Kauso pg\é?dinimas Neprivaloma (,Bucket1“ir t. t.)

*1. Siame etape negalima jvesti vertés prie F.

Galima jvesti tik atliekant kauSo danties kalibravima.
*2: Nustatykite unikaly kauSo pavadinima, kuris nebdty toks pat kaip kity, kurie naudojami tos pacios
jmoneés.

Patikrinkite jvestas vertes ir bakstelékite ,—, jei problemy néra. Jvesta kauso informacija bus iSsaugota

plansetinio kompiuterio terminale ir bus rodomas ekranas ,Bucket Weight Setting” (kauso svorio
nustatymas).

B Kauso svorio ir jungties nustatymas
1. Nustatykite kauSo svorj, jungties naudojimg ir jungties svorj.
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¢ Kauso svorio nustatymy ekrane nustatytas turinys naudojamas tik kartu su naudingosios apkrovos
matuoklio funkcijomis.

¢ Bandant naudoti naudingosios apkrovos matuoklio funkcijomis nenustacius kau$o svorio, pasirodo
tolesnis praneSimas.

* Nustatykite kauSo svorj ir atlikite kalibravimg be apkrovos.

2. Bakstelékite ,v*“.

B Pakreipiamojo kauso IMU montavimo krypties nustatymas ir jungties kampo

matavimas
1. Naudodami pakreipiamajj kausg, nustatykite kauso svorj ir jungtj, tuomet nustatykite pakreipiamojo
kauso IMU montavimo vietg ir kryptj.

M(l)(ntav_|mo Etiketé Jungtis

ryptis

1 Masinos virSus Masinos kairioji pusé
2 Masinos virSus Masinos desinioji pusé
3 Masinos priekis Masinos kairioji pusé
4 Masinos priekis Masinos desinioji pusé
5 Masinos apacia Masinos kairioji pusé
6 Masinos apacia Masinos desinioji pusé
7 Masinos galas Masinos kairioji pusé
8 Masinos galas Masinos desinioji pusé
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¢ |[MU dalies numeris (nustatymas) priklauso nuo montavimo krypties. Pasirinkite dalies numerj,
atitinkantj montavimo kryptj.

Montavimo kryptis Dalies numeris
1,2,5,6 2AB-06-11250
3,4,7,8 2AB-06-11260

2. Bakstelékite ,—".

3. Valdykite kau$g vadovaudamiesi ekrane pateikiamais nurodymais ir bakstelékite , kad
gautuméte IMU verte.

Pastaba

¢ Valdydami kau$g naudokite skaitmeninj kampo matuoklj.

4. Bakstelékite ,—".

5. Valdykite kau$g vadovaudamiesi ekrane pateikiamais nurodymais ir bakstelékite , kad
gautuméte IMU verte.

6. Bakstelékite ,v*“, norédami iSsaugoti gautg verte.
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§ 5.2.3 Kauso pasirinkimas

1. Kauso failo nustatymy ekrane bakstelékite kau$o failg, kurj norite naudoti, i$ planSetinio kompiuterio
terminale iSsaugoty kauso faily saraso.

2. Baksteléjus ¢ ir patvirtinimo lange baksteléjus ,v*, pasirinkto kauso blsena bus pakeista j ,in
use“ (naudojamas).

§ 5.2.4 Kauso danty kalibravimas

Kadangi kauso danty nusidévéjimas turi jtakos pjovimo krasto tikslumui, atlikite nusidévéjimo dydzio
kalibravima.

1. Kauso failo nustatymy ekrane bakstelékite Q prie tikslinio kau$o failo, kad atidarytuméte ekrang
.Bucket Tooth Calibration* (kauso danty kalibravimas).

2. |veskite esamg danty ilgj prie ,F*.

3. Baksteléjus ,v* ekrano apacioje, deSinéje, jrasas bus atspindétas ir bus grjiztama j pagrindinj ekrana.
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5.3 Masinos kalibravimo nustatymy
keitimas

Masinos kalibravimo nustatymy ekrane meniu galima pasirinkti tolesnes funkcijas.

Masinos kalibravimas Atliekamas rinkiniu aprtpintos mas$inos kalibravimas.

Pasukimo jutiklio kalibravimas Atliekamas pasukamy strélés modeliy kalibravimas.

Atliekamas darbo jrangos kalibravimas nenaudojant TS (bendroji

Pavieniai kalibravimai stotis).

Realiu laiku patikrinamos darbo jrangos kaiscio koordinatés,

2D / 3D tikslumo patikra . . 2
kampas ir atstumas nuo strélés apacios.

Rodomas kalibravimo informacijos apie rinkiniu apripintg masing

Masinos kalibravimo informacija -
J sgrasas.

Rodoma informacija apie rinkiniu aprapintos masinos padétj ir

Padéties patikrinimas laikysena.

1. Bakstelékite @ kad atidarytuméte meniu.

2. Bakstelékite ,Machine Calibration Settings® (masinos kalibravimo nustatymai).

(Supplementary explanation)

* Taip pat galite atidaryti ekrang ,Machine Calibration Settings“ (masinos kalibravimo nustatymai)
bakstelédami ,Machine Calibration Settings” (masSinos kalibravimo nustatymai) naudingosios apkrovos
matuoklio meniu.
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§ 5.3.1 Masinos kalibravimo vykdymas

Bakstelékite ,Machine Calibration“ (mas$inos kalibravimas) ekrane ,Machine Calibration Settings“ (masinos
kalibravimo nustatymai).

ISsamesnés informacijos rasite montavimo instrukcijoje. Diegimo instrukcijy, ID ir slaptazodzio platinimo vieta
yra su gaminiu pridétame dokumente.

Dviejy daliy strélés ir paslenkamos strélés specifikacijy atveju masing kalibruoti reikia jdiegus papildomag
jutiklj.

» Atlikdami masinos kalibravimg dviejy segmenty strélés atveju, ekrane ,Application
Settings” (programos nustatymai) nustatykite ,2 Piece Boom Function® (2 daliy strélés funkcija) j
»ON® (jjungti) ir ,2nd Boom IMU* (antros strélés IMU) nustatykite ,Enable” (aktyvuoti) j ,ON® (jjungti)
ekrane ,Controller Settings* (valdiklio nustatymai).

¢ Atlikdami masinos kalibravimg paslenkamos strélés atveju, ekrane ,Application Settings* (programos
nustatymai) nustatykite ,Offset Boom Function® (strélés poslinkio funkcija) j ,ON* (jjungti) ir nustatykite
,Offset Sensor” (poslinkio jutiklis) j ,ON® (jungti) ekrane ,Controller Settings* (valdiklio nustatymai).

| 5.3.1.1 Standartinés specifikacijos masinos kalibravimas

Atlikite kalibravimg vadovaudamiesi ekrane pateikiamais nurodymais.
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I 5.3.1.2 Poslinkio specifikacijos masinos kalibravimas

Pastaba

* Informacijos apie strélés poslinkio jutiklio ir kt. montavima ieSkokite atskiroje instrukcijoje.
* 2024 m. balandzio ménesio duomenimis, rinkinj masinai su poslinkio specifikacija galima gauti ik
Japonijoje.

B ParuoSimas
Pasiruoskite tolesne jranga.

* ,Smart Construction 3D Machine Guidance® rinkinys (jskaitant plan3etinio kompiuterio terminalg ir ,Wi-
Fi“ marSruto parinktuva)

* Bendroji stotis (TS)
» Kalibravimo jtaisai, skirti ,Komatsu“ IRT ekskavatoriui ar bendros paskirties elementai (prizmeé)

* Pjovimo krasto matavimo jtaisy komplektas
Atnaujinkite GNSS valdiklio programinés aparatinés jrangos ir planSetinio kompiuterio versijg atitinkamai
v2.0.3 ar naujesne ir v.1.0.06.2.

1. Kadangi batina atlikti iSskleidimo ir pakélimo operacijas iki didZiausio lygio ir atlikti sukimo veiksmus,
pastatykite statybine masing atviroje erdvéje.

2. Pastatykite statybine masing ant lygaus (jei jmanoma) ir kieto pagrindo, pavyzdziui, betoninio
pavirSiaus, ant kurio masinos korpusas nesitbuos.

3. Pastumkite kiekvieng hidraulinés grandinés dalj iki eigos galo, kad cilindro viduje nesusidaryty
vakuumas.

4. Siekdami sumazinti natdralaus nusileidimo tikimybe, padidinkite hidraulinés alyvos temperatira iki
nurodytos tinkamos temperatuaros.

5. Pradzios ekrane bakstelékite ,Machine Guidance” (mas$inos orientavimas), kad atidarytuméte masinos
orientavimo ekrana.

6. Bakstelékite €§3 kad atidarytuméte meniu.

7. Bakstelékite ,Guidance Settings (orientavimo nustatymai) — ,Application Settings“ (programos
nustatymai) ir nustatykite ,Offset Boom Function® (strélés poslinkio funkcija) j ,ON® (jjungti), tuomet
ekrano apacioje, desinéje, bakstelékite ,,v*.

8. Bakstelékite €§3 — ,Administrator Settings“ (administratoriaus nustatymai) (jveskite administratoriaus
slaptaZzodj) — ,Controller Settings“ (valdiklio nustatymai) ir pakeiskite ,Enable” (aktyvuoti) prie ,Offset
Sensor” (poslinkio jutiklis) j ,ON*, tuomet ekrano apacioje, deSinéje, bakstelékite ,v*.

B Masinos kalibravimo vykdymas

IS esmés procedira yra tokia pati kaip ir standartinés specifikacijos masinos kalibravimo atveju. Yra
papildomy matavimo tasky, susijusiy su paslenkamos strélés modeliais. Toliau apraSomi punktai, kurie
skiriasi nuo standartinés specifikacijos.
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Norint kalibruoti masing paslenkamos strélés modeliy atveju, reikia sumontuoti prizme trijose tolesnése
vietose (nuo (1) iki (3)) ir matuoti su TS.
Atlikdami matavimg su TS, pakoreguokite prizme, kad ji bty ties asSies centru.

Pastaba

¢ Sumontuokite prizme prie kiekvieno matavimo tasko ir atlikite matavima.
* Trijy prizmiy paruosti nereikia.
* Sumontavus poslinkio jutiklj, varztas yra ties (3).
Montuodami prizme su magnetu, imkités priemoniy, pavyzdZziui, laikinai iSimdami jutiklj.

1. Bakstelékite aé? — ,Machine Calibration Settings“ (maS$inos kalibravimo nustatymai) — ,Machine
Calibration“ (masinos kalibravimas) ir jveskite slaptazodj A.

2. )veskite vertes ir atlikite matavimg remdamiesi ekrane pateikiamais nurodymais.

3. 4 etape patikrinkite, ar darbo jranga yra neutralioje padétyje (nepaslinkta).
* Atlikdami tolesne masinos kalibravimo procediirg, matavimg atlikite nepaslinke darbo jrangos.

-89 -



4. 6 etape sumontuokite prizme ties E, F ir G vietomis, kaip pavaizduota iliustracijoje, kad sutapty su aSies
centru, tuomet atlikite matavimg su TS.
*1. Matuodami E, F ir G, nekeiskite prizmés aukscio A.
*2: Problemy nekyla net tuomet, jei prizmés aukstis skiriasi nuo vertés, gautos matuojant antena.

Prizmmés montavimas pagal aSies
centrg

5. 7 etape sumontuokite prizme ties E, F ir G vietomis, kaip pavaizduota iliustracijoje, kad sutapty su aSies
centru, tuomet atlikite matavimg su TS.
* Nekeiskite prizmés aukscio iS vertés, kuri gauta matuojant E, F ir G 6-ame etape.

Prizmmés montavimas pagal asSies
centrg
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6. |veskite vertes ir atlikite matavimg remdamiesi ekrane pateikiamais nurodymais.
7. 11 etape jveskite tolesnes nustatymo vertes pagal model.

ERNENERE

PC58UU-6 0,063 -0,160 0,413 0,611

8. Baigus jvesti visas vertes ir pasirodzius uzra$ui ,Success” (pavyko), masinos kalibravimas yra
baigiamas. Patikrinkite, ar statybinés masinos rodinys ,Machine Guidance” (masinos orientavimas)
ekrane pakeistas j skirtgjj paslenkamosios strélés modeliams.

B Poslinkio jutiklio kalibravimo vykdymas

* UZbaige masinos kalibravimg, atlikite poslinkio jutiklio kalibravima.
¢ Atlikdami matavimg su TS, pakoreguokite darbo jrangg, kad paslenkamoji strélé baty kuo labiau
sulyginta. Nejudinkite darbo jrangos. Atlikite tik paslinkima.

¢ Sumontuokite TS toje vietoje, kur galimas kolimavimas, kai darbo jranga yra paslinkta ties abiem
galais.
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1. Bakstelékite 8:}3 — ,Machine Calibration Settings” (masinos kalibravimo nustatymai) — ,Offset Sensor
Calibration® (poslinkio jutiklio kalibravimas).

Atlikite matavimg ir jveskite vertes remdamiesi ekrane pateikiamais nurodymais.

2 etape perkelkite darbo jrangg ties neutralia padétimi ir sustabdykite.

3 etape perkelkite darbo jrangg j desSine ir sustabdykite.

4 etape perkelkite darbo jrangg j kaire ir sustabdykite.

Kai poslinkio jutiklio kalibravimas sékmingai atliekamas, pasirodo uzrasas ,Success” (pavyko).

Jeigu poslinkio kampo ar TS matavimo klaida yra didelé arba jvesta verté neteisinga, pasirodo
pranesimas ,Failed” (nepavyko).

Pakartokite matavimg arba patikrinkite, ar jvestos teisingos vertés.

oakrwn

§ 5.3.2 Masinos kalibravimo informacijos tikrinimas

Bakstelékite ,Machine Calibration Info“ (masinos kalibravimo informacija) meniu ,Machine Calibration
Settings” (masinos kalibravimo nustatymai). Bus rodomas esamos kalibravimo informacijos sarasas.

Pastaba

¢ Kiekvieng nustatymo elementg galima keisti, taCiau, kadangi dél pakeitimy keiciasi kalibravimo
nustatymo verté, paprastai jos nekeiskite. Jei reikia atlikti pakeitimus, Zr. diegimo instrukcijas. Diegimo
instrukcijy, ID ir slaptaZzodZio platinimo vieta yra su gaminiu pridétame dokumente.
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l 5.3.3 Masinos korpuso pozicijos ir padéties tikrinimas

1. Bakstelékite ,Position Posture Info“ (padéties informacija) meniu ,Machine Calibration
Settings® (mas8inos kalibravimo nustatymai).
Rodoma i§sami informacija apie masinos korpuso padét;j ir kampa.

2. Bakstelékite ,v*“.
Vél bus rodomas orientavimo ekranas.

I 5.3.4 Pasukimo jutiklio kalibravimas

Kalibruokite pasukimo jutiklj, naudojamg su pasukamos strélés modeliais.

¢ Informacijos apie pasukamos strélés jutiklio ir jungties mechanizmo, skirto sukimui, montavimg
ieSkokite atskiroje instrukcijoje.

¢ Uzbaige masinos kalibravima, atlikite pasukimo jutiklio kalibravima.

¢ Pasukimo jutiklio kalibravimg turéty atlikti du Zmonés.

¢ 2024 m. balandzio ménesio duomenimis, rinkinj masinai su pasukimo specifikacija galima gauti ik
Japonijoje.

B ParuosSimas
Pasiruoskite tolesne jrangg.

* ,Smart Construction 3D Machine Guidance” rinkinys (jskaitant plansetinio kompiuterio terminalg ir ,Wi-
Fi“ marSruto parinktuva)

* Bendroji stotis (TS)
» Kalibravimo jtaisai, skirti ,Komatsu“ IRT ekskavatoriui ar bendros paskirties elementai (prizmé)

* Pjovimo krasto matavimo jtaisy komplektas
Atnaujinkite GNSS valdiklio programinés aparatinés jrangos ir plansetinio kompiuterio versijg atitinkamai |
v1.7.2 ar naujesne ir v.1.0.04.

1. Kadangi batina atlikti iSskleidimo ir pakélimo operacijas iki didziausio lygio ir atlikti sukimo veiksmus,
pastatykite statybine mas$ing atviroje erdvéje.

2. Pastatykite statybine masing ant lygaus (jei jmanoma) ir kieto pagrindo, pavyzdZiui, betoninio
pavirSiaus, ant kurio masinos korpusas nesitibuos.

3. Pastumkite kiekvieng hidraulinés grandinés dal;j iki eigos galo, kad cilindro viduje nesusidaryty
vakuumas.

4., Siekdami sumazinti natGralaus nusileidimo tikimybe, padidinkite hidraulinés alyvos temperatirg iki
nurodytos tinkamos temperatiros.

5. Pradzios ekrane bakstelékite ,Machine Guidance” (masinos orientavimas), kad atidarytuméte masinos
orientavimo ekrana.
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Bakstelékite @ kad atidarytuméte meniu.

Bakstelékite ,Guidance settings” (orientavimo nustatymai), norédami atidaryti orientavimo nustatymy
ekrang.

Bakstelékite ,Application Settings® (programos nustatymai), norédami atidaryti programos nustatymy
ekrana.

Nustatykite ,Swing Boom Function® (strélés pasukimo funkcija) j ,ON* (jjungti) ir bakstelékite ,v*.
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10. Bakstelékite @ norédami atidaryti meniu, tuomet bakstelékite ,Machine Calibration
Settings® (masinos kalibravimo nustatymai).

11. Patikrinkite, ar ekrane ,Machine Calibration Settings“ (ma$inos kalibravimo nustatymai) rodoma ,Swing
Sensor Calibration® (pasukimo jutiklio kalibravimas).

12. Bakstelékite @ norédami atidaryti meniu, tuomet bakstelékite ,Administrator
settings® (administratoriaus nustatymai), norédami atidaryti administratoriaus nustatymy ekrana.

13. Bakstelékite ,Controller Settings“(valdiklio nustatymai), norédami atidaryti ekrang ,,Controller
Info* (valdiklio informacija).
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14. Prie ,Swing Sensor” (pasukimo jutiklis) nustatykite ,Enable” (aktyvuoti) j ,ON® (jjungti) ir bakstelékite
”\/u.

B Kalibravimo vykdymas

* Atlikdami matavimg su bendraja stotimi (TS), nustatykite darbo jrangg kuo labiau iSskleistg. Sukima
atlikite tik nejudindami darbo jrangos, kad nepakeistuméte atstumo nuo sukimo centro iki prizmés.

1. Sumontuokite prizme stabilioje padétyje, kur galimas kolimavimas nuo TS, sukant darbo jranga,
pavyzdziui, kauSo apacioje.

2. Ekrane ,Machine Calibration Settings“ (masinos kalibravimo nustatymai) bakstelékite ,Swing Sensor
Calibration® (pasukimo jutiklio kalibravimas), norédami atidaryti pasukimo jutiklio kalibravimo ekrana.
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3. Pasirinkite jungties tipg ties ,Link Type“ (jungties tipas) ir bakstelékite ,v*, norédami pritaikyti
parametrus.
4. Bakstelékite ,—“, kad pereituméte prie kito veiksmo.

5. Patikrinkite, ar nustatyti ,Swing Center® (sukimo centras) ir ,Link Angle“ (jungties kampas) parametrai,
tuomet bakstelékite ,—“, kad pereituméte prie kito veiksmo.

Perkelkite darbo jrangg ties neutralia padétimi ir sustabdykite.
Pamatuokite prizmés koordinates su TS ir jveskite vertes ties ,Prism* (prizme).

Bakstelékite ir gaukite sukimo kampa, kai darbo jranga yra neutralios blsenos.
Patikrinkite gautg verte ir bakstelékite ,—“, kad pereituméte prie kito etapo, jei problemy néra.

©® ~NO

10. Perkelkite darbo jrangg j deSine ir sustabdykite.
11. Pamatuokite prizmés koordinates su TS ir jveskite vertes ties ,Prism* (prizmé).
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12.
13.

14.
15.

16.
17.

18.

Bakstelékite ir gaukite sukimo kampa, kai darbo jranga yra nustatyta deSinéje puséje.
Patikrinkite gautg verte ir bakstelékite ,—“, kad pereituméte prie kito etapo, jei problemy néra.

Perkelkite darbo jrangg j kaire ir sustabdykite.
Pamatuokite prizmés koordinates su TS ir jveskite vertes ties ,Prism* (prizme).

Bakstelékite ir gaukite sukimo kampa, kai darbo jranga yra nustatyta kairéje puséje.
Patikrinkite gautg verte ir bakstelékite ,—“, kad pereituméte prie kito etapo, jei problemy néra.

Bakstelékite bet kurj rodoma o , kad atidarytuméte matavimo ekrana.
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(Supplementary explanation )

¢ Galite baksteléti bet kurj 7, .

19. Pasukite darbo jrangg, kad sutapty ,Target Angle“ (tikslinis kampas).
20. Pamatuokite prizmés koordinates su TS ir jveskite vertes ties ,Prism“ (prizmé).

21. Bakstelékite ir gaukite darbo jrangos sukimo kampa.
22. Patikrinkite gautg verte ir bakstelékite ,—“, jei problemy néra.
23. Pakartokite veiksmus nuo 20 iki 24.

(Supplementary explanation )
¢ Jei norite pridéti matavimo taskg, bakstelékite ir jveskite tikslinj kampa.

¢ Kai kaip matavimo taskas yra pridedamas daznai naudojamas sukimo kampas, matavimg galima atlikti
tiksliai.

24. Kai prie visy matavimo tasky rodoma , bakstelékite ,v“.

Pastaba

* Kai sukimo jutiklio kalibravimas sékmingai atliekamas, pasirodo uzrasas ,Success” (pavyko).

¢ Jeigu sukimo kampo ar TS matavimo klaida yra didelé arba jvesta verté neteisinga, pasirodo
praneSimas ,Failed” (nepavyko). Tokiu atveju pakartokite matavimg arba patikrinkite, ar jvestos
teisingos vertés.

] 5.3.5 Pavienis kalibravimas

Pavienis kalibravimas yra funkcija, skirta kalibruoti darbo jrangg nenaudojant bendrosios stoties (TS).

¢ Pavienio kalibravimo atveju néra palaikomas antenos montavimo padéties kalibravimas.
¢ Pavienio kalibravimo atveju néra palaikomi pasukamosios strelés modeliai ir pailginta tolimesné stréle.

B ParuosSimas
Pasiruoskite tolesne jrangg.

* ,Smart Construction 3D Machine Guidance” rinkinys (jskaitant plansetinio kompiuterio terminalg ir ,Wi-
Fi“ marSruto parinktuva)

¢ Svambalas
* Lygio matuoklis
¢ Matavimo juosta, plieniné skalé

* Magnetas

Atnaujinkite plansetinio kompiuterio programos versijg j v.1.0.05 ar naujesne.

1. Pastatykite statybine masing ant lygaus (jei jmanoma) ir kieto pagrindo, pavyzdziui, betoninio
pavirSiaus, ant kurio masinos korpusas nesitbuos.

(Supplementary explanation)

¢ Jei naudojama dviejy segmenty strelé, programos nustatymy ekrane nustatykite ,2 Piece Boom
Function® (dviejy daliy strélés funkcija) j ,ON (jj.).
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B Pagrindiniai masinos nustatymai
1. Ekrane ,Machine Calibration Settings“ (maSinos kalibravimo nustatymai) bakstelékite ,Individual
Calibrations* (pavieniai kalibravimai), norédami atidaryti pavieniy kalibravimy ekrana.

2. Bakstelékite ,Basic Machine Settings“ (pagrindiniai masinos nustatymai), norédami atidaryti pagrindiniy
masinos nustatymy ekranag.

3. |veskite vertes ties ,Makes®, ,Machine Name" ir ,Machine ID* (gamintojas, masinos pavadinimas,
masinos ID), tuomet bakstelékite ,—“, kad pereituméte prie kito veiksmo.
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¢ |Jveskite teisingus duomenis ties ,Machine Name® (masinos pavadinimas) ir ,Machine ID* (maSinos ID).
Jie naudojami masinai valdyti serveryje.

4. |veskite strélés pagrindo aSies ir auk$&io nuo masinos centro iki Zemés projektines vertes, tuomet
bakstelékite ,v*“, kad uzbaigtuméte pagrindinius masinos nustatymus.

(Supplementary explanation)

* |prastai iSsaugojus pagrindinius masinos nustatymus, pasirodo pranesSimas ,Success” (pavyko).

B Masinos IMU kalibravimas

1. Ekrane ,Individual Calibrations“ (pavieniai kalibravimai) bakstelékite ,Body IMU Calibration“ (korpuso
IMU kalibravimas), kad atidarytuméte korpuso IMU kalibravimo ekrang.

2. Valdykite virSutinj sukamajj korpusg ir kiekvieng darbo jrangos cilindrg, kad pasiektuméte ekrane
pavaizduotg padét;.

3. Bakstelékite S , horédami iSmatuoti IMU vertes pagal sekg nuo ,1st Time“ (1-as kartas).
4. Baige matuoti iki ,,3rd Time* (3-Cias kartas), bakstelékite ,—“, kad pereituméte prie kito veiksmo.

(Supplementary explanation)

* Kai rodoma klaida, pakartokite matavima.

5. Nekeisdami darbo jrangos padéties, pasukite virSutinj sukamajj korpusg 180 laipsniy kampu, paisydami

kampo ties , tuomet sustokite mazdaug 10 sekundziy.

- 101 -



6. Bakstelékite E norédami dar kartg iSmatuoti IMU vertes pagal sekg nuo ,1st Time“ (1-as
kartas).

7. Baige matuoti iki ,3rd Time" (3-Cias kartas), bakstelékite ,—", kad uzbaigtuméte masinos IMU
kalibravima.

(Supplementary explanation)

¢ Jei pasirodo klaida, pakartokite i naujo nuo 1 veiksmo.

B Strélés ir IMU kalibravimas
1. Ekrane ,Individual Calibrations* (pavieniai kalibravimai) bakstelékite ,Boom and IMU
Calibration® (strélés ir IMU kalibravimas), kad atidarytuméte strélés ir IMU kalibravimo ekrana.

2. Dar kartg valdykite darbo jrangg, kad pasiektuméte ekrane rodomg padét;.

¢ Standartiniy modeliy atveju valdykite darbo jrangg taip, kad strélés pagrindo asis ir strélés virSaus asis
baty lygios. Lygio matuokliu patikrinkite lyguma.

* Dviejy segmenty strélés modeliy atveju valdykite darbo jrangg taip, kad strélés pagrindo asis ir strélés
virSutiné asis bty vertikalios. Naudodami svambalg, patikrinkite, ar strélés virSutiné asis yra vertikali.

* |Zeminkite kau$g, kad darbo jranga natdraliai nenusileisty atliekant matavima.

3. |veskite verte ties ,Length® (ilgis), tuomet bakstelékite I’ norédami iSmatuoti IMU vertes
pagal sekg nuo ,1st Time® (1-as kartas).

4. Baige matuoti iki ,3rd Time* (3-Cias kartas), bakstelékite ,—“, kad uzbaigtuméte strélés ir IMU
kalibravima.

W 2-o0s strélés ir IMU kalibravimas

Pastaba

¢ 2-os strélés ir IMU kalibravimas atliekamas tik dviejy segmenty strélés modeliy atveju.
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1.  Ekrane ,Individual Calibrations” (pavieniai kalibravimai) bakstelékite ,2nd Boom and IMU
Calibration® (korpuso IMU kalibravimas), kad atidarytuméte 2-os strélés ir IMU kalibravimo ekrana.

2. Dar kartg valdykite darbo jrangg, kad pasiektuméte ekrane rodomg padét;.

Pastaba

¢ Valdykite darbo jranga taip, kad strélés virSaus aSis ir 2-os strélés virSaus aSis baty lygios. Lygio
matuokliu patikrinkite lyguma.

* |Zzeminkite kau$g, kad darbo jranga natdraliai nenusileisty atliekant matavima.

3. )veskite verte ties ,Length® (ilgis), tuomet bakstelékite # norédami iSmatuoti IMU vertes
pagal sekg nuo ,1st Time* (1-as kartas).

4. Baige matuoti iki ,3rd Time® (3-Cias kartas), bakstelékite ,—“, kad uzbaigtuméte 2-os strélés ir IMU
kalibravima.

B Tolimosios strélés ir IMU kalibravimas

1. Ekrane ,Individual Calibrations® (pavieniai kalibravimai) bakstelékite ,Arm and IMU
Calibration® (tolimosios strélés ir IMU kalibravimas), kad atidarytuméte tolimosios strélés ir IMU
kalibravimo ekrana.

2. Dar kartg valdykite darbo jrangg, kad pasiektuméte ekrane rodomg padét;.

¢ Valdykite darbo jrangg taip, kad tolimoji strélé baty vertikaliai. Naudodami svambalg, patikrinkite, ar
strélés virSaus asis arba 2-os strélés virSaus aSis yra vertikali.

* |Zeminkite kausa, kad darbo jranga natdraliai nenusileisty atliekant matavima.
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3. |Jveskite verte ties ,Length” (ilgis), tuomet bakstelékite I’ norédami iSmatuoti IMU vertes
pagal sekg nuo ,1st Time* (1-as kartas).

4. Baige matuoti iki ,3rd Time“ (3-Cias kartas), bakstelékite ,—*“, kad uzbaigtuméte tolimosios strélés ir IMU
kalibravima.

B Kauso jungties ir IMU kalibravimas

1. Ekrane ,Individual Calibrations® (pavieniai kalibravimai) bakstelékite ,Bucket Link and IMU
Calibration® (kauso jungties ir IMU kalibravimas), kad atidarytuméte kau$o jungties ir IMU kalibravimo
ekrana.

2. Valdykite darbo jrangg taip, kad kau$o jungtis bty iSlyginta, atsizvelgdami j ekrane pateiktg iliustracijg.

Pastaba

¢ Lygio matuokliu patikrinkite kau3o jungties lyguma.

3. |veskite kiekvienos jungties ilgj ties ,Length® (ilgis), tuomet bakstelékite E norédami
iSmatuoti IMU vertes pagal sekg nuo ,1st Time® (1-as kartas).

4. Baige matuoti iki ,3rd Time* (3-Cias kartas), bakstelékite ,—“, kad uzbaigtuméte kau$o jungties ir IMU
kalibravima.

] 5.3.6 2D / 3D tikslumo patikra

Gallite realiu laiku patikrinti darbo jrangos kaiS¢io koordinates, kampa ir atstumg nuo strélés apacios.
1. Ekrane ,Machine Calibration Settings” (masSinos kalibravimo nustatymai) bakstelékite ,2D/3D Accuracy
Check” (2D / 3D tikslumo patikra), norédami atidaryti 2D / 3D tikslumo patikros ekrang.

Standartiniai / pasukamos Dviejy segmenty strélés
strélés modeliai modeliai
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Rodinio elementas | Standartiniai / pasukamos strélés Dviejy segmenty strélés modeliai
modeliai
A Strélés pagrindo aSies koordinatés 1-0s strélés pagrindo aSies koordinatés
B Strélés virSaus asies koordinatés 1-0s strélés virSaus aSies koordinatés
C Tolimosios strélés virSaus asSies 2-0s strélés virSaus aSies koordinatés
koordinatés
Kampas | a Strélés kampas 1-0s strélés kampas
b Tolimosios strélés kampas 2-0s strélés kampas
c Kauso kampas -
Atstumas | D Atstumas nuo strélés pagrindo asies iki -
tolimosios strélés virSaus aSies
E Atstumas nuo strélés pagrindo asies iki Atstumas nuo 1-os strélés pagrindo
kausSo pjovimo krasto aSies iki 2-0s strélés virSaus aSies

(Supplementary explanation)

* Rodomos vertés yra atnaujinamos realiu laiku.

2. Dviejy segmenty strélés modeliy atveju bakstelékite ,—*, norédami pereiti prie kito ekrano.

Rodinio elementas

Dviejy segmenty strélés modeliai

A 1-0s strélés pagrindo aSies koordinatés
B 2-0s strélés virSaus aSies koordinatés
C Tolimosios strélés virSaus aSies koordinatés

Kampas | c

Tolimosios strélés kampas

o

Kau$o kampas

Atstumas | F

Atstumas nuo 1-os strélés pagrindo aSies iki tolimosios strélés

virSaus asSies

Atstumas nuo 1-os strélés pagrindo aSies iki kauSo pjovimo krasto

3. Bakstelékite ,v*“.
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5.4 Prailgintos tolimesnes streles
kalibravimo nustatymy keitimas

Baksteléjus ,Extension Arm Configuration” (prailgintos strélés konfigiravimas), bus rodomas prailgintos
tolimesnés strélés konfiglravimo ekranas.

Prailgintos tolimesnés strélés failus galima pasirinkti, atsisiysti, kurti ir redaguoti taip pat, kaip ir kauso failus.

I 5.4.1 Prailgintos tolimesnés strélés faily pasirinkimas

Ekrano centre rodomas planSetinio kompiuterio terminale iSsaugoty ilginimo tolimesniy stréliy faily sagrasas.
1. Baksteléjus tikslinj failg, jis bus parySkintas.

2. Baksteléjus atidaromas patvirtinimo langas. Bakstelékite ,v*“ norédami pasirinkti tiksline
prailgintg tolimesnigjg stréle.

Norédami jj paSalinti, bakstelékite

3. Bakstelékite ,v* ekrano apacioje, deSinéje. Pakeitimai bus atspindéti ir vaizdas grj$ j pradinj ekrang.
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§ 5.4.2 Prailgintos tolimesnés strélés faily atsisiuntimas

1. Baksteléjus & , bus rodomas serveryje iSsaugoty prailgintos tolimesnés strélés faily sarasas.

2. Baksteléjus L atidaromas patvirtinimo langas. Bakstelékite ,v*“ norédami atsisiysti tikslinj prailgintos

tolimesniosios strélés faila.
3. Bakstelékite ,v* ekrano apacioje, deSinéje. Bus rodomas ankstesnis ekranas.

] 5.4.3 Prailgintos tolimesnés strélés faily kirimas

ISsamesnés informacijos rasite montavimo instrukcijoje. Diegimo instrukcijy, ID ir slaptaZodZio platinimo vieta
yra su gaminiu pridétame dokumente.

* Atlike masinos konfigiravima sukurkite prailgintos tolimesnés strélés failg.
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l 5.4.4 Prailgintos tolimesnés strélés faily redagavimas

Bakstelékite Q prie prailgintos tolimesnés strélés failo, norédami pakeisti nustatymo elementus.

Pastaba

* Kiekvieng nustatymo elementg galima keisti, taCiau, kadangi dél pakeitimy keiciasi kalibravimo
nustatymo verté, paprastai jos nekeiskite. Jei reikia atlikti pakeitimus, zr. diegimo instrukcijas.
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5.5 Geografines zonos funkcijos
naudojimas

Geografinés zonos funkcijos metu projektiniuose duomenyse padedama 3D klidtis ir aktyvuojamas
pranesimas, statybinei masinai artéjant prie kliGities ar su ja susilietus. Kai naudojama geografinés zonos
funkcija, galima iSvengti patekimo j pavojaus zona, susiddrimo su konstrukcija, tvora ir kt., taip pat kontakto
su uzkastu objektu ar ore esanciais kabeliais.

¢ Geografinés zonos funkcijos kontakto aptikimas ir jspé&jimai gali tinkamai neveikti, esant netinkamai
naudojimo aplinkai ir sglygoms. Supraskite funkcijg ir naudojimo salygas, geografinés zonos funkcijg
naudokite pernelyg nesikliaudami ja.

* Geografinés zonos funkcija gali bdti naudojama statybinése masinose su 3DMG ir standartinémis
specifikacijomis. Jos negalima naudoti statybinése masinose, kai naudojamas 2DMG rezimas,
simuliacinis rezimas, dviejy segmenty strélé ir pasukamos strélés specifikacija.

* Geografinés zonos funkcija gali bati naudojama plansetiniuose kompiuteriuose, kuriy programos
versija yra v1.0.04 ar naujesné.

I 5.5.1 Funkcijos aktyvavimas

1. Ekrane ,Common Settings® (bendrieji nustatymai) ties ,Geofence” (geografiné zona) pasirinkite
»ON* (jjungti).

2. Bakstelékite ,v*“.

l 5.5.2 Geografinés zonos tipo nustatymas

Galima nustatyti tris geografinés zonos tipus.

* Sienos tipas. Naudojamas aptikti pastatg, tvorg ir kt. Tai yra 3D objektas, sukurtas pagal dviejy taSky A ir B
koordinates, gylj D ir aukstj H. Kaip pranesimo tipg galite nustatyti ,contact with construction machine
(3D)“ (kontaktas su statybine mas$ina (3D).
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* Apskritimo tipas. Naudojamas aptikti atskaitos taskg, pavojaus zong ir kt. Tai yra 2D arba 3D objektas,
sukurtas pagal tadko A koordinates, spindulj R ir aukstj H. Kaip praneSimo tipg galite nustatyti ,contact with
construction machine (3D)“ (kontaktas su statybine masina (3D) arba ,entry/exit of construction machine
to/from geofence (2D)“ (statybinés masinos jvaziavimas ar iSvaziavimas j ar i§ geografinés zonos (2D).

* Linijos tipas. Naudojamas aptikti vandens pralaidg, elektros laidus ir kt. Tai yra 3D objektas, sukurtas pagal
dviejy tasky A ir B koordinates ir spindulj R. Kaip praneSimo tipg galite nustatyti ,contact with construction
machine (3D)" (kontaktas su statybine masina (3D).

(Supplementary explanation)

* Ties geografinés zonos tipo skiltimi nustatytas turinys yra atspindimas parametruose kaip numatytosios
vertés. Kiekvieng parametrg galite keisti kurdami geografine zona.

B Sienos tipo nustatymas

1. Bakstelékite , kad atidarytuméte meniu.

2. Bakstelékite ,Geofence Settings® (geografinés zonos nustatymai), norédami atidaryti geografinés zonos
nustatymy ekrang.
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3. Bakstelékite ,Geofence Basic Settings® (pagrindiniai geografinés zonos nustatymai), norédami atidaryti
pagrindiniy geografinés zonos nustatymy ekrana.

4. Bakstelékite ,Wall* (siena).
5. Nustatykite ,Thickness*®, ,Height", ,Alert Type“ (storis, aukstis, jspé&jimo tipas) ir kt.

(Supplementary explanation)

* |spéjimo tipg galite pasirinkti i§ penkiy varianty: ,Notice” (pranesimas) (tik garsas), ,Attention“ (démesio)
(blyksinti geltona spalva ir garsinis signalas), ,Démesio* (blyksinti geltona spalva, rodinys ekrane ir
garsinis signalas), ,Warning“ (jspéjimas) (blyksinti raudona spalva, rodinys ekrane ir garsinis signalas) ir
,Danger” (pavojus) (blyksinti raudona spalva, rodinys ekrane ir garsinis signalas).

¢ Baksteléjus rodinio sritj ,Color* (spalva), naudojant spalvy palete galima pasirinkti geografinés zonos
rodinio spalva.

6. Bakstelékite ,v*.
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B Apskritimo tipo nustatymas

1. Ekrang ,Geofence Basic Settings* (pagrindiniai geografinés zonos nustatymai) atidarykite tokiu paciu
bidu kaip ir ,m Setting wall type“ (sienos tipo nustatymas).

2. Bakstelékite ,Circle” (apskritimas).

3. Nustatykite ,Radius®, ,Height“, ,Dimension” (spindulys, aukstis, matmenys) ir kt.

4. Bakstelékite ,v*“.

B Linijos tipo nustatymas

1. Ekrang ,Geofence Basic Settings® (pagrindiniai geografinés zonos nustatymai) atidarykite tokiu paciu
bddu kaip ir ,m Setting wall type*“ (sienos tipo nustatymas).

2. Bakstelékite ,Line“ (linija).

3. Nustatykite ,Radius®, ,Alert Type“ (spindulys, jspéjimo tipas) ir kt.

4. Bakstelékite ,v“.
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§ 5.5.3 ]spéjimo tipo nustatymas

Nustatykite penkiy jspéjimo tipy garso tipa, garsuma ir kartojima.

1. Ekrane ,Geofence Settings® (geografinés zonos nustatymai) bakstelékite ,Alert Settings* (jspé&jimy
nustatymai), norédami atidaryti jspéjimy nustatymy ekrana.

2. Pakeiskite nustatymus pagal toliau pateiktus nurodymus.
* Galite pasirinkti garso tipg i$ 12 varianty: nuo F-1 iki H-4.

* Nustatomg garsg galite iSgirsti bakstelédami
* Baksteléjus , kad baty jjungtas (rodoma geltona spalva), garsas bus pakartotas.

* Bakstelékite norédami nustatyti vieng i$ penkiy garsumo lygiy.
3. Bakstelékite ,v*.

] 5.5.4 Aptikimo zonos nustatymas

Nustatykite tolesnius elementus, susijusius su susidtrimy aptikimu, kad buty nustatomas artéjimas prie
geografinés zonos ar kontaktas su ja.

¢ Darbo jrangos susiddrimo aptikimo zona
¢ Susiddrimo aptikimo kampas ir kébulo plotas

(Supplementary explanation)

* Nustacius santykinai didele reikSme pagal geografinés zonos funkcijos naudojimo salygas, galima
aptikti kligtis su tam tikra paklaida.
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1. Ekrane ,Geofence Settings” (geografinés zonos nustatymai) bakstelékite ,Collision Detection
Settings” (susiddrimy aptikimo nustatymai), norédami atidaryti susidtrimy aptikimo nustatymy ekrana.

2. Skiltyje ,Collision Detection Area of Work Equipment” (darbo jrangos susiddrimo aptikimo zona)
nustatykite tiksline zong, kur bus rodomas jspéjimas, jvykus darbo jrangos kontaktui su geografine
zona.

(Supplementary explanation)

Pamatuokite ,Boom®, ,Arm“, ,Bucket® (strelé, tolimesné strélé, kausas) X, Y ir Z vertes, tuomet jveskite jas
vadovaudamiesi ekrane pateikiamais nurodymais.

3. Bakstelekite ,—“, noredami pamatyti ,Collision Detection Area of Work Equipment* (susiddrimo aptikimo
kampas ir kébulo plotas).

4. Nustatykite artéjimo prie geografinés zonos aptikimo sritj, zong, kurioje yra kontakto pavojus sukantis, ir
kt.

(Supplementary explanation)

* Nustatykite tolesnes A-D elementy vertes.

A. Nustatykite kampa, kuriuo nustatomas kontaktas su geografine zona sukantis. Jeigu geografiné zona
yra nustatymo kampo ribose, geografinés zonos radaras orientavimo ekrane bus Zymimas geltona
spalva.

B. Nustatykite geografinés zonos aptikimo spindulj. Jeigu geografiné zona yra aptikimo spindulio ribose,
orientavimo ekrane bus rodomas geografinés zonos radaras.

C. Nustatykite sgly&io su kébulu aptikimo spindul;.

D. Nustatykite sglyCio su kébulu aptikimo aukst;.

5. Bakstelékite ,v*.
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§ 5.5.5 Geografinés zonos kirimas

1. Bakstelékite , kad atidarytuméte meniu.

2. Bakstelékite ,Project File (projekto failas), norédami atidaryti ekrang ,Project File* (projekto failas).

3. Bakstelékite & prie tikslinio projekto, norédami kurti geografine zong, kad atidarytuméte ekrang
.Project Settings* (projekto nustatymai).
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4. Bakstelékite [ ‘% ! noredami atidaryti ekrang ,Geofence List* (geografiniy zony sarasas).

5. Bakstelékite | . I norédami atidaryti ekrang ,Create New Geofence” (kurti naujg geografine
zona).

B Sienos tipo kirimas
1. Ekrane ,Create New Geofence” (kurti naujg geografine zong) pasirinkite ,Wall“ (siena).

2. Bakstelékite ,v* norédami atidaryti ekrang ,Geofence Details” (geografinés zonos informacija).

3. Nustatykite tokius elementus kaip ,Name* (pavadinimas).
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(Supplementary explanation)

¢ Pasirinkite pjovimo krasto padétj ties Air B, tuomet bakstelékite

norédami jvesti pjovimo krasto koordinates.

* Kai jvedate pjovimo krasto koordinates ties A ir B, bakstelédami ties A ar B, galite koreguoti
geografinés zonos padétj nutempdami projektinj pavirsiy.

¢ Plano / 3D rodinj galima perjungti baksteléjus projektinio paviriaus virSutiniame deSiniajame
kampe.

¢ Koreguokite auks€io poslinkj naudodami

* Nustate kiekvieng elementg, bakstelékite ekrano ,Geofence Details* (geografinés zonos
informacija) virSutiniame deSiniajame kampe, kad patikrintuméte geografine zong projektiniame
pavirSiuje.

4. Bakstelékite ,v“.
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1
B Apskritimo tipo kurimas

1. Ekrane ,Create New Geofence” (kurti naujg geografine zong) pasirinkite ,Circle” (apskritimas).
2. Bakstelékite ,v“ norédami atidaryti ekrang ,Geofence Details” (geografinés zonos informacija).

3. Nustatykite tokius elementus kaip ,Name* (pavadinimas).

(Supplementary explanation)

* Informacijos apie kiekvieno mygtukg naudojimg rasite ,m Creating wall type* (sienos tipo kdrimas).
¢ Kai ,2D" nepasirinkta, galima nustatyti aukS&io H verte.

* Kai pasirinkta ,2D", prie ,Alert Type“ (jspéjimo tipas) galima pasirinkti ,contact with construction machine
(in area)” (kontaktas su statybine mas$ina (zonoje) ir ,exit of construction machine from geofence (out of
area)” (statybinés masinos iSvaZiavimas i§ geografinés zonos (uz zonos).

4. Bakstelékite ,v*.
B Linijos tipo karimas

1. Ekrane ,Create New Geofence” (kurti naujg geografine zong) pasirinkite ,Line“ (linija).
2. Bakstelékite ,v“ norédami atidaryti ekrang ,,Geofence Details“ (geografinés zonos informacija).

3. Nustatykite tokius elementus kaip ,Name* (pavadinimas).

(Supplementary explanation)

* Informacijos apie kiekvieno mygtukg naudojimg rasite ,m Creating wall type“ (sienos tipo kirimas).

4. Bakstelékite ,v*“.
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§ 5.5.6 Rodinys orientavimo ekrane

Jeigu geografiné zona yra aptikimo zonos ribose, orientavimo ekrano virSutiniame deSiniajame kampe bus
mélynai Zymimas geografinés zonos radaras. Jeigu geografiné zona yra susidarimo aptikimo kampo
diapazone, geografinés zonos radaras bus zymimas geltona spalva.

Jeigu statybiné masina lieCiasi su geografine zona, atitinkama geografiné zona yra parySkinama, o modelis
rodomas ekrane arba girdimas garsinis praneSimas pagal jspé&jimo tipa.

(Supplementary explanation)

¢ Ekrane ,Application Settings* (programos nustatymai) prie ,Detection Area Display Mode* (aptikimo
zonos rodinio rezimas) nustacius ,ON* (jjungti), geografinés zonos aptikimo sritj galima patikrinti
orientavimo ekrane.
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§ 5.5.7 Geografinés zonos atsisiuntimas

1. Bakstelékite , kad atidarytuméte meniu.

2. Bakstelékite ,Project File (projekto failas), norédami atidaryti ekrang ,Project File* (projekto failas).

3. Bakstelékite £ prie tikslinio projekto, norédami atsisiysti geografine zong, ir atidarykite ekrang
~Project Settings“ (projekto nustatymai).
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4. Bakstelékite E norédami atidaryti ekrang ,Geofence List* (geografiniy zony sgrasas).

5. Bakstelékite norédami atidaryti patvirtinimo langg.

6. Bakstelékite ,v* norédami atsisiysti geografine zong i$ serverio.

(Supplementary explanation)

¢ Atsisiuntimo metu rodoma blsena.
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§ 5.5.8 Geografinés zonos redagavimas

1. Bakstelékite , kad atidarytuméte meniu.

2. Bakstelékite ,Project File (projekto failas), norédami atidaryti ekrang ,Project File* (projekto failas).

3. Bakstelékite & prie tikslinio projekto, norédami redaguoti geografine zong, kad atidarytumete ekrang
.Project Settings* (projekto nustatymai).
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4. Bakstelékite [ ‘% ! noredami atidaryti ekrang ,Geofence List* (geografiniy zony sarasas).

(Supplementary explanation)

* Nustatymg galite iSjungti atzymédami sukurtg geografine zona, rodoma ekrane ,Geofence
List“ (geografiniy zony sgrasas).

Norédami atidaryti ekrang ,Geofence Details“ (geografinés zonos informacija) bakstelékite tikslinés

geografinés zonos redagavimo mygtukg £ .

6. Nustatykite kiekvieng elementg ir bakstelékite ,v*.

(Supplementary explanation)

* Baksteléjus ekrano apatiniame kairiajame kampe, geografiné zona yra nukopijuojama.

* Baksteléjus ekrano apatiniame kairiajame kampe, geografiné zona yra idtrinama.
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|5.6 Simuliatoriaus funkcijos naudojimas

Naudodami simuliatoriaus funkcijg, galite programa naudotis neprisijunge prie jrenginio, pavyzdziui, GNSS
valdiklio ar interneto. Simuliatoriaus funkcija leidzia naudoti 2D / 3D masinos orientavimo funkcijg
mokymams ar demonstracijoms, pavyzdziui, prisijungiant prie GNSS valdiklio.

I 5.6.1 Simuliatoriaus rezimo jjungimas

1. Ekrane ,Common Settings” (bendrieji nustatymai) ties ,Simulator Mode* (simuliatoriaus rezimas)
pasirinkite ,ON* (jjungti).

2. Bakstelékite ,v“.

l 5.6.2 Simuliatoriaus ekrano valdymas

1. PradZios ekrane bakstelékite ,Machine Guidance“ (masinos orientavimas), kad atidarytumeéte pagrindinj

masinos orientavimo ekrang.
Jeigu projekto failas nenustatytas, pasirodys pranesdimas ,Project file is not selected” (projekto failas

nenustatytas).

(Supplementary explanation)
¢ Jeigu projekto failas nustatytas, bus rodomi projektiniai duomenys.
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2. Bakstelékite , kad atidarytuméte meniu.

3. Bakstelékite ,Project File” (projekto failas), norédami atidaryti ekrang ,Project File® (projekto failas).

4. Bakstelékite | (3 | norédami pasirinkti projekto failg plansetinio kompiuterio terminale.

(Supplementary explanation)

* Projekto failo plétinys yra ,.rpz“.
* Projekto failai, naudojami simuliatoriaus rezimu, yra valdomi atskirai nuo naudojamy jprastai.
* Projekto failai, naudojami simuliatoriaus reZzimu, yra sukuriami taip pat kaip ir naudojami jprastai.
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5. Valdykite simuliatoriaus reZzimo pagrindinj ekrang.

(Supplementary explanation)

* GNSS bisenos mygtuko rodinys nustatytas j ,3DMG Simulator® (3DMG simuliatorius).
* Baksteléjus | _ T . arba + , statybiné masina juda rodyklés kryptimi.

* Baksteléjus ! 5 arba 7 |, statybiné masSina pasisuka rodyklés kryptimi.

» Statybine masing galite laisvai judinti naudodami juodg apskritimg (e) ekrano apatiniame kairiajame
kampe — panasiai kaip ir vairalazde.

l 5.6.3 Ribojimai naudojant simuliatoriaus funkcija

* Toliau pateikiami pagrindiniai apribojimai naudojant simuliatoriaus funkcija.

- Kai kuriomis funkcijomis ir meniu elementais, pavyzdziui, naudingosios apkrovos matuokliu ir
geografine zona, naudotis negalima arba jie néra rodomi.

- Negalima pasirinkti ekrano padalijimo j tris dalis.
- Taip pat negalima atsisiysti projekto faily ar kausy i$ serverio.

H Meniu

Naudojant simuliatoriaus funkcijg, tolesni meniu elementai yra nepasiekiami.
* Prailgintos tolimesnés strélés kalibravimo nustatymai

* Naudingosios apkrovos konfigiravimas

* Geografinés zonos nustatymai

¢ Administratoriaus nustatymai
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B Masinos orientavimo ekranas
Naudojant simuliatoriaus funkcijg, yra taikomi tolesni ribojimai, susije su masinos orientavimo ekranu.

* Rodoma statybinés masinos padétis skiriasi nuo faktinés padéties.

* Kadangi GNSS valdiklis néra prijungtas, klaidos, kuriy atsiranda prijungus valdiklj, pavyzdziui, GNSS, néra
rodomos.

* Negalima pasirinkti ekrano padalijimo j tris dalis.
* ISjungus simuliatoriaus funkcijg, bus aktyvuotas spalvinis Zemélapis.

B Projekto failai
Naudojant simuliatoriaus funkcijg, yra taikomi tolesni ribojimai, susije su projekto failais.

* Projekto faily negalima atsisiysti i$ serverio.

* Geografinés zonos kurti negalima.

* Negalima kurti projektinio pavirSiaus i$ linijinés technikos.
* Negalima atsisiysti naujausio projekcijy sgraso.

. |I| mygtuko negalima naudoti ekrane ,Add Control Point* (pridéti valdymo taska).

¢ Simuliatoriaus rezimu sukurtus projektus galima naudoti tik simuliatoriaus rezimu. Jy negalima naudoti
jprastu rezimu.

B Masinos orientavimo nustatymai
Naudojant simuliatoriaus funkcijg, yra taikomi tolesni ribojimai, susije su masinos orientavimo nustatymais.

* Masinos orientavimo nustatymy turinys simuliatoriaus rezimu néra sinchronizuotas su turiniu, matomu
jprastu rezimu.

* Ekrane ,Application Settings® (programos nustatymai) negalima nustatyti elementy, susijusiy su
tolesnémis funkcijomis.
- Prailgintos tolimesnés strélés funkcija
- Dviejy segmenty strélés funkcija
- Strélés pasukimo funkcija
- Geografinés zonos aptikimo zonos rodinio rezimas

B GNSS nustatymai

Naudojant simuliatoriaus funkcijg, yra taikomi tolesni ribojimai, susije su GNSS nustatymais.
* GNSS informacijos negalima naudoti.

* Kiekvieno elemento turinys ,GNSS Basic Settings“ (GNSS baziniai nustatymai) ekrane yra fiksuotas ir jo
negalima keisti.

* Ekrane ,GNSS Basic Settings“ (GNSS baziniai nustatymai) negalima pasiekti ,Soft Reset* ar ,Hard
Reset” (lengvasis atstatymas, platusis atstatymas).

* Visi ekrano ,Ntrip Settings” (,Ntrip“ nustatymai) elementai yra nejvesti, jy blsenos keisti negalima.
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B Kauso nustatymai
Naudojant simuliatoriaus funkcija, yra taikomi tolesni ribojimai, susije su kauSo nustatymais.

* Pagal nutyléjimg uZregistruoti trys tolesni kauso tipai. 1S Siy trijy tipy sumontuotas standartinis kau3as.
- Standartinis kausas
- NuoZulnusis kausas
- Pakreipiamasis kausas

* Simuliatoriaus rezimo kausus galima naudoti tik simuliatoriaus rezimu. Jie néra sinchronizuoti su kausais
normaliu rezimu.

* Kauso faily negalima atsisiysti i$ serverio.
* Ekrane ,Bucket Calibration (kauso kalibravimas) negalite baksteléti ,—*.

B Masinos kalibravimo nustatymai

Naudojant simuliatoriaus funkcijg, yra taikomi tolesni ribojimai, susije su masinos kalibravimo nustatymais.
* Pasiekiama tik padéties informacija.

* Ekrane ,Machine Calibration” (masSinos kalibravimas) negalite baksteléti ,—".

* Negalima atlikti dviejy segmenty strélés ir sukamosios strélés modeliy kalibravimo.

B Sistemos valdymas
Naudojant simuliatoriaus funkcijg, yra taikomi tolesni ribojimai, susije su sistemos valdymu.

* ,Controller Info®, ,License Info® ir ,Network Settings® (valdiklio informacija, licencijos informacija, tinklo
nustatymai) yra nepasiekiami.
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5.7 2D masinos orientavimo funkcijos
naudojimas

Naudokite 2D masinos orientavimo funkcijg aplinkoje, kurioje néra GNSS informacijos arba GNSS tikslumas
yra nestabilus.

* Kadangi GNSS negalima naudoti kartu su 2D masinos orientavimo funkcija, yra taikomi tolesni
apribojimai.
- Perkéle ar pasuke statybine masing, turite dar kartg sukurti projektinj pavirsiy.
- Projekto faily negalima pasirinkti.
- Nustatymy ir GNSS informacijos patikrinti negalima.
- Neéra pasiekiamas nei pjovimo krasto padéties matavimas, nei kauSo padéties patikra.
- Negalima gauti statybos istorijos duomeny.

l 5.7.1 2D masinos orientavimo funkcijos aktyvavimas

1. Ekrane ,Common Settings® (bendrieji nustatymai) ties ,2DMG Mode* (2DMG rezimas) pasirinkite
»ON* (jjungti).

2. Bakstelékite ,v*“.

§ 5.7.2 Projektinio pavir§iaus nustatymas

Projektinj pavirSiy, naudojamg 2D masinos orientavimo funkcijai, galima sukurti dviem bidais.
¢ Kai nustatytas nuolydzio kampas, nustatykite pradinj taskg ir nuozulnuma, kad sukurtuméte projektinj
pavirsiy.
¢ Kai nuolydzio kampas nenustatytas, nustatykite pradinj ir pabaigos taskus, kad sukurtuméte projektinj
pavirsiy.
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1. Bakstelékite . ekrano ,Machine Guidance® virSutiniame deSiniajame kampe, kad atidarytuméte
papildoma langa.

2. Kai nuolydzio kampas nustatytas, bakstelékite , horédami nustatyti kau$o pjovimo krasto

koordinates kaip pradinj taska, tuomet bakstelékite ,v*“, kad nustatytuméte nuolydzio kampg ekrane
»Slope Plane Settings” (nuozulnios plokStumos nustatymai).

(Supplementary explanation)

* Ekrane ,Slope Plane Settings“ (nuozulnios plok§tumos nustatymai) kampg nuo horizontalaus pavirSiaus
galima nustatyti pagal tris tipus.

- Procentiné iSraiska (%)
- Santykis (a:b)
- Laipsnis (°)

3. Kai nuolydzio kampas nenustatytas, bakstelékite , kad nustatytuméte kauso pjovimo krasto

koordinates kaip pradinj taska, tuomet bakstelékite

, horédami nustatyti kauSo pjovimo krasto
koordinates kaip pabaigos taska.

(Supplementary explanation)

¢ Kai nustatomi pradzios ir pabaigos taskai, nuolydzio kampas apskaiiuojamas automatiskai.

4. Bakstelékite ,v*.
Projektinis pavirSius bus sukurtas remiantis nurodytomis sglygomis.
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5.8 3DMG bazinés versijos naudojimas

3DMG baziné versija leidzia sukurti 3D tikslinj pavirSiy i§ kauso pjovimo krasto padéties ir lengvai naudoti
masinos orientavimo funkcijg nenustatant vietos darbo vietoje ir neparengiant projektiniy duomeny.

Jeigu tituliniame ekrane 3DMG baziné versija néra rodoma, jjunkite jg ekrane ,Common Settings” (bendrieji
nustatymai) pazymédami ,3DMG Basic" (3DMG baziné versija).

* Nustatymus, kuriy reikia norint naudotis masinos orientavimo funkcija, pavyzdziui, masinos
kalibravimo, kau$o nustatymus, GNSS nustatymus, reikia sukonfigdruoti i$ anksto, pradzios ekrane
baksteléjus ,Machine Guidance* (masinos orientavimas).

* 3DMG bazinés versijos atveju néra meniu, skirto nustatymams keisti. Norédami spresti klaidas,
paleidimo ekrane turite baksteléti ,Machine Guidance® (masinos orientavimas) ir spresti klaidas
naudodami atitinkamas funkcijas.

* Naudojant 3DMG bazine versijg, naudingosios apkrovos funkcija yra nepasiekiama.

* Naudojant 3DMG bazine versijg, statybos istorijos duomenys néra jkeliami j serverj. Taigi, jie néra
uzregistruojami ,Smart Construction” prietaisy skyde.

§ 5.8.1 Ekrany aprasymas

,—MPerjungimas tarp vienos ir dviejy daliy ekrano
rodiniy
Ekrano rodinys perjungiamas tarp vienos dalies
(Sone) ir dviejy daliy ekrano (Sone ir priekyje).
M Garso iSvesties jj. / i§j.
Jjungiamas / iSjungiamas garsas artéjant prie
tikslinio pavirsiaus.

OPunktyriné linija

Atspindi pavir$iy, nustatytg naudojant funkcijg
~Set the cutting edge as the target

surface” (nustatyti pjovimo krastg kaip tikslinj
pavirsiy).

/,. Instrukcijy ekranas

OVientisa linija

Atspindi tikslinj pavirSiy.
OUzpildyta dalis

Atspindi konstrukcijos plot;.

ONuo pjovimo krasto iki tikslinio pavir§iaus
Rodo atstumg nuo pjovimo krasto (kauso centras)
iki tikslinio pavirSiaus.

\IPjovimo kra&to nustatymas kaip tikslinio

pavirSiaus
Galima pjovimo krastg (kauso centras) nustatyti
kaip tikslinj pavirsiy.
B Konstrukcijos plogio nustatymo verté
Rodo nustatytg konstrukcijos plotj. Bakstelejus
rodomas ekranas, kuriame galima koreguoti
konstrukcijos plotj / kryptj.

HTikslinio pavirSiaus koregavimo verté

Rodoma nustatyta auks¢io / nuolydzio verté, paremta

pjovimo krasto tiksliniu pavirSiumi. Baksteléjus

rodomas ekranas, kuriame galima koreguoti tikslinj

pavirsiy.
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§ 5.8.2 Tikslinio pavirsiaus nustatymas

1. Pradzios ekrane bakstelékite ,3DMG Basic* (3DMG baziné versija), kad atidarytuméte orientavimo
ekrana.

Pastaba

¢ Paleidziant 3DMG bazine versijg, gali bati rodoma klaida ,Controller Not Connected® (valdiklis
neprijungtas), nes véluojama prijungti GNSS valdiklj, ar klaida ,Positioning Accuracy
Degradation” (sumazejes padéties nustatymo tikslumas), nes uztrunka GNSS fiksavimas. Tokiu atveju
palaukite, kol nebeliks prisijungimo delsos, 0 GNSS bus uZzfiksuotas.

¢ Jeigu rodoma IMU jutiklio klaida ir kt., patikrinkite masinos orientavimo ekrane.

2. Perkelkite statybinés masinos pjovimo krastg j atskaitos vieta.
3. Bakstelékite ,Set the cutting edge as the target surface® (nustatyti pjovimo krasta kaip tikslinj pavirsiy),
kad nustatytuméte pjovimo krasto (kauso centras) padétj kaip 3D tikslinj pavirsiy.
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§ 5.8.3 Tikslinio pavirsiaus koregavimas

1. Baksteléjus ,Height adjustment” (auk3c&io reguliavimas) arba ,Incline adjustment® (nuolydzio
reguliavimas), rodomi skaitmeny klavisai.
Nuolydzio reguliavimas: nustatytas tikslinis pavirSius paslenkamas aukscio kryptimi.

B Aukscio reguliavimas

Tikslinio pavirSiaus aukstis reguliuojamas pagal aukstj,
nustatytg remiantis pjovimo krastu. Tikslinis pavir§ius
pakyla esant teigiamai vertei ir nusileidzia esant
neigiamai vertei.

<)vesties diapazonas>
nuo -20 iki 20 m

__——MNuolydzio reguliavimas
Koreguojamas tikslinio pavirSiaus nuolydis.

<|vesties diapazonas (%)>
nuo -400 iki 400 %

<|vesties diapazonas (santykis)>
nuo -1000 iki 0,25, nuo 0,25 iki 1000

N

W Skaiciy klavisai
Bakstelékite, norédami jvesti auksc€io
/ nuolydzio reguliavimo verte.

M llgio vienetai (aukscio reguliavimas)

Nuolydzio vienetai (nuolydzio reguliavimas)

<AukSc¢io reguliavimas> Perjungiami ilgio vienetai. Nustatymas bus atspindétas orientavimo ekrane.
<Nuolydzio reguliavimas) Perjungiami nuolydzio vienetai. Nustatymas bus atspindétas orientavimo ekrane.

2. Jveskite tikslinio pavirSiaus verte, tuomet bakstelékite ,SAVE* (jrasyti).

(Supplementary explanation)

* Aukscio reguliavimo atveju tikslinis pavirSius, nustatytas pagal pjovimo krastg, naudojamas kaip
atskaita.

* NuolydZio reguliavimo atveju kauSo kryptis nustatant tikslinj pavirsiy pagal pjovimo krastg yra
naudojama kaip atskaita.
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l 5.8.4 Konstrukcijos plocio ir krypties reguliavimas

Kai konstrukcijos plotis ir kryptis nustatyti, ploCio ir krypties sritys Zymimos spalvotai orientavimo ekrane.
1. Pasukite darbo jrangg konstrukcijos kryptimi ir suderinkite kauso pjovimo krasto centrg su konstrukcijos
plocio centru.
2. Bakstelékite ,Construction width setting“ (konstrukcijos plo€io nustatymas).
3. Pagal nutyléjima, konstrukcijos kryptis nustatoma pagal darbo jrangos krypt;.
4. Jveskite konstrukcijos plotj naudodami skaiciy klavidus.
5. Norédami pereiti prie orientavimo ekrano ir pradéti statybg, bakstelékite ,SAVE* (jrasyti).

Suderinant kau$o pjovimo krasto centrg su bet kuriais dviem taskai ir atliekant matavimg, galima nustatyti
statybos kryptj sujungiant abu taskus.
1. Bakstelékite ,Direction adjustment® (krypties reguliavimas).

2. Suderinkite kauso pjovimo krasto centrg su tadku, kuris bus nustatomas kaip statybos kryptis, tuomet
bakstelékite ,Set the bucket cutting edge as point A* (nustatyti kauSo pjovimo krastg kaip A taska).

3. Suderinkite kauso pjovimo krasto centrg su kitu taSku, tuomet bakstelékite ,Set the bucket cutting
edge as point B“ (nustatyti kauSo pjovimo krastg kaip B taskg), kad nustatytuméte statybos krypt;.
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Zyméjimui orientavimo ekrane naudojamos dvi tolesnés spalvos.

® KausSo pjovimo krastas yra spalvotoje srityje, jis yra konstrukcijos plocio kryptimi, paklaida — +0,5°.
Be to, kauso pjovimo krastas yra aukSc&iau nei tikslinis pavirSius.

® Kauso pjovimo krastas yra uz spalvotos zonos riby.

® Kaudo pjovimo krastas yra spalvotoje srityje, yra £0,5° ar didesnis nukrypimas nuo konstrukcijos
ploCio krypties.
® Kauso pjovimo krastas yra zemiau nei tikslinis pavirSius.

- 140 -



§ 5.8.5 Darbas su orientavimo ekranu

Orientavimo ekrane rodomas atstumas nuo pjovimo krasto (kau$o centras) iki tikslinio pavirSiaus.

* Pjovimo krasto padétis, nustatyta ties ,Set the cutting edge as the target surface® (nustatyti pjovimo krastg
kaip tikslinj pavirSiy), zymima punktyrine linija.
* Tikslinis pavirSius Zymimas vientisa linija.
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|5.9 Sistemos valdymas

Ekrane ,System Configuration® (sistemos konfigliravimas) galima pasirinkti tolesnes meniu funkcijas.

Valdiklio informacija Rodoma informacija apie rinkinj, jskaitant programinés jrangos versija.
Licencijos informacija Rodoma valdiklio licencijos informacija.
Tinklo nustatymai Galima patikrinti / pakeisti rinkinio tinklo nustatymus.

Jutiklio duomeny stebésena | Rodomi GNSS ir jutiklio duomenys.

Sistemos zurnalo duomeny jkélimas j serverj, kad bity galima atlikti

Sistemos zurnalo jkélimas o . .
iSsamius tyrimus.

1. Bakstelékite €§3 kad atidarytuméte meniu.

2. Bakstelékite ,System Configuration® (sistemos konfiglravimas).
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I 5.9.1 Valdiklis informacijos patikrinimas
1.

Ekrane ,System Configuration® (sistemos konfiglravimas) bakstelékite ,Controller Info* (valdiklio
informacija).

Bus rodoma rinkinio valdiklio informacija.

2. Bakstelékite ,v*“.
Bus rodomas ankstesnis ekranas.

I 5.9.2 Tinklo nustatymuy tikrinimas / keitimas
1.

Ekrane ,System Configuration® (sistemos konfiglravimas) bakstelékite ,Network Settings® (tinklo
nustatymai).

Bus rodomi rinkinio tinklo nustatymai.

Jei reikia atlikti kokiy nors pakeitimy, bakstelekite teksto laukg, kad galétumete jvesti duomenis rankiniu
badu.

3. Bakstelékite ,v*.
Bus rodomas ankstesnis ekranas.
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I 5.9.3 Jutiklio informacijos patikrinimas

1. Ekrane ,System Configuration® (sistemos konfiglravimas) bakstelékite ,Sensor Data Monitoring* (jutiklio
duomeny stebésena).
Bus rodoma valdiklio GNSS ir jutiklio informacija.

2. Bakstelékite ,v*“.
Bus rodomas ankstesnis ekranas.

I 5.9.4 Sistemos zurnalo duomeny jkélimas

1. Ekrane ,System Configuration® (sistemos konfiglravimas) bakstelékite ,System Log Upload® (sistemos
Zurnalo jkélimas).
Sistemos Zurnalo duomenys plansetiniame kompiuteryje bus jkelti ir pasirodys patvirtinimo langas.

2. Bakstelékite ,v*.
Zurnalo duomenys bus jkelti ir bus rodomas ankstesnis ekranas.
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| 5.10 Administratoriaus nustatymai

Administratoriaus nustatymy ekrane meniu galima pasirinkti tolesnes funkcijas.

Valdiklio nustatymai

Galima patikrinti arba pakeisti valdiklio nustatymus.

Tinklo nustatymai

Galima patikrinti arba pakeisti tinklo nustatymus.

Serverio nustatymai

Galima patikrinti arba pakeisti serverio nustatymus.

Sistemos nustatymai

Galima patikrinti arba pakeisti sistemos nustatymus.

Masinos kalibravimo nustatymai

Rodomas kalibravimo informacijos apie rinkiniu aprdpintg masing
sgrasas.
Taip pat galima koreguoti.

Gaminio nustatymai

Galima patikrinti gaminio nustatymus.

Administratoriaus gairiy
nustatymai

Galima patikrinti administratoriaus gairiy nustatymus.

1. Bakstelékite €§3 kad atidarytuméte meniu.
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2. Bakstelékite ,Administrator settings” (administratoriaus nustatymai).

¢ Jeigu ekrane ,System Settings” (sistemos nustatymai) prie ,Lock with Admin Password® (uzrakinti
naudojant administratoriaus slaptazodj) bus nustatyta ,ON“ (jjungti), pasirodys langas, kuriame reikés
jvesti slaptazodj. Tokiu atveju jveskite slaptazodj ir bakstelékite ,v*.

I 5.10.1 Valdiklis informacijos patikrinimas

1. Ekrane ,Administrator Settings“ (administratoriaus nustatymai) bakstelékite ,Controller
Settings® (valdiklio nustatymai).
Bus rodomi rinkinio valdiklio nustatymai.

2. Bakstelékite ,v*“.
Bus rodomas ankstesnis ekranas.
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§ 5.10.2 Tinklo nustatymas

1. Ekrane ,Administrator Settings® (administratoriaus nustatymai) bakstelékite ,Network Settings* (tinklo
nustatymai).
Bus rodomas esamy tinklo nustatymy sgrasas.

2. Pakeiskite nustatymus.

Pastaba

¢ DazZniausiai tinklo nustatymy keisti nereikia.

(Supplementary explanation )

¢ Jei ,Data Logging“ (duomeny registravimas) nustatyta j ,OFF* (iSjungti), Zurnalai nebus kaupiami.
Nenustatykite j ,OFF*“ (iSjungti), jei néra reikalo.

3. Bakstelékite ,v*.
Pakeitimai bus atspindéti ir vaizdas grj$ j pradinj ekrana.

l 5.10.3 Serverio nustatymy keitimas

* Nekeiskite serverio nustatymuy, jei néra nurodyta kitaip.
PrieSingu atveju sistema gali neveikti normaliai.
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1
1. Ekrane ,Administrator Settings” (administratoriaus nustatymai) bakstelékite ,Server Settings” (serverio

nustatymai).
Bus rodomi dabartiniai serverio nustatymai.

2. Pakeiskite nustatymus.
3. Bakstelékite ,v*.

I 5.10.4 Sistemos nustatymy keitimas

Pastaba

¢ Jei nustatysite ,Admin Password“ (Administratoriaus slaptaZodis) ir nustatysite ,Lock with
Password“ (uZrakinti administratoriaus slaptazodziu) j ,ON® (jjungti), negalésite atidaryti ekrano
»<Administrator Settings” (administratoriaus nustatymai), jei nejvesite slaptaZodZio. Jei norite iSvengti
atsitiktiniy sistemos pakeitimy, nustatykite administratoriaus slaptazod;.

1. Ekrane ,Administrator Settings“ (administratoriaus nustatymai) bakstelékite ,System Settings“ (sistemos
nustatymai).
Bus rodomi dabartiniai sistemos nustatymai.

2. Pakeiskite nustatymus.

(Supplementary explanation)
* Nustadius ,Debug Mode* (derinimo rezimas) j ,ON® (jjungti), ekrane rodoma derinimo informacija.
¢ ,Debug Mode® (Derinimo rezimas) neturi bati nustatytas j ON (Jjungta), nebent reikia atlikti trikciy
Salinima.
3. Bakstelékite ,v*.
Pakeitimai bus atspindéti ir vaizdas grj$ j pradinj ekrana.
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§ 5.10.5 Masinos kalibravimo nustatymy keitimas

Pastaba

* Kiekvieng nustatymo elementg galima keisti, taCiau, kadangi dél pakeitimy keiciasi kalibravimo
nustatymo verté, paprastai jos nekeiskite. Jei reikia atlikti pakeitimus, Zr. diegimo instrukcijas. Diegimo
instrukcijy, ID ir slaptazodzio platinimo vieta yra su gaminiu pridétame dokumente.

1. Ekrane ,Administrator Settings“ (administratoriaus nustatymai) bakstelékite ,Machine Calibration
Settings” (masinos kalibravimo nustatymai), norédami atidaryti masinos kalibravimo nustatymy ekrana.

2. Bakstelékite ,Machine Calibration Settings® (masinos kalibravimo nustatymai), norédami atidaryti

masinos kalibravimo nustatymy ekrang.
Bus rodomas esamy kalibravimo nustatymy sgrasas.

3. Pakeiskite nustatymus ir bakstelekite ,v*“. Pakeitimai bus atspindéti ir bus griztama | ankstesnj ekrana.
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B Masinos kalibravimo nustatymy atstatymas
Kai kei€¢iamas GNSS valdiklis, maSinos kalibravimo failai, kurie buvo i$ anksto iSsaugoti serveryje, yra
atsiunciami, kad baty atstatyti nustatymai.

* Norédami atstatyti masinos kalibravimo nustatymus, atnaujinkite plansetinio kompiuterio programos
versijg j v1.0.04 ar naujesne.

1. Ekrane ,Administrator Settings® (administratoriaus nustatymai) bakstelékite ,Machine Calibration
Settings” (masinos kalibravimo nustatymai), norédami atidaryti masinos kalibravimo nustatymy ekrana.

2. Bakstelékite ,Restore Machine Calibration® (atstatyti masinos kalibravimg), norédami atidaryti masinos
kalibravimo atstatymo ekrana.

(Supplementary explanation)

* Ekrane ,Restore Machine Calibration® (atstatyti masinos kalibravimg) rodomas uzfiksuoty masinos
kalibravimo faily sgrasas.

3. Jeigu tikslinis kalibravimo failas, kurj norite atstatyti, néra rodomas, bakstelékite , kad
atidarytuméte ekrang ,Machine Calibration File Download* (ma$inos kalibravimo faily atsisiuntimas).

(Supplementary explanation )

¢ Ekrane ,Machine Calibration File Download® (ma$inos kalibravimo faily atsisiuntimas) rodomas
serveryje iSsaugoty masinos kalibravimo faily sgra3as.

perziaréti ir bakstelédami
pavadinime.

. Tokiu atveju perskaitymo data bus nurodoma failo
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4. Bakstelékite prie uzfiksuoto tikslinio masinos kalibravimo failo, kad jj atsisiystuméte, tuomet
grizkite j ekrang ,Restore Machine Calibration“ (atstatyti maSinos kalibravima).
5.  Norédami atidaryti ekrang ,,Apply Machine Calibration® (taikyti masinos kalibravima), bakstelékite

tikslinio atkuriamo failo

6. Patvirtinkite atkuriama turinj ir bakstelékite ,v*.

(Supplementary explanation)
* Baksteléjus ,,v*“, pasirodo pranesimo langas, kuriame klausiama, ar atnauijinti valdiklio nustatymy turin;.

* Bakstelekite norédami iStrinti masinos kalibravimo failg, perskaitytg planSetiniame kompiuteryje.

7. Patikrinkite, ar kau$o pjovimo krasto padétis yra teisinga.
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I 5.10.6 Gaminio nustatymuy tikrinimas

1. Ekrane ,Administrator Settings“ (administratoriaus nustatymai) bakstelékite ,Product Setting” (gaminio

nustatymai).
Bus rodomi dabartiniai gaminio nustatymai.

(‘Supplementary explanation )
¢ UUID nurodo unikaly rinkinio ID. Jo negalima pakeisti.

2. Bakstelékite ,v*“.
Bus rodomas ankstesnis ekranas.

l 5.10.7 Administratoriaus gairiy nustatymas

Pastaba

* Nekeiskite gairiy nustatymuy, jei néra nurodyta kitaip.
PrieSingu atveju sistema gali neveikti normaliai.

1. Ekrane ,Administrator Settings“ (administratoriaus nustatymai) bakstelékite ,Administrator Guidance

Settings® (administratoriaus gairiy nustatymai).
Bus rodomi gairiy naudotojo nustatymai.

Pakeiskite nustatymus.

3. Bakstelekite ,v*.
Pakeitimai bus atspindéti ir vaizdas grj$ j pradinj ekrana.
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6. Naudingosios apkrovos matuoklis (pasirinktinai)

6.1 Naudingosios apkrovos matuoklio
nustatymas

I 6.1.1 Pagrindiniai nustatymai

Norédami naudoti naudingosios apkrovos matuoklj, turite jsigyti atskirg ,Smart Construction Fleet licencija.

Jei jau naudojate ,Smart Construction Fleet®, vadovaukités ,Smart Construction Fleet* greituoju vadovu (kitu
atveju vadovaukités ,Smart Construction Fleet Lite® greituoju vadovu), kad atliktuméte pradinius nustatymus,
o tada atlikite nustatymus planSetiniame kompiuteryje.

(Supplementary explanation)

* Norédami naudotis Sia sistema, turite turéti ,Smart Construction” portalo arba ,LANDLOG" paskyra.

¢ Jei neturite nei vieno, nei kito, uzsiregistruokite toliau nurodytoje svetainéje.
»Smart Construction” portalo nuoroda: https://scportal.pf.sc-cloud.komatsu
,LANDLOG" portalo nuoroda: https://www.landlog.info/

* Kai ekrane ,Machine Settings“ (masinos nustatymai) ,Standalone Mode* (savarankisSkas rezimas)
nustatote j ,ON® (jjungti), galima atlikti svorio matavimg su naudingosios apkrovos matuokliu,
neprisijungus prie ,Smart Construction Fleet", kad bty atliekama demonstracija arba veikimo
patikrinimas.

B PlanSetinio kompiuterio terminalo nustatymas
1. PlanSetinio kompiuterio terminale paleiskite programg ,Smart Construction Pilot".
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2. Bakstelékite ,Payload Meter” (naudingosios apkrovos matuoklis).

3. Palieskite @

4. Bakstelékite ,Basic Settings” (pagrindiniai nustatymai).
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5. Palieskite D&

Bus rodomas slaptazodzio jvedimo langas.

6. Prie laukelio ,Password A“ (A slaptazodis) jveskite ,31415% tuomet bakstelékite ,v*.

7. Ekrane ,Machine settings” (masinos nustatymai), skiltyje ,Base Machine” (baziné masina), pasirinkite
-Model“, ,Type® ir ,Spec* (modelis, tipas, specifikacija) (standartiné ar ilga tolimesné strélé).

(Supplementary explanation)

* Elementai, kuriuos galima pasirinkti skiltyje ,Base Machine® (baziné masina), priklauso nuo nustatyto
turinio skiltyje ,Region” (regionas) ekrane ,Common Settings“ (bendrieji nustatymai).

* Bakstelékite ,Reload” (jkelti i§ naujo) norédami gauti naujausig naudingosios apkrovos parametry
nustatymy failg i$ serverio.
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8. Skiltyje ,Base Machine* (baziné masina) bakstelékite ,v*“, tuomet patvirtinimo lange bakstelékite ,v*.
Standartiniai pasirinkto modelio, tipo ir specifikacijos parametrai parenkami plansetinio kompiuterio
terminale, o nustatymai iSsaugomi valdiklyje.

9. ,Basic Info* (pagrindiné informacija) laukelyje jveskite rinkiniu apripintos masinos serijos numer;j.

(Supplementary explanation)

¢ Remiantis modelio, tipo ir serijos numerio informacija, susiejama su ,Smart Construction Fleet (Lite)*.
Batinai teisingai jveskite modelio, tipo ir serijos numer;j.
10. Jei reikia, pakeiskite Siuos nustatymus:

.Payload(One time)“ (naudingoji apkrova, vienkartine) [kg/t]: didziausia svorio verté matuoklio
ekrane

¢ Acquisition Interval (gavimo intervalas) [s]: ,Smart Construction Fleet (lite)“ informacijos
atnaujinimo intervalas

¢ ,Search Range” (paieSkos diapazonas) [m]: netoliese esanciy sunkvezZimiy paieSkos diapazonas

(Supplementary explanation)

* Naudingosios apkrovos (vienkartinés) vienetus galima keisti ekrane ,Common Settings® (bendrieji
nustatymai), skiltyje ,Weight Unit* (svorio vienetai).

11. Baksteléjus ,v* ekrane ,Machine Settings" (masinos nustatymai), nustatymai iSsaugomi ir grjiztama |
ekrang ,Basic Settings” (pagrindiniai nustatymai).
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12. Baksteléjus ,v*“ ekrane ,Basic Settings” (pagrindiniai nustatymai), nustatymai iSsaugomi ir grjiztama j
kroviniy matuoklio ekrang.
Susiejus su ,Smart Construction Fleet (lite)*, kroviniy matuoklio ekrane bus rodomas ,Smart
Construction Fleet (lite)* nustatytas sunkvezimiy sgrasas.

(Supplementary explanation)

¢ Jei sunkvezimiy sgrasas nerodomas, gali bidti, kad planSetinio kompiuterio terminale arba ,Smart
Construction Fleet (lite)* uzregistruotoje modelio, tipo ir serijos numerio informacijoje yra klaida.

* Ekrane ,Machine Settings (masinos nustatymai) prie ,Standalone Mode* (savarankiSkas rezimas)
nustacius j ,ON“, sunkvezimiy sgrase rodomas tik ,Default Dump* (numatytas iSpylimas).

] 6.1.2 Kauso keitimas

Keiciant kausa, reikia pasirinkti kau$o failg, kuriame nustatytas kau$o svoris. Be to, pasirinkus kauso faila,
reikia sukalibruoti naudingosios apkrovos matuokl;j.

1. Masinos orientavimo meniu bakstelékite ,Bucket Configuration (kauso kalibravimas), norédami atidaryti
kaus$o failo nustatymy ekrang, tuomet pasirinkite kauso failg. Jeigu kau$o failo néra, sukurkite jj.
Daugiau informacijos rasite 5.2 skyriuje ,Kau$o konfiguracijos keitimas®.

Pastaba

* Naudingosios apkrovos parametrai yra apskaiciuojami automatiskai, remiantis informacija apie kauso
matmenis ir svorj kau$o faile. Pasirinkite tinkamg kau$o faila.

(Supplementary explanation)

* Taip pat galite naudingosios apkrovos matuoklio meniu atidaryti kauSo konfigiravimo ekrang
bakstelédami ,Bucket Configuration“ (kauSo konfigiravimas).

2. Pasirinke kau$o failg, atlikite kalibravimg (Zr. 6.2 skyriy).
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6.2 Naudingosios apkrovos matuoklio
kalibravimas

|SPEJIMAS

GALI KILTI SUNKIY ARBA MIRTINY SUZALOJIMY.

* Prie$ kalibruodami jsitikinkite, kad aplinka yra saugi. Prie$ pradédami darbg patikrinkite, ar aplinkui
néra Zmoniy ar klia€iy, ir jjunkite garsinj signala.

¢ PrieS kalibruodami atlikite svyravima. Svyravimo metu batinai vizualiai patikrinkite svyravimo krypt;.
Jsitikinkite, kad kiti darbuotojai per visg darbo laikg nesiartina prie posikio spindulio.

¢ Jeigu ant kau$o yra grunto, paSalinkite jj. Jei ant kauso yra grunto, gali nepavykti tinkamai atlikti
kalibravima.

Prie$ naudingosios apkrovos matuoklj naudodami pirmg kartg arba pakeite modelj ar kausel;j, batinai atlikite
kalibravima. Kalibravimg rekomenduojame atlikti kartg per ménes;j.

I 6.2.1 Kalibravimas be apkrovos

Atlikite kalibravimg be apkrovos pagal toliau pateiktus veiksmus. Kalibruodami vykdykite procedirg, panasSia
| iprastg svyravimg su pakelta stréle.

Pastaba

¢ Gali nepavykti tinkamai sukalibruoti, jeigu statybiné masina / darbo jranga kalibravimo metu vibruoja.
Stréle pakelkite kuo sklandziau.

1. Perkelkite rinkiniu apropintg masing ant lygaus ir kieto pagrindo, pavyzdZiui, ant betoninio pavirSiaus.
2. Pasildykite mazdaug 1 minute, kad alyvos temperatira pasiekty ne maziau kaip 30 laipsniy.

3. Naudingosios apkrovos matuoklio ekrane bakstelékite 8:)3 tuomet bakstelékite ,Unloaded
Calibration® (kalibravimas be apkrovos). Pasirodzius kalibravimo ekranui, atlikite 1 ir 2 veiksmus.
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4. [1 veiksmas] Kaip parodyta paveikslélyje, sureguliuokite darbo jrangos kampa taip, kad strélés kampas
(A) baty 60-70 laipsniy, o tolimesnés strélés kampas (B) — 100 laipsniy. Jsitikinkite, kad kauSas priekyje
yra lygus su zeme. Esami kampai rodomi deSinéje puséje, prie 1 zingsnio.

5. Baigus darbo jrangos kampo reguliavimg 1 etape, automatiSkai pereinama prie 2 veiksmo.
[2 zingsnis] Létai atlikite kélimo ir svyravimo operacijas (vienu metu pakelkite ir pasukite stréle;
rekomenduojama pasukti mazdaug 90 laipsniy kampu), naudodami vidutinio grei€io droseline sklende
(pusé), kol tolimesnés strelés virSus virSys nurodytg aukst;.

Pastaba

¢ Keldami ir svyruodami nevaldykite tolimesnés strélés ir kau3o.

Tolimesnés strélés virS8aus aukstj rodo apacioje, prie 2 Zingsnio, esanti reikSmé ir deSinéje puséje
esantis indikatorius.

Kai tolimesnés strélés virSaus aukstis virSija nustatytg verte, aukSc&io indikatoriaus rodyklé pasikeiCia |
,,l“.

- 159 -



6. [2 veiksmas] Nuleiskite stréle, kol tolimesnés strélés virSus bus Zemiau nustatyto aukscio, ir grjzkite j 1
veiksmo padét;.
Kai tolimesnés strélés virSaus aukstis tampa mazesnis uz nustatytg verte, pirmasis kalibravimas
baigiamas (V) ir pradedamas antrasis kalibravimas.

7. [2 veiksmas] Atlikite kélima ir svyravimg bei stréle nuleiskite dar keturis kartus. Kalibravimo procedira
atliekama i$ viso penkis kartus.

8. Nuleiskite stréle ir patvirtinkite, kad kalibravimas baigtas (v') iki ,5-0jo karto“, tada bakstelékite ,,v'“.
Kai kalibravimas sékmingai uzbaigiamas, pasirodo uzrasas ,Success” (pavyko).
Kalibravimo be apkrovos rezultatas bus iSsaugotas kauso faile.

] 6.2.2 Kalibravimas su apkrova

Jeigu naudingosios apkrovos matuoklio tikslumo negalima uztikrinti atliekant kalibravimg be apkrovos, atlikite
kalibravimg su apkrova.

¢ Jeigu naudingosios apkrovos matuoklio tikslumas yra uztikrinamas atliekant kalibravimg be apkrovos,
kalibravimo su apkrova atlikti nereikia.

B ParuosSimas

1. Pastatykite statybine masSing ant lygaus ir kieto pagrindo, pavyzdZziui, ant betoninio pavirSiaus.
2. Pasildykite, kad alyvos temperatira pasiekty ne maziau kaip 30 laipsniy.

3.  Paruoskite krovinj, kurio svoris zinomas.

* Rekomenduojame naudoti krovinj, atitinkantj tolesnes salygas. Jeigu svoris ir taris per mazi,
kalibravimo tikslumas gali sumaZzéti.

- Svoris, kuris yra didesnis nei pusé nominalaus kau$o svorio
- Tdaris, uzpildantis kausg

¢ SunkveZimio svarstykliy naudoti negalima, nes kalibravimas su apkrova atliekamas jvedant teisingg
svorj.

4. Pasirinkite kau$o failg, kuriame nustatytas svoris.
5.  Atlikite kalibravimg be apkrovos.
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* Jeigu kalibravimas be apkrovos neatliktas, atidarius ekrang ,Loaded Calibration® (kalibravimas su
apkrova) bus rodoma klaida.

B Kalibravimo vykdymas

1.
2.

Jdeékite j kausg krovinj, kurio svorj zinote.
Pradzios ekrane bakstelékite ,Payload Meter” (naudingoji apkrova), kad atidarytuméte naudingosios
apkrovos ekrana.

Bakstelékite 5@3 kad atidarytuméte meniu.

Bakstelékite ,Loaded Calibration (kalibravimas su apkrova), norédami atidaryti kalibravimo su apkrova
ekrang.

(Supplementary explanation)

Noo

* Rodomas standartinés arba dviejy segmenty strélés specifikacijos ekranas, priklausomai nuo

naudingosios apkrovos matuoklio baziniy masinos nustatymuy.

Kalibravimo su apkrova ekrang galite atidaryti ir bakstelédami 833 masinos orientavimo ekrane, tuomet
bakstelékite ,Payload Configuration“ (naudingosios apkrovos konfigiravimas) ir ,Loaded
Configuration® (konfigdravimas su apkrova).

Jveskite teisingg krovinio svorj ties ,Correct weight” (teisingas svoris).

Pakoreguokite statybinés masinos padétj pagal ekrane rodomus kampus.

Vadovaudamiesi ekrane pateikiamais nurodymais, pakartokite strélés pakélimo ir svyravimo procedirg
penkis kartus.

(Supplementary explanation )

¢ Bakstelékite atliktg matavimg, kad pakartokite kalibravimg dar kartg nuo matmens, kurj baksteléjote.
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8. Bakstelékite ,v*, norédami iSsaugoti kalibravimo rezultata.
Kai kalibravimas sékmingai uzbaigiamas, pasirodo uzrasas ,Success” (pavyko).

¢ Priklausomai nuo kalibravimo rezultato, naudingosios apkrovos masinos nustatymy ekrane verté prie
»correction formula A (korekciné formulé A) pasikei€ia. Numatytoji korekcinés formulés A verteé yra -
0,08.

* Priklausomai nuo kalibravimo metu taikyto metodo, rezultatas gali skirtis. Atlikite kalibravimg su
apkrova penkis kartus ir naudokite verciy, rodomy ties ,Correction formula A* (korekciné formulé A),
vidurkj.

B Tikslumo tikrinimas
Atlike kalibravimg su apkrova, patikrinkite naudingosios apkrovos matuoklio tikslumg naudodami faktinj
krovinj arba panas$y.

* 1 pavyzdys. Tikslumo tikrinimas naudojant gruntg (pamatuokite grunto svorj naudodami spyruoklines
svarstykles ar panasias, tuomet pamatuokite naudingajg apkrova).

2 pavyzdys. Sunkvezimio pakrovimas (pamatuokite naudodami sunkvezimio svarstykles ir palyginkite su
iSmatuota naudingosios apkrovos verte).

Patikrinkite naudingosios apkrovos matuoklio tikslumg penkis kartus trijose padétyse: tolimesné strélé
iStiesta, tolimesné strélé centre, tolimesné strélé neistiesta, tai yra i$ viso 15 karty. Jeigu tikslumo paklaida
néra didesné nei 5 %, problemy néra.

(Supplementary explanation)

Kai naudojate krovinj, tolesnés veiksmy sekos skai€iuojamas kaip vienas kartas, nes naudingosios apkrovos
vertés negalima nustatyti pasukant kausg: kaskite statybine masina — svyruokite — nustokite svyruoti —
pazitrékite j parodymus naudingosios apkrovos matuoklio ekrano apatiniame desiniajame kampe —
paleiskite programg i$ naujo.

- 162 -



6.3 Kaip naudoti naudingosios apkrovos
matuoklj

|SPEJIMAS

GALI KILTI SUNKIY ARBA MIRTINY SUZALOJIMY.

* Naudingosios apkrovos matuoklio paskirtis — padéti darbuotojui iSmatuoti apkrovg ir sumazinti
apkrovos valdymo nasta. Ji néra skirta iSvengti perkrovos.

* Nedirbkite su masina, kai naudojatés plansetinio kompiuterio terminalu. Kai naudojate planSetinio
kompiuterio terminalg, sustabdykite masinos operacijas.

¢ Dirbdami su planSetinio kompiuterio terminalu, bikite atsargis, kad netyCia nepajudintuméte valdymo
svirties.

¢ Pirmenybe teikite aplinkiniy saugumo patikrinimui. Nezitrékite be perstojo j plansetinio kompiuterio
terminalo ekrana.

¢ Svyravimo metu batinai vizualiai patikrinkite svyravimo krypt;.

* Kadangi darbas susijes su svyravimu, pasirtpinkite, kad kiti darbininkai per visg darbo laikg baty
atokiau nuo posukio spindulio.

* Naudingosios apkrovos matuoklio nasumas yra ribotas. Naudingosios apkrovos matuoklio rodomas
svoris gali skirtis dél tokiy veiksniy, kaip dirvozemio sukibimas, naudojimo budas ir dirvoZzemio
savybés, todél jis yra tik orientacinis.

* Naudingosios apkrovos matuoklis néra sertifikavimo testg praéjusi matavimo priemoné. Ji neturéty bati
naudojama prekybai ar sertifikavimui.

* Naudodami prekybai ar sertifikavimui, patikrinkite matavimo prietaisu, pavyzdziui, sunkvezZimiy
svarstyklémis.

¢ Jei transporto priemoné pakraunama pernelyg pakreipus kébulg arba kai jis yra nestabilus, apkrovos
negalima teisingai iSmatuoti. Pakraukite transporto priemone, kai ji yra lygi ir stabili.

¢ Atkreipkite démesj, kad klaida gali skirtis priklausomai nuo veikimo bado ir sglygy.

¢ Bandant naudoti naudingosios apkrovos matuoklio funkcijomis nenustacius kau$o svorio ir kalibruojant
be apkrovos, pasirodo tolesnis praneSimas.
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l 6.3.1 Naudingosios apkrovos matuoklio ekrano rodinys

Z
-

Rodomas turinys

SunkveZimiy sgrasas (sunkvezZimio pavadinimas / maksimali
apkrova)

Pasirinktas sunkvezZimis

Sunkvezimio krovinio tdris, rodomas matuokliu

Sunkvezimio krovinio tdrio verté

DidZiausia pasirinkto sunkvezimio apkrova (tikslinis svoris)

Likes pakraunamas svoris

Nustatoma statybiné masina (modelis, tipas)

Jkasimo svoris, rodomas matuokliu

Jkasimo svorio verté

Apytikslis didZiausias kau$o jkasimo kiekis

|spéjimo ekranas, kai pakrovimo tikslumas atrodo prastas

Kiekvieno karto pakrovimo istorija

Nustatymy mygtukas

Pakrovimo pradZzios / pabaigos mygtukas

Pakrovimo rezultaty fiksavimo mygtukas

Pristabdymo mygtukas

SNGHGNSHGNISNCHONOHONCOMONGHOMONOING)

Pakrovimo rezultaty trynimo mygtukas
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l 6.3.2 Naudingosios apkrovos matuoklio ekrano valdymas

B Sunkvezimio pasirinkimas
VirSutinéje ekrano dalyje esan€iame sunkvezimiy sgrase bakstelékite tikslinj sunkvezimj. Pasirinktas
sunkvezimis bus paryskintas.

(Supplementary explanation)

¢ Savarankisku rezimu rodoma tik ,Default Dump® (numatytasis iSpylimas).

B Naudingosios apkrovos matavimo pradzia
Pries§ pradédami kasti, bakstelékite », kad pradétuméte matuoti.

B Krovinio svorio skai¢iavimas

Pradéjus matuoti naudingagja apkrovg ir statybos masinai veikiant taip: kasimas — krovinio apsisukimas —
kauso iSkrovimas, naudingosios apkrovos verté skai€iuojama, kai kauSas iSkraunamas, ir pridedama prie
sunkvezimio krovos tdrio.

Arba bakstelékite mygtukg, norédami skaiciuoti krovinio svorj.

B Krovinio svorio atSaukimas
Bakstelékite krovinio istorija, norédami pazymeéti. Tokioje bisenoje baksteléjus galima iStrinti parySkintg
istorijg.

B Naudingosios apkrovos matavimo pabaiga
Baige pakrauti sunkvezimj, bakstelékite ,m“. Naudingosios apkrovos matavimas bus baigtas.

B Naudingosios apkrovos matavimo pertrauka

Naudingosios apkrovos matavimo metu baksteléjus Il naudingoji apkrova nebus skaigiuojama, net jei
kau8as bus iSkrautas. Parinktj naudokite, kai krovimo metu atliekate kitus darbus.

l 6.3.3 Naudingosios apkrovos matuoklio funkcijos

B Matuoklio rodymo funkcija
Jprastu rezimu tiek kasimo svorio, tiek krovinio svorio matuokliai rodomi zaliai.
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Kasimo svorio matuoklis rodomas geltonai, kai dar kartg atlikus kasimo darbus tikslinis svoris beveik
pasiekiamas.

Jei numatoma, kad jkrovos svoris virSys tikslinj svorj po to, kai bus pridétas dabartinis kasimo svoris, kasimo
svorio matuoklis bus Zzymimas raudonai.

Jei sunkvezimis pakraunamas virSijant tikslinj svorj, pakrovimo svorio matuoklis nusidazo raudonai.
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B Dirvos tario reguliavimo funkcija

Pastaba

* Prie$ atlikdami svyravimag sureguliuokite dirvos tarj.

Kasimo svorio matuoklis realiuoju laiku rodo dirvoZzemio tdrj kause.
Krovinio svorj galite reguliuoti mazindami dirvozemio tirj kause.

(Supplementary explanation)

Jei naudingosios apkrovos verté realiuoju laiku neatsispindi gerai, rekomenduojama stréle pakelti vietoje.

§ 6.3.4 Kitos naudingosios apkrovos funkcijos

Ekrane ,Basic Settings* (pagrindiniai nustatymai) prie kiekvienos naudingosios apkrovos funkcijos galite
nustatyti ,ON"/,OFF* (jungti, iSjungti).

B Automatinis paleidimas
Kai nustatyta ,ON“ (jjungti), krovimas gali bati pradétas automatiskai (paspaudus mygtukg »), kai
paspaudziamas ir pasirenkamas sunkvezimis.

B Automatinis stabdymas

Kai nustatyta ,ON® (jjungti), krovimas gali uzbaigiamas automatiSkai (paspaudus mygtuka ,m“), kai
skaiCiuojant naudingajg apkrova virSijamas koeficientas, ties sunkvezimio didziausia apkrova pasirinktas
»End loading at* (baigti krovimg ties).

Baksteléjus sgrasg ,End loading at* (baigti krovima ties), i$ iSskleidziamojo sgraso galima pasirinkti ribg nuo
60 iki 95 %.

B Pakrovimo tikslumo jspéjimas
Nustacius ,ON“ (jjungti), kasimo svorio matuoklio apacioje gali bti rodomas jspéjimas, kai pakrovimo metu
atrodo, kad skaiCiavimo tikslumas yra prastas.
Ispéjimo pateikimo ribg galima nustatyti laukelyje ,Loading accuracy Alert Threshold“ (pakrovimo tikslumo
jspéjimo riba) (maziausia — 0, didziausia — 1).
Kaip kriterijus naudojama verté, kuri mazéja, kai tepalo slégis svyruoja, ir didéja, kai tepalo lygis yra stabilus.
Kadangi jspéjimas aktyvuojamas, kai verté pasiekia ribg ar nukrinta Zemiau jos, galimos tolesnés situacijos.
¢ Kai procedira atliekama, kai tepalo slégis yra stabilus, jspéjimas néra lengvai aktyvuojamas.
¢ Kai nustatoma didesné riba, jspéjimas aktyvuojamas lengvai.
* Be reikalo nekeiskite.
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6.4 Vertinimas pagal tikslumo patikra

Tikslumo patikros rezimu naudingosios apkrovos skaiCiavimo rezultatas gali bati vertinamas atsizvelgiant |
standartine verte. Tikslumo patikros procediry nepakrovus gali bati maziau nei anksciau.

¢ Tikslumo patikros rezimu batini kasimo, strélés pakélimo, svyravimo ir kauSo iSkrovimo veiksmai.

¢ Tikslumo patikros rezimg naudokite sukonfigirave tolesnius nustatymus.
- Masinos kalibravimas
- KausSo failo nustatymai
- Pagrindiniai masinos nustatymai naudojant naudingosios apkrovos matuoklj
- Kalibravimas be krovinio naudojant naudingosios apkrovos matuokl;

1. Pradzios ekrane bakstelékite ,Payload Meter* (naudingosios apkrovos matuoklis), kad atidarytuméte
naudingosios apkrovos matuoklio ekrang.

2. Bakstelékite 833 kad atidarytuméte meniu.

3. Bakstelékite ,Accuracy check mode* (tikslumo patikros rezimas), norédami atidaryti tikslumo patikros

ekrana.

(Supplementary explanation)

* Tikslumo patikros rezimo ekrang taip pat galite atidaryti bakstelédami €§3 masinos orientavimo ekrane,
tuomet bakstelékite ,Payload Configuration“ (naudingosios apkrovos konfiglravimas) ir ,Accuracy check
mode (tikslumo patikros rezimas).
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4.

5.

Prie$ kasdami nustatykite tinkama statybinés masinos padét;.

Jveskite vertes ties , Target Value® (tiksliné verté) ir ,Tolerance* (paklaida).

(Supplementary explanation)

Nustatykite tikslinj svorj ties ,Target Value® (tiksliné verté). Numatytasis nustatymas nepakrovus — 0 kg.
Nustatykite leisting tikslinés vertés nukrypima ties ,Tolerance®. Numatytasis nustatymas — 100 kg.
Svorio vienetus galima keisti ekrane ,Common Settings“ (bendrieji nustatymai).

Bakstelékite ,START" (pradéti) ir valdykite statybiné masing, kad atliktuméte kasimg kausu, pakeltuméte
ar svyruotuméte stréle bei iSverstuméte kausa.
Arba bakstelékite norédami uzfiksuoti.

(Supplementary explanation)

Valdykite statybine masing taip pat kaip ir atlikdami jprastus kasimo ir pakrovimo darbus.

Siekdami gero matavimo tikslumo, stréle pakelkite kuo sklandZiau. Kitu atveju dél tepalo slégio
pulsavimy tikslumas sumazéja.

Norédami baigti matavima, turite iSkrauti kausa.

ISkrovus kau$a, vertinama, ar naudingosios apkrovos skai¢iavimo rezultatas atitinka tikslinés vertés
paklaidos diapazona.
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7. Gaminio techniniai duomenys

Gaminio pavadinimas

L~Smart Construction Retrofit"

Valdiklio modelio pavadinimas

SCRFO0AT02 / SCRFO0AT03

Valdiklio modelio numeris

LL-1001-00-00-0101 / 2AB-06-11112

Dalies pavadinimas VALDIKLIS
Nominali jtampa 10-30V
Valdiklio maitinimo
Saltinis Rekomenduojama
- . 10A
saugiklio srové
Srovés sgnaudos 0,2A (24 V)

Atsparumas vandeniui / dulkéms

JIS D0203 S2 / JIS Z8901, 8 tipai

Darbinés temperatiros intervalas

nuo -30 °C iki +85 °C

Gamintojas

,EARTHBRAIN Ltd.*

Gamykla

+Akasaka Tech"

Valdiklio kilmés 3alis

Japan (Japonija)

~Wi-Fi“ specifikacija

802.11a/b/g/n/ac

Standartai (EN, FCC)

EN 300 328 V2.1.1 / EN 300 328 V2.2.2

EN 301 893 V2.1.1, EN 303 413 V1.1.1

EN 301-489-1 v2.2.3, EN 301-489-17 V3.1.1

EN 301-489-19 V2.1.1, EN 62368-1:2014+A11:2017
FCC 15 dalis, punktas E:2018

FCC 15 dalis, punktas B:2020

Didz. EIRP (pagal ruozg ir funkcijg)

WLAN 2,4 GHz (EN):

14,48 dBm eirp

WLAN 5 Ghz (FCC):

11a: 17,86 dBm eirp, 11n-20: 17,40 dBm eirp
11ac-20: 17,42 dBm eirp, 11n-40: 15,47 dBm eirp
11ac-40: 15,34 dBm eirp, 11ac-80: 13,38 dBm eirp

Vibracija

Daznis: 8,3—400 Hz, bandymo trukmé: 20 min.
Pagreitéjimas: 8,9 G, bendra vibracija: iki 1 mm

Vibracijos patvarumas

Daznis: 66,7 Hz, bandymo trukmé
4 val. j vir8y ir apadia, 2 val. kairén ir deSinén,
2 val. prie§ ir po, pagreitéjimas: 8,9 G

Svyravimo vibracijos patvarumas

Daznis:

8,3—400 Hz, ciklas: 20 min. (1 abipusis).
Bandymo trukmeé: 6 val. j vir8y ir apacia,

6 val. kairén ir deSinén, 6 val. prie$ ir po.
Pagreitéjimas: 8,9 G, visa amplitudé: iki 1,0 mm
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Smuagiai

Smdigiy pagreitéjimas: 50 G.

Smdagio poveikio trukmé: 11 ms.

Bandymy skaicius: j virSy ir apacia, kairén ir
desinén, pries ir po.

Po 5 kartus 3 aSimis, abiem kryptimi. IS viso 30
karty.

Sdraus vandens purskimas

Bandymo temperatira: 35 °C, slraus vandens
koncentracija: 5 %.
Purskalo taris: 0,5 -

Moduliacijos tipas

BPSK, QPSK

Dazniy ruozas

2400-2835,5 MHz, 5150-5250 MHz,
5250-5350 MHz, 5470-5725 MHz,
5725-5895 MHz,

Darbinis daznis

2412-2472 MHz, 5180-5240 MHz,
5260-5320 MHz, 5500-5700 MHz,
5745-5825 MHz,

Antenos padidéjimas géﬁ;—lzz 421,c11E?iBI
Svoris 2,1 kg
Emisijos tipas (ITU kodas) G1D/G7D

Perdavimo galia arba galios diapazonas

Serijinis reZimas Tx 11b (naSumas — 46,8 %): 488
mw

11ac RX 5G: 358 mW

Miego rezimas: 1,8 mW

Pralaidumas

5 MHz, 20 MHz, 40 MHz, 80 MHz

Atstumai tarp kanaly

5 MHz, 20 MHz, 40 MHz, 80 MHz

GNSS priémimo specifikacijos

,GPS GLONASS Galilleo Beidou QZSS*

Belaidzio rySio specifikacija (pasirinktinai)

RS232C

Korpuso dydis % be skydo nuo saulés

130 mm (P) x 250 mm (G) x 100 mm (A)
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8. Gedimy salinimas

B Elementai, kuriuos reikia patikrinti, kai pasirodo klaidos ekranas
Jeigu jvyksta klaida, susijusi su IMU arba slégio davikliu, pasirodo tolesnis klaidos ekranas.

Jeigu jvyksta klaida, susijusi su GNSS valdikliu arba ,Wi-Fi“ rySio blsena, pasirodo tolesnis klaidos ekranas.

Jeigu jvyksta klaida, susijusi su projekto failo nustatymais, pasirodo tolesnis klaidos ekranas.

Jeigu pasirodo Sie klaidos ekranai, patikrinkite ekrane rodoma turinj ir iSspreskite situacija.
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Jeigu jvyksta klaida, susijusi su GNSS bisena, rodomas tolesnis vaizdas.

Tokiu atveju galite patikrinti klaidos informacijg bakstelédami rodomg klaidg arba GNSS bisenos mygtuka,
esantj ekrano virSuje.

Patikrine informacija, bakstelékite ,v*, kad grjiztuméte j ankstesnj ekrana.

Jeigu naudingosios apkrovos masés koregavimo (kalibravimo) metu nustatomas strélés cilindro slégio
sutrikimas, bus rodomas tolesnis jspéjimas. Tokiu atveju patikrinkite rodoma turinj ir remkiteés juo atlikdami
maseés koregavimg (kalibravimg). Daugiau informacijos apie masés koregavimg (kalibravima) rasite
agentams skirtoje instrukcijoje.
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B Jei nepavyksta gauti nustatymo failo
Jeigu negalite perskaityti tolesniy faily, bus perskaitomi atitinkami atsarginiai failai.
* ApplicationSetting

CompassSoundSetting

CuttingEdgeOffset

GuidanceSetting

LightBarAndSoundSetting
MainDisplayEnableUISetting

Network

PayloadInfoSetting

ServerSetting

StartupSetting

SystemSetting

TargetSurfaceOffset

Tolesni failai gaunami i§ GNSS valdiklio.
¢ BasicSetting

CalibrationInfo

Gnsslnfo

GnssSetting

PositionPosturelnfo

RetrofitKitInfo

Jeigu tolesniy faily negalima perskaityti, bus sukurti pradinés vertés failai ir atitinkamos versijos.
¢ ColorList
¢ Common_setting
¢ MachineCalibrationSetting
* PayloadParameterSetting
* Produktas:
* Versija
B Programinés aparatinés jrangos atnaujinimas
Jei pasirodo tolesnis pranesimas, atnaujinkite programinés aparatinés jrangos versijg j naujausia.
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B Kiti tikrintini reiskiniai ir elementai

Reiskinys Tikrintini elementai
Tikrinant kauSo pjovimo briaunos Ar kau$o pjovimo briaunos koordinatés labai pasikeité?
tiksluma, verteé labai skiriasi. = Dél GNSS antenos padéties svyravimy pjovimo briaunos elgsena
gali kisti netolygiai. Jei kurj laikg palaukus nepageréja, persikelkite |
atvirg vieta.

Ar mas8ina nesvyruoja ant nestabilaus pagrindo?

Projektavimo duomenys nerodomi. Ar nustatyti projektavimo duomenys?

= Jei nenustatyta, importuokite projektavimo duomenis ir
patikrinkite, ar jie rodomi.

Masinos ir kauSo ekranai dingo. Dar kartg bakstelékite planSetinj kompiuterj ir patikrinkite, ar jis
rodomas.

Ar teisingai nustatyta kauso ir kalibravimo informacija?

Priekyje esantis kompasas néra Ar pasirinkti pageidaujami projektavimo duomenys statybai?
nukreiptas | priek. * Pasirinkti projektavimo duomenys yra paryskinami.
Nors masina yra nukreipta tiesiai Ar mas$ina nesvyruoja ant nestabilaus pagrindo?

pagal projektinius duomenis, ji = Jeigu masSina dirba ant nestabilaus pagrindo ir dél to smarkiai

pasislenka. dreba, j priekj nukreiptas kompasas gali bati nukreiptas ne | priekj
dél IMU reakcijos charakteristiky, skirty nustatyti masinos padétj.
Siuo atveju tai néra nesékme.
Ar kau$o konfigdracija atitinka jrengto kauso konfigiracijg?
= Jeigu kauso konfiglracija neteisinga, priekyje esantis kompasas
bus rodomas neteisingai.
Ar projektavimo duomenyse néra defekty, pavyzdziui, skyliy ar
iSsikiSimy?

Naudingosios apkrovos verté Ar slégio jutiklio nustatymas néra iSjungtas?

nerodoma. = Ekrane ,Controller Settings* (valdiklio nustatymai) nustatykite

.Boom Head/Bottom Pressure Sensor® (strélés vir§aus / apadios
slégio jutiklis) j ,ON* (jjungti).
Ar strélés cilindro slégio jutikliai néra pritvirtinti atvirk$&iai?

Naudingosios apkrovos tikslumas yra |Ar darbo jrenginys nedreba sukantis?

prastas. = Galima apskaiciuoti naudingajg apkrovg ant nuoZulnaus
pagrindo, tac¢iau ant lygaus pagrindo tikslumas bina didesnis. Be
to, kai statybiné masina dreba, naudingosios apkrovos tikslumas
sumazeja.

Ar kalibravimo metu darbo jranga nedreba?

= Kadangi naudingoji apkrova skaiCiuojama i$ strélés cilindro
tepalo slégio, naudingoji apkrova sumaZzéja, kai strélé dreba.

Ar neatsiranda dirvozemio iSsiliejimas apsisukimo metu?

Ar ant kau$o néra prilipusiy neSvarumy?

Ar atlikote apSildymo operacijg?

= ApSildykite, kad tepalo temperatira siekty apie 30 °C. Kadangi
naudingoji apkrova skaiCiuojama i$ strélés cilindro tepalo slégio, del
atsargumo apSildykite, kai strélés cilindras atlieka zingsnj.

Ar strélés pakélimo laikas néra per trumpas?

= Tikslumas bana didesnis, kai strélé pakeliama per mazdaug
keturias sekundes.
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Reiskinys

Tikrintini elementai

Plansetinio kompiuterio terminalo

saugykloje triiksta vietos.

Rodomame pranesimo lange bakstelékite ,v*, norédami istrinti
nereikalingus failus, pavyzdziui, laikinuosius failus.
Ribg galite nustatyti ekrane ,Common Settings“ (bendrieji

nustatymai), ties ,Storage Free Space Threshold* (saugyklos
laisvos vietos riba).

Tikslumo patikros naudojant

naudingosios apkrovos matuokl;

rezultatas — NG.

Patikrinkite, ar nustatyti teisingi parametrai, tuomet pakartokite
kalibravima be apkrovos.

B Sistemos busenos sgrasas
Toliau pateiktoje lenteléje pateikiamos plansetinio kompiuterio sistemos bisenos. Informacijos apie rodinio
blda ieSkokite 4.1.2 skyriuje ,Pagrindinio ekrano operacijos®.

Elementas Rell.<s Klaidy turinys
meé
AHRS 0 |AHRS arba IMU sutrikimy néra
(Tase"?es Ir I:urso 1 |,BodyIMU* neprijungtas.
atskaitos sistema) 2 |,MainGNSS* arba ,SubGNSS* dar neiSmatuota.
3 |Taikomos ir 1, ir 2 reikSmeés.
4 |]vyko IMU vidiné klaida.
5 ,MainGNSS* yra ,Fix* (fiksuotas) arba ,Float® (perkeliamas), bet tikslumas
sumazeéjes arba antrasté néra ,Fix“ (fiksuota).
6 |Taikomos ir 4, ir 5 reikSmés.
Vietos informacija 0 |,MainGNSS* yra FIXED-RTK.
1 ,MainGNSS*“ yra ,Float* (perkeliamas), o tikslumas lygus arba mazesnis uz
didelio tikslumo riba.
2 ,MainGNSS* yra ,Float* (perkeliamas), o tikslumas yra tarp zemos ir aukstos
ribos.
,MainGNSS* yra ,Float® (perkeliamas), o tikslumas lygus arba didesnis uz
3 zemaja ribg; ,MainGNSS* yra DGNSS arba ,SinglePoint®; ,MainGNSS* yra
»unpositioned“ (be padéties) arba ,DEAD__ LOCKING"; arba RTCM
duomenys negauti.
4  |Duomenys negauti is ,MainGNSS*.
Bazinés stoties Per pastargsias penkias minutes nebuvo nutrikimo (nutrokimas
prijungimas 0 |apibréZziamas kaip jvykis, kai RTCM duomenys negali bati nepertraukiamai
priimami 30 sekundziy).
1 Per paskutines penkias minutes jvyko nutrokimas.
2 | Siuo metu vyksta nutrokimas (RTCM nepriimamas 30 sekundziy ar ilgiau)
Strélés IMU 0 |]prasta arba nenaudojama
ITI\‘;{'JmeS”éS stréles 1 |Jvyko IMU vidiné klaida.
Kauso IMU 2 |IMU penkias sekundes neaptiko jokiy duomenuy.
Kébulo IMU
KauSo pakreipimo
IMU
Strélés virSutinis
slegio jutiklis .
0 |]prasta arba nenaudojama

Strélés apatinis slégio
jutiklis
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B Klaidy kody sarasas

1-10 klaidy atvejais ekrane rodomas tik vienas elementas su didZiausiu prioritetu, kol bisena nepagerés.
Klaidos Nr. 11 ir vélesniy klaidy atveju klaida paskelbiama i$ karto, kai tik ji atsiranda.

NO. Klaidos praneSimas

Turinys (konspektas)

Priezastis — Veiksmas

1 |Klaidos néra

2 | Neprisijungta prie
valdiklis

Plansetinis kompiuteris
negaléjo gauti informacijos
i$ valdiklio.

¢ Wi-Fi* nustatymai nesukonfigdruoti.
— Patikrinkite, ar planSetinio
kompiuterio ,Wi-Fi“ nustatymuose
nustatyta rySio paskirties vieta yra
valdiklis.

¢ Valdiklio maitinimas iSjungtas.
— Patikrinkite, ar Sviecia valdiklio LED
lemputé.

3 | Masinos kalibravimo néra

Kalibravimo informacijoje
yra problema, todél pjovimo
briaunos skaiciavimo atlikti
negalima.

Kai kalibravimo informacijos verté yra
neteisinga

— Patikrinkite, ar kalibravimas atliktas
teisingai.

4 |KauSas nepasirinktas

Kauso failas nepasirinktas.

Kauso failas nepasirinktas.
— Patikrinkite, ar kau$o failas pasirinktas
kauSo nustatymy skiltyje.

5 |Taisymo duomeny néra
(VRS)

Valdiklis negali gauti jokiy
korekcijos duomeny (VR).

Plansetiniam kompiuteriui nepavyko
prisijungti prie korekciniy duomeny
platinimo serverio.

— Patikrinkite pataisos duomeny
perdavimg ir (arba) priemimg plansetinio
kompiuterio ,NTrip“ nustatymuose.

6 |Taisymo duomeny néra
(i8orinis radijas)

Valdiklis negali gauti jokiy
korekcijos duomeny
(iSorinis radijas).

* Fiksuotoji stotis negali siysti ir (arba)
priimti jokiy korekcijos duomeny (iSorinis
radijas).

— Patikrinkite fiksuotosios stoties
belaidZio perdavimo formatg ir
uzfiksuoty palydovy tipg ir skaiciy.

¢ Valdiklis negali priimti korekcijos
duomeny (iSorinis radijas).

— Patikrinkite palydovo tipg GNSS
nustatymuose planSetiniame
kompiuteryje.

7 | Projekto failas
nepasirinktas

Projekto failas
nepasirinktas.

Projekto failas nepasirinktas.

— Patikrinkite, ar baigtas projekto failo
atsisiuntimas ir ar pasirinktas projekto
failas.
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NO.

Klaidos praneSimas

Turinys (konspektas)

Priezastis — Veiksmas

Lokalizacijos klaida

Lokalizavimo procese jvyko
klaida.

* Nepakankamas vietos nustatymo
atskaitos tasky skaicius
— Patikrinkite vietos nustatymo
atskaitos taskus.

* Neteisingas koordinagiy tipas
— Patikrinkite koordinaciy tipa.

* Per didelé liekana (0,1 m ar daugiau)
— Patikrinkite liekana.

¢ | okalizacijos parametry skaiciavimo
klaida
— Patikrinkite lokalizacijos parametrus.

9 | Projekcijos klaida Projekcijos procese jvyko |Projekcijos parametry nustatymo klaida
skaiCiavimo klaida. — Patikrinkite projekcijai parinktg turinj.

10 | Uz projekto srities Jokia statybiné masSina ¢ Statybinés masinos pjovimo briaunos
nepatenka j projektinj padétis yra uz projektinio pavirSiaus
pavirsiy. riby.

— Patikrinkite projektinio pavirsiaus failg
ir perkelkite pjovimo briaunos padétj ant
projektinio pavirsiaus.

* GNSS néra fiksuota.
— Patikrinkite po to, kai GNSS bus
nustatyta.

11 | OO IMU neaptiktas OO IMU negalima aptikti | * OO IMU sutrikimas
pagal CAN signala. ¢ Dirzy jungties sutrikimas (pvz., laidy

nutrikimas)

— Patikrinkite laidy jungties vientisuma.
Jei néra problemy dél dirzo testinumo,
gali bati, kad sugedo IMU.

12 |OO IMU programinés OO IMU programinés OO IMU sutrikimas

jrangos klaida jrangos klaida — Atlikite maitinimo iSjungimo ir jjungimo
ciklg. — Jei po naujo paleidimo sutrikimas
iSlieka, gali bati, kad sugedo IMU.

13 | OO IMU neaptiktas OO IMU negalima aptikti | * OO IMU sutrikimas

pagal CAN signala.

* Dirzy jungties sutrikimas (pvz., laidy
nutrokimas)
— Patikrinkite laidy jungties vientisuma.
Jei néra problemy dél dirZo testinumo,
gali bati, kad sugedo IMU.
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NO.

Klaidos praneSimas

Turinys (konspektas)

Priezastis — Veiksmas

14

OO IMU programinés
jrangos klaida

OO IMU programinés
jrangos klaida

OO IMU sutrikimas

— Atlikite maitinimo iSjungimo ir jjungimo
ciklg. — Jei po naujo paleidimo sutrikimas
iSlieka, gali bati, kad sugedo IMU.

15

OO IMU neaptiktas

OO IMU negalima aptikti
pagal CAN signala.

e OO IMU sutrikimas

¢ Dirzy jungties sutrikimas (pvz., laidy
nutrikimas)
— Patikrinkite laidy jungties vientisuma.
Jei néra problemy dél dirzo testinumo,
gali bati, kad sugedo IMU.

16

GNSS antena neaptikta

Valdiklis negali aptikti
GNSS antenos.

* Antenos laidas yra nutrukes arba
neprijungtas.
— Patikrinkite antenos kabelio jungt;.
* Antenos gedimas
— Pakeiskite antena.
* Valdiklio gedimas
— Pakeiskite valdikl].
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9. Kontaktine informacija

B Klausimai dél gaminiy:
»,EARTHBRAIN Ltd.”
Uzklausy formos puslapis: https://support.smartconstruction.com/hc/ja/requests/new
Uzklausy formg rasite pasinaudoje nuoroda.

H Jei kyla problemy:

Aptarnavimo centras

~omart Construction 3D Machine Guidance® rinkinys

Leidéjas: ,EARTHBRAIN Ltd.*
Izumi Garden Tower, 29th floor, 1-6-1
Roppongi, Minato-ku, Tokijas

Draudziama kopijuoti ir perspausdinti be leidimo.
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