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Uvod

Tato pfirucka popisuje zafizeni a funkce sady Smart Construction 3D Machine Guidance Kit (dale jen
~Sada“). Informace o zafizenich a funkcich, které nejsou zahrnuty v této pfiru¢ce, naleznete v PFiruc¢ce
pro provoz a udrzbu pro stroj vybaveny Sadou.

Tato pfirucka popisuje funkce a postupy kontroly a udrzby Sady a pokyny, které je tfeba dodrzovat pro
bezpecné pouzivani. K mnoha nehodam dochazi, kdyz uzivatelé pracuji bez dodrzeni zakladnich
opatfeni. Pfed provozem, kontrolou nebo udrzbou stroje vybaveného Sadou si pfectéte vSechny
informace uvedené v PFiru¢ce pro provoz a udrzbu stroje vybaveného Sadou a v Dilenského navodu,
stejné jako vystrahy a upozornéni v této pfiru€ce, a fidte se jejich obsahem. Dodrzujte varovani

a upozornéni. Jinak by mohlo dojit k téZkému nebo smrtelnému urazu.

Spole¢nost nemUize pfedvidat vdechny situace, ke kterym muze dojit pfi pouziti Sady. Proto opatfeni
uvedena v Pfiru¢ce pro provoz a udrzbu stroje / Dilenském navodu a této pFiru¢ce nepokryvaji vsechna
bezpec€nostni opatfeni.

Pokud provadite operace, kontroly a udrzbu v situacich, které nejsou uvedeny v této pfiru€ce, pfijméte
vSechna bezpecnostni opatfeni na viastni nebezpedi.

Nikdy neprovadéijte Cinnosti nebo prace, které jsou zakazany PFiru¢kou pro provoz a udrzbu stroje /
Dilenskym navodem a touto pfiruckou.

Neprovadéjte praci nespravnym zpusobem, véetné provozu, kontroly a drzby stroje vybaveného Sadou.
Nespravna obsluha maze vést k vaznym nebo smrtelnym trazim.

Pokud pfedavate stroj vybaveny Sadou, musite také predat tuto pfirucku.

Tuto pfiruc¢ku uchovavejte na misté, kde je ulozena Pfiruka pro provoz a udrzbu stroje vybaveného
Sadou, aby se do ni personal mohl kdykoli opakované podivat.

Pokud jste tuto pfirucku ztratili nebo poskodili, oznamte to Centru podpory a neprodlené zajistéte jeji
nahradu.

Tato pfiru€ka pouziva pro jednotky mé&feni mezinarodni systém mérnych jednotek (SI). Popisy, hodnoty
a obrazky v této pfiru€ce jsou zaloZeny na informacich znamych v dobé pfipravy pFirucky.

ProtoZe neustale Sadu zlepSujeme, skute¢né technické udaje mohou byt jiné, nez je popsano v této
pfirucce.

V pfipadé dotazl se obratte na centrum podpory spole¢nosti

V Sadé je pouzivan software Open Source Software (OSS). Pokud chcete pouzZivat software aplikace,
musite souhlasit s podminkami pouZiti, které se zobrazi, kdyZ poprvé spustite software aplikace.
Dilkladné si prectéte podminky pouzivani aplikacniho softwaru. Na obrazovce nabidky miizete vidét
informace o licenci pro software aplikace.

S ohledem na obsah smluvnich podminek, zaruky a odpovédnosti se pfed pouZitim aplikace seznamte
s podminkami pouzivani aplika¢niho softwaru.

Zobrazeni na obrazovce nebo zobrazeny obsah aplikace se mize aktualizaci zménit.

Pokud je rozdil mezi obsahem popsanym v této pfiru€ce a obsahem zobrazenym na obrazovce aplikace,
postupuijte podle druhého.

PFi pouziti Sady nenese vyrobce a distributor odpovédnost za pfesnost fezné hrany a méfie uzite€ného
zatiZeni (volitelny) nebo selhani télesa stroje spojené s instalaci.



®Ucel pouziti
¢ Sada je navrzena pro dodate¢nou montaz, aby poskytovala funkce ICT stavajicimu rypadlu. Vybaveni
Sadou umoznuje pouziti dale uvedenych funkci a umoznuje tak tradi¢nimu stroji provadét konstrukci ICT.
¢ Funkce 3D Machine Guidance (*1)
* Funkce pro ziskani dat 3D historie konstrukce
¢ Méfi¢ nakladu (volitelny) ( 2)

*1 Funkce pro ziskavani informaci o poloze stroje pomoci GNSS a poskytovani informaci na tabletu
operatora s rozdilem mezi daty navrhu navrhované oblasti a umisténim hrany IZice.
*2 Funkce pro méfeni hmotnosti zeminy, ktera ma byt naloZena Izici rypadla.

® Omezeni uzivatelu

* Kazdy operator obsluhujici a pracujici na stroji vybaveném Sadou musi mit kvalifikaci pozadovanou pro
obsluhu rypadla. DalSi informace naleznete v Pfiru€ce pro provoz a udrzbu pro stroj vybaveny Sadou.

©®©Obchodni znamky pouzité v tomto dokumentu

* Smart Construction, Smart Construction 3D Machine Guidance, a Smart Construction Pilot registrované

ochranné znamky spole¢nosti Komatsu Ltd.

Wi-Fi je registrovanou obchodni znamkou Wi-Fi Alliance.

Android, Google, Google Play a logo Google Play jsou obchodni znamky Google LLC.

docomo je registrovana obchodni znamka NTT DOCOMO, INC.

iPad je registrovana obchodni znamka Apple Inc.

iOS je nazev operacéniho systému Apple Inc. IOS je registrovana obchodni znamka Cisco Systems, Inc.

nebo jejich pfidruzenych spole¢nosti v USA a dalSich zemich a je pouzivana na zakladé licence.

* Lenovo je ochrannou znamkou Lenovo Corporation.

* Pocket WiFi je ochrannou znamkou SoftBank Corporation.

Ostatni nazvy, jako jsou nazvy spole¢nosti a produktl, pouzité v tomto dokumentu jsou bézné pouzivané
obchodni nazvy, registrované ochranné znamky nebo ochranné znamky pfislusnych spole¢nosti.

®Prohlaseni o shodé

¢ Spole¢nost EARTHBRAIN Ltd. timto prohlauje, ze radiové zafizeni typu Smart Construction 3D
Machine Guidance je v souladu se smérnici 2014/53/EU.

Cely text EU prohlaSeni o shodé je dostupny na néasledujici internetové adrese:
https://smartconstruction.io/en/legal-overview/
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1. Bezpecnostni opatreni

1.1 Vyznam varovnych stitkl (signalni
slova)

Nasledujici varovne §titky jsou pouZity v této pfiruce a na Sadé, aby pomohly uZivatelum identifikovat
zpravu tykajici se bezpecnosti. Ridte se témito varovnymi stitky.

Na stitku je uvedeno, co by mohlo vést k zavaznému nebo smrtelnému
VAROVANI Urazu, pokud se riziku nevyhnete

Na stitku je uvedeno, co by mohlo vést k zavaznému urazu, pokud se
POZOR riziku nevyhnete

Dale uvedené §titky ukazuji dalSi bezpe€nostni opatieni, ktera musi uzivatelé dodrzovat, aby mohli pouzivat
Sadu a stroj vybaveny Sadou.

Na tomto Stitku je uvedeno, co je dulezité pro spravné pouzivani Sady
a stroje vybaveného Sadou.

Poznamka

(Supplementary explanation) Uzite¢né informace, které byste méli znat.

|1.2 Bezpeénostni upozornéni

VAROVANI

JE NEBEZPECi VAZNEHO NEBO SMRTELNEHO URAZU.

V zajmu bezpecnosti pracovniku a jejich okoli dbejte na dodrzovani véech upozornéni a preventivnich
opatfeni uvedenych v této pfiru€ce a na stroji vybaveném Sadou.




2. Prehled

|2.1 Prehled Sady (zahrnuté polozky)

Dale jsou uvedeny polozky zahrnuté v Sadé.

e IMU Izice * Ridici jednotka GNSS

* IMU ramena ¢ Kabelovy svazek

¢ IMU vylozniku ¢ Snimac tlaku (2 kusy) (volitelné)
* IMU télesa stroje * Drzak atd.

* Anténa GNSS (2 kusy)

2.2 Schématicky nakres

Sluzba distribuce informaci
o korekcich GNSS

GNSS GNSS
IMU anténa anténa NTT docomo/JENOBA
Smart Construction
kb GNSS
MU (Data navrhu As built) informace
korekce
Data navrhu
Historie
Ridici jednotka GNSS konstrukce LTE
LTE
WiFi
Informace Informace
fezné hrany o umisténi
IMU Prijem: Udaje o navrhu / informace o korekci
Napajeni GNSS, ; . ; i
(baterie stroje) Odeslani: Informace fezné hrany (As built)
Snimac tlaku  Snima¢ tlaku
IMU (volitelné) (volitelné)
Tablet Smérovaé Wi-Fi

Poznamka

* P¥i pouziti se stavebnim strojem s dvoudilnym vyloZnikem je tfeba nainstalovat druhy snima¢ IMU
vyloZniku.

* Pfi pouziti se stavebnim strojem s vykyvnym vyloZnikem je tfeba nainstalovat snimac¢ vykyvného
vyloZniku a spojovaci mechanismus pro vykyv.




2.3 Co si musite pripravit

Po instalaci Sady do stroje jsou k pouzivani funkci ICT zapotfebi nasledujici zafizeni: terminal tabletu,
zarizeni pro napajeni tabletu, drzak tabletu a smérovac Wi-Fi. Pfipravte si tato zafizeni, protoze nejsou
soucasti Sady.

§ 2,3.1 Terminal tabletu (kompatibilni typy tabletui)

Po instalaci Sady mlizete pouzivat funkce ICT prostfednictvim terminalu tabletu, na kterém je nainstalovan
aplika¢ni software.
Bylo ovéfeno, Ze nasledujici terminaly pro tablety funguji spravné:
* Lenovo Tab M10 HD (2. gen.) (OS:Android11)
* Lenovo M10 Plus (3. gen.) (OS:Android12)
* Lenovo P11 Pro (2. gen.) (OS:Android12)
Pro ostatni terminaly kontaktujte centrum podpory.
* Nelze pouzivat tablety s iOS, jako je iPad.

(Supplementary explanation)

* P¥i aktualizaci operacniho systému se verze zméni na nejnovéjsi v dobé aktualizace. Po aktualizaci se
nelze vratit ke starSi verzi. Upozoriujeme, Ze po aktualizaci softwaru na nejnovéjsi verzi se mlize
provoz tabletu zpomalit nebo tablet nemusi fungovat, protoze neni kompatibilni s nejnovéjsi verzi,

v zavislosti na dobé vyroby pfipraveného tabletu.

¢ V ojedinélych pfipadech muze dojit k poSkozeni nebo vymazani internich dat tabletu nebo k tomu, ze
tablet nebude mozZné po aktualizaci softwaru spustit. Pfi aktualizaci softwaru se pfipravte na vdechny
situace: postupujte spravné podle postupu obsluhy, ktery uvadi vyrobce tabletu, a po provedeni
zaloznich opatfeni, jako je zkopirovani dat do pocitace atd. Podrobnosti vam sdéli vyrobce tabletu.

] 2.3.2 Upevnéni drzaku tabletu

Jedna se o drzak pro umisténi tabletu v kabiné. Pfipravte drzak, kterym Ize tablet upevnit.



§ 2.3.3 Smérovaé Wi-Fi

Pro pouziti funkce ICT je nutné pfipojit tablet k fidici jednotce GNSS prostfednictvim bezdratové sité LAN
a poté se pripojit k serveru Smart Construction prostfednictvim mobilniho telefonu. Pfipravte si proto
sméroval Wi-Fi (obecné nazyvany mobilni Wi-Fi router), ktery Ize pfipojit i k lince 4G/LTE. Smérovac¢ Wi-Fi
musi splfovat déle uvedené podminky.

* Bezdratové LAN standardy: IEEE802.11a/b/g/n/ac

* Pocet Wi-Fi zafizeni, ktera mohou byt sou€asné pfipojena: 2 jednotky nebo vice
Smérovace Wi-Fi ovéfené pro provoz jsou ,809SH" a ,FS040W*. V pFipadé jinych Wi-Fi router( se obratte
na centrum podpory.

] 2.3.4 Nap3jeni tabletu

VAROVANI

JE NEBEZPECi VAZNEHO NEBO SMRTELNEHO URAZU.

* Nejprve pfestavte zajiStovaci paku pracovniho vybaveni stroje vybaveného Sadou do polohy
ZAJISTENO a zastavte motor. Poté pfipojte/odpojte nebo upravte polohu napajeciho zafizeni
a nabijeciho kabelu.
* Bezpectné nainstalujte drzak tabletu, napdjeci zafizeni tabletu a nabijeci kabel na misto, které splfiuje
vSechny nasledujici podminky, aby nemohly spadnout.
Pokud je zorné pole pfi ovladani stroje vybaveného Sadou omezeno, mlze dojit k vazné nehodé
s nasledkem zranéni nebo usmrceni. Jejich pfekazeni nebo pad muze mit za nasledek zranéni
operatora nebo poskozeni tabletu ¢i jiného.
- Tablet a drzak tabletu neblokuji zorné pole pfi ovladani stroje vybaveného Sadou.
- Tablet a drzak tabletu se nedotykaiji rukou atd. operatora pfi ovladani stroje vybaveného Sadou.
- Tablet a drzak tabletu je nutno pevné pfipevnit tak, aby nespadly.

Poznamka

¢ Abyste zabranili vybiti baterie pfi pouzivani tabletu, pfipojte pFistroj pro napajeni tabletu a pouZivejte
jej pfi napajeni tabletu.
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(Supplementary explanation)

Tablet funguje s pFipojenim ke smérovaci Wi-Fi, ale neni mozné jej provozovat po pfipojeni k mobilni
telefonni lince.

Komercéné dostupné pfistroje pro napajeni tabletu jsou riiznych typt, napfiklad ty, které odebiraji energii
ze stroje, a pfenosné velkokapacitni baterie. Pfipravte si zafizeni, které je vhodné pro vas tablet.

¢ Kabina je vybavena zasuvkami 24 Va 12 V.

Mnoho tabletd nelze dlouhodobé pouzivat bez pfivodu napajeni. Pouzivejte tablet pfipojeny
k napajecimu zafizeni.

§ 2.3.5 Mistni Glozisté dat

Kartu Micro SD muZete pouzit jako mistni UloZisté pripojenim &tecky karet SD k terminalu pres USB. Cte¢ka
karet SD potvrzena pro provoz je ¢teCka karet Anker USB-TypeC 2-v-1. Pro ostatni ¢tecky karet SD
kontaktujte centrum podpory.

(Supplementary explanation)

* Operace je potvrzena s nasledujici kartou Micro SD, ktera byla naformatovana jako FAT32.
SanDisk microSD 32GB UHS-I Class10
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3. Pred zahajenim prace

® Predpoklady pro zahajeni prace
Pfed zahajenim prace se Sadou se ujistéte, Ze jsou spinény nasledujici pozadavky:
* Po spravné instalaci vSech ¢asti Sady je ovéfeno, Ze systém funguje spravné.
* Drzak tabletu je spravn& namontovan.
¢ Lzice byla kalibrovana a funkce navadéni stroje dosahla standardni presnosti. V opac¢ném pfipadé
opakujte kalibraci.
* Zkontrolujte, zda je pilotni aplikace nejnovéjsi verze.

3.1 Body k zaznamenani

POZOR

JE NEBEZPECi URAZU.

Nepfiblizujte se ke stroji vybaveného Sadou, pokud to neni nutné. Pokud se potfebujete pfiblizit ke stroji

vybavenému Sadou, zajistéte bezpecnost podle nize uvedenych informaci.

* Nez se pfiblizite ke stroji vybavenému Sadou, informujte o tom operatora.

¢ Ke stroji vybavenému Sadou pfistupte az poté, co operator stroje nastavi paku zajisténi pracovniho
zafizeni do polohy ,zajisténo*“ a da vam pokyn.

* Pfi nastupovani do stroje vybaveného Sadou nebo vystupovani z néj nenaskakujte ani nevyskakuijte.
Do stroje a ven ze stroje vzdy méjte oporu téla ve tfech bodech.

¢ Podle potfeby pouzijte zdvihaci zafizeni.
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13.2 Pracovni postup

I Pouziti navadéni stroje

- Provedte kontrolu Sady.

v
df—

' Zkontrolujte stav upevnéni Sady. } M&l
<3 Pouzijte funkci navadéni stroje.

3-1 Pokud chcete pIné vyuzivat funkci 3D navadéni stroje.

Pouzijte funkci 3D navadéni stroje. } ﬂ‘b
Nastavte 3D navadéni stroje. } Q&)
3-2 Pokud chcete pouzivat funkci navadéni stroje bez slozitého nastaveni.

Pouzijte 3DMG Basic. } 5_8&3
3-3 Kdyz nepouzivate satelitni informace

Pouzijte 2D navadéni stroje. } ﬂsa
3-4 Pokud funkce jesté neni nastavena nebo pokud je vyménén tablet nebo soucast

PFipojte se k Wi-Fi. } ﬁ&)
Instalujte aplikaci do tabletu. > %&\1

(Je vyZzadovana také ¢innost popsana v ¢asti 3-2.) l
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3-5 Pri zméné pracovisté nebo kontrole presnosti

Nactéte soubor projektu.

Zkontrolujte pfesnost polohy fezné hrany.

3-6 Pri nastavovani funkce navadéni stroje

* Nastavte GNSS.

* Nastavte IZici.

» Nastavte kalibraci stroje.

* Pouzijte funkci geofence

* Pouzijte funkci simulatoru
* Provedte spravu systému.

* Provedte nastaveni spravce.

@]
—_

51818 13
G OF OF G O O

|.<J1 ¢
©|

(@3]
-
o

I Zatizeni

- Spustte méfi¢ zatizeni.

(o))
- '
ﬁ\

n Pouzijte méfi¢ zatizeni

»
w\'z
ﬁ:

2-1 Pri prvnim pouziti, pfi zméné modelu atd.

Nastavte méfric¢ zatizeni.

D
-_—
ﬁ:

2-2 Pri prvnim pouziti nebo pii zméné Izice/modelu atd. nebo mésic¢né

Kalibrujte méFi¢ zatiZeni.

D
M\'/
g\'
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3.3 Prohlidka zafizeni

Jednou denné pfed nastartovanim motoru zkontrolujte, zda nejsou uvolnéné Srouby a matice, uvolnéné
konektory elektroinstalace a vile.

§ 3.3.1 Kontrola instalace antény GNSS

1. Zkontrolujte, zda nejsou uvolnéné montazni Srouby antény GNSS. Pokud jsou uvolnéné, utahnéte je
(utahovaci moment: 32 Nm).

Zadni ¢ast kabiny
Prava strana stroje

32 Nm

2. Pfiutahovani stisknéte konektor antény GNSS ve sméru Sipky pro pfipojeni.
Utahnéte tak, aby se za provozu Srouby neuvolnily.

Zadni ¢ast kabiny
Prava strana stroje

] 3.3.2 Kontrola instalace Fidici jednotky GNSS

Zkontrolujte, ze je fidici jednotka GNSS pevné pfichycena.
Pokud neni fidici jednotka GNSS pevné uchycena, utahnéte.
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3.4 Kontrola instalace

1. Zkontrolujte, zda dily nainstalované se Sadou nespadly a zda neni nainstalovan nespravny dil.
Ujistéte se, Ze je pro vyloznik, rameno, IZici a téleso stroje nainstalovana jedna IMU.
Instalace stejnych IMU miize zpusobit potize (napfiklad instalace dvou IMU vylozniku).
2. Potvrdte, ze systém funguje normainé.
(1) Vypnéte vypinac.
(2) Zapnéte spinac s klicem a napajeni. (Nemusite startovat motor.)

(3) Zkontrolujte kontrolku na Fidici jednotce GNSS.

POWER Napajeni: rozsviti se, pokud je spina¢ s kli€¢em zapnuty.

Potvrzeni polohy: sviti ve stavu nezavislého uréovani polohy GNSS nebo jak je
POS uvedeno vySe.
Nesviti ve stavu nepfijimani signalu nebo umisténi mimo polohu.

Rozsviti se, kdyz jsou pfijata data korekce.

LINK Po potvrzeni funkce zhasne.
Blika pfi RTK-Float. Souvisle sviti pfi RTK-Fix
MODE .
Po potvrzeni funkce zhasne.
24G Rozsviti se, kdyz se pouziva Wi-Fi 2,4 GHz.
Rozsviti se, kdyz se pouziva Wi-Fi 5 GHz.
5G *V Japonsku je zakazano pouzivat Wi-Fi 5 GHz venku. Proto se kontrolka

nerozsviti, kdyZ je pouzivana v Japonsku.

3. Potvrdte, ze kabelovy svazek atd. nepfekazi nebo neni ohnuty.
Pro kontrolu nastartujte motor a pomalu pohybuijte IZici, ramenem a vyloznikem stroje vybaveného
Sadou.

4. Vypnéte motor, abyste se uijistili, Ze z &asti snimace tlaku pod vyloZnikem neunika olej.
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3.5 Nastaveni Wi-Fi

Pfipojte tablet a Fidici jednotku GNSS pfes smérovac¢ Wi-Fi. Zplsob nastaveni smérovace Wi-Fi a tabletu se
liSi podle zafizeni, které pouzivate.

Pro nastaveni FS040W postupujte podle nize uvedenych pokynt. Nastaveni provedte podle postupt
nastaveni FS040W a navodu k obsluze vaseho zafizeni.

(Supplementary explanation)

Zde popsané postupy jsou pouze priklady.
Podrobnosti naleznete v navodu k obsluze vaseho zafizeni.

1. Potvrdte SSID a heslo fidici jednotky GNSS.
* SSID: Vyrobni Cislo Fidici jednotky GNSS.

Misto pro zobrazeni SSID

* Heslo: Zpétné &teni SSID
Napf. pokud je SSID ,Retro-48A4934916E4“, heslo je ,4E6194394A84°. Nastavte kartu SIM ve
smérovaci Wi-Fi.
2. ZaCnéte nabijeni pfipojenim smérovade Wi-Fi k PC pomoci kabelu USB. Pfipravte si vhodny kabel
nabijeni pro vas smérovac Wi-Fi.
Po pfipojeni je na vase PC automaticky nainstalovan ovladag.

Spustte obrazovku nastaveni smérovace Wi-Fi na vaSem PC a pfihlaste se.

Nastavte adresu hostitele na ,192.168.128.1“ na obrazovce DHCP na smérovaci Wi-Fi. Podle potfeby
zménte hodnotu masky podsité.

5. Zménte SSID a heslo smérovace Wi-Fi podle SSID a hesla Fidici jednotky GNSS potvrzenych
v postupu 1.

6. Zakazte funkce oddélovace soukromi smérovace Wi-Fi.
Pokud jsou funkce oddélovace soukromi povoleny, systém nefunguje, protoze mezi terminaly nelze
vymeénovat informace.

7. Odrazi nastaveni smérovace Wi-Fi.
Smérovac¢ Wi-Fi a fidici jednotka GNSS jsou pfipojeny.
8. Zavfete obrazovku nastaveni smérovace Wi-Fi a odpojte smérovac od poéitace.

9. Pomoci tabletu povolte funkce Wi-Fi.
SSID Fidici jednotky je zobrazeno v seznamu sité Wi-Fi.

10. Vyberte SSID Fidici jednotky GNSS a zadejte heslo.
Smérovac¢ Wi-Fi, Fidici jednotka GNSS a tablet jsou pfipojeny prostfednictvim Wi-Fi.
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| 3.6 Instalace aplikace

Poznamka

* PFi navazovani vzdaleného pfipojeni s terminalem s operacnim systémem Android 11 nebo novéjsi
verzi aktualizujte aplikaci vzdalené podpory na nejnovéjsi verzi v1.7.0 nebo novéjsi.

Stahnéte si potfebny aplikacni software Smart Construction Pilot z obchodu Google Play a nainstalujte jej do
tabletu.

V obchodé Google Play zadejte slova ,Smart Construction Pilot” pro vyhledavani.
Pokud je aplikace Smart Construction Pilot instalovana na tabletu bez problém(, na Gvodni strance se
zobrazi nize uvedena ikona.

(Supplementary explanation)

* Pro pouZiti aplikace Smart Construction Pilot musite souhlasit s podminkami pouZivani. Podminky
pouzivani jsou zobrazeny pfi prvnim spusténi aplikace Smart Construction Pilot. Urcité potvrdte
podrobnosti.

* Instalujte aplikaci Smart Construction Pilot po pfipojeni tabletu k internetu. Mizete pouzit jakykoliv
zpusob pfipojeni (napf. mobilni Wi-Fi, vefejné/korporatni Wi-Fi).

Po dokoné&eni instalace systému Smart Construction Pilot spustte nastaveni, aby fidici jednotka GNSS
a tablet mohly komunikovat prostfednictvim smérovace Wi-Fi.

Tablet Ridici jednotka GNSS

-> Nastavte stejné jméno SSID SSID: Retro-*******

a heslo jako v Fidici jednotce Heslo: Zpétné cteni SSID Jedineéné
GNSS. (odpovida vyse uvedené

éésti ”*******u)
Nastavte stejné Wi-Fi.

Smérovac Wi-Fi
-> Nastavte stejné jméno

SSID a heslo jako v Fidici Commart
jednotce GNSS. Server
AGILTE
(SIM)
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3.7 Spusténi Smart Construction Pilot

1. Klepnéte na aplikaci ,Smart Construction Pilot“ na obrazovce tabletu.
Zobrazi se obrazovka uvedena nize.

2. Vyberte jazyk, ktery se ma pouzivat, a oblast a klepnéte na ,OK*.

(Supplementary explanation)

* Nastavitelné oblasti se liSi podle zvoleného jazyka.

3. Zobrazi se podminky pouZiti.
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7.

1
4. Posurite se dolll a klepnéte na ,ACCEPT* (Pfijmout).

Pokud nepotfebujete, aby se Podminky pouzivani jiz zobrazovaly, pred pfijetim klepnéte na ,Do not
show this again® (Dale jiZ nezobrazovat). Zobrazi se Uvodni obrazovka.

(Supplementary explanation)

* Pokud je na obrazovce ,Common Settings* (Spole¢na nastaveni) nastavena hodnota ,Simulator

Mode® (Rezim simulatoru) na ,ON“ (Zapnuto), zobrazi se na Uvodni obrazovce pouze ,Machine
Guidance® (Navadéni stroje).

5. Klepnéte na ,Machine Guidance® (Navadeéni stroje).
6. Klepnéte ,OK".

Zobrazi se hlavni obrazovka.

Pokud nebyla provedena kalibrace stroje, provedte ji.

Pokyny jsou v Pokynech pro instalaci. Misto distribuce navodu k instalaci, ID a heslo najdete
v dokumentu pfilozeném k produktu.
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| 3.8 Nastaveni obecnych polozek

Nastavte jazyk, oblast, jednotku délky a jednotku hmotnosti, které se pouzivaiji v aplikaci Smart Construction
Pilot.

1. Klepnutim na na uvodni obrazovce otevrete obrazovku ,Common Settings“ (Spole¢na nastaveni).

2. Nastavte ,Languge” (Jazyk), ,Region” (Oblast), ,Unit of length* (Jednotka délky), ,Weight
Unit* (Jednotka hmotnosti), ,Coordinates” (Soufadnice) atd. a klepnéte na ,v*.

3.9 Soubor projektu

Na obrazovce ,Project File* (Soubor projektu) Ize pro projektové soubory, které se maji pouzivat s funkci
navadéni stroje (konstrukéni vykresy 3D data), provadét nasledujici operace.

Download project files (Stazeni soubort

. Stahnéte si soubory projektu ze serveru Smart Construction.
projektu)

Create project files (Vytvoreni soubort

projektu) VytvoFeni novych souborl projektu.

Select project files (Vybér soubor(

projekiu) Vybér a nacteni souborl projektu na tabletu.

Select design surface (Vybér povrchu

navrhu) Vybér povrchu navrhu, ktery se ma pouzit v projektu.

Edit project files (Uprava soubor projektu) | Uprava soubor( projektu.
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(Supplementary explanation )

* Kdyz se aplikace pfipoji k terminalu stavebniho stroje, pro ktery byl soubor projektu pfifazen pomoci
sluzby Pilot Web, cilovy soubor projektu se automaticky stahne a zobrazi se nasledujici obrazovka.

Klepnutim na ,v* oteviete obrazovku ,Project File* (Soubor projektu).

1. Nabidku oteviete klepnutim na

2.  Klepnutim na ,Project File* (Soubor projektu) otevfete obrazovku ,Project File“ (Soubor projektu).
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§ 3.9.1 Ziskani soubort projektu

Soubory projektu Ize ziskat ze serveru nebo z mistniho ulozisteé.

B Stazeni ze serveru

1. Klepnutim na I| otevrete obrazovku ,Project File Download” (Stazeni souboru projektu).
Zobrazi se seznam soubor(l projektu registrovanych na Smart Construction Server.

2. Klepnutim na @ u cilového souboru projektu se zobrazi potvrzovaci okno.

3. Stazeni provedte klepnutim na ,v*.
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4. Po stazeni klepnéte na ,v*“ pro potvrzeni cilového souboru projektu.

B Ziskani z mistniho ulozisté

1. Klepnutim na ’ [ ‘ vyberte soubor projektu s pfiponou ,.rpz“ pomoci funkce vybéru
slozky na tabletu.

2. Pro nastaveni vybraného souboru projektu klepnéte v okné pro potvrzeni na V.
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3. Po ziskani souboru projektu z mistniho ulozisté klepnéte v potvrzovacim okné na ,v* a zadejte cilovy
soubor projektu.

§ 3.9.2 vytvoreni soubori projektu

Vytvoite soubory projektu na tabletu.
1. Klepnutim na otevrete obrazovku ,Project Settings* (Nastaveni projektu).

2. V ,Project Name® (Nazev projektu) zadejte nazev projektu.
3. Pro prechod na stranku Localization/Projection Settings (Lokalizace/Nastaveni projektu) klepnéte na

4 a zadejte systém soufadnic.

<Nastaveni lokalizace>
¢ Klepnutim na |I| se pfesunte na obrazovku ,Add Control Point* (Pfidat kontrolni bod).

» PFidani kontrolniho bodu
e Zadejte nazev kontrolniho bodu.
* Zadejte vzdalenosti N, E a Z z referenéniho bodu.
* Zarovnejte kontrolni bod a feznou hranu IZice na levy okraj / stfed / pravy okraj fezné hrany

a klepnutim na ziskejte soufadnice.
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* Chcete-li pouzit funkci ,H Use*/,V Use", klepnéte na ,ON*/,OFF*.

¢ Klepnutim na kontrolni bod zrusite.
* Po dokoné&eni vSech nastaveni, ulozte nastaveni klepnutim na V.

<Nastaveni projekce>
* Klepnéte na polozku ,Projection“ (Projekce) v horni ¢asti obrazovky.

* Nastavte ,Region” (Oblast), ,Datum” a ,Geoid Name® (Nazev geoidu).

(Supplementary explanation)

* Klepnutim na pole ,Projection” (Projekce) nebo ,Geoid Name* (Nazev geoidu) a zadanim fetézce znaki
Ize zUzit zobrazeni na polozky obsahujici fetézec znakd.

* Pokud chcete ulozit nastaveni, klepnéte na v v pravé spodni ¢asti obrazovky.
* Pokud poZadovany soubor nebyl staZen, zobrazi se okno pro potvrzeni. Stahnéte soubor klepnutim
nav.

¢ Klepnutim na ziskate nejnovéjSi soubor nastaveni ze serveru.
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4. Pro vytvoreni jednoduchého povrchu navrhu se presurite na obrazovku Create simple design surface

(Vytvofit jednoduchy povrch navrhu) klepnutim na ]
Souradnice fezné hrany Ize ziskat a zméfit v 1 az 3 bodech.

(Méreni 1 bodu)
* Klepnéte na ,Flat Plane” (Plocha) a klepnéte na — v pravém dolnim rohu obrazovky.

* Zadejte nazev vrstvy.

* \lyrovnejte levy okraj / stfed / pravy okraj fezné hrany s méficim bodem a klepnutim na
ziskejte soufadnice fezné hrany.
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1
* Pokud jste pfedem ziskali body topografického méfeni, mizete ziskat soufadnice fezné hrany
klepnutim na

Vyberte bod na cilové vrstvé a klepnéte na ,v*“ v pravé spodni ¢asti obrazovky.
Informace o souradnicich Ize zkontrolovat klepnutim na

(Supplementary explanation)

* Barvu zobrazeni bodu Ize zménit na obrazovce ,Topographic Survey List* (Seznam topografického
méfeni).

Stisknutim v v pravém dolnim rohu obrazovky ulozte plochu navrhu.
Chcete-li v projektu pouzit plochu navrhu, klepnéte v okné pro potvrzeni ,v*.
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(Méfeni 2 bodti)

* Klepnéte na ,2 Point Sloping Plane® (2 body plochy svahu) a klepnéte na — v pravém dolnim rohu
obrazovky.

* Stejné jako pfi méfeni 1 bodu zadejte nazev vrstvy a ziskejte souradnice fezné hrany.

¢ Zadejte informace svahu. Klepnutim na vyberte metodu zadavani sklonu
(%/pomeér/uhel).

¢ Stisknutim v v pravém dolnim rohu obrazovky ulozte plochu navrhu.
Chcete-li v projektu pouzit plochu navrhu, klepnéte v okné pro potvrzeni ,v*.
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(Méfeni 3 bodti)
* Klepnéte na ,3 Point Sloping Plane® (3 body plochy svahu) a klepnéte na — v pravém dolnim rohu
obrazovky.

* Stejné jako pfi méfeni 1 bodu / 2 bodll zadejte nazev vrstvy a ziskejte soufadnice fezné hrany.

» Stisknutim v v pravém dolnim rohu obrazovky ulozte plochu navrhu.
Chcete-li v projektu pouzit plochu navrhu, klepnéte v okné pro potvrzeni ,v*.

B Vytvareni plochy navrhu z pracovni linie
Vytvoite plochu navrhu pro navadéni stroje z pracovni linie v souboru projektu. Zadejte Sifku a posun ve
sméru Z pro vybranou linii prace a vytvoite plochu navrhu.

Vybrana linie prace

. Sitka
Posun Z (kladny smér)

Posun Z (zaporny smér)
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1. Na obrazovce ,Project File“ (Soubor projektu) klepnéte na u cilového souboru projektu pro pfidani
navrhové plochy a otevfete obrazovku ,Project Settings® (Nastaveni projektu).

2.  Klepnutim na otevrete obrazovku ,Create Design Surface” (Vytvofit povrch navrhu).

(Supplementary explanation)

¢ Klepnutim na vytvofené plochy navrhu ji mizete upravit.
¢ Klepnutim na odstranite vytvofenou plochu navrhu.

3. Poloha i (kurzor kfizku) na cilové linii pro vytvofeni plochy navrhu.
4. Zadejte nazev vrstvy, Sitku a posun Z a poté klepnéte na ,v*
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|
Poznamka

¢ Vytvoreni plochy navrhu maze byt nedplné v nasledujicich pfipadech.
- Pocet trojuhelnikd (TIN) tvoficich plochu navrhu je vys$si nez 200.
- Prodlouzeni vybranych linii prace pfesahuje 200 m.
- Vybrané linie jsou z velké ¢asti vychylené.*
- Zadana S$iika je pfrili§ velka.*
- Prace na linii obsahuje extrémné malou usecku.*
*V téchto pfipadech se mlze stat, Ze vytvoreni plochy navrhu selZe a zobrazi se nasledujici zprava.

(‘Supplementary explanation )

* Vytvoreny povrch navrhu mizete zkontrolovat vybérem vrstvy z rozbalovaci nabidky ,Design
surface” (Navrh plochy) na obrazovce ,Project Settings” (Nastaveni projektu).
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§ 3.9.3 Vybér soubor projektu

1. Klepnutim na soubor projektu v seznamu jej oznacite Zlutym Srafovanim.

2. Klepnéte na ,v/“ v pravé spodni ¢asti obrazovky.
3. Pro nastaveni vybraného souboru projektu klepnéte v okné pro potvrzeni na ,v*.
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§ 3.9.4 Vybér vrstvy zobrazeni projektu

1. Klepnéte na rozeviraci nabidku ,Design surface” (Povrch navrhu).
Zobrazi se seznam povrchd, které existuji v souboru projektu.

2. Klepnutim na povrch navrhu jej vyberete.
3. Klepnéte na ,v/* v pravé spodni ¢asti obrazovky. Pokud se zobrazi okno pro potvrzeni, klepnéte na ,v*.

I 3.9.5 Uprava soubort projektu

1. Klepnéte na Q cilového souboru projektu.
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2. Lze upravovat vSechny polozky.
(Upravu nazvu projektu, Upravu soufadnicového systému, vybér plochy navrhu a vytvoreni jednoduché
plochy navrhu najdete v ¢asti ,3.9.2 Vytvoreni soubor( projektu®.)

Lze vybrat vrstvy, které maji byt zobrazeny.
Pokud je u vrstvy v seznamu zaskrtnuti, vrstva se zobrazi na obrazovce navadéni stroje. Po odstranéni
zaskrtnuti se vrstva nezobrazi.

Pokud chcete zménit barvu vrstvy, klepnéte na tlacitko barvy mezi ,TIN“ a Q.

3. Po dokonc&eni uprav klepnéte na ,v* v pravé spodni ¢asti obrazovky.
Po zobrazeni potvrzovaciho okna klepnéte na ,v* a ulozte nastaveni.
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3.10 Kontrola presnosti polohy rezné
hrany

Pfed zahajenim pracovniho dne zkontrolujte, zda systém spravné rozpozna polohu fezné hrany.

] 3.10.1 Piiprava kontroly

1. Vypnéte vypinac.
2. Zapnéte spinac s klicem a napajeni. (Nemusite startovat motor.)
3. Zapnéte tablet.

] 3.10.2 Kontrola informaci GNSS

1. Pokud je na pracovisti stanoven referenéni bod / standardni pilota, pfesunte stroj do blizkosti
referencniho bodu / zakladni piloty.

2. Nabidku otevrete klepnutim na 8:)3

3. Klepnéte na ,GNSS Settings” (Nastaveni GNSS).
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4. Klepnutim na ,GNSS Info* oteviete obrazovku ,GNSS Info“.

(Supplementary explanation)

* Pocet zachycenych satelitt pro kazdy satelit mlizete zkontrolovat na obrazovce ,GNSS Info“.

5.  Zkontrolujte, zda jsou hodnoty ,Vertical RMS* (Vertikalni RMS) a ,Horizontal RMS* (Horizontalni RMS)
hlavni antény 0,02 nebo nizsi.
Pokud hodnota neni mensi nebo rovna 0,02, poCkejte, az bude satelitni pfijem v dobrém stavu,
a zkontrolujte jej znovu.

6. Klepnéte na ,v*.

l 3.10.3 Kontrola presnosti polohy rezné hrany

Chcete-li zkontrolovat pfesnost polohy fezné hrany, pouZijte na tabletu program Smart Construction Pilot.
Postup spudténi programu Smart Construction Pilot naleznete v ¢asti ,3.7 Spusténi programu Smart
Construction Pilot".

1. Nabidku oteviete klepnutim na 8:33
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2. Klepnéte na ,Guidance Settings” (Nastaveni navadeéni).

3. Klepnéte na ,Tip Position Measurement” (MéFeni polohy hrotu.)

4.  Pro registraci bodu porovnani vyberte kontrolni bod nebo klepnéte na . (Podrobnosti naleznete
v Casti ,4.2.1. MéFeni polohy fezné hrany“.)

5. Nastavte pracovni zafizeni do polohy 1 podle obrazku nizZe.

Poloha 4
Poloha 3
Poloha 2
Poloha 1
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6. P¥i zachovani polohy 1 vyberte levou hranu / stfed / pravou hranu fezné hrany Izice, umistéte feznou

hranu Izice na referenéni bod / referenéni pilotu a klepnéte na

Soufadnice Ffezné hrany rozpoznané systémem se zobrazi v ,Cutting Edge Position“ (Poloha Fezné
hrany).

Pokud Feznou hranu nelze umistit na referenéni bod, zméfte A Z znazornéné na obrazku (svislou
vzdalenost mezi referenénim bodem a Feznou hranou Izice), zadejte ji do pole ,A Z* ,Cutting Edge

Position” (Poloha Fezné hrany) a klepnéte na

7. Rozdil mezi naméfenou polohou fezné hrany Izice a polohou referenéniho bodu se zobrazi v poli
,Difference” (Rozdil).
Zkontrolujte, zda je v ramci standardni hodnoty.

* Pokud jsou hodnoty v ramci standardu: Zkontrolujte pfesnost fezné hrany stejnym zptsobem
v polohach 2/3/4. Pokud jsou vSechny hodnoty v ramci standardu, je zajiSténa pfesnost konstrukce.

* Pokud nejsou hodnoty v ramci standardu: Zkontrolujte, zda nejsou namontovana zafizeni uvolnéna
nebo odpojena, a provedte kalibraci Izice. Podrobnosti jsou uvedeny v ,5.2.2 Kalibrace Izice®.

(Supplementary explanation)

* Po vypoctu ,Cutting edge coordinates® (Soufadnic fezné hrany) se klepnutim na ,MATCHING" (Shoda)
na obrazovce ,Offset” (Posun) posunou N, E a Z zobrazené v ,Difference” (Rozdil) a zobrazi se stroj na
obrazovce navadéni stroje.

¢ Klepnutim na ,RESET" se odstrani hodnoty posunu, které jiz byly zadany. Hodnoty posunu Ize zadat
manuailné.

* Pokud chcete pouzit nastavené hodnoty posunu, klepnéte na ,v* v pravé spodni ¢asti obrazovky.
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4. Jak pouzivat Smart Construction Pilot

4.1 Pouziti funkce navadéni 3D stroje

I 4.1.1 Zobrazeni hlavni obrazovky

1. Na uvodni obrazovce klepnéte na ,Machine Guidance® (Navadéni stroje).
Data potfebna pro spusténi jsou nactena a je zobrazena hlavni obrazovka.

Pokud selze nahrani pozadovanych dat, je vydana chybova zprava.

2. Pokud jesté nebyla provedena kalibrace, provedte ji podle Pokynu pro instalaci. Misto distribuce
navodu k instalaci, ID a heslo najdete v dokumentu pfilozeném k produktu.

I 4.1.2 Funkce hlavni obrazovky

Funkce ikon zobrazenych na hlavni obrazovce jsou:

lkona Nazev

Funkce

Tlacitko nabidky

Zobrazi nabidku.

Tlagitko rozdéleni obrazovky

Pfepina zobrazeni mezi plnym, dvoudilnym
a tfidilnym zobrazenim.

Tladitko stavu GNSS

Zobrazi informace o stavovém kodu GNSS.

Tlagitko méfeni fezné hrany

Pfesune na obrazovku ,Tip Position Measurement”
(Mé&feni polohy hrotu).

Tlacitko posunu cilového
povrchu

Pfesune na obrazovku nastaveni posunu cilového
povrchu. Po nastaveni se zobrazi posun povrchu
z vybraného svahu.
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lkona

Nazev

Funkce

Tlacitko IZice

Zobrazi obrazovku nastaveni souboru IZice.

Tlaéitko vlevo

Vzdalenost a uhel ke svahu a polohu fezné hrany Ize
pfi pohledu od operatora pfepnout doleva.

Tlacitko stredu

Vzdalenost a uhel ke svahu a polohu fezné hrany lze
pfi pohledu od operatora pfepnout na stfed.

Tlacitko vpravo

Vzdalenost a uhel ke svahu a polohu fezné hrany lze
pfi pohledu od operatora pifepnout doprava.

Tlacitko pro pfidani bodu
topografického méreni

Zaznamena aktualni polohu fezné hrany. Po klepnuti
na tuto polozku se méfeny bod pfida na obrazovku
Topography Measurement List (Seznam
topografickych méreni).

TIN cilového povrchu
Tlagitko vybéru
(Trojuhelnikova nepravidelna
sit)

Pfesune na obrazovku vybéru cilového povrchu TIN
v celoobrazovkovém rezimu (viz ,4.1.4 Zobrazeni
vybéru cilového povrchu TIN®). Po dokonCeni vybéru
se zobrazeni vrati na pGvodni obrazovku.

Vyberou se vybrané TIN a dva nebo vice TIN

v zadaném rozsahu uhlu.

Tlagitko pfepinani zobrazeni

Zobrazi se obrazovka pfepinani zobrazeni

Tlagitko mini mapy

Klepnutim na toto tlacitko se zobrazi mini mapa,
ktera obsahuje pohled shora na celé pracovisté.

Tladitko resetu

Vrati zobrazenou polohu stavebniho stroje do
vychozi polohy

Posun cilového povrchu
tlacitko nastaveni

ZvySuje/snizuje hodnotu vertikalniho posunu cilové
hodnoty.

Kompas zorného Uhlu

Na méficim pfistroji se zobrazi uhel otageni
vyZzadovany pro pohled na cilovy povrch.

Zobrazeni uhlu rotace dna
IZice

Zobrazi se uhel rotace vyzadovany pro nastaveni
dna Izice rovnobézné s cilovym povrchem.

Vzdalenost k feznému bfitu

Zobrazi se vzdalenost od cilového povrchu k fezné
hrané.

Zobrazeni dil¢iho okna 1

Zobrazi se dil¢i okno. V diléim okné Ize
zapnout/vypnout prvek zobrazeni.
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lkona Nazev Funkce

Zobrazeni dil¢iho okna 2 Zobrazi se diléi okno. V diléim okné mlZzete zobrazit
uhel naklonu, uhel sklonu, uhel natoéeni dna Izice
a vzdalenost od fezné hrany stavebniho stroje.

Pfepinani mezi nazvem Pfepina zobrazeni mezi nazvem Izice/Uhlem
IZice/Uhlem a vzdalenosti od |a vzdalenosti od plochy navrhu.
plochy navrhu

(Supplementary explanation)

TIN (Trojuhelnikova nepravidelna sit): Digitalni datova struktura, ktera reprezentuje povrch zemé pomoci
trojuhelnikovych fazet. Tato aplikaci ji pouziva pro nastaveni cilového povrchu.

B Nabidka na obrazovce

Klepnéte na

B Piepinani tgu rozdéleni displeje

Klepnuti na pfepina zobrazeni mezi plnym, dvoudilnym a tfidilnym zobrazenim.

- 42 -



(Supplementary explanation)

* Ve formatu tfidilného zobrazeni se obrazovka navadéni stroje zobrazuje ve formatu dvoudilného
zobrazeni v horni ¢asti a uzite€né zatizeni se zobrazuje ve spodni ¢asti. Funkci navadéni stroje a funkci
uzite€ného zatizeni Ize pouzivat sou¢asné.

B Prepnuti zobrazeni

Klepnéte na pro zobrazeni obrazovky pfepinani zobrazeni
Klepnutim na jednotlivé ikony pfepnete zobrazeni na nasledujici:

~Profile“ (Profil): Pohled z bo&ni strany operatora
,Section (Rez): Pohled z pfedni strany operatora
.Plan® (Plan) Pohled shora

“3D*: 3D pohled

“3DMesh*: ReZim mfizky 3D (pouze IZice s naklonem)

B Prepinani polohy rezné hrany
Klepnutim na L%, ,M* nebo ,R* pfepnete polohu fezné hrany zobrazené na obrazovce doleva, doprostfed
nebo doprava.

B Zobrazeni informaci GNSS
Klepnutim na se zobrazi ,GNSS Info*“.
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B Pridani topografického mériciho bodu
Klepnutim na se zaznamena poloha fezné hrany.

Po klepnuti na tlacitko Record (Zaznam) muzete upravit nazev bodu méfeni.
Seznam mérenych bodu ziskate klepnutim na ,Topography measurement point list* (Seznam
topografickych méreni bodu). Pokud chcete ulozit naméfeny bod, klepnéte na ,SAVE" (Ulozit).

I 4.1.3 Zobrazeni funkci navadéni

Zobrazeni navadéni na hlavni obrazovce obsahuje povrch navrhu a stroj vybaveny Sadou. Displej mlzete
posouvat nebo pfiblizovat/oddalovat prsty.

* Prejetim (posunutim prstu po obrazovce) posouvate zobrazeny obsah.
* Roztazenim (posunutim dvou prstd od sebe na obrazovce) se zobrazeny obsah zvétsi.
» Stisknutim (pfilozenim dvou prstl k sobé na obrazovce) zmensite zobrazeny obsah.
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Klepnutim na

Ize nahled zménit.

Nahled Pohled Funkce
Pohled z boc¢ni strany Vztah polohy mezi IZici a povrchem navrhu
operatora muzete zkontrolovat z pohledu ze strany stroje

vybaveného Sadou.

Pohled z pfedni strany
operatora

Muzete zkontrolovat vztah polohy mezi IZici
a plochou navrhu z pohledu operatora.

Pohled shora

Polohu pracovisté muzete zkontrolovat
z ptadi perspektivy.

3D pohled Aktualni stav stavby si mGzete ovéfrit
pomoci 3D zobrazeni volného mista.
3D sit PFi pouziti naklapéci Izice muzete provést

kontrolu pomoci 3D sité.

(Supplementary explanation)

Rozte¢ stroje Ize nastavit na 0 (horizontalni) pro zobrazeni s pohledem na bo¢ni strané operatora.
VySky obou koncu fezné hrany Izice Ize zobrazit s pohledem na pfedni strané operatora. LZici Ize také
zobrazit ve vodorovném stavu upevnénim naklonéni stroje.

Linii Sifky IZice Ize zobrazit pomoci pohledu shora.
Tepelnou mapu Ize zobrazit pomoci 3D volného pohledu a 3D sité.
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§ 4.1.4 Zobrazeni vybéru TIN cilového povrchu

Klepnutim na na hlavni obrazovce navadéni se zobrazeni pfepne do zobrazeni Vybér TIN cilového
povrchu.

Jako cilovy povrch je vybran povrch zvyraznény svétle modrou barvou uprostfed obrazovky. Cilovou plochu
Ize posouvat posunutim na obrazovce..

Klepnutim na ,v/* se uréi cilova plocha a zobrazeni se vrati na pfedchozi obrazovku.

Klepnutim na ,Clear” (Vymazat) se vybér cilového povrchu zrusi a zobrazeni se vrati na pfedchozi
obrazovku.

Klepnutim na <! se zmény provedené v zobrazeni Vybér TIN cilového povrchu vynuluji a zobrazeni
se vrati na pfedchozi obrazovku.

(Supplementary explanation)

¢ Cilova plocha se zobrazi v barvé nastavené na obrazovce nastaveni barev navadéni.

l 4.1.5 Zobrazeni nastaveni cile

Klepnutim na miniaturni mapu se zobrazeni nastaveni cile zobrazi v celoobrazovkovém rezimu.
Zobrazeni nastaveni cile umoZzfiuje nastavit cil stroje a zobrazit nejkrati vzdalenost a trasu k nému.

1. KdyZ se uprostifed obrazovky zobrazi ikona nastaveni cile, posurite ji na misto, kde chcete pracovat.
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2. Potvrdte misto a klepnéte na ,v*.

Zobrazi se ikona ur€eni nastaveni cile. Vstoupi se do rezimu navigace a zobrazeni se vrati na
pfedchozi obrazovku.

* V rezimu navigace se zobrazuje kurzor cile, nejkratSi vzdalenost k cili (efektivni pfesnost: 0,001 m)
a nejkratsi trasa.

* Klepnutim na tla¢itko ,CLEAR® (Vymazat) se cilova destinace pfepne do stavu nenastaveno.
Klepnutim na <1, nebudou zmény zaznamenany a zobrazeni se vrati na pfedchozi obrazovku.

] 4.1.6 Dalsi polozky zobrazeni

B Zobrazeni uhlu rotace dna lzice

Levy horni uhel ukazuje uhel natoeni potfebny k tomu, aby dno Izice bylo rovnobézné s vybranym cilovym

povrchem, s efektivni pfesnosti 0,1 stupné. Smér otaceni je vyznacen Sipkami na obou koncich a jejich
barvami.

Prstencové méfidlo barevné zobrazuje uhel nato&eni potfebny k tomu, aby bylo dno IZice rovnobézné.
RUzova: otevrete Izici smérem od stroje
Modra: pfiklopte IZici ke stroji
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B Zobrazeni €elniho uhlu rotace
Na ukazateli se zobrazi Uhel natoCeni, ktery je nutny k dosazeni cilového povrchu vybraného strojem
vybavenym Sadou.

(Supplementary explanation)

* Podle nastaveni se z tabletu ozve zvukovy signal. Lze také nastavit rozsah uhl{l zobrazovanych
méfidlem. Postup nastaveni ¢elniho uhlu a zvukového navadéni naleznete v ¢asti ,4.2.3 Zména
nastaveni kompasu ¢elniho uhlu a zvuku®.

B Zobrazeni vzdalenosti k reznému britu

Zobrazi se vzdalenost od vybraného cilového povrchu k Fezné hrané nebo vzdalenost od posunu povrchu
k fezné hrané.

(Supplementary explanation)

¢ Podle nastaveni se z tabletu ozve zvukovy signal podle vzdalenosti. Postup nastaveni tepelné mapy
a hlasitosti zvuku naleznete v €asti ,4.2.4 Zména nastaveni tepelné mapy a hlasitosti zvuku®.

¢ Postup vypoctu vzdalenosti (svislé nebo kolmé na plochu navrhu) a poc&tu efektivnich pfesnych &islic
naleznete v ¢asti ,4.2.5 Zména nastaveni aplikace".
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V pfipadé ¢elniho pohledu
¢ Vzdalenost mezi sttedem Fezné hrany IZice a cilovym povrchem lze zobrazit jako hodnotu/ikonu v levém
hornim rohu obrazovky.
¢ Vzdalenost mezi levym/pravym okrajem fezné hrany Izice a cilovym povrchem lIze zobrazit nasledovné.
- Zobrazuje se jako hodnota uprostfed obrazovky (Ize zobrazit i elevaci).
- Zobrazuje se jako linearni ukazatele na obou koncich obrazovky.

B Zobrazeni uhlu naklonu, uhlu sklonu, dhlu nato¢eni dna lzice a vzdalenosti od
cilového povrchu k frezné hrané

Klepnutim na na spodni ¢asti obrazovky se zobrazi uhel sklonu/naklonu stroje a uhel nato€eni
dna Izice s efektivni pfesnosti 0,1 stupné a vzdalenost od cilového povrchu k fezné hrané se zobrazi
s nastavenou efektivni pfesnosti.

g

Uhel sklonu  (Jhel Uhel Uhel Vzdalenost od fezné

4Kl naklonu rotace dna hrany Izice
nakionu IZice 1Zice k cilovému povrchu
Klepnutim na Ize okno skryt.
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B Zobrazeni mini mapy

Klepnutim na tlacitko v pravém dolnim rohu obrazovky se zobrazi mini mapa. Mini mapa obsahuje
pohled shora na celé pracovisté. (Nahore je vyznacen severni smér. Stroj a cilovy bod jsou zobrazeny
zelenym A artizovym O.)

______________

¢ Klepnutim na opét Ize mini mapu skryt.
¢ Klepnutim na miniaturni mapu se v celoobrazovkovém rezimu zobrazi obrazovka nastaveni cile (viz
»4.1.5 Zobrazeni nastaveni cile®).

B Zobrazeni tepelné mapy
Pokud je na obrazovce ,Application Settings® (Nastaveni aplikace) nastavena moznost ,Heatmap* (Tepelna

kterou prochazela fezna hrana nebo dno IZice vzhledem k povrchu navrhu, Ize zkontrolovat podle barvy.
(Postup nastaveni barev tepelné mapy naleznete v €asti ,4.2.4 Zména nastaveni tepelné mapy a hlasitosti
zvuku®.)
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B Zobrazeni nazvu lzice

Klepnutim na ¢ast oznacujici uhel IZice nebo vzdalenost od fezné hrany Izice k cilovému povrchu v pravém
dolnim rohu obrazovky se zobrazeni zméni na nazev dodate¢né namontované Izice. Opétovnym klepnutim
na dil obnovite zobrazeni uhlu IZice nebo vzdalenosti od cilového povrchu.

B Zobrazeni stavebniho stroje v poc¢atecni poloze

Klepnutim na E v pravém dolnim rohu obrazovky se poloha zobrazeni stavebniho stroje vrati do
puavodni polohy displeje.

B Zobrazeni linie Sirky lzice

Pokud je na obrazovce ,Application Settings“ (Nastaveni aplikace) nastavena moznost ,ON* (Zapnuto),
zobrazi se linie Sifky Izice s pohledem shora.

B Zobrazeni indikace Fizeni

PFi pouziti souboru projektu obsahujiciho liniovou praci se pfi vybéru linie prostfednictvim na
bo€nim panelu zobrazi indikator na obrazovce s pokyny.
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Tuto funkci mlzete povolit nebo zakazat v nastaveni aplikace. Kdyz je ,Steer Indicator Mode* (Rezim

indikatoru fizeni) nastaven na ,,ON* (Zapnuto), zobrazi se na obrazovce navadéni bo¢ni panel. Vychozi
nastaveni je ,OFF* (Vypnuto).

PFi pouziti dvourozmérného displeje Ize v poloZce ,Display Mode® (Rezim zobrazeni) zvolit pro polohu
zobrazeni ukazatele fizeni bud ,Middle” (uprostfed), nebo ,Bottom“ (dole).
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| 4.2 Nastaveni 3D navadéni stroje

Na obrazovce ,Guidance Settings” (Nastaveni navadéni) muzete v nabidce vybrat nasledujici funkce.

Mé&reni polohy hrotu

Lze zméfit soufadnice polohy fezné hrany IZice
a zkontrolovat/zménit nastaveni pro posun se zadanou hodnotou.

Poloha Izice

Souradnice Ize méfit v Sesti bodech na spodni strané Izice
a vysledky Ize kontrolovat.

Nastaveni cilového povrchu

Lze zménit hodnoty posunu a cilovy povrch.

Nastaveni kompasu a zvuku

Lze zkontrolovat/zménit nastaveni zvuku, kdyZ se stroj pFiblizi
k elnimu uhlu.

Nastaveni teplelné mapy a zvuku

Tepelnou mapu Ize zobrazit a hlasitost zvukového navadéni Ize
nastavit podle vzdalenosti mezi feznou hranou Izice a povrchem
navrhu.

Nastaveni aplikace

Lze zkontrolovat/zménit nastaveni Smart Construction Pilot.

Nastaveni barev navadéni

Barvu zobrazeni na obrazovce navadéni lze zménit.

1. Nabidku oteviete klepnutim na

2. Klepnéte na ,Guidance Settings® (Nastaveni navadeéni).
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§ 4.2.1 MéFeni polohy fezné hrany

1. Klepnéte na , Tip Position Measurement” (Méfeni polohy hrotu) na obrazovce navadéni.

2. Nastavte nasledovné:
* Vybér referenéniho bodu
Vyberte ulozeny referenéni bod.

Pokud chcete nastavit manualnég, klepnéte na =, zadejte nazev, hodnoty N/E/Z a klepnéte na
”\/“.

Méfeni polohy fezné bfitu IZice
Vyberte L/M/R polohy méfeni bfitu, zadejte vzdalenost AZ k referenénimu bodu a klepnéte na
. Po nékolika sekundach se zobrazi soufadnice fezné hrany. Pokud GNSS neni

fixovano, zobrazi se misto LRTK NOT FIX“. Pfed provedenim méfeni opravte GNSS.
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Vyrovnani rozdilu a jeho odraz do fezného bfitu
PFi méfeni polohy bfitu s nastavenym referenénim bodem se v ¢asti ,Difference” (Rozdil) zobrazi
rozdil mezi referenénim bodem a polohou bfitu.

Klepnutim na se rozdil nastavi na hodnotu posunu. Posun zruSite klepnutim na

3. Klepnéte na ,v*. Zmény se projevi a displej se vrati na pfedchozi obrazovku. Klepnutim na <1 nebudou
zmeény zaznamenany a zobrazeni se vrati na pfedchozi obrazovku.

§ 4.2.2 Zména nastaveni cilové plochy

Klepnutim na ,Target Surface Settings® (Nastaveni cilového povrchu) na obrazovce ,Guidance
Settings” (Nastaveni navadéni) oteviete obrazovku , Target Surface Settings“ (Nastaveni cilového povrchu).

Nastaveni posunu cilového povrchu a vybér cilového povrchu Ize zménit. (Postup vybéru cilového povrchu
naleznete v ¢asti ,4.1.4 Zobrazeni vybéru TIN cilového povrchu®.)

B Zména nastaveni posunu cilového povrchu
Cilovy povrch se pohne nahoru a doli o hodnotu posunu.
1. Vyberte smér posunu.
»Vertical“ (Vertikalni): Posun ve svislém sméru
~Perpendicular® (Kolmy): Posun kolmo k cilovému povrchu
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2. Nastavte vzdalenost posunu.
Cilova plocha bude posunuta o hodnotu zadanou do pole ,Offset Distance® (Vzdalenost posunu).
Klepnutim na obnovite zadanou hodnotu.

Zadanim hodnoty v A se vzdalenost posunu pfi klepnuti na = prodlouzi nebo zkrati podle zadané

hodnoty. Tuto operaci Ize provést také klepnutim na na hlavni obrazovce navadéni.

Posunuta cilova plocha se na navadéci obrazovce zobrazi zelenymi Carami.

3. Nastaveni pfijméte klepnutim na ,v*.

B Zména maximalni zmény sklonu cilového povrchu
V zobrazeni Select Target Surface TIN (Vybér zobrazeni TIN cilového povrchu) Ize nastavit rozsah, ktery ma
byt vybran jako cilovy povrch.

1. Zadejte zménu sklonu, ktera ma byt nastavena jako cilova plocha, do pole ,Max Grade
Transition“ (Max. zména sklonu).
To Ize nastavit také zadanim velikosti zmény v A a klepnutim na = .
V zobrazeni ,Select Target Surface TIN“ (Vybrat cilovy povrch TIN) Ize jako cilovy povrch nastavit
povrch navrhu se sklonem menSim, nez je maximalni hodnota zmény sklonu, ktery sousedi s TIN na
vybrané ikoné.

2. Nastaveni pfijméte klepnutim na ,v*.
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§ 4.2.3 Zména nastaveni kompasu é&elniho thlu a zvuku

1. Klepnutim na ,Compass and Sound Settings® (Nastaveni kompasu a zvuku) na obrazovce ,Guidance
Settings” (Nastaveni navigace) oteviete obrazovku ,Compass and Sound Settings“ (Nastaveni

kompasu a zvuku).
Zobrazi se aktualni nastaveni.

2. Zménte nastaveni dale popsanym zplsobem:

* Nastavte rozsahy A, B a C.
* Vyberte typ zvuku z 30 moznosti. Zvuk si mizete poslechnout klepnutim na tlacitko reproduktoru.

¢ Hilasitost zvuku Ize nastavit v péti krocich.

(Supplementary explanation)
* P¥i poslechu zvuku se zobrazi animace.

3. Klepnéte na ,v*.
Zmény se projevi a displej se vrati na pfedchozi obrazovku.
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I 4.2.4 Zména nastaveni tepelné mapy a zvuku

Zobrazeni tepelné mapy a zvukovy signal Ize nastavit podle vzdalenosti fezné hrany od cilového povrchu.

1. Klepnutim na ,Heatmap and Sound Settings“ (Nastaveni tepelné mapy a zvuku) na obrazovce

»Guidance Settings“ (Nastaveni navadéni) oteviete obrazovku ,Heatmap and Sound
Settings” (Nastaveni tepelné mapy a zvuku).
Zobrazi se aktualni nastaveni.

2. Zménte nastaveni dale popsanym zplsobem:

e Zadanim hodnot ,Range and Sound Volume® (Nastaveni rozsahu a zvuku) Ize zménit rozsah
zobrazeni tepelné mapy.

Klepnutim na obdélnik tepelné mapy v &asti ,Range and Sound Volume* (Rozsah a hlasitost zvuku)
Ize postupné zadavat barvy.
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e V ,Color Pattern“ (Vzor barev) Ize vybrat ¢tyfi predem pfipravené vzory tepelnych map.

e

* Klepnutimna = v ,Range and Sound Volume* (Rozsah a hlasitost zvuku) Ize v péti rovnich
nastavit hlasitost, ktera se ozve, kdyz se pfiblizite ke vzdalenosti nastavené v tepelné mapé. Zvuk
si muzete vybrat z 30 moznosti a poslechnout si ho klepnutim na tla¢itko reproduktoru.

(Supplementary explanation)

* P¥i poslechu zvuku se zobrazi animace.

I 4.2.5 Zména nastaveni aplikace

1. Klepnutim na ,Application Settings” (Nastaveni aplikace) na obrazovce ,Guidance Settings® (Nastaveni
navadéni oteviete obrazovku ,Application Settings“ (Nastaveni aplikace).
Jsou zobrazena aktualni nastaveni Smart Construction Pilot.

Kategorie Nazev Funkce
Tepelna mapa Zapne/vypne zobrazeni tepelné mapy.
Smér vzdalenosti Pfepina metodu vypoctu vzdalenosti od fezné hrany ke konstrukeni
plose mezi ,Vertical® /Vertikalni) a ,Perpendicular® (Kolma).
Rozsireni ciloveho Povoli/zakaze roz§ifeni cilového povrchu.
povrchu
Velikost svételné UmozZAuje vybrat velikost svételného pruhu z moznosti ,Large“
L (Velka), ,Middle” (Stfedni) a ,Small“ (Mala). Vychozi hodnota je
listy
LVelka“.
Rezim Umoznuje vybrat tloustku zobrazeni fadkt z moznosti ,Bold® (Tu¢na),
.| Pracovni linie -Normal“ (Normalni) a ,Thin“ (Tenka). Vychozi nastaveni je
zobrazeni A
~-Normalni*.
Pfepina efektivni pfesnost pfi zobrazovani vzdalenosti od Izice
Desetinna mista k cilovému povrchu.
Vychozi nastaveni jsou dvé Cislice.
Zobrazit stroj Zapne/vypne zobrazeni stroje.
Zobrazeni nazvu Zapina a vypina zobrazeni nazvu referenéniho bodu
kontrolniho bodu P yp ’
R’eZ|mVC§rateneho Zapina a vypina funkci zobrazeni Izice v draténém modelu.
ramu IZice
Hodnota zobrazeni | Pfepina mezi ,Angle” (Uhel) a ,Distance” (Vzdalenost) pro zobrazeni
profilu profilu.
Obrazovka - " — .
. .. cx . Zapne/vypne zobrazeni s pevné nastavenou rozteci stroje s pohledem
zobrazeni |ReZim otaceni -
profilu na bocni stranu obsluhy. _
Zaméfeni Pfepina stfed navadéci obrazovky mezi ,Cutting Edge” (Rezna hrana)
améfeni « fon .
a ,Body Center” (Stfed karoserie).
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Kategorie Nazev Funkce
Hodnota zobrazeni | Pfepina mezi ,Angle” (Uhel) a ,Distance” (Vzdalenost) pro zobrazeni
sekce fezu.
Obrazovka |Rezim otaceni Zapne/vypne zobrazeni s pevnou rozteéi stroje.
zobrazeni Nastaveni
fezu vzdalenosti Povoli/zakaze zobrazeni vzdalenosti od povrchu navrhu.
zobrazeni fezu
Elevace Povoluje/zakazuje zobrazeni elevace obou koncu fezné hrany Izice.
Obrazovka |Hodnota zobrazeni | Pfepina mezi ,Angle (Uhel) a ,Distance® (Vzdalenost) pro zobrazeni
zobrazeni |planu planu.
planu Cara $itky Izice Povoli/zakéaze zobrazeni &ary $ifky IZice pfi pohledu shora.
Dno lzice . Povoluje/zakazuje funkci aktualizace historie konstrukce o soufadnice
. ReZim dna ur
As-build dna IZice.
, Rezimindikace | 5. 1 je/zakazuje funki indikétoru Fizent.
Indikace |rizeni
fizeni Resim zobrazeni | T T€Pina polohu zobrazeni indikatoru fizeni pro displej se dvéma
rozdélenymi obrazovkami mezi ,Bottom* (Spodni) a ,Middle” (Stfedni).
Funkce
prodlouzeného Povoluje/zakazuje funkci prodlouzeného ramena.
Funkce | ramena
prodlouzeni —
Funkce naklonéni . . - .
Sice Povoluje/zakazuje funkci IZice s naklonem.
Funkce
dvoudilného Zapne/vypne funkci dvoudilného vylozniku.
vylozniku
RozSireny Funkce vykyvného
model unxce vyky Povoluje/zakazuje funkci vykyvného vyloZniku.
vyloZniku
Funkce posunu . e
vylozniku Zapne/vypne funkci posunu vyloZniku.
Ostatni Maximalni zakladni | Umozniuje nastavit i¢innou vzdalenost pro varovani zobrazené pfi

linie

pfiliSném vzdaleni od kontrolniho bodu.

(Supplementary explanation)

* Obrazovku ,Application Settings“ (Nastaveni aplikace) mlzete otevfit také klepnutim na polozku

»Application Settings)“ (Nastaveni aplikace) v nabidce méfi¢e uziteCného zatiZeni.

Zménte nastaveni a klepnéte na ,v/“. Zmény se projevi a zobrazeni se vrati na obrazovku navadéni.
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§ 4.2.6 Zména nastaveni barvy navadéni

1. Klepnutim na polozku ,Guidance Color Settings“ (Nastaveni barev navadéni) na obrazovce ,Guidance
Settings” (Nastaveni navadéni) oteviete obrazovku ,Guidance Color Settings® (Nastaveni barev
navadeéni).

2. Pokud chcete nastavit barvy polozek ,TIN, ,Side* (Strana) atd. samostatné, klepnutim na barvu kazdé
polozky v ¢asti ,Color Settings” (Nastaveni barev) zobrazte paletu barev a zadejte barvu.

3. Chcete-li pouzit pfednastavenou barevnou kombinaci, zadejte vzor do pole ,,Color Patern® (Vzor barvy).
4. Klepnutim na ,.v* ulozite nastaveni barev navadeéni.
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5. Prizpusobeni

|5.1 Zména nastaveni GNSS

Na obrazovce ,GNSS Settings” (Nastaveni GNSS) muzete v nabidce vybrat nasledujici funkce.

Zakladni nastaveni GNSS

Zobrazi zakladni nastaveni GNSS.

Nastaveni Ntrip

Umoziuje zkontrolovat nastaveni Ntrip.

GNSS info

Zobrazi informace GNSS vcéetné stavu a poctu pouzitych satelit(.

1. Nabidku oteviete klepnutim na 8:33

2.  Klepnéte na ,GNSS Settings” (Nastaveni GNSS).
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I 5.1.1 Kontrola nebo zména nastaveni GNSS

1. Na obrazovce ,GNSS Settings” (Nastaveni GNSS) klepnéte na polozku ,GNSS Basic
Settings” (Zakladni nastaveni GNSS).

2. Nastavte nasledovné:

* Zmeénte nastaveni GNSS.
Upravte kazdou polozku a klepnéte na ,v*“. Zmeény se projevi a displej se vrati na pfedchozi
obrazovku.

* Vynulujte informace o satelitni korekci v pfijimaci GNSS.
Klepnéte ,Soft Reset” (M&kké vynulovani)
Pokud se to podafi, vrati se displej na pfedchozi obrazovku.

* Vynulujte informace o korekci druzic v pfijimaci GNSS a znovu ziskejte ob&Znou drahu (efemeridy)
kazdé druZice.
Klepnéte na ,Hard Reset (Tvrdé vynulovani). Pokud se to podafi, vrati se displej na pfedchozi
obrazovku.

(Supplementary explanation)

¢ FIX duration time* (Doba trvani FIX) se zobrazi, pokud je verze firmwaru fidici jednotky GNSS v1.7.0
nebo novéjsi.
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§ 5.1.2 Zména nastaveni Ntrip

Ntrip, coz je akronym pro ,, The Networked Transport of RTCM via Internet Protocol®, je protokol pro distribuci

diferencialnich dat GPS (DGPS) pres internet. Upozorfiujeme, Ze obsah, ktery je tfeba zadat, se lisi

v zavislosti na pouzité sluzbé.

1. Klepnéte na ,Ntrip Settings“ (Nastaveni Ntrip) na obrazovce ,GNSS Settings” (Nastaveni GNSS).
Zobrazi se informace o ovéfovani serveru Ntrip caster a protokoly o stavu pfipojeni.

2. Nastavte nasledovné:

¢ Klepnutim na tlacitko ziskate pfipojny bod z Ntrip caster.
* Nazev pfipojného bodu Ize zadat manualné.

3.  Pro spusténi pfipojeni Ntrip klapnéte na V.

Poznamka

* Vychozi nastaveni verze klienta Ntrip je ,Ver2®. Pokud neni pevné nastaveno, zménte nastaveni verze
klienta Ntrip na ,Ver1“.

] 5.1.3 Kontrola informaci GNSS

1. Na obrazovce ,GNSS Settings” (Nastaveni GNSS) klepnéte na poloZzku ,GNSS Info®.
Zobrazi se seznam informaci GNSS.

Zkontrolujte, zda jsou hodnoty ,Vertical RMS* (Vertikalni RMS) a ,Horizontal RMS* (Horizontélni RMS)
hlavni antény 0,02 nebo nizZsi. Pokud hodnota neni mensi nebo rovna 0,02, poc¢kejte, az bude satelitni
pfijem v dobrém stavu, a zkontrolujte jej znovu.
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(Supplementary explanation )

¢ Pokud pouzivate ovlada¢ GNSS s firmwarem verze 1.4.3 nebo star§im, zobrazi se u kazdé polozky
v ¢asti ,Number of captured satellites” (Po¢et zachycenych satelit(l) hodnota ,-“.

2. Klepnéte na ,v*“. Zobrazi se pfedchozi obrazovka.
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5.2 Zména konfigurace Izice

Na obrazovce nastaveni souboru IZice Ize vybrat nasledujici funkce.

Stazeni souboru IZice Soubor IZice se vybere ze seznamu souboru IZic zaregistrovanych
na serveru Smart Construction nebo v fidici jednotce a stahne se do
tabletu.

Soubor s Izici ulozeny v fidici jednotce Ize také odstranit.

Kalibrace IZice Po vymeéné IzZice provedte kalibraci pfed registraci nové Izice na
tabletu.

Tato prace neni nutna, pokud se kalibrace provadi béhem instalace
sady.

Nastaveni souboru Izice Ze seznamu soubor( IZic uloZzenych v tabletu vybere soubor IZice,
ktery se ma pouzit, a nahraje jej do fidici jednotky.

Kalibrace zubu Izice Provedte kalibraci, ktera bere do uvahy opotfebeni zubu Izice
v navadeéni stroje.

1. Nabidku oteviete klepnutim na

2. Klepnutim na polozku ,Bucket Configuration® (Konfigurace Izice) oteviete obrazovku nastaveni souboru
IZice.
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Poznamka

* Pokud chcete pouzivat naklapéci Izici, aktualizujte firmware ovladace GNSS na verzi v1.5.7 nebo
novejsi a aplikaci pro tablet na verzi v1.0.04 nebo novéjsi.

* P¥i pouziti naklapéci Izice nastavte na obrazovce ,Application Settings” (Nastaveni aplikace) polozku
» Tilt Bucket Function® (Funkce naklapéci Izice) na hodnotu ,ON* (ZAPNUTO).

(Supplementary explanation)

¢ Tento systém nepodporuje IZice s oto€nym mechanismem.
* S nainstalovanou multispojkou provedte kalibraci tvaru IZzice v€etn& multispojky.

¢ Klepnutim na polozku ,Bucket Configuration“ (Konfigurace Izice) v nabidce méfice uziteCného zatizeni
mUzZete také otevfit obrazovku nastaveni souboru IZice.

§ 5.2.1 Stazeni souboru Izice

1. Klepnéte na & na obrazovce nastaveni souboru IZice.

Zobrazi se informace o IZici zaregistrované na serveru Smart Construction Server nebo v fidici
jednotce.

(Supplementary explanation)

* Chcete-li odstranit soubor IZice zaregistrovany v fidici jednotce, klepnutim na polozku vyberte cilovy
soubor IZice pro odstranéni z téch, které jsou uvedeny v ¢asti ,Controller (Ridici jednotka), a poté

klepnéte na polozku el

2. Vyberte soubor Izice a klepnéte na .
* Stahnéte soubor Izice registrovany v serveru Smart Construction
Klepnéte na soubor IZice, ktery chcete stahnout z ,Controller* (Ridici jednotky).
* Stahnéte soubor Izice registrovany v fidici jednotce
Klepnéte na soubor IZice, ktery chcete stahnout z ,Controller* (Ridici jednotky).

3. Klepnéte na ,v*“.

Pokud je v tabletu uloZzen soubor IZice se stejnym nazvem jako stahovany soubor, zobrazi se obrazovka
pro potvrzeni.

Soubor IZice se ulozi do tabletu a obrazovka se vrati na pfedchozi obrazovku.
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§ 5.2.2 Kalibrace Izice

Po vyméné Izice provedte kalibraci pfed registraci nové IZice na tabletu. Tato prace neni nutnd, pokud se
kalibrace provadi béhem instalace sady.

Poznamka

* Pokud je uhel sklonu pfili§ velky, muze se snizit pfesnost fezné hrany. Po provedeni kalibrace
naklapéci Izice zkontrolujte pfesnost fezné hrany. Podrobnosti naleznete v &asti ,3.10. Checking
cutting edge position accuracy” (Kontrola polohy fezné hrany).

(Supplementary explanation)

* Tento systém nepodporuje oto¢né Izice s oto€nym mechanismem.
¢ P¥i instalaci multispojky davejte pozor na polohu méfeni v dobé kalibrace. Provedte méfeni tvaru Izice
v€etné multispojky.

Lzice je kalibrovana ovladanim z tabletu. Zméfte tvar Izice a zadejte hodnoty do tabletu.

B Kontrola bodl méreni
Lze pouzit standardni, svahovou a naklapéci Izici.

1. Klepnutim na i na obrazovce nastaveni souboru Izice oteviete obrazovku ,Bucket
Calibration® (Kalibrace Izice).

2. Vyberte Izici pro kalibraci a klepnéte na ,—“ v pravém dolnim rohu obrazovky.
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3. Zkontrolujte méfici body standardni, svahové nebo naklapéci IZice.

B Méreni tvaru lzice

Nasledujici obrazek ukazuje metodu méreni na pfikladu standardniho Izice.

Pro registraci informaci o Izici zméfte rozmeéry a Uhly Izice. Rozméry a uhly méfte v krocich po 0,001 metru

a 0,1 stupné.

1. Premistéte stroj vybaveny Sadou na rovny a pevny povrch (Uhel sklonu: do péti stupril), napfiklad na
betonovy povrch.

2. Zméfte rozmér (1) (B). Rozmér (1) (B) je vzdalenost mezi Eepem IZice (7) a spojovacim &epem IZice (8).
Zmétfte ji pomoci méficiho pasma a zadejte hodnotu.

Bez multispojky S multispojkou
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3. Zméfte rozmér (2). Rozmér (2) je vzdalenost mezi cepem Izice a Feznou hranou.
Zméfte ji pomoci méficiho pasma a zadejte hodnotu. Méfeni provadéjte ve dvou lidech.

Bez multispojky S multispojkou

4. Zméfte rozmér (3) (A). Rozmér (3) (A) je vzdalenost mezi spodni asti boéni Fezné hrany IZice.
Zmeéfte ji pomoci méficiho pasma a zadejte hodnotu. U Izic bez bo&nich feznych hran zméfte a zadejte
rozmér nejSirsi Casti Izice.

5. Zméite rozmér (4) (F). Rozmér (4) (F) je vzdalenost mezi kofenem zub( a Feznou hranou.
Zméfte ji pomoci méficiho pasma a zadejte hodnotu.
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U IZic bez zub( zméite a zadejte rozmér $itky fezné hrany (9) (G).

6. Zmérfte rozméry a uhly mezi body kontury IZice.
(5 (E): Uhel bodu kontury (i) 1zice
(6) (C): Rozmér bodu kontury (i) IZice
(D): Uhel bodu kontury (ii) Izice

Oba uhly ((5) (E) a @) (D)) Ize mé&fit bez pouziti digitalni vodovahy.
Zadanim délky (4) (D) se aktivuje tlagitko uprav.
Umistéte pfistroj na stabilni podlozi a klepnutim na tla¢itko aktualizace provedte méfeni.
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7. Oznacte znackovacim perem dva body kontury IZice (i) a (ii). Bod kontury Izice) (i) je prisecik pfimky
na dné Izice a jeho rohu. Bod kontury IZice (ii) je nejvzdalené&jsi ¢ast na prodlouzeni pfimky spojujici
Cepy lzice a Cepy pfipojeni Izice.

Bez multispojky S multispojkou
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V pfipadé, ze je obtizné rozliSit pfimou ¢ast na dné a jeji roh, je bod, ve kterém se predpoklada, ze se
IZice pfi rypani dotyka zemé, stanoven jako ,bod kontury IZice® (i).

Se svahovou Izici

8. Namontujte magneticky méfici pfipravek (10) na ¢ep Izice. V tomto okamziku by mél byt stfed dolniho
Cepu a stied méficiho pfipravku zarovnan.

Bez multispojky S multispojkou

9. Zavéste olovnici (1) na magneticky méfici pfipravek (10) a nastavte ji tak, aby linie od &epu IZice k bfitu
byla svisla.

10. Zméfte méficim pasmem vzdalenost mezi bodem (i) a stfedem méficiho pfipravku a zadejte Cislo do
rozméru (6).

11. K magnetickému méficimu pfipravku pfipevnéte provazek a natahnéte jej k cilovym bodum méfeni
(i) a (ii).
12. Na provézku nastavte digitalni Ghlomér (12) a zméfte Ghel @3) bodu (i) a (i) od vodorovné linie Eepu IZice.
* Pokud se provazek nachazi pod vodorovnou linii €epu IZice, zadejte hodnoty ziskané odeétenim
ahlu @) od 90° pro hly (5) a 1) ,bodl kontury IZice®.
* Pokud se provazek nachazi nad vodorovnou linii epu IZice, zadejte hodnoty ziskané pfictenim
ahlu @) k 90° pro thly (5) a @4) ,bod(i kontury IZice*.

(Supplementary explanation)

* Provedte méFeni rozméru (6) a thli (5) a 14) obrysovych bod( IZice dvéma osobami.
¢ Kdyz je pracovni vybaveni zdvihnuté, klesa hydraulickym posuvem.
* PFi m&feni obrysovych bod IZice provadéjte mékeni za sougasné kontroly svislosti pomoci olovnice ().
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B Kalibrace souboru lzice
Na obrazovce ,Bucket Calibration* (Kalibrace Izice) zadejte naméFfené hodnoty pfedstavujici tvar Izice.

A Rozmér (1)

B Rozmér (6)

C Rozmér (2)

D Rozmér (3)

a Uhel

b Uhel (5

E Pavodni hodnota rozméru (4) nebo (9)
F (*1) Aktualni hodnota rozméru () nebo (9)

Nazev Izice (*2) Volitelné (,Lzice1“ atd.)

*1: V tomto kroku nelze zadat hodnotu F.

Mohou byt zadany pfi provadéni ,Kalibrace zubu Izice*.
*2: Nastavte jedineény nazev lzice, ktery se nebude shodovat s Zadnym jinym nazvem v ramci stejné
spole€nosti.

Zkontrolujte zadané hodnoty a pokud neni zadny problém, klepnéte na ,—". Zadané informace o IzZici se
ulozi do tabletu a zobrazi se obrazovka ,Bucket Weight Settings® (Nastaveni hmotnosti IZice).

B Nastaveni hmotnosti Izice a spojky
1. Nastavte hmotnost IZice, pouziti spojky a hmotnost spojky.
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|
Poznamka

* Obsah nastaveny na obrazovce ,Bucket Weight Settings“ (Nastaveni hmotnosti IZice) se pouziva
pouze s funkcemi méfice uzite¢ného zatizeni.

* P¥i pokusu o pouziti funkci méfi€e uziteCného zatizeni bez nastaveni hmotnosti IZice se zobrazi
nasledujici zprava.

* Nastavte hmotnost IZice a poté provedte kalibraci bez zatizeni.

2. Klepnéte na ,v*“.

B Nastaveni sméru instalace Izice s naklonem IMU a méreni uhlu propojeni
1. P¥i pouziti IZice s naklonem nastavte hmotnost IZice a spojku a poté nastavte misto a smér instalace

IMU IZice s naklonem.

Smér instalace

Stitek

Konektor

Horni strana stroje

Leva strana stroje

Horni strana stroje

Prava strana stroje

Predni strana stroje

Leva strana stroje

Predni strana stroje

Prava strana stroje

Spodni strana stroje

Leva strana stroje

Spodni strana stroje

Prava strana stroje

Zadni strana stroje

Leva strana stroje

N[O [WIN|—

Zadni strana stroje

Prava strana stroje
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Poznamka

« Cislo dilu IMU (nastaveni) se li§i podle sméru instalace. Vyberte &islo dilu odpovidajici sméru

instalace.
Smér instalace Cislo dilu
1,2,5,6 2AB-06-11250
3,4,7,8 2AB-06-11260

2. Klepnéte na ,—."

3. Ovladejte Izici podle pokynu na obrazovce a klepnutim na ziskejte hodnotu IMU.

Poznamka

* P¥i obsluze IZice pouZivejte digitalni uhlomér.

4. Klepnéte na ,—."

5. Ovladeijte Izici podle pokynl na obrazovce a klepnutim na ziskejte hodnotu IMU.

6. Klepnutim na ,v* ulozite ziskanou hodnotu.

- 76 -



§ 5.2.3 Vybér Izice

1. Na obrazovce ,Bucket File Settings“ (Nastaveni souboru IZice) klepnéte na soubor IZice, ktery chcete
pouzit, ze seznamu souboru IZic uloZzenych v tabletu.

2. Klepnutim na t a naslednym klepnutim na ,v“ v okné pro potvrzeni se vybrana Izice stane
Lpouzivanou®.

§ 5.2.4 Kalibrace zubu lzice

ProtoZe opotfebeni zubu IZice ovliviiuje pfesnost fezné hrany, provedte kalibraci velikosti opotfebeni.

1. Klepnutim na Q cilového souboru IZice na obrazovce nastaveni souboru Izice oteviete obrazovku
.Bucket Tooth Calibration® (Kalibrace zubu Izice).

2. Zadejte aktualni délku zubu do ,F*.

3. Klepnutim na ,v* v pravém dolnim rohu obrazovky se zadany obsah ulozi a displej se vrati na hlavni
obrazovku.
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5.3 Zména nastaveni kalibrace stroje

Na obrazovce ,Machine Calibration Settings“ (Nastaveni kalibrace stroje) mlzete v nabidce vybrat
nasledujici funkce.

Kalibrace stroje Slouzi ke kalibraci stroje vybaveného Sadou.

Kalibrace snimace otoce Provadi kalibraci modeld s vykyvnym vyloznikem

Provadi kalibraci pracovniho zafizeni bez pouziti totalni stanice

Jednotlivé kalibrace (TS) (Total Station).

V realném Case kontroluje soufadnice epu, uhel a vzdalenost od

Kontrola pfesnosti 2D/3D M IR
patky vyloZniku pro pracovni zafizeni.

Informace kalibrace stroje Zobrazi seznam informaci kalibrace stroje vybaveného Sadou.

Informace o poloze a postaveni stroje |Zobrazi informace o poloze a postaveni stroje vybaveného Sadou.

1. Nabidku oteviete klepnutim na a{):g

2. Klepnéte na ,Machine Calibration Settings“ (Nastaveni kalibrace stroje).

(Supplementary explanation)

¢ Obrazovku ,Machine Calibration Settings” (Nastaveni kalibrace stroje) oteviete také klepnutim na
polozku ,Machine Calibration Settings“ (Nastaveni kalibrace stroje) v nabidce méfice uzite¢ného
zatiZeni.
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§ 5.3.1 Provedeni kalibrace stroje

V ,Machine Calibration® (Kalibrace stroje) klepnéte na ,Machine Calibration Setings® (Nastaveni kalibrace
stroje).

Podrobnosti jsou uvedeny v Pokynech pro instalaci. Misto distribuce navodu k instalaci, ID a heslo najdete

v dokumentu pfilozeném k produktu.

U specifikaci dvoudilného vylozniku a vylozniku s posunem je tfeba provést kalibraci stroje s nainstalovanym
dal8im snimacem.

Poznamka

* Pfi provadéni kalibrace stroje pro specifikaci dvoudilného vylozniku nastavte na obrazovce
~Application Settings“ (Nastaveni aplikace) polozku ,2 Piece Boom Function“ (Funkce 2dilného
vylozniku) na hodnotu ,ON* (Zapnuto) a na obrazovce ,Controller Settings“ (Nastaveni fidici jednotky)
nastavte polozku ,Enable” (Povolit) pro ,2nd Boom IMU*“ (IMU 2. vylozniku) na hodnotu
,ON* (Zapnuto).

* PFi provadéni kalibrace stroje pro specifikaci posunu vylozniku nastavte na obrazovce ,Application
Setting“ (Nastaveni aplikace) polozku ,Offset Boom Function® (Funkce posunu vylozniku) na hodnotu
,ON“ (Zapnuto) a na obrazovce ,Controller Setings* (Nastaveni fidici jednotky) nastavte polozku
,Enable” (Povolit) polozky ,Offset Sensor” (Snimac posunu) na hodnotu ,ON* (Zapnuto).

l 5.3.1.1 Provedeni kalibrace stroje pro standardni specifikaci

Provedte kalibraci podle pokyn(i na obrazovce.
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I 5.3.1.2 Provedeni kalibrace stroje pro specifikaci s posunem

Poznamka

* Postup instalace snimace posunu ramena atd. naleznete v samostatném navodu.
¢ Od roku 2024/4 je sada pro stroj s posunem dostupna pouze v Japonsku.

B Priprava

Pfipravte si nasledujici zafizeni.

* Sadu Smart Construction 3D Machine Guidance (v€etné tabletu a smérovace Wi-Fi)

* Total station (TS)

* Kalibracni pfipravky urc¢ené pro rypadla Komatsu ICT nebo pro vSeobecné pouziti (hranol)

* Sada pfipravkl pro méfeni hrany
Aktualizujte firmware fidici jednotky GNSS na verzi 2.0.3 nebo novéjsi a aplikaci pro tablet na verzi 1.0.06.2
nebo nové&jsi.

1. Vzhledem k tomu, Ze je nutné vysunuti a zdvihnuti na maximalni Groven a oto€eni, pfemistéte stavebni
stroj na volné prostranstvi.

2.  Stavebni stroj umistéte na rovny (pokud mozno) a pevny podklad, napf. na betonovou plochu, na které
neni téleso stroje podepieno v houpavém stavu.

3. Kazdou &ast hydraulického okruhu dotahnéte az ke konci zdvihu, aby se vnitfek valce nedostal do
podtlakového stavu.

4. Abyste minimalizovali pfirozené klesani, zvySujte teplotu hydraulického oleje, dokud se nezobrazi
odpovidajici teplota.

5. Na uvodni obrazovce klepnéte na ,Machine Guidance“ (Navadéni stroje) a oteviete obrazovku Machine
Guidance (Navadéni stroje).

6. Nabidku oteviete klepnutim na
7. Klepnéte na ,Guidance Settings” (Nastaveni navadéni) — ,Application Settings“ (Nastaveni aplikace)

a nastavte ,Offset Boom Function“ (Funkce posunu vylozniku) na ,ON* a poté klepnéte na ,v/* v pravém
dolnim rohu obrazovky.

8. Klepnéte na @ — ,Administrator Settings“ (Nastaveni spravce) (zadejte heslo spravce) — ,Controller
Setings“ (Nastaveni fidici jednotky) a zmérite hodnotu ,Enable” (Povolit) u polozky ,Offset
Sensor* (Senzor posunu) na ,ON* (Zapnuto) a poté klepnéte na ,v* v pravém dolnim rohu obrazovky.

B Provedeni kalibrace stroje

V podstaté se jedna o stejnou kalibraci stroje jako u standardni specifikace. Pro modely s posunem
vyloZniku jsou specifické dal$i méfici body. NiZze jsou popsany pouze body zménéné oproti standardni
specifikaci.
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Kalibrace stroje pro modely s posunem vyloZniku vyZaduije instalaci hranolu na nasleduijici tfi mista ((1) az
(3)) a méfeni pomoci TS.
PFi méfeni pomoci TS nastavte hranol tak, aby se dostal do stfedu osy.

Poznamka

* Na kazdy méfici bod nainstalujte hranol a provedte méfeni.
* Nemusite pfipravovat tfi hranoly.
* Po instalaci snimage posunu je v misté (3) $roub.
Pfi instalaci hranolu s magnetem provedte opatieni, jako je doCasné vyjmuti senzoru.

1. Klepnéte na ZC}B — ,Machine Calibration Settings“ (Nastaveni kalibrace stroje) — ,Machine
Calibration® (Kalibrace stroje) a zadejte heslo A.

2. Zadejte hodnoty a provedte méfeni podle pokyn( na obrazovce.

3.  V kroku 4 zkontrolujte, zda je pracovni vybaveni v neutralnim stavu (neni posunuté).
* Pfi nasledujicim postupu kalibrace stroje provedte méfeni bez posunu pracovniho vybaveni.
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4. 'V kroku 6 nainstalujte hranol do mist E, F a G na obrazku, ktera odpovidaji stfedu osy, a poté provedte
méfeni pomoci TS.

*1: Pfi méfeni E, F a G neménte vysku hranolu A.
*2: Problém nenastane ani v pfipadé&, Ze se vySka hranolu liSi od hodnoty ziskané pfi méfeni antény.

Instalace hranolt do stfedu osy

5. Stejné jako v kroku 7 nainstalujte hranol do mist E, F a G na obrazku, ktera odpovidaji stfedu osy,
a poté provedte méfeni pomoci TS.

* Pfi méfeni E, F a G neménte vySku hranolu oproti hodnoté uvedené v kroku 6.

Instalace hranoll do stfedu osy
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6. Zadejte hodnoty a provedte méreni podle pokynU na obrazovce.
7. V kroku 11 zadejte nasledujici hodnoty nastaveni podle modelu.

EERNENERE

PC58UU-6 0,063 -0,160 0,413 0,611

8. Po dokon&eni zadavani véech hodnot a zobrazeni napisu ,Success” (Uspéch) je kalibrace stroje
dokonéena. Zkontrolujte, zda bylo zobrazeni stavebniho stroje na obrazovce navadéni stroje zménéno
na zobrazeni pro modely s posunem vylozniku.

B Provedeni kalibrace senzoru posunu

Poznamka

* Po dokondeni kalibrace stroje provedte kalibraci senzoru posunu.
* Pfi mé&feni pomoci TS nastavte pracovni vybaveni tak, aby byl posun vyloZniku co nejvice vyrovnany.
Nepohybujte pracovnim vybavenim. Provadéjte pouze kompenzaci.

* Nainstalujte TS do polohy, ve které je k dispozici kolimace, kdyZ je pracovni zafizeni posunuto
k obéma koncum.
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1.  Klepnéte na €§3 — ,Machine Calibration Settings” (Nastaveni kalibrace stroje) — ,Offset Sensor
Calibration® (Kalibrace senzoru posunu).

Provedte méfeni a zadejte hodnoty podle pokynu na obrazovce.

V kroku 2 pfesuriite pracovni zafizeni do neutralni polohy a zastavte je;.

V kroku 3 pfesunite pracovni vybaveni do spravné koncové polohy a zastavte jej.

V kroku 4 pfesunite pracovni vybaveni do levé koncové polohy a zastavte jej.

Po usp&sném dokondeni kalibrace senzoru posunu se zobrazi zprava ,Success” (Uspé&ch).

Pokud je chyba méfeni uhlu posunu nebo TS velka nebo pokud je zadana hodnota nespravna, zobrazi
se zprava ,Failed” (Neuspéch).

Provedte méfeni znovu nebo zkontrolujte, zda jsou zadané hodnoty spravné.

oakrwn

§ 5.3.2 Kontrola informaci kalibrace stroje

V ,Machine Calibration Info* (Info kalibrace stroje) klepnéte na ,Machine Calibration Setings” (Nastaveni
kalibrace stroje). Zobrazi se seznam aktualnich hodnot kalibrace stroje.

Poznamka

* Kazdou polozku nastaveni Ize zménit; protoZe vSak jeji zména zplsobi zménu hodnoty nastaveni
kalibrace, obvykle ji nemérite. Pokud ji musite zménit, postupujte podle Pokyn( pro instalaci. Misto
distribuce navodu k instalaci, ID a heslo najdete v dokumentu pfilozeném k produktu.
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l 5.3.3 Kontrola polohy a drzeni télesa stroje

1.V ,Position Posture Info* (Info pozice télesa) klepnéte na ,Machine Calibration Setings* (Nastaveni
kalibrace stroje).
Jsou zobrazeny podrobné informace o poloze a uhlu télesa stroje.

2. Klepnéte na ,v*“.
Zobrazeni se vrati na obrazovku navadéni

I 5.3.4 Kalibrace snimace otoce

Kalibrujte snimac¢ oto€e pro pouziti modelt ramen.

Poznamka

¢ Postup instalace snimace oto€e ramene a spojovaciho mechanismu pro vykyv naleznete
v samostatném navodu.

* Po dokonceni kalibrace stroje provedte kalibraci snimace otoce.
¢ Kalibraci snimace otoce provadéji dvé osoby.
* Od roku 2024/4 je sada pro stroj s otoCi dostupna pouze v Japonsku.

B Priprava

Pripravte si nasledujici zafizeni.

* Sadu Smart Construction 3D Machine Guidance (v€etné tabletu a smérovace Wi-Fi)

* Total station (TS)

» KalibraCni pfipravky uréené pro rypadla Komatsu ICT nebo pro vieobecné pouZiti (hranol)

* Sada pfipravkd pro méfeni hrany
Aktualizujte firmware fidici jednotky GNSS na verzi 1.7.2 nebo novéjsi a aplikaci pro tablet na verzi 1.0.04
nebo novejsi.

1. Vzhledem k tomu, Ze je nutné vysunuti a zdvihnuti na maximalni Groven a oto€eni, pfemistéte stavebni
stroj na volné prostranstvi.

2. Stavebni stroj umistéte na rovny (pokud mozno) a pevny podklad, napf. na betonovou plochu, na které
neni téleso stroje podepfeno v houpavém stavu.

3. Kazdou &ast hydraulického okruhu dotahnéte az ke konci zdvihu, aby se vnitfek valce nedostal do
podtlakového stavu.

4.  Abyste minimalizovali pfirozené klesani, zvySujte teplotu hydraulického oleje, dokud se nezobrazi
odpovidajici teplota.

5. Na uvodni obrazovce klepnéte na ,Machine Guidance“ (Navadéni stroje) a oteviete obrazovku Machine
Guidance (Navadéni stroje).
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Nabidku otevfete klepnutim na 8-?3

Klepnutim na ,Guidance Settings” (Nastaveni navadéni) oteviete obrazovku ,Guidance
Settings” (Nastaveni navadeéni).

Klepnutim na ,Application Settings“ (Nastaveni aplikace) oteviete ,,Application Settings® (Nastaveni
aplikace).

Nastavte ,Swing Boom Function” (Funkce vykyvného vylozniku) na ,ON* (Zapnuto) a klepnéte na ,v*“.
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10. Klepnéte na @ a otevrete nabidku,Machine Calibration Settings” (Nastaveni kalibrace stroje).
11. Zkontrolujte, zda je na obrazovce ,Machine Calibration Settings” (Nastaveni kalibrace stroje) zobrazeno
~owing Sensor Calibration“ (Kalibrace snimace otoce).

12. Klepnutim na :(}3 otevrete nabidku a poté klepnutim na polozku ,Administrator Settings* (Nastaveni
spravce) otevrete obrazovku ,Administrator Settings® (Nastaveni spravce).

13. Klepnutim na ,Controller Settings“ (Nastaveni fidici jednotky) oteviete obrazovku ,,Controller Info* (Info
fidici jednotky).
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14. Nastavte moznost ,Enable” (Povolit) u poloZky ,Swing Sensor” (Snimac oto€e) na hodnotu
,ON"“ (Zapnuto) a klepnéte na tlacitko ,v*.

B Provedeni kalibrace

Poznamka

* Pfi méfeni pomoci totalni stanice (TS) nastavte pracovni vybaveni do nejrozsifenéjSiho stavu. Otaceni
provadéjte pouze bez pfemistovani pracovniho vybaveni, abyste nezménili vzdalenost od stfedu
otacéeni k hranolu.

1. Nainstalujte hranol do stabilni polohy, ve které je pfi ota&eni pracovniho vybaveni dostupna kolimace
z TS, napfiklad na dno Izice.

2. Klepnutim na poloZku ,Swing Sensor Calibration“ (Kalibrace snimace oto¢e) na obrazovce ,Machine
Calibration Settings“ (Nastaveni kalibrace stroje) otevrete obrazovku ,Swing Sensor
Calibration® (Kalibrace snimace otoce).
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3. V c¢asti Link Type* (Typ spojeni) vyberte typ spojeni a klepnutim na ,v* pouzijte parametry.
4. Klepnutim na ,—" prejdete na dalsi krok.

5.  Zkontrolujte, zda jsou nastaveny parametry ,Swing Center” (Stfed oto&e) a ,Link Angle* (Uhel spojeni),
a poté klepnutim na ,—“ pfejdéte k dalSimu kroku.

6. Presurite pracovni vybaveni do neutralni polohy a zastavte je.

7. Zméfte soufadnice hranolu pomoci TS a zadejte hodnoty do pole ,Prism* (Hranol).

8. Kdyz je pracovni vybaveni nastaveno do neutralniho stavu, klepnéte na a ziskejte uhel
vykyvu.

9. Zkontrolujte ziskané hodnoty a pokud neni zadny problém, klepnéte na ,—*.

10. Presunte pracovni vybaveni do pravé koncové polohy a zastavte jej.
11. Zméfte soufadnice hranolu pomoci TS a zadejte hodnoty do pole ,Prism“ (Hranol).
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12. Kdyz je pracovni vybaveni nastaveno do pravé koncové polohy, klepnéte na a ziskejte
uhel otoce.
13. Zkontrolujte ziskané hodnoty a pokud neni Zzadny problém, klepnéte na ,—".

14. Prfesunte pracovni vybaveni do levé koncové polohy a zastavte jej.
15. Zméfte soufadnice hranolu pomoci TS a zadejte hodnoty do pole ,Prism“ (Hranol).

16. Kdyz je pracovni vybaveni nastaveno do levé koncové polohy, klepnéte na a ziskejte
Uhel otoce.
17. Zkontrolujte ziskané hodnoty a pokud neni Zzadny problém, klepnéte na ,—".

18. Klepnutim na libovolny zobrazeny 4 oteviete obrazovku méfeni.
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(Supplementary explanation )

* Miizete klepnout na kterykoliv 4

19. Otodte pracovni vybaveni tak, aby odpovidalo ,Target Angle“ (Cilovy uhel).
20. Zmérte soufadnice hranolu pomoci TS a zadejte hodnoty do pole ,Prism“ (Hranol).

21. Klepnéte na a ziskejte uhel otaceni pracovniho vybaveni.
22. Zkontrolujte ziskané hodnoty a pokud neni zadny problém, klepnéte na ,,v*.
23. Opakujte Cinnosti v krocich 20 az 24.

(Supplementary explanation)
« Kdy chcete pfidat mé&fici bod, klepnéte na a zadejte cilovy Ghel.

* Pokud se jako méfici bod pfida ¢asto pouzivany uhel otaceni, Ize méfeni provadét piesné.

24. Kdyz se zobrazi ve vSech bodech méreni , klepnéte na ,v*.

Poznamka

* Po Uspé&sném dokondeni kalibrace snimade oto&eni se zobrazi zprava ,Success” (Uspéch).

¢ Pokud je chyba mérFeni uhlu oto¢eni nebo TS velka nebo pokud je zadana hodnota nespravna, zobrazi
se zprava ,Failed“ (Neuspéch). V takovém pfipadé provedte méfeni znovu nebo zkontrolujte, zda
jsou zadané hodnoty spravné.

| 5.3.5 Individualni kalibrace

Individualni kalibrace je funkce pro kalibraci pracovniho vybaveni bez pouziti totalni stanice (TS).

Poznamka

¢ Individualni kalibrace nepodporuje kalibraci polohy instalace antény.
¢ Individualni kalibrace nepodporuje modely vykyvnych vylozniki a prodlouzenych ramen.

B Priprava

Pfipravte si nasledujici zafizeni.

¢ Sadu Smart Construction 3D Machine Guidance (v&etné tabletu a smérovace Wi-Fi)
* Olovnice

* Ukazatel urovné

* MéfFici pasmo, ocelové méfitko

* Magnet

Aktualizujte aplikaci pro tablet na verzi 1.0.05 nebo novéjsi.

1. Stavebni stroj umistéte na rovny (pokud mozno) a pevny podklad, napf. na betonovou plochu, na které
neni téleso stroje podepfeno v houpavém stavu.

(Supplementary explanation)

* Pri pouziti dvoudilného vylozniku nastavte na obrazovce ,Application Setting“ (Nastaveni aplikace)
polozku ,2 Piece Boom Function® (Funkce dvoudilného vylozniku) na hodnotu ,ON*“ (Zapnuto).
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B Zakladni nastaveni stroje

1. Klepnutim na polozku ,Individual Calibrations® (Individualni kalibrace) na obrazovce ,Machine
Calibration Settings“ (Nastaveni kalibrace stroje) oteviete obrazovku ,Individual
Calibrations* (Individualni kalibrace).

2. Klepnutim na polozku ,Basic Machine Settings“ (Zakladni nastaveni stroje) oteviete obrazovku ,Basic
Machine Settings® (Zakladni nastaveni stroje).

3. Zadejte hodnoty ,Makes” (Provadi), ,Machine Name® (Nazev stroje) a ,Machine ID“(ID stroje)
a klepnutim na ,—* pfejdéte k dal§imu kroku.

- 100 -



Poznamka

¢ Zadejte spravné udaje do poli ,Machine Name* (Nazev stroje) a ,Machine ID“(ID stroje). Pouzivaji se
pro spravu stroje na strané serveru.

4. Zadejte konstrukéni hodnoty Cepu patky vylozniku a vysSku od stfedu stroje k zemi a poté klepnutim na
- dokoncete zakladni nastaveni stroje.

(Supplementary explanation)

* Pokud jsou zakladni nastaveni stroje normalné uloZena, zobrazi se zprava ,Success” (Uspé&ch).

B Kalibrace IMU stroje
1. Klepnutim na polozku ,Body IMU Calibration* (Kalibrace télesa IMU) na obrazovce ,Individual
Calibrations* (Individualni kalibrace) otevfete obrazovku ,Body IMU Calibration* (Kalibrace IMU stroje).

2. Ovladejte horni rotani ¢ast télesa a kazdy valec pracovniho vybaveni, abyste ziskali polohu
zobrazenou na obrazovce.

3. Klepnutim na E zméfFite hodnoty IMU v pofadi od ,1st Time*“ (Poprvé).
4. Po dokon&eni méfeni az po ,3rd Time* (Potfeti) klepnéte na ,—“ a pfejdéte k dalSimu kroku.

(Supplementary explanation)

* Pokud se zobrazi chyba, provedte méfeni znovu.

5. Aniz byste ménili polohu pracovniho vybaveni, oto¢te horni rotaéni ¢ast télesa o 180 stuprid a sledujte

pfitom uhel , pod kterym se pohybuje, a poté ji na pfiblizné 10 sekund zastavte.
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6. Klepnutim na I’ zmeéfite opét hodnoty IMU v pofadi od ,1st Time“ (Poprvé).
7. Po dokoncéeni méfeni az po ,3rd Time* (Potfeti) klepnéte na ,—"* a dokoncete kalibraci IMU stroje.

(Supplementary explanation)

* Pokud se zobrazi chyba, zkuste to znovu od kroku 1.

B Vyloznik a IMU kalibrace

1. Klepnutim na ,Boom and IMU Calibration (Kalibrace vylozniku a IMU) na obrazovce ,Individual
Calibrations* (Individudlni kalibrace) oteviete obrazovku ,Boom and IMU Calibration* (Kalibrace
vylozniku a IMU).

2. Obsluhujte pracovni vybaveni, abyste ziskali polohu zobrazenou na obrazovce.

Poznamka

¢ U standardnich modell pracujte s pracovnim vybavenim tak, aby byly patni €ep vyloZzniku a horni ¢ep
vyloZniku vyrovnané. Zkontrolujte vyrovnani pomoci vodovahy.

* U dvoudilnych modell vylozniku pracujte s pracovnim vybavenim tak, aby byly patni ¢ep vylozniku
a horni €ep vylozniku nastaveny svisle. Pomoci olovnice zkontrolujte, zda je horni ep vylozniku ve
svislé poloze.

¢ PoloZte IZici na zem, abyste zabranili pfirozenému spusténi pracovniho vybaveni b&hem méfeni.

3. Zadejte hodnotu do pole ,Length® (Délka) a poté klepnutim na E zméite hodnoty IMU
v poradi od ,1st Time“ (Poprvé).
4. Po dokon&eni méfeni az do ,3rd Time* (Potfeti) klepnéte na ,v* a dokoncete kalibraci vylozniku a IMU.

B Kalibrace druhého vylozniku a IMU

Poznamka

» Kalibrace druhého vylozniku a IMU se provadi pouze u modelt dvoudilnych vyloznik(.
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1. Klepnutim na polozku ,2nd Boom and IMU Calibration“ (Kalibrace druhého vylozniku a IMU) na
obrazovce ,Individual Calibrations* (Individualni kalibrace) otevfete obrazovku ,2nd Boom and IMU
Calibration® (Kalibrace druhého vyloZniku a IMU).

2. Obsluhujte pracovni vybaveni, abyste ziskali polohu zobrazenou na obrazovce.

Poznamka

* Pracovni vybaveni obsluhujte tak, aby byly horni €ep vylozniku a horni €ep 2. vyloZzniku vyrovnané.
Zkontrolujte vyrovnani pomoci vodovahy.

¢ Polozte Izici na zem, abyste zabranili pfirozenému spusténi pracovniho vybaveni béhem méfeni.

3. Zadejte hodnotu do pole ,Length® (Délka) a poté klepnutim na E zméite hodnoty IMU
v pofadi od ,1st Time“ (Poprvé).

4. Po dokon&eni méfeni az do ,3rd Time* (Potfeti) klepnéte na ,,v* pro dokonéeni kalibrace 2. vylozniku a
IMU.

B Kalibrace ramena a IMU

1. Klepnutim na ,Arm and IMU Calibration* (Kalibrace ramena a IMU) na obrazovce ,Individual
Calibrations* (Individuélni kalibrace) oteviete obrazovku ,Arm and IMU Calibration“ (Kalibrace ramena
a IMU).

2. Obsluhujte pracovni vybaveni, abyste ziskali polohu zobrazenou na obrazovce.

Poznamka

* Pracovni vybaveni ovladejte tak, aby bylo rameno nastaveno svisle. Pomoci olovnice zkontrolujte, zda
je horni €ep vyloZniku nebo horni Eep 2. vyloZniku ve svislé poloze.

* PoloZte IZici na zem, abyste zabranili pfirozenému spusténi pracovniho vybaveni béhem méfeni.
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3. Zadejte hodnotu do pole ,Length” (Délka) a poté klepnutim na E zmérte hodnoty IMU
v pofadi od ,1st Time* (Poprvé).
4. Po dokonéeni méfeni az do ,3rd Time" (Potfeti) klepnéte na ,v* a dokon&ete kalibraci ramena a IMU.

B Kalibrace spoje Izice a IMU

1. Klepnutim na polozku ,Bucket Link and IMU Calibration® (Kalibrace spoje Izice a IMU) na obrazovce
»Individual Calibrations” (Individualni kalibrace) otevrete obrazovku ,Bucket Link and IMU
Calibration® (Kalibrace spoje Izice a IMU).

2. Pracovni vybaveni ovladejte tak, aby byl spoj Izice vyrovnany podle obrazku zobrazeného na
obrazovce.

Poznamka

¢ Zkontrolujte vodorovnost spoje Izice pomoci vodovahy.

3. Zadejte délku kazdého pfipojeni do pole ,Length“ (Délka) a poté klepnutim na # zmeéfte
hodnoty IMU v pofadi od ,1st Time* (Poprvé).

4. Po dokonéeni méfeni az do ,3rd Time“ (Potfeti) klepnéte na ,v* a dokoncete kalibraci spoje Izice
a IMU.

] 5.3.6 Kontrola pfesnosti 2D/3D

V realném Case muzete kontrolovat soufadnice Cepu, Uhel a vzdalenost od patky vylozniku pro pracovni

vybaveni.

1. Klepnutim na ,2D/3D Accuracy Check” (Kontrola pfesnosti 2D/3D) na obrazovce ,Machine Calibration
Settings” (Nastaveni kalibrace stroje) otevfete obrazovku ,2D/3D Accuracy Check® (Kontrola pfesnosti
2D/3D).

Standardni modely / modely ~ Model s dvoudilnym
s vykyvnym vyloZnikem wvloZnikem
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Polozka zobrazeni Standardni modely / modely s vykyvnym | Model s dvoudilnym vyloznikem
vyloznikem
A Souradnice dolniho &epu vylozniku Souradnice dolniho ¢epu 1. vyloZzniku
B Souradnice horniho &epu vylozniku Souradnice horniho &epu 1. vylozniku
C Soufadnice horniho €epu ramena Souradnice horniho &epu 2. vyloZniku
Uhel a Uhel vyloZniku Uhel 1. vyloZniku
b Uhel ramena Uhel 2. vyloZniku
c Uhel IZice -
Vzdalenost | D Vzdalenost od Eepu patky ramena -
k hornimu ¢epu ramena
E Vzdalenost od Eepu patky ramena Vzdalenost od Eepu patky 1. vylozniku
k fezné hrané Izice k hornimu €epu 2. vylozniku

(Supplementary explanation)

¢ Zobrazené hodnoty jsou aktualizovany v realném Case.

2. U dvoudilnych modell vylozniku oteviete klepnutim na ,—" dal$i obrazovku.

Polozka zobrazeni Model s dvoudilnym vyloznikem

A Souradnice dolniho ¢epu 1. vyloZniku

B Souradnice horniho Eepu 2. vylozniku

C Souradnice horniho ¢epu ramena

Uhel c Uhel ramena
d Uhel Izice

Vzdalenost | F Vzdalenost od Eepu patky 1. vyloZniku k hornimu ¢epu ramena
G Vzdalenost od Eepu patky 1. vyloZniku k Fezné hrané 1Zice

3. Klepnéte na ,v*.
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5.4 Zmeéna nastaveni kalibrace
prodlouzeného ramena

Klepnutim na ,Extension Arm Configuration (Konfigurace prodlouzeného ramena) se zobrazi obrazovka
~Extension Arm Configuration* (Konfigurace prodlouzeného ramena).

Soubory prodlouzeného ramena Ize vybirat, stahovat, vytvaret a upravovat stejnym zplsobem jako soubory
IZice.

l 5.4.1 Vybér souboru prodlouzeného ramena

Uprostied obrazovky se zobrazi seznam souboru prodlouzeného ramena ulozenych v tabletu.
1. Klepnutim na cilovy soubor ho zvyraznite.

2. Poklepnuti na se zobrazi potvrzovaci okno. Klepnutim na ,v* vyberte cilové prodlouzené
rameno.

Pokud jej chcete odstranit, klepnéte na

3. Klepnéte na ,v/* v pravé spodni ¢asti obrazovky. Zmény se projevi a displej se vrati na pfedchozi
obrazovku.
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§ 5.4.2 Stazeni souboru prodlouzeného ramena

, 4 , o ~ s ~ -
1. Klepnutim na = se zobrazi seznam souboru prodlouzeného ramena ulozenych na serveru.

2. PoKklepnuti na L se zobrazi potvrzovaci okno. Klepnutim na ,v* stahnete cilovy soubor

prodlouzeného ramena..
3. Klepnéte na ,v* v pravé spodni ¢asti obrazovky. Zobrazi se pfedchozi obrazovka.

l 5.4.3 Vytvoreni souboru prodlouzeného ramena

Podrobnosti jsou uvedeny v Pokynech pro instalaci. Misto distribuce navodu k instalaci, ID a heslo najdete
v dokumentu pfilozeném k produktu.

Poznamka

* Po dokongeni kalibrace stroje vytvoite soubor prodlouzeného ramena.
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l 5.4.4 Uprava souboru prodlouzeného ramena

Klepnutim na £ souboru prodlouZzeného ramena zménite polozky nastaveni.

Poznamka

» Kazdou polozku nastaveni Ize zménit; protoze vSak jeji zména zpusobi zménu hodnoty nastaveni
kalibrace, obvykle ji nemérite. Pokud ji musite zménit, postupujte podle Pokyn( pro instalaci.
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5.5 Pouziti funkce geofence

Funkce geofence umisti 3D prekazku na data navrhu a vyda upozornéni, kdyz se stavebni stroj pfiblizi
k pfekazce nebo se s ni setka. Pomoci funkce geofence Ize zabranit vstupu do nebezpeéné oblasti, kolizi
s konstrukci, plotem atd. a kontaktu se zakopanym objektem nebo vzdusnym kabelem.

Poznamka

¢ Detekce kontaktl a upozornéni funkce geofence nemusi fungovat spravné v zavislosti na prostredi
a podminkach pouziti. Pochopte funkci a podminky pouziti a pouzivejte funkci geofence, aniz byste na
ni pfilis spoléhali.

* Funkci geofence Ize pouzit u stavebnich stroju se specifikacemi 3DMG a standardnimi specifikacemi.
Nelze jej pouzit na stavebnich strojich s rezimem 2DMG, rezimem simulatoru, dvoudilnym vyloznikem
a vykyvnym vyloznikem.

* Funkci geofence Ize pouzit s aplikaci pro tablety verze 1.0.04 nebo novéjsi.

] 5.5.1 Povoleni funkce

1. Na obrazovce ,Common Settings” (Spole¢na nastaveni) nastavte moznost ,Geofence” na hodnotu
,ON* (Zapnuto).

2.  Klepnéte na ,v*.

l 5.5.2 Nastaveni typu geofence

Lze nastavit nasleduijici tfi typy geofence.

* Typ zdi: pouziva se k ur€eni polohy budovy, plotu atd. Jedna se o 3D objekt vytvofeny soufadnicemi dvou
bod{l A a B, hloubkou D a vyskou H. Jako typ vystrahy mlzete nastavit ,kontakt se stavebnim strojem
(3D)".
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* Typ kruhu: slouzi k uréeni polohy referenéniho bodu, nebezpecéné oblasti atd. Jedna se o 2D nebo 3D
objekt vytvofeny soufadnicemi bodu A, poloméru R a vysky H. Jako typ vystrahy Ize nastavit ,contact with
construction machine (3D)" (kontakt se stavebnim strojem (3D)) nebo ,entry/exit of construction machine
to/from geofence (2D)“ (vijezd/vyjezd stavebniho stroje do/z geofence (2D)).

* Typ linie: pouziva se k uréeni prachodu vody, elektrického vedeni apod. Jedna se o 3D objekt vytvofeny
soufadnicemi dvou bodl A a B a polomérem R. Jako typ vystrahy muzete nastavit ,contact with
construction machine (3D)“ (kontakt se stavebnim strojem (3D)).

(Supplementary explanation)

* Obsah nastaveny pro typ geofence se promitne do parametr(i jako vychozi hodnoty. Pfi vytvareni
geofence muzete ménit jednotlivé parametry.

B Nastaveni typu zed’

1. Nabidku oteviete klepnutim na

2. Klepnutim na poloZku ,Geofence Settings“ (Nastaveni geofence) otevfete obrazovku ,Geofence
Settings” (Nastaveni geofence).
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3. Klepnutim na polozku ,Geofence Basic Settings® (Zakladni nastaveni geofence) otevrete obrazovku
,Geofence Basic Settings” (Zakladni nastaveni geofence).

4. Klepnéte na ,Wall* (Zed).
5. Nastavte ,Thikness* (Tloustku), ,Heigth* (Vysku), ,Alert type® (Typ upozornéni) atd.

(Supplementary explanation)

* Typ upozornéni muzete vybrat z péti moznosti: ,Notice” (pouze zvuk), ,Attention” (blika zZluté se
zvukem), ,Caution” (blik& Zluté se zobrazenim znaku a zvukem), ,Warning“ (blika ervené se
zobrazenim znaku a zvukem) a ,Danger’ (blika ¢ervené se zobrazenim znaku a zvukem).

¢ Klepnutim na oblast zobrazeni ,Color* (Barva) Ize zadat barvu zobrazeni geofence pomoci palety barev.

6. Klepnéte na ,v*.
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B Nastaveni typu kruh

1. Oteviete obrazovku ,Geofence Basic Settings” (Zakladni nastaveni geofence) stejnym zplsobem jako
v Casti ,m Setting wall type“ (Nastaveni typu zdi).

2.  Klepnéte na ,Circle* (Kruh)

3. Nastavte ,Radius” (Polomér), ,Height” (Vysku), ,Dimension“ (Rozmeér) atd.

4. Klepnéte na ,v*“.

B Nastaveni typu linie

1. Oteviete obrazovku ,Geofence Basic Settings” (Zakladni nastaveni geofence) stejnym zplsobem jako
v Casti ,m Setting wall type* (Nastaveni typu zdi).
Klepnéte na ,Line“ (Linie).

2.
3. Nastavte ,Radius® (Polomér), ,Alert type“ (Typ upozornéni) atd.

4. Klepnéte na ,v*.
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§ 5.5.3 Nastaveni typu upozornéni

Nastaveni typu zvuku, hlasitosti a opakovani pro pét typl upozornéni.

1. Klepnutim na polozku ,Alert Settings“ (Nastaveni upozornéni) na obrazovce ,Geofence
Settings” (Nastaveni geofence) oteviete obrazovku ,Alert Settings* (Nastaveni upozornéni).

2. Zménte nastaveni dale popsanym zplsobem:
* Muzete vybrat typ zvuku z 12 moznosti: F-1 az H-4.

* Nastaveny zvuk si mizete poslechnout klepnutim na
* Po klepnuti na se zapne (zobrazi se Zluté) a zvuk se bude opakovat.

¢ Klepnutim na upravite hlasitost zvuku v péti krocich.
3.  Klepnéte na ,v*.

] 5.5.4 Nastaveni oblasti detekce

Nastavte nasledujici polozky tykajici se detekce kolize, aby bylo mozné detekovat pfiblizeni nebo kontakt
s geofence.

* Oblast detekce kolize pracovniho vybaveni
¢ Uhel detekce kolize a oblast karoserie

(Supplementary explanation)

* Nastaveni relativné velké hodnoty v souladu s podminkami pouziti funkce geofence umoznuje detekci
s urcitou rezervou.
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1. Klepnutim na polozku ,Collision Detection Settings“ (Nastaveni detekce kolizi) na obrazovce ,Geofence
Settings® (Nastaveni geofence) oteviete obrazovku ,Collision Detection Settings“ (Nastaveni detekce
kolizi).

2. 'V ¢Zasti ,Collision Detection Area of Work Equipment” (Oblast detekce kolize pracovniho vybaveni)
nastavte cilovou oblast pro zobrazeni upozornéni pfi kontaktu pracovniho vybaveni s geofence.

(Supplementary explanation)

Zmeéfte hodnoty X, Y a Z ,Boom* (Vyloznik), ,Arm“ (Rameno) a ,Bucket® (Lzice) a poté zadejte hodnoty
podle pokyn( na obrazovce.

3. Klepnutim na ,—* zobrazite ,Collision Detection Angle and Body Area“ (Uhel detekce kolize a oblast
karoserie)..

4. Nastavte oblast pro detekci pfiblizeni ke geofence, oblast s rizikem kontaktu b&éhem otaceni atd.

(Supplementary explanation)

* Nastavte nasledujici hodnoty pro polozky A az D.
A: Nastaveni uhlu pro ur€eni kontaktu s geofence béhem otaceni. Pokud geofence existuje v ramci Uhlu
uréeni, radar geofence se na navadéci obrazovce zbarvi zZluté.

B: Nastaveni poloméru pro detekci geofence. Pokud se geofence nachazi v okruhu detekce, zobrazi se
na navadéci obrazovce radar geofence.

C: Nastaveni poloméru pro ureni kontaktu karoserie.
D: Nastaveni vy3ky pro uréeni kontaktu karoserie.

5. Klepnéte na ,v*.
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§ 5.5.5 Vytvoreni geofence

1. Nabidku oteviete klepnutim na

2. Klepnutim na ,Project File* (Soubor projektu) oteviete obrazovku ,Project File“ (Soubor projektu).

3. Klepnutim na & cilového projektu pro vytvofeni geofence oteviete obrazovku ,Project
Settings” (Nastaveni projektu).
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4., Klepnutim na [ ‘% | otevrete obrazovku ,Geofence List* (Seznam geofence).

+

5. Klepnutim na | I oteviete obrazovku ,Create New Geofence* (Vytvofit nové geofence).

B Vytvoreni typu zed
1. Klepnéte na polozku ,Wall* (Zed) na obrazovce ,Create New Geofence* (Vytvofit nové geofence).

2. Klepnutim na ,v* otevrete obrazovku ,Geofence Details“ (Podrobnosti geofence).

3. Nastavte poloZky, jako je ,Name* (Nazev).
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(Supplementary explanation)

* \/yberte polohu fezné hrany v bodech A a B a klepnutim na
zadejte soufadnice fezné hrany.

¢ Klepnutim na u A nebo B po zadani soufadnic fezné hrany v bodé A a B m(izete upravit polohu
geofence tazenim na povrchu navrhu.

e Zobrazeni pldorysu/3D lze pfepinat klepnutim na v pravém hornim rohu plochy navrhu.
* VySkovy posun nastavte pomoci

* Po nastaveni kazdé polozky klepnéte na v pravém hornim rohu obrazovky ,Geofence
Details" (Podrobnpsti geofence) a zkontrolujte geofence na povrchu navrhu.

4. Klepnéte na ,v*“.
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1
B Vytvoreni typu kruh

1. Na obrazovce ,Create new geofence (Vytvofit nové geofence) vyberte moznost ,Circle* (Kruh).
2.  Klepnutim na ,v* oteviete obrazovku ,Geofence Details“ (Podrobnosti geofence).

3. Nastavte polozky, jako je ,Name* (Nazev).

(Supplementary explanation)

* Pouziti jednotlivych tlacitek naleznete v ¢asti ,m Creating Wall Type)“ (Vytvoreni typu zed).
* Pokud neni vybrana moznost ,2D%, Ize nastavit hodnotu vysky H.

* Pokud je vybrana moznost ,2D*, Ize pro ,Alert type“ (Typ upozornéni) vybrat vzory ,contact with
construction machine (in area)“ (kontakt se stavebnim strojem (v oblasti)) a ,exit of construction
machine from geofence (out of area) (vyjezd stavebniho stroje z geofence (mimo oblast)).

4. Klepnéte na ,v*“.
B Vytvoreni typu linie

1. Klepnéte na poloZku ,Linie* (Linie) na obrazovce ,Create New Geofence® (Vytvofit nové geofence).
2. Klepnutim na ,v*“ oteviete obrazovku ,Geofence Details“ (Podrobnosti geofence).

3. Nastavte polozky, jako je ,Name* (Nazev).

(Supplementary explanation)

¢ Pouziti jednotlivych tlaCitek naleznete v ¢asti ,m Creating Wall Type)“ (Vytvoreni typu zed).

4. Klepnéte na ,v*.

- 123 -



§ 5.5.6 Zobrazeni na obrazovce navadéni

Pokud se v detekéni oblasti nachazi geofence, zobrazi se radar geofence modfe v pravém hornim rohu
obrazovky navadéni. Pokud se geofence nachazi v rozsahu Uhlu detekce kolize, radar geofence se zbarvi
Zluté.

Pokud se stavebni stroj dostane do kontaktu s geofence, pfislusné geofence se zvyrazni a na obrazovce se
zobrazi vzor nebo se vyda zvukové upozornéni podle typu vystrahy.

(Supplementary explanation)

* Pokud na obrazovce ,Application Settings“ (Nastaveni aplikace) nastavite moZnost ,Detection Area
Display Mode* (Rezim zobrazeni detek&ni oblasti) na hodnotu ,ON* (Zapnuto), Ize na obrazovce
navadéni kontrolovat detekéni oblast geofence.
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§ 5.5.7 Stazeni geofence

1. Nabidku oteviete klepnutim na

2. Klepnutim na ,Project File* (Soubor projektu) oteviete obrazovku ,Project File“ (Soubor projektu).

3.  Klepnutim na £ cilového projektu pro stazeni geofence otevrete obrazovku ,Project
Settings® (Nastaveni projektu).
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4., Klepnutim na E otevfete obrazovku ,Geofence List“ (Seznam geofence).

5. Poklepnuti na se zobrazi potvrzovaci okno.

6. Klepnutim na ,v* stahnete geofence ze serveru.

(Supplementary explanation)

* Béhem stahovani se zobrazuje pribézny stav.

- 126 -



§ 5.5.8 Uprava geofence

1. Nabidku oteviete klepnutim na

2. Klepnutim na ,Project File* (Soubor projektu) oteviete obrazovku ,Project File“ (Soubor projektu).

3. Klepnutim na £ cilového projektu pro upravu geofence oteviete obrazovku ,Project
Settings” (Nastaveni projektu).

- 127 -



4., Klepnutim na [ ‘% | otevrete obrazovku ,Geofence List* (Seznam geofence).

(‘Supplementary explanation )

* Nastaveni mlzete zakazat zruSenim zaskrtnuti vytvofené geofence zobrazené na obrazovce ,Geofence
list* (Seznam geofence).

5. Klepnutim na £

upravy cilové geofence oteviete obrazovku ,Geofence Details® (Podrobnosti
o geofence).

6. Nastavte jednotlivé polozky a klepnéte na ,v*“.

(Supplementary explanation)

¢ Klepnutim na v levém dolnim rohu obrazovky zkopirujete geofence.

¢ Klepnutim na v levém dolnim rohu obrazovky odstranite geofence.
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5.6 Pouziti funkce simulatoru

Pomoci funkce simulatoru mlzete aplikaci pouzivat bez pfipojeni k zafizeni, jako je ovladaé GNSS nebo
internet., Funkce simulatoru umoznuje pouziti 2D/3D navadéni stroje pro Skoleni nebo demonstraci, stejné
jako v pFipadé pfipojeni k Fidici jednotce GNSS.

§ 5.6.1 Pfepnuti do rezimu simulatoru

1. Na obrazovce ,Common Settings” (Spole¢na nastaveni) nastavte moznost ,Simulator mode” (Rezim
simulatoru) na ,ON* (Zapnuto).

2.  Klepnéte na ,v*.

l 5.6.2 Obsluha obrazovky simulatoru

1. Na uvodni obrazovce klepnéte na ,Machine Guidance” (Navadéni stroje) a otevfete hlavni obrazovku

Machine Guidance (Navadéni stroje).
Pokud neni nastaven Zadny soubor projektu, zobrazi se zprava ,Project file is not selected“ (Soubor

projektu neni vybran).

(Supplementary explanation)
* Pokud byl nastaven soubor projektu, zobrazi se data navrhu.
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2. Nabidku oteviete klepnutim na

3. Klepnutim na ,Project File* (Soubor projektu) oteviete obrazovku ,Project File* (Soubor projektu).

4. Klepnutim na | (& | vyberte soubor projektu v tabletu.

(Supplementary explanation)

* Pfipona soubor( a projektu je ,.rpz".

¢ Soubory projektu pouzivané v rezimu simulatoru jsou spravovany oddélené od bézné pouzivanych
soubor(.

* Soubory projektu pouzivané v rezimu simulatoru se vytvareji stejnym zplsobem jako bézné pouzivané
soubory.
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5.  Ovladani hlavni obrazovky rezimu simulatoru.

(Supplementary explanation)

* Na displeji tlaCitka stavu GNSS je pevné nastaveno ,3DMG Simulator® (3DMG Simulator).

I

¢ Klepnutim na . nebo ’l' posunete stavebni stroj ve sméru Sipky.

¢ Klepnutim na . il nebo i | otoCite stavebni stroj ve sméru Sipky.

» Stavebnim strojem muzete volné pohybovat pomoci ¢erného kruhu (e) v levém dolnim rohu obrazovky
podobné jako joystickem.

] 5.6.3 Omezeni pfi pouZiti funkce simulatoru

Poznamka

* NiZe jsou uvedena hlavni omezeni pfi pouzivani funkce simulatoru.

- Neékteré funkce a polozky nabidky, jako je méFi¢ uzite€ného zatizeni a geofence, nelze pouzit nebo
se nezobrazuiji.

- Zobrazeni na tfech rozdélenych obrazovkach nelze zvolit.
- Soubory projektu ani Izice nelze ze serveru stahnout.

B Nabidka

PFi pouziti funkce simulatoru nejsou v nabidce k dispozici nasledujici polozky.
* Nastaveni kalibrace prodlouzeného ramena

* Konfigurace uzite€ného zatiZeni

* Nastaveni geofence

* Nastaveni spravce
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B Obrazovka navadeéni stroje
PFi pouzivani funkce simulatoru existuji nasledujici omezeni tykajici se obrazovky Navadéni stroje.
* Zobrazena poloha stavebniho stroje se liSi od skute¢né polohy.

* Protoze neni pfipojena fidici jednotka GNSS, nezobrazuji se chyby, které jsou podminény spojenim
s Fidici jednotkou, jako je GNSS.

* Zobrazeni na tfech rozdélenych obrazovkach nelze zvolit.
* Po vypnuti funkce simulatoru se tepelna mapa inicializuje.

B Soubory projektu

PFi pouzivani funkce simulatoru existuji nasledujici omezeni tykajici se soubor( projektu.
* Soubory projektu nelze stahnout ze serveru.

* Nelze vytvofit geofence.

* Plochu navrhu nelze vytvofit z linie.

* NejnoveéjSi seznam projekci nelze stahnout.

* Tlacitko E nelze pouzit na obrazovce ,,Add Control Point“ (Pfidat kontrolni bod).

* Projekty vytvofené v rezimu simulatoru Ize pouzivat pouze v rezimu simulatoru. Nelze je pouzivat
v normalnim rezimu.

B Nastaveni navadéni stroje
PFi pouzivani funkce simulatoru existuji nasledujici omezeni tykajici se obrazovky nastaveni Navadéni
stroje.
* Nastaveni obsahu Machine Guidance (Navadéni stroje) v rezimu simulatoru jsou asynchronni
s nastavenim v normalnim rezimu.

* Na obrazovce ,Application Settings® (Nastaveni aplikace) nelze nastavit poloZky tykajici se nasledujicich
funkei.

Funkce prodlouzeného ramena

Funkce dvoudilného vyloZniku

Funkce vykyvného vyloZniku

ReZim zobrazeni oblasti detekce geofence

B Nastaveni GNSS

Pfi pouzivani funkce simulatoru existuji nasledujici omezeni tykajici se obrazovky nastaveni GNSS.

* Nelze pouzit informace GNSS.

* Obsah jednotlivych polozek na obrazovce ,GNSS Basic Settings” (Zakladni nastaveni GNSS) je pevné
dany a nelze jej ménit.

* Na obrazovce ,GNSS Basic Settings® (Zakladni nastaveni GNSS) neni k dispozici moznost ,Soft
Reset” (Mékky reset) ani ,Hard Reset* (Tvrdy reset).

* Kazda polozka na obrazovce ,Ntrip Settings“ (Nastaveni Ntrip) je pevné nastavena v nezadaném stavu
a nelze ji ménit.
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B Nastaveni lzice
PFi pouzivani funkce simulatoru existuji nasledujici omezeni tykajici se nastaveni IZice.

* Ve vychozim nastaveni jsou zaregistrovany nasleduijici tfi typy IZice. Ze tfi typl byla instalovana
standardni 1Zice.
- Standardni Izice
—  LzZice pro upravu svah(
- LZice s naklonem

* |LzZice v rezimu simulatoru Ize pouzivat pouze v rezimu simulatoru. Jsou asynchronni se IZicemi
v normalnim rezimu.

* Soubory IZice nelze stahnout ze serveru.
* Na obrazovce ,Bucket Calibration® (Kalibrace Izice) nelze klepnout na ,—*.

B Nastaveni kalibrace stroje
PFi pouzivani funkce simulatoru existuji nasledujici omezeni tykajici se obrazovky nastaveni kalibrace stroje.

* K dispozici jsou pouze informace o poloze.
* Na obrazovce ,Machine Calibration” (Kalibrace stroje) nelze klepnout na ,—*.
* U modell s dvoudilnym vyloZznikem a vykyvnym vyloznikem nelze provést kalibraci.

B Sprava systému
PFi pouzivani funkce simulatoru existuji nasledujici omezeni .

* Polozky ,Controller Info* (Info fidici jednotky), ,License Info* a ,Network Settings” (Nastaveni sité) nejsou
k dispozici.
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5.7 Pouziti navadéni 2D stroje

Funkci 2D navadéni stroje pouzijte v prostfedi, kde nejsou k dispozici informace GNSS nebo kde je pfesnost
GNSS nestabilni.

Poznamka

d Vzhledem k tomu, Ze GNSS nelze pouzivat s 2D navadénim stroje, existuji nasledujici omezeni.
Po pfemisténi nebo rozhoupani konstrukéniho stroje je tfeba znovu vytvofit plochu navrhu.
- Nelze vybrat soubory projektu.
- Nastaveni a informace o GNSS nelze zkontrolovat.
- Méfeni polohy fezné hrany ani kontrola polohy Izice nejsou k dispozici.
- Udaje o historii stavby nelze ziskat.

I 5.7.1 Povoleni navadéni 2D stroje

1. Na obrazovce ,Common Settings® (Spole¢na nastaveni) nastavte moznost ,2DMG mode® (Rezim
2DMG) na ,ON* (Zapnuto).

2. Klepnéte na ,v*“.

| 5.7.2 Nastaveni povrchu navrhu

Plochu navrhu pouzivanou pro 2D navadéni stroje Ize vytvofit nasledujicimi dvéma zplsoby.
¢ Po uréeni thlu sklonu nastavte pocatecni bod a sklon a vytvofte povrch navrhu.
* Pokud nebyl stanoven uhel sklonu, nastavte pocate¢ni a koncovy bod a vytvoite povrch navrhu.
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<
Klepnutim na . vpravo nahofe na obrazovce Machine Guidance (Navadéni stroje) oteviete dilci
okno.

2. PourCeni uhlu sklonu nastavte klepnutim na souradnice fezné hrany lIzice jako vychozi bod

a poté klepnutim na ,v/* nastavte Uhel sklonu na obrazovce ,Slope Plane Settings® (Nastaveni roviny
sklonu).

(Supplementary explanation)

* Na obrazovce ,Slope Plane Settings“ (Nastaveni roviny sklonu) Ize nastavit uhel od vodorovné plochy
v nasledujicich tfech typech.

— Procento (%)
— Pomér (a: b)
— Stupen (°)

3. Pokud nebyl stanoven uhel sklonu, klepnutim na nastavte soufadnice fezné hrany Izice jako

pocateCni bod a poté klepnutim na nastavte soufadnice fezné hrany Izice jako koncovy bod.

(Supplementary explanation)

* Po zadani po¢atecniho a koncového bodu se uhel sklonu vypocita automaticky.

4. Klepnéte na ,v*.
Za zadanych podminek se vytvofi povrch navrhu.
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5.8 Pouziti 3DMG Basic

3DMG Basic umoznuje vytvofit 3D cilovy povrch z polohy bfitu I1Zice a snadno pouzivat navadéni stroje bez
nutnosti lokalizace na pracovisti a pfipravy konstrukénich dat.

Pokud se 3DMG Basic na titulni obrazovce nezobrazuje, zapnéte polozku ,3DMG Basic“ v obecnych
nastavenich.

Poznamka

* Nastaveni potfebna pro pouziti navadéni stroje, jako je kalibrace stroje, nastaveni IZice a nastaveni
GNSS, je tfeba predem nakonfigurovat klepnutim na polozku ,Machine Guidance® (Navadéni stroje)
na uvodni obrazovce.

* 3DMG Basic neposkytuje nabidku pro zménu nastaveni. Pro zpracovani chyb je tfeba na uvodni
obrazovce klepnout na ,Machine Guidance” (Navadéni stroje) a zpracovat chyby pomoci
odpovidajicich funkci.

* PFi pouziti 3DMG Basic neni funkce uziteéné zatizeni k dispozici.

« Udaje o historii stavby pomoci 3DMG Basic se na server nenahravaji. Proto nejsou registrovany
v nastroji Smart Construction Dashboard.

§ 5.8.1 Popis obrazovky

PFfepinani mezi zobrazenim na jedné a dvou

rozdélenych obrazovkach

Pfepina zobrazeni mezi jednou obrazovkou

(bogni) a dvéma rozdélenymi obrazovkami (bocni
~.a predni).

mZvukovy vystup zapnuto/vypnuto

Povoluje/zakazuje zvukovy vystup pfi pfiblizeni

k cilovému povrchu.

OPfFerusovana linie

Predstavuje povrch, ktery byl nastaven pomoci
funkce ,Set the cutting edge as the target
surface“ (Nastavit feznou hranu jako cilovy
povrch).

/f-Obrazovka navadéni

ONepfrerusovana linie
Reprezentuje cilovy povrch.

OVyplnéna ¢éast
Reprezentuje Sifku stavby.

OOd fezné hrany k cilovému povrchu
Zobrazuje vzdalenost od fezné hrany (stfedu
IZice) k cilovému povrchu.

—aNastaveni fezné hrany jako cilového povrchu
Umozfiuje nastavit feznou hranu (stfed Izice) jako
cilovou plochu.
\-Hodnota nastaveni Sifky konstrukce

Zobrazuje nastavenou Sitku stavenisté. Po
klepnuti se zobrazi obrazovka pro nastaveni
Sifky/sméru stavenisté.

mCilova hodnota upravy povrchu

Zobrazuje hodnotu vysky/sklonu nastavenou na

zakladé cilového povrchu fezné hrany. Po klepnuti se

zobrazi obrazovka pro nastaveni cilové plochy.
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l 5.8.2 Nastaveni cilového povrchu

1. Na uvodni obrazovce klepnéte na ,3DMG Basic* a oteviete obrazovku navadéni.

Poznamka

* PFi spusténi 3DMG Basic se muze zobrazit chyba ,Controller Not Connected* (Ridici jednotka
nepfipojena) z ddvodu zpozdéni pfi pfipojeni k fidici jednotce GNSS nebo chyba ,Positioning Accuracy
Degradation® (ZhorSeni pfesnosti ur€ovani polohy) z divodu, ze GNSS potfebuje €as k fixaci.

V takovém pfipadé pockejte, dokud se nevyfesi zpozdéni pfipojeni a GNSS se neupravi.

* Pokud se zobrazi chyba snimaée IMU atd., zkontrolujte ji na obrazovce navadéni stroje.

2. Presunite feznou hranu stavebniho stroje na referenéni misto.
3. Klepnutim na poloZku ,Set the cutting edge as the target surface®(Nastavit feznou hranu jako cilovy
povrch) nastavite polohu fezné hrany (stfed IZice) jako cilovy povrch 3D.
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§ 5.8.3 Uprava cilového povrchu

1. Klepnutim na ,Height adjustment® (Nastaveni vy$ky) nebo ,Incline adjustment” (Nastaveni sklonu)

zobrazite Ciselna tlacitka.
.Nastaveni sklonu“: posune nastavenou cilovou plochu ve sméru vysky.

B Nastaveni vySky

Upravi vy8ku cilové plochy na zakladé vysky
nastavené pomoci fezné hrany. Cilova plocha stoupa
s kladnou hodnotou a klesa se zapornou hodnotou.

<Rozsah vstupu>
-20az20m

__——MNastaven| sklonu
Nastaveni sklonu cilového povrchu.

<Rozsah vstupu (%)>
-400 az 400 %

<Rozsah vstupu (pomér)>
-1000 az 0,25, 0,25 az 1000

¥-Numerické klavesy
Klepnutim zadejte hodnotu
nastaveni vySky/sklonu.

mJednotka délky (nastaveni vysky)

Jednotka sklonu (nastaveni sklonu)

<Nastaveni vysky> Prepina jednotku délky. Nastaveni se promitne do obrazovky navadeéni.
<Nastaveni sklonu> Pfepina jednotku sklonu. Nastaveni se promitne do obrazovky navadéni.

2. Zadejte hodnotu cilového povrchu a klepnéte na ,SAVE® (Ulozit).

(Supplementary explanation)
* Pri ,nastaveni vySky“ se jako referenéni hodnota pouzije vySka cilového povrchu nastavena pomoci
fezné hrany.
* Pfi ,nastaveni sklonu“ se jako referenéni hodnota pouziva smér IZice pfi nastaveni cilové plochy feznym
bfitem.
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J 5.8.4 Nastaveni Sitky a sméru stavby

Po nastaveni Sifky a sméru stavby se na navadéci obrazovce barevné zobrazi oblasti Sifky a sméru.
1. Otocte pracovni vybaveni ve sméru stavby a vyrovnejte stfed bfitu IZice se stfedem stavebni Sitky.
2.Klepnéte na ,Construction width setting“ (Nastaveni Siiky stavby).
3. Smér stavby je ve vychozim nastaveni nastaven na smér pracovniho vybaveni.
4. Zadejte Sitku stavby pomoci Ciselnych tlagitek.
5. Klepnutim na ,SAVE" (Ulozit) se pfesunete na obrazovku navadéni a zahajite stavbu.

Po vyrovnani stfedu fezné hrany Izice s libovolnymi dvéma body a provedeni méfeni Ize nastavit smér
stavby spojujici tyto dva body.
1. Klepnéte na ,Direction adjustment® (Nastaveni sméru).
2. Zarovnejte stfed fezné hrany Izice s bodem, ktery ma byt nastaven jako smér konstrukce, a klepnéte
na ,Set the bucket cutting edge as point A* (Nastavit feznou hranu IZice jako bod A).

3. Vyrovnejte stfed fezné hrany Izice s druhym bodem a poté klepnutim na ,Set the bucket cutting edge
as point B (Nastavit bfit fezné hrany jako bod B) nastavte smér konstrukce.
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Pro zobrazeni na obrazovce navadéni se pouzivaji nasledujici dvé barvy.

® Rezna hrana IZice se nachazi v barevné oblasti a sméfuje ve sméru $itky stavby v rozmezi +0,5°.
Také poloha bfitu fezné hrany je vySe nez cilova plocha.

® Rezna hrana Izice je mimo barevnou oblast.

® Rezna hrana IZice se nachazi v barevné oblasti a je zde odchylka +0,5° nebo vice od sméru itky
stavby.

°

Poloha bfitu fezné hrany je nize nez cilova plocha.
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§ 5.8.5 Prace s obrazovkou navadéni

Na obrazovce navadéni se zobrazuje vzdalenost od fezné hrany (stfedu Izice) k cilovému povrchu.

* Poloha fezné hrany nastavena pomoci moznosti ,Set the cutting edge as the target surface® (Nastavit
feznou hranu jako cilovou plochu) se zobrazi jako pferuSovana ¢ara.

¢ Cilova plocha je zobrazena jako plna &ara.
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5.9 Sprava systému

Na obrazovce ,System Configuration (Konfigurace systému) miizete v nabidce vybrat nasledujici funkce.

Informace o fidici jednotce Zobrazi informace o Sadg, v€etné verze firmwaru.

Informace o licenci Zobrazi informace o licenci fidici jednotky.

Nastaveni sité Umoznuje zkontrolovat/zménit sitova nastaveni Sady.

Monitorovani dat snimace Zobrazuje data GNSS a snimacu.

SN;ST::L dat protokolu Nahrani dat systémového protokolu na server pro podrobné prozkoumani.

1. Nabidku oteviete klepnutim na @

2. Klepnéte na ,System Configuration“ (Konfigurace systému).
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I 5.9.1 Kontrola informaci ridici jednotky

1. Na obrazovce ,System Configuration® (Konfigurace systému) klepnéte na polozku ,Controller
Info* (Informace o fidici jednotce).
Zobrazi se informace fidici jednotky Sady.

2. Klepnéte na ,v*“.
Zobrazi se pfedchozi obrazovka.

I 5.9.2 Kontrola/zména nastaveni sité

1. Na obrazovce ,System Configuration® (Konfigurace systému) klepnéte na polozku ,Network
Settings” (Nastaveni sité).
Zobrazi se sitova nastaveni Sady.

Pokud je potfeba provést zmény, klepnéte do textového pole a zadejte zmény manualné.

3. Klepnéte na ,v*.
Zobrazi se pfedchozi obrazovka.

l 5.9.3 Kontrola informaci snimaée

1. Na obrazovce ,System Configuration® (Konfigurace systému) klepnéte na poloZku ,Sensor Data
Monitoring“ (Monitorovani dat snimace).
Zobrazi se informace o GNSS a snimacich fidici jednotky.
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2. Klepnéte na ,v*“.
Zobrazi se pfedchozi obrazovka.

I 5.9.4 Nahravani dat systémového protokolu

1. Na obrazovce ,System Configuration® (Konfigurace systému) klepnéte na polozku ,System Log
Upload” (Nahrani dat protokolu systému).
Data systémového protokolu v tabletu se nahraji a zobrazi se okno s potvrzenim.

2. Klepnéte na ,v*“.
Data protokolu se nahraji a zobrazi se pfedchozi obrazovka.
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| 5.10 Nastaveni spravce

Na obrazovce ,Administrator Settings“ (Nastaveni spravce) mizete v nabidce vybrat nasledujici funkce.

Nastaveni fidici jednotky

Umozriuje zkontrolovat nastaveni Fidici jednotky.

Nastaveni sité

Umoziuje zkontrolovat nebo zménit nastaveni sité.

Nastaveni serveru

Umoziuje zkontrolovat nastaveni serveru.

Nastaveni systému

Umozriuje zkontrolovat nebo zménit nastaveni systému.

Nastaveni kalibrace stroje

Zobrazi seznam informaci kalibrace stroje vybaveného Sadou.
Muze také byt opraveno.

Nastaveni produktu

Umoziuje zkontrolovat nastaveni produktu.

Nastaveni navadéni spravce

Umozriuje zkontrolovat nastaveni navadéni spravce.

1. Nabidku oteviete klepnutim na E‘{PB
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2. Klepnéte na ,Administrator settings” (Nastaveni spravce).

Poznamka

* Pokud je na obrazovce ,System Settings® (Nastaveni systému) nastavena moznost ,Lock with Admin
Password“ (Zamknout heslem spravce) na ,ON* (Zapnuto), zobrazi se vyskakovaci okno pro zadani
hesla. V tomto pfipadé zadejte heslo a klepnéte na ,v*.

I 5.10.1 Kontrola informaci fidici jednotky

1. Na obrazovce ,Administrator Settings“ (Nastaveni spravce) klepnéte na polozku ,Controller
Settings® (Nastaveni fidici jednotky).
Zobrazi se nastaveni fidici jednotky Sady.

2. Klepnéte na ,v*.
Zobrazi se pfedchozi obrazovka.
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§ 5.10.2 Nastaveni sité

1. Na obrazovce ,Administrator Settings“ (Nastaveni spravce) klepnéte na polozku ,Network
Settings® (Nastaveni sité).
Zobrazi se seznam aktualnich nastaveni sité.

2. Zmérite nastaveni.

Poznamka

¢ Obvykle neni tfeba ménit nastaveni sité.

(Supplementary explanation )

* Pokud je poloZka ,Data Logging“ (Protokolovani dat) nastavena na ,OFF* (Vypnuto) nejsou vyZadovany
Z2adné protokoly. Nenastavujete na ,OFF* (Vypnuto), pokud to neni nezbytné.

3. Klepnéte na ,v*.
Zmény se projevi a displej se vrati na pfedchozi obrazovku.

l 5.10.3 Zmeéna nastaveni serveru

Poznamka

* Nastaveni serveru nemérite, pokud nejsou jiné pokyny.
V opacném pfipadé& nemusi systém fungovat spravné.
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1. Na obrazovce ,Administrator Settings“ (Nastaveni spravce) klepnéte na polozku ,Server
Settings” (Nastaveni serveru).
Zobrazi se aktualni nastaveni serveru.

2. Zmérite nastaveni.
3. Klepnéte na ,v*“.

I 5.10.4 Zména nastaveni systému

Poznamka

¢ Pokud nastavite ,Admin Password“ (Heslo spravce) a nastavite ,Lock with Admin
Password“ (Zamknout heslem) na ,ON* (Zapnuto), nebudete moci vstoupit do nabidky konfigurace
systému, pokud nezadate heslo. Chcete-li zabranit necht€énym zménam systému, nastavte heslo
spravce.

1. Na obrazovce ,Administrator Settings“ (Nastaveni spravce) klepnéte na polozku ,Systém
Settings® (Nastaveni systému).
Zobrazi se aktudlni nastaveni systému.

2. Zmérite nastaveni.

(Supplementary explanation)

* Nastavenim ,Debug Mode* (Rezim ladéni) na ,ON* (Zapnuto) se na obrazovce zobrazi informace
o ladéni.

¢ ,Debug Mode® (Rezim ladéni) nesmi byt nastaven na ,ON* (ZAP), pokud neni provadéno feseni
problém.

3. Klepnéte na ,v*.
Zmeény se projevi a displej se vrati na pfedchozi obrazovku.
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§ 5.10.5 Zména nastaveni kalibrace stroje

Poznamka

» Kazdou polozku nastaveni Ize zménit; protoze vSak jeji zména zpUsobi zménu hodnoty nastaveni
kalibrace, obvykle ji nemérite. Pokud ji musite zménit, postupujte podle Pokyn( pro instalaci. Misto
distribuce navodu k instalaci, ID a heslo najdete v dokumentu pfilozeném k produktu.

1. Klepnutim na polozku ,Machine Calibration Settings“ (Nastaveni kalibrace stroje) na obrazovce
~LAdministrator Settings® (Nastaveni spravce) oteviete obrazovku ,Machine Calibration

Settings® (Nastaveni kalibrace stroje).

2.V ,Machine Calibration Settings“ (Nastaveni kalibrace stroje) klepnéte na ,Machine Calibration

Setings” (Nastaveni kalibrace stroje).
Zobrazi se seznam aktualnich nastaveni kalibrace.

3. Zménte nastaveni a klepnéte na ,,v“. Zmény se projevi a displej se vrati na pfedchozi obrazovku.
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B Obnoveni nastaveni kalibrace stroje
PFi vyméné Fidici jednotky GNSS se stahnou kalibraéni soubory stroje, které byly pfedem ulozeny na
serveru, a obnovi se tak nastaveni.

Poznamka

* Chcete-li obnovit nastaveni kalibrace stroje, aktualizujte aplikaci tabletu na verzi 1.0.04 nebo nové&jsi.

1. Klepnutim na polozku ,Machine Calibration Settings“ (Nastaveni kalibrace stroje) na obrazovce
»+Administrator Settings“ (Nastaveni spravce) oteviete obrazovku ,Machine Calibration
Settings” (Nastaveni kalibrace stroje).

2. Klepnutim na ,Restore Machine Calibration“ (Obnovit kalibraci stroje) otevfete obrazovku ,Restore
Machine Calibration“ (Obnovit kalibraci stroje).

(Supplementary explanation)

* Na obrazovce ,Restore Machine Calibration® (Obnovit kalibraci stroje) se zobrazi seznam ziskanych
kalibrac¢nich soubor( stroje.

3. Pokud se cilovy kalibraéni soubor obnovy nezobrazi, klepnutim na oteviete
obrazovku ,Machine Calibration File Download” (Stazeni kalibraniho souboru stroje).

(Supplementary explanation )

* Na obrazovce ,Machine Calibration File Download” (Stazeni kalibraniho souboru stroje) se zobrazi
seznam kalibra¢nich souboru stroje uloZzenych na serveru.

polozku .V takovém pfipadé se u nazvu souboru zobrazi datum ¢&teni.
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4. Klepnutim na soubor kalibrace akvizi¢niho cile stroje stahnéte a poté se vratte na obrazovku
.Restore Machine Calibration“ (Obnoveni kalibrace stroje).

5. Klepnutim na cilového souboru obnovy oteviete obrazovku ,Apply Machine Calibration (Pouzit
kalibraci stroje).

6. Potvrdte obsah obnovy a klepnéte na ,,v*.

(Supplementary explanation)

* Po klepnuti na ,,v* se zobrazi okno s dotazem, zda chcete aktualizovat obsah nastaveni fidici jednotky.

¢ Klepnutim na odstranite soubor kalibrace stroje nacteny do tabletu.

7.  Zkontrolujte, zda je poloha fezné hrany IZice spravna.
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§ 5.10.6 Kontrola nastaveni produktu

1. Na obrazovce ,Administrator Settings“ (Nastaveni spravce) klepnéte na polozku ,Produkt

Settings” (Nastaveni produktu).
Zobrazi se aktualni nastaveni produktu.

(‘Supplementary explanation )
¢ UUID indikuje jedine¢né ID pro Sadu. Nelze ménit.

2. Klepnéte na ,v*“.
Zobrazi se predchozi obrazovka.

] 5.10.7 Nastaveni navadéni administratora

Poznamka

* Nastaveni navadéni neménte, pokud nejsou jiné pokyny.
V opacéném pfipadé nemusi systém fungovat spravné.

1. Na obrazovce ,Administrator Settings“ (Nastaveni spravce) klepnéte na polozku ,Administrator
Guidance Settings” (Nastaveni navadéni administratora).
Zobrazi se uzivatelské nastaveni navadéni.

Zmérite nastaveni.

3. Klepnéte na ,v*.
Zmeény se projevi a displej se vrati na pfedchozi obrazovku.
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6. Meric nakladu (volitelny)

| 6.1 Nastaveni mérice nakladu

§ 6.1.1 Zakladni nastaveni

Chcete-li pouzivat méfi¢ uziteného zatizeni, musite si zakoupit samostatnou licenci pro Smart Construction
Fleet (lite).

Pokud jiz pouzivate aplikaci Smart Construction Fleet, postupujte podle Strué¢ného priivodce Smart
Construction Fleet (v opacném pfipadé postupujte podle Struéného privodce Smart Construction Fleet Lite)
a provedte Uvodni nastaveni a poté nastaveni na tabletu.

(Supplementary explanation)

¢ Abyste mohli tento systém pouzivat, potfebujete pfedem mit uéet na portalu Smart Construction nebo
LANDLOG.

* Pokud nemate ani jeden, zaregistrujte se na nize uvedené webové strance.
Smart Construction Portal URL: https://scportal.pf.sc-cloud.komatsu
LANDLOG Portal URL: https://www.landlog.info/

* Pokud na obrazovce ,Machine Settings” (Nastaveni stroje) nastavite ,Standalone Mode* (Samostatny
rezim) na ,ON* (Zapnuto), Ize pro demonstraci nebo kontrolu provozu provadét méfeni hmotnosti
pomoci méfice uzite€ného zatizeni bez pfipojeni k systému Smart Construction Fleet.

B Nastaveni tabletu
1. Natabletu spustte Smart Construction Pilot.
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2. Klepnéte na ,Payload Meter” (Mé&Fi€ zatizeni)

3. Klepnéte na @

4. Klepnéte na ,Basic Settings (Zakladni nastaveni).
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5. Klepnéte na = |

Zobrazi se okno pro zadani hesla.

6. Do pole ,Password A (Heslo A) zadejte ,31415" a klepnéte na ,.v*.

7. Na obrazovce ,Machine Settings“ (Nastaveni stroje) vyberte v ¢asti ,Base Machinej* (Zakladni stroj)
polozky ,Model“, ,Typ“ a ,Spec” (standardni nebo dlouhé rameno).

(Supplementary explanation)

* Volitelné polozky v ¢asti ,Base Machine® (Zakladni stroj) se lisi podle obsahu nastaveni ,Region“ na
obrazovce ,Common Settings” (Spole¢na nastaveni).

¢ Klepnutim na ,Reload” (Znovu nacist) ziskate nejnovéjSi soubor s nastavenim parametrd uziteného
zatizeni ze serveru.
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8. Klepnéte na ,v* v ¢asti ,Base Machine® (Zakladni stroj) a poté klepnéte na ,v* v okné pro potvrzeni.
Na tabletu se vyberou standardni parametry pro zvoleny model, typ a specifikaci a nastaveni se ulozi
do fidici jednotky.

9. Do ,Basic Information® (Zakladni informace) zadejte vyrobni Cislo stroje vybaveného Sadou.

(Supplementary explanation)

* Na zakladé informaci o modelu, typu a vyrobnim €isle dojde k propojeni s Smart Construction Fleet
(lite). Model, typ a vyrobni Cislo musi byt zadany spravné.
10. Podle potfeby zménte nasledujici nastaveni:

.Payload(One time)“ (Uzite¢né zatizeni (jednorazové)) [kg/tuna]: zobrazeni maximalni hodnoty
hmotnosti na méfi¢i zatizeni
LAcquisition Interval [s] (Interval akvizice): interval aktualizace informaci Smart Construction Fleet
(lite)
~>earch Range® [m] (Rozsah vyhledavani): rozsah vyhledavani nakladnich vozidel v okoli

(Supplementary explanation)

¢ Jednotku ,Payload(One time)* (Uzite€né zatizeni (jednorazové)) Ize zménit pomoci ,Weight
Unit* (Jednotka hmotnosti) na obrazovce ,Common Settings® (Obecnéa nastaveni).

11. Klepnutim na ,.v* v ,Machine Settings® (Nastaveni stroje) se nastaveni ulozi a zobrazeni se vrati na
.Basic Settings“ (Zakladni nastaveni).
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12. Klepnutim na ,v“ v ,Basic Settings® (Zakladni nastaveni) se nastaveni ulozi a zobrazeni se vrati na
obrazovku méfice zatiZeni.
Po propojeni s aplikaci Smart Construction Fleet (lite) se na obrazovce méfi¢e nakladu zobrazi seznam
nakladnich vozidel nastaveny aplikaci Smart Construction Fleet (lite).

(Supplementary explanation)

* Pokud se seznam néakladnich vozidel nezobrazi, mize byt chyba v informacich ,model, typ, vyrobni
Cislo” registrovanych v tabletu nebo Smart Construction Fleet (lite).

¢ Kdyz na obrazovce ,Machine Settings® (Nastaveni stroje) nastavite ,Standalone Mode” (Samostatny
rezim) na ,ON*“ (Zapnuto), v seznamu vozidel se zobrazi pouze ,Default Dump* (Vychozi vypis).

] 6.1.2 Zména IZice

Pfi zméné |Zice je tfeba vybrat soubor IZice, ve kterém byla nastavena hmotnost. Po vybéru souboru se IZici
je také tfeba kalibrovat méFi¢ uziteného zatiZeni.

1. Klepnutim na polozku ,Bucket configuration® (Konfigurace Izice) v nabidce Machine Guidance
(Navadéni stroje) oteviete obrazovku nastaveni souboru IZice a poté vyberte soubor IZice. Pokud zadny
soubor IZice neexistuje, vytvorte je;.

Podrobnosti naleznete v &asti ,5.2 Zména konfigurace I1Zice®.

Poznamka

* Parametry uZite¢ného zatiZeni se vypocitaji automaticky na zakladé informaci o rozmérech
a hmotnosti v souboru IZice. Vyberte spravny soubor IZice.

(Supplementary explanation)

¢ Klepnutim na polozku ,Bucket Configuration® (Konfigurace Izice) v nabidce méfice uziteCného zatizeni
muzete také otevrit obrazovku nastaveni souboru Izice.

2. Po vybéru souboru IZice provedte kalibraci (viz ¢ast 6.2).
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|6.2 Kalibrace méfi¢e nakladu

VAROVANI

JE NEBEZPECi VAZNEHO NEBO SMRTELNEHO URAZU.

* Pfed kalibraci zkontrolujte bezpecnost okoli. Pfed nastartovanim zkontrolujte, zda se v okoli
nenachazi zadné osoby nebo pfekazky, a zatrubte.

¢ Pred kalibraci provedte vykyv. Pfi ota€eni musite pohledem kontrolovat smér ota€eni. Dbejte na to,
aby se ostatni osoby po celou dobu prace pohybovali mimo polomér otaceni.

Poznamka

* Pokud je na Izici zemina, odstrarite ji. Pokud je na Izici zemina, nemusi byt provedena spravna
kalibrace.

Kalibraci nezapomerite provést pfed prvnim pouzitim méfiCe uzite€ného zatizeni nebo po zméné modelu
nebo IZice. Kalibraci doporu€ujeme provadét jednou mésicné.

| 6.2.1 Kalibrace bez zatiZeni

Provedte kalibraci bez zatizeni podle nasledujiciho postupu. PFi provadéni kalibrace provedte operaci, ktera
je podobnd obvyklému kyvani s ramenem nahoru.

Poznamka

¢ Spravna kalibrace nemusi byt provedena, pokud stavebni stroj / pracovni vybaveni béhem kalibrace
vibruje. Operaci zdvihani vylozniku provadéjte co nejplynuleji.

1. Pfemistéte stroj vybaveny Sadou na rovny a pevny podklad, napfiklad na betonovy povrch.
2. Zahfivejte asi 1 minutu, aby teplota oleje dosahla nejméné 30 stupnu.

3. Na obrazovce méfice zatizeni klepnéte na €§3 a klepnéte na ,Unloaded Calibration (Kalibrace bez
zatiZzeni). Po zobrazeni kalibraéni obrazovky provedte kroky 1 a 2.
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4. [Step 1] (Krok 1) Jak je znazornéno na obrazku, nastavte Uhel pracovniho vybaveni tak, aby uhel
vylozniku (A) byl 60—70 stupnil a Uhel ramena (B) 100 stuprill. Ujistéte se, Ze je IZice vpfedu v roviné se
zemi. Aktualni uhly se zobrazi na pravé strané obrazovky ,Step 1“ (Krok 1).

5. Po dokoné&eni nastaveni uhlu pracovniho vybaveni v kroku 1 se proces automaticky pfesune do

kroku 2.

[Step 2] (Krok 2) Pomalu provadéjte zdvihani a otaceni (soucasné zdvihani a otaceni vylozniku;
doporucuje se otaceni o 90 stupnll) stfedni rychlosti (polovi¢ni), dokud vrchol ramena nepfesahne
stanovenou vySku.

Poznamka

¢ Bé&hem zdvihani a kyvani ramena a IZice je nepouZivejte.

Vy&ka horni &asti ramena je zobrazena hodnotou ve spodni €asti ,kroku 2“ a ukazatelem na pravé

strané.
Pokud vyska horni ¢asti ramena prekro€i nastavenou hodnotu, zmeéni se Sipka ukazatele vysky na ,|“.
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6. [Step 2] (Krok 2) Spustte vyloznik dolu, dokud nebude horni ¢ast ramena nize nez v zadané vysce,
a vratte se do polohy z kroku 1.
Jakmile se vyska horni ¢asti ramena dostane pod nastavenou hodnotu, je prvni kalibrace dokon¢ena
(V') a je zahajena druha kalibrace.

7. [Step 2] (Krok 2) Zdvihani, kyvani a spousténi vylozniku provedte jesté Ctyfikrat. Kalibracni operace se
provede celkem pétkrat.

8. Spustte vyloznik a potvrdte dokonceni kalibrace (v') az do 5. kalibrace, poté klepnéte na V.
Po uspésném dokonceni kalibrace se zobrazi zprava ,Success” (Uspéch).
Kalibrace bez zatiZeni bude uloZena do souboru IZice.

] 6.2.2 Kalibrace se zatizenim

Pokud nelze zajistit pfesnost méfice uzite€ného zatizeni pomoci kalibrace bez zatizeni, provedte kalibraci se
zatiZzenim.

Poznamka

* Pokud je pfesnost méfice uziteného zatizeni zajiSténa kalibraci bez zatizeni, neni tfeba provadét
kalibraci se zatizenim.

B Priprava

1. Pfemistéte stroj na rovny a pevny podklad, napfiklad na betonovy povrch.
2. Zahfivejte, aby teplota oleje dosahla nejméné 30 stuprid.

3. Pfipravte si zavazi o znamé hmotnosti.

Poznamka

* Doporucujeme pouzivat zavazi splfiujici nasledujici podminky. Pokud jsou hmotnost a objem pfilis
malé, maze dojit ke snizeni pfesnosti kalibrace.
- Hmotnost, ktera je vétsi nez polovina jmenovité hmotnosti IZice
- Objem, ktery &ini Izici plnou

¢ Vahu pro nakladni automobily nelze pouzit, protoZe kalibrace zatiZeni se provadi zadanim spravné
hmotnosti.

4. \Vyberte soubor IZice, ve kterém byla nastavena hmotnost.
5. Provedte kalibraci bez zatiZeni.
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Poznamka

* Pokud nebyla provedena kalibrace bez zatiZeni, zobrazi se pfi otevieni obrazovky ,Loaded
Calibration® (Kalibrace se zatizenim) chybové hlaseni.

B Provedeni kalibrace

1. Vlozte do Izice zavazi o znamé hmotnosti.

2. Na uvodni obrazovce klepnutim na polozku ,Payload Meter (Mé&fi€ zatizeni) oteviete obrazovku
uzite€ného zatizeni.

3. Nabidku oteviete klepnutim na 8’:)3

4. Klepnutim na ,Loaded Calibration” (Kalibrace se zatizenim) oteviete obrazovku ,Loaded
Calibration® (Kalibrace se zatizenim).

(Supplementary explanation )

* Na obrazovce se zobrazi bud' standardni, nebo dvoudilny vyloZnik v zavislosti na zadkladnim nastaveni
stroje s méfiCem uzite€ného zatiZeni.

* Obrazovku ,Loaded Calibration” (Kalibrace se zatizenim) mUzete otevfit také klepnutim na €§3 na
obrazovce Machine Guidance (Navadéni stroje) a poté klepnutim na ,Payload
Configuration® (Konfigurace zatizeni) a ,Loaded Calibration (Kalibrace se zatizenim) v tomto pofadi.

5. Zadejte spravnou hmotnost zavazi do pole ,Correct weight (Spravna hmotnost).
6. Nastavte polohu stavebniho stroje podle uhli zobrazenych na obrazovce.
7. Podle pokyn(l na obrazovce pétkrat zopakujte operace zdvihani a kyvani ramena.

(Supplementary explanation)

¢ Klepnutim na dokon€ené méreni provedete kalibraci znovu od klepnutého méreni.
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8. Klepnutim na ,v*“ ulozite vysledek kalibrace. )
Po uspésném dokoncéeni kalibrace se zobrazi zprava ,Success” (Uspéch).

Poznamka

* Na zakladé vysledku kalibrace se zméni hodnota ,Correction formula A* (Korekéni vzorec A) na
obrazovce nastaveni stroje uzite€ného zatizeni. Vychozi hodnota ,Korekéniho vzorce A je ,-0,08".

¢ Vysledek se mize liit v zavislosti na metodé operace pouzité pfi kalibraci. Provedte pétkrat kalibraci
se zatizenim a pouzijte primér hodnot zobrazenych na displeji ,Correction formula A* (Korekéni
vzorec A).

B Kontrola presnosti
Po dokonéeni kalibrace se zatizenim zkontrolujte pfesnost méfi¢e uziteCného zatizeni pomoci skute€ného
zatizeni nebo podobné.

* PFiklad 1: Kontrola pfesnosti pomoci zeminy (zméfte skute€nou hmotnost zeminy pomoci pruzinové vahy
nebo podobné a poté provedte méfeni uziteCného zatizeni).

* PFiklad 2: Nalozeni nakladniho automobilu (zméfte pomoci vahy nakladniho automobilu a porovnejte
s hodnotou uzite€ného zatizeni)
Zkontrolujte pfesnost méfice uziteCného zatizeni vzdy pétkrat pro tfi polohy: rameno v dlouhé vzdalenosti,
rameno ve stfedu a rameno v kratké vzdalenosti, tedy celkem 15krat. Neni problém, pokud se kolisani
presnosti pohybuje v rozmezi +5 %.

(Supplementary explanation)

PFi pouziti zavazi se nasledujici série operaci pocita jako jeden €as, protoze hodnotu uzite€ného zatizeni
nelze zjistit otacenim Izice: rypani stavebnim strojem — kyvani — zastaveni kyvani — odecCet ukazatele
v pravém dolnim rohu obrazovky méfiCe uzite€ného zatizeni — opétovné spusténi aplikace.
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6.3 Pouziti mérice zatizeni

VAROVANI

JE NEBEZPECi VAZNEHO NEBO SMRTELNEHO URAZU.
¢ Meéfi¢ uzite€ného zatizeni ma pracovnikovi pomoci pfi méfeni nosnosti a snizit zatéz pfi fizeni
nosnosti. Neni ur€en pro ochranu pred pfetizenim.
Nepracujte se strojem, pokud ovladate tablet. Pfi praci na tabletu zastavte praci stroje.
Pfi ovladani tabletu davejte pozor, abyste omylem neovladli ovliadaci paku.
Musite zkontrolovat bezpecnost svého okoli. Nedivejte se souvisle na obrazovku tabletu.
Pfi otaCeni musite pohledem kontrolovat smér otaceni.

Vzhledem k tomu, Ze se jedna o praci s oto€i, dbejte na to, aby se ostatni pracovnici po celou dobu
prace pohybovali mimo polomér otaceni.

Poznamka

¢ MEéfi¢ zatizeni ma limit svého vykonu. Hmotnost udavana méfi¢em zatizeni se mlze lisit v disledku
vlivu faktor(, jako je pfilnavost pldy, zpusob prace a vlastnosti plidy; méla by se proto pouzivat pouze
jako orientacni.

* MEéfi¢ zatizeni neni méfici pristroj, ktery prosel certifikaci. Nemél by byt pouzivan k obchodovani nebo
certifikaci.

* PFi pouziti pro obchodovani nebo certifikaci provedte kontrolu pomoci méficiho pfistroje, napfiklad
vahy pro nakladni automaobily.

¢ Pokud je zatiZzeni provadéno pfi nadmérném naklonu nebo nestabilnim stavu, nelze zatiZzeni spravné
zméfit. Nakladaci prace provadéjte nejlépe ve stavu, kdy je stroj udrZzovan ve vodorovné poloze
a stabilni.

* Upozoriujeme, Ze chyba se muze lisit v zavislosti na zplsobu a podminkach provozu.

* P¥i pokusu o pouziti funkci méfiCe uziteCného zatizeni bez nastaveni hmotnosti IZice a provedeni
kalibrace bez zatizeni se zobrazi nasledujici zprava.
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§ 6.3.1 Zobrazeni obsahu na obrazovce méfic¢e uziteéného zatizeni

Obsah obrazovky

Seznam nakladnich vozidel (nazev vozidla / maximalni uziteCné
zatiZeni)

Vybrané nakladni vozidlo

Objem nakladu nakladniho vozidla zobrazeny na méficim pfistroji

Objem nakladu nakladniho vozidla zobrazeny jako hodnota

Maximalni nosnost vybraného nékladniho vozidla (cilova
hmotnost)

Zbyvajici zatiZeni pro nakladku

Nastaveny stavebni stroj (model — typ)

Hmotnost rypani zobrazena na ukazateli

Hmotnost rypani zobrazena jako hodnota

PFiblizny maximalni objem Izice pro rypani

Varovné zobrazeni, kdyZ pfesnost zatiZeni je slaba

Historie nakladani pro kazdy ¢as

Tlacitko nastaveni

Tlacitko zahajeni/ukonceni nakladani

Tlagitko pro opravu vysledku nagitani

Tlacitko preruseni

Qe e ® 66|60 @ ® e |

Tlagitko pro odstranéni vysledku nagitani
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§ 6.3.2 Jak ovladat obrazovku méfic¢e uziteéného zatizeni

B Vybér nakladniho vozidla
V seznamu nakladnich vozidel v horni ¢asti obrazovky klepnéte na cilové vozidlo. Vybrané nakladni vozidlo
bude zvyraznéno.

(Supplementary explanation)

¢ V samostatném rezimu se zobrazi pouze ,Default Dump* .

B Spusténi méreni zatizeni
Pfed zahajenim rypani spustte méfeni klepnutim na ».

B Pocitani hmotnosti nakladu

Kdyz je spusténo méfeni uziteCného zatizeni a stavebni stroj je provozovan jako: rypani — otaceni nakladu
— vykladani Izice, hodnota uzite€ného zatizeni se pocita pfi vykladani Izice a pficita se k objemu nakladu
vozidla.

Nebo klepnutim na tlacitko spocitejte hmotnost nakladky.

B ZrusSeni hmotnosti nakladu

Klepnutim na historii nacitani ji zvyraznéte. Klepnutim na v tomto stavu Ize zvyraznénou historii
odstranit.

B Konec méreni zatizeni
Po dokoné&eni nakladani vozidla klepnéte na ,m“. Méfeni uzite€ného zatizeni bude ukonceno.

B PierusSeni méreni zatizeni

Klepnutim na Il b&hem méfeni uzite&ného zatizeni se uzitené zatizeni nezapoéita, i kdyz je IZice
vylozena. Pouzijte, pokud v prab&hu nakladani provadite jinou praci.

] 6.3.3 Funkce méfice zatizeni

B Funkce displeje zatizeni
V normalnim rezimu jsou méfi¢e hmotnosti rypani i hmotnosti zatizeni zobrazeny zelené.
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Mé&fi¢ hmotnosti pfi rypani se zobrazi zluté, kdyz bude po opétovném rypani téméf dosazeno cilové
hmotnosti.

Pokud se odhaduje, Ze po pfiteni aktualni hmotnost rypani hmotnost nakladky prekro€i cilovou hmotnost,

zobrazi se méfi¢ vahy rypani Cervené.

Pokud je nakladni vozidlo nalozeno s prekrocenou cilovou hmotnosti, ukazatel hmotnosti zatizeni z€ervena.
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B Funkce nastaveni objemu zeminy

Poznamka

¢ Objem zeminy nastavte pfed otacenim.

Mé&fi¢ hmotnosti pfi rypani zobrazuje objem zeminy v IZici v readlném Case.
Objem nakladu upravte zmensenim objemu zeminy ve Izici.

(Supplementary explanation)

Pokud se hodnota uzite¢ného zatizeni neodrazi dobfe v redlném Case, doporucuje se na misté provést
zdvihnuti vylozZniku.

§ 6.3.4 Dalsi funkce zatizeni

Na obrazovce ,Basic Settings” (Zakladni nastaveni) mlzete nastavit jednotlivé funkce uziteéného zatizeni na
»ON*/,OFF*“ (Zapnuto/vypnuto).

B Auto start
Pokud je tato moznost nastavena na ,,ON“ (Zapnuto), mUze byt nakladani spusténo automaticky (stav
stisknuti »), kdyZ se dotknete a vyberete nakladni vozidlo.

B Auto stop

Pokud je tato funkce nastavena na ,,ON“ (Zapnuto), muze byt nakladani automaticky ukonceno (stav
stisknuti ,m“), kdyz je pfi pocCitani uziteného zatizeni pfekro¢en pomér zvoleny v polozce ,End loading
at* (Ukoncit nakladani pfi) maximalni nosnosti vozidla.

Klepnutim na pole seznamu ,End loading at* (Ukoncit nakladani pfi) Ize z rozeviraciho seznamu vybrat
prahovou hodnotu v rozmezi 60 az 95 %.

B Vystraha presnosti nakladani
Pokud je nastavena na hodnotu ON (Zapnuto), mlze se v doini ¢asti ukazatele hmotnosti rypani zobrazit
upozornéni, pokud se zda, ze presnost vypoctu béhem nakladani je Spatna.
Prahovou hodnotu pro tuto vystrahu Ize nastavit v ,Loading accuracy alert threshold® (Prahova hodnota
vystrahy pfesnosti nakladani) (minimum: 0, maximum: 1).
Jako kritérium se pouziva hodnota, ktera se sniZuje, kdyZ tlak oleje kolisa, a zvySuje, kdyZ je tlak oleje
stabilni. Vzhledem k tomu, Ze varovani je vydano, kdyz hodnota klesne na prahovou hodnotu nebo pod ni,
dochazi k nésledujicim situacim.

* Pokud je operace provadéna pfi stabilnim tlaku oleje, upozornéni se nevydava snadno.

¢ Pokud je prahova hodnota nastavena na vy3Si hodnotu, je snadno vydano varovani.
* Neménte, pokud to neni nezbytné.
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6.4 Posouzeni podle rezimu kontroly
presnosti

V rezimu kontroly pfesnosti Ize posoudit, zda je vysledek vypoctu uziteCného zatiZzeni v ramci standardni
hodnoty. Postupy kontroly pfesnosti v nezatizeném stavu Ize oproti dfivéjSku zkratit.

Poznamka

* V rezimu kontroly pfesnosti je nutné provést operace rypani, zdvihani vylozniku a vykladani IZice.
* Rezim kontroly pfesnosti pouzijte po konfiguraci nasledujicich nastaveni.

- Kalibrace stroje

- Nastaveni souboru IZice

- Zakladni nastaveni stroje s méfi€em uzite€ného zatizeni

- Kalibrace bez zatizeni pomoci méfice uzite€ného zatizeni

1. Na uvodni obrazovce klepnutim na polozku ,Payload Meter” (Mé&Fi€ zatizeni) oteviete obrazovku
uzite€ného zatiZeni.

2. Nabidku otevrete klepnutim na @

3. Klepnutim na ,Accuracy check mode® (Rezim kontroly pfesnosti) oteviete obrazovku ,Accuracy check
mode*“ (Rezim kontroly pfesnosti).

(Supplementary explanation)

* ,Accuracy check mode* (Rezim kontroly pfesnosti) mlzete otevrit také klepnutim na €§3 na obrazovce
Machine Guidance (Navadéni stroje) a poté klepnutim na ,Payload Configuration® (Konfigurace
zatizeni) a ,Loaded Calibration® (Kalibrace se zatizenim) v tomto poradi.
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4. Stavebni stroj pfed rypanim postavte do pozice.

5. Zadejte hodnotu do poli ,Target Value® (Cilova hodnota) a , Tolerance®.

(Supplementary explanation)

* Nastavte cilovou hmotnost na hodnotu ,Target Value® (Cilova hodnota). Ve vychozim nastaveni byla
nastavena na 0 kg nezatizeného stavu.

* Nastavte pfipustnou chybu pro cilovou hodnotu v polozce ,Tolerance®.Ve vychozim nastaveni je
nastavena na 100 kg.

¢ Jednotku hmotnosti Ize zménit na obrazovce ,Common Settingsi“ (Obecnéa nastaveni).

6. Klepnéte na tlacitko ,START" a ovladejte stavebni stroj tak, abyste v tomto pofadi provedli operace
rypani Izici, zdvihani/vyhazovani vylozniku a vysypavani lzice.
Nebo klepnéte na tlagitko pro zafixovani.

(Supplementary explanation)

¢ Stavebni stroj obsluhujte stejnym zptisobem jako pfi béznych vykopovych a nakladacich pracich.
¢ Chcete-li dosahnout dobré piesnosti méfeni, provadéjte operaci zdvihani ramena co nejplynuleji.
V opacném pfipadé dochazi k pulzovani tlaku oleje, coZ vede ke zhorSeni pfesnosti.

* Chcete-li méfeni ukoncit, musite provést operaci vylozeni Izice.

7. Po provedeni operace vyloZeni IZice se posoudi, zda je vysledek vypoctu uzite€ného zatizeni
v toleranénim rozmezi cilové hodnoty.
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7. Technicke udaje produktu

Nazev produktu:

Smart Construction Retrofit

Nazev modelu fidici jednotky

SCRFO0AT02 / SCRFO0AT03

Cislo modelu fidici jednotky

LL-1001-00-00-0101 / 2AB-06-11112

Nazev dilu RIDICI JEDNOTKA
Jmenovité napéti 10-30 V
Napdjeni fidici
jednotky Doporuéena proudova
. 10 A
hodnota pojistky
Spotfeba proudu 0,2A (24 V)

Odolnost proti vodé / Odolnost proti prachu

JIS D0203 S2 / JIS 28901 8 typu

Rozsah provozni teploty

-30°C az +85 °C

Vyrobce EARTHBRAIN Ltd.
Tovarna Akasaka Tech
Zemé puvodu fidici jednotky Japonsko

Technické udaje Wi-Fi

802.11 a/b/g/n/ac

Standardy (EN,FCC)

EN 300 328 V2.1.1 / EN 300 328 V2.2.2

EN 301 893 V2.1.1, EN 303 413 V1.1.1

EN 301-489-1 V2.2.3, EN 301-489-17 V3.1.1

EN 301-489-19 V2.1.1 .EN 62368-1:2014+A11:2017
FCC ¢ast 15 oddil E:2018

FCC ¢ast 15 oddil B:2020

Max EIRPs (pro viny a funkce)

WLAN2.4GHz(EN):

14.48 dBm eirp

WLANS5GHz(FCC):

11a: 17.86 dBm eirp, 11n-20: 17.40 dBm eirp
11ac-20: 17.42 dBm eirp, 11n-40: 15.47 dBm eirp
11ac-40: 15.34 dBm eirp, 11ac-80: 13.38 dBm eirp

Vibrace

Frekvence: 8.3 Hz—400 Hz, &as testu: 20 min,
Zrychleni: 8,9 G, celkové vibrace: max. 1 mm

Odolnost proti vibracim

Frekvence: 66,7 Hz, ¢as testu
4 hodiny nahoru a dolu, 2 hodiny doleva a doprava,
2 hodiny pfed a po, zrychleni: 8,9 G

Odolnost proti vibracim

Frekvence:

8,3 Hz—400 Hz, Cyklus: 20 min. (1 recipro¢ni),
Doba testu: 6 hodin nahoru a dold,

6 hodin vlevo a vpravo, 6 hodin pfed a po,
Zrychleni: 8,9 G, PIna amplituda: max 1,0 mm
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Narazové zrychleni: 50 G,

Doba plsobeni narazu: 11 ms,

Pocet testl: nahoru a dol(, doleva a doprava, pfed
a po,

5krat v kazdé ze 3 os v obou smérech, celkem
30krat.

Naraz

Zkusebni teplota: 35 °C, koncentrace slané vody:
Slany vodni postfik 5 %,
Objem postfiku: 0.5 -

Typ modulace BPSK,QPSK

2400-2835,5 MHz, 5150-5250 MHz,
Frekvenéni pasmo 5250-5350 MHz, 5470-5725 MHz,
5725-5895 MHz,

2412-2472 MHz, 5180-5240 MHz,
Frekvence operace 5260-5320 MHz, 5500-5700 MHz,
5745-5825 MHz,

Zisk antén 2,4 GHz : 2.1dBi
: 5 GHz : 2.4dBi

Hmotnost 2,1 kg

Oznaceni emisi (kod ITU) G1D/G7D

RezZim Burst Tx 11b (Duty=46,8 %):488 mW
Vysilaci vykon nebo rozsah vykonu 11ac RX 5G:358 mW
Rezim spanku: 1,8 mW

Sitka pasma 5 MHz, 20 MHz, 40 MHz, 80 MHz
Rozestup kanall 5 MHz, 20 MHz, 40 MHz, 80 MHz
Technické udaje pfijmu GNSS GPS GLONASS Galilleo Beidou QZSS
;I;?;Rg:ﬁls udaje bezdratového pfipojeni RS232C

Velikost karoserie 3Bez krytu slune¢ni clony 130 mm(S) x 250 mm (D) x 100 mm(V)
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8. ReSeni problému

B Polozky, které je nutné zkontrolovat, kdyz se zobrazi chybova obrazovka
Pokud dojde k chybé souvisejici s IMU nebo snimacem tlaku, zobrazi se nasledujici chybova obrazovka.

Pokud dojde k chybé souvisejici s fidici jednotkou GNSS nebo stavem pfipojeni Wi-Fi, zobrazi se nasledujici
chybova obrazovka.

Pokud dojde k chybé souvisejici s nastavenim souboru projektu, zobrazi se nasledujici chybova obrazovka.

Pokud se tyto chybové obrazovky objevi, zkontrolujte obsah displeje a situaci vyfeste.
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Pokud dojde k chybé souvisejici se stavem GNSS, zobrazi se nasledujici obrazovka.

V takovém pripadé muzete zkontrolovat podrobnosti o chybé klepnutim na zobrazenou chybu nebo na
tlagitko stavu GNSS v horni ¢asti obrazovky.

Po kontrole podrobnosti se klepnutim na ,,v* vratite na pfedchozi obrazovku.

Pokud je béhem sefizovani hmotnosti (kalibrace) uzite€ného zatizeni zjiSténa abnormalita tlaku ve valci
vylozniku, zobrazi se nasledujici upozornéni. V takovém pfipadé zkontrolujte obsah displeje a pouzijte jej
jako voditko pfi provadéni nastaveni hmotnosti (kalibrace). Podrobnosti o nastaveni hmotnosti (kalibraci)
naleznete v pfiruce uréené pro tyto prostiedky.
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B Pokud se ziskani souboru nastaveni nezdafri
Pokud nasledujici soubory nelze nacist, nactou se odpovidajici zalozni soubory.
ApplicationSetting

CompassSoundSetting

CuttingEdgeOffset

GuidanceSetting

LightBarAndSoundSetting

MainDisplayEnableUISetting

Network

PayloadInfoSetting

ServerSetting

StartupSetting

SystemSetting

TargetSurfaceOffset

Nasledujici soubory jsou ziskavany z fidici jednotky GNSS.
BasicSetting

CalibrationInfo

Gnsslnfo

GnssSetting

PositionPosturelnfo

RetrofitKitInfo

Pokud nasledujici soubory nelze nacist, vytvofi se soubory s po€atecnimi hodnotami v odpovidajicich
verzich.
¢ ColorList
¢ Common_setting
¢ MachineCalibrationSetting
* PayloadParameterSetting
* Product
* Version

B Aktualizace firmwaru
Pokud se zobrazi nasledujici zprava, aktualizujte firmware na nejnové;jsi verzi.
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B DalSi priznaky a polozky, které je nutné zkontrolovat

Pfiznak Kontrolované polozky
Pfi kontrole pfesnosti fezné hrany Jsou souradnice fezné hrany lIzice vyrazné zménény?
|Zice se tato hodnota vyrazné lisi. = V dusledku kolisani polohy antény GNSS se muze chovani fezné

hrany nepravidelné ménit. Pokud po chvili ¢ekani nedojde ke
zlepSeni, pfesurite se na volné misto.

Netfese se stroj na nestabilnim podlozi?

Data navrhu se nezobrazuiji. Jsou data navrhu nastavena?

= Pokud nejsou nastavena, importujte data navrhu a zkontrolujte,
zda se zobrazuiji.

Zmizelo zobrazeni stroje a IZice. Znovu klepnéte na tablet a zkontrolujte, zda se zobrazuje.
Jsou informace o Izici a kalibraci nastaveny spravné?

Kompas s uhlem nato&eni neni Jsou vybrany pozadované konstruk&ni udaje pro stavbu?
otoCen dopredu. * Vlybrana data navrhu budou zvyraznéna.
PrestoZe je obracen pfimo k datim | Netfese se stroj na nestabilnim podlozi?

navrhu, stroj se nakloni, = Pokud stroj pracuje na nestabilnim podlozi, kde se stroj vyrazné
chvéje, nemusi kompas sméfujici dopfedu smérovat dopfedu kvdli
charakteristikam odezvy IMU pfi zjiStovani orientace stroje. V tomto
pfipadé se nejedna o poruchu.

Je konfigurace Izice spravna pro pouzitou Izici?

= Pokud neni konfigurace IZice spravna, uhel kompasu se
nezobrazuje spravné.

Jsou v datech navrhu néjaké vady, napfiklad diry nebo vy&nélky?

Neni zobrazena hodnota zatizeni. Neni nastaveni snimace tlaku zakazano?

= Na obrazovce ,Controller Settings® (Nastaveni fidici jednotky)
nastavte poloZku ,Boom Head/Bottom Pressure Sensor® (Snimac
tlaku hlavy vyloZniku/dna) na ,ON“ (Zapnuto).

Nejsou snimace tlaku valce vylozniku pfipojeny obracené?

Pfesnost zatizeni je nizka. Netfese se pracovni vybaveni pfi otaceni horni nastavby stroje?
= Vypocet uziteCného zatizeni je k dispozici na svazitém terénu,
ale pfesnost byva lepsi na rovném terénu. Pokud je stavebni stroj
vratky, byva také pfesnost uziteCného zatiZeni horsi.

Netifese se pracovni vybaveni pfi kalibraci?

= ProtoZe se uzite¢né zatiZzeni vypocitava z tlaku oleje ve valci
vylozniku, byva pfesnost uziteCného zatizeni horsi, kdyz je vyloznik
vratky.

Nerozsypava se pfi kyvani zemina?

Nejsou na IzZici nalepeny necistoty?

Provedli jste operaci zahfivani?

= Zahtejte olej na teplotu pfiblizné 30 °C. Vzhledem k tomu, ze
uzite€né zatiZzeni se vypocitava z tlaku oleje ve valci vyloZniku,
zahfFivejte preventivné s valcem vyloZniku na konci zdvihu.

Neni doba nabéhu pfili§ kratka?

= Pfesnost byva lepsi, kdyZ se vyloZnik zdvihne pfiblizné za Ctyfi
sekundy.

Volne misto v ulozisti tabletu kleslo na | Klepnutim na ,.v“ v zobrazeném okné zprévy odstranite nepotfebné
prahovou hodnotu nebo pod ni. soubory, napfiklad soubory mezipaméti.

Prahovou hodnotu miiZete nastavit pomoci polozky ,Storage Free
Space Threshold” (Prahova hodnota volného prostoru) na
obrazovce ,Common Settings“(Obecna nastaveni).
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Priznak

Kontrolované polozky

Vysledkem kontroly pfesnosti pomoci |Zkontrolujte, zda jsou parametry spravné nastaveny, a poté znovu
méfiCe uziteCného zatizeni je NG. provedte kalibraci bez zatizeni.

B Seznam stavl systému
Nize uvedena tabulka obsahuje stavy systému tabletu. Zplisob zobrazeni je uveden v ¢asti ,4.1.2 Funkce

hlavni obrazovky*.

. Hodn .
Polozka ota Vyznam chyby
AHRS 0 |IMU nebo AHRS nehlasi zadny nenormalni stav
(R(cajferevnﬁr,n syvsktem 1 |Neni pfipojeno IMU nastavby.
nadmorské vysky " P .
a sméru) 2 | Jesté neni zméFeno MainGNSS nebo SubGNSS.
3 |Lze pouzit1i2.
4 | DoSlo k interni chybé IMU.
5 MainGNSS je Fix nebo Float, ale pfesnost je snizena nebo smérovani neni
Fixed.
6 |Lze pouzit4ib.
Informace o umisténi 0 |MainGNSS je FIXED-RTK.
1 Hlavni GNSS je Float a pfesnost se rovna nebo je nizsi nez prah vysoké
presnosti.
2 Hlavni GNSS je Float a pfesnost je v rozmezi mezi dolni a horni prahovou
hodnotou.
MainGNSS je Float a pfesnost se rovna nebo je vyssi nez nizka prahova
3 | hodnota; MainGNSS je DGNSS nebo SinglePoint; MainGNSS neni
nastaveno nebo DEAD_LOCKING; nebo data RTCM nejsou pfijata.
4 |Neziskana data z MainGNSS.
Pfipojeni zakladnové 0 Zadny vypadek za poslednich 5 minut (vypadek je definovan jako udalost,
stanice kdy data RTCM nelze pfijimat nepfetrzité po dobu 30 sekund).
1 |V poslednich 5 minutach doslo k vypadku.
2 | Aktualni vypadek (RTCM neni pfijiman po dobu 30 sekund nebo déle)
IMU vylozniku 0 |Normalni nebo nepouzito
IMU ramena 1 Doslo k interni chybé IMU.
IMU Izice 2 |Podobu 5 sekund IMU nerozpoznala zadna data.
IMU karoserie
IMU naklonéni Izice
Snimac tlaku horni
¢asti vylozniku L ..
0 |Normalni nebo nepouzito

Snimac tlaku dolni
¢asti vylozniku
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B Seznam chybovych kédu
Pro chyby &. 1 az 10 se na obrazovce zobrazuje pouze jedna polozka s nejvysSi prioritou, dokud se stav
nezlepsi.
U chyby €. 11 a naslednych chyb je chybovy kéd vydan ihned, jakmile se vyskytne.

Chybova zprava

Obsah (popis)

PFi¢ina — Akce

Zadna chyba

N = | O

Nepfipojeno k
fidici jednotce

Tablet nemuze ziskat
informace z Fidici jednotky.

* Nebyla nastavena nastaveni Wi-Fi.
— V nastaveni Wi-Fi tabletu
zkontrolujte, zda je cilem pfipojeni Fidici
jednotka.

* Napajeni fidici jednotky je vypnuto.
— Zkontrolujte, ze kontrolka Fidici
jednotky sviti.

Neni kalibrace stroje

Je problém s informacemi
kalibrace a nelze provést
vypocet fezné hrany.

Pokud je hodnota kalibraéni informace
nespravna

— Zkontrolujte, zda byla kalibrace
provedena spravné.

Neni vybrana Izice

Neni vybran soubor IZice.

Neni vybran soubor |Zice.

— Zkontrolujte, zda je v nabidce ,Bucket
Setting” (Nastaveni 1Zice) vybran soubor
[Zice.

Zadna data korekce (VRS)

Ridici jednotka nemuze
ziskat data korekce (VR).

Tabletu se nepodaiilo pfipojit k serveru pro
ziskani dat korekce.

— Zkontrolujte pfenos/pfijem korekénich
dat v nastaveni Ntrip na tabletu.

Zadna data korekce
(externi radiovy pfijimac)

Ridici jednotka nem(ize
ziskat data korekce (externi
radio).

* Pevna stanice nemuze odesilat/pfijimat
zadna korek&ni data (externi radio).
— Zkontrolujte format bezdratového
pfenosu pevné stanice a typ a pocet
pouzitych satelitd.

* Ridici jednotka neni schopna ziskat data
korekce (externi radio).
— Zkontrolujte typ satelitu pomoci
nastaveni GNSS v tabletu.

Neni vybran soubor
projektu

Neni vybran soubor
projektu.

Neni vybran soubor projektu.
— Zkontrolujte dokonéeni stahovani
souboru projektu a vybér souboru projektu.
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C. Chybova zprava Obsah (popis) PFicina — Akce
8 |Chyba lokalizace DoSlo k chybé v procesu * Nedostatecné referencni body pro
lokalizace. lokalizaci
— Zkontrolujte referenni body pro
lokalizaci.
¢ Chybny typ soufadnic
— Zkontrolujte typ soufadnic.
* P¥ilis velky zbytek (0,1 m nebo vice)
— Zkontrolujte zbytek
¢ Chyba vypoctu parametru lokalizace
— Zkontrolujte parametry lokalizace.
9 | Chyba projekce Doslo k chybé vypoctu Chyba nastaveni parametra projekce
Vv procesu projekce. — Zkontrolujte obsah vybrany pro projekci.
10 | Mimo oblast navrhu V dosahu povrchu navrhu * Poloha fezné hrany stavebniho stroje je
se nenachazi zadny mimo povrch navrhu.
stavebni stroj. — Zkontrolujte soubor navrhu povrchu
a presunte polohu fezné hrany na navrh
povrchu.
* GNSS neni nastaveno
— Zkontrolujte, az bude GNSS
nastaveno.
11 | OO IMU nerozpoznano OO V signalu sbérnice * OO Abnormalita IMU
CAN nelze rozpoznat IMU. | ¢ Porucha kabelového svazku (napf.
preruseni vodice)
— Zkontrolujte neporuSenost
kabelového svazku. Pokud je problém
s kabelovym svazkem, IMU muze
selhat.
12 | OO Softwarova chyba OO Softwarova chyba OO Abnormalita IMU
IMU IMU — Vypnout a zapnout napajeni. — Pokud
se abnormalita opakuje i po vypnuti
napdjeni, je mozné, Ze doslo k poruse IMU.
13 | OO IMU nerozpoznano OO V signalu sbérnice * OO Abnormalita IMU

CAN nelze rozpoznat IMU.

¢ Porucha kabelového svazku (napf.
prerueni vodice)
— Zkontrolujte neporuSenost
kabelového svazku. Pokud je problém
s kabelovym svazkem, IMU muze
selhat.
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.C')<

Chybova zprava

Obsah (popis)

PFi¢ina — Akce

14

OO Softwarova chyba
IMU

OO Softwarova chyba
IMU

OO Abnormalita IMU

— Vypnout a zapnout napajeni. — Pokud
se abnormalita opakuje i po vypnuti
napajeni, je mozné, Ze doslo k poruse IMU.

15

OO IMU nerozpoznano

OO V signalu sbérnice
CAN nelze rozpoznat IMU.

* OO Abnormalita IMU

¢ Porucha kabelového svazku (napf.
preruseni vodice)
— Zkontrolujte neporusenost
kabelového svazku. Pokud je problém
s kabelovym svazkem, IMU muze
selhat.

16

Nerozpoznana anténa
GNSS

Ridici jednotka nemuze
rozpoznat anténu GNSS.

* Kabel antény je poSkozeny nebo neni
zapojeny.
— Zkontrolujte pfipojeni antény.
¢ Selhani antény
— Vymérnite anténu.
¢ Selhani fidici jednotky
— Vymeérite fidici jednotku.
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9. Kontaktni informace

B Dotazy k produktim:
EARTHBRAIN Ltd.
Stranka formulare dotazl: https://support.smartconstruction.com/hc/ja/requests/new
Pfes odkaz prejdéte na poptavkovy formular.

B V pripadé problémuii:
Centrum podpory

Smart Construction 3D Machine Guidance Kit

Vydal: EARTHBRAIN Ltd.
Izumi Garden Tower, 29th floor, 1-6-1
Roppongi, Minato-ku, Tokyo

Kopirovani a opétovny tisk bez povoleni je zakazan.
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