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I Mielott elolvasnank ezt a kézikonyvet

®Bevezetés

Ez a kézikonyv a Smart Construction 3D Machine Guidance készlet (a tovabbiakban ,Készlet”) dedikalt
eszkozeit és funkcidit mutatja be. A kézikonyv altal nem targyalt eszk6zokkel és funkcidkkal kapcsolatban
a Készlettel felszerelt gép kezelési és karbantartasi ttmutatéjabdl tajékozddhat.

Ez a kézikonyv bemutatja a Készlet atvizsgalasanak és karbantartasanak folyamatat, valamint a
biztonsagos hasznalathoz betartandé utasitasokat. A legtobb baleset abbdl ered, hogy a felhasznaldk
figyelmen kivil hagyjak az alapvetd évintézkedéseket. Olvassa el a Készlettel felszerelt gép kezelési és
karbantartasi utmutatéjaban és a szerviz kézikonyvben talalhaté minden informaciét, valamint a jelen
kézikonyv figyelmeztetéseit és ovintézkedéseit, miel6tt a Készlettel felszerelt gépet hasznalna,
atvizsgalna vagy karbantartana, és tartsa be azok tartalmat. Tartsa be a figyelmeztetéseket és
dvintézkedéseket! Ennek elmulasztasa sulyos személyi sériilés, vagy halalos baleset forrasa lehet.

Nem vagyunk képesek el6re megjoésolni az 6sszes helyzetet, amellyel a készilék hasznalata soran
talalkozhat. Ezért a Készlettel felszerelt gép kezelési és karbantartasi utmutatéja/szerviz kézikonyve és a
jelen kézikdnyv nem tartalmaz minden biztonsagi 6vintézkedést.

Uzemeltetés, atvizsgalas és karbantartas soran a jelen kézikdnyvben nem targyalt helyzetekben sajat
biztonsaga érdekében tegyen meg minden 6vintézkedést.

Soha ne végezzen olyan miiveletet vagy munkat, amely a Készlettel felszerelt gép kezelési és
karbantartasi utmutatoja/szerviz kézikdnyve és a jelen kézikdnyv alapjan tilos.

Ne végezze a munkafolyamatokat — az izemeltetést, az atvizsgalast és a karbantartast is beleértve —
nem megfeleld mdédon a Készlettel felszerelt gépen. A nem megfeleld hasznalat sulyos személyi sérilés,
vagy halalos baleset forrasa lehet.

Ha értékesiti a Készlettel felszerelt gépet, mindenképp mellékelje hozz4 ezt a kézikdnyvet is.

A jelen kézikdnyvet mindig a Készlettel felszerelt gép kezelési és karbantartasi utmutatédjaval egy helyen
tarolja, hogy a személyzet barmikor fellapozhassa.

Ha elveszett vagy megrongalddott ez a kézikdnyv, haladéktalanul értesitse az ligyfélszolgalatot, és
gondoskodjon a poétlasarol.

A kézikdnyvben a Nemzetkdzi Mértékegységrendszer (SI) mértékegységeit hasznaltuk. A kézikdnyvben
szerepl leirasok, értékek és illusztraciok a kézikonyv létrehozasanak idépontjaban érvényes
informaciokat veszik alapul.

Mivel folyamatosan fejlesztjik a Készletet, a tényleges miiszaki adatok eltérhetnek a kézikbnyvben
leirtaktol.

Ha kérdései vannak, forduljon az lgyfélszolgalathoz.

A Készletre nyilt forrdskodu szoftvert (OSS) hasznalé alkalmazas van telepitve. Az szoftveres alkalmazas
hasznalatahoz el kell fogadnia az alkalmazas elsd elinditasakor megjelend felhasznalasi feltételeket.
Figyelmesen olvassa végig az alkalmazas hasznalati feltételeit. A szoftveres alkalmazas licencadatait a
menlképernydn keresztll tekintheti meg.

A szerzbdési és garancialis feltételek, valamint felel6sségek tekintetében a szoftveres alkalmazas
hasznalata el6tt olvassa végig a hasznalati feltételeket.

Az alkalmazas képernyé8je vagy az altala megjelenitett tartalom egy frissités soran valtozhat.

Ha eltérést tapasztal a jelen kézikdnyvben leirtak és az alkalmazas képerny6jén megjelend tartalom kozt,
az utébbi mérvadé.

A Készlet hasznalata soran a gyarté és a forgalmazé nem felel6s a vagéél és a hasznos terhelés mérleg
(opcid) pontossagaeért, illetve a telepitéshez hasznalt géptdérzs meghibasodasaért.



©®©Rendeltetésszerii hasznalat
* A Készlet meglévd kotrogépre telepitve biztosit ahhoz ICT-funkcidkat. A Készlet felszerelése az alabbi
funkciok hasznalatat teszi lehetévé, igy egy hagyomanyos gépben is lehetdévé valik ICT épitési mliveletek
végrehajtasa.
¢ 3D Machine Guidance funkciok (*1)
¢ 3D épitési elézményadatok lekérési funkcioja
* Hasznos terhelés mérleg (opcio) (*2)

*1 Egy funkcio, amely GNSS alapjan lekérdezi a gép helyzetét, majd a gép kezelblilésének kdzelében
tablagép terminal segitségével megjeleniti az épitési tertlet tervadatai, valamint a kanal vagoéle kdzotti
eltérést.

*2 Funkcid, amely méri a kotrégép kanalaba berakodni kivant talaj témegét.

©®Felhasznaldk korlatozasa

¢ A Készlettel felszerelt gépet mikodtetd, és azzal munkat végzé dolgozénak megfelelé képesitéssel kell
rendelkeznie a kotrogépek mikddtetéséhez. Tovabbi tajékoztatasért olvassa el a Készlettel felszerelt gép
kezelési és karbantartasi utmutatojat.

@A kézikonyvben szerepl6 kereskedelmi védjegyek

* A Smart Construction, a Smart Construction 3D Machine Guidance és a Smart Construction Pilot a
Komatsu Ltd. kereskedelmi védjegyei vagy bejegyzett védjegyei.

* AWi-Fi a Wi-Fi Alliance bejegyzett védjegye.

* Az Android, a Google, a Google Play, valamint a Google Play emblémaja a Google LLC kereskedelmi
védjegyei vagy bejegyzett védjegyei.

* Adocomo az NTT DOCOMO, INC. kereskedelmi védjegye vagy bejegyzett védjegye.

* Az iPad az Apple Inc. bejegyzett védjegye.

* Az iOS az Apple Inc. altal eléallitott operacios rendszer neve. Az 10S a Cisco Systems, Inc. vagy
leanyvallalatainak kereskedelmi védjegye vagy bejegyzett védjegye az Egyesiilt Alamokban vagy mas
orszagokban, amelynek hasznalata licenc alapjan térténik.

* AlLenovo a Lenovo Corporation kereskedelmi védjegye.

* A Pocket WiFi a SoftBank Corporation kereskedelmi védjegye.

A jelen kézikdnyvben szerepld egyéb nevek, példaul véllalatnevek vagy terméknevek altalaban az adott
vallalatok kereskedelmi nevei, kereskedelmi védjegyei vagy bejegyzett védjegyei.

©®©Megdfeleloségi nyilatkozat

* Az EARTHBRAIN Ltd. ezennel kijelenti, hogy a Smart Construction 3D Machine Guidance tipusu
radidberendezés teljesiti az 2014/53/EU iranyelv rendelkezéseit.

Az EU megfeleléségi nyilatkozat teljes szévege az alabbi cimen olvashaté:
https://smartconstruction.io/en/legal-overview/
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1. Biztonsagi ovintézkedesek

1.1. A figyelmezteté cimkék
(figyelemfelhivo kifejezések) jelentése

A jelen kézikdnyvben és a Készleten az alabbi figyelmeztetd cimkéket hasznaltuk a biztonsaggal
kapcsolatos lGizenetek kiemelésére. Tartsa be e figyelmezteté cimkéket.

A cimke olyan helyzetrél tajékoztat, amely elkerllés nélkll sulyos
személyi sérliléshez vagy halalhoz vezet.

FIGYELMEZTETES!

A cimke olyan helyzetrél tajékoztat, amely elkerllés nélkll sulyos

V|GYAZAT| szemelyi séruléshez vezethet.

Az alabbi cimkék olyan évintézkedéseket tartalmaznak, amelyeket a felhasznaldoknak a Készlet és a
Készlettel felszerelt gép hasznalatakor szintén be kell tartaniuk.

Ez a cimke a Készlet és a Készlettel felszerelt gép hasznalataval
kapcsolatos fontos informaciokat emel ki.

Megjegyzés

(Supplementary explanation) | Hasznos tudnivalok.

| 1.2. Biztonsagi 6vintézkedések

FIGYELMEZTETES!

FENNALL A SULYOS SZEMELYI SERULES VAGY A HALAL KOCKAZATA.

A dolgozdk és a kdrnyezetik biztonsaga érdekében mindig kdvesse a kézikdnyvben és a Készlettel
felszerelt gépen 1évd figyelmeztetéseket és megel6z6 intézkedéseket.




2. Bevezeto

|2.1. A készlet (csomag) tartalma

A Készlethez az alabbi tételek vannak mellékelve.

¢ Kanal IMU * GNSS vezérléegyseég

¢ Kanalszar IMU * Vezetékkoteg

e Gém IMU * Nyomasérzékeld (2 darab) (opcionalis)
* Géptorzs IMU * Rogzitékonzol stb.

GNSS-antenna (2 darab)

|2.2. Sémarajz

GNSS korrekcios adatokat
kézbesitd szolgalat

GNSS GNSS NTT docomo/JENOBA

IMU antenna antenna
Smart Construction
Serve‘: o x GNSS
MU (tervadatok az épitésnek Korrekcios
megfelel6en) adatok

Tervadatok
Epitési
GNSS vezérlegység elézmények LTE

LTE
WiFi
Vagoél Helyadatok
adatai
IMU Vétel: Tervadatok/GNSS korrekciés adatok
Betaplalas Kiildés: Vagoél adatai (épités szerint)
(gépakkumulator)

Nyomaserzek  Nyomasérzék
MU el6 (opcio) el6 (opcid)

Tablagép Wi-Fi utvalaszté

Megjegyzés

¢ Kétrészes gémmel szerelt épitbipari gép hasznalata esetén egy 2. gém IMU érzékelét is telepiteni kell.
* Forgégémmel szerelt épitdipari gép hasznalata esetén forgogém-érzékeld valamint a forgatémihéz
szilkséges kapcsoldmechanizmus telepitése sziikséges.




| 2.3. Sziikséges elokésziiletek

Miutan felszerelte a Készletet a gépre, az alabbi eszkd6zokre van sziikség az ICT-funkcidokhoz: tablagép,
tablagéptoltd, tablagéptartd konzol és WI-Fi Utvalaszto. Készitse el6 ezeket az eszkdzdket, mert ezek
nincsenek a Készlethez mellékelve.

§ 2.3.1. Tablagép (kompatibilis tablagéptipusok)

A Készlet telepitésekor az ICT-funkcidkat a tablagép kezelésével érheti el, amelyre a szoftveres alkalmazas
telepitve van.
Az alabbi tablagépekkel igazoltan mikodik:
* Lenovo Tab M10 HD (2. gen.) (op.r.: Android 11)
* Lenovo M10 Plus (3. gen.) (op.r.: Android 12)
* Lenovo P11 Pro (2. gen.) (op.r.: Android 12)
Egyéb tablagépek esetén vegye fel a kapcsolatot az tgyfélszolgalattal.
*iOS rendszer( tablagépek, mint az iPad, nem hasznalhaté.

(Supplementary explanation)

* Ha frissiti az operaciés rendszert, a verzié a frissités idépontjaban elérhetd legujabb verziéra médosul.
A frissitést kovetéen nem allithatd vissza a korabbi verzié. Vegye figyelembe, hogy miutan frissitette a
szoftvert a legujabb verziéra, lelassulhat a tablagép mikodése, vagy a tablagép mikodésképtelenné
valik, mert nem kompatibilis a legujabb verzioval (attol fliggéen, hogy az elékészitett tablagép mikor
kertlt legyartasra).

* Ritka esetekben a tablagép bels6 adatai sérilhetnek vagy toriédhetnek, vagy a tablagép indithatatlanna
valhat a szoftver frissitését kdvetéen. A szoftver frissitésekor készuljon fel minden eshetéségre: kbvesse
a megfelel eljarasokat a tablagép gyartdja altal adott utmutatd szerint, készitsen biztonsagi masolatot,
példaul masolja az adatokat egy PC-re stb. A részletekkel kapcsolatban érdekl6djon a tablagép
gyartojanal.

| 2.3.2. Tablagéptarté konzol

Ez egy tartékonzol, amely megtartja a tdblagépet a fulkében. Olyan valtozatot készitsen el, amely stabilan
tartja a tablagépét.



§ 2.3.3. Wi-Fi utvalaszto

Az ICT-funkcié hasznalatahoz vezeték nélkili hal6zaton keresztll csatlakoztatni kell a tablagépet a GNSS
vezérléegységhez, majd kapcsolodni kell a Smart Construction Serverhez a mobil adatkapcsolaton
keresztul. Ezért olyan Wi-Fi utvalasztét (altaldnos nevén mobil Wi-Fi router) készitsen eld, amely a 4G/LTE
halézathoz is csatlakoztathatd. A Wi-Fi utvalasztdnak az alabbi kévetelményeket kell teljesitenie.

* Vezeték nélkili haldzati szabvanyok: IEEE802.11a/b/g/n/ac

* Egyszerre csatlakoztathatd Wi-Fi kompatibilis eszk6z6k szama: Legalabb 2 egység
A mikodés terén ellenbrzétt Wi-Fi atvalasztok a ,809SH” és az ,FS040W”. Egyéb Wi-Fi Utvalasztok esetén
Iépjen kapcsolatba az tgyfélszolgalattal.

| 2.3.4. Tablagéptéitd

FIGYELMEZTETES!

FENNALL A SULYOS SZEMELYI SERULES VAGY A HALAL KOCKAZATA.

¢ Els6ként helyezze a Készlettel felszerelt gép munkaszerelék-reteszel6karjat zart allasba, és allitsa le a
motort. Ezutan rogzitse/valassza le a tapellatd berendezést és a toltékabelt, vagy éllitsa be annak
helyzetét.

* Biztonsagosan szerelje fel a tablagéptartot, a tablagéptoltét és a toltékabelt ugy, hogy mindegyik
teljesitse az alabbi kdvetelményeket, és ne eshessenek le.

Ha a latdbmez6 akadalyozva van a Készlettel felszerelt gép miikddtetésekor, az sulyos, személyi
sérlléssel vagy halallal jaré balesetet okozhat. Zavard hatasuk vagy leesésiik a gépkezel6, a tablagép
vagy mas személyek sériilését okozhatja.
- Atablagép és a tablagéptartd nem takarja el a latdmez6t a Készlettel felszerelt gép hasznalatakor.
- Atablagép és a tablagéptarté nem ér a gépkezeld kezeihez stb. a Készlettel felszerelt gép
hasznalatakor.
- Atablagép és a tablagéptart6 stabilan régzitve van ugy, hogy nem tud leesni.

Megjegyzés

* Annak érdekében, hogy az akkumulator ne meriljon le a tablagép hasznalata kézben, csatlakoztassa
a tablagéptoltét, és azon keresztll Idssa el arammal a tablagépet.
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(Supplementary explanation)

* Atablagép mikodik a Wi-Fi utvalasztéhoz csatlakoztatva, de nem miikddik mobilhalézathoz
csatlakoztatva.
¢ A kereskedelmi forgalomban kaphato tablagéptdlté berendezések kilonbdzéek lehetnek, egyesek a

gépre csatlakoztatva, masok hordozhaté akkumulatorrél mikédnek. Készitse el a tablagépének
megfelel6t.

¢ Afilke 24 V-os szivargyujtoval és 12 V-os elektromos csatlakozéval rendelkezik.

* Bizonyos tablagépek nem képesek hosszu ideig miikdédni, ha nem csatlakoznak aramforrashoz. A
tablagépet aramellatdshoz csatlakoztatva hasznalja.

] 2.3.5. Helyi taroléeszkéz

Helyi taroloeszkdzként hasznalhat Micro SD-kartyat, ha USB-n keresztil SD-kartyaolvasét csatlakoztat a
tablagépéhez. A hasznalatra igazoltan alkalmas SD-kartyaolvasé az Anker USB-TypeC 2-in-1 kartyaolvaso.
Egyéb SD-kartyaolvasok esetén vegye fel a kapcsolatot az ligyfélszolgalattal.

(Supplementary explanation)

¢ Amikddés az alabbi FAT32 formatumura formazott Micro SD-kartyakkal igazolt.
SanDisk microSD 32GB UHS-I Class10
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3. Mielott megkezdi a munkat

© A munkakezdés elofeltételei
Miel6tt miel6tt megkezdi a munkat a Készlettel, ellendrizze, hogy az alabbiak el lettek-e végezve:
* A Készlet minden része megfelel6en van telepitve, a rendszer igazoltan megfelel6en mikadik.
* Atablagéptarté megfeleléen van telepitve.
* A gép/kanal kalibralva lett és a Machine Guidance funkci6 elérte a szabvanyos pontossagot. Egyéb
esetben ismételje meg a kalibraciot.
¢ Ellendrizze, hogy a Pilot alkalmazas a legujabb verzio-e.

| 3.1. Fontos részletek

VIGYAZATI

FENNALL A SZEMELYI SERULES KOCKAZATA.

Ne kozelitse meg a Készlettel felszerelt gépet, ha nem szlikséges. Ha meg kell kdzelitenie a Készlettel

felszerelt gépet, az alabbiak szerint gondoskodjon a biztonsagrél.

* Ertesitse a Készlettel felszerelt gép kezelsjét, mieltt megkdzelitené a gépet.

* Azt kovetden kozelitse meg a Készlettel felszerelt gépet, hogy a gép kezel6je a munkaszerelék-
reteszel6kart ,lezart” helyzetbe kapcsolta, és jelzést ad.

* Amikor felszall a Készlettel felszerelt gépre, vagy leszall réla, ne ugorva tegye. Mindig a testét harom
ponton megtdmasztva szalljon fel a gépre, ill. szalljon le a géprél.

* Szikség esetén hasznaljon fellépét.
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| 3.2. Munkafolyamat

I A Machine Guidance hasznalata

- Szemrevételezéssel ellenbrizze a Készletet. }

&
df-

|.w
I

' Ellendrizze a Készlet rogzitettségét. }

KB Hasznalja a Machine Guidance funkciot.

3-1. Ha teljesen ki szeretné hasznalni a 3D gépnavigacioé funkciot

Hasznalja a 3D Machine Guidance funkciot. }

N

Allitsa be a 3D Machine Guidance-t. } 4_2-&)

3-2. Ha bonyolult beallitasok konfiguralasa nélkiil szeretné hasznalni a gépnavigacio funkcioét

sl

Hasznalja a 3DMG Basic funkciét. } 5.8,

i

3-3. Ha nem hasznalja a miiholdas adatokat

7.

{-)f:

Hasznalja a 2D Machine Guidance funkciot. }

(63}

3-4. Ha a funkcié még nincsen beallitva, vagy a tablagép vagy egy alkatrész cserélve lett

&T\

Csatlakozzon a WIFI-hez. > 5%

w

Telepitse az alkalmazast a tablagépre. }

36.°0
(A 3-2. 1épés is szilkséges.) l
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3-5. Ha valtozik a munkateriilet vagy ellenérzi a pontossagot

Toltse be a projektfajlt.

Ellendrizze a vagéél helyzetének pontossagat.

3-6. Ha személyre szabja a Machine Guidance funkcioét

« Allitsa be a GNSS-t.

« Allitsa be a kanalat.

« Allitsa be a gép kalibraciojat.

* Hasznalja a geokerités funkciot.

» Hasznalja a szimulator funkciét.

* Végezze el a rendszer felligyeletét.

» Konfiguralja a rendszergazdai beallitasokat.

(@)1
-

N
N

o o o o
© @ |o jw |

(&)
N
o

I Hasznos teher

- Inditsa el a hasznos terhelés mérleget.

()]
—
oF

n Hasznalja a hasznos terhelés mérleget.

|.®
o

2-1. Els6 hasznalatkor, modellvaltaskor stb.

Allitsa be a hasznos terhelés mérleget.

&T—

2-2. Els6 hasznalatkor, kanal-/modellvaltaskor stb. vagy havonta

Kalibralja a hasznos terhelés mérleget.

D
N
&T:
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3.3. Berendezés szemreveételezéses
ellenorzése

Naponta egyszer, mielétt beinditana a motort, ellendrizze a csavarokat, anyakat lazasag szempontjabdl, a
vezetékcsatlakozokat lazasag és holtjaték szempontjabal.

I 3.3.1. A GNSS-antenna felszerelésének ellenorzése

1. Ellenérizze, nem lazultak-e ki a GNSS-antenna régzitécsavarjai. Ha valamelyik meglazult, huzza meg
(meghuzasi nyomaték: 32 Nm).

A fllke hatso része
A gép jobb oldala

32 Nm

2. Huzza meg, mikdzben a GNSS-antenna csatlakozéjat a csatlakozas érdekében a nyil iranyaba nyomja.
Huzza meg stabilan, hogy hasznalat kézben ne lazulhasson ki.

A fllke hatsé része
A gép jobb oldala

l 3.3.2. A GNSS vezérlbegység felszerelésének ellendrzése

Ellenérizze, hogy a GNSS vezérl6egység stabilan rogzitve van-e.
Ha a GNSS vezeérlegység nincsen stabilan rogzitve, hizza meg ujbdl.
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|3.4. Beszerelés ellenérzése

1. Ellenérizze, hogy a Készlet részeként beszerelt alkatrészek nem estek-e le, és a megfelel6 alkatrész
van-e beszerelve.
Mindenképp telepiteni kell egy IMU-t a gém, a kanalszar, a kanal és a géptest szamara.
Azonos IMU-k telepitése problémat okozhat (példaul két gém IMU esetén).

2. Ellenérizze, hogy a rendszer megfeleléen mikodik-e.
(1) Kapcsolja be a levalaszto kapcsolot.
(2) Kapcsolja be a kulcskapcsolot és a tapellatast. (Nem kell elinditani a motort.)

(3) Ellenérizze a GNSS vezérlbegység LED-fényét.

POWER Aramellatas: Vilagit, ha a kulcskapcsolé be van kapcsolva.
Helymeghatérozas megerésitése: Vilagit, ha fuggetlen GNSS helymeghatérozasi
POS vagy magasabb allapotban van.

Kikapcsol, ha nincsen vétel vagy helymeghatarozas.

Vilagit, ha megfeleld adatokat kap.

LINK Kikapcsol, amig a miikddés ellen6rzés alatt all.
RTK-Float esetén villog. RTK-Fix esetén folyamatosan vilagit.
MODE : f e 1l . .
Kikapcsol, amig a mikddés ellendrzés alatt all.
24G 2,4 GHz-es Wi-Fi hasznalatakor vilagit.
5 GHz-es Wi-Fi hasznalatakor vilagit.
5G * Japanban tilos szabadtéren az 5 GHz Wi-Fi hasznalata. Ezért Japanban

hasznalva a lampa nem kapcsol fel.

3. Ellendrizze, hogy a vezetékkoteg stb. nem akadalyoz-e és nincs-e meghajolva.
Inditsa el a motort, és az ellenérzéshez lassan mozgassa a kanalat, kanalszarat és gémet a Készlettel
felszerelt gépen.

4. Allitsa le a motort, és ellendrizze, nem szivarog-e az olaj a gém alatti nyomasérzékelébdl.
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13.5. A Wi-Fi beallitasa

Csatlakoztassa a tablagépet és a GNSS vezérléegységet Wi-Fi utvalaszton keresztil. A Wi-Fi Utvalaszto
beallitasa a hasznalt késziilékek tipusatol fliggden eltérd lehet.

Az FS040W beallitasahoz kovesse a lenti folyamatot. Végezze el a beallitast az FS040W és késziiléke
kezelési utmutatoja beallitasi eljarasanak megfeleléen.

(Supplementary explanation)

Az itt [athatdé mddszer csak példa.
Tovabbi tajékoztatdst késziléke kezelési utmutatojaban talal.

1. Hatarozza meg a GNSS vezérléegység SSID-jét és jelszavat.
¢ SSID: A GNSS vezérl6egység sorozatszama

SSID

e Jelszd: Az SSID visszafelé olvasva

Példa: Ha az SSID ,Retro-48A4934916E4”, a jelsz6 ,4E6194394A84”. Helyezzen SIM-kartyat a Wi-

Fi utvalasztoba.

2. Kezdje a tdltés ugy, hogy a Wi-Fi utvalasztét USB-kabellel egy PC-hez csatlakoztatja. Készitsen el6 a
Wi-Fi utvalasztéhoz megfelel6 USB-toltékabelt.
Ha csatlakoztatta, az illesztéprogram automatikusan telepitve lesz a PC-jére.

Kezdje el a Wi-Fi utvalaszté bedllitasat a PC-jén, és jelentkezzen be.

Allitsa a gazda IP-cimét ,192.168.128.1” értékre a Wi-Fi Gtvalaszté DHCP-beallitasok képernydjén.
Szikség esetén moédositsa az alhalézati maszk értékét.

5. Moddositsa a Wi-Fi Utvalasztd SSID-jét és jelszavat a GNSS vezérléegység 1. Iépésben meghatarozott

SSID-je és jelszava alapjan.

6. Kapcsolja ki a Wi-Fi utvalasztd biztonsagi elvalasztasi funkcioit.
Ha a biztonsagi elvalaszto funkciok aktivak, a rendszer nem mikodik, mert nem lehetséges az
adataramlas a végponti készllékek kozott.

7. Tukrdzze a Wi-Fi utvalasztd beallitasait.
A Wi-Fi atvalasztd és a GNSS vezérlbegység csatlakoztatva van.

8. Zarja be a Wi-Fi utvalaszt6 bedlltasait, és tavolitsa el az atvalasztét a PC-rél.

9. Aktivélja a tablagép Wi-Fi funkcidit.
A GNSS vezérlbegység SSID-je megjelenik a WIFI-halézatok listajaban.

10. Valassza ki a GNSS vezérléegység SSID-jét, és adja meg a jelszot.
A Wi-Fi atvalaszto, GNSS vezérlbegység és a tablagép kapcsolddik egymashoz WIFI-halézaton
keresztul.
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13.6. Alkalmazas telepitése

Megjegyzés

* Ha Android 11 vagy Ujabb verziéju tablagéppel végez tavoli kapcsolatot, frissitse a tavoli tamogatasi
alkalmazast a legujabb (v1.7.0) vagy Ujabb verziora.

Toltse le a Smart Construction Pilot alkalmazast, a szlkséges szoftveralkalmazast a Google Play aruhazbdl,
és telepitse a tablagépre.

Adja meg a ,Smart Construction Pilot” keresdkifejezést a Google Play aruhazban.
Ha a Smart Construction Pilot probléma nélkil telepitve lett a tablagépre, az alabbi ikon jelenik meg a
kezdbképernyén.

(Supplementary explanation)

¢ A Smart Construction Pilot hasznalatdhoz el kell fogadnia a hasznalati feltételeit. Ha elsé alkalommal
inditja el a Smart Construction Pilot alkalmazast, megjelennek a hasznalati feltételek. Mindig ellendrizze
a részleteket.

* Miutan csatlakoztatta a tablagépet az internetre, telepitse a Smart Construction Pilot alkalmazast.
Barmilyen kapcsolatot hasznalhat (pl. mobil Wi-Fi, nyilvanos/vallalati Wi-Fi).

Ha befejezte a Smart Construction Pilot telepitését, inditsa el a beallitdsokat ugy, hogy a GNSS
vezérlBegység és a tablagép kommunikalhasson egymassal a Wi-Fi utvalasztén keresztul.

Tablagép GNSS 5rlé .

-> Allitsa be ugyanazt az SSID-t SSID: ;gfg_gﬁg!f 9

és jelszo6t, mint a GNSS Jelszé: Az SSID visszafelé  |Egyedi
vezérk’iegységen_ olvasva (a fenti ”*******n

résznek megfeleléen)
Allitsa be ugyanazt a WIFI-t.

Wi-Fi utvalaszto

-> Allitsa be ugyanazt az Smart
SSID-t és jelszot, mint a Conetraction
GNSS vezérléegységen. Server

AGILTE
(SIm)
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3.7. A Smart Construction Pilot
elinditasa

1. Koppintson a ,Smart Construction Pilot” ikonra a tablagép képernyéjén.
A lenti képernyd jelenik meg.

2. Valassza ki a hasznalni kivant nyelvet és régiot, majd koppintson az ,OK” gombra.

(Supplementary explanation)

¢ Avalaszthat6 régidk a valasztott nyelv alapjan eltéréek lehetnek.

3. Megjelennek a hasznalati feltételek.
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4, Gorgessen lefelé hogy elolvassa a részleteket, majd koppintson az ,ACCEPT” (elfogadas) gombra.
Ha a kdvetkezd alkalomtdl kezdve nem szeretné megjeleniteni a hasznalati feltételeket, elfogadas elétt

vélassza a ,Do not show this again” (Ne jelenjen meg ujra) lehetéséget. Megjelenik az inditési
képernyd.

(Supplementary explanation)

* Ha a ,Simulator Mode” (szimulator izemmad) beallitasa ,ON” (be) a ,Common Settings” (altalanos
beallitasok) képernydn, csak a ,Machine Guidance” (gépnavigacio) jelenik meg az inditasi képernyén.
5. Koppintson a ,Machine Guidance” (gépnavigacio) lehetdségre.

6. Koppintson az ,,OK” gombra.
Megijelenik a féképernyd.

7. Ha még nem végezte el a gép kalibralasat, végezze el.

Lasd Telepitési utmutato. A Telepitési utmutatd helye, az azonosito és a jelszé a termékhez mellékelt
lapon talalhaté.
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13.8. Altalanos beallitasok

Allitsa be a nyelvet, a régiot, a hossz és a tdmeg mértékegységét a Smart Construction Pilothoz.

1. Koppintson a gombra az inditasi képernyén, hogy megnyissa a ,Common Settings” (altalanos
beallitasok) képerny6t.

2. Allitsa be a ,Language” (nyelv), ,Region” (régio), ,Unit of Length” (hossz mértékegysége), ,Weight Unit”
(tomeg mértékegyseége), ,Coordinates” (koordinatak) stb. értékeit, majd koppintson a ,v” gombra.

13.9. Projektfajl

Az alabbi miveletek végezhetbek el a ,Project File” (projektfajl) képernyén a Machine Guidance
(gépnavigacio) funkciéhoz hasznalni kivant projektfajlokkal (3D tervrajzadatok).

Download project files (projektfajlok

v Toltson le projektfajlokat a Smart Construction kiszolgalérol.
letdltése)

Create project files (projektfajlok

létrehozasa) Hozzon létre Uj projektfajlokat.

Select project files (projektfajlok

kivalasztasa) Valasszon ki és t6ltsén be a tablagépen 1évd projektfajlokat.

Select design surface (tervfelllet

) . Valassza ki a projektben hasznalni kivant tervfellletet.
kivalasztasa)

Edit project files (projektfajlok

szerkesztése) Szerkessze a projektfajlokat.
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(Supplementary explanation )

* Amikor az alkalmazas kapcsolédik az internethez azon munkagép tablagépén, amelyhez a projekitfajlt a
Pilot Web tarsitotta, a cél projektfajl automatikusan letéltésre keriil, és az alabbi képernyd jelenik meg. A

-~ gombra koppintva megnyilik a ,Project File” (projektfajl) képernyd.

1. Koppintson a gombra egy menl megnyitasahoz.

2. Koppintson a ,Project File” (projektfajl) lehetéségre a ,Project File” képernyd megnyitasahoz.
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§ 3.9.1. Projektfajlok betoltése

Projektfajlok letolthetdek a kiszolgalordl vagy betdlthetéek a helyi tarhelyrél.

B Letoltés a kiszolgalorol

1. Koppintson a I| gombra a ,Project File Download” (projektfajl letoltése) képernyd
megnyitasahoz.
A ,Project File Download” (projektfajl letdltése) képerny6jén megjelenik a Smart Construction
kiszolgalon regisztralt projektfajlok listaja.

2. Ha a cél projektfajl melletti @ gombra koppint, megjelenik a jévahagyasi ablak.

3. A,v” gombra koppintva megkezdheti a letoltést.
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4. Aletoltést kdvetéen koppintson a ,v/” gombra a jévahagyasi ablakban, hogy megadja a cél projektfaijlt.

B Betoltés helyi tarhelyrol

1. Koppintson a ’ [ ‘ gombra, és valasszon egy ,.rpz” kiterjesztésii projektfajlt a tablagép
mappavalaszté funkcidjaval.

2. Aprojektfajl betoltéséhez koppintson a ,,v” gombra a jévahagyasi ablakban.
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3. Miutan betoltott egy projektfajlt a helyi tarhelyrél, koppintson a ,v/” gombra a jévahagyasi ablakban,
hogy megadija a cél projektfajlt.

§ 3.9.2. Projektfajlok létrehozasa

Hozzon létre projektfajlokat a tablagépen.

1. Koppintson a gombra a ,Project Settings” (projektbeallitasok) képernyé megnyitasahoz.

2. Adjon nevet a projektnek a ,Project Name” (projektnév) mezében.

3.  Koppintson a Q gombra, hogy atlépjen a ,Localization/Projection” (elhelyezkedés/leképezés)
beallitasi képernyére, és belépjen a koordinatarendszerbe.

<Elhelyezkedés beallitasa>

¢ Koppintson a gombra, hogy atlépjen az ,Add Control Point” (alappont hozzadadasa)
képernyére.

» Alappont hozzaadasa
* Adja meg az alappont nevét.
* Adja meg a viszonyitasi ponttol mért N, E és Z tavolsagot.
* lgazitsa be az alappontot és a kanal vagoélét a vagoél bal peremére/kdzepére/jobb peremére, és

koppintson a gombra a koordinatak lekérdezéséhez.
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* A,HUse” (V hasznalat)/,V Use” (F hasznalat) hasznalatahoz koppintson az ,ON"/,OFF” (be/ki)
gombra.

¢ Koppintson a gombra az alappont elvetéséhez.
* Miutan elvégezte az 6sszes beallitast, a ,v/” gombra koppintva mentse a beallitasokat.

<Leképezési beallitasok>
* Koppintson a ,Projection” (leképezés) lehetéségre a képernyd tetején.

 Allitsa be a ,Region” (régio), ,Projection” (leképezés), ,Datum” (datum) és ,Geoid Name” (geoid
név) értékeit.

(Supplementary explanation)

* Ha a ,Projection” (leképezés) vagy a ,Geoid Name” (geoid név) mezbére koppint, és megad egy
karakterlancot, azzal leszlikitheti a megjelend tételeket a karakterlancot tartalmazokra.

* Abeallitasok mentéséhez koppintson a képernyd jobb alsé részén lévé ,v” gombra.

* Ha a szukséges fajl nem lett letdltve, jovahagyasi ablak jelenik meg. Koppintson a ,v” gombra a fajl
letoltéséhez.

¢ Koppintson a gombra, hogy letdltse a legujabb beallitasfajlt a kiszolgalorol.
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4. Egyszer( tervfeliilet létrehozasahoz koppintson a 43 gombra, hogy atlépjen a ,Create
Simple Design Surface” (egyszerU tervfelllet létrehozasa) képernydre.
A vagéeél koordinatai 1-3 ponton kérhetdk le és mérheték meg.

(1 pontos mérés)
* Koppintson a ,Flat Plane” (sik feliilet) lehet6ségre, majd a — gombra a képernyd jobb alsé részén.

* Adja meg a réteg nevét.

* |gazitsa a vagoél bal peremét/kézepét/jobb peremét a mérési ponthoz, és koppintson a
gombra, hogy lekérdezze a vagéél koordinatait.
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* Ha korabban mar t6lt6tt be topografiai mérési pontokat, lekérdezheti a vagoél mért koordinatait a

gombra koppintva.
Valasszon egy pontot a célrétegen, és koppintson a ,,v” gombra a képerny6 jobb alsé részén.

A koordinataadatok a gombra koppintva ellendrizhetéek.

(Supplementary explanation)

* A pont megjelenitési szine a ,Topographic Survey List” (topografiai mérési lista) képernyén modosithato.
* Atervfelllet elmentéséhez koppintson a képerny6 jobb alsé részén lévé ,v/” gombra.

Ha hasznalni szeretné a tervfeliletet a projektben, koppintson a ,v” gombra a jovahagyasi
ablakban.
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(2 pontos mérés)
* Koppintson a ,2 Point Sloping Plane” (2 pontos lejt6 fellilet) lehetéségre, majd a — gombra a
képernyd jobb alsé részén.

* Az 1 pontos méréshez hasonldéan adja meg a réteg nevét, és kérdezze le a vagoél koordinatait.

* Adja meg a lejtés adatait. Koppintson a gombra, hogy kivalassza a lejtés
megadasanak maédjat (%/arany/sz6g).
* Atervfelllet elmentéséhez koppintson a képerny6 jobb alsé részén lévé v/ gombra.

Ha hasznalni szeretné a tervfeliiletet a projektben, koppintson a ,v/” gombra a jovahagyasi
ablakban.
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(3 pontos mérés)
* Koppintson a , 3 Point Sloping Plane” (2 pontos lejt6 fellilet) lehetéségre, majd a — gombra a
képernyd jobb alsé részén.

* Az 1 és 2 pontos méréshez hasonldéan adja meg a réteg nevét, és kérdezze le a vagoél
koordinatait.

* Atervfelllet elmentéséhez koppintson a képerny6 jobb also részén Iévé ,,v” gombra.

Ha hasznalni szeretné a tervfeliiletet a projektben, koppintson a ,v” gombra a jovahagyasi
ablakban.

B Tervfelulet Iétrehozasa vonalrendszerbdl

Hozzon létre tervfellletet a Machine Guidance (gépnavigacio) szamara a projektfajlban 1évé vonalrendszer
alapjan. Adja meg a kivalasztott vonalrendszer szélességét és Z iranyu eltolasat, hogy létrehozzon egy
tervfellletet.

Kivalasztott
vonalrendszer

C L, . e Szélesség
Z iranyu eltolas (pozitiv irany)

Z iranyu eltolas (negativ irany)

- 30 -



1. A ,Project File” (projektfajl) képernydn koppintson a cél projektfajl melletti gombra, hogy
tervfellletet adjon hozza, és megnyissa a ,Project Settings” (projektbeallitdsok) képernyét.

2. Koppintson a gombra a ,Create Design Surface” (tervfelllet Iétrehozasa) képernydn.

(Supplementary explanation)

* Koppintson a létrehozott tervfelilet gombijara a tervfelilet szerkesztéséhez.

* Koppintson a gombra a tervfelllet torléséhez.

3. Helyezze a A (célkereszt) kurzort a cél vonalrendszerre, hogy tervfeliiletet hozzon létre.
4. Adja meg a réteg nevét, szélességét és Z eltolasat, majd koppintson a ,v” gombra.
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Megjegyzés

* Az alabbi esetekben sikertelen lehet a tervfeliilet Iétrehozasa.
- Atervfeliiletet alkoté haromszdgek szama (TIN) meghaladja a 200-at.
- AKkivalasztott vonalrendszer 200 m-nél messzebbre nyulik.
- Akivalasztott vonalrendszer nagymértékben megtort.*
- A megadott szélesség tul nagy.*
- Avonalrendszer rendkivil kis méret(i vonalszegmenst tartalmaz.*

* Ezen esetekben a tervfellilet Iétrehozasa az alabbi Gizenettel meghiusulhat.

(‘Supplementary explanation )

¢ Ellendrizheti a Iétrehozott tervfelliletet, ha kivalasztja a réteget a ,Design surface” (tervfellilet) legordild
menubdl a ,Project Settings” (projektbeallitasok) képernyén.
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§ 3.9.3. Projektfajlok kivalasztasa

1. Koppintson egy projektfajlra a listaban, hogy sargaval kiemelje.

2.  Koppintson a képerny6 jobb alsoé részén lévé ,v/” gombra.
3. Akijelolt projektfajl beallitdsahoz koppintson a ,v” gombra a jovahagyasi ablakban.
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§ 3.9.4. A projekt megjelené rétegének kivalasztasa

1. Koppintson a ,Design surface” (tervfelllet) legordilé menure.
Megjelenik a projektfajlban elérhet6 tervfellletek listaja.

A kivalasztashoz koppintson a megjeleniteni kivant tervfeliiletre.

3. Koppintson a képernyd jobb alsé részén Iévé ,v” gombra. Ha megjelenik a jovahagyasi ablak,
koppintson a ,v” gombra.

] 3.9.5. Projektfajlok szerkesztése

1. Koppintson a cél projektfajl Q gombjara.
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2.  Minden elem szerkeszthetd.
(A projektnév és a koordinatarendszer szerkesztésével, a tervfelllet kivalasztasaval és egyszeri
tervfelulet 1étrehozasaval kapcsolatban lasd ,3.9.2. Projektfajlok létrehozésa”.)

Kivalaszthatdéak a megjelenitendé rétegek.
Ha pipat helyez a listaban Iévé réteg mellé, a réteg megjelenik a Machine Guidance (gépnavigacio)
képernyén. Ha eltévolitja[a_pipét, a réteg nem jelenik meg.

4

Koppintson a ,TIN” és a kozo6tti szingombra, hogy modositsa a megjelend réteg szinét.

3. Ha végzett a modositassal, koppintson a képernyé jobb alsé részén l1évé ,,v” gombra.
Ha megjelenik a jévahagyasi ablak, koppintson a ,,v” gombra a beallitasok mentéséhez.
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3.10. Vagoéeélhelyzet pontossaganak
ellendrzése

Miel6tt elkezdené a napi munkavégzést, ellenérizze, hogy a rendszer megfeleléen észleli-e a vagoél
helyzetét.

] 3.10.1. Ellenérzés elbkészitése

1. Kapcsolja be a levalaszt6 kapcsolot.
2. Kapcsolja be a kulcskapcsolét és a tapellatast. (Nem kell elinditani a motort.)
3. Kapcsolja be a tablagépet.

] 3.10.2. GNSS-adatok ellenérzése

1. Ha van referenciapont/mintahalom az tzemi terlleten, alljon a géppel a referenciapont/mintahalom
kbzelébe.

2. Koppintson a 8:)3 gombra egy meni megnyitasahoz.

3. Koppintson a ,GNSS Settings” (GNSS-beallitasok) gombra.
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4. Koppintson a ,GNSS Info” (GNSS-informaciok) gombra a ,GNSS Info” képernyd megnyitasahoz.

(Supplementary explanation)

* A ,GNSS Info” (GNSS-informaciok) képernydn ellenérizheti az egyes miholdtipusokbdl vett miiholdak
szamat.

5. Ellenérizze, hogy a ,Main Antenna” (f6 antenna) ,Vertical RMS” (fiiggéleges RMS) és a ,Horizontal
RMS” (vizszintes RMS) értéke nem nagyobb-e, mint 0,02.
Ha nagyobb, mint 0,02, varjon, amig a miholdak vétele megfelel§ lesz, és ellenérizze ujra.

6. Koppintson a ,v” gombra.

l 3.10.3. Vagoélhelyzet pontossaganak ellenérzése

A vagoélhelyzet pontossaganak ellenérzéséhez hasznalja a Smart Construction Pilot alkalmazéast a
tablagépen.
A Smart Construction Pilot elinditasaval kapcsolatban lasd ,3.7. A Smart Construction Pilot elinditasa”.

1.  Koppintson a 87?3 gombra egy menl megnyitasahoz.
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2.  Koppintson a ,Guidance Settings” (navigacios beallitasok) gombra.

3. Koppintson a ,Tip Position Measurement” (csucshelyzet mérése) gombra.

4. Valasszon egy alappontot, vagy koppintson a gombra, hogy dsszehasonlitasi pontot vegyen fel.
(Részletekeért lasd ,4.2.1. Vagoél helyzetének mérése”.)

5. Allitsa a munkaszereléket az alabbi abran lathaté 1. helyzetbe.

4. helyzet
3. helyzet
2. helyzet
1. helyzet

- 38 -



6. Az 1. poziciét megtartva valassza ki a kanal vagéélének bal peremét/kézepét/jobb peremét, helyezze a

kanal vagoéélét a referenciapontra/mintahalomra, majd koppintson a gombra.
A vagéeél rendszer altal felismert koordinatai a ,,Cutting Edge Position” (vagdélhelyzet) alatt jelenik meg.
Ha a vagéél nem helyezhetd a referenciapontra, mérje meg az abran lathaté AZ tavolsagot (fuggéleges
tavolsag a referenciapont és a kanal vagoéle kézott), adja meg a ,,Cutting Edge Position”

(vagoéélhelyzet) alatti  ,AZ” mez&ben, majd koppintson a gombra.

7. Akanal vagoélének helyzete és a referenciapont helyzete kdzott mért tavolsag a ,Difference” (eltérés)
alatt jelenik meg.
Ellendrizze, hogy az elbirt értéken belil van-e.

* Ha az értékek az el6irasokon beliil vannak: Azonos modon ellenérizze a vagéél pontossagat a
2./13./4. helyzetben. Ha minden érték az el6irasokon belll van, biztositott az épitkezés pontossaga.

* Ha az értékek nincsenek az elSirasokon belil: Ellenérizze, hogy a rogzitett eszk6z6k nem lazultak-
e ki vagy valtak-e le, és végezze el a kanal kalibralasat. Tovabbi tajékoztatasért lasd ,5.2.2.
Kanalkalibracio”.

(Supplementary explanation)

¢ Miutan kiszamitotta a vagoél koordinatait, az ,Offset” (eltolas) rész ,MATCHING” (egyeztetés) gombjara
koppintva a ,Difference” (kiilénbség) alatt megjelend N, E és Z értékek eltolasra kertinek, és megjelenik
az épitdipari gép a Machine Guidance (gépnavigacio) képernydn.

¢ Koppintson a ,RESET” (visszaallitds) gombra, hogy torélje a mar megadott eltolasi értékeket. Az eltolasi
ertékek kézzel adhatéak meg.

* Abeallitott eltolasi értékek alkalmazasahoz koppintson a képernyé jobb alsé részén l1évé ,,v” gombra.
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4. A Smart Construction Pilot hasznalata

41. A 3D Machine Guidance funkcié
hasznalata

§ 4.1.1. A f6képerny6 megjelenitése

1.  Akezddképerny6n koppintson a ,Machine Guidance” (gépnavigacid) lehetéségre.
Az inditashoz szlikséges adatok betdltédnek, és megjelenik a féképernyé.

Ha a rendszer nem tudta betdlteni a szikséges adatokat, hibajelzést ad.

2.  Ha még nem lett elvégezve a kalibracid, végezze el a telepitési utmutatd alapjan. A Telepitési utmutato
helye, az azonosité és a jelsz6 a termékhez mellékelt lapon talalhatd.

] 4.1.2. Miiveletek a féképernyén

A féképernyén megjelend ikonok funkcidja a kdvetkezé:

lkon Név Mikodés
Meni gomb Megjeleniti a menit.

Kijelz6 felosztdsa gomb Atkapcsolja a kijelz6t a teljes képerny6s, két részre
osztott és harom részre osztott lzemmad kozott.

GNSS-éllapot gomb Megjeleniti a GNSS-allapotkdd adatait.

Vagoéélhelyzet-mérés gomb Atvalt a ,Tip Position Measurement” (csucshelyzet
mérése) oldalra

Célfeliilet eltolasi beallitasai | Atvalt a célfeliilethez tartoz6 eltolasbeallitd
gomb képernyére. A beallitast kdvetden megjelenik az
eltolasi felllet a kivalasztott lejtéshez képest.
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lkon

Név

Mikodés

Kanal gomb

Megjeleniti a kanalbeallitasi képerny6t.

Bal oldali gomb

Atvaltja a lejtéhdz mért tavolsagot és szdget és a
vagoeél helyzetét a bal oldalra (a gépkezeld feldl
nézve).

Kbzépsd gomb

Atvaltja a lejtshdz mért tavolsagot és szdget és a
vagoél helyzetét kbzépre (a gépkezeld feldl nézve).

Jobb oldali gomb

Atvaltja a lejt6hdz mért tavolsagot és szdget és a
vagoél helyzetét a jobb oldalra (a gépkezeld fel6l
nézve).

Topografiai mérési pont
hozzaadasa gomb

Rogziti a vagoél aktualis helyzetét. Ha rakoppint, a
mért pont hozzaadasra kertl a topografiai mérési
pontok listajahoz.

Célfeliilet TIN
(haromszdgelt szabalytalan
halozat) kivalasztasa gomb

Atlép a célfeliilet TIN kivalasztasahoz teljes
képernyds izemmodban (lasd ,4.1.4. Célfelilet TIN
kivalasztasa nézet”). Amint a kivalasztas kész, a
kijelz8 visszatér az eredeti képernydre.
Kivalasztasra kertl a kijelolt TIN, és még legalabb
kett6 TIN a megadott szégtartomanyban.

Nézetvalto kapcsolo

Megjeleniti a nézetvalté képerny6t.

Minitérkép gomb

Minitérképet jelenit meg, amelyen madartavlatbol
attekintheti a teljes munkatertletet.

Visszaallitas gomb

Visszaallitja az épit6ipari gép megjelenitett helyzetét
a kezd® megjelenitett helyzetre.

Célfelllet eltolas-
bedllitdsa gomb

Noveli/csdkkenti a célérték fliggbleges eltolasi
értékeét.

Iranykijelzé

A miszeren megjeleniti az ahhoz szikséges
elfordulasi széget, hogy (egyenesen) a célfeliiletre
nézzen.

Kanal aljanak elfordulasiszog-
kijelz6je

Megjeleniti az ahhoz szikséges elfordulasi szoget,
hogy a kanal alja parhuzamos legyen a célfelllettel.

Tavolsag a vagoélidl

Megijeleniti a célfellilet vagoéltdl mért tavolsagat.

1. paletta megjelenitése

Megjeleniti a palettat. Egy kijelz6elem be-
/kikapcsolhaté a palettan.
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lkon

Név

Mikodés

2. paletta megjelenitése

Megjeleniti a palettat. Megjelenithet6 a palettan az
épitdipari gép délésszdge, a bolintas, a kanal aljanak
elfordulasi szége és a vagoél tavolsaga.

kdzott

Véltas a kanal neve/szdge és
a tervfelllett6l mért tavolsaga

kozott.

Atvaltja a kijelz6t a kanal nevének/szdgének és a
tervfelllettél mért tavolsaganak megjelenitése

(Supplementary explanation)

TIN (haromszogelt szabalytalan halézat): Digitalis adatszerkezet, amely haromszégu feliiletekkel jelképezi
a talaj fellletét. Ezt az alkalmazas arra hasznalja, hogy beallitsa a célfellletet.

B Menlu megjelenitése

Koppintson a gombra.

[ | Osztottképelgrés uzemmad valtasa
gombra, hogy véltson a megjelenitési formatumok (teljes képernyés, két részre
osztott és harom részre osztott) kozt.

Koppintson a
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(Supplementary explanation)

* A harom részre osztott képernyén a Machine Guidance (gépnavigacio) képernyd kettéosztott formaban
jelenik meg a felsé részen, a hasznos teher pedig az alsé részben lathatd. A Machine Guidance
(gépnavigacio) funkcié és a hasznos teher funkcié egyszerre hasznalhaté.

B Nézet valtasa

Koppintson a gombra, hogy megjelenitse a nézetvaltd képernybt.
Az egyes ikonokra koppintva az alabbiak szerint valtoztatja a képernyét.

LProfile” (profil): A gépkezeld feléli oldalnézet

~oection” (metszet): A gépkezelb feldli eldinézet

LPlan” (terv): Felllnézet

»3D”: 3D szabad nézet

~3DMesh” (3D hald): 3D halé lzemmadd (csak billenthetd kanéllal)

B Vagoéélhelyzet moédositasa
Az L’ ,M” vagy ,R” gombra koppintva valthatja a képernydn megjelent vagédél helyzetét bal oldalra,
kbézépre vagy jobb oldalra.

B GNSS-adatok megjelenitése
A gombra koppintva megjelenik a ,GNSS info” (GNSS-adatok) képernyd.
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B Topografiai mérési pont hozzaadasa
A gombra koppintva rogzitésre kerll a vagoél aktualis helyzete.

Modosithatja a mérési pont nevét, ha a régzités gombra koppintott.
Koppintson a ,Topographic Survey List” (topografiai felmérési lista) lehetéségre a mérési pontok
listajanak megjelenitéséhez. A mérési pont mentéséhez koppintson az ,SAVE” (mentés) gombra.

I 4.1.3. Miiveletek a navigacios nézetben

A féképernyd navigaciés nézete megjeleniti a tervfellletet és a Készlettel felszerelt gépet. Ujjaival
elcsusztathatja vagy kicsinyitheti/nagyithatja a képernyét.

* Legyintéssel (ujjat elhtzva a kijelzdn) elcsusztathatja a megjelend tartalmat.

¢ Ujjai széthuzasaval (két 6sszezart ujjat széthuzva a kijelzén) nagyithatja a megjelend tartalmat.

* Ujjai kozelitésével (két szétnyitott ujjat a kijelz6n egymashoz kézelitve) nagyithatja a megjelend
tartalmat.
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gombra koppintva médosithaté a néz6pont.

Nézet

Nézdbpont

Mikodes

A gépkezel6 felbli
oldalnézet

Ellendrizheti a kanal és a tervfelllet
egymashoz viszonyitott helyzetét a Készlettel
felszerelt gép oldalnézetébdl.

A gépkezel6 felbli

Ellen6rizheti a kanal és a tervfelllet

elélnézet egymashoz viszonyitott helyzetét a gépkezel§
néz6pontjabol.
Felllnézet Ellenérizheti a munkaterulet

elhelyezkedését madartaviatbol.

3D szabad nézet

Megtekintheti a jelenlegi épitési allapotot
3D abran szabad néz8pontbdl.

3D halo

Donthet6 kanal esetén 3D haldval
végezhet ellenbrzést.

(Supplementary explanation)

A gép bdlintasa 0-ra (vizszintes) rogzitheté a gépkezeld feléli oldalnézetében.
A kanal vagéélének mindkét végén megjelenithetd a dblésszog a gépkezel§ feléli eléinézetben. A kanal
is megjelenithetd vizszintes allapotban a gép délésének rogzitésével.

A kanalszélesség vonala megjelenitheté feltlnézetben.

Hétérkép jelenitheté meg a 3D szabad nézetben és a 3D halén.
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§ 4.1.4. Célfeliilet TIN kivalasztasa nézet

Ha a gombra koppint a navigacioé f6 képernydjén, a kijelzé atvalt a célfellilet TIN kivalasztasa nézetre.
A képernyd kdzepén vilagoskékkel kiemelt felllet van kivalasztva célfeltletként. A célfeliilet a képernyd
csusztatasaval mozgathato.

* Acélfelllet meghatarozasahoz koppintson a ,v” gombra, ekkor a kijelzé visszatér a korabbi
képernyére.

* Acélfelllet kivalasztasanak megszakitasahoz koppintson a ,CLEAR” (t6rlés) gombra, ekkor a
kijelz6 visszatér a korabbi képernyére.

* A d gombra koppintva a célfelllet TIN kivalasztasa nézetben végzett minden modositas
visszaallitdsra kerul, és a kijelz6 visszatér a korabbi képernyére.

(Supplementary explanation)

* A célfelulet a navigacios szinbeallitasok képernydn megadott szinnel jelenik meg.

| 4.1.5. Célbeallitas nézet

A minitérképre koppintva teljes képernyén megnyilik a célbeallitds nézet.
A célbedllitas nézetben bedllithatja az épitSipari gép célpontjat, és megjelenitheti a célponthoz vezetd
legrévidebb utat és tavolsagot.

1. Amikor megjelenik a célbeallitas ikon a képerny6 kdzepén, huzza az ikont a munkavégzés helyére.
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2. Hagyja jova a munkavégzés helyét, és koppintson a ,v” gombra.

Megjelenik a célbeallitdas meghatarozasa ikon. Elindul a navigaciés Gzemmad, és a kijelz6 visszatér az
el6zb6 képernydre.

A navigacios lUzemmaod megjeleniti a célpont kurzort, a célpont legrovidebb tavolsagat (effektiv
pontossag: 0,001 m) és a legrévidebb utvonalat.

* Acélpont nem lesz beallitva, ha a ,CLEAR” (t6rlés) gombra koppint.

A J gombra koppintva a médositasok nem lesznek alkalmazva, és a kijelzd visszatér az el6z6
képernyére.

] 4.6.1. Egyéb megjelenitett tételek

B Kanalalj elfordulasi szogének megjelenitése

A bal felsé sz0g jelzi az ahhoz szlikséges elfordulasi szdget, hogy a kanal alja parhuzamos legyen a

kivalasztott célfelllettel (effektiv pontossag: 0,1 fok). A forgasiranyt a két oldalon 1évé nyilak és azok szine
jelzi.

A gyUri alaku miszer szinesen jelzi az ahhoz szikséges elfordulasi szdget, hogy a kanal alja parhuzamos

legyen.

Rézsaszin: Nyissa a kanalat a géptél tavolabbra
Kék: Zarja a kanalat a gép felé
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B Iranykijelz6 megjelenitése
Megijelenik a miszeren az ahhoz sziikséges elfordulasi szdg, hogy (egyenesen) a Készlettel felszerelt
gépen kivalasztott célfelliletre nézzen.

(Supplementary explanation)

¢ Abeallitasnak megfelel6en sipol a tablagép. A miiszeren megjelend szégtartomany is beallithato. Az
iranykijelz6 és a hangjelzés beallitasanak madjardl lasd ,4.2.3. Az iranykijelz6 iranytl és a hang
beallitdsainak modositasa”.

B Vagoééltol mért tavolsag megjelenitése
Megjelenik a kivalasztott célfellilet és a vagoél vagy az eltolt felllet és a vagdél kdzti tavolsag.

(Supplementary explanation)

* Atavolsagnak és a beallitasnak megfeleléen sipol a tablagép. A hétérkép és a hangerd beallitdsaval
kapcsolatban lasd ,4.2.4. H6térkép és hanger6 beallitasainak modositasa”.

* Atavolsagszamitas médjanak (fliggdlegesen vagy a célfelliletre merdlegesen) és az effektiv pontossag
szamjegyeinek szamaval kapcsolatban lasd ,4.2.5. Alkalmazasbeallitasok modositasa”.
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EldInézet esetén
* Akanal vagéélének kdzepe és a célfellilet kozotti tavolsag értékként/ikonként jelenik meg a képernyd bal
fels® részeén.
* Akanal vagéélének bal pereme/jobb pereme és a célfeliilet kozotti tavolsag az alabbiak szerint jelenik
meg.
- Ertékként jelenik meg a képernyd kdzepén (a magassag szintén megjelenithetd)
- Linearis miszerként jelenik meg a képernyd két szélén

B Doélésszog, bolintasi szog, kanal aljanak elfordulasi szoge és a célfeliilet
vagoéeéltol mért tavolsaganak megjelenitése

Ha a képernyd aljan 1évé gombra koppint, 0,1 fokos effektiv pontossaggal megjelenik a gép

bdélintasi/délésszdge, valamint a kanal aljanak elfordulasi szdge, tovabba a beallitott effektiv pontossaggal
megjelenik a célfelllet és a vagdél kdzotti tavolsag.

ey

Bolintasi e Kandl Kanal aljanak Tavolsag a kanal
b DOSSTY ghiessabge  elfordulasi vagoéle és a
szoge célfeliilet kdzt
Ha a gombra koppint, elrejti a kijelzét.
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B Minitérkép megjelenitése

Ha a képerny6 jobb aljan 1évé gombra kattint, megjelenik a minitérkép. A minitérképen
madartavlatbdl attekintheti a teljes munkateruletet. (Az északi irany van felfelé. A gépet zdld A, a célpontot
rozsaszin O jeldli.)

______________

* Haisméta gombra koppint, elrejti a minitérképet.
* A minitérképre koppintva teljes képernyén megnyilik a célbeallitas nézet (Iasd ,4.1.5. Célbeallitas nézet”).

B Hoétérkép megjelenitése

Ha a ,Heatmap” (h6étérkép) beallitasa az ,Application Settings” (alkalmazasbeallitasok) képernyén ,ON” (be),
megjelenik az épitési el6zmények hétérkép felilnézetben. A legalacsonyabb felilet, ahol a kanal vagééle
vagy alja athaladt a tervfelllethez képest, megjelélhetd szinnel.

(A hétérkép szineinek beallitdsaval kapcsolatban lasd ,4.2.4. H6térkép és hangerd beallitasainak
modositasa”.)
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B Kanalnév megjelenitése

Ha a kanal sz6gét vagy a kanal vagééle és a célfellilet kdzti tavolsagot megjelenitd részre koppint a
képernyd jobb alsoé részén, a képerny6 a felszerelt kanal nevére valt. Koppintson Ujra a részre, hogy
visszaallitsa a kanal szogének vagy a célfellilet tavolsaganak megjelenitését.

m Epitdipari gép megjelenitése a kiindulasi helyen

Ha a E gombra koppint a képerny6 jobb alsé részén, az épitbipari gép megjelenitett helye visszaall a
kiindulasi helyre.

B Kanalszélesség vonal megjelenitése

Ha a ,Bucket Width Line” (kanalszélesség vonal) beallitasa az ,Application Settings” (alkalmazasbeallitasok)
képernyén ,ON” (be), fellilnézetben megjelenik a kanalszélesség vonal.

B Kormanyzasjelz6 megjelenitése

Ha vonalrendszert tartalmazé projektfajlit hasznal, és a segitségével valaszt ki egy vonalat, az
oldalpanel megjeleniti a jelzést a navigacios képernydn.



Be-/kikapcsolhatja ezt a funkciét az alkalmazasbeallitdsokban. Ha a ,Steer Indicator Mode”
(kormanyzésjelz6 tzemmdd) beallitdsa ,ON” (be), ez az oldalpanel megjelenik a navigacios képernydn.
Az alapértelmezett beallitas az ,OFF” (ki).

Ha a két részre osztott képerny6t hasznalja, a ,Middle” (k6zépsd) vagy a ,Bottom” (alsd) vélaszthat6 a
,Display Mode” (kijelz8luzemmdd) bedllitasaiban a kormanyzasjelz6 megjelenitési helyeként.
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|4.2 A 3D gépnavigacio beallitasa

A ,Guidance Settings” (navigacios beallitasok) képernydn az alabbi funkcidkat valaszthatja ki a menilben.

Tip Position Measurement
(csucshelyzet mérése)

Megmérhet6 a kanal vagoélének helyzete, és
ellendrizhetéek/modosithatéak az eltolasi értékek.

Bucket Position (kanalhelyzet)

A koordinatak hat ponton mérhetéek a kanal aljan, az
eredmények pedig ellenérizhetdek.

Target Surface Settings (célfellilet
beallitasai)

Modosithatoak a célfellilet eltolasi értékei.

Compass and Sound Settings (iranyti-
és hangbeallitasok)

Médosithatéak/ellendrizhetéek a hangjelzés funkcié bedllitasai,
amikor a gép megkozeliti az iranyt.

Heatmap and Sound Settings
(h6térkép- és hangbeallitasok)

Megjelenithet6 a hétérkép, és a hangos navigacié hangereje
beallithaté a kanal vagoéle és a tervfellilet kozotti tavolsagnak
megfeleléen.

Application Settings
(alkalmazasbeallitasok)

Ellenérizheték/megadhatok a Smart Construction Pilot beallitasai.

Guidance Color Settings (navigacios
szinbeallitasok)

Modosithatdak a navigacios képerny6é megjelenitett szinei.

1. Koppintson a

gombra egy meni megnyitasahoz.

2. Koppintson a ,Guidance Settings” (navigacios beallitasok) gombra.
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§ 4.2.1. Vagéél helyzetének mérése

1.

2.

Koppintson a , Tip Position Measurement” (csucshelyzet mérése) gombra a ,Guidance Settings”
(navigacids beallitasok) képernyén.

Végezze el a beallitast az alabbiak szerint:

Valasszon egy referenciapontot
Valasszon egy mentett referenciapontot.

A kézi beallitdshoz koppintson a +

gombra, adja meg a nevet és a N/E/Z értékeket, majd
koppintson a ,v” gombra.

A kanal vagoélhelyzetének mérése
Valassza ki a vagoél mérésének L/M/R (jobb/kdzép/bal) mérési pontjat, adja meg a AZ tavolsagot

a referenciaponttol, majd koppintson a gombra. Néhany masodperc elteltével
megjelennek a vagoél helyzetének koordinatai. Ha a GNSS még nem szinkronizalt, az ,RTK NOT
FIX” (RTK nem szinkronizalt) izenet lathato az

ikon helyett. Szinkronizalja a GNSS-t,
miel6tt elvégzi a mérést.
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Eltérés eltolasa és alkalmazasa a vagoéélre
Amikor a vagéélt a beallitott referenciaponttal végzi el, a referenciapont és a vagéél kozotti eltérés
a ,Difference” (eltérés) alatt jelenik meg.

A gombra koppintva az eltérés az eltolas értékére lesz beallitva. Koppintson a

gombra az eltolas térléséhez.

Koppintson a ,v” gombra. A médositasok alkalmazasra kerllnek, és a kijelzd visszatér az el6z6

képernyére. A < gombra koppintva a médositasok nem lesznek alkalmazva, és a kijelz6 visszatér az
el6z6 képernydre.

§ 4.2.2. A célfeliilet beallitasainak médositasa

Koppintson a , Target Surface Settings” (célfellilet bedllitasai) lehetéségre a ,Guidance Settings” (navigacios
beallitasok)” képerny6n, hogy megnyissa a , Target Surface Settings” (célfellilet beallitasai) képernyét.

Modosithatéak a célfellilet beallitasai és a kivalasztott célfellilet. (A célfellilet kivalasztasaval kapcsolatban
lasd ,4.1.4. Célfelulet TIN kivalasztasa nézet”.)

B A célfeliilet eltolasi beallitasainak modositasa

A célfelllet felfelé és lefelé irdnyban mozog a beallitott eltolasi értéknek megfeleléen
1. Valassza ki az eltolas iranyat.

»Vertical” (figg6leges): Eltolas fiiggbleges iranyban
.Perpendicular’ (meréleges): Eltolas a célfelllettel meréleges iranyban
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2. Allitsa be az eltolasi tavolsagot.
A célfelllet az ,Offset Distance” (eltolasi tavolsag) értékével lesz eltolva. Koppintson a gombra a
megadott érték visszaallitasahoz.

A A értékének megadasaval az eltolas mértéke névelhetd vagy csokkentheté, ha megnyomjaa =

gombot. Ez a mivelet a navigacio f6képernyg6jén lévé gombra koppintva is elvégezhetd.

Az eltolt célfellilet zold vonallal jelenik meg a navigacios képernyon.

3. Koppintson a ,v” gombra a beallitasok alkalmazasahoz.

B A célfeliilet maximalis lejtésatmenetének médositasa
A célfelllet TIN kivalasztdsa nézetben beallithatd a célfellletként kivalasztott tartomany.

1. Adja meg a célfelllet bedllitando lejtésatmenetének értékét a ,Max Grade Transition” (max.
lejtésatmenet) alatt.

Ez beallithaté ugy is, hogy megadja a valtozas értékét a A alatt, ésa = gombra koppint.
A célfelllet TIN kivalasztdsa nézetben beallithatd célfellletként a maximalis lejtésatmenet értékénél
alacsonyabb lejtés tervfellilet, és egy szomszédos TIN a kivalasztott ikonon.

2. Koppintson a ,v” gombra a beallitasok alkalmazasahoz.
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l 4.2.3. Az iranykijelzé iranyti és a hang beallitasainak moédositasa

1. Koppintson a ,Compass and Sound Settings” (iranytl- és hangbeallitasok) lehetdségre a ,Guidance
Settings” (navigacios beallitasok)” képerny6n, hogy megnyissa a ,Compass and Sound Settings”
(iranytl- és hangbedllitadsok) képerny6t.

Megjelennek az aktualis beallitasok.

2. Modositsa a beallitasokat az alabbiak szerint:
* Allitsa be az A, B és C tartomanyokat.
* Valasszon hangtipust a 30 lehet6ségbdl. A hangot a hangsz6rdé gombra koppintva hallgathatja
meg.
* Ahanger6 6t Iépésben mdodosithaté.

(Supplementary explanation)

* Animéacio lathat6 a hang lejatszdsa kdzben.

3. Koppintson a ,v/” gombra.
A moddositasok alkalmazasra kertlnek, és a kijelz6 visszatér az el6z6 képernydre.
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l 4.2.4. Hoétérkép és hangerd beallitasainak moédositasa

A vagoél és a célfelllet kozotti tavolsagnak megfelelen beallithatd a hétérkép megjelenése és a sipold
hang.

1. Koppintson a ,Heatmap and Sound Settings” (h6térkép- és hangbeallitasok) lehetéségre a ,Guidance
Settings” (navigacios beallitasok)” képernyén, hogy megnyissa a ,Heatmap and Sound Settings”
(hétérkép- és hangbeallitasok) képernyét.

Megjelennek az aktualis beallitasok.

2. Modositsa a beallitasokat az alabbiak szerint:

* A ,Range and Sound Volume” (tartomany és hangerd) értékeinek megadasaval moédosithato a
hétérkép altal megjelenitett tartomany.

* Ha a hétérkép téglalapjara koppint a ,Range and Sound Volume” (tartoméany és hangerd) alatt,
egyenként adhatéak meg a szinek.
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* A ,Color Pattern” (szinminta) beallitasaibol négy el6re elkészitett hétérképminta valaszthato ki.

* Haa = gombra koppint a ,Range and Sound Volume” (tartomany és hangerd) alatt, 6t Iépésben
beallithatja a hangjelzés hangerejét, arra az esetre, ha megkozeliti a hétérképen beallitott
tavolsagot. A hang 30 lehetdség kdzll valaszthatd ki, amit a hangszéré gombra koppintva
meghallgathat.

(Supplementary explanation)

* Animacio lathaté a hang lejatszasa kdzben.

§ 4.2.5. Alkalmazasbeallitasok médositasa

1. Koppintson az ,Application Settings” (alkalmazasbeallitasok) lehetéségre a ,Guidance Settings”
(navigacids beallitasok)” képernydn, hogy megnyissa az ,Application Settings” (alkalmazasbeallitasok)
képernyét.

Megjelennek a Smart Construction Pilot aktudlis beéllitasai.

Kategoria Név Mikodés
Heatmap (hétérkép) Be-/kikapcsolja a hétérkép megjelenitését.
Distance Direction Atvaltja a vagoél és a tervfeliilet kdzotti tavolsag kiszamitasanak modjat
(tavolsag iranya) »Vertical” (figgbleges) és ,Perpendicular’ (merdleges) kozott.

Target Surface Extension

(célfellet kibbvitése) Be-/kikapcsolja a célfeliilet kib&vitését.

Lehet6vé teszi a fénysav méretének kivalasztasat a ,Large” (nagy),

Light Bar Size (fenysav | \idie” (kézepes) és ,Small” (kicsi) lehetéségek kzil. Az alapértelmezett

mérete) bedllitas a ,Large” (nagy).

Linework Thickness Lehetbvé teszi a vonalrendszer megjelenitési vastagsaganak kivalasztasat
Display Mode | (vonalrendszer a ,Bold” (vastag), ,Normal” (normal) és ,Thin” (vékony) lehet&ségek kozul.
(kijelzélzem |vastagsaga) Az alapértelmezett beallitas a ,Normal” (normal).

mod) Atvaltja a kanal és a célfeliilet kdzti tavolsdg megjelenitéséhez hasznalt
effektiv pontossagot.

Az alapértelmezett a két szamjegy.

Decimal Places
(tizedesjegyek)

Display Machine (gép

megjelenitése) Be-/kikapcsolja a gép megjelenitését

Display Name of Control
Point (alappont nevének Be-/kikapcsolja a referenciapont nevének megjelenitését.
megjelenitése)

Bucket Wire Frame Mode

(kanal dréthalé Gzemmod) Be-/kikapcsolja a kanal drothalés megjelenitését.

Profile Display Value (profil

Profile View |Mmegjelenitési értek) Valt az ,Angle” (szdg) és a ,Distance” (tavolsag) profilmegjelenités kozt.

Screen (profil | Rotation Mode (forgatasi Be-/kikapcsolja a funkciot, amely a gépkezel6 feldli oldalnézeti képen
nézet maod) rogziti a gép bolintasat.

kepernyd) Valt navigacios képernyd kézepének ,Cutting Edge” (vagoél) és ,Body

Focus Point (fokuszpont) Center” (karosszéria kdzépen) izemmadja kozott.
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Kategoria Név Makodeés
Section Display Value /4 ) aAngle” (sz6g) és a ,Distance” (tavolsag)
(metszet megjelenitési . e T
. metszetmegjelenités kozt.
értek)
Section ;
View Screen Eg:gg?énsiMn?gg) Be-/kikapcsolja a gép bodlintasanak rogzitett megjelenitését.
(metszet ; . .
nézet Section View Distance
képernyd) Setting (metszet nézet | Be-/kikapcsolja a tervfelllettl mért tavolsag megjelenitését.
tavolsagbeallitas)
Elevation (magasség) Be-/kikapcsolja a magassag megjelenitését a kanal vagéélének két
végeén.
Plan View |Plan Display Value (terv |Valt az ,Angle” (sz6g) és a ,Distance” (tavolsag) tervmegjelenités
Screen (terv | megjelenitési értek) kozt.
,nézet _ |Bucket Width Line Be-/kikapcsolja a kanalszélesség vonal megjelenitését
keperny6) |(kanalszélesség vonal) |felliinézetben.
Bucket
Bottom AS- g ottom Mode (kanalalj | Be-/kikapcsolja az épitési elézmények frissitését a kanal aljanak
build (kanal | - . o
. | Uzemmaod) koordinataival.
alja épités
szerint)
Steer Indicator Mode
Steer (kormanyzasjelz6 Be-/kikapcsolja a kormanyzasjelz6 funkciot.
Indicator | Uzemmad)
(kormanyza Display Mode Atkapcsolja a kormanyzasjelzé megjelenitési helyét a két részre
sjelz6) splay. ) osztott képernydn a ,Bottom” (alsd) és ,Middle” (kb6zépsd) helyzete
(kijelz6Uzemmad) ——
Extension Arm Function
Extended |\ anaiszar toldat Be-/kikapcsolja a kanalszar toldat funkciét.
Function funkcio)
(Kb tett B cket Function
funkcio -/Ki i Aldonté i6
) (kanaldontés funkcio) Be-/kikapcsolja a kanalddntés funkciot.
22P|§a ce Boqm If:unkc t!(?n Be-/kikapcsolja a kétrészes gém funkciot.
Extended | (2 részes gem funkcio)
Model Swing Boom Function . . < L
(kibSvitett | (forgd gém funkcio) Be-/kikapcsolja a forgd gém funkciot.
modell) i
Oﬁfset Boc?m Funqtllon Be-/kikapcsolja a gémeltolas funkciot.
(gémeltolas funkcid)
Others Maximum Baseline L.ehetove tes’zL hogy bea}llllts’a az effekjuv Favolsago_t_ a
. L figyelmeztetés megjelenitéséhez, ha tul tavolra keril az
(egyéb) | (maximalis alapvonal)

alapponttol.

(Supplementary explanation)

* Megnyithatja az ,Application Settings” (alkalmazéasbeallitasok) képernydt az ,Application Settings’

(alkalmazasbeallitasok) gombra koppintva a hasznos terhelés mérleg meniben.

Moddositsa a beallitasokat, és koppintson a ,,v” gombra. A médositasok alkalmazasra kerlilnek, és a
kijelz6 visszatér a navigacios képernydre.
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J 4.2.6. A navigaciés szinbeallitaisok médositasa

1. Koppintson a ,Guidance Color Settings” (navigacios szinbeallitasok) lehetéségre a ,Guidance Settings”
(navigaciés beallitasok)” képernyén, hogy megnyissa a ,,Guidance Color Settings” (navigacios
szinbeallitasok) képernyét.

2. Ha szeretné beallitani a ,TIN”, ,Side” (oldal) stb. szineit, egyenként koppintson az egyes elemek
szinére a ,Color Settings” (szinbeallitasok) k6z6tt, hogy megjelenitse a szinpalettat, és meghatarozza a
szint.

3. Elbre beallitott szinkombinacié hasznalatahoz hatarozza meg a mintat a ,Color Pattern” (szinminta)
alatt.

4. Koppintson a ,v” gombra a navigacios szinbeallitdsok mentéséhez.
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5. Szemeélyre szabas

|5.1. GNSS-beallitasok moédositasa

A ,GNSS Settings” (GNSS-beallitasok) képernydn az alabbi funkciokat valaszthatja ki a meniiben.

GNSS Basic Settings (GNSS

alapbellitésai) Megjeleniti a GNSS alapbeallitasait.

Ntrip Settings (Ntrip-beallitasok) Moédosithatja az Ntrip-beallitasokat.

Megijeleniti a GNSS-adatokat, mint az egyes vett mlholdak allapotat

GNSS Info (GNSS-adatok) 6s s7Amat

1. Koppintson a @ gombra egy menl megnyitasahoz.

2.  Koppintson a ,GNSS Settings” (GNSS-beéllitasok) gombra.
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I 5.1.1. GNSS-beadllitasok ellendérzése vagy médositasa

1. Koppintson a ,GNSS Basic Settings” (GNSS alapbeallitasai) lehetéségre a ,GNSS Settings” (GNSS-
beallitasok) képernyén.

2. Végezze el a beadllitast az alabbiak szerint:
* Modositsa a GNSS-beallitasokat.
Modositsa az egyes elemeket, és koppintson a ,v” gombra.
A modositasok alkalmazasra keriinek, és a kijelz6 visszatér az el6z6 képernyére.
* Allitsa vissza a miiholdas korrekcié adatait a GNSS-vevében.
Koppintson a ,Soft Reset” (szoftveres visszaallitds) gombra.
Ha sikeres, a kijelz6 visszatér az el6z8 képernyére.
* Allitsa vissza a miiholdas korrekcié adatait a GNSS-vevében, majd hagyja, hogy a rendszer
visszaalljon az egyes mlholdak palyajara (efemerisz).
Koppintson a ,Hard Reset” (hardveres visszaallitas) gombra.
Ha sikeres, a kijelz6 visszatér az el6z8 képernyére.

(Supplementary explanation)

¢ A FIX duration time” (szinkronizalasi id6tartam) jelenik meg, ha a GNSS vezérl6egység firmware-
verzidja v1.7.0. vagy Ujabb.
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§ 5.1.2. Ntrip-beallitasok médositasa

Az Ntrip a ,Networked Transport of RTCM via Intenet Protocol” (RTCM halézatba kététt tovabbitasa internet
protokollon) kifejezésbél eredd betliszd. Ez egy protokoll kildnbdz6 GPS (DGPS) adatok interneten
keresztili elosztasara. Vegye figyelembe, hogy a megadando tartalom a hasznalt szolgaltatastol figgéen
eltérd lehet.

1. Koppintson az ,Ntrip Settings” (Ntrip-beallitasok) lehetéségre a ,GNSS Settings” (GNSS-beallitasok)
képernyén.
Megjelennek az Ntrip terjesztd kiszolgald hitelesitési adatai és kapcsolati allapotanak napléi.

2. Végezze el a beallitast az alabbiak szerint:

e A gombra koppintva a csatolasi pont az Ntrip terjeszt6tdl kerll lekérésre.
* Acsatolasi pont neve megadhaté manualisan.

3. Koppintson a ,v/” gombra az Ntrip kapcsolat megkezdéséhez.

Megjegyzés

* Az Ntrip-kliens verzidjanak alapértelmezett beallitasa ,Ver2”. Ha nincs szinkronizalva, médositsa az
Ntrip-kliens verziéjat ,Ver1” értékre.
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J 5.1.3. GNSS-adatok ellenérzése

1. Koppintson a ,GNSS Info” (GNSS-adatok) lehetéségre a ,GNSS Settings” (GNSS-beallitasok)
képernydn.
Megjelenik a GNSS-adatok listaja.

Ellendrizze, hogy a ,Main Antenna” (f6 antenna) ,Vertical RMS” (fiiggéleges RMS) és a ,Horizontal
RMS” (vizszintes RMS) értéke nem nagyobb-e, mint 0,02. Ha nagyobb, mint 0,02, varjon, amig a
miholdak vétele megfeleld lesz, és ellendrizze ujra.

(Supplementary explanation)

* Ha v1.4.3. vagy korabbi verzidval hasznalja a GNSS vezérl6egységet, a ,Number of captured satellites”
(vett miiholdak szama) alatti minden kérték ,-" lesz.

2.  Koppintson a ,v” gombra. Megjelenik az el6z6 képernyé.
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|5.2. Kanalkonfiguracié médositasa

Az alabbi funkciok valaszhatoéak ki a kanalfajl-beallitasok képernydn.

Bucket file download (kanalfjl
letoltése)

A kanalfajlt a Smart Construction kiszolgalon vagy a vezérlén
regisztralt kanalfajlokbdl valaszthatja ki, és toltheti le a tablagépre.
A vezérl6re mentett kanalfajlok torélheték is.

Bucket calibration (kanalkalibracio)

A kanal cseréjét kovetden végezzen kalibraciot, mieltt regisztral egy
Ujat a tablagépen.

Ez a munka szlkségtelen, ha a kalibralast elvégezték a Készlet
telepitésekor.

Bucket file setting (kanalfajl-
beallitas)

A hasznalni kivant kanalfgjlt a tablagépre mentett kanalfajlok kozul
valaszthatja ki, majd téltheti fel a vezérlére.

Bucket tooth calibration (kanalfog-
kalibracio)

Végezzen kalibraciét, hogy alkalmazza az elkopott kanalfogak
hosszat a gépnavigacidban.

1. Koppintson a gombra egy meni megnyitasahoz.

2. Koppintson a ,Bucket Configuration” (kanalkonfiguracio) lehetéségre, hogy megnyissa a kanalfajl-

beallitas képerny6t.
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Megjegyzés

* Ha donthet6 kanalat szeretne hasznalni, frissitse a GNSS vezérléegységet v1.5.7. vagy Ujabb, a
tablagép alkalmazasat pedig v1.0.04. vagy ujabb verziora.

* Donthet6 kanal hasznalatakor a ,Tilt Bucket Function” (kanaldontés funkcio) bedéllitasa legyen ,ON”
(be) az ,Application Settings” (alkalmazasbeallitasok) képernydn.

(Supplementary explanation)

* Arendszer nem tdmogatja a forgatdmechanizmussal rendelkezd kanalakat.

* Megnyithatja a kanalfajl-beallitas képernyét a ,Bucket Configuration” (kanalkonfiguracio) gombra
koppintva a hasznos terhelés mérleg menuiben.

§ 5.2.1. Kanalf4jl letoltése

1. Koppintson a & gombra a kanalfajl-beallitasi képernyon.

Megjelenik a Smart Construction kiszolgalén vagy a vezérlén regisztralt kanalakkal kapcsolatos
informacio.

(Supplementary explanation)

* Avezérldn regisztralt kanalfajl torléséhez valassza ki a ,Controller” (vezérld) alatt a tordIni kivant

kanalfajlt, majd koppintson a gombra.

2. Valasszon egy kanalfajlt és koppintson a gombra.
* A Smart Construction kiszolgalon regisztralt kanalfajl letéltése
Koppintson a letdltendd kanalfajlra a ,Server” (kiszolgald) alatt.
* Avezérlén regisztralt kanalfajl letdltése
Koppintson a letdltendd kanalfajlra a ,Controller” (vezérld) alatt.

3. Koppintson a ,v” gombra.

Ha van mar a letdltendé fajllal egyezé nevi kanalfajl a tdblagépre mentve, egy jovahagyasi ablak jelenik
meg.

A kanalfajl mentésre kerll a tablagépre, majd a kijelz6 visszatér a korabbi képernyére.
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§ 5.2.2. Kanalkalibracio

A kanal cseréjét kdvetden végezzen kalibraciot, mielétt regisztral egy Ujat a tablagépen. Ez a munka
szlkségtelen, ha a kalibralast elvégezték a Készlet telepitésekor.

Megjegyzés

* Avagoéél pontossaga csokkenhet, ha a délésszog tul nagy. Miutan elvégezte a donthet6 kanal
kalibralasat, ellendrizze a vagéél pontossagat. Részletekért lasd ,3.10. Vagdélhelyzet pontossaganak
ellen6rzése”.

(Supplementary explanation )

* Arendszer nem tdmogatja a forgatdmechanizmussal rendelkezé forgathat6 kanalakat.
* Ha multicoupler van felszerelve, kalibracio kézben forditson kilénos figyelmet a mérési helyzetre.
Végezze el a kanal alakjanak mérését a multicouplerrel egydtt.

A kanal kalibralasa a tablagép kezelésével torténik. Mérje meg a kanal alakjat, és adja meg az értékeket a
tablagépen.

B Mérési pontok ellenérzése
Hagyomanyos, rézsiizd és donthet kanal hasznalhato.

1. Koppintson a s gombra a kanalfajl-beallitasi képerny6n a ,Bucket calibration”
(kanalkalibracid) képerny® megnyitasahoz.
2. Valassza ki a kalibralni kivant kanalat, és koppintson a képernyd jobb alsé részén 1évé ,—” gombra.
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3. Ellenérizze a hagyomanyos, rézsiizé vagy dontheté kanal mérési pontjait.

Hagyomanyos Doénthetd

B A kanal alakjanak mérése
Az alabbiakban példaként hagyomanyos kanallal mutatjuk be a mérési modszert.

A kanaladatok regisztralasahoz mérje meg a kanal méreteit és szogeit. A méreteket és szégeket 0,001 méter
és 0,1 fok pontossaggal mérje meg.

1. Allitsa a készlettel felszerelt gépet sik (6t foknal alacsonyabb lejtésii), kemény talajra, példaul
betonfellletre.

2. Mérje le az (1) (B) méretet. Az (1) (B) méret a kanalcsap (7) és a kanal forgécsapja (8) kdzétti tavolsag.
Mérdszalaggal mérje le, és irja be az értéket.

Multicoupler nélkul Multicouplerrel
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3.

Mérje le a (2) méretet. A (2) méret a kanalcsap és a vagoél kdzotti tavolsag.
Mérdszalaggal mérje le, és irja be az értéket. A mérést két ember végezze.

Multicoupler nélkul Multicouplerrel

Mérje le a (3) (A) méretet. A (3) (A) méret a kanal oldalsé vagééleinek alsé pereme kozétti tavolsag.
Mér&szalaggal mérje le, és irja be az értéket. Oldals6 vagoélek nélkili kanalak esetén mérje le, és adja
meg a kanal legszélesebb részének méretét.

Mérije le a () (F) méretet. A (4) (F) méret a fog gydkere és a vagoél kozotti tavolsag.
Mérbszalaggal mérje le, és irja be az értéket.
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Fogak nélkiili kanal esetén mérje le, és adja meg az élhosszt (9) (G).

6. Mérje le a kanal konturpontjainak méretét és szdgeit.
(5 (E): Kanal konturpontjanak szége (i)
(6) (C): Kanal kontarpontjanak mérete (i)
(D): Kanal konturpontjanak szdge (ii)

Akét szog (5 (E) és 1) (D)) digitalis vizmérték nélkiil lemérhet6.
A 14) (D) hossz megadasa aktivalja a szerkesztés gombot.
Helyezze a gépet stabil talajra, és a méréshez koppintson a frissités gombra.
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7. Jeloléfilccel jeldlje fel a kanal (i) és (ii) kontarpontjat. A kanal (i) kontdrpontja a kanal aljanak egyenes
része és a sarokrész metszéspontja. A kanal (ii) konturpontja a kanalcsap és a kanal forgécsapjanak
kils6 részét 6sszekdté egyenes vonal.

Multicoupler nélkul Multicouplerrel
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Amennyiben nehéz megkiilonboztetni az alsé egyenes részt és a sarkot, azt a pontot kell beallitani (i)
konturpontnak, amellyel a kanal valészinUsithetéen a talajhoz ér a talaj asasa soran.

Rézs(iz6 kanallal

8. Szerelje a magneses rudfoglalatot 10) a kanalcsapra. Ekkor a t6csapnak és a rud kézepének egy
vonalba kell esnie.

Multicoupler nélkul Multicouplerrel

9. Lodgasson egy fiiggdéont (1) a magneses rudfoglalatrél (10), és allitsa be Ggy, hogy a kanalcsap és a
vagoéél kozotti vonal fuggbleges legyen.

10. Mérészalaggal mérje meg az (i) pont és a rud kdzepe kozti tavolsagot, és adja meg az értéket a (6)
méretként.
11. Régzitse a magneses rudfoglalatot (10, és feszitse meg zsindrt az (i) és (ii) mérési célpont felé.
12. Azsindron allitsa be a digitalis sz6gmérét (12), és mérje meg az (i) és (i) pont szdgét 13) a kanalcsaphoz
huzott vizszintes vonalhoz képest.
* Ha a zsinér a kanalcsap vizszintes vonala alatt van, adja meg az értéket, amit a 13 90°-bél vald
kivonasaként kap a kanal (5) és (4) konturpontjahoz.
* Ha a zsinér a kanalcsap vizszintes vonala felett van, adja meg az értéket, amit a 13) 90°-hoz valé
hozzaadasaként kap a kanal (5) és 4) konturpontjahoz.

(Supplementary explanation)

 Két személy mérje meg a (6) méretet, valamint az (5) és (4) széget a kanal kontdrpontjainal.
* Amikor a munkaszerelék a leveg8ben van, a munkaszerelék természetes médon lesillyed.
¢ Akanal konturpontjainak mérését akkor végezze el, amikor ellenérzi a fuggdlegességet a figgdéonnal

@.
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B Kanalfajl-kalibracio
Adja meg a kanal alakjat képviseld értékeket a ,Bucket calibration” (kanalkalibracio) oldalon.

A (D) méret

B (6) méret

C (2) méret

D (3) méret

a sz6g

b (5) szdg

E (@) vagy (9) méret kiindulasi értéke
F (*1) (@) vagy (9) méret jelenlegi értéke

Kanal neve (*2) Opcionalis (,Kanal1” stb.)

*1: Az F értéke ebben a Iépésben nem adhaté meg.
Csak akkor adhat6 meg, ha kanalfog-kalibraciot végez.
*2: Allitson be egyedi kanalnevet, amely eltéré a vallalatnal hasznalt tobbi kanaltol.

Ellen6rizze a megadott értékeket, és koppintson a ,—” gombra, ha nem talal problémat. A megadott

kanaladatok mentve lesznek a tablagépen, és megjelenik a ,Bucket Weight Settings” (kanaltémeg-beallitas)
képernyé.

B Kanaltomeg és csatlakozé beallitasa
1. Allitsa be a kanaltdmeget, a csatlakozé hasznalatat és a csatlakoz6 témegét.

-74 -



Megjegyzés

¢ A ,Bucket Weight Settings” (kanalttmeg-beallitas) képernyén megadott adatok csak a hasznos
terhelés mérleg funkcidihoz lesznek hasznalva.

* Ha ugy prébalja hasznalni a hasznos terhelés mérleget, hogy nem allitotta be a kanal témegét, az
alabbi Uzenet jelenik meg.

* Allitsa be a kanal tdmegét, majd végezze el a terheletlen kalibraciot.

2. Koppintson a ,v” gombra.

B Donthet6 kanal IMU telepitési iranyanak beallitasa és a forgasszog mérése
1. Donthet6 kanal hasznalatakor allitsa be a kanal tdmegét és a csatlakozot, majd allitsa be a dénthetd
kanal IMU telepitési helyét és iranyat.

Telepités iranya Cimke Csatlakoz6
1 Gép teteje Gép bal oldala

2 Gép teteje Gép jobb oldala

3 Gép eleje Gép bal oldala

4 Gép eleje Gép jobb oldala

5 Gép alja Gép bal oldala

6 Gép alja Gép jobb oldala

7 Gép hatulja Gép bal oldala

8 Gép hatulja Gép jobb oldala
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Megjegyzés

* Az IMU cikkszama (beallitasa) a telepités iranyatol fliggéen valtozik. Valassza ki a telepités iranyanak

megfeleld cikkszamot.

Telepités iranya

Cikkszam

2AB-06-11250

,2,5,6
4,7,8

2AB-06-11260

2.
3.

Koppintson a ,—” gombra.

Mikddtesse a kanalat a képernyd utasitasai alapjan, és koppintson a

értékének lekéréséhez.

Megjegyzés

* Hasznéljon digitalis sz6gmérdt a kanal hasznalatakor.

gombra az IMU

Koppintson a ,—” gombra.

Mikodtesse a kanalat a képernyd utasitasai alapjan, és koppintson a

értékének lekéréséhez.

Koppintson a ,v” gombra a lekért érték mentéséhez.
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§ 5.2.3. Kanal kivalasztasa

1. Akanélfjl-beallitasi képernydn koppintson a hasznalni kivant kanalfajlra a tablagépre mentett

kanalfajlok listajaban.

2. Koppintson a ¢ gombra, majd a ,v” gombra a jévahagyasi ablakban, ezzel a kivalasztott
kandl allapota ,in use” (hasznalatban) lesz.

§ 5.2.4. Kanalfog kalibralasa

Mivel a kanélfogak kopasa hatassal van a vagéél pontossagara, végezze el a kopas mértékének
kalibralasat.

1. Koppintson a kanalfajl Q gombjara a kanalfajl-beallitasi képerny6n a ,Bucket Tooth Calibration”

(kanalfog-kalibracio) képernyé megnyitasahoz.

2. Adja meg a fog hosszat az ,F” mez&ben.

Koppintson a képerny6 jobb alsé részén lévd ,,v” gombra, igy a megadott értékek alkalmazva lesznek,
és a kijelzd visszatér a féképernydre.
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5.3.

A gép kalibralasi beallitasainak

modositasa

A ,Machine Calibration Settings” (gépkalibraciés beallitasok) képernydn az alabbi funkciokat valaszthatja ki a

menuben.

Machine Calibration (gép kalibralasa)

Elvégzi a készlettel felszerelt gép kalibralasat.

Swing Sensor Calibration
(forgasérzékeld kalibralasa)

Elvégzi a forgathaté gémes modellek kalibralasat.

Individual Calibrations (egyéni
kalibraciok)

Elvégzi a munkaszerelékek kalibralasat TS (Total Station)
hasznalata nélkiil

2D/3D Accuracy Check (2D/3D
pontossag ellenérzése)

Valos idében ellenérzi a csap koordinatait, szogét és a
gémtécsaptdl valo tavolsagot a munkaszerelékhez.

Machine Calibration Info
(gépkalibralasi informacid)

Megijeleniti a Készlettel felszerelt gép kalibracioés informacidinak
listajat.

Position Posture Info (pozicio- és
helyzetadatok)

adatait.

1. Koppintson a €§3 gombra egy meni megnyitasahoz.

2. Koppintson a ,Machine Calibration” (gép kalibralasa) gombra.

- 78 -



(Supplementary explanation)

* Megnyithatja a ,Machine Calibration Settings” (gépkalibracios beallitasok) képernyét, ha a ,Machine
Calibration Settings” (gépkalibracios beallitasok) gombra koppint a hasznos terhelés mérleg meniben.

] 5.3.1. A gép kalibralasa

Koppintson a ,Machine Calibration” (gép kalibralasa) gombra a ,Machine Calibration Settings”
(gépkalibracids beallitasok) képernydn.

Tovabbi tajékoztatast a telepitési utmutatéban talal. A Telepitési utmutaté helye, az azonositoé és a jelsz6 a
termékhez mellékelt lapon talalhaté.

A kétrészes gém és az eltolt gém specifikacidkhoz a gép kalibralasat egy tovabbi érzékeld telepitésével kell
elvégezni.

Megjegyzés

* Amikor kétrészes gémen végez gépkalibralast, allitsa a ,2 Piece Boom Function” (2 részes gém
funkcid) beallitasa legyen ,ON” (be) az ,Application Settings” (alkalmazasbeallitasok) képernyén, és a
»2nd boom IMU” (2. gém IMU) ,Enable” (aktivalas) beallitasa legyen ,ON” (be) a ,Controller Settings”
(vezérlébeallitasok) képernydn.

* Amikor eltolt gémen végez gépkalibralast, allitsa az ,,Offset Boom Function” (gémeltolas funkcid)
beallitasa legyen ,ON” (be) az ,Application Settings” (alkalmazasbeallitasok) képernyén, és az ,Offset
Sensor” (eltolasérzékel®) ,Enable” (aktivalas) beallitasa legyen ,ON” (be) a ,Controller Settings”
(vezérlébeallitasok) képernydn.

I 5.3.1.1. Gép kalibralasa standard specifikacié esetén

Végezze el a kalibralast a képerny6 utasitasainak megfeleléen.
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I 5.3.1.2. Gép kalibralasa eltolt specifikacié esetén

Megjegyzés

* Az eltolt gém érzékel6jének felszerelésérdl stb. a kuldén kézikdnyvbdl tajékozodhat.
* 2024 aprilisatdl az eltolt specifikacidhoz vald készlet csak Japanban elérhetd.

B Elbkészités

Készitse el az alabbi berendezést.

* A Smart Construction 3D Machine Guidance készlet (tdblagéppel és Wi-Fi Utvalasztoval egyutt)

* Total Station (TS)

* A Komatsu ICT kanalas kotrohoz gyartott vagy altalanos célu kalibracios eszk6zok (prizma)

* Vagoéeélmeérd eszk6zok bedllitasa

Frissitse a GNSS vezérl6egységet v2.0.3. vagy Ujabb, a tablagép alkalmazasat pedig v.1.0.06.2. vagy Ujabb
verziora.

1. Mivel maximalis kinyujtasra és emelésre lesz sziikség, valamint forgatasra, az épit6ipari géppel alljon
nyilt terlletre.

2. Allitsa az épit6ipari gépet vizszintes (ha lehet) kemény talajra, példaul betonfeliiletre, amelyen a
géptdrzs nem billeg.

3. Mozgassa a hidraulikakér minden elemét végallasig, hogy a henger belsejében ne képz&djon vakuum.

4. Annak érdekében, hogy minimalizélja a természetes slllyedést, ndvelje a hidraulikaolaj h6mérsékletét,
amig nem megfelelé a hémérséklet a kijelzén.

5. Akezdbképernydn koppintson a ,Machine Guidance” (gépnavigacio) lehetéségre a Gépnavigacio
képernyd megnyitasahoz.

6. Koppintson a gombra egy menl megnyitasahoz.
7. Koppintson a ,Guidance Settings” (navigacios beallitasok) — ,Application Settings”
(alkalmazasbeallitasok) gombra, és allitsa az ,Offset Boom Function” (gémeltolas funkcid) beallitasat

,ON” (be) értékre, majd koppintson a képerny6 jobb also6 részén Iévé ,,v” gombra.

8. Koppintson a 8?3 — ,Administrator Settings” (rendszergazdai beéllitasok) (adja meg a rendszergazda
jelszavat) — ,Controller Settings” (vezérlébeallitasok) lehetéségre, majd médositsa az ,,Offset Sensor”
(eltolasérzékel®) ,Enable” (aktivalas) beallitasat ,ON” (be) értékre, végll koppintson a képernyé jobb
also6 részén lévé ,v” gombra.

B A gép kalibralasa

Alapvetben ez ugyanaz a gépkalibracié, mint a standard kialakitas esetén. Az eltolt gémes modelleknek
tovabbi mérési pontjai vannak. Az alabbiakban csak a standard kialakitastdl eltéré pontokat targyaljuk.

- 88 -



Az eltolt g¢émes modelleken harom helyre (1) — (3)) prizméat kell felszerelni, és TS hasznalataval mérést kell
végezni.
Ha TS nélkll végzi a mérést, llitsa be a prizmat ugy, hogy az axialis kbzépvonalra essen.

Megjegyzés

* Telepitsen prizmat az egyes mérési pontokhoz, és végezze el a mérést.
* Nem kell el6készitenie a harom prizmat.
* Az eltolasérzékeld felszerelését kvetéen csavar keriil a (3) helyre.
Ha magnessel szerel fel egy prizmat, végezze el a mérést, példaul atmenetileg tavolitsa el az
érzékel6t.

1. Koppintson a 5@3 — ,Machine Calibration Settings” (gépkalibracids beallitasok) — ,Machine
Calibration” (gép kalibralasa) gombra, és adja meg az A bet(it jelszoként.

2. Adja meg az értékeket, és végezze el a méréseket a képerny6 utasitasai alapjan.

3. A4.lépésben ellenbrizze, hogy a munkaszerelék semleges (nem eltolt) allapotban van-e.
* Az alabbi gépkalibracios eljarasban a munkaszerelék eltolasa nélkil végezze el a mérest.
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A 6. [épésben szereljen egy prizmat az abran lathatd E, F és G helyekre, hogy pontosan illeszkedjen az
axidlis k6zépvonalhoz, majd végezze el a mérést a TS hasznalataval.

*1: Ne médositsa a prizma magassagat (A) az E, F és G mérésekor.
*2: Az sem jelent problémat, ha a prizma magassaga eltér az antenna mérésekor kapott értéktél.

Szerelje a prizmakat az axialis
kozépvonalra

5. Ugyanigy, a 7. Iépésben szereljen egy prizmat az abran lathato E, F és G helyekre, hogy pontosan

illeszkedjen az axidlis kbzépvonalhoz, majd végezze el a mérést a TS hasznalataval.
* Ne médositsa a prizma magassagat a 6. 1épéshez képest az E, F és G mérésekor.

Szerelje a prizmakat az axialis
kozépvonalra
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6. Adja meg az értékeket, és végezze el a méréseket a képerny6 utasitasai alapjan.
7. A11.1épésben adja meg az alabbi bedllitasi értékeket a modellnek megfelelGen.

EIRNENERE

PC58UU-6 0,063 -0,160 0,413 0,611

8. Amikor megadta az dsszes értéket, a ,Success” (siker) Gzenet jelenik meg, és a gép kalibralasa

befejez6dott. Ellenérizze, hogy az épitdipari gép kijelz6je modositva lett-e az eltolt gémes modellhez a
Gépnavigacio képernyén.

B Eltolasérzékelo kalibralasa

Megjegyzés

* Végezze el az eltoldsérzékeld kalibralasat, miutan végzett a gép kalibralasaval.
* Ha TS hasznélataval végez méréseket, allitsa be a munkaszereléket ugy, hogy az eltolt gém a lehetd
leginkabb vizszintes legyen. Ne mozditsa meg a munkaszereléket. Csak az eltolast végezze el.

¢ Szerelje a TS-t arra a helyre, ahol a kollimacié elérhetd, amikor a munkaszerelék két oldalra el van
tolva.
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1. Koppintson a @ — ,Machine Calibration Settings” (gépkalibracios beallitasok) — ,Offset Sensor
Calibration” (eltoldsérzékel6 kalibralasa) gombra.

Végezze el a mérést, és adja meg az értékeket a képernyd utasitasai alapjan.

A 2. |épésben mozgassa a munkaszereléket lres allasba, és allitsa meg.

A 3. Iépésben mozgassa a munkaszereléket jobb oldali végallasba, és allitsa meg.

A 4. l1épéshben mozgassa a munkaszereléket bal oldali végallasba, és allitsa meg.

Amikor egy eltolasérzékeld kalibralasa sikeresen befejez6dott, a ,Success” (siker) Gizenet jelenik meg.
Az eltolasi sz6g mérési hibaja, tul nagy TS vagy hibasan megadott értékek esetén a ,Failed” (sikertelen)
Uzenet jelenik meg.

Végezze el Ujbdl a mérést, vagy ellenérizze, hogy a megadott értékek helyesek-e.

oakrwn

§ 5.3.2. Gép kalibralasi adatainak ellenérzése

Koppintson a ,Machine Calibration Info” (gépkalibralasi informacié) gombra a ,Machine Calibration Settings”
(gépkalibracios beallitasok) képernydn. Megjelenik a jelenlegi kalibralasi adatok listaja.

Megjegyzés

¢ Minden beallitasi tétel médosithatd, azonban, mivel a médositasok a kalibralasi adatok beallitasi
értékeinek valtozasaval jarnak, a modositast a legtdbb esetben nem szikséges elvégezni. Ha
modositadsokat kell végeznie, tajékozddjon a Telepitési utmutatobdl. A Telepitési utmutaté helye, az
azonosito és a jelszé a termékhez mellékelt lapon talalhaté.
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§ 5.3.3. Géptorzs pozicidja és helyzete

1. Koppintson a ,Position Posture Info” (pozicié- és helyzetadatok) gombra a ,Machine Calibration
Settings” (gépkalibracids beallitasok) képernyén.

2. Koppintson a ,v” gombra.
A kijelz8 visszatér a navigacids képernydre.

| 5.3.4. Forgasérzékelé kalibralasa

Kalibralja a forgasérzékel6t, ha forgathaté gémes modellt hasznal.

Megjegyzés

¢ Aforgasérzékelf telepitésével, valamint a forgatém( kapcsoldmechanizmuséaval kapcsolatban a kildn
kézikdnyvbdl tajékozdodhat.

* Végezze el a forgasérzékeld kalibralasat, miutan végzett a gép kalibralasaval.

* Aforgasérzékel§ kalibralasat két személy végezze.

* 2024 aprilisatdl a forgathatod specifikacidhoz valé készlet csak Japanban elérhetd.

B Eldkészités

Készitse el az alabbi berendezést.

* A Smart Construction 3D Machine Guidance készlet (tablagéppel és Wi-Fi utvalasztéval egyuitt)

* Total Station (TS)

* A Komatsu ICT kanalas kotrohoz gyartott vagy altalanos célu kalibraciés eszk6zodk (prizma)

* Vagoéelmerd eszkozok beallitasa

Frissitse a GNSS vezérl6egységet v1.7.2. vagy Ujabb, a tablagép alkalmazasat pedig v.1.0.04. vagy Ujabb
verziora.

1. Mivel maximalis kinyujtasra és emelésre lesz sziikség, valamint forgatasra, az épit6ipari géppel alljon
nyilt terlletre.

2. Allitsa az épit&ipari gépet vizszintes (ha lehet) kemény talajra, példaul betonfeliiletre, amelyen a
géptdrzs nem billeg.

3. Mozgassa a hidraulikakér minden elemét végallasig, hogy a henger belsejében ne képz6djon vakuum.

4. Annak érdekében, hogy minimalizélja a természetes slllyedést, névelje a hidraulikaolaj h6mérsékletét,
amig nem megfelel§ a h6mérséklet a kijelzén.

5. Akezd6képernydn koppintson a ,Machine Guidance” (gépnavigacio) lehetéségre a Gépnavigacio
képernyé megnyitasahoz.

6. Koppintson a gombra egy meni megnyitasahoz.
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7. Koppintson a ,Guidance Settings” (navigacios beallitdasok) gombra a ,Guidance Settings” (navigacios
beallitasok) képernyd megnyitasahoz.

8. Koppintson az ,Application Settings” (alkalmazésbeallitasok) gombra az ,Application Settings”
(alkalmazasbeallitasok) képernyd megnyitasahoz.

9. Allitsa a ,Swing Boom Function” (forgé gém funkcid) beallitasat ,ON” (be) értékre, és koppintson a ,v”
gombra.
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10. Koppintson a @ gombra egy menl megnyitasahoz, majd koppintson a ,Machine Calibration Settings”
(gépkalibracios beallitdsok) gombra.

11. Ellenérizze, hogy a ,Sensor Calibration” (forgasérzékeld kalibralasa) megjelenik-e a ,Machine
Calibration Settings” (gépkalibracios beallitasok) képernydn.

12. Koppintson a €§3 gombra egy menu megnyitdsahoz., majd koppintson az ,Administrator Settings”
(rendszergazdai beallitasok) gombra az ,Administrator Settings” (rendszergazdai beallitasok) képernyd
megnyitasahoz.

13. Koppintson a ,Controller Settings” (vezérlébeallitasok) gombra a ,Controller Info” (vezérl6adatok)
képernyd megnyitasahoz.
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14. Allitsa a ,Swing Sensor” (forgasérzékels) ,Enable” (aktivalas) beallitasat ,ON” (be) értékre, majd
koppintson a ,v” gombra.

B A kalibracié végrehajtasa

Megjegyzés

* Ha a Total Station (TS) segitségével végez mérést, allitsa a munkaszereléket teljesen kinyujtott
allapotba. Végezze el csak a forgatast a munkaszerelék mozgatasa nélkil, hogy ne médositsa a
forgasi kdzéppont és a prizma kozti tavolsagot.

1. Szereljen egy prizmat egy stabil helyre, ahol a kollimacio elérheté a TS fel6l, amikor elforgatja a
munkaszereléket, példaul a kanal aljara.

2.  Koppintson a ,Sensor Calibration” (forgasérzékel§ kalibralasa) gombra a ,Machine Calibration Settings”
(gépkalibracios beallitasok) képernydn.
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3. Koppintson a ,Link Type” (csap tipusa) lehetéségre, majd a paraméterek alkalmazasahoz koppintson a

" gombra.
4. Koppintson a ,—” gombra a kévetkezd lépéshez.

5. Ellenérizze, hogy a ,Swing Center” (forgaspont) és a ,Link Angle” (csap tipusa) paraméterek be vannak-
e allitva, majd koppintson a ,—” gombra a kévetkez6 |épéshez.

6. Mozgassa a munkaszereléket Ures allasba, és éllitsa meg.
7. Mérje meg a prizma koordinatait a TS segitségével, és adja meg az értékeket a ,Prism” (prizma) alatt.

8. Koppintson a gombra, és kérje le az elforditasi szoget, amikor a munkaszerelék Ures
allasban van.

9. Ellendrizze a lekért értéket, majd koppintson a ,—” gombra a kdvetkezd lépéshez, ha mindent rendben
talal.

10. Mozgassa a munkaszereléket a jobb oldali végallasba, és allitsa meg.
11. Mérje meg a prizma koordinatait a TS segitségével, és adja meg az értékeket a ,Prism” (prizma) alatt.
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12.

13.

14.
15.

16.

17.

Koppintson a gombra, és kérje le az elforditasi szoget, amikor a munkaszerelék jobb

oldali végallasban van.
Ellenérizze a lekért értéket, majd koppintson a ,—” gombra a kdvetkez6 Iépéshez, ha mindent rendben

talal.

Mozgassa a munkaszereléket bal oldali végallasba, és allitsa meg.
Mérje meg a prizma koordinatait a TS segitségével, és adja meg az értékeket a ,Prism” (prizma) alatt.

Koppintson a gombra, és kérje le az elforditasi szoget, amikor a munkaszerelék bal oldali

végallasban van.
Ellendrizze a lekért értéket, majd koppintson a ,—” gombra a kévetkezd Iépéshez, ha mindent rendben

talal.

18. Koppintson egy megjelenitett 4 gombra, hogy megnyissa a mérési képernyét.
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(Supplementary explanation)

* Koppintson egy 4 gombra.

19. Forditsa el a munkaszereléket ugy, hogy egyezzen a ,Target Angle” (célszdg) értékével.
20. Mérje meg a prizma koordinatait a TS segitségével, és adja meg az értékeket a ,Prism” (prizma) alatt.

21. Koppintson a gombra, és kérje le a munkaszerelék elforgatasi szogét.
22. Ellenérizze a megadott értékeket, és koppintson a ,v” gombra, ha mindent rendben talal.
23. Ismételje meg a 20-24. 1épést.

(Supplementary explanation)
* Ha szeretne hozzaadni egy mérési pontot, koppintson a gombra, és adja meg a

célszdget.
* Ha egy gyakran hasznalt forgatasi szoget hozzaad mérési pontként, a mérés pontosan elvégezheté.

24. Amikor a ikon minden mérési pontnal megjelenik, koppintson a ,,v” gombra.

Megjegyzés

* Amikor egy forgasérzékel6 kalibralasa sikeresen befejez8détt, a ,Success” (siker) tizenet jelenik meg.

* Az elforgatasi sz6g mérési hibaja, tul nagy TS vagy hibasan megadott értékek esetén a ,Failed”
(sikertelen) Uizenet jelenik meg. Ebben az esetben végezze el Gjbol a mérést, vagy ellenérizze, hogy
a megadott értékek helyesek-e.

] 5.3.5. Egyéni kalibracié

Az egyéni kalibracio funkcid a munkaszerelék Total Station (TS) nélkdli kalibralasara szolgal.

Megjegyzés

* Az egyéni kalibracio nem tamogatja az antenna telepitési helyének kalibralasat.
* Az egyéni kalibracio nem tamogatja a forgathatd gémes modelleket és a kanalszar toldatot.

B Eldkészités

Készitse el az alabbi berendezést.

* A Smart Construction 3D Machine Guidance készlet (tablagéppel és Wi-Fi utvalasztéval egyuitt)
e Fuggboén

* Vizmérték

* Mérészalag, acélmérleg

* Méagnes

Frissitse a tablagép alkalmazasat v.1.0.05. vagy ujabb verzidra.

1. Allitsa az épit6ipari gépet vizszintes (ha lehet) kemény talajra, példaul betonfeliiletre, amelyen a
geéptdrzs nem billeg.

(Supplementary explanation)

* Kétrészes gém hasznalatakor a ,2 Piece Boom Function” (kétrészes gém funkcid) beallitasa legyen
,ON” (be) az ,Application Settings” (alkalmazasbeallitasok) képernyén.
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B Alapvet6 gépbeallitasok
1. Koppintson az ,Individual Calibrations” (egyéni kalibracidk) gombra az ,Individual Calibrations” (egyéni
kalibraciok) képernyén.

2. Koppintson a ,Basic Machine Settings” (alapvet6 gépbeallitasok) lehetéségre a ,Basic Machine
Settings” (alapvetd gépbeallitasok) képernyd megnyitasahoz.

3. Adja meg a ,Makes” (gyartmany), ,Machine Name” (gépnév) és ,Machine ID” (gépazonositd) értékét,
majd koppintson a ,—” gombra a kdvetkezd Iépéshez.
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Megjegyzés

* Megfelel6 adatokat adjon meg a ,Machine Name” (gépnév) és a ,Machine ID” (gépazonosito)
értékeként. Ezek szolgalnak a gép felligyeletére a kiszolgaldi oldalon.

4. Adja meg a gémtbcsap tervezési értékeit, valamint a gép kdzépvonala és a talaj k6zotti tavolsagot,
majd koppintson a v/ gombra az alapvetd gépbeallitasok befejezéséhez.

(Supplementary explanation )

* Az alapvetd gépbeallitasok sikeres mentésekor a ,Success” (siker) lizenet jelenik meg.

B Gép IMU kalibracio

1. Koppintson a ,Body IMU Calibration” (géptdrzs IMU kalibracidé) gombra az ,Individual Calibrations”
(egyéni kalibraciok) képernyén a ,Body IMU Calibration” (géptérzs IMU kalibracio) képernyd
megnyitasahoz.

2. Mikddtesse a fels6 forgbvazat és a munkaszerelék minden hengerét, hogy elérje a kijelzé6n megjelené
helyzetet.

3. Koppintson a E gombra az IMU értékek mérésére sorrendben az ,1st Time” (1. alkalom)
alatt kezdve.

4. Ha befejezte a méréseket a ,3rd Time” (3. alkalom) értékével, koppintson a ,—” gombra a kdvetkezé
Iépéshez.

(Supplementary explanation )

* Ha hiba jelenik meg, végezze el ujbdl a mérést.

5.  Anélkdl, hogi modositana a munkaszerelék allasat, forgassa el a felsé forgovazat 180 fokkal, mikézben

ellenérzi a szdgét, majd allitsa meg kb. 10 masodpercre.
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6. Koppintson a E gombra az IMU értékek ismételt mérésére sorrendben az ,1st Time” (1.
alkalom) alatt kezdve.

7. Ha befejezte a méréseket a ,3rd Time” (3. alkalom) értékével, koppintson a ,,v” gombra a gép IMU
kalibracié befejezésére.

(‘Supplementary explanation )

* Ha hiba jelenik meg, probalja ujra az 1. |épéstél.

B Gém és IMU kalibracidja

1. Koppintson a ,Boom and IMU Calibration” (gém és IMU kalibracié) gombra az ,Individual Calibrations”
(egyéni kalibraciok) képernyén a ,Boom and IMU Calibration” (gém és IMU kalibracié) képernyd
megnyitasahoz.

2. Mikddtesse a munkaszereléket, hogy elérje a képernydn lathatd helyzetet.

Megjegyzés

¢ Standard modellek esetén miikddtesse a munkaszereléket Ugy, hogy a gémtScsap és a gém felsé
csap egy vonalba essen. Ellenérizze a szintezést egy vizmértékkel.

¢ Kétrészes gémmel szerelt modellek esetén miikddtesse a munkaszereléket ugy, hogy a gémtScsap és
a gém felsé csap fuggdleges legyen. Fligg&dénnal ellendrizze, hogy a gém felsé csapja fuggélegesen
all-e.

* Engedje a talajra a gémet, hogy megel6zze a munkaszerelék természetes siillyedését a mérés soran.

3. Adjameg a,Length” (hossz) értékét, majd koppintson a I’ gombra az IMU értékek
mérésére sorrendben az ,1st Time” (1. alkalom) alatt kezdve.

4. Ha befejezte a méréseket a ,3rd Time” (3. alkalom) értékével, koppintson a ,v” gombra a gém és IMU
kalibracio befejezésére.

B 2. gém és IMU kalibracioja

Megjegyzés

* A2.gém és az IMU kalibracidja csak a kétrészes gémmel szerelt modelleken végezhetd el.
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1. Koppintson a ,2nd Boom and IMU Calibration” (2. gém és IMU kalibracié) gombra az ,Individual
Calibrations” (egyéni kalibraciék) képernydn a ,2nd Boom and IMU Calibration” (2. gém és IMU
kalibracio) képernyé megnyitasahoz.

2. Mikodtesse a munkaszereléket, hogy elérje a képernydn lathatd helyzetet.

Megjegyzés

* Mikodtesse a munkaszereléket ugy, hogy a gém felsé csapja és a 2. gém fels6 csap egy vonalba
essen. Ellenérizze a szintezést egy vizmértékkel.

* Engedje a talajra a gémet, hogy megel6zze a munkaszerelék természetes slllyedését a mérés soran.

3. Adjameg a ,Length” (hossz) értékét, majd koppintson a I’ gombra az IMU értékek
mérésére sorrendben az ,1st Time” (1. alkalom) alatt kezdve.

4. Ha befejezte a méréseket a ,3rd Time” (3. alkalom) értékével, koppintson a ,v/” gombra a 2. gém és
IMU kalibracié befejezésére.

B Kanalszar és IMU kalibracidja

1. Koppintson az ,Arm and IMU Calibration” (kanalszar és IMU kalibracid) gombra az ,Individual
Calibrations” (egyéni kalibraciok) képernyén az ,Arm and IMU Calibration” (kanalszar és IMU kalibracio)
képernyd megnyitasahoz.

2. Mikddtesse a munkaszereléket, hogy elérje a képernydn lathaté helyzetet.

Megjegyzés

* Mikodtesse a munkaszereléket ugy, hogy a kar fligg6legesen alljon. Fliggé6nnal ellenérizze, hogy a
gém felsé csapja és a 2. gém felsé csapja fliiggblegesen all-e.

* Engedje a talajra a gémet, hogy megel6zze a munkaszerelék természetes slllyedését a mérés soran.
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3. Adjameg a,Length” (hossz) értékét, majd koppintson a I’ gombra az IMU értékek
mérésére sorrendben az ,1st Time” (1. alkalom) alatt kezdve.

4. Ha befejezte a méréseket a ,3rd Time” (3. alkalom) értékével, koppintson a ,v” gombra a kanalszar és
IMU kalibracié befejezésére.

B Kanal forgécsap és IMU kalibracidja

1. Koppintson a ,Bucket Link and IMU Calibration” (kanal forgécsap és IMU kalibracié) gombra az
»Individual Calibrations” (egyéni kalibraciok) képernyén a ,Bucket Link and IMU Calibration” (kanal
forgdcsap és IMU kalibracio) képernyd megnyitasahoz.

2. Mikodtesse a munkaszereléket, hogy a kanal forgdcsap egy szintben legyen a referenciaval a
képernydn megjelend abranak megfeleléen.

Megjegyzés

¢ Vizmértékkel ellendrizze a kanal forgécsap szintezését.

3. Adja meg az egyes forgécsapok ,Length” (hossz) értékét, majd koppintson a E gombra
az IMU értékek mérésére sorrendben az ,1st Time” (1. alkalom) alatt kezdve.

4. Ha befejezte a méréseket a ,3rd Time” (3. alkalom) értékével, koppintson a ,v” gombra a kanal
forgécsap és IMU kalibracio befejezésére.

l 5.3.6. 2D/3D pontossag ellenérzése

Valds idében ellenérizheti a csap koordinatait, szogét és a gémtdcsaptdl valod tavolsagot a

munkaszerelékhez.

1. Koppintson a ,2D/3D Accuracy Check” (2D/3D pontossag ellenérzése) gombra a ,Machine Calibration
Settings” (gépkalibracids beallitasok) képernydn, hogy megnyissa a ,2D/3D Accuracy Check” (2D/3D
pontossag ellenérzése) képernyét.
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Standard/forgathaté gémes

modellek

Kétrészes gémmel szerelt
modellek

Megijelenitett tétel

Standard/forgathaté gémes modellek

Kétrészes gémmel szerelt modellek

A Gémtdcsap koordinatai 1. gémtbcsap koordinatai
B Gém felsé csap koordinatai 1. gém felsé csap koordinatai
C Kanalszar felsé csap koordinatai 2. gém felsd csap koordinatai
Szdg a Gémszdg 1. gémszog
b Karszég 2. gémszdg
c Kanalszég -
Tavolsag | D A gémtécesap és a kar fels6é csap kozotti -
tavolsag
E A gémtéesap és a kanal vagoéél kdzotti Az 1. gémt6csap és a 2. gém felsd csap
tavolsag koz6tti tavolsag

(Supplementary explanation)

2.

* A megjelenitett értékek valds id6ben frissulnek.

megnyitasahoz.

Kétrészes gémmel szerelt modellek esetén koppintson a ,—” gombra a kdvetkez6 képernyd

Megjelenitett tétel | Kétrészes gémmel szerelt modellek

A 1. gémtdécsap koordinatai

B 2. gém felsé csap koordinatai

C Kanalszar felsé csap koordinatai

Szo6g c Karszdg
d Kanalszég

Tavolsag | F Az 1. gémtécsap és a kar fels6 csap kdzbtti tavolsag
G Az 1. gémtbcsap és a kanal vagoél kézotti tavolsag

3. Koppintson a ,v/” gombra.
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5.4. A kanalszar toldat kalibracios
beallitasainak frissitése

Az ,Extension Arm Configuration” (kanalszar toldat konfiguracioja) gombra koppintva megnyilik az
»Extension Arm Configuration” (kanalszar toldat konfiguracioja) képernyé.

A kanalszar toldat fajljai ugyanugy valaszthatéak ki, tolthetéek le, hozhatéak létre és szerkeszthetéek, mint a
kanalfajlok.

] 5.4.1. Kanalszar toldat fajl kivalasztasa

A tablagépre mentett kanalszar toldat fajlok listaja megjelenik a képerny6 kdzepén.
1. Acélfgjlra koppintva kijeldli azt.

2. A gombra koppintva megjelenik a jévahagyasi ablak. Koppintson a ,,v” gombra a cél
kanalszar toldat kivalasztasahoz.

Az eltavolitashoz koppintson a gombra.

3. Koppintson a képernyd jobb alsoé részén Iévé ,v” gombra. A médositasok alkalmazasra kerlilnek, és a
kijelz6 visszatér az el6zd képernydre.
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§ 5.4.2. Kanalszar toldat fajl letoltése

1. A & gombra koppintva megjelennek a kiszolgaléra mentett kanalszar toldat fajlok.

2. A L gombra koppintva megjelenik a jévahagyasi ablak. Koppintson a ,v” gombra a cél kanalszar

toldat letoltéséhez.
3. Koppintson a képernyd jobb alsoé részén Iévé ,v” gombra. Megjelenik az el6z6 képerny6.

| 5.4.3. Kanalszar toldat fjl Iétrehozasa

Tovabbi tajékoztatast a telepitési utmutatéban talal. A Telepitési utmutaté helye, az azonositoé és a jelsz6 a
termékhez mellékelt lapon talalhaté.

Megjegyzés

* hozzon létre egy kanalszar toldat fajlt, miutan befejezte a gép kalibralasat.
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§ 5.4.4. Kanalszar toldat fajl szerkesztése

Koppintson a Q gombra a kanalszar toldat fajl mellett, hogy moédositsa a beallitasi tételeit.

Megjegyzés

* Minden beallitasi tétel modosithatd, azonban, mivel a médositasok a kalibralasi adatok beallitasi
értékeinek valtozasaval jarnak, a modositast a legtdbb esetben nem szikséges elvégezni. Ha
modositasokat kell végeznie, tajékozdodjon a Telepitési utmutatobol.
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|5.5. A geokerités funkcié hasznalata

A geokerités funkcié egy 3D objektumot helyez a tervadatokra, és figyelmeztetést valt ki, amikor az épitéipari
gép megkozeliti vagy megérinti az akadalyt. A geokerités funkciéval elkeriilhetéek a veszélyes terlletek,
Utkozésveszélyes szerkezetek, keritések stb., valamint a fold alatti objektumok és a légkabelek.

Megjegyzés

* El6fordulhat, hogy a geokerités funkcio érintéseészlelése és riasztasa a kornyezet adottsagaitol
fiiggéen nem mikddik megfeleléen. Ertse meg a funkciot és a hasznalati koriilményeket, és ne
tamaszkodjon tulzott mértékben a geokerités funkciéra.

¢ A geokerités funkcié a 3DMG funkcidval és standard felépitésl épitSipari gépeken hasznalhatd. Nem
hasznalhaté a 2DMG tGzemmdddal, szimulator izemmadddal, kétrészes gémmel és forgathaté gémmel
felszerelt épit6ipari gépeken.

* A geokerités funkcio a tablagép-alkalmazas v1.0.04. vagy Ujabb verzidjaval hasznalhato.

] 5.5.1. A funkci6 aktivalasa

1. A,Common Settings” (altalanos beallitasok) képernydn allitsa a ,Geofence” (geokerités) beallitasat
,ON” (be) értékre.

2. Koppintson a ,v” gombra.

| 5.5.2. Geokerités tipusénak beallitasa

Az alabbi harom tipusu geokerités allithaté be.

* Fal tipus: Egy épllet, kerités stb. meghatarozasara hasznalhat6. Ez egy 3D objektum, amelyet az A és B
pont, a D mélység és a H magassag hataroz meg. Riasztasként beallithatja a ,contact with construction
machine (3D)” (érintkezés az épitSipari géppel, 3D) tipust.
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* Kor tipus: Hasznalhato referenciapont, veszélyes terilet stb. meghatarozasara. Ez 2D vagy 3D objektum,
amelyet az A pont, az R sugar és a H magassag hataroz meg. Riasztasként beallithatja a ,contact with
construction machine (3D)” (érintkezés az épitbipari géppel, 3D) vagy az ,entry/exit of construction machine
to/from geofence (2D)” (épitSipari gép elhagyja a geokeritést vagy belép a geokeritésbe, 2D) tipust.

* Vonal tipus: Egy vizmosas, elektromos vezeték stb. meghatarozasara hasznalhat6. Ez egy 3D objektum,
amelyet az A és B pont és az R sugar hataroz meg. Riasztasként beallithatja a ,contact with construction
machine (3D)” (érintkezés az épitbipari géppel, 3D) tipust.

(Supplementary explanation)

* A geokerités tipusahoz beallitott értékek alapértelmezett értékként lesznek alkalmazva a
paraméterekben. Egy geokerités Iétrehozasakor médosithatja az 6sszes paramétert.

B Fal tipus beallitasa

1. Koppintson a gombra egy menl megnyitasahoz.

2. Koppintson a ,Geofence Settings” (geokerités-beallitdsok) gombra a ,Geofence Settings” (geokerités-
beéllitasok) képernyd megnyitasahoz.
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3. Koppintson a ,Geofence Basic Settings” (geokerités alapbeallitasok) gombra a ,Geofence Basic
Settings” (geokerités alapbeallitasok) képernyd megnyitdsahoz.

4. Koppintson a ,Wall” (fal) lehetségre.
5. Allitsa be a ,Thickness” (vastagsag), ,Height” (magassag), ,Alert Type” (riasztas tipusa) stb. értékeket.

(Supplementary explanation)

* Ariasztas tipusat 6t lehetéség kozil valaszthatja ki: ,Notice” (értesités — csak hang), ,Attention”
(figyelem — hang nélkdl sargan villog), ,Caution” (vigyazat — sargan villog figyelmeztetd tzenettel és
hangjelzéssel), ,Warning” (figyelmeztetés — pirosan villog figyelmeztet6 lizenettel és hangjelzéssel) és
,Danger” (veszély — pirosan villog figyelmeztet6 lizenettel és hangjelzéssel).

¢ A ,Color” (szin) kijelz6tertletre koppintva kivalaszthatja a geokerités megjelenitési szinét a
szinpalettarol.

6. Koppintson a v gombra.
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B Kor tipus beallitasa

1. Nyissa meg a ,Geofence Basic Settings” (geokerités alapbeallitdsok) képernyét a ,m Fal tipus
bedllitasa” szerint.

2. Koppintson a ,Circle” (kor) lehetdségre.

3. Allitsa be a ,Radius” (sugar), ,Height” (magassag), ,Dimension” (méret) stb. értékét.

4. Koppintson a ,.v” gombra.

B Vonal tipus beallitasa

1. Nyissa meg a ,Geofence Basic Settings” (geokerités alapbeallitasok) képernyét a ,m Fal tipus
beadllitasa” szerint.

2.  Koppintson a ,Line” (vonal) lehetéségre.

3. Allitsa be a ,Radius” (sugar), ,Alert Type” (riasztas tipusa) stb. értékeket.

4., Koppintson a ,v” gombra.
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§ 5.5.3. Riasztas tipusanak beallitasa

Allitsa be a hang tipusat, a hangerét és az ismétlések szamat az 6t riasztasi tipushoz.

1. Koppintson az ,Alert Settings” (riasztasbeallitasok) lehet8ségre a ,Geofence Settings” (geokerités-
beallitasok)” képerny6n, hogy megnyissa az ,Alert Settings” (riasztasbeallitasok) képernyét.

2. Modositsa a beallitasokat az alabbiak szerint:
* Ahangtipust 12 lehet6ségbél valaszthatja ki: F-1 és H-4 kdzott.

* A beallitott hangot a gombra koppintva hallgathatja meg.
* Haa gombra koppint, bekapcsolja (sargaval), a hang ismétlédik.

* Koppintson a gombra, hogy 5 Iépésben modositsa a hangerét.
3. Koppintson a v gombra.

| 5.5.4. Eszlelési teriilet beallitasa

Allitsa be az (itk6zésészleléssel kapcsolatos alabbi tételeket a geokerités megkdzelitésének vagy
érintésének észleléséhez.

¢ Munkaszerelék Utkdozésészlelési terilete
* Gépvaz utkdzésészlelési szdge

(Supplementary explanation)

* Ha viszonylag magas értéket allit be a geokerités funkcié hasznalati korilményeinek megfeleléen, a
funkcié valamennyi réhagyéassal teszi lehetdévé az észlelést.
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1. Koppintson a ,Collision Detection Settings” (litkzésészlelési beallitasok) lehetéségre a ,Geofence
Settings” (geokerités-beallitasok)” képerny6n, hogy megnyissa a ,Collision Detection Settings”
(Utkdzésészlelési beallitdsok) kepernydt.

2. A ,Collision Detection Area of Work Equipment” (munkaszerelék itk6zésészlelési teriilete) alatt allitsa
be a célterliletet, amelyben riasztast jelenit meg, ha a munkaszerelék érinti a geokeritést.

(Supplementary explanation)

Mérje meg a ,Boom” (gém), ,Arm” (kanalszar) és ,Bucket’ (kanal) X, Y és Z értékeit, majd adja meg az
ertékeket a képerny6 utasitasai alapjan.

3. Koppintson a ,—” gombra a ,Collision Detection Angle and Body Area” (litkbzésészlelési szog és
gépvaz terilete) megjelenitéséhez.

4. Allitsa be a geokerités megkdzelitésének észlelési teriiletét, a forgatas kdzben érintésveszélyes
teruletet stb.

(Supplementary explanation)

* Allitsa be az alabbi A-D tételek értékeit.
A: Allitsa be a geokeritéssel valé (itk6zés meghatarozasanak szdgét forgatas kdzben. Ha a geokerités
a meghatéarozott sz6gon belll talalhatd, a geokerités radar sargara valt a navigacios képernydn.
B: Allitsa be a geokerités észlelési sugarat. Ha a geokerités az észlelési sugaron beliil talalhato, a
geokerités radar megjelenik a navigacios képernydn.
C: Allitsa be a karosszéria érintkezését meghatarozé sugarat.
D: Allitsa be a karosszéria érintkezését meghatarozé magasséagot.

5. Koppintson a ,v/” gombra.
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§ 5.5.5. Geokerités létrehozasa

1. Koppintson a gombra egy meni megnyitasahoz.

2. Koppintson a ,Project File” (projektfajl) lehetéségre a ,Project File” képernyd megnyitasahoz.

3. Koppintson a célprojekt & gombjara, amelyhez geokeritést hoz létre, hogy megnyissa a ,Project
Settings” (projektbeallitasok) képernyét.
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4, Koppintson a [ ‘% ! gombra a ,Geofence List” (geokeritések listaja) képerny6

megnyitasahoz.

5. Koppintson a | I gombra a ,Create New Geofence” (Uj geokerités létrehozasa) képerny6

megnyitasahoz.

B Fal tipus létrehozasa
1. Valassza a ,Wall” (fal) lehetéséget a ,Create New Geofence” (Uj geokerités létrehozasa) képernydn.

2.  Koppintson a ,v” gombra a ,Geofence Details” (geokerités adatai) képerny® megnyitasahoz.

3. Allitsa be a tételeket, mint a ,Name” (név).

- 121 -



(Supplementary explanation)

* Valasza ki a vagéél helyzetét az A és B részben, majd koppintson
a gombra, hogy megadja a vagdél koordinatait.
* HaazAésBrész gombjara koppint, miutan megadja a vagoéél koordinatait az A és B részben,

beallithatja a geokerités helyzetét a tervfellletre huzva.

* Aterv/3D nézet a tervfeliilet jobb felsé részén talalhat gombra koppintva valthato at.

A gombbal mdédosithatja a magassagi eltolast.
* Miutan beallitotta az egyes tételeket, koppintson a ,Geofence Details” (geokerités adatai) képernyd jobb

fels6 részén lévd gombra, hogy ellenérizze a geokeritést a tervfellleten.

4. Koppintson a ,v” gombra.
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1
B Kor tipus létrehozasa

1. Valassza a ,Circle” (kor) lehet8séget a ,Create New Geofence” (Uj geokerités |étrehozasa) képernydn.
2.  Koppintson a ,v” gombra a ,Geofence Details” (geokerités adatai) képernyd megnyitasahoz.

3. Allitsa be a tételeket, mint a ,Name” (név).

(Supplementary explanation)

* Az egyes gombok hasznalataval kapcsolatban lasd ,m Fal tipus Iétrehozasa”.
* Ha nem a ,2D” van kivalasztva, beallithaté a H magassag értéke.

* Ha a ,2D” van kivalasztva, az ,Alert Type” (riasztas tipusa) értékeként a ,contact with construction
machine (in area)” (érintkezés az épitdipari géppel a terlleten) és az ,exit of construction machine from
geofence (out of area)” (épitdipari gép elhagyja a geokeritést, terlleten kivul) valaszthato.

4. Koppintson a ,v” gombra.

B Vonal tipus létrehozasa

1. Valassza a ,Line” (vonal) lehet6séget a ,Create New Geofence” (Uj geokerités létrehozasa) képernydn.
2. Koppintson a ,v” gombra a ,Geofence Details” (geokerités adatai) képernyd megnyitasahoz.

3. Allitsa be a tételeket, mint a ,Name” (név).

(Supplementary explanation)

* Az egyes gombok hasznalataval kapcsolatban lasd ,m Fal tipus létrehozasa”.

4, Koppintson a ,v” gombra.
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l 5.5.6. Megjelenités a navigacié képernydén

Ha a geokerités az észlelési terlleten belll talalhatd, a geokerités radar megjelenik a navigacios képernydn.
Ha a geokerités az Utkdzésészlelési sz0godn belll talalhatd, a geokerités radar sargara valt.

Ha az épitbipari gép hozzaér a geokeritéshez, a megfelel6 geokerités kiemelésre keril, amelyhez a riasztasi
tipusnak megfeleléen egy minta jelenik meg a képernyén vagy hangjelzés hallhaté.

(Supplementary explanation)

* Ha a ,Detection Area Display Mode” (észlelési teriilet megjelenitési mod) beallitasat az ,Application
Settings (alkalmazasbeallitdsok) képernyén ,ON” (be) értékre allitja, a geokerités észlelési terllet
ellenérizhet6 a navigacios képernydn.
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§ 5.5.7. Geokerités letoltése

1. Koppintson a gombra egy meni megnyitasahoz.

2. Koppintson a ,Project File” (projektfajl) lehetéségre a ,Project File” képernyd megnyitasahoz.

3. Koppintson a célprojekt £ gombjara, amelyhez geokeritést tolt le, hogy megnyissa a ,Project
Settings” (projektbeallitasok) képernyét.
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4, Koppintson a E gombra a ,Geofence List” (geokeritések listaja) képerny6

megnyitasahoz.

5. A gombra koppintva megjelenik a jovahagyasi ablak.

6. Koppintson a ,v” gombra, hogy letbltse a geokeritést a kiszolgaloral.

(Supplementary explanation)

* Afolyamat allapota megjelenik a letdltés kézben.
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§ 5.5.8. Geokerités szerkesztése

1. Koppintson a gombra egy meni megnyitasahoz.

2. Koppintson a ,Project File” (projektfajl) lehetéségre a ,Project File” képernyd megnyitasahoz.

3. Koppintson a célprojekt & gombjara, amely geokeritését szerkeszteni kivanja, hogy megnyissa a
.Project Settings” (projektbeallitasok) képernybt.
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4, Koppintson a [ ‘% ! gombra a ,Geofence List” (geokeritések listaja) képerny6
megnyitasahoz.

(Supplementary explanation )

* Kikapcsolhatja a beallitast, ha torli a jel6lést egy a ,Geofence List” (geokeritések listaja) képernyén
megjelenitett geokerités eldl.

5. Koppintson a szerkesztend® geokerités £

gombijara a ,Geofence Details” (geokerités adatai)
képernyd megnyitasahoz.

6. Valassza ki az egyes tételeket, és koppintson a ,v” gombra.

(Supplementary explanation)

* Ha a képerny6 bal alsoé részén lévé gombra koppint, masolatot készit a geokeritésrél.

* Ha a képerny6 bal alsé részén lévé gombra koppint, torli a geokeritést.
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|5.6. A szimulator funkcié hasznalata

A szimulator funkcié hasznalatahoz eszk6zok, példaul GNSS vezérléegység vagy internet csatlakoztatasa
nélkil hasznalhatja az alkalmazast. A szimulator funkcié lehetévé teszi, hogy a 2D/3D gépnavigaciot tanitasi
vagy demonstracids céllal hasznalja, mintha csatlakoztatta volna a GNSS vezérl6egységhez.

§ 5.6.1. Atvaltas szimulator iizemmoédba

1. A,Common Settings” (altalanos beallitasok) képernyén allitsa a ,Simulator Mode” (szimulator
Uzemmaod) beallitasat ,ON” (be) értékre.

2. Koppintson a ,v” gombra.

| 5.6.2. A szimulator képernyé kezelése

1. Akezdbdképerny6n koppintson a ,Machine Guidance” (gépnavigacid) lehet8ségre, hogy megnyissa a
Gépnavigacio féképernybjét.
Ha nincsen projektfajl beallitva, a ,Project file is not selected” (nincs kivalasztva projektfajl) tzenet
jelenik meg.

(Supplementary explanation)

* Ha van beallitva projektfajl, megjelennek a tervadatok.
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2. Koppintson a gombra egy meni megnyitasahoz.

3. Koppintson a ,Project File” (projektfajl) lehetéségre a ,Project File” képernyd megnyitasahoz.

4. Koppintson a | k3 | gombra, hogy kivalasszon egy projektfajlt a tablagépen.

(Supplementary explanation )
¢ A projektfajl kiterjesztése ,,.rpz”.

* A szimulator tzemmoddban hasznalt projektfajlok kulon lesznek kezelve a normal tzemmaodban
hasznaltaktol.

¢ A szimulator izemmaddban hasznalt projektfajlok ugyanugy kertlnek létrehozasra, mint a normal
Uzemmodban hasznaltaktol.
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5. Kezelje a szimulator izemmad féképernydjét.

(Supplementary explanation)

* A GNSS-allapot gomb a ,3DMG Simulator” (3DMG szimulator) Gzemmaddban van régzitve.

* Haa _T . vagy ’l'

gombra koppint, a nyil irdanyaba mozgatja az épit6ipari gépben.

* Haa . 5 vagy i | gombra koppint, a nyil iranyaba forditja az épit6ipari gépben.

* Egy botkormanyhoz hasonldéan szabadon mozgathatja az épitdipari gépet a képernyd bal alsé részén
talalhato fekete korrel (o).

l 5.6.3. Korlatozasok a szimulator funkcidé hasznalatakor

Megjegyzés

¢ Az alabbi a szimulator funkcié hasznalatanak fébb korlatait mutatja be.

- Egyes funkcidk és menielemek, példaul a hasznos terhelés mérleg és a geokerités, nem
hasznalhat6é vagy nem jelenik meg.

- A hdrom részre osztott képerny6 nem valaszthat ki.
- Sem projektfajlok, sem kanalak nem télthetéek le a kiszolgalorol.

B Menii

A szimulator funkcié hasznalatakor az alabbi tételek nem elérhetéek a menubdl.
* Kanalszar toldat kalibracios beallitasai

* Hasznos terhelés konfiguracidja

* Geokerités beallitasai

* Rendszergazdai beallitasok
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B Gépnavigacio képernyo
A szimulator funkcié hasznalatakor az alabbi korlatozasok vonatkoznak a gépnavigacié képernyére.
* Az épitbipari gép megjelenitett helye nem egyezik annak tényleges helyével.

* Mivel a GNSS vezérlbegység nincsen csatlakoztatva, a vezérl6egységgel, példaul GNSS-vezérlével vald
kapcsolatot feltételez6 hibdk nem jelennek meg.

* A harom részre osztott képernyd nem valaszthat ki.
* Ha kikapcsolja a szimulator funkciot, a hétérkép alaphelyzetbe all.

B Projektfajlok

A szimulator funkcié hasznalatakor az alabbi korlatozasok vonatkoznak a projektfajlokra.
* Nem tolthetéek le projekifajlok a kiszolgalorol.

* Nem hozhaté létre geokerités.

* Nem hozhato létre tervfeliilet vonalrendszerbél.

* Nem tolthet6 le a legutolso leképezések listaja.

* Nem hasznalhato a E gomb az ,Add Control Point” (alappont hozzaadasa) képernyén.

* A szimulator Gzemmad altal I1étrehozott projektek csak a szimulator izemmaddban hasznalhatéak. Nem
hasznalhatéak normal Gzemmaddban.

B Gépnavigacio beallitasai
A szimulator funkcié hasznalatakor az alabbi korlatozasok vonatkoznak a gépnavigacié beallitasaira.
* A gépnavigacio beallitasainak tartalma szimulator tzemmaddban nincsenek szinkronban a normal
Uzemmod beallitasaival.
* Az alabbi funkciékhoz kapcsolodoé tételek nem éllithatéak be az ,Application Settings”
(alkalmazasbeallitasok) képernydn.
- Kanalszar toldat funkcio
- Kétrészes gém funkciéi
- Forgd gém funkcio
- Geokerités észlelési terlletének megjelenitési tzemmdadija

B GNSS-beallitasok

A szimulator funkcié hasznalatakor az alabbi korlatozasok vonatkoznak a GNSS beallitasaira.
* A GNSS-adatok nem hasznalhatéak.

* A ,GNSS Basic Settings” (GNSS alapbeallitasai) képernydjének beallitasi tételei fixek, nem
modosithatdak.

A ,Soft Reset” (szoftveres visszaallitds) és a ,Hard Reset” (hardveres visszaallitas) funkcié nem érhetd el
a ,GNSS Basic Settings” (GNSS alapbeallitdsai) képernyén.

* Az Ntrip Settings” (Ntrip-beallitasok) képernyd minden tétele fix, tires allapotu, és nem mddosithaté.
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B Kanalbeallitasok
A szimulator funkcié hasznalatakor az alabbi korlatozasok vonatkoznak a kanalbeallitasokra.

* Az alabbi harom tipusu kanal van alapértelmezettként regisztralva. A harom tipus kézul a standard kanal
van telepitve.
- Standard kanal
- Rézs(iz6 kanal
- Doénthetd kanal

¢ A szimulator Gzemmod kanalai csak a szimulator Gzemmaodban hasznalhatéak. Ezek nincsenek
0sszhangban a normal Gzemmaéd kanalaival.

* Nem tolthetSek le kanalfajlok a kiszolgalordl.
* Nem koppinthat a ,—” gombra a ,Bucket calibration” (kanalkalibracio) képernydn.

B Gépkalibraciés beallitasok

A szimulator funkcié hasznalatakor az alabbi korlatozasok vonatkoznak a gépkalibracié beallitasaira.
* Csak a pozicio és helyzetadatok elérhetbek.

* Nem koppinthat a ,—” gombra a ,Machine Calibration” (gép kalibralasa) képernyén.

* Nem végezhetd el a kétrészes gémmel és forgathaté gémmel szerelt modellek kalibracidja.

B Rendszerfeliigyelet
A szimulator funkcié hasznalatakor az alabbi korlatozasok vonatkoznak a rendszerfelligyeletre.

* A ,Controller Info” (vezérl6adatok), ,License Info” (licencadatok) és ,Network Settings” (halozati
beallitasok) nem elérhet6.
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|5.7. A 2D Machine Guidance hasznalata

A 2D Machine Guidance (gépnavigacio) funkciét hasznalhatja olyan kérnyezetben, ahol a GNSS-adatok nem
elérhetéek, vagy a GNSS pontossaga instabil.

Megjegyzés

. Mlvel a GNSS nem hasznalhat6 a 2D gépnavigdacioval, az aldbbi korlatozdsok vannak érvényben.
Ismét létre kell hoznia egy tervfellletet, miutan megmozditotta vagy elforditotta az épit8ipari gépet.
- Nem valaszthatoak ki projektfajlok.
- A GNSS beadllitasai és adatai nem ellenérizhetdek.
- Sem a vagoél helyzetmérése, sem a kanal helyzet-ellenérzése nem elérhetd.
- Az épitési el6zmények adatai nem kérhet6ek le.

I 5.7.1. A 2D Machine Guidance aktivalasa

1. A,Common Settings” (altalanos beallitasok) képernydn allitsa a ,2DMG Mode” (2DMG tzemmaod)
beallitasat ,ON” (be) értékre.

2. Koppintson a ,v” gombra.

| 5.7.2. Tervfeliilet beallitasa

A 2D gépnavigaciohoz hasznalt tervfelllet az alabbi két médon hozhato létre.
* Ha meghatarozasra kerllt egy lejtési szog, allitsa be a kiindulasi pontot és a lejtést egy tervfellilet

létrehozasahoz.
* Ha nem lett meghatarozva lejtési szdg, allitsa be a kiindulasi és végpontot egy tervfellilet Iétrehozasahoz.
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<
1. Koppintson a gépnavigacio képerny6 jobb felsd sarkaban lévd . gombra a segédablak
megnyitasahoz.

2. Ha meghatarozasra kertilt egy lejtési sz6g, koppintson a gombra, hogy beallitsa a kanal
vagoélének koordinatait kiindulasi pontként, majd koppintson a ,v” gombra, hogy beallitsa a lejtési
szoget a ,Slope Plane Settings” (lejtés sik beallitasai) képernyén.

(Supplementary explanation)

* A ,Slope Plane Settings” (lejtés sik beallitasai) képernydn az alabbi harom maodon allithatd be a
vizszintes felllettel bezart szdg.
- szazalék (%)

-arany (a:b)
- fok (°)

3.  Ha nem lett meghatarozva lejtési szdg, koppintson a gombra, hogy beallitsa a kanal
vagoéeélének koordinatait kiindulasi pontként, majd koppintson a gombra, hogy beallitsa a kanal

vagoeélének koordinatait végpontként.

(Supplementary explanation)

* Ha meg van hatdrozva a kiindulasi és végpont, a lejtési sz6g automatikusan kiszamitasra kerul.

4, Koppintson a ,v” gombra.
Atervfelllet [étrejon a meghatarozott feltételek szerint.
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|5.8. A 3DMG Basic hasznalata

A 3DMG Basic lehetéveé teszi, hogy egyszeriien hozzon létre 3D célfeliiletet a kanal vagoélének helyzete és
a gépnavigacioé segitségével anélkul, hogy helymeghatarozasra lenne szikség a munkatertleten, és
elékészitené a tervadatokat.

Ha a 3DMG Basic nem jelenik meg a f6képernyén, kapcsolja be a ,3DMG Basic” elemet az altalanos
beallitasokban.

Megjegyzés

* A gépnavigacio hasznalatahoz sziikséges beallitasokat, mint a gép kalibralasa, a kanalbeallitasok és a
GNSS-beallitasok, elére konfiguralni kell az inditasi képerny6 ,Machine Guidance” (gépnavigacio)
lehetéségére kattintva.

* A 3DMG Basic nem biztosit ment a beallitasok médositasara. A hibak kezeléséhez koppintson a
.Machine Guidance” (gépnavigacio) lehetéségre a kezd6képernydn, és kezelje a hibakat a megfeleld
funkcio segitségével.

* A 3DMG Basic hasznalatakor a hasznos teher funkcié nem elérheté.

* A 3DMG Basic épitési el6zményeinek adatai nem lesznek feltdltve a kiszolgaléra. Ezért azok nem
lesznek regisztralva a Smart Construction Dashboardban.
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§ 5.8.1. A képernyé bemutatasa

,—MValtas a teljes képernyd és a ket részre osztott
képernys kozott
Atvaltja a kijelz6t a teljes képerny6 (oldalnézet)
és a két részre osztott képerny6 (oldal- és
felllnézet) kozott.
B Hangkimenet be/ki
Be-/kikapcsolja a hangjelzéseket a célfelilet
megkozelitésekor.

B Navigacios képernyd
/7 OSzaggatott vonal
Azt a fellletet jeldli, amely a ,Set the cutting edge
as the target surface” (vagéél beallitasa
célfellletként) segitségével be lett allitva.

OFolyamatos vonal
A célfeliletet jeloli.

OK:itoltott rész
Az épitési szélességet jeldli.

OVagaééltsl a célfeliletig
Megjeleniti a vagoél (kanal kozepe) és a
célfellilet kdzotti tavolsagot.

\lVég()éI beallitasa célfelliletként
Beallitia a vagoéélt (kanal kozepe) a célfellletként.

M Epitési szélesség beallitasi értéke
Megijeleniti a beallitott épitési szélességet. Ha
rakoppint, megjelenik az épitési szélesség/irany
beallitasi képernydje.

H Célfelllet beallitasi értéke

Megijeleniti a beallitott magassag/lejtés értéket a

célfellileten Iévé vagoél alapjan. Ha rakoppint,

megjelenik célfeliilet beallitasi képernydje.

- 137 -



§ 5.8.2. Célfeliilet beallitasa

1. Akezdbképernyén koppintson a ,3DMG Basic” lehetéségre a navigacios képernyd megnyitasahoz.

Megjegyzés

* A 3DMG Basic inditasakor megjelenhet a ,Controller Not Connected” (vezérl6éegység nincs
csatlakoztatva) Gzenet a GNSS vezérlbegység csatlakozasi késedelme miatt, vagy a ,Positionong
Accuracy Degradation” (helymeghatarozasi pontossag csokkenése) lizenet a GNSS vezérlbegység
mihold-szinkronizalasi sebessége miatt. Ebben az esetben varjon, amig helyreall a kapcsolat, és a
GNSS szinkronizal.

* Ha az IMU érzékel6hibajaval stb. Gzenet jelenik meg, ellendrizze a gépnavigacié képernyén.

2. Allitsa az épit8ipari gép vagoélét a referenciapontra.
3. Koppintson a ,Set the cutting edge as the target surface” (vagéél bedllitasa célfellletként) lehetéségre,
hogy beallitsa a vagéél (kanal kdzepe) helyzetét a 3D célfellletként.
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§ 5.8.3. Célfeliilet médositasa

1. A,Height adjustment” (magassag beallitdsa) vagy ,Incline adjustment” (d6lésszdg beallitdsa) gombra
kattintva megjelenik a numerikus billenty(izet.
»Incline adjustment” (d6lésszog beallitdsa): Eltolja a beallitott célfelliletet a magassag iranyaba.

B Magassag bedllitasa

Korrigalja a célfellilet magassagat a vagoéllel beallitott
magassag alapjan. A célfelllet a pozitiv értékre
felemelkedik, a negativ értékre lestllyed.

<Beviteli tartomany>
-20-20m

__——MDdlessz0g beadllitasa
Beadllitja a célfellilet lejtését.

<Beviteli tartomany (%)>
-400 — 400%

<Beviteli tartomany (arany)>
-1000 - 0,25; 0,25 — 1000

¥INumerikus billentyiizet
Koppintson ra a
magassag/délésszog beallitasahoz.

HEMértékegység (magassagbeallitas)

Délésszog mértékegysége (dblésszog beallitasa)

<Magassag beallitdsa> Atvaltja a hosszmértékegységet. A beallitas alkalmazva lesz a navigacios
képernyén. )

<Délésszog bedllitasa> Atvaltja a d6léssz6g mértékegységét. A beallitds alkalmazva lesz a navigacios
képernvén.

2. Adja meg a célfelllet értékét, majd koppintson a ,SAVE” (mentés) gombra.

(Supplementary explanation)

* A, Height adjustment” (magassag beallitasa) funkcio a célfellilet vagdéllel beallitott magassagat
hasznalja viszonyitasi alapként.

* Az ,Incline adjustment” (d6lésszdg bedllitasa) funkcié a célfelllet vagoéllel tortént beallitdsakor hasznalt
kanal iranyat hasznalja viszonyitasi alapként.
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J 5.8.4. Epitési szélesség és irany beallitasa

Ha be van allitva az épitési szélesség és irany, a szélesség és irany altal lefedett terllet eltérd szinnel van
megjelenitve a navigacios képernydn.
1. Forditsa a munkaszereléket az épités iranyaba, és igazitsa a kanal vagéélének kdzepét az épitési
szélesség kézépvonalahoz.
2. Koppintson a ,,Construction width setting” (épitési szélesség beallitasa) gombra.
3. Az épitkezés iranya alapértelmezettként a munkaszerelék iranyaba lesz beallitva.
4. Adja meg az épitési szélességet a numerikus billentylizettel.
5. Koppintson a ,SAVE” (mentés) gombra, hogy a navigacids képernydre ugorjon, és megkezdje az
épitkezést.

Amikor a kanal vagoélének kdzepét barmely két ponthoz illeszti, és mérést végez, beallithatja a két pontot
0Osszekotd épitési iranyt.
1. Koppintson a ,Direction adjustment” (irany beallitasa) gombra.
2. lgazitsa a kanal vagoéélét egy ponthoz, amelyet az épitkezés irdnyaként szeretne beallitani, majd
koppintson a ,Set the bucket cutting edge as point A” (kanal vagéélének beallitasa A pontként)
gombra.

3. lgazitsa a kanal vagoéélét a masik ponthoz, és koppintson a ,Set the bucket cutting edge as point B”
(kanal vagoélének beallitdsa B pontként) gombra az épitési irany beallitasahoz.
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A megjelenitéshez a navigacios képerny6 az alabbi két szint hasznalja.

® Akanal vagoéle a szines terlileten van, és az épitési szélesség iranyba néz legfeljebb +0,5° eltéréssel.
A kanal vagéélének helyzete ugyanakkor magasabban van, mint a célfeliilet.

® Akanal vagééle nem a szines terlleten van.

® Akanal vagoéle a szines terlleten van, és az eltérés az épitési szélesség iranyahoz képest £0,5° vagy
nagyobb.

® Akanal vagéélének helyzete alacsonyabban van, mint a célfelilet.
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l 5.8.5. Munkavégzés a navigacios képernyével

A navigacios képernyd megjeleniti a vagoél (kanal kbzepe) és a célfelllet kdzotti tavolsagot.

* Avagoéél a ,Set the cutting edge as the target surface” (vagoél beallitasa célfeliiletként) funkcioval
beallitott helyzete szaggatott vonallal jelenik meg.

* A célfelllet folytonos vonallal jelenik meg.

- 142 -



159. Rendszerfeliigyelet

A ,System Configuration” (rendszerkonfiguracio) képernyén az alabbi funkcidkat valaszthatja ki a mentben.

Controller Info (vezéri6adatok) | Megjeleniti a Készlettel kapcsolatos adatokat, példaul a firmware-verziét.

License info (licencadatok) Megjeleniti a vezérl6 licencadatait.

Network Settings (halézati

‘e Lehet6vé teszi a Készlet haldzati beallitasainak ellenérzését/modositasat.
beallitasok)

Sensor Data Monitoring

(érzékeléadatok feliigyelete) Megjeleniti a GNSS- és érzékel6adatokat.

System Log Upload

: e Toltse fel a rendszernapld adatait a kiszolgalora a részletes vizsgalathoz.
(rendszernaplo feltéltése)

1. Koppintson a €§3 gombra egy meni megnyitasahoz.

2. Koppintson a ,System Configuration” (rendszerkonfiguracid) gombra.
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§ 5.9.1. Vezérléadatok ellendrzése

1. Koppintson a ,Controller Info” (vezérl6adatok) gombra a ,System Configuration” (rendszerkonfiguracio)
képernydn.
Megjelennek a Készlet vezérl6adatai.

2. Koppintson a ,v” gombra.
Megijelenik az el6z6 képerny6.

I 5.9.2. Halozati beallitasok ellenorzése/moédositasa

1. Koppintson a ,Network Settings” (hal6zati beallitasok) gombra a ,,System Configuration”
(rendszerkonfiguracid) képernyén.
Megjelennek a Készlet haldzati beallitasai.

Ha médositasokra van sziikség, kézi adatbevitelhez koppintson a szévegdobozra.

3. Koppintson a ,v” gombra.
Megijelenik az el6z6 képerny6.

l 5.9.3. Erzékelbadatok ellenérzése

1. Koppintson a ,Sensor Data Monitoring” (érzékel6adatok fellgyelete) gombra a ,System Configuration”
(rendszerkonfiguracid) képernyén.
Megjelennek a vezérl6 GNSS- és érzékelbadatai.
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2. Koppintson a ,v” gombra.
Megjelenik az el6z6 képernyd.

I 5.9.4. A rendszernaplé adatainak feltoltése

1. Koppintson a ,System Log Upload” (rendszernapl6 feltéltése) gombra a ,System Configuration”
(rendszerkonfiguracio) képernyén.
A tablagép rendszernapldadatai feltdltésre kertinek, és jovahagyasi ablak jelenik meg.

2.  Koppintson a ,v” gombra.
A napléadatok feltdltésre kerllnek, és megjelenik az el6z6 képernyd.
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|5.10. Rendszergazdai beallitasok

Az ,Administrator Settings” (rendszergazdai beallitasok) képernyén az alabbi funkcidkat valaszthatja ki a

menuben.

Controller Settings
(vezérldbeallitdsok)

Ellendrizheti vagy modosithatja a vezérlbegység beallitasait.

Network Settings (halozati
beallitasok)

Ellendrizheti vagy modosithatja a haldzati bedllitasokat.

Server Settings
(kiszolgalobeallitasok)

Ellendrizheti vagy modosithatja a kiszolgalobeallitasokat.

System Settings
(rendszerbeallitasok)

Ellendrizheti vagy moédosithatja a rendszerbeallitasokat.

Machine Calibration Settings
(gépkalibracios beallitasok)

Megjeleniti a Készlettel felszerelt gép kalibraciés informacioinak listajat.
Ez korrigalhaté is.

Product Setting
(termékbeallitasok)

Ellenérizheti a termékbeallitasokat.

Administrator Guidance Settings
(navigacié rendszergazdai
beallitédsai)

Ellendrizheti a navigacié rendszergazdai beallitasait.

1. Koppintson a @ gombra egy menl megnyitasahoz.
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2.  Koppintson az ,Administrator Settings” (rendszergazdai beallitdsok) gombra.

Megjegyzés

* Megijelenik egy felugré ablak, ahol meg kell adnia a jelszét, ha a ,Lock with Admin Password” (lezaras
rendszergazdai jelszéval) beéllitasa ,ON” (be) a ,,System Settings” (rendszerbeallitasok) képernyén.
Ebben az esetben adja meg a jelszét, és koppintson a ,v” gombra.

] 5.10.1. Vezériéadatok ellenérzése

1. Koppintson a ,Controller Settings” (vezérlébeallitasok) lehetéségre az ,Administrator Settings”
(rendszergazdai beallitasok) képernydn.
Megjelennek a Készlet vezérlbeallitasai.

2.  Koppintson a ,v” gombra.
Megjelenik az el6z6 képernyd.
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§ 5.10.2. A halézat beallitasa

1. Koppintson a ,Network Settings” (halozati beallitasok) lehetéségre az ,Administrator Settings”
(rendszergazdai beallitasok) képernydn.
Megjelenik a jelenlegi haldzati beallitasok listaja.

2. Modositsa a beallitasokat.

Megjegyzés

* Altalaban nincs sziikség a halézati beallitasok moédositasara.

(Supplementary explanation )

* Ha a ,Data Logging” (adatnaplézéas) beallitdsa ,OFF” (ki), nem lesznek gy(ljtve napléadatok. Ha nem
feltétlenul szikséges, ne allitsa ,OFF” (ki) értékre.

3. Koppintson a ,v/” gombra.
A moédositasok alkalmazasra kertlnek, és a kijelz6 visszatér az el6z6 képernydre.

l 5.10.3. Kiszolgalobeallitasok modositasa

Megjegyzés

* Ha nem kap ra kuldén utasitast, ne modositsa sziikségtelenul a kiszolgaldbeallitdsokat.
Ellenkezd esetben a rendszer Uzemzavarat okozhatja.
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1. Koppintson a ,Server Settings” (kiszolgaldbeallitasok) lehetéségre az ,Administrator Settings”
(rendszergazdai beallitasok) képernyén. Megjelennek a jelenlegi kiszolgalébeallitasok.

2. Modositsa a beallitasokat.
3. Koppintson a v gombra.

§ 5.10.4. Rendszerbeallitasok médositasa

Megjegyzés

* Ha van bedllitva ,Admin Password” (rendszergazdai jelszo), és a ,Lock with Admin Password”
beéllitasa ,ON” (be), a jelsz6 megadasa nélkll nem jelenithetd meg az ,Administrator Settings”
(rendszergazdai beallitasok) képernyd. Ha szeretné megel6zni a rendszerbedllitasok véletlen
modositasat, allitson be rendszergazdai jelszot.

1. Koppintson a ,System Settings” (rendszerbeallitasok) lehetéségre az ,Administrator Settings”
(rendszergazdai beallitdsok) képernyén. Megjelennek a jelenlegi rendszerbeallitasok.

2. Modositsa a beallitasokat.

(Supplementary explanation)

* Ha a ,Debug Mode” (hibakeresési izemmdd) beallitasa ,ON” (be), megjelennek a képernydn a
hibakeresési adatok.

* Ha nincs sziikség hibakeresésre, a ,Debug Mode” (hibakeresési izemmadd) beallitasa nem lehet ,ON”
(be).

3. Koppintson a ,.v” gombra.
A moédositasok alkalmazasra kertilnek, és a kijelz6 visszatér az el6z6 képernyére.
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§510.5. A gép kalibralasi beallitasainak médositasa

Megjegyzés

* Minden beallitasi tétel modosithatd, azonban, mivel a médositasok a kalibralasi adatok beallitasi
értékeinek valtozasaval jarnak, a modositast a legtdbb esetben nem sziikséges elvégezni. Ha
modositasokat kell végeznie, tajékozodjon a Telepitési utmutatobdl. A Telepitési utmutato helye, az
azonosito és a jelszé a termékhez mellékelt lapon talélhato.

1. Koppintson a ,Machine Calibration Settings” (gépkalibraciés beallitasok) lehetéségre az ,Administrator
Settings” (rendszergazdai beallitdsok) képernyén, hogy megnyissa a ,Machine Calibration Settings”
(gépkalibracids beallitasok) képernydét.

2.  Koppintson a ,Machine Calibration Settings” (gépkalibracids beallitdsok) gombra a ,Machine Calibration
Settings” (gépkalibracids beallitdsok) képerny6 megnyitdsahoz.
Megjelenik a jelenlegi gépkalibracids beallitasok listaja.

3. Moddositsa a beallitasokat, és koppintson a ,,v” gombra.
A modositasok alkalmazasra kerlilnek, és a kijelz6 visszatér az el6z6 képernyére.
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B Gépkalibracios beallitasok helyreallitasa

Ha kicserélik a GNSS vezérlbegységet, a gépkalibracios fajlok, amelyeket azt megel6z6en a kiszolgaléra
mentett, letdltésre kerlilnek, hogy helyreallitsak a beallitasokat.

Megjegyzés

* A gépkalibraciés beallitasok helyreallitasahoz frissitse a tablagép alkalmazasat v1.0.04. vagy ujabb
verziora.

1. Koppintson a ,Machine Calibration Settings” (gépkalibraciés beallitasok) lehetéségre az ,Administrator
Settings” (rendszergazdai beallitasok) képernyén, hogy megnyissa a ,Machine Calibration Settings”
(gépkalibracios beallitasok) képernydét.

2.  Koppintson a ,Restore Machine Calibration” (gépkalibracio helyreallitasa) lehetéségre a ,Restore
Machine Calibration” (gépkalibracio helyreallitasa) képernyd megnyitasahoz.

(Supplementary explanation)

* A ,Restore Machine Calibration” (gépkalibracié helyreallitasa) képernyén megjelennek a lekért
gépkalibracios fajlok.

3. Ha a helyreallitani kivant kalibracios fajl nem jelenik meg, koppintson a gombra, hogy
megnyissa a ,Machine Calibration File Download” (gépkalibracios fajl letdltése) képerny6t.

(Supplementary explanation )

* A ,Machine Calibration File Download” (gépkalibracids fajl letdltése) képernydn megjelenik a kiszolgalon

¢ A gombra koppintva a tdblagép helyi tarhelyére mentett gépkalibraciés fajlokat is
beolvashatja. Ebben az esetben a beolvasas datuma megjelenik a fajlnév mellett.
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4. Koppintson a gombra a kivant gépkalibracios fajlra a letéltéshez, majd térjen vissza a ,Restore
Machine Calibration” (gépkalibracié helyreallitasa) képernyére.

5. Koppintson a helyreallitani kivant f4jl gombjara, hogy megnyissa az ,Apply Machine Calibration”
(gépkalibracié alkalmazasa) képernyét.

6. Hagyja jova a helyreallitast, és koppintson a ,v” gombra.

(Supplementary explanation)

* Amikor a ,v” gombra koppint, a megjelené értesitési ablak megkérdezi, hogy frissitse-e a vezérlé
beallitasi tartalmat.

¢ Koppintson a gombra, hogy tordlje a tablagépre betdltott gépkalibracios fajlt.

7. Ellendrizze, hogy a kanal vagéélének helyzete megfelel6-e.
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§ 5.10.6. Termékbeallitasok ellenérzése

1. Koppintson a ,Product Setting” (termékbeallitasok) lehetéségre az ,Administrator Settings”

(rendszergazdai beallitasok) képernydn.
Megjelennek a jelenlegi termékbeallitasok.

(Supplementary explanation)
* Az UUID a Készlet egyedi termékazonositdja. Ez nem mddosithato.

2. Koppintson a ,v” gombra.
Megjelenik az el6z6 képernyé.

] 5.10.7. Rendszergazdai navigaciés beallitasok

Megjegyzés

* Ha nem kap ra kiilén utasitast, ne modositsa sziikségtelenil a navigacios beallitasokat.
Ellenkezd esetben a rendszer Uzemzavarat okozhatja.

1. Koppintson az ,Administrator Guidance Settings” (rendszergazdai navigacios beallitasok) lehetéségre
az ,Administrator Settings” (rendszergazdai beallitasok) képernyén.
Megjelennek a navigacio felhasznaldi beallitasai.

Modositsa a beallitasokat.

3. Koppintson a ,v/” gombra.
A médositasok alkalmazasra kerillnek, és a kijelz6 visszatér az el6z6 képernydre.
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6. Hasznos terhelés mérleg (opcionalis)

16.1. Hasznos terhelés mérleg beallitasa

§ 6.1.1. Alapbeallitasok

A hasznos terhelés mérleg hasznalatahoz kiilén Smart Construction Fleet (lite) licencet kell vasarolnia.

Ha mar rendelkezik Smart Construction Fleet licenccel, kdvesse a Smart Construction Fleet rovid attekinté
utmutatodjat (egyéb esetben kovesse a Smart Construction Fleet Lite révid utmutatéjat), hogy elvégezze a
kezdeti beallitasokat, majd végezze el a beallitasokat a tablagépén.

(Supplementary explanation)

* Arendszer hasznalatahoz sziiksége lesz Smart Construction Portal vagy LANDLOG fidkjara.

* Ha egyikkel sem rendelkezik, regisztraljon a lenti weboldalon.
Smart Construction Portal URL: https://scportal.pf.sc-cloud.komatsu
LANDLOG Portal URL: https://www.landlog.info/

* Ha a ,Standalone Mode” (egyediilallé izemmad) beallitasa ,ON” (be) a ,Machine Settings”
(gépbeallitasok) képernydn, bemutaté vagy miikédésellendrzési céllal elvégezhetd a hasznos terhelés
mérése anélkil, hogy kapcsolédna a Smart Construction Fleet-hez.

B Tablagép beallitasa
1. Inditsa el a ,Smart Construction Pilot” alkalmazast a tablagépen.
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2.  Koppintson a ,Payload Meter” (hasznos terhelés mérleg) gombra.

3. Koppintson a 5{33 gombra.

4. Koppintson a ,Basic Settings” (alapbeallitasok) gombra.
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5. Koppintson a jo-] gombra.
Megjelenik a jelszébeviteli ablak.

6. Adja meg a,31415” jelszét a ,Password A” (A jelszd) mezbében, majd koppintson a ,v” gombra.

7. Valassza ki a ,Model” (modell), ,Type” (tipus) és ,Spec” (specifikacid) (standard vagy hosszu kanalszar)

értékeit a ,Machine Settings” (gépbeallitasok) képernyd ,Base Machine” (alapgép) részében.

(Supplementary explanation)

* A ,Base Machine” (alapgép) részben kivalaszthato tételek a ,Common Settings” (altalanos beallitasok)
képernyd ,Region” (régid) beallitasatdl fliggben eltéréek lehetnek.

* Koppintson a ,Reload” (Ujratoltés) gombra, hogy letdltse a legujabb hasznos terhelési
paraméterbeallitas-fajlt a kiszolgalorol.
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8. Koppintson a ,v/” gombra a ,Base Machine” (alapgép) részben, majd koppintson a ,,v” gombra a
jévahagyasi ablakban.

A kivalasztott modell, tipus és specifikacio standard paraméterei lesznek kivalasztva a tablagépen, és a
beéllitasok mentésre kertlnek a vezérlén.

9. Adja meg a Készlettel felszerelt gép sorozatszamat a ,Basic Info” (alapadatok) részben.

(Supplementary explanation)

* A modell, tipus és sorozatszam adatok alapjan létrejon a kapcsolat a Smart Construction Fleet (lite)
szolgaltatassal. Ugyeljen ra, hogy helyesen adja meg a modellt, a tipust és a sorozatszamot.
10. Szukség szerint médositsa az alabbi beallitasokat:
.Payload(One time)” (hasznos teher, egyszeri) [kg/ton]: Maximalis témegérték a mérémiszer
kijelz&jén
LAcquisition Interval” (lekérdezési gyakorisag) [s]: A Smart Construction Fleet (lite)
informaciofrissitési intervalluma

~oearch Range” (keresési tartomany) [m]: Kézeli teherszallité jarmivek keresési tartomanya

(Supplementary explanation)

* A, Payload(One time)” (hasznos teher, egyszeri) mértékegysége a ,Common Settings” (altalanos
beallitasok) képernyd ,Weight Unit” (tomegmértékegység) beallitasaval médosithato.

11. Ha a ,v” gombra koppint a ,Machine Settings” (gépbeallitasok) képernyén, a bedllitdsok mentésre
keriilnek, és a kijelz6 visszatér a ,Basic Settings” (alapbeallitasok) képernyére.
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12. Haa ,v/” gombra koppint a ,Basic Settings” (alapbeallitasok) képernyén, a beallitasok mentésre
kerllnek, és a kijelzd visszatér a terhelésmérleg képernyére.
Ha 6ssze van kapcsolva a Smart Construction Fleet (lite) szolgaltatassal, a teherszallité jarmivek
Smart Construction Fleet (lite) altal beallitott listaja jelenik meg a terhelésmérleg képernyén.

(Supplementary explanation)

* Ha a teherszallité jarmivek listaja nem jelenik meg, eléfordulhat, hogy hibasan lett megadva a modell,
tipus vagy sorozatszam a tablagépen vagy a Smart Construction Fleet (lite) szolgaltatasban.
* Ha a ,Standalone Mode” (egyediilallé Gizemmdd) beallitasa a ,Machine Settings” (gépbeallitasok)

képernyén ,ON” (be), csak a ,Default Dump” (alapértelmezett Urités) jelenik meg a teherjarmivek
listajan.

] 6.1.2. Kanal cseréje

Kanal cseréjekor ki kell valasztani egy kanalfajlt, amelyben meg van hatarozva a tdmeg. A hasznos teher
mérleget szintén kalibralni kell egy kanalfajl kivalasztasat kdvetden.

1. Koppintson a ,Bucket Configuration” (kanalkonfiguracid) gombra a gépnavigacié meniben, hogy
megnyissa a kanalfajl-beallitds képernyét, és kivalasszon egy kanalfajlt. Ha nincsen meglévd kanalfajl,
hozzon létre egyet.

Részletekért lasd ,5.2. Kanéalkonfiguracié modositasa”.

Megjegyzés

* A hasznos teher paraméterei automatikusan lesznek kiszamitva a kanalfajl méret- és tomegadatai
alapjan. Valassza ki a megfelel6 kanalfajt.

(Supplementary explanation)

* Megnyithatja a ,Bucket Configuration” (kanalkonfiguracié) képernyét a ,Bucket Configuration”
(kanalkonfiguracié) gombra koppintva is a hasznos terhelés mérleg meniben.

2. Akanalfgjl kivalasztasat kdvetéen végezzen kalibraciét (lasd 6.2. fejezet).
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16.2. Hasznos terhelés mérleg kalibralasa

FIGYELMEZTETES!

FENNALL A SULYOS SZEMELYI SERULES VAGY A HALAL KOCKAZATA.

* Akalibracio elvégzése el6tt gy6z6djon meg rola, hogy a kérnyezet biztonsagos-e. Ellenérizze, vannak-
e személyek/tereptargyak a kérnyéken, és a munka megkezdése el6tt szélaltassa meg a kiirtot.

* Kalibralas el6tt végezzen forgatast. Forgatas kdzben szemrevételezéssel ellenérizze a forgatas
irdnyat. Gy6z4djon meg rola, hogy a munka soran ne tartézkodjanak személyek a fordulasi sugaron
beldil.

Megjegyzés

* Ha sar tapadt a kanalra, tavolitsa el. Ha sar tapadt a kanalra, nem lehet megfeleléen elvégezni a
kalibraciot.

Mindenképp végezzen kalibraciot a hasznos terhelés mérleg elsd hasznalata el6tt, valamint a modell vagy a
kanal lecserélése utan. Javasoljuk, hogy havonta egyszer végezze el a kalibraciét.

§ 6.2.1. Terheletlen kalibracié

A terhelés nélkili kalibraciot a kdvetkez6 eljaras szerint hajtsa végre. A kalibracié soran a szokasoshoz
hasonl6 forgatast felemelt gémmel végezze.

Megjegyzés

* Nem végezhetd megfeleld kalibracid, ha az épitSipari gép/munkaszerelék a kalibracié kézben vibral. A
gém emelését minél egyenletesebben végezze.

1. Alljon a Készlettel felszerelt géppel sik és kemény talajra, példaul betonfeliiletre.
2. Legaldbb egy percig melegitse a gépet, hogy az olaj elérje legalabb a 30 °C hémérsékletet.

3. Koppintson a 8.:):3 gombra a hasznos teher mérleg képernydn, majd koppintson az ,Unloaded

Calibration” (terheletlen kalibracié) gombra. Ha megjelenik a kalibracios képerny8, hajtsa végre az 1. és
2. lépést.
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4. [1.1épés] Az abran lathaté modon allitsa be a munkaszerelék szogét ugy, hogy a gém szdge (A) 60 és
70 fokot, a kanalszar szoge (B) 100 fokot zarjon be. Gondoskodjon réla, hogy a kanal egy szintben
legyen a gép elbtti talajjal. Az aktualis szogek az ,1. 1épés” jobb oldalan jelennek meg.

5. Ha elvégezte a munkaszerelék szogének beallitasat az 1. |épésben, a folyamat automatikusan

tovabblép a 2. Iépésre.
[2. 1épés] Lassan végezzen emelést és forgatast (a gém emelése és forgatasa egyszerre; legalabb 90
fokos forgatas javasolt), mikdzben a gazszabalyozé kdzepes fordulatszamra (félatra) van allitva, amig a

kanalszar felsé része meg nem haladja az el6irt magassagot.

Megjegyzés

* Ne mikddtesse a kanalszarat és a kanalat az emelés és forgatas kdzben.

A kanalszar fels6 részének magassagat a ,2. Iépésben” alul megjelend érték és a jobb oldali visszajelzd
jelzi.

Ha a kanalszar fels6 részének magassaga meghaladja a beallitott értéket, a magassagjelzé ,|” nyilra
valt.
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6. [2.1épés] Silllyessze le a gémet, amig a kanalszar fels6 része az eldirt magassagnal alacsonyabban
lesz, majd térjen vissza az 1. [épés helyzetére.
Ha a kanalszar fels6 részének magassaga alacsonyabb lesz, mint a beallitott érték, az elsé kalibracio
kész (V), és elkezdédik a masodik kalibracio.

7. [2.1épés] Végezze el még négy alkalommal az emelést és forgatast, valamint a gém siillyesztését. A
kalibracios miveletet 6sszesen 6tszor kell elvégezni.
8. Siillyessze le a gémet, és ellendrizze, hogy a kalibracio befejezddik-e (V') az ,5th Time” (5. alkalom)

kalibracioval, majd koppintson a ,,v” gombra.
Amikor a kalibralas sikeresen befejez6dott, a ,Success” (siker) lizenet jelenik meg.
A terhelés nélkili kalibracio eredménye mentésre keril a kanalfajlba.

| 6.2.2. Terhelt kalibracié

Ha a hasznos teher mérleg pontossaga nem garantalhatoé a terheletlen kalibraciéval, végezze el a terhelt
kalibraciot.

Megjegyzés

* Ha a hasznos teher mérleg pontossaga garantalhato a terheletlen kalibracidval, nincs szikség a
terhelt kalibraciora.

B Elbkészités

1. Alljon az épitsipari géppel sik és kemény talajra, példaul betonfeliiletre.
2. Melegitse a gépet, hogy az olaj elérje legalabb a 30 °C hémérsékletet.
3. Készitsen el6 egy ismert tdmeg( sulyt.

Megjegyzés

¢ Javasoljuk, hogy az alabbi kdvetelményeket teljesitd sulyt hasznaljon. Ha a tdmege és mérete tul kicsi,
az ronthatja a kalibracié pontossagat.

- Atdmege legyen tébb, mint a kanal névleges teherbirasanak fele
- Atérfogata toltse meg a kanalast

* Teherjarmimeérleg nem hasznalhato, mert a terhelt kalibraciét a helyes tdmeg megadasaval kell
végezni.

4. Valasszon egy kanalfajlt, amelyben be lett allitva a tdmeg.
5. Végezze el a terhelés nélkuli kalibraciot.
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Megjegyzés

* Ha a terheletlen kalibracié nem lett elvégezve, hibalizenet jelenik meg, amikor megnyitja a ,Loaded
Calibration” (terhelt kalibracié) képernyét.

B A kalibracié végrehajtasa

1. Allitsa be a kanalban 1évé ismert suly tdmegét.

2. A kezd8képernyén koppintson a ,Payload Meter” (hasznos terhelés mérleg) lehetéségre a navigacios
képernyd megnyitasahoz.

3. Koppintson a gombra egy menu megnyitdsahoz.

4. Koppintson a ,Loaded Calibration” (terhelt kalibracié) gombra a ,Loaded Calibration” (terhelt kalibracio)
képernyd megnyitasahoz.

(Supplementary explanation )

* A hasznos terhelés mérleg alapgép-beallitdsainak megfelel6en megjelenik a standard vagy a kétrészes
gém specifikacionak megfelel6 képernyd.

* A ,Loaded Calibration” (terhelt kalibracio) képerny6t ugy is megnyithatja, hogy a 8:)3 gombra koppint a
gépnavigacio képernyén, majd a ,Payload Configuration” (hasznos terhelés konfiguracioja) és a
,Loaded Calibration” (terhelt kalibracid) lehetéségre koppint (ebben a sorrendben).

5. Adja meg a suly helyes tomegét a ,Correct weight” (helyes tomeg) mez6ben.
6. Allitsa be az épitdipari gép képernydn megjelend szogeit.
7. Ismételje meg a gémemelés és -forgatas miiveletet 6tsz6r a képerny6 utasitasai alapjan.

(Supplementary explanation)

* Koppintson egy befejezett mérésre, hogy a megérintett méréstél ismét elvégezze a kalibraciot.
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8. Koppintson a ,v” gombra a kalibraciés eredmény mentéséhez.
Amikor a kalibralas sikeresen befejez6dott, a ,Success” (siker) lizenet jelenik meg.

Megjegyzés

* A ,Correction formula A” (A korrekcios képlet) értéke a kalibraciés eredménynek megfeleléen valtozik a
gépbeallitasi képernyd hasznos teher részén. A ,Correction formula A” (A korrekcids képlet)
alapértelmezett értéke ,-0,08".

* Az eredmény a kalibracié kozben hasznalt kezelési mddszer fliggvényében valtozhat. Végezze el a
terhelt kalibraciot 6t alkalommal, és hasznalja a ,Correction formula A” (A korrekcids képlet) alatt
megjelenitett értékek atlagat.

B Pontossag ellenérzése

Miutan befejezte a terhelt kalibraciot, ellenérizze a hasznos terhelés mérleg pontossagat tényleges teherrel

vagy hasonléval.

* 1. példa: Pontossag ellen6rzése talajjal (mérje meg a talaj tényleges témegét egy rugdés mérleggel vagy
hasonléval, majd végezze el a hasznos teher mérését)

* 2. példa: Teherszallité jarm{ megrakodasa (mérje meg teherjarmi mérleggel, és hasonlitsa 6ssze a
mérési adatokat)
Ellendrizze a hasznos teher mérleget mind a harom helyzet esetén 6t alkalommal: kanalszar tavol,
kanalszar kdzépen, kanalszar kdzel, ami 6sszesen 15 alkalmat jelent. Minden rendben, amig a pontossag
ingadozasa a +5% hataron belil van.

(Supplementary explanation)

Ha sulyt hasznal, az alabbi mlveletsor elvégzése szamit egynek, mivel a hasznos teher értéke nem
hatarozhaté meg a kanal elforditasaval: asson az épitbipari gép mellett — forditsa el — allitsa meg a
forgatast — olvassa le a miiszert a hasznos teher képernyd jobb alsé részén — inditsa Ujra az alkalmazast.
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16.3. A hasznos teher mérleg hasznalata

FIGYELMEZTETES!

FENNALL A SULYOS SZEMELYI SERULES VAGY A HALAL KOCKAZATA.

* A hasznos teher mérleg célja, hogy segitse a munkast a teherbiras mérésében, és csdkkentse a
kapacitas fellgyeletének terhét. Nem arra valo, hogy megelézze a tulterhelést.

* Ne mikddtesse a gépet, amig a tablagépet kezeli. Amig a tablagépet kezeli, hagyja abba a géppel

végzett miveletet.

Amig a tablagépet kezeli, tgyeljen ra, nehogy véletlenil megmozditsa a vezérlékart.

Mindig a kérnyezete biztonsaga legyen az els6dleges. Ne nézze folyamatosa a tablagép képernydjét.

Forgatas kdzben szemrevételezéssel ellenérizze a forgatas iranyat.

Mivel fordulasi miveletet is tartalmaz, gy6z6djén meg réla, hogy a munka soran ne tartdzkodjanak

személyek a fordulasi sugaron beldl.

Megjegyzés

* A hasznos teher mérlegnek vannak korlatai. A hasznos teher mérleg altal megjelenitett témeg
valtozhat olyan tényeknek kdszénhetéen, mint a feltapadt sar, a hasznalat médja, valamint a tala;j
tulajdonsagai. Csak tajékoztato jelleg(.

* A hasznos teher mérleg nem tanusitvannyal rendelkezé mérémiszer. Ne hasznalja a
kereskedelemben vagy tanusitashoz.

* Ha a kereskedelemben vagy tanusitashoz hasznalja, ellenérizze mérémiszerrel, példaul teherjarmi
mérleggel.

* Ha a rakodast ugy végzi, hogy a gépvaz tulsagosan megddlt vagy instabil, a rakomany nem mérheté
le pontosan. Lehetbleg ugy végezze a rakodast, hogy a gép vizszintes és stabil.

* Vegye figyelembe, hogy a hibas mérés a kezelés madjatol és kérliiményeitdl fliggéen valtozhat.

* Ha ugy prébalja hasznalni a hasznos terhelés mérleget, hogy nem allitotta be a kanal tdmegét, és nem
végezte el a terhelés nélkili kalibraciot, az alabbi Gzenet jelenik meg.
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l 6.3.1. A hasznos terhelés képerny6n megjelend tartalom

]
N

Megjelend tartalom

Teherjarmiivek listaja (teherjarmi neve/maximalis teherbirasa)

Kivalasztott teherjarmi

Teherjarmi rakomanya miiszeren megjelenitve

Teherjarmii rakomanya értékkel megjelenitve

Kivalasztott teherjarml maximalis teherbirasa (céltémeg)

Fennmaradé rakodasi kapacitas

Beallitott épitdipari gép (modell — tipus)

Asasi tdmeg miiszeren megjelenitve

Asasi tdmeg értékkel megjelenitve

@O ®Qov®® e

Kanal hozzavet6leges maximalis asasi mennyisége

Figyelmeztetd jelzés, amikor a rakodasi pontossag gyengének
tlinik

Rakodasi el6zmények az egyes alkalmakra

Beallitas gomb

Rakodas megkezdése/befejezése gomb

Rakodasi eredmények rogzitése gomb

Sziinet gomb

Qe 6 ® 6 6|6

Rakodasi eredmények torlése gomb
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] 6.3.2. A hasznos terhelés képernyé kezelése

B Teherjarmii kivalasztasa
A teherjarmivek a képerny6 felsé részén 1évé listajabol koppintson a kivant teherjarmiire. A kivalasztott
teherjarm ki lesz emelve.

(Supplementary explanation)

¢ Egyedulallé izemmaddban csak a ,Default Dump” (alapértelmezett Urités) jelenik meg.

B Hasznos teher mérésének megkezdése
Miel6tt asni kezd, koppintson a » gombra a mérés megkezdéséhez.

B Rakomanytomeg szamlalasa

Amikor elinditja a hasznos teher mérését, és az épitbipari gépet az aldbbi médon hasznélja: asas —
rakomany forditasa — kanal Uritése, a hasznos teher értékét a rendszer szamlélja, amikor a kanalat kiuriti,
és hozzaadja a teherjarmi rakomanyahoz.

Vagy koppintson a gombra a rakomanytémeg szamlalasahoz.

B Rakomanytomeg megszakitasa

Koppintson a rakomanyelézményekre a kijeléléshez. Ha ebben az allapotban a gombra koppint,
tordlheti a kijeldlt elézmeényt.

B Hasznos teher mérésének befejezése
Ha befejezte a teherjarm{i megrakodasat, koppintson a ,m” gombra. A hasznos teher mérése befejezédik.

B Hasznos teher mérésének sziineteltetése

Ha a hasznos teher mérése kozben a Il gombra koppint, a hasznos teher akkor sem lesz beszamitva, ha
kidriti a kanalat. Hasznalja ezt, ha rakodas kdzben mas munkat is végez.

] 6.3.3. A terhelési mérleg funkciéi

B Mérémiiszerek megjelenitési funkcioi
Normal lzemmaddban az asott témeg és a rakodasi tdmeg miszere is zdlden jelenik meg.
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Az asasi tdmeg milszere sargan jelenik meg, ha megkozelitéleg eléri a céltdmeget, miutan az asasi
miveletet még egy alkalommal elvégzi.

Ha a rakodasi tdmeg a becslés szerint meghaladna a céltdmeget, miutan a jelenlegi asasi tomeget
hozzaadja, az asasi tomeg miszere pirosan jelenik meg.

Ha a teherjarm{ivet gy rakodja meg, hogy tullépi a céltdbmeget, a rakodasi témeg miiszere pirosra valt.
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B Talajmennyiség-korrekcio funkcié

Megjegyzés

* Forgatas el6tt korrigalja a talajmennyiséget.

Az asasi tomeg muszer valds idGben jeleniti meg a kanalban lévé talaj mennyiségét.
Allitsa be a rakomany tdmegét a kanalban lév6 talaj mennyiségének csdkkentésével.

(Supplementary explanation)

Ha a hasznos rakomany értéke nem valds id6ben jelenik meg, helyben el kell végezni a gémemelési
miveletet.

I 6.3.4. Egyéb hasznos teher funkciok

A ,Basic Settings” (alapbeallitasok) képernyén beallithatja a hasznos teher funkciét ,ON” (be) vagy ,OFF” (ki)
értékre.

B Automatikus inditas
Ha az ,ON” (be) értékre allitja, a rakodas automatikusan megkezdhetd (» megnyomva), amikor egy
teherjarmire koppint, és kivalasztja azt.

B Automatikus leallitas

Ha az ,ON” (be) értékre allitja, a rakodas automatikusan befejezhetd (,m” megnyomva), amikor a teherjarmi
maximalis teherbirasanak ,End loading at” (rakodas befejezése ekkor) hanyadat meghaladja a hasznos
teher szamlalas soran.

Ha a ,End loading at” (rakodas befejezése ekkor) listamez&re koppint, valaszthat a 60—-95%-0s tartomanybol
a legorduild listabdl.

B Rakodasi pontossag riasztas

Ha az ,ON” (be) értékre allitja, figyelmeztetés jelenitheté meg az asasi tomeg miszer aljan, ha a szamitasi
pontossag rakodas kdzben gyengének tinik.
A figyelmeztetés megjelenitésének kiiszobértéke a ,Loading accuracy Alert Threshold” (rakodasi pontossag
riasztasi kiiszob) értékkel allithaté be (minimum: 0, maximum: 1).
Egy érték, amely csdkken, ha az olajnyomas ingadozik, és né, ha az olajnyomas stabil. Mivel akkor jelenik
meg figyelmeztetés, ha az érték a kiiszébérték ala vagy folé esik, az alabbi esetek allhatnak fenn.

* Amikor stabil olajnyomasnal végzi a munkat, a figyelmeztetés nem jelenik meg tul kénnyen.

* Ha a kiiszobértéket magasabbra van allitva, a figyelmeztetés kdnnyebben jelenik meg.
* Szikségtelenlil ne moédositsa.
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6.4. Vizsgalat a pontossag-ellenorzési
uzemmodban

Pontossag-ellendrzési izemmaodban vizsgalhatd, hogy a hasznos teher kiszamitasanak eredménye a
standard értékeken belllre esik-e. A pontossag-ellendrzési eljarasban terheletlen allapotban
Osszehasonlitast végezhet a korabbiakkal.

Megjegyzés

¢ Pontossag-ellen6rzési lzemmoddban az asas, gémemelés/-forgatas és kanalirités mivelet sziikséges.

* A pontossag-ellendrzési lzemmaddot az alabbi beallitasok elvégzése utan hasznalja.
- Gép kalibralasa
- Kanalfajl beallitasa
- Alapgép bedllitdsa a hasznos teher mérlegre
- Terheletlen kalibracié a hasznos teher mérleggel

1.  Akezd6képerny6n koppintson a ,Payload Meter” (hasznos terhelés mérleg) lehetéségre a hasznos
terhelés mérleg képernyd megnyitasahoz megnyitasahoz.

2. Koppintson a E{)B gombra egy meni megnyitasahoz.

3. Koppintson az ,Accuracy check mode” (pontossag-ellenérzési izemmadd) gombra az  ,Accuracy check
mode” (pontossag-ellendrzési izemmaod) képernyd megnyitasahoz.
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(Supplementary explanation)

* Az ,Accuracy check mode” (pontossag-ellenérzési izemmaod) képerny6t ugy is megnyithatja, hogy a

gombra koppint a gépnavigacid képernydn, majd a ,Payload Configuration” (hasznos terhelés
konfiguracidja) és az ,Accuracy check mode” (pontossag-ellenérzési izemmad) lehetéségre koppint
(ebben a sorrendben).

4. Asas elétt allitsa az épitSipari gépet helyzetbe.

5. Adja meg a ,Target Value” (célérték) és a ,Tolerance” (tlirés) értékét.

(Supplementary explanation)

« Allitsa be a céltémeget a ,Target Value” (célérték) mezében. Terheletlen allapotban ez
alapértelmezettként 0 kg.

* Allitsa be a célérték megengedett hibahatarat a , Tolerance” (tlirés) mezében. Ez alapértelmezettként
100 Kkg.

* Atdbmeg mértékegysége a ,Common Settings” (altalanos beallitasok) képernydn allithato be.
6. Koppintson az ,START” gombra, mikddtesse az épitdipari gépet, és végezze el a kanallal asas, gém

fel/forgatas és kanalurités folyamatot ebben a sorrendben.
Vagy koppintson a gombra a rogzitéshez.

(Supplementary explanation)

* Ugyanugy mikddtesse az épitdipari gépet, mint a szokasos asasi és rakodasi munkak soran.

* A j6 mérési eredmény érdekében a gém emelését minél egyenletesebben végezze. Egyéb esetben az
olajnyomas ingadozasa a pontossag csokkenését eredményezi.

* A mérés befejezéséhez végezze el a kanal Uritését.

7. Akanal Uritését kdvetden a hasznos teher szamitasi eredménye vizsgalatra kerul, hogy a célérték tirési
tartomanyan belllre esik-e.
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7. MUszaki adatok

Termék neve

Smart Construction Retrofit

Vezérl6egység modelinév

SCRFO0AT02 / SCRFO0AT03

Vezérlbegység modellszam

LL-1001-00-00-0101 / 2AB-06-11112

Alkatrész neve VEZERLOEGYSEG
Névleges fesziiltség 10-30V

Vezérld

aramellatas Biztositék el6irt 10 A
aramer@ssége

Aramfelvétel 0,2A (24 V)

Vizallésag/porallésag

JIS D0203 S2 / JIS Z8901 8 tipusok

Uzemi hémérsékleti tartomany

-30°C-+85°C

Gyarto EARTHBRAIN Ltd.
Gyar Akasaka Tech
Vezérlbegység szarmazasi orszaga Japan

Wi-Fi specifikacio

802.11 a/b/g/n/ac

Szabvanyok (EN, FCC)

EN 300 328 V2.1.1 / EN 300 328 V2.2.2

EN 301 893 V2.1.1, EN 303 413 V1.1.1

EN 301-489-1 v2.2.3, EN 301-489-17 V3.1.1

EN 301-489-19 V2.1.1 ,EN 62368-1:2014+A11:2017
FCC 15. cikkely, E:2018 alcikkely

FCC 15. cikkely, B:2020 alcikkely

Max EIRP (savonként és funkcionként)

WLAN2.4GHz(EN):

14,48 dBm eirp

WLANS5GHz(FCC):

11a: 17,86 dBm eirp, 11n-20: 17,40 dBm eirp
11ac-20: 17,42 dBm eirp, 11n-40: 15,47 dBm eirp
11ac-40: 15,34 dBm eirp, 11ac-80: 13,38 dBm eirp

Vibracié

Frekvencia: 8,3 Hz — 400 Hz. Tesztelés ideje: 20
perc. )
Gyorsulas: 8,9 G. Osszes vibracio: max. 1 mm

Vibracio id6tartama

Frekvencia: 66,7 Hz. Tesztelés ideje
4 6rafel és le, 2 6ra balra és jobbra,
2 6ra el6tte és utana. Gyorsulas: 8,9 G

Pasztazo vibracio idétartama

Frekvencia:

8,3 Hz — 400 Hz. Ciklus: 20 perc (1 reciprok).
Tesztelés ideje: 6 ora fel és le,

6 Ora balra és jobbra, 6 6ra el6tte és utana.
Gyorsulas: 8,9 G. Teljes amplitido: Max. 1,0 mm
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Utkdzés

Utkdzési gyorsulas: 50 G.

Utkdzés behatasi ideje: 11 ms.

Tesztek szama: fel és le, balra és jobbra, el6tte és
uténa,

5 alkalommal a 3 tengelyen mindkét iranyban,
Osszesen 30 alkalommal

Sosvizes permet

Teszthémeérséklet: 35 °C, sos viz koncentracidja: 5%,
Permet mennyisége: 0,5 —

Modulacié tipusa

BPSK,QPSK

Frekvenciasav

2400 — 2835,5 MHz, 5150 — 5250 MHz,
5250 — 5350 MHz, 5470 — 5725 MHz,
5725 — 5895 MHz,

Uzemi frekvencia

2412 — 2472 MHz, 5180 — 5240 MHz,
5260 — 5320 MHz, 5500 — 5700 MHz,
5745 — 5825 MHz,

Antenna er@sitési tényezd 2,4 GHz: 2,1 dBi
y 5 GHz: 2,4 dBi

Tdémeg 2,1 kg

Emisszidés megjeldlés (JTU-kod) G1D/G7D

Sugarzasi teljesitmény vagy
teljesitménytartomany

Impulzussorozat izemmaod Tx 11b
(Teljesitmény=46,8%): 488 mW
11ac RX 5G:358mW

Alvé Gzemmod: 1,8 mW

Savszélesség

5 MHz, 20 MHz, 40 MHz, 80 MHz

Csatorna jelsziinet

5 MHz, 20 MHz, 40 MHz, 80 MHz

GNSS-vételi adatok

GPS GLONASS Galilleo Beidou QZSS

Vezeték nélkiili kapcsolati adatok (opcid)

RS232C

Véaz mérete *Napellenzé burkolat nélkil

130 mm (Sz) x 250 mm (Mé) x 100 mm (Ma)
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8. Hibaelharitas

B Hibajelzés megjelenésekor ellenérizendé tételek
Ha az IMU-val vagy a nyomasérzékel&vel kapcsolatos hiba torténik, az alabbi hibajelzés jelenik meg.

Ha a GNSS vezérl6egységet vagy a WIFI-kapcsolatot érint6 hiba térténik, az alabbi hibajelzés jelenik meg.

Ha projektfajllal kapcsolatos hiba térténik, az aldbbi hibajelzés jelenik meg.

Ha ezek a hibajelzések jelennek meg, ellendrizze a megjelend tartalmat, és kezelje a helyzetet.
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Ha a GNSS-allapottal kapcsolatos hiba térténik, az alabbi médon jelenik meg.

Ebben az esetben a hiba részleteit a megjelend hibara vagy a képerny6 tetején talalhaté GNSS-allapot
gombra koppintva ellendrizheti.

A részletek ellenérzését kdvetéen koppintson a /7 gombra, hogy visszatérjen az el6z6 képernyére.

Ha a hasznos teher tdmegbeallitasa (kalibracié) kdzben rendellenesség észlelheté a gém munkahengerének
nyomasaban, az alabbi figyelmeztetés jelenik meg. Ebben az esetben ellenérizze a kijelz6 tartalmat, és azt

irdanymutatasként hasznalva végezze el a tomegbedllitast (kalibraciot). A tdomegbeallitassal (kalibracidval)
kapcsolatban lasd az tgyndkdknek szant kézikdnyvet.
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B Ha sikertelen a beallitasi fajl lekérése
Ha az alabbi fajlok nem olvashatdak, a megfelel6 biztonsagi mentés fajl lesz beolvasva.
ApplicationSetting

CompassSoundSetting

CuttingEdgeOffset

GuidanceSetting

LightBarAndSoundSetting
MainDisplayEnableUISetting

Network

PayloadInfoSetting

ServerSetting

StartupSetting

SystemSetting

TargetSurfaceOffset

Az alabbi fajlok a GNSS vezérl6egységrol kerlilnek lekérésre.
BasicSetting

CalibrationInfo

Gnsslnfo

GnssSetting

PositionPosturelnfo

RetrofitKitInfo

Ha az alabbi fajlok nem olvashatoak, alapértékeket tartalmazé fajlok lesznek Iétrehozva a megfeleld
verziokkal.
¢ ColorList
¢ Common_setting
¢ MachineCalibrationSetting
* PayloadParameterSetting
* Product
* Version

B Firmware-frissités
Ha az alabbi Gizenet jelenik meg, frissitse a firmware-t a legujabb verziora.
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B Egyéb jelenségek és ellenérizendd tételek

Jelenség Ellenérizend6 tételek
Az érték jelentbsen eltér, amikor a A kanal vagoélének koordinatai jelentésen megvaltoztak?
kanal vagoelenek pontossagat = A GNSS-antenna helyzetének ingadozasa miatt a vagoél
ellendrzi. viselkedése rendszerteleniil valtozhat. Ha némi varakozast

kodvetéen nem tapasztalhato javulas, alljon nyilt tertletre.
A gép instabil talajon razkodik?

Nem jelennek meg tervadatok. Vannak bedllitva tervadatok?

= Ha nincsen beallitva, importalja a tervadatokat, és ellenérizze,
megjelennek-e.

A gép és a kanal megjelenitése eltlint. | Koppintson ismét a tablagépre, és ellenérizze, megjelenik-e.
A kanal és a kalibracios adatok megfeleléen be vannak allitva?

Az iranykijelz6 nem el6re mutat. A kivant tervadatok vannak kivalasztva az épitkezéshez?
Bar egyenesen a tervadatokra néz, a |* A kivalasztott tervadatok ki vannak emelve.
gép megdol. A gép instabil talajon razkodik?

= Ha a gép instabil talajon Gzemel, ahol a gép jelentésen razkodik,
eléfordulhat, hogy az iranykijelzé a gép helyzetét érzékeld IMU
valaszadasi jellemzdi miatt nem elére néz. Ebben az esetben ez
nem hiba.

A kanalkonfiguracié megfelel6 a felszerelt kanalhoz?

= Ha a kanalkonfiguracié nem megfeleld, az iranykijelzé nem
jelenik meg megfeleléen.

Hibak, példaul lyukak vagy kitiremkedések talalhatéak a
tervadatokban?

A hasznos teher adatai nem jelennek |Nincs kikapcsolva a nyomasérzékel6-beallitas?

meg. = Allitsa a ,Boom Head/Bottom Pressure Sensor” (gém felsé/alsé
nyomasérzékel6) bedllitasat ,ON” (be) értékre a ,Controller
Settings” (vezérlébeallitasok) képernydn.

A gém munkahengerének also/felsé nyomasérzekelsi nem lettek
felcserélve?

A hasznos teher pontossaga rossz. A munkaszerelék razkodik forgataskor?

= A hasznos teher kiszamitasa lejtés talajon is mikddik, de a
pontossag sik talajon altalaban jobb. Ugyanakkor, ha az épitéipari
gép razkodik, altalaban rosszabb a hasznos teher pontossaga.

A munkaszerelék razkédik a kalibracié soran?

= Mivel a hasznos teher kiszamitdsa a gém munkahenger
olajnyomasa alapjan keril kiszamitasra, a hasznos teher
pontossaga altalaban rosszabb, ha a gém razkédik.

A talaj kidmlik forgatas kdzben?

Tapadt séar a kanalra?

Elvégezte a bemelegitési eljarast?

= Melegitse az olajat kérulbelll 30 °C hémérsékletre. Mivel a
hasznos teher kiszamitasa a gém munkahengerének olajnyomasa
alapjan torténik, elévigyazatossagbodl melegitse fel a gém
munkahengerét a végallasban.

Tul révid a gémemelés ideje?
= A pontossag altalaban jobb, ha a gémet koéralbelll négy
masodperc alatt emeli fel.
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Jelenség

Ellenérizend6 tételek

A tablagép szabad tarhelye a
hatarértékre vagy az ala csokkent.

Koppintson a ,v/” gombra a megjelené lizenetablakban a felesleges
fajlok, példaul a gyorsitétar térléséhez.
A hatarértéket beallithatja a ,Storage Free Space Threshold”

(szabad tarhely hatarérték) értékét a ,Common Settings” (altalanos
beallitasok) képernyén.

Nem megfeleld.

A hasznos terhelés mérleg
pontossag-ellenérzési eredménye

Ellenérizze, hogy a paraméterek megfeleléen lettek-e megallitva,
majd végezze el ismét a terheletlen kalibraciot.

B Rendszerallapot-lista

Az alabbi tablazat bemutatja a tablagép rendszerallapotait. A megjelenitési méddal kapcsolatban lasd ,4.1.2.
Miveletek a féképernydén”.

nyomasérzékels

Tétel Erték Hiba tartaima
AHRS 0 |Nincs rendellenesség az ARHS-ben vagy IMU-ban
_(rpagasfsag— es 1 |BodyIMU nem csatlakozik.
:,r::glsrieer;enma 2 | MainGNSS vagy SubGNSS még nincs mérve.
3 |Az1.és2.is érvényes.
4 |Bels6 IMU-hiba tortént.
5 A MainGNSS Fix vagy Float, de a pontossaguk csokkent vagy az irany
nincs rogzitve.
6 |Az4.és 5. is érvényes.
Helyadatok 0 |A MainGNSS FIXED-RTK.
1 A MainGNSS Float, és a pontossaga egyel6, vagy alacsonyabb, mint a felsé
pontossagi kliszob.
2 |A MainGNSS Float, és a pontossaga az also és felsd kiiszob kdzott van.
A MainGNSS Float, és a pontossaga egyenlé, vagy magasabb, mint az alsé
3 |klUszdb; a MainGNSS DGNSS vagy SinglePoint; a MainGNSS nem
pozicionalt vagy DEAD_ LOCKING; vagy az RTCM-adatok nem foghatéak.
4 | Nem érkezik adat a MainGNSS feldl.
Bazisallomas- Nem volt kihagyas az elmult 6t percben (kihagyasnak mindsiinek az olyan
kapcsolat 0 |események, amely soran az RTCM-adatok 30 masodpercig folyamatosan
nem foghatdak)
1 | Tortént kihagyas az elmult 6t percben.
2 | Kihagyas folyamatban (RTCM legalabb 30 masodperce nem foghato)
Gém IMU 0 |Normadl vagy nincs hasznalatban
Kanalszar IMU 1 | Bels6 IMU-hiba tortént.
Kanal IMU 2 | Az IMU 6t masodperce nem észlelt adatot.
Karosszéria IMU
Doénthet6 kanal IMU
Gém felsé
nyomasérzékels i . .
- - 0 |Normal vagy nincs hasznalatban
Gém alsé
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B Hibakaddlista
Az 1-10. hiba esetén csak a legmagasabb prioritasu tétel jelenik meg a képernyén, amig az allapot nem

javul.

A 11. és azt kdvetdn hibak esetén a hiba az eléfordulaskor azonnal megjelenik.

kalibralasa

hiba észlelhetd, ezért a
vagoélszamitas nem
végezhet6 el.

Sz. Hibauzenet Tartalom (réviden) Ok — Teendd
1 |Nincs hiba -
2 |Nem csatlakozik a A tablagép nem képes ¢ Nincsenek konfiguralva a WIFI-
vezérlbegység lekérni a vezérléegység beallitasok.
adatait. — Ellenérizze, hogy a kapcsolati cél a
vezeérlbegységre van-e bedllitva a
tablagép WIFI-beallitasaiban.
* A vezérlbegység tapellatasa ki van

kapcsolva.
— Ellenérizze, hogy a vezérléegység
LED-fénye vilagit-e.

3 |Nem tértént meg a gép A kalibraciés adatokban Ha a kalibraciés adatok értéke hibas

— Ellenérizze, hogy megfelelben lett-e
elvégezve a kalibralas.

Nincs kanal kivalasztva

Nincs kanalfajl kivalasztva.

Nincs kanalfajl kivalasztva.
— Ellenérizze, hogy lett-e
kanalbeallitasokat tartalmazé kanalfajl.

Nincsenek korrekcids
adatok (VRS)

A vezérlbegység nem
képes lekérni korrekcios
adatokat (VR).

A tablagépnek nem sikertilt csatlakoznia a
korrekcids adatok kiszolgaldjahoz.

— Ellenérizze a korrekcids adatok
kildését/fogadasat a tablagépen az Ntrip-
beéllitasokban.

Nincsenek korrekcios
adatok (kuls6 radio)

A vezérlbegység nem
képes lekérni korrekcios
adatokat (kulsé radio).

* A rdgzitett dllomas nem képes
korrekcids adatokat kuldeni/fogadni
(kils6 radio).

— Ellenérizze a fix allomas vezeték
nélkuli sugarzasanak formatumat,
valamint a szinkronizalt miholdak
tipusat és szamat.

* A vezérlbegység nem képes korrekcios
adatokat fogadni (kulsé radio).

— Ellen6rizze a mihold tipusat a
tablagépen a GNSS-beallitasok kozt.

Nincs projekifajl
kivalasztva

Nincs projektfajl
kivalasztva.

Nincs projektfajl kivalasztva.
— Ellenérizze, befejez8dott-e a projekifajl
letdltése és a projektfajl kivalasztasa.
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Sz.

Hibalizenet

Tartalom (réviden)

Ok — Teend6

Helymeghatarozasi hiba

Hiba tortént a
helymeghatérozasi
folyamat soran.

* Nincs elég referenciapont a
helymeghatarozashoz
— Ellenérizze a helymeghatarozas
referenciapontjait.

¢ Hibas koordinatatipus
— Ellenérizze a koordinatatipust.

¢ Tul nagy maradék (0,1 m vagy tobb)
— Ellen6rizze a maradékot.

* Helymeghatarozasi paraméter szamitasi
hiba
— Ellenérizze a helymeghatarozasi
paramétereket.

Leképezési hiba

Szamitasi hiba tortént a
leképezési folyamat soran.

Leképezési paraméter beallitasi hiba
— Ellenérizze a leképezéshez kivalasztott
tartalmat.

10

Tervezett terlleten kivil

Az épit6ipari gép nem esik
a tervfelllet tartomanyan
belllre.

* Az épitbipari gép vagoeélének helyzete a
tervfellleten kivilre esik.
— Ellenérizze a tervfelllet fajlt, és
helyezze a vagoéél helyzetét a
tervfellletre.

* A GNSS nincs szinkronizalva.
— Ellentérizze a GNSS szinkronizalasa
utan.

11

OO Nem észlelt IMU

OO Nem észlelheté IMU
a CAN-jelen.

* OO IMU-rendellenesség

* Vezetékkoteg-rendellenesség (pl.
vezetékszakadas)
— Ellenérizze a vezetékkoteg
folytonossagat. Ha nincsen a
vezetékkoteg folytonossagaval
kapcsolatos hiba, meghibasodhatott az
IMU.

12

OO IMU szoftverhiba

OO IMU szoftverhiba

OO IMU-rendellenesség

— Kapcsolja ki, majd be. — Ha a
rendellenesség a ki- és bekapcsolast
kévetéen megismétlédig, meghibasodhatott
az IMU.

13

OO Nem észlelhett IMU

OO Nem észlelheté IMU
a CAN-jelen.

¢ OO IMU-rendellenesség

* Vezetékkoteg-rendellenesség (pl.
vezetékszakadas)
— Ellenérizze a vezetékkoteg
folytonossagat. Ha nincsen a
vezetékkoteg folytonossagaval
kapcsolatos hiba, meghibasodhatott az
IMU.
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a CAN-jelen.

Sz. Hibalzenet Tartalom (réviden) Ok — Teendd

14 | OO IMU szoftverhiba OO IMU szoftverhiba OO IMU-rendellenesség
— Kapcsolja ki, majd be. - Ha a
rendellenesség a ki- és bekapcsolast
kévetéen megismétlédig, meghibasodhatott
az IMU.

15 | OO Nem észlelt IMU OO Nem észlelheté IMU | « OO IMU-rendellenesség

* Vezetékkoteg-rendellenesség (pl.
vezetékszakadas)
— Ellenérizze a vezetékkoteg
folytonossagat. Ha nincsen a
vezetékkoteg folytonossagaval
kapcsolatos hiba, meghibasodhatott az
IMU.

16

Nem észlelhet6 GNSS-

antenna

A vezérlé nem észleli a
GNSS-antennat.

* Az antenna vezetéke megszakadhatott
vagy nincsen csatlakoztatva.
— Ellenérizze az antennakabel
csatlakozasat.

* Antennahiba
— Cserélje ki az antennat.

* Vezérl6hiba
— Cserélje ki a vezérl6egységet.
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9. Elérhetoségek

B Termékkel kapcsolatos kérdések:
EARTHBRAIN Ltd.
Kapcsolattarto Grlap: https://support.smartconstruction.com/hc/ja/requests/new
Nyissa meg a kapcsolatfelvételi Grlapot a hivatkozason keresztiil.

B Probléma esetén:
Ugyfélszolgalati kézpont

Smart Construction 3D Machine Guidance készlet

Kiadd: EARTHBRAIN Ltd.
Izumi Garden Tower, 29th floor, 1-6-1
Roppongi, Minato-ku, Tokyo

Tilos engedély nélkul masolatot késziteni.
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