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ISk6r nez zacnete cCitat’ tento navod

O]

Uvod

Tento navod popisuje Specializované zariadenia a funkcie supravy 3D navadzania strojov Smart
Construction (dalej len ,suprava®). Zariadenia a funkcie, ktoré nie si uvedené v tomto navode, najdete v
navode na prevadzku a udrzbu stroja vybaveného supravou.

V tomto navode je popisana prevadzka a postupy kontroly a udrzby supravy a pokyny, ktoré je potrebné
dodrziavat pre bezpeéné pouzivanie. K mnohym nehodam dochadza, ked pouzivatelia pracuju bez
dodrziavania zakladnych opatreni. Pred prevadzkou, kontrolou alebo udrzbou stroja vybaveného
supravou si precitajte vSetky informacie uvedené v navode na prevadzku a udrzbu stroja vybaveného
supravou a v dielenskej prirucke, ako aj vystrahy a upozornenia v tomto navode a riadte sa ich obsahom.
Dodrziavajte obsah vystrahy a upozornenia. V opa¢nom pripade moze déjst’ k vaznemu zraneniu alebo
smrti.

Nemdzeme predvidat vSetky situacie, do ktorych sa pri pouzivani supravy dostanete. Preto opatrenia
uvedené v navode na prevadzku a udrzbu/dielenskej prirucke stroja vybaveného sipravou a v tomto
navode nezahffiaju vSetky bezpe€nostné opatrenia.

Ak vykonavate Cinnosti, kontroly a udrzbu v situaciach, ktoré nie su uvedené v tomto navode, vykonajte
vSetky preventivne opatrenia na vlastné riziko.

Nikdy nevykonavajte ¢innosti alebo prace, ktoré su v navode na prevadzke a udrzbu/dielenskej prirucke
stroja vybaveného supravou a v tomto navode zakazané.

Prace, vratane obsluhy, kontroly a udrzby stroja vybaveného supravou, nikdy nevykonavajte nespravnym
spbsobom. Nespravna obsluha méze viest k vaznemu zraneniu alebo smrti.

Ak posuvate stroj vybaveny supravou inej osobe, nezabudnite s nim odovzdat aj tento navod.

Uistite sa, ze tento navod na prevadzku a udrzbu je ulozeny na mieste, kde je umiestneny stroj vybaveny
supravou, aby dor mohol personal kedykolvek opakovane nahliadnut.

Ak ste stratili alebo poSkodili tento navod, oznamte to Centru podpory a bezodkladne zabezpecte
nahradny.

V tomto navode pouzivame na oznacenie jednotiek Medzinarodnu sustavu jednotiek (Sl). Popisy, hodnoty
a ilustracie v tomto nadvode vychadzaju z informécii v €ase jeho pripravy.

KedZe supravu neustale vylepSujeme, skuto&né Specifikacie sa mézu lisit od tych, ktoré su popisané v
tomto navode.

Ak mate akékolvek otazky, kontaktujte Centrum podpory.

Do supravy je nahrany aplikacny softvér vyuZivajuci softvér s otvorenym zdrojovym kédom (OSS). Ak
chcete pouzivat aplikaény softvér, musite suhlasit so zdsadami pouZivania, ktoré sa zobrazia pri prvom
spusteni aplikacného softvéru. Dokladne si precitajte podmienky pouZivania aplikagného softvéru.
Informacie o licencii aplikaného softvéru mdzete zobrazit’ prostrednictvom obrazovky ponuky.

Pokial ide o obsah zmluvnych podmienok, zaruky a zodpovednosti, pred pouzitim aplikacie sa
oboznamte s podmienkami pouzivania aplikacného softvéru.

Zobrazenie obrazovky alebo zobrazeny obsah aplikacie sa m6ze zmenit aktualizaciou.

Ak existuje rozdiel medzi obsahom popisanym v tomto ndvode a obsahom zobrazenym na obrazovke
aplikacie, postupujte podfa tohto navodu.

Pri pouzivani supravy vyrobca a distributor nezodpovedaju za presnost reznej hrany a meraca
uzitoéného zataZenia (volitefné) alebo za poruchu telesa stroja spojenu s instalaciou.



®Ucel pouzitia
¢ Suprava je navrhnuté tak, aby ju bolo mozné dodato€ne namontovat na existujuce rypadlo s funkciami
IKT. Vybavenie supravou umoznuje pouzivanie nasledujucich funkcii, ¢im sa umoznuje, aby stroj
bezného typu vykonaval vystavbu IKT.
* Funkcie 3D navadzania stroja (*1)
* Funkcia na ziskavanie 3D udajov o histérii vystavby
¢ Merac uzitoéného zatazenia (volitelné) (*2)

*1 Funkcia na ziskavanie informacii o polohe stroja pomocou GNSS a poskytnutie terminalu tabletu pri
sedadle operatora s rozdielom medzi projektovymi udajmi oblasti vystavby a polohou reznej hrany
lyZice.

*2 Funkcia na meranie hmotnosti zeminy, ktora sa ma nalozit pomocou lyZice rypadla.

®Obmedzenia pre pouzivatelov

* Kazdy pracovnik obsluhujuci a pracujuci na stroji vybavenom supravou musi mat kvalifikaciu potrebnd na
obsluhu rypadla. DalSie informacie najdete v navode na prevadzku a Udrzbu stroja vybaveného supravou.

®Ochranné znamky v tejto prirucke

¢ Smart Construction, Smart Construction 3D Machine Guidance a Smart Construction Pilot su ochranné
znamky alebo registrované ochranné znamky spolo¢nosti Komatsu Ltd.

* Wi-Fi je registrovana ochranna znamka spolocnosti Wi-Fi Alliance.

* Android, Google, Google Play a logo Google Play st ochranné znamky alebo registrované ochranné
znamky spolocnosti Google LLC.

* docomo je registrovana ochranna znamka alebo ochranna znamka spolo¢nosti NTT DOCOMO, INC.

¢ iPad je registrovana ochranna znamka spolo¢nosti Apple Inc.

* iOS je nazov opera&ného systému spoloénosti Apple Inc. 10S je registrovana ochranna znamka alebo
ochranna znamka spolocnosti Cisco Systems, Inc. alebo jej dcérskych spolognosti v Spojenych Statoch a
inych krajinach a pouziva sa na zaklade licencie.

* Lenovo je ochranna znamka spolo¢nosti Lenovo Corporation.

¢ Pocket WiFi je ochranna znamka spolo€nosti SoftBank Corporation.

Ostatné nazvy, ako su nazvy spoloénosti a ndzvy produktov pouzité v tomto navode, su spravidla

obchodné nazvy, registrované ochranné znamky alebo ochranné znadmky prisludnych spolo¢nosti.

®Vyhlasenie o zhode

* Spolo¢nost EARTHBRAIN Ltd. tymto vyhlasuje, Ze radiove zariadenie typu Smart Construction 3D
Machine Guidance je v sulade so smernicou 2014/53/EU.

Uplné znenie vyhlasenia o zhode EU je k dispozicii na nasledovnej internetovej adrese:
https://smartconstruction.io/en/legal-overview/
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1. Bezpecnostné opatrenia

1.1 Vyznam vystraznych oznaceni
(signalnych slov)

V tomto navode a na suprave sa pouzivaju nasledujuce vystrazné oznacenia, ktoré pomahaju pouzivatelom
identifikovat spravy tykajluce sa bezpec€nosti. Dodrziavajte tieto vystrazné oznacenia.

Oznacenie uvadza, ¢o by mohlo viest k vaznemu poraneniu alebo

VAROVANIE smrti, ak sa riziku nevyhnete.

Oznacenie uvadza, ¢o by mohlo viest k vaznemu poraneniu, ak

U POZORN ENIE sa nevyhnete riziku.

Na nasledujucich oznaceniach su uvedené dalSie bezpecnostné opatrenia, ktoré musia pouzivatelia pri
pouzivani supravy a stroja vybaveného supravou dodrziavat.

Oznacenie uvadza, ¢o je doblezité pre spravne pouzivanie supravy
a stroja vybaveného supravou.

Poznamka

CSuppIementary explanation) UzZito¢né informacie, ktoré treba vediet'.

|1.2 Bezpeénostné opatrenia

VAROVANIE

MOZNOST VAZNEHO ZRANENIA ALEBO SMRTI.

V zaujme bezpec&nosti pracovnikov a ich okolia dbajte na dodrZiavanie vSetkych upozorneni a
preventivnych opatreni uvedenych v tomto navode a na stroji vybavenom supravou.




2. Prehlad

12.1 Prehrad stpravy (dodavané polozky)

Nasledujuce polozky su dodavané so supravou.

* IMU lyZice * Riadiaca jednotka GNSS

* IMU ramena ¢ Kablovy zvazok

* IMU vyloznika ¢ Snimac tlaku (2 kusy) (volitelné)
* IMU telesa stroja * Montazna konzola atd.

* Anténa GNSS (2 kusy)

|2.2 Schéma

Sluzba distribucie informacii
o korekciach GNSS

GNSS GNSS
IMU anténa anténa NTT docomo/JENOBA

Smart Construction
Server

) A . GNSS
MU (Projektové udaje As-built) informéacie o
korekcii
Projektové udaje
Riadiaca jednotka Historia vystavby LTE
GNSS
LTE
Wi-Fi
Informécie o Informécie
reznej hrane o polohe
IMU Prijima: Projektové udaje/informacie o
Napéjaci zdroj korekcii GNSS . .
(akumulator Odosiela: Informacie o reznej hrane (As-built)
stroja)
Snimac tlaku  Snima¢ tlaku
IMU (volitelné) (volitelné)
Tablet Wi-Fi router

Poznamka

* Pri pouziti so stavebnym strojom s dvojdielnym vyloZznikom je potrebné nainStalovat druhy snimac¢
IMU vyloZnika.

* Pri pouziti so stavebnym strojom s vykyvnym vyloZznikom je potrebné nain&talovat snima¢ vykyvného
vyloZnika a spojovaci mechanizmus pre vykyv.




12.3 Co si musite pripravit’

Po instalacii supravy na stroj su na pouzivanie funkcii IKT potrebné nasledovné zariadenia: tabletovy
terminal, zariadenie na napajanie tabletu, prisluSenstvo drziaka tabletu a Wi-Fi router. Tieto zariadenia si
pripravte, pretoze nie su su¢astou dodavky supravy.

§ 2.3.1 Tabletovy terminal (kompatibilné typy tabletov)

Po instalacii supravy mézete pouzivat funkcie IKT prostrednictvom ovladania tabletového terminalu, v
ktorom je nainstalovany aplikacny softvér.
Nasledovné tabletové terminaly su overené, Ze so sUpravou funguju spravne:
* Lenovo Tab M10 HD (2. generacia) (OS:Android11)
* Lenovo M10 Plus (3. generacia) (OS:Android12)
* Lenovo P11 Pro (2. generacia) (OS:Android12)
V pripade inych terminalov kontaktujte Centrum podpory.
* Nembzete pouzivat terminaly so systémom iOS, napriklad iPad.

(Supplementary explanation)

* Ak aktualizujete operacny systém, verzia sa zmeni na najnovsiu v Case aktualizacie. Po aktualizacii nie
je mozné obnovit staru verziu. Upozoriujeme, Ze po aktualizacii softvéru na najnovsiu verziu sa
prevadzka tabletového terminalu méze spomalit’ alebo tabletovy terminal nemusi fungovat, pretoze
nebude kompatibilny s najnovSou verziou. Zalezi od €asu vyroby vami pripraveného tabletového
terminalu.

* V ojedinelych pripadoch méze dojst k poskodeniu alebo vymazaniu internych udajov tabletového
terminalu, pripadne sa terminal po aktualizacii softvéru nemusi dat’ spustit. Pri aktualizacii softvéru sa
pripravte na vSetky nepredvidané udalosti: po vykonani zaloznych opatreni, ako je skopirovanie udajov
do pocitac¢a atd, postupujte podla spravnych postupov v sulade s metédou prevadzky, ktoru poskytuje
vyrobca tabletového terminalu. Podrobnosti si overte u vyrobcu tabletového terminalu.

] 2.3.2 Prislugenstvo driaka tabletu

Ide o pevné prisluSenstvo na uchytenie tabletového terminalu v kabine. Pripravte si také, ktoré dokaze
pevne uchytit’ vas tabletovy terminal.



§ 2.3.3 Wi-Fi router

Ak chcete pouzivat funkciu IKT, je potrebné pripojit tabletovy terminal k riadiacej jednotke GNSS
prostrednictvom bezdrétovej siete LAN a potom sa pripojit k serveru Smart Construction prostrednictvom
linky mobilného telefonu. Preto si pripravte Wi-Fi router (vSeobecne nazyvany mobilny Wi-Fi router), ktory sa
da pripojit aj na linku 4G/LTE. Wi-Fi router musi spifiat nasledovné podmienky.

« Standardy bezdrétovej siete LAN: IEEE802.11a/b/g/n/ac

¢ Pocet zariadeni s podporou Wi-Fi, ktoré mézu byt pripojené sucasne: 2 jednotky alebo viac
Wi-Fi routery overené na prevadzku su ,809SH" a ,FS040W*. V pripade inych Wi-Fi routerov kontaktujte
Centrum podpory.

| 2.3.4 Zariadenie na napajanie tabletu

VAROVANIE

MOZNOST VAZNEHO ZRANENIA ALEBO SMRTI.

* Najskor dajte blokovaciu paku pracovného zariadenia stroja vybaveného supravou do uzamknutej
polohy a vypnite motor. Potom pripojte/odpojte alebo upravte polohu napajacieho zariadenia a
nabijacieho kabla.

* Pevne nainstalujte prislusenstvo drziaka tabletu, zariadenie na napajanie tabletu a nabijaci kabel na
miesto, ktoré spiia véetky nasledujice podmienky, aby nemohli spadnut.

Ak je zorné pole pocas prevadzky stroja vybaveného supravou obmedzené, méze dojst k vaznej
nehode s nasledkom zranenia alebo smrti. Ich ruSenie alebo pad méze mat za nasledok zranenie
obsluhy alebo poskodenie tabletového terminalu alebo inych osob.
Tabletovy terminal a prisluSenstvo drziaka tabletu nezakryvaju zorné pole pri obsluhe stroja
vybaveného supravou.
- Tabletovy termindl a prisluSenstvo drZiaka tabletu sa pri obsluhe stroja vybaveného supravou
nedotykaju rdk obsluhy atd.
- Tabletovy termindl a prisluSenstvo drZiaka tabletu su pevne pripevnené tak, Ze nemdze dojst k ich
padu.

Poznamka

* Aby ste zabranili vybitiu batérie poCas pouzivania tabletového terminalu, pripojte zariadenie na
napajanie tabletu a pouzivajte ho poCas pouzivania tabletového terminalu.
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(Supplementary explanation)

* Tabletovy terminal funguje po pripojeni k Wi-Fi routeru, ale nie je mozné ho pouzivat po pripojeni k
mobilnej telefénne;j linke.
* Komeréne dostupné zariadenia na napajanie tabletov su réznych typov, napriklad take, ktoré Cerpaju

energiu z telesa stroja a prenosné velkokapacitné batérie. Pripravte si také, ktoré vyhovuje vasmu
tabletovému terminalu.

* Kabina je vybavena 24 V zapalova¢om cigariet a 12 V zasuvkou.

* Mnohé tabletové terminaly sa nedaju pouzivat dIh§i ¢as bez napajania. Tablet pouzivajte, ked je
pripojeny k napajaciemu zariadeniu.

] 2.3.5 Miestne dlozisko

Ako miestne ulozisko mdzete pouzivat kartu Micro SD pripojenim ¢itacky kariet SD k tabletovému terminalu

cez USB. Citagka kariet SD potvrdena na prevadzku je &itacka kariet Anker USB-TypeC 2-in-1. V pripade
inych CitaCiek kariet SD kontaktujte Centrum podpory.

(Supplementary explanation)

* Prevadzka je potvrdena s nasledujucou kartou Micro SD, ktora bola naformatovana ako FAT32.
SanDisk microSD 32GB UHS-I Class10
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3. Pred zacatim prace

© Podmienky na zacatie prace
Pred za¢atim prace so supravou sa uistite, Ze su splnené nasledujuce podmienky:
* Po spravnej instalacii kazdej Casti supravy sa overi, €i systém funguje spravne.
* PrisluSenstvo drziaka tabletu je spravne nainStalované.
¢ Stroj/lyzica bol kalibrovany a funkcia navadzania stroja dosiahla Standardnu presnost. V opaénom
pripade kalibraciu zopakuijte.
¢ Skontrolujte, ¢i mate aplikaciu Pilot v najnovsej verzii.

3.1 Body, ktoré treba vziat' na vedomie

UPOZORNENIE

EXISTUJE MOZNOST PORANENIA.

Ku stroju vybavenému supravou sa nepriblizujte, ak to nie je nevyhnutné. Ak sa potrebujete priblizit k

stroju vybavenému supravou, zaistite bezpe€nost’ podla nizSie uvedenych postupov.

* Predtym, ako sa priblizite k stroju vybavenému supravou, informujte o tom pracovnika.

¢ Ku stroju vybavenému supravou pristupte po tom, ako pracovnik stroja nastavi blokovaciu paku
pracovného zariadenia do ,uzamknutej“ polohy a da vam signal.

* Pri nastupovani na stroj vybaveny supravou neskacte, ani z neho nezoskakujte. Dbajte na to, aby ste
na stroj nastupovali a vystupovali z neho s oporou tela v troch bodoch.

* V pripade potreby pouzite zdvihacie zariadenie.
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3.2 Pracovny postup

I Pouzivanie navadzania stroja

- Vykonajte obhliadku supravy.

w
w\'(
&:

' Skontrolujte stav upevnenia supravy.

w
-b\lz
g:

KB Pouzite funkciu navadzania stroja.

3-1 Ked’ chcete naplno vyuzit’ funkciu 3D navadzania stroja

Pouzite funkciu 3D navadzania stroja.

N
-—
@:

Nastavte 3D navadzanie stroja.

>

SN
M\'/
&:

3-2 Ked’ chcete pouzivat’ funkciu navadzania stroja bez zlozitej konfiguracie nastaveni

Pouzite 3DMG Basic.

>

(63}
m\'f
@:

3-3 Ked' nepouzivate satelitné informacie

Pouzite 2D navadzanie stroja.

>

(63}
\lx'(
ﬁ:

3-4 Ak funkcia esSte nie je nastavena alebo doslo k vymene tabletu alebo jeho €asti

Pripojte sa k sieti Wi-Fi.

>

Nainstalujte aplikaciu do tabletu.

(VyZaduje sa aj praca uvedend v Casti 3-2.)
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3-5 Pri zmene pracoviska alebo kontrole presnosti

Nacitajte projektovy subor.

Skontrolujte presnost polohy reznej hrany.

3-6 Pri prisposobovani funkcie navadzania stroja

* Nastavte GNSS.

* Nastavte lyzicu.

» Nastavte kalibraciu stroja.

* Pouzite funkciu geografického ohrani¢enia.
* Pouzite funkciu simulatora.

* VVlykonajte spravu systému.

» Konfigurujte nastavenia spravcu.

@]
—_

o
(N

a1
[(e]

o
P G OF 8 OF

(@3]
-
o

I Uzitoéné zat'azenie

Spustite merac uzitoéného zatazenia.

(o))
- '
ﬁ\

n Pouzite merac¢ uzitoéného zatazenia.

»
w\'z
ﬁ:

2-1 Pri prvom pouziti, pri zmene modelu atd'.

Nastavte merac uzito¢ného zatazenia.

D
-_—
ﬁ:

2-2 Pri prvom pouziti alebo pri vymene lyzice/modelu atd’.; alebo mesacne

Kalibrujte mera¢ uZito€ného zatazenia.

D
M\'/
g\'
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|3.3 Obhliadka zariadenia

Raz denne pred nastartovanim motora skontrolujte, €i nie su uvolnené skrutky a matice, €i nie su uvolnené
konektory elektrickych kablov a €i nie su volné.

§ 3.3.1 Kontrola instalacie antény GNSS

1. Skontrolujte, ¢i nie su uvolnené montazne skrutky antény GNSS. Ak s uvolnené, dotiahnite ich
(utahovaci moment: 32 Nm).

Zadna cCast kabiny
Prava strana stroja

32 Nm

2. Utiahnite a zaroven tlacte konektor antény GNSS v smere Sipky kvéli pripojeniu.
Pevne ho utiahnite, aby sa pocas prevadzky neuvolnil.

Zadna cast kabiny
Prava strana stroja

l 3.3.2 Kontrola instalacie riadiacej jednotky GNSS

Skontrolujte, &i je riadiaca jednotka GNSS pevne upevnena.
Ak nie je riadiaca jednotka GNSS pevne upevnena, dotiahnite ju.
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3.4 Kontrola instalacie

1. Skontrolujte, ¢i vSetky diely nainStalované spolu so supravou neklesli a i nie je nainstalovany

nespravny diel.

Uistite sa, Ze je nainstalované jedno IMU pre vyloZnik, rameno, lyZicu a teleso stroja.
InStalacia rovnakych IMU méze spdsobit problémy (napriklad inStalacia dvoch IMU vyloznika).

2. Skontrolujte, &i systém funguje normalne.
(1) Zapnite odpojovaci spinac.
(2) Zapnite kfucovy spinac a napajanie. (Motor nemusite Startovat’.)

(3) Skontrolujte LED kontrolky riadiacej jednotky GNSS.

POWER Napajanie: Svieti, ked je zapnuty klu€ovy spinac.
Potvrdenie o polohe: Svieti v stave nezavislého uréovania polohy GNSS alebo
POS vy&Sie.
Vypne sa v stave, ked neprebieha prijimanie alebo sa neurcuje poloha.
Svieti, ked sa prijimaju korekéné udaje.
LINK " ; X
Vypne sa pocas potvrdzovania prevadzky.
Blika v rezime RTK-Float. Nepretrzite svieti v rezime RTK-Fix.
MODE M ; .
Vypne sa poc&as potvrdzovania prevadzky.
24G Svieti, ked sa pouziva 2,4 GHz Wi-Fi.
Svieti, ked sa pouziva 5 GHz Wi-Fi.
5G *V Japonsku je zakazané pouzivat' 5 GHz Wi-Fi vo vonkajSom prostredi. Preto sa
pri pouzivani v Japonsku kontrolka nerozsvieti.

3.  Skontrolujte, €i kablovy zvazok atd. neprekaza alebo nie je ohnuty.
Nastartujte motor a kvdli kontrole pomaly pohybujte lyzicou, ramenom a vyloznikom stroja vybaveného

supravou.

4. Zastavte motor, aby ste sa uistili, Ze z €asti snimaca tlaku pod vyloZznikom neunika ole;.
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3.5 Nastavenie Wi-Fi

Pripojte tabletovy terminal a riadiacu jednotku GNSS prostrednictvom Wi-Fi routera. Spdsob nastavenia Wi-
Fi routera a tabletového terminalu sa liSi v zavislosti od zariadeni, ktoré pouzivate.

Pri nastavovani FS040W postupujte podla nasledujiceho postupu. Nastavenie vykonajte podla postupov
nastavenia FS040W a navodu na obsluhu vasho zariadenia.

(Supplementary explanation)

Uvedené spbsoby su len prikladmi.
Podrobnosti najdete v navode na pouzitie svojho zariadenia.

1.

10.

Potvrdte SSID a heslo riadiacej jednotky GNSS.
¢ SSID: sériové Cislo riadiacej jednotky GNSS.

Poloha na zobrazenie SSID

* Heslo: SSID odzadu
Napriklad ak je SSID ,Retro-48A4934916E4°, heslo je ,4E6194394A84“. Nastavte kartu SIM vo Wi-
Fi routeri.

Spustite nabijanie pripojenim Wi-Fi routera k po¢itau pomocou USB kébla. Pripravte si nabijaci kabel
vhodny pre vas Wi-Fi router.
Po pripojeni sa ovlada¢ automaticky nainstaluje do pocitaca.

Spustite obrazovku nastaveni Wi-Fi routera v pocitaci a prihlaste sa.

Na obrazovke nastaveni DHCP Wi-Fi routera nastavte IP adresu hostitefa ,192.168.128.1“. Podla
potreby zmerite hodnotu masky podsiete.

Zmente identifikator SSID a heslo Wi-Fi routera podla identifikatora SSID a hesla riadiacej jednotky
GNSS potvrdenych v postupe 1.

Vypnite funkcie oddelovaca sukromia Wi-Fi routera.
Ak su funkcie oddelovaca sukromia povolené, systém nefunguje, pretoze si terminaly nemodzu vymienat
informacie.

Reflektujte nastavenie Wi-Fi routera.
Wi-Fi router a riadiaca jednotka GNSS su pripojené.

Zatvorte obrazovku nastaveni Wi-Fi routera a odpojte router od pocitaca.

Povolte funkcie Wi-Fi pomocou tabletového terminalu.
SSID riadiacej jednotky GNSS sa zobrazi v zozname siete Wi-Fi.

Vyberte SSID riadiacej jednotky GNSS a zadajte heslo.
Wi-Fi router, riadiaca jednotka GNSS a tabletovy terminal su pripojené cez Wi-Fi.
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3.6 Instalacia aplikacie

Poznamka

* Pri vytvarani vzdialeného pripojenia s tabletovym terminalom s operaénym systémom Android 11
alebo novSou verziou aktualizujte aplikaciu vzdialenej podpory na najnovsiu verziu v1.7.0 alebo novsiu
verziu.

Stiahnite si potrebny aplikaCny softvér Smart Construction Pilot z obchodu Google Play a nainstalujte ho do
tabletového terminalu.

V obchode Google Play zadajte do vyhladavania slovo ,Smart Construction Pilot".
Ak sa aplikacia Smart Construction Pilot nainstaluje do tabletového terminalu bez problémov, na domovskej
obrazovke sa zobrazi nizSie uvedena ikona.

(Supplementary explanation)

* Ak chcete pouzivat aplikaciu Smart Construction Pilot, musite suhlasit s podmienkami pouzivania. Pri
prvom spusteni aplikacie Smart Construction Pilot sa zobrazia podmienky pouzZivania. Nezabudnite
potvrdit udaje.

¢ Po pripojeni tabletového terminalu k internetu nainstalujte aplikaciu Smart Construction Pilot. MéZete
pouzivat lubovolné typy pripojenia (napr. mobilnu siet’ Wi-Fi, verejnu/firemnu siet Wi-Fi).

Po dokoné&eni in&talacie aplikacie Smart Construction Pilot spustite nastavenia, aby mohli riadiaca jednotka
GNSS a tabletovy terminal komunikovat prostrednictvom Wi-Fi routera.

Tablet

) Riadiaca jednotka GNSS
-> Nastavte rovnaké SSID a SSID: Retro-*******
heslo ako ma riadiaca jednotka Heslo: SSID odzadu Jedineéné
GNSS. (zodpoveda vyssie uvedenej

éasti ”*******M)
Nastavte rovnaku Wi-Fi.

Wi-Fi router
-> Nastavte rovnaké SSID a

heslo ako ma riadiaca Commart
jednotka GNSS. server
AG/LTE
(SIM)
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3.7 Spustenie aplikacie Smart
Construction Pilot

1. Poklepte na polozku ,Smart Construction Pilot* na obrazovke tabletu.
Zobrazi sa obrazovka niZSie.

2.  Vyberte jazyk a oblast, ktoré chcete pouzivat a potom poklepte na polozku ,OK".

(Supplementary explanation)

* Nastavitelné oblasti sa liSia v zavislosti od zvoleného jazyka.

3. Zobrazia sa podmienky pouzivania.
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7.

1
4. Posunutim nadol potvrdte Udaje a poklepte na polozku ,ACCEPT* (Suhlasim).

Ak od buducna nepotrebujete vidiet podmienky pouzivania, pred ich prijatim vyberte moznost ,Do not
show this again“ (Viac nezobrazovat). Zobrazi sa Uvodna obrazovka.

(Supplementary explanation)

* Ked je na obrazovke ,Common Settings® (Spolocné nastavenia) nastavena moznost ,Simulator

Mode® (Rezim simulatora) na ,ON*“ (Zapnuté), na ivodnej obrazovke sa zobrazi iba ,Machine
Guidance® (Navadzanie stroja).

Poklepte na ,Machine Guidance (Navadzanie stroja)“.

6. Poklepte na ,OK."

Zobrazi sa hlavna obrazovka.

Ak nebola vykonana kalibracia stroja, vykonaijte ju.

Pozrite si navod na inStalaciu. Miesto distribucie navodu na instalaciu, ID a heslo najdete na v
dokumente prilozenom k produktu.
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| 3.8 Nastavenie spoloénych poloziek

Nastavte jazyk, oblast, jednotku dizky a jednotku hmotnosti, ktoré sa pouzivaju v aplikacii Smart
Construction Pilot.

1.  Poklepte na na uvodnej obrazovke a otvorte obrazovku ,Common Settings“ (Spolo¢né
nastavenia).

2. Nastavte ,Language” (Jazyk), ,Region” (Oblast), ,Unit of Length* (Jednotka diZky), ,Weight
Unit* (Jednotka hmotnosti), ,Coordinates” (Suradnice) atd. a poklepte na ,v*.

3.9 Projektovy stbor

Na obrazovke ,Project File* (Projektovy subor) mézete vykonavat nasledujuce ¢innosti pre projektové
subory, ktoré sa maju pouzit' s funkciou navadzania stroja (3D udaje z projektovych vykresov).

Download project files Construction.

MozZnost stiahnutia projektovych suborov zo servera Smart

Create project files Moznost vytvarania novych projektovych suborov.

MozZnost vyberu a nacitania projektovych suborov do

Select project files tablety.

Select design surface Mo_znost vyberu projektového povrchu, ktory sa ma pouzit' v
projekte.
Edit project files MozZnost upravenia projektovych suborov.

-21 -




(Supplementary explanation)

* Ked sa aplikacia pripoji na tabletovy terminal stavebného stroja, ku ktorému bol projektovy subor
priradeny prostrednictvom sluzby Pilot Web, cielovy projektovy subor sa automaticky stiahne a zobrazi
sa nasledujica obrazovka. Poklepanim na polozku ,v* otvorite obrazovku ,Project File® (Projektovy
subor).

1.  Poklepte na a otvorte ponuku.

2. Poklepanim na polozku ,Project File* (Projektovy subor) otvorte obrazovku ,Project File* (Projektovy
subor).
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§ 3.9.1 Ziskavanie projektovych stiborov

Projektové subory mozno ziskat zo servera alebo miestneho uloziska.

B St'ahovanie zo servera

1. Poklepte na I| a otvorte obrazovku ,Project File Download” (Stiahnutie projektového
suboru).

Na obrazovke ,Project File Download” (Stiahnutie projektového suboru) sa zobrazi zoznam
projektovych suborov zaregistrovanych na serveri Smart Construction.

2.  Po poklepani na @ cielového projektového suboru sa zobrazi potvrdzovacie okno.

3. Poklepte na ,v* a spustite stahovanie.
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4. Po stiahnuti poklepte na ,v* v potvrdzovacom okne a zadaijte cielovy projektovy subor.

B Ziskanie z miestneho Uloziska

1. Poklepanim na ’ 3| ‘ vyberte projektovy subor s priponou ,.rpz“ pomocou funkcie vyberu
prie€inka na tabletovom terminali.

2. Poklepte na ,v* v potvrdzovacom okne a ziskajte projektovy subor.
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3. Po ziskani projektového suboru z miestneho uloziska poklepte na ,v* v potvrdzovacom okne a zadajte
ciefovy projektovy subor.

§ 3.9.2 Vytvaranie projektovych stiborov

Vytvorenie projektovych suborov na tabletovom terminali.
1. Poklepte na a otvorte obrazovku ,Project Settings® (Nastavenia projektu).

2.V Casti ,Project Name® (Nazov projektu) zadajte nazov projektu.

3. Poklepanim na Q sa presurite na obrazovku nastaveni ,lokalizacie/projekcie” a zadajte suradnicovy
systém.

<Localization settings> (Nastavenia lokalizacie)
* Poklepanim na prejdite na obrazovku ,,Add Control Point” (Pridat kontrolny bod).

» Pridanie kontrolného bodu
* Zadajte nazov kontrolného bodu.
e Zadajte vzdialenosti N, E a Z od referenéného bodu.
e Zarovnajte kontrolny bod a reznu hranu lyZice na lavom okraji/v strede/pravom okraji reznej hlavy a

poklepanim na ziskate suradnice.
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* Ak chcete pouzit funkciu ,H Use®/,V Use, poklepte na ,ON* (ZAP)/,OFF* (VYP).

* Ak chcete kontrolny bod zrusit, poklepte na
* Po dokonéeni konfiguracie vSetkych nastaveni poklepte na v a ulozZte nastavenia.

<Projection settings> (Nastavenia projekcie)
* Poklepte na ,Projection” (Projekcia) v hornej ¢asti obrazovky.

* Nastavte ,Region® (Regioén), ,Projection (Projekcia), ,Datum® (D4tum) a ,Geoid name* (Nazov
geoidu).

(Supplementary explanation)

* Poklepte na ,Projection” (Projekcia) alebo ,Geoid Name® (Nazov geoidu) a zadanie retazca znakov vam
umozni zuzit zobrazenie na polozky obsahujuce retazec znakov.

* Nastavenia ulozite poklepanim na ,v“ v pravom dolnom rohu obrazovky.

* Ak nebol pozadovany subor stiahnuty, zobrazi sa potvrdzovacie okno. Poklepte na ,,v* a stiahnite
subor.

* Poklepanim na ziskate najnovsi subor s nastaveniami zo servera.
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4. Ak chcete vytvorit jednoduchy projektovy povrch, poklepte na 8 a presufite sa na
obrazovku ,Create simple design surface” (Vytvorenie jednoduchého projektového povrchu).
Suradnice reznej hrany mozno ziskat a zmerat' v 1 az 3 bodoch.

(Meranie v 1 bode)
* Poklepte na ,Flat Plane (Plocha rovina)“ a poklepte na — v pravom dolnom rohu obrazovky.

* Zadajte nazov vrstvy.

e Zarovnajte lavy okraj/stred/pravy okraj reznej hrany s meracim bodom a poklepanim na
ziskate suradnice reznej hrany.
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Ak ste vopred ziskali meracie body topografie, mézete ziskat namerané suradnice reznej hrany
poklepanim na

Vyberte bod cielovej vrstvy a poklepte na ,v* v pravom dolom rohu obrazovky.
Informacie o suradniciach mézete skontrolovat poklepanim na

(Supplementary explanation)

* Farbu zobrazenia bodu mézete menit’ prostrednictvom obrazovky ,Topographic Survey List* (Zoznam
topografickych prieskumov).

Poklepte na ,v* v pravom dolnom rohu obrazovky a ulozZte projektovy povrch.
Ak chcete pouzit projektovy povrch v projekte, poklepte na ,v* v potvrdzovacom okne.
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1
(Meranie v 2 bodoch)

Poklepte na ,2 Point Sloping Plane (2-bodova naklonena rovina)“ a poklepte na — v pravom
dolnom rohu obrazovky.

Rovnako ako pri merani v 1 bode, zadajte nazov vrstvy a ziskajte suradnice reznej hrany.

Zadajte informacie o sklone. Poklepanim na vyberte spésob zadavania
sklonu (%/pomer/uhol).

Poklepte na ,v* v pravom dolnom rohu obrazovky a ulozte projektovy povrch.
Ak chcete pouzit projektovy povrch v projekte, poklepte na ,v* v potvrdzovacom okne.
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(Meranie v 3 bodoch)
* Poklepte na ,3 Point Sloping Plane (3-bodova naklonena rovina)“ a poklepte na — v pravom
dolnom rohu obrazovky.

* Rovnako ako pri merani v 1 bode/2 bodoch, zadajte nazov vrstvy a ziskajte suradnice reznej hrany.

* Poklepte na ,v* v pravom dolnom rohu obrazovky a uloZte projektovy povrch.
Ak chcete pouzit’ projektovy povrch v projekte, poklepte na ,,v*“ v potvrdzovacom okne.

B Vytvaranie projektového povrchu z linie prace
Vytvorenie projektového povrchu pre navadzanie stroja z linie prace v projektovom subore. Zadajte Sirku a
odsadenie v smere Z pre vybranu liniu prace a vytvorte projektovy povrch.

Vyberte liniu prace

. , Sirka
Odsadenie Z (kladny smer)

Odsadenie Z (zaporny smer)
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1. Na obrazovke ,Project File* (Projektovy subor) poklepte na cielového projektového suboru na
pridanie projektového povrchu, &im otvorite obrazovku ,Project Settings” (Nastavenia projektu).

2. Poklepte na a otvorte obrazovku ,Create Design Surface” (Vytvorit’ projektovy subor).

(Supplementary explanation)

* Poklepanim na vo vytvorenom projektovom povrchu upravite projektovy povrch.

* Poklepanim na vymazete vytvoreny projektovy povrch.

3. Umiestnite @~ (krizovy kurzor) na ciefovu liniu prace a vytvorte projektovy povrch.
4., Zadajte nazov vrstvy, Sirku a odsadenie Z a potom poklepte na ,v*.
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|
Poznamka

* \/ytvorenie projektového povrchu méze byt neuplné v nasledujucich pripadoch.
- Pocet trojuholnikov (TIN), z ktorych sa sklada projektovy povrch, je vy$si ako 200.
- Roz8irenie vybranej linie prace presahuje 200 m.
- Vybrana linia prace je z velkej ¢asti vychylena.*
- Zadana Sirka je prili$ velka.*
- Linia prace obsahuje extrémne maly Usek.*
*V tychto pripadoch méze vytvorenie projektového povrchu zlyhat so zobrazenim nasledujuceho
hlasenia.

(‘Supplementary explanation )

* Vytvoreny projektovy povrch mdzete skontrolovat vyberom vrstvy z rozbalovacej ponuky ,Design
surface” (Projektovy povrch) na obrazovke ,Project Settings“ (Nastavenia projektu).
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§ 3.9.3 Vyber projektovych stiborov

1. Poklepte na projektovy subor v zozname a zvyrazni sa nazlto.

2. Poklepte na ,v* v pravom dolnom rohu obrazovky.
3. Poklepte na ,v*“ v potvrdzovacom okne a nastavte vybrany projektovy subor.
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§ 3.9.4 Vyber vrstvy zobrazenia projektu

1. Poklepte na rozbalovaciu ponuku ,Design surface® (Projektovy povrch).
Zobrazi sa zoznam projektovych povrchov, ktoré sa nachadzaju v projektovom subore.

2. Poklepte na projektovy povrch, ktory chcete zobrazit’ a vyberte ho.
3. Poklepte na ,v*“ v pravom dolnom rohu obrazovky. Ked sa zobrazi potvrdzujuce okno, poklepte na ,v*.

I 3.9.5 Upravovanie projektovych suborov

1.V cielovom projektovom subore poklepte na Q.
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2. Upravit mozno kazdu polozku.
(Upravu nazvu projektu, upravu suradnicového systému, vyber projektového povrchu a vytvorenie

jednoduchého projektového povrchu najdete v €asti ,3.9.2 Vytvaranie projektovych suborov®.)

Mbzete vybrat vrstvy, ktoré sa maju zobrazit.
Ak je pri vrstve v zozname umiestnené zaskrtavacie poli¢ko, vrstva sa zobrazi na obrazovke

navadzania stroja. Ked tam zaskrtavacie poli¢ko nie je, vrstva sa nezobrazi. _
Ak chcete zmenit farbu zobrazenej vrstvy, poklepte na tla¢idlo farby medzi ,TIN“ a Q

3. Po dokonceni uprav poklepte na ,v* v pravom dolnom rohu obrazovky.
Ked sa zobrazi potvrdzovacie okno, poklepanim na ,v*“ ulozte nastavenia.
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3.10 Kontrola presnosti polohy reznej
hrany

Pred zaCatim dennej prace skontrolujte, Ci systém dokaze spravne rozpoznat polohu reznej hrany.

I 3.10.1 Priprava na kontrolu

1. Zapnite odpojovaci spinac.
2. Zapnite kluCovy spina¢ a napajanie. (Motor nemusite Startovat'.)
3. Zapnite tabletovy terminal.

] 3.10.2 Kontrola informacii GNSS

1. Ak je na prevadzkovom pracovisku stanoveny referenény bod/Standardna hromada, presurite stroj do
blizkosti referenéného bodu/Standardnej hromady.

2. Poklepte na @ a otvorte ponuku.

3. Poklepte na ,GNSS Settings” (Nastavenia GNSS).
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4. Poklepanim na ,GNSS Info“ otvorte obrazovku ,GNSS Info* (Informacie GNSS).

(Supplementary explanation)

* Na obrazovke ,GNSS Info* (Informacie GNSS) mdzete skontrolovat po€et zachytenych satelitov pre
kazdy satelit.

5.  Skontrolujte, ¢i su hodnoty ,Vertical RMS* a ,Horizontal RMS* hlavnej antény ,Main Antenna“ 0,02 alebo
mene;.
Ak su mensie alebo rovné 0,02, poc¢kajte, kym bude satelitny prijem dobry a potom ich skontrolujte
Znovu.

6. Poklepte na ,v*“.

l 3.10.3 Kontrola presnosti polohy reznej hrany

Na kontrolu presnosti polohy reznej hrany pouzite aplikaciu Smart Construction Pilot na tabletovom terminali.
Postup spustenia aplikacie Smart Construction Pilot najdete v €asti 3.7 Spustenie aplikacie Smart
Construction Pilot".

1.  Poklepte na 8:)3 a otvorte ponuku.
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2. Poklepte na ,Guidance Settings” (Nastavenia navadzania).

3. Poklepte na ,Tip Position Measurement® (Meranie polohy hrotu).

4. Vyberte kontrolny bod alebo poklepte na a zaregistrujte porovnavaci bod. (Podrobnosti najdete v
Casti 4.2.1 ,Meranie polohy reznej hrany*.)

5. Nastavte pracovné zariadenie do polohy 1, ako je zobrazené na obrazku niZsie.

Poloha 4
Poloha 3
Poloha 2
Poloha 1
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6. Pri zachovani polohy 1 vyberte lavy okraj/stred/pravy okraj reznej hrany lyzice, umiestnite rezn hranu

lyzice na referencny bod/referenéni hromadu a poklepte na
Suradnice reznej hrany rozpoznané systémom sa zobrazia v Casti ,,Cuttlng Edge Position (Poloha

reznej hrany).
Ak sa rezna hrana neda umiestnit na referenény bod, odmerajte AZ znazornené na obrazku (vertikalna
vzdialenost medzi referenénym bodom a reznou hranou lyzZice), zadajte to do polozky ,AZ" v poli

,Cutting Edge Position“ (Poloha reznej hrany) a poklepte na

7. Rozdiel medzi nameranou polohou reznej hrany lyzice a polohou referenéného bodu sa zobrazi v
polozke ,Difference” (Rozdiel).
Skontrolujte, &i je v ramci Standardnej hodnoty.

* Ak su hodnoty v sulade so Standardmi: Skontrolujte presnost reznej hrany rovhakym sposobom
ako v polohach 2/3/4. Ak su vSetky hodnoty v ramci Standardov, presnost vystavby je zabezpecena.

* Ak hodnoty nie su v sulade so Standardmi: Skontrolujte, i nedoslo k uvolneniu alebo odpojeniu
namontovanych zariadeni a vykonaijte kalibraciu lyZice. DalSie podrobnosti ngjdete v ¢asti ,,5.2.2
Kalibracia lyzice®.

(Supplementary explanation)

* Po vypocte suradnic reznej hrany sa poklepanim na polozku ,MATCHING* (Prispdsobenie) na
obrazovke ,Offset” (Odsadenie) posunu body N, E a Z zobrazené na obrazovke ,Difference“ (Rozdiel) a
na obrazovke navadzania stroja sa zobrazi stro;.

¢ Poklepanim na polozku ,RESET" vymazete hodnoty odsadenia, ktoré uz boli zadané. Hodnoty
odsadenia je mozné zadat rucne.

* Ak chcete zobrazit hodnoty odsadenia, ktoré boli nastavené, poklepte na ,v* v pravom dolnom rohu
obrazovky.

-39 -



4. Ako pouzivat' Smart Construction Pilot

|4.1 Pouzivanie funkcie 3D navadzania stroja

I 4.1.1 Zobrazenie hlavnej obrazovky

1. Na uvodnej obrazovke poklepte na polozku ,Machine Guidance® (Navadzanie stroja).
Nacitaju sa udaje potrebné na spustenie a zobrazi sa hlavna obrazovka.

Ak sa systému nepodari ziskat pozadované udaje, oznami sa chyba.

2. Ak esdte nebola vykonana kalibracia, vykonajte ju podla navodu na instalaciu. Miesto distribucie navodu
na instalaciu, ID a heslo najdete na v dokumente prilozenom k produktu.

] 4.1.2 Cinnosti na hlavnej obrazovke

Funkcie ikon zobrazenych na hlavnej obrazovke su nasledovné:

Ikona Nazov Funkcia
Tlacidlo ponuky Zobrazuje ponuku.
Tlacidlo na prepinanie Prepina zobrazenie medzi plnym, dvojdielnym a
rozdelenia displeja trojdielnym zobrazenim obrazovky.
Tlacidlo stavu GNSS Zobrazuje informacie o kdde stavu GNSS.
Tlacidlo merania polohy Presuva na obrazovku ,Tip Position Measurement*
reznej hrany (Meranie polohy hrotu).
Tlacidlo nastavenia odsadenia | Presuva na obrazovku nastaveni odsadenia
ciefového povrchu cielového povrchu. Po nastaveni sa zobrazi

odsadeny povrch od zvoleného sklonu.
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lkona

Nazov

Funkcia

Tlacgidlo lyzice

Zobrazuje obrazovku nastaveni suboru lyZice.

Tlacidlo dofava

Prepina vzdialenost' a uhol sklonu a polohu reznej
hrany pri pohlade zo strany obsluhy doflava.

Tlacidlo stredu

Prepina vzdialenost a uhol sklonu a polohu reznej
hrany pri pohlade zo strany obsluhy na stred.

Tlac¢idlo doprava

Prepina vzdialenost a uhol sklonu a polohu reznej
hrany pri pohlade zo strany obsluhy doprava.

Tlacidlo pridania meracieho
bodu topografie

Zaznamenava aktualnu polohu reznej hrany. Po
poklepani sa merany bod prida do zoznamu
meracich bodov topografie.

Tlacidlo vyberu cielového
povrchu

TIN (trojuholnikova
nepravidelna siet)

Presuva na obrazovku vyberu ciefového povrchu
TIN v rezime celej obrazovky (pozrite ,4.1.4
Zobrazenie vyberu cielového povrchu TIN®). Po
dokon¢eni vyberu sa obrazovka vrati na pdvodnu
obrazovku.

V zadanom rozsahu uhlov sa vyberu zvolené TIN a
dva alebo viac TIN.

Tlacidlo prepinania
zobrazenia

Zobrazuje obrazovku prepinania zobrazenia.

Tlacidlo miniaturnej mapy

Zobrazuje miniatarnu mapu, ktora vam poskytne
pohlad na celé pracovisko z vtacej perspektivy.

Tlacidlo resetovania

Vynuluje polohu displeja stavebného stroja na
pociato¢nu polohu displeja.

Tlagidlo nastavenia
odsadenia cielového povrchu

ZvySuje/znizuje hodnotu vertikadlneho odsadenia
ciefovej hodnoty.

Kompas uhla smerovania

Na ukazovateli zobrazuje uhol oto€enia potrebny na
to, aby ste sa postavili Eelom k ciefovému povrchu.

Zobrazenie uhla nato¢enia
dna lyZice

Zobrazuje uhol nato€enia potrebny na to, aby bolo
dno lyZice rovnobezné s cielovym povrchom.

Vzdialenost k reznej hrane

Zobrazuje vzdialenost od cielového povrchu k reznej
hrane.

Zobrazenie podokna 1

Zobrazuje podokno. V podokne je mozné
zapnut/vypnut zobrazovaci prvok.
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lkona Nazov Funkcia

Zobrazenie podokna 2 Zobrazuje podokno. V podokne mézete zobrazit uhol
rolovania, uhol naklonenia, uhol nato€enia dna lyzice
a vzdialenost od reznej hrany stavebného stroja.

Prepinanie medzi Prepina zobrazenie medzi nazvom/uhlom lyzice a
nazvom/uhlom lyZice a vzdialenost'ou od projektového povrchu.
vzdialenostou od
projektového povrchu

(Supplementary explanation)

TIN (trojuholnikova nepravidelna siet): Digitalna datova Struktura, ktora reprezentuje povrch zeme
pomocou trojuholnikovych faziet. Tato aplikacia ju pouziva na nastavenie ciefového povrchu.

B Zobrazenie ponuky

Poklepte na

B Prepinanie typu rozdelenia displeja

Poklepanim na prepinate format zobrazenia (zobrazenie na celtl obrazovku, dvojdielne a trojdielne
zobrazenie).
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(Supplementary explanation)

* Vo formate trojdielneho zobrazenia sa obrazovka navadzania stroja zobrazuje vo formate dvojdielneho
zobrazenia v hornej Casti a uzitoéné zatazenie sa zobrazuje v dolnej €asti. Funkcia navadzania stroja a
funkcia uzitoéného zatazenia sa mézu pouzivat sucasne.

B Prepinanie zobrazenia

Poklepanim na zobrazite obrazovku prepinania zobrazenia.
Poklepanim na jednotlivé ikony prepinate zobrazenie nasledovne.

LProfile® (Profil): Pohlad z bo¢nej strany operatora
,Section (Usek): Pohlad z prednej strany operatora
.Plan“ (Plan): Pohlad z oblohy

»3D“: 3D volny pohlad

~3DMesh* (3D siet): Rezim 3D siete (iba naklonena lyZica)

B Prepinanie polohy reznej hrany
Po poklepani na L ,M“ alebo ,R" sa poloha reznej hrany zobrazena na obrazovke prepne dolava, do
stredu alebo doprava.

B Zobrazenie informacii GNSS
Po poklepani na sa zobrazi obrazovka ,GNSS Info“ (Informécie GNSS).
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B Pridanie meracieho bodu topografie
Po poklepani na sa zaznamena aktualna poloha reznej hrany.

Po poklepani na tlagidlo zaznamu mézete upravit nazov meracieho bodu.
Po poklepani na ,Topographic Survey List* (Zoznam topografickych prieskumov) zobrazite zoznam
meracich bodov. Ak chcete ulozit meraci bod, poklepte na polozku ,SAVE* (ULOZIT).

§ 4.1.3 Cinnosti zobrazenia navadzania

Zobrazenie navadzania na hlavnej obrazovke zobrazuje projektovy povrch a stroj vybaveny supravou.
Displej mézete posuvat alebo priblizovat/oddalovat prstami.

* Potiahnutim (posunutim prsta po obrazovke) posuvate zobrazeny obsah.
* Odtiahnutim dvoch prstov od seba na obrazovke zvacsite zobrazeny obsah.
* Pritiahnutim dvoch prstov k sebe na obrazovke zmenSite zobrazeny obsah.
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Poklepanim na mdzete prepinat pohlad.
Pohfad Uhol pohladu Funkcia
Pohlad z bo&nej strany Z pohladu z bo&nej strany stroja vybaveného
operatora supravou mozete kontrolovat polohovy vztah

medzi lyZicou a projektovym povrchom.

Pohlad z prednej strany |Z pohladu operatora spredu mézete
operatora kontrolovat' polohovy vztah medzi lyZicou a
projektovym povrchom.

Pohlad z oblohy Z pohladu z oblohy mézete kontrolovat
polohu pracoviska z vtacej perspektivy.

3D volny pohlad Z 3D obrazu z volného pohladu mézete
kontrolovat’ aktualny stav vystavby.

3D siet Pomocou 3D siete mdzete vykonavat
kontrolu pri pouzivani naklonenej lyZice.

(Supplementary explanation)

* Pre zobrazenie s pohfadom z boc¢nej strany operatora méze byt sklon stroja nastaveny na 0
(horizontalne).

¢ Z pohladu z prednej strany operatora sa daju zobrazit’ vysky oboch koncov reznej hrany lyZice. LyzZicu je
mozné zobrazit’ aj v horizontalnom stave upevnenim rolovania stroja.

* Pomocou pohladu z oblohy mézZete zobrazit liniu Sirky lyZice.

S 3D volnym pohladom a 3D sietou mdzete zobrazit tepelni mapu.
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I 4.1.4 Zobrazenie vyberu cielového povrchu TIN

Po poklepani na na hlavnej obrazovke navadzania sa zobrazenie prepne na zobrazenie vyberu
cielového povrchu TIN.

Povrch zvyrazneny svetlomodrou farbou v strede obrazovky je vybrany ako cielovy povrch. Cielovy povrch
mdzete posuvat posuvanim obrazovky.

* Po poklepani na ,,v* sa ciefovy povrch uréi a zobrazenie sa vrati na predchadzajicu obrazovku.

* Po poklepani na ,CLEAR® (Vymazat) sa vyber cielového povrchu zrusi a zobrazenie sa vrati na
predchadzajucu obrazovku.

* Po poklepani na & sa zmeny vykonané v zobrazeni vyberu cieflového povrchu TIN vynuluju a
zobrazenie sa vrati na predchadzajucu obrazovku.

(Supplementary explanation)

* Cielovy povrch sa zobrazi vo farbe nastavenej na obrazovke nastaveni farieb navadzania.

l 4.1.5 Zobrazenie nastavenia ciela

Poklepanim na miniaturnu mapu zobrazite zobrazenie nastavenia ciela v rezime celej obrazovky.
Nastavenie zobrazenia ciela umoZiuje nastavit ciel stavebného stroja a zobrazit najkratSiu vzdialenost' a
trasu k nemu.

1. Ked sa v strede obrazovky zobrazi ikona nastavenia ciela, posunte ikonu na pracovné miesto.
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2. Potvrdte pracovné miesto a poklepte na ,,v*.

Zobrazi sa ikona urCenia nastavenia ciela. Vstupi sa do reZzimu navigacie a zobrazenie sa vrati na
predchadzajucu obrazovku.

V rezime navigacie sa zobrazi kurzor ciela, najkratSia vzdialenost do ciefa (U€inna presnost: 0,001
m) a najkratSia linia trasy.

* Poklepanim na ,CLEAR® (Vymazat) sa ciel uvedie do nenastaveného stavu.

Po poklepani na <1 sa zmeny nepremietnu a zobrazenie sa vrati na predchadzajlcu obrazovku.

] 4.1.6 Dalsie polozky zobrazenia

B Zobrazenie uhla natoc¢enia dna lyzice
Ukazovatel uhla viavo hore zobrazuje uhol natocenia potrebny na to, aby bolo dno lyZice rovnobezné s

vybranym cielovym povrchom, s G¢innou presnostou 0,1 stupfa. Smer ota¢ania naznacuju Sipky na oboch
koncoch a ich farby.

Ukazovatel v tvare kruhu farebne zobrazuje uhol nato€enia potrebny na to, aby bolo dno lyZice rovnobezné.
RuZova: Otvorte lyZicu smerom od stroja

Modra: Zatvorte lyZicu smerom k stroju
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B Zobrazenie uhla nato€enia smerovania
Na ukazovateli sa zobrazi uhol natoenia potrebny na nasmerovanie (€elom) na cielovy povrch zvoleny
strojom vybavenym supravou.

(Supplementary explanation)

* Podla nastavenia sa z tabletového terminalu ozve zvukovy signal. Taktiez je mozné nastavit rozsah
uhlov zobrazovanych na ukazovateli. Postup nastavenia uhla smerovania a zvukového navadzania
najdete v Casti ,4.2.3 Zmena nastavenia kompasu uhla smerovania a zvuku®.

B Zobrazenie vzdialenosti k reznej hrane

Zobrazi sa vzdialenost od vybraného cielového povrchu k reznej hrane alebo vzdialenost od odsadeného
povrchu k reznej hrane.

(Supplementary explanation)

* Podfa vzdialenosti a nastavenia sa z tabletového terminalu ozve zvukovy signal. Postup nastavenia
tepelnej mapy a hlasitosti najdete v €asti ,4.2.4 Zmena nastaveni tepelnej mapy a hlasitosti®.

¢ Postup vypoctu vzdialenosti (vertikalnej alebo kolmej na projektovy povrch) a pocet &islic u¢innej
presnosti najdete v Casti ,4.2.5 Zmena nastaveni aplikacie®.
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V pripade pohladu spredu
¢ Vzdialenost medzi stredom reznej hrany lyZice a cielovym povrchom sa méze zobrazit ako hodnota/ikona
v lavom hornom rohu obrazovky.
¢ Vzdialenost medzi lavym/pravym okrajom reznej hrany lyzice a ciefovym povrchom sa zobrazi
nasledovne.
- Zobrazené ako hodnota v strede obrazovky (mbze sa zobrazit aj nadmorska vyska)
- Zobrazené ako linearne ukazovatele na oboch koncoch obrazovky

B Zobrazenie uhla natocenia, uhla naklonenia, uhla nato¢enia dna lyzice a
vzdialenosti od cielového povrchu k reznej hrane

Po poklepani na v spodnej Casti obrazovky sa uhol naklonenia/natoCenia stroja a uhol nato¢enia

dna lyzice zobrazi s u¢innou presnostou 0,1 stupfia a vzdialenost od cielového povrchu k reznej hrane sa
zobrazi s nastavenou uc€innou presnostou.

Uhol Uh Uhol Uhol Vzdialenost od
Kl f . naklonenia natocenia reznej hrany lyZice k
naxlonenia  natoenia lyZice dna lyzice cielovému povrchu
Po poklepani na sa zobrazenie skryje.
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B Zobrazenie miniaturnej mapy

Po poklepani na v pravom dolnom rohu obrazovky sa zobrazi miniaturna mapa. Miniaturna mapa
poskytuje pohlad na celé pracovisko z vtacej perspektivy. (Vrchna ¢ast oznacuje severny smer. Stroj a
cielovy bod sa zobrazia zelenym A a ruzovym O.)

______________

* Po opatovnom poklepani na sa miniaturna mapa skryje.
* Po poklepani na miniatirnu mapu sa zobrazi obrazovka nastaveni ciela (pozrite ,4.1.5 Zobrazenie
nastavenia ciela“) v rezime celej obrazovky.
B Zobrazenie tepelnej mapy
Ked je na obrazovke ,Application settings” (Nastavenia aplikacie) nastavena moznost ,Heatmap* (Tepelna
ktorym presla rezna hrana alebo dno lyzice vzhfadom na projektovy povrch, mozno skontrolovat podla farby.
(Postup nastavenia tepelnej mapy najdete v Casti ,4.2.4 Zmena nastaveni tepelnej mapy a hlasitosti®.)
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B Zobrazenie nazvu lyzice

po poklepani na East oznacujucu uhol lyZice alebo vzdialenost od reznej hrany lyZice k ciefovému povrchu v
pravom dolnom rohu obrazovky sa zobrazenie zmeni na nazov dodatoéne namontovanej lyzice. Opatovnym
poklepanim na tuto Cast obnovite zobrazenie uhla lyZice alebo vzdialenosti od cielového povrchu.

B Zobrazenie stavebného stroja v pociato€nej polohe

Po poklepani na E v pravom dolnom rohu obrazovky sa poloha zobrazenia stavebného stroja vrati do
pociatocnej polohy zobrazenia.

B Zobrazenie linie Sirky lyzice

Ked je na obrazovke ,Application Settings“ (Nastavenia aplikacie) moznost' ,Bucket Width Line“ (Linia Sirky
lyZice) nastavena na ,ON“ (ZAP), zobrazi sa spolu s pohfadom z oblohy linia Sirky lyzice.

B Zobrazenie indikacie riadenia

Pri pouziti projektového suboru, ktory obsahuje liniu prace, sa vyberom linie pomocou na
bo¢nom paneli zobrazi indikator na obrazovke navadzania.
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Tato funkciu mézZete aktivovat/deaktivovat v nastaveniach aplikacie. Ked je ,Steer Indicator
Mode* (ReZim indikacie riadenia) nastaveny na ,ON“ (Zap), na obrazovke navadzania sa zobrazi bo€ny
panel. Predvolené nastavenie je ,OFF* (Vyp).

Ak sa pouziva dvojdielne zobrazenie, v poloZke ,Display Mode“ (Rezim zobrazenia) mbézZete pre
zobrazenie polohy indikacie riadenia vybrat bud moznost’ ,Middle“ (Stred), alebo ,Bottom* (Spodok).
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|4.2 Nastavenie 3D navadzania stroja

Obrazovka ,Guidance Settings“ (Nastavenia navadzania) umozriuje v ponuke vybrat nasledujiuce funkcie.

Tip Position Measurement (Meranie
polohy hrotu)

Moznost odmerania suradnice polohy reznej hrany lyzice a
kontroly/zmeny nastaveni na vyrovnanie so zadanou hodnotou.

Bucket Position (Poloha lyzice)

Moznost odmerania suradnic v Siestich bodoch na dne lyzZice a
moznost skontrolovania vysledkov.

Target Surface Settings (Nastavenia
cielového povrchu)

Moznost zmeny hodndt odsadenia ciefového povrchu.

Compass and Sound Settings
(Nastavenia kompasu a zvuku)

Moznost kontroly/zmeny nastaveni funkcie vydavania zvuku, ked
sa stroj priblizi k uhlu smerovanie.

Heatmap and Sound Settings
(Nastavenia tepelnej mapy a zvuku)

Moznost zobrazenia tepelnej mapy a moznost nastavenia
hlasitosti zvukového navadzania podla vzdialenosti medzi reznou
hranou lyzice a projektovym povrchom.

Application Settings (Nastavenia
aplikacie)

Moznost kontroly/zmeny nastaveni aplikacie Smart Construction
Pilot.

Guidance Color Settings (Nastavenia
farieb navadzania)

Moznost zmeny farby zobrazenia na obrazovke navadzania.

1. Poklepte na

a otvorte ponuku.

2. Poklepte na ,Guidance Settings“ (Nastavenia navadzania).
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I 4.2.1 Meranie polohy reznej hrany

1. Poklepte na ,Tip Position Measurement® (Meranie polohy reznej hrany) na obrazovke ,Guidance

Settings” (Nastavenia navadzania).

2. Nastavenie vykonajte podla nasledovnych pokynov:

* Vyberte referencny bod
Vyberte ulozeny referenény bod.

Ak ho chcete nastavit manualne, poklepte na i

, zadajte nazov a hodnoty N/E/Z a potom
poklepte na ,,v*.

Meranie polohy reznej hrany lyzZice

Vyberte L/M/R polohy merania reznej hrany, zadajte vzdialenost’ AZ k referenénému bodu a potom

poklepte na . Po niekolkych sekundach sa zobrazia suradnice polohy reznej hrany. Ak

nie je systém GNSS zamerany, zobrazi sa na mieste SRTK NOT FIX“. Pre vykonanim
merania zamerajte systém GNSS.
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Odsadenie rozdielu a jeho premietnutie do reznej hrany

Ked sa poloha reznej hrany meria s nastavenym referenénym bodom, rozdiel medzi referenénym
bodom a polohou reznej hrany sa zobrazi v ¢asti ,Rozdiel".

Po poklepani na

sa rozdiel nastavi na hodnotu odsadenia. Ak chcete odsadenie zrusit,
poklepte na

3. Poklepte na ,v*“. Zmeny sa premietnu a zobrazenie sa vrati na predchadzajicu obrazovku. Po

poklepani na <] sa zmeny nepremietnu a zobrazenie sa vrati na predchadzajucu obrazovku.

§ 4.2.2 Zmena nastaveni ciefového povrchu

Poklepanim na polozku ,Target Surface Settings® (Nastavenia cielového povrchu) na obrazovke ,Guidance
Settings” (Nastavenia navadzania) otvorte obrazovku ,Target Surface Settings“ (Nastavenia cielového
povrchu). M&zete zmenit nastavenia odsadenia cielového povrchu a vyber cielového povrchu. (Postup
vyberu cielového povrchu najdete v Casti ,4.1.4 Zobrazenie vyberu ciefového povrchu TIN.%)

B Zmena nastaveni odsadenia cielového povrchu
Cielova plocha sa posunie nahor a nadol o nastavenu hodnotu odsadenia
1. Vyberte smer odsadenia.

»Vertical“ (Vertikalny): Odsadenie vo vertikalnom smere
.Perpendicular® (Kolmy): Odsadenie kolmo na ciefovy povrch
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2. Nastavte vzdialenost odsadenia.
Cielovy povrch bude odsadeny o hodnotu zadanu do polozky ,Offset Distance® (Vzdialenost
odsadenia). Poklepanim na resetujete zadanu hodnotu.

Po zadani hodnoty A sa vzdialenost odsadenia po poklepani na = zvySi alebo znizi v zavislosti od

zadanej hodnoty. Tuto Cinnost’ mbzete vykonat’ aj po poklepani na na hlavnej obrazovke
navadzania.

Odsadeny cielovy povrch sa na obrazovke navadzania zobrazi zelenou &iarou.

3. Poklepte na ,v*“ a premietnite nastavenia.

B Zmena maximalnej zmeny sklonu cieflového povrchu
V zobrazeni vyberu TIN cielového povrchu mbzete nastavit rozsah, ktory sa ma vybrat ako cielovy povrch.

1. Zadajte zmenu sklonu, ktora sa ma nastavit ako cielovy povrch na ,Max Grade Transition“ (Max.
odstupnovany prechod).

Toto mOZete nastavit' aj Specifikovanim velkosti zmeny na A a poklepanim na .
V zobrazeni vyberu TIN ciefového povrchu mdzete ako cielovy povrch nastavit projektovy povrch so
sklonom mensim ako maximalna hodnota zmeny sklonu, ktory susedi s TIN na vybranej ikone.

2. Poklepte na ,v* a premietnite nastavenia.
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§ 4.2.3 Zmena nastaveni kompasu uhla smerovania a zvuku

1. Poklepanim na polozku ,Compass and Sound Settings® (Nastavenia kompasu a zvuku) na obrazovke
~Guidance Settings® (Nastavenia navadzania) otvorte obrazovku ,Compass and Sound
Settings” (Nastavenia kompasu a zvuku).
Zobrazia sa aktualne nastavenia.

2. Nastavenia zmerite podla nasledujucich pokynov:
* Nastavte rozsahy A, B a C.
* Vyberte typ zvuku z 30 moznosti. Zvuk si mbzete vypolut poklepanim na tlacidlo reproduktora.
¢ Hlasitost zvuku mozno nastavit' v piatich krokoch.

(Supplementary explanation)

¢ Pocas poc¢uvania zvuku sa zobrazuje animacia.

3. Poklepte na ,v*.
Zmeny sa premietnu a zobrazenie sa vrati na predchadzajucu obrazovku.
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l 4.2.4 Zmena nastaveni tepelnej mapy a zvuku

Zobrazenie tepelnej mapy a zvukovy signal mdzete nastavit podfa vzdialenosti reznej hrany od ciefového
povrchu.

1. Poklepanim na polozku ,Heatmap and Sound Settings* (Nastavenia tepelnej mapy a zvuku) na

obrazovke ,Guidance Settings® (Nastavenia navadzania) otvorte obrazovku ,Heatmap and Sound
Settings” (Nastavenia tepelnej mapy a zvuku).
Zobrazia sa aktualne nastavenia.

2. Nastavenia zmerite podla nasledujucich pokynov:

e Zadanim hodnét v moznosti ,Range and Sound Volume® (Rozsah a hlasitost zvuku) mézete zmenit
rozsah zobrazenia tepelnej mapy.

 Poklepanim na obdiznik tepelnej mapy v mozZnosti ,Range and Sound Volume* (Rozsah a hlasitost
zvuku) mézete postupne urdit farby.

- 58 -



* V ponuke ,Color Pattern“ (Farebny vzor) mozete vybrat Styri vopred pripravené vzory tepelnych

map.

* Poklepanim na

* v moznosti ,Range and Sound Volume* (Rozsah a hlasitost’ zvuku) mézete

nastavit generovany zvuk, ktory zaznie, ked sa priblizite k vzdialenosti nastavenej na tepelnej
mape, v piatich Urovniach. Zvuk si mézete vybrat z 30 moznosti a po€uvat ho poklepanim na
tlacidlo reproduktora.

(Supplementary explanation)

* Pocas poc€uvania zvuku sa zobrazuje animacia.

§ 4.2.5 Zmena nastaveni aplikacie

1. Poklepanim na poloZku ,Application Settings“ (Nastavenia aplikacie) na obrazovke ,Guidance
Settings” (Nastavenia navadzania) otvorte obrazovku ,Application Settings* (Nastavenia aplikacie).
Zobrazia sa aktualne nastavenia aplikacie Smart Construction Pilot.

Kategéria

Nazov

Funkcia

Heatmap (Tepelna mapa)

Aktivovanie/deaktivovanie zobrazenia tepelnej mapy.

Distance Direction (Smer
vzdialenosti)

Prepinanie spésob vypoctu vzdialenosti od reznej hrany k
projektovému povrchu medzi moznostami ,Vertical* (Vertikalne) a
.Perpendicular® (Kolmo).

Target Surface Extension
(Rozsirenie cielového povrchu)

Aktivovanie/deaktivovanie rozSirenia ciefového povrchu.

Light Bar Size (Velkost svetelnej
listy)

Umoznuje vyber velkosti svetelnej liSty z moznosti ,Large®
(Velka),"Middle” (Stredna) a ,Small“ (Mala). Predvolena moznost
je ,Large” (Velka).

Linework Thickness (Hrubka linie

Umoziiuje vybrat’ hribku zobrazenia linie prace z moznosti ,Bold*

Rezim réce) (Tu€na), ,Normal“ (Normalna) a , Thin“ (Tenkd&). Predvolena
zobrazenia |P moznost je ,Normal“ (Normalna).
Decimal Places (Desatinné P_re,pln,a ucinnu presnost pri zobrazovani vzdialenosti od lyZice k
miesta) cielovému povrchu. ) o
Predvolena hodnota su dve Cislice.
s[,)tlrso‘j):laa)y Machine (Zobrazenie Aktivovanie/deaktivovanie zobrazenia stroja.
Display Name of Control Point
(Zobrazenie nazvu kontrolného Aktivovanie/deaktivovanie zobrazenia nazvu referenéného bodu.
bodu)
Bucket Wire Frame Mode (Rezim . . . . o .
. < Zobrazenie zapnutia/vypnutia funkcie zobrazenia lyZice v rame.
ramu lyzice)
Profile Display Value (Hodnota Prepinanie medzi moznostami ,Angle“ (Uhol) a ,Distance”
zobrazenia profilu) (Vzdialenost) pre zobrazenie profilu.
Obrazovka Aktivovanie/deaktivovanie zobrazenia s pevnym sklonom stroja s
profilového | Rotation Mode (Rezim otacania) . R - pevny 4
nahfadu pohladom z bo&nej strany operatora.

Focus Point (Bod zaostrenia)

Prepinanie stredu navadzacej obrazovky medzi ,Cutting Edge*
(Rezna hrana) a ,Body Center” (Stred telesa).
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Kategoria Nazov Funkcia
Section Display Value Prepinanie medzi moznostami ,Angle® (Uhol) a ,Distance®
(Hodnota zobrazenia useku) | (Vzdialenost) pre zobrazenie Useku.
Rotation Mode (Rezim Aktivovanie/deaktivovanie zobrazenia s pevnym sklonom
otac¢ania) stroja.
Obrazovka Section View Dist Setti
prierezu ection View LIstance Setling | aytivovanie/deaktivovanie zobrazenia vzdialenosti k
(Nastavenie vzdialenosti roicktovému povrchu
prierezu) proj P '
Elevation (Vy&ka) Aktivovanie/deaktivovanie zobrazenia vySok oboch koncov
¥ reznej hrany lyZice.
Plan Display Value (Hodnota |Prepinanie medzi moznostami ,Angle (Uhol) a ,Distance®
Sobbrfazzoevnki: zobrazenia planu) (Vzdialenost) pre zobrazenie planu.
planu Bucket Width Line (Linia Sirky |Aktivovanie/deaktivovanie zobrazenia linie Sirky lyZice pri
lyZice) pohlade z oblohy.
As-build dna Bottom Mode (Reim dna) Aktivovanie/deaktivovanie funkcie aktualizacie histérie
lyzice vystavby o suradnice dna lyZice.
_Ste.er, '”d'c"?‘“’r Mode (Rezim Aktivovanie/deaktivovanie funkcie indikatora riadenia.
Indikator indikatora riadenia)
riadenia | Display Mode (Rezim Prepinanie polohy zobrazenia indikatora riadenia pre
zobprazyenia) displej s dvomi rozdelenymi obrazovkami medzi ,Bottom*
(Dole) a ,Middle” (Stred).
Extension Arm Function
, (Funkcia predlzovacieho Aktivovanie/deaktivovanie funkcie predizovacieho ramena.
Funkcia ramena)
rozsirenia Tilt Bucket Funcii Funkci
it Bucket Func ion (Funkcia Aktivovanie/deaktivovanie funkcie sklonenia lyZice.
sklonenia lyZice)
2 Piece Boom Function . . . . . .- s
(Funkcia 2-dielneho vyloznika) Aktivovanie/deaktivovanie funkcie dvojdielneho vyloznika.
Rozsireny |Swing Boom Function . . . . . . Do
model (Funkcia vykyvného vyloznika) Aktivovanie/deaktivovanie funkcie vykyvného vyloZnika.
Offset Boom Func_tlon’ . Aktivovanie/deaktivovanie funkcie odsadenia vyloznika.
(Funkcia odsadenia vyloznika)
Maximum Baseline UmozZhuje nastavenie efektivnej vzdialenosti upozornenia,
Ostatné o . e ktoré sa zobrazi, ked sa prili§ vzdialite od kontrolného
(Maximalna zakladna linia) bodu

(Supplementary explanation)

* Obrazovku ,Application Settings” (Nastavenia aplikacie) mézete otvorit’ aj poklepanim na ,Application
Settings” (Nastavenia aplikacie) v ponuke meraca uzitoéného zatazenia.

Zmefite nastavenia a poklepte na ,v*. Zmeny sa premietnu a zobrazenie sa vrati na predchadzajicu
obrazovku.
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l 4.2.6 Zmena nastaveni farby navadzania

1. Poklepanim na polozku ,Guidance Color Settings“ (Nastavenia farby navadzania) na obrazovke
»Guidance Settings“ (Nastavenia navadzania) otvorte obrazovku ,Guidance Color Settings“ (Nastavenia
farby navadzania).

2. Ak chcete nastavit farby , TIN®, ,Side” atd. samostatne, poklepanim na farbu kazdej polozky v moznosti
,Color Settings“ (Nastavenia farby) zobrazte paletu farieb a zadajte farbu.

3. Ak chcete pouZit prednastavenu farebni kombinaciu, zadajte vzor v moznosti ,Color Pattern“ (Vzor
farby).

4. Poklepanim na ,v* ulozte nastavenia farby navadzania.
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5. Vlastné prisposobenia

|5.1 Zmena nastaveni GNSS

Obrazovka GNSS Settings“ (Nastavenia GNSS) vam umoznuje v ponuke vybrat nasledujuce funkcie.

GNSS Basic Settings (Zakladné
nastavenia GNSS)

Zobrazuje zakladné nastavenia GNSS.

Ntrip Settings (Nastavenia Ntrip)

Umoziuje kontrolovat nastavenia Ntrip.

GNSS Info (Informacie GNSS)

Zobrazuje informacie o GNSS vratane stavu a poctu zachytenych
satelitov.

1.  Poklepte na 8:3:3 a otvorte ponuku.

2. Poklepte na ,GNSS Settings“ (Nastavenia GNSS).
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I 5.1.1 Kontrola alebo zmena nastaveni GNSS

1. Na obrazovke ,GNSS Settings” (Nastavenia GNSS) poklepte na ,GNSS Basic Settings” (Zakladné
nastavenia GNSS).

2. Nastavenie vykonajte podla nasledovnych pokynov:
* Zmerite nastavenia GNSS.
Upravte kazdu polozku a potom poklepte na ,v*.
Zmeny sa premietnu a zobrazenie sa vrati na predchadzajicu obrazovku.
* Resetujte informacie o korekcii satelitov v prijimaci GNSS.
Poklepte na ,Soft Reset* (Makky reset).
Ak prebehne Uspesne, zobrazenie sa vrati na predchadzajucu obrazovku.
* Resetujte informacie o korekcii satelitov v prijimaci GNSS a znovu ziskajte obeznu drahu
(efemeridu) kazdého satelitu.
Poklepte na ,Hard Reset® (Tvrdy reset).
Ak prebehne Uspesne, zobrazenie sa vrati na predchadzajucu obrazovku.

(Supplementary explanation)

* Ak je verzia firmvéru riadiacej jednotky GNSS v1.7.0 alebo novsia, zobrazi sa ,Cas trvania stanovenia
polohy*“.
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§ 5.1.2 Zmena nastaveni Ntrip

Ntrip, akronym pre ,Sietovy prenos RTCM prostrednictvom internetového protokolu®, je protokol na

distribuciu diferencialnych udajov GPS (DGPS) cez internet. Upozorfiujeme, Ze obsah, ktory sa ma zadat, sa

liSi v zavislosti od pouzivanej sluzby.

1. Na obrazovke ,GNSS Settings” (Nastavenia GNSS) poklepte na ,Ntrip Settings® (Nastavenia Ntrip).
Zobrazia sa informacie o overeni servera Ntrip caster a zaznamy o stave pripojenia.

2. Nastavenie vykonaijte podla nasledovnych pokynov:

* Po poklepani na sa zo servera Ntrip ziska pripojny bod.
* Nazov pripojného bodu mézete zadat ruéne.

3. Poklepte na ,v* a spustite pripojenie Ntrip.

Poznamka

* Predvolené nastavenie verzie klienta Ntrip je ,Ver2“. Ak nie je pevne nastavena, zmeite nastavenie
verzie klienta Ntrip na ,Ver1“.

] 5.1.3 Kontrola informéacii GNSS

1. Na obrazovke ,GNSS Settings” (Nastavenia GNSS) poklepte na ,GNSS Info* (Informacie GNSS).
Zobrazi sa zoznam informécii GNSS.

Skontrolujte, &i su hodnoty ,Vertical RMS* a ,Horizontal RMS* hlavnej antény ,Main Antenna“ 0,02 alebo
menej. Ak si menSie alebo rovné 0,02, pockajte, kym bude satelitny prijem dobry a potom ich
skontrolujte znovu.
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(Supplementary explanation )

¢ Ked pouzivate riadiacu jednotku GNSS s firmvérom verzie v1.4.3 alebo starSej, kazda polozka v Casti
.Number of captured satellites“ (Pocet zachytenych satelitov) zobrazuje ,-“.

2. Poklepte na ,v*“. Zobrazi sa predchadzajuca obrazovka.
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5.2 Zmena konfiguracie lyzice

Nasledujuce funkcie mozno vybrat prostrednictvom obrazovky nastaveni suboru lyZice.

Bucket file download (Stiahnutie
suboru lyzice)

Vyberie subor lyZice zo zoznamu suborov lyzice zaregistrovanych na
serveri Smart Construction Server alebo v riadiacej jednotke a
stiahne ho do tabletového terminalu.

Takisto je mozné vymazat subor lyzice uloZeny v riadiacej jednotke.

Bucket calibration (Kalibracia lyzice)

Po vymene lyZice vykonajte kalibraciu pred zaregistrovanim novej
lyZice na tablete.

Tato Cinnost’ nie je potrebna, ak sa kalibracia vykona pocas
inStalacie supravy.

Bucket file setting (Nastavenie
suboru lyzice)

Subor lyzice, ktory sa ma pouzit, sa vyberie zo suborov lyzic
ulozenych v tabletovom terminali a nahra sa do riadiacej jednotky.

Bucket tooth calibration (Kalibracia
ozubenia lyzice)

Vykonaite kalibraciu, aby sa dizka opotrebovaného zuba lyzice
premietla do navadzania stroja.

1. Poklepte na a otvorte ponuku.

2. Poklepanim na ,Bucket Configuration® (Konfiguracia lyzice) otvorte obrazovku nastaveni suboru lyzice.
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Poznamka

¢ Ak chcete pouzivat naklonenu lyzicu, aktualizujte firmvér riadiacej jednotky GNSS a aplikacie pre
tablet na verziu v1.5.7 alebo novsiu, resp. v1.0.04 alebo novsSiu.

* Pri pouzivani naklonenej lyzice nastavte polozku ,Tilt Bucket Function® (Funkcia naklonenej lyZice) na
,ON® (Zapnuté) na obrazovke ,Application Settings” (Nastavenia aplikacie).

(Supplementary explanation)

¢ Tento systém nepodporuje lyZice s oto€nym mechanizmom.

* Pri naindtalovanej multispojke vykonajte kalibraciu tvaru lyZice vratane multispojky.

¢ Obrazovku nastaveni suboru lyzice otvorite aj poklepanim na polozku ,Bucket
Configuration“ (Konfiguracia lyzice) v ponuke merac¢a uzitoéného zatazenia.

§ 5.2.1 Stahovanie suboru lyzice

1. Na obrazovke nastaveni suboru lyZice poklepte na &
Zobrazia sa informacie o lyziciach zaregistrovanych na serveri Smart Construction Server alebo v
riadiacej jednotke.

(Supplementary explanation)

* Ak chcete vymazat subor lyzice zaregistrovany v riadiacej jednotke, poklepanim na polozku vyberte
cielfovy subor lyzice na vymazanie zo suborov, ktoré sa nachadzaju v €asti ,Controller” (Riadiaca

jednotka) a potom poklepte na “ 3

2. Vyberte subor lyzice a poklepte na
* Stiahnutie suboru lyzice zaregistrovaného na serveri Smart Construction
Poklepte na subor lyzice, ktory chcete prevziat zo servera.
» Stiahnutie suboru lyZice zaregistrovaného v riadiacej jednotke
Poklepte na subor lyZice, ktory chcete prevziat' z riadiacej jednotky ,,Controller”.

3. Poklepte na ,v*“.

Ak je v tabletovom terminali ulozeny subor lyzice s rovnakym nazvom ako subor, ktory sa ma stiahnut,
zobrazi sa potvrdzujuce okno.
Subor lyZice sa ulozi do tabletového terminalu a zobrazenie sa vrati na predchadzajucu obrazovku.
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§ 5.2.2 Kalibracia lyzice

Po vymene lyZice vykonajte kalibraciu pred zaregistrovanim novej lyZice na tablete. Tato &innost nie je
potrebna, ak sa kalibracia vykona pocas instalacie supravy.

Poznamka

* Presnost reznej hrany sa mdze znizit, ak je uhol sklonu prili§ velky. Po vykonani kalibracie naklapacej
lyZice skontrolujte presnost reznej hrany. Podrobnosti najdete v €asti ,,3.10 Kontrola presnosti polohy
reznej hrany*.

(Supplementary explanation )

* Tento systém nepodporuje oto¢né lyzice s otoénym mechanizmom.
* Pri nainStalovanej multispojke davajte pozor na polohu merania v ¢ase kalibracie. Vykonajte meranie
tvaru lyzice vratane multispojky.

Kalibracia lyzice sa vykonava pomocou tabletového terminalu. Odmerajte tvar lyzice a hodnoty zadajte do
tabletového terminalu.

B Kontrola meracich bodov
Mozno pouzit Standardné, sklonené a naklonené lyzice.

1. Poklepte na s na obrazovke nastaveni suboru lyZice a otvorte obrazovku ,Bucket
Calibration® (Kalibracia lyzice).

2. Vyberte lyZicu, ktoru chcete kalibrovat a poklepte na ,—“ v pravom dolnom rohu obrazovky.
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3. Skontrolujte meracie body Standardnej, sklonenej alebo naklonenej lyzice.

B Meranie tvaru lyzice

Nasledujuci postup ukazuje spésob merania na priklade Standardnej lyzice.

Ak chcete zaregistrovat informacie o lyzici, odmerajte rozmery a uhly lyzice. Rozmery a uhly merajte v
krokoch po 0,001 metra a 0,1 stupna.

1. Stroj vybaveny supravou presunte na rovny a pevny podklad (s uhlom sklonu: do pat stupriov),
napriklad na beténovy povrch.

2. Odmerajte rozmer (1) (B). Rozmer (1) (B) uvadza vzdialenost medzi apom lyZice (7) apom spojky
lyZice (8).

Odmeraijte to pomocou meracieho pasma a zadajte hodnotu.

Bez multispojky S multispojkou
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3. Odmerajte rozmer (2). Rozmer (2) uvadza vzdialenost medzi ¢apom lyZice reznou hranou.
Odmerajte to pomocou meracieho pasma a zadajte hodnotu. Meranie vykonavaju dve osoby.

Bez multispojky S multispojkou

4. Odmerajte rozmer (3) (A). Rozmer (3) (A) uvadza vzdialenost medzi spodnymi okrajmi boénych noZov
lyZice.
Odmerajte to pomocou meracieho pasma a zadajte hodnotu. V pripade lyzic bez bo¢nych nozov
odmerajte a zadajte rozmer najsirSej Casti lyzice.

5. Odmerajte rozmer (4) (F). Rozmer (4) (F) uvadza vzdialenost medzi patou zubu a reznou hranou.
Odmerajte to pomocou meracieho pdsma a zadajte hodnotu.
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V pripade lyZic bez zubov odmerajte a zadajte $irku radlice (9)(G).

6. Odmerajte a zadajte uhly obrysovych bodov lyZice.
(5 (E): Uhol obrysového bodu lyZice (i)
(6) (C): Rozmer obrysového bodu lyZice (i)
(D): Uhol obrysového bodu lyZice (ii)

Dva uhly ((5) (E) a @ (D)) mozno merat bez pouzitia digitalnej vodovahy.
Zadanim dizky 1) (D) sa aktivuje tlagidlo uprav.
Umiestnite zariadenie na stabilny podklad a poklepanim na tla€idlo aktualizacie vykonajte meranie.
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7. Oznacte si dva obrysové body lyzice (i) a (ii) znackovacim perom. Obrysovy bod lyzice (i) je
prieseCnikom priamky na dne lyZice a rohovej Casti. ,Obrysovy bod (i) je najvzdialenejSia Cast Ciary
vytvorenej prediZzenim priamky spajajucej Capy lyzice a ¢apy spojky lyzice.

Bez multispojky S multispojkou
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V pripade, Ze je tazké rozliSit priamku na dne a jej roh, potom sa ako ,obrysovy bod lyZice (i) nastavi
bod, v ktorom sa predpoklada, Ze sa lyZica po¢as kopania dotyka zeme.

So sklonenou lyzicou

8. K &apu lyZice nainstalujte upinaé magnetickej zrde (10). V tomto okamihu by mal byt stred p&tného &apu
a stred Zrde zarovnany.

Bez multispojky S multispojkou

9. Zaveste olovnicu (11) z upinada magnetickej zrde (10) a nastavte ju tak, aby bola &iara od apu lyZice k
reznej hrane zvisla.

10. Pomocou meracieho pasma odmerajte vzdialenost medzi bodom (i) a stredom Zrde a hodnotu zadajte
do rozmeru (6).

11. Kupinau magnetickej Zrdi pripevnite povraz a natiahnite ho k ciefovym meracim bodom (i) a (ii).
12. Na povraze nastavte digitalny uhlomer 12) a odmerajte uhol 13) bodov (i) a (i) od vodorovnej iary
Capu lyZice.
* Ak je povraz pod vodorovnou &iarou &apu lyZice, zadajte hodnoty ziskané od&itanim uhla 13 od 90°
pre uhly (5) a (4) obrysovych bodov lyZice.
* Ak je povraz nad vodorovnou &iarou &apu lyZice, zadajte hodnoty ziskané pripogitanim uhla 3) k
90° pre uhly (5) a (4) obrysovych bodov lyZice.

(Supplementary explanation)

 Meranie rozmeru (6) a uhlov (5) a 4) obyrosvych bodov lyZice vykonavaju dve osoby.
* Ked je pracovné zariadenie vo vzduchu, klesa prirodzenym spustanim.

* Pri merani obrysovych bodov lyZice vykonavajte meranie za su€asnej kontroly zvislosti pomocou
olovnice ().
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B Kalibracia suboru lyzice

Na obrazovke ,Bucket Calibration* (Kalibracia lyzice) zadajte namerané hodnoty predstavujuce tvar lyZice.

A Rozmer (1)

B Rozmer (6)

C Rozmer (2)

D Rozmer (3)

a Uhol

b Uhol 3

E Vychodiskové hodnota rozmeru (4) alebo (9)

F (*1) Aktualna hodnota rozmeru (4) alebo (9)
Nazov lyzice (*2) Volitelné (,Lyzica1“ atd.)

*1: V tomto kroku nie je mozné zadat’ hodnotu F.
Mozno ju zadat len pri vykonavani kalibracie ozubenia lyzice.

*2: Nastavte jedine¢ny nazov lyzice, ktory nebude rovnaky ako pouzity nazov inej lyZice v ramci tej istej

spolo¢nosti.

Skontrolujte zadané hodnoty a ak tam nie je ziadny problém, poklepte na ,—“. Zadané informacie o lyzici sa
ulozia do tabletového terminalu a zobrazi sa obrazovka ,Bucket Weight Setting“ (Nastavenie hmotnosti

lyzice).

B Nastavenie hmotnosti lyzice a spojky
1. Nastavte hmotnost lyzZice, pouzitie spojky a hmotnost spojky.

-74 -




|
Poznamka

¢ Obsah nastaveny na obrazovke ,Bucket Weight Settings“ (Nastavenia hmotnosti lyZice) sa pouziva len
s funkciami meraca uzito¢ného zatazenia.

¢ Ked sa pokusite pouzit funkcie meraca uzitoéného zatazenia bez nastavenia hmotnosti lyZice, zobrazi
sa nasledujuca sprava.

* Nastavte hmotnost lyzice a potom vykonaijte kalibraciu bez zatazenia.

2. Poklepte na ,v*.

B Nastavenie smeru inStalacie IMU sklonenej lyzice a meranie uhla ¢lanku
1. Pri pouziti sklonenej lyZice nastavte hmotnost lyZice a spojku a potom nastavte miesto a smer
inStalacie IMU sklonenej lyzice.

Smer inStalacie Stitok Konektor
1 Horna strana stroja Lava strana stroja
2 Horna strana stroja Prava strana stroja
3 Predna strana stroja Lava strana stroja
4 Predna strana stroja Prava strana stroja
5 Spodna strana stroja Lava strana stroja
6 Spodna strana stroja Prava strana stroja
7 Zadna strana stroja Lava strana stroja
8 Zadna strana stroja Prava strana stroja
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Poznamka

¢ [IMU ¢islo dielu (nastavenie) sa liSi podla smeru instalacie. Vyberte Cislo dielu zodpovedajice smeru

inStalacie.
Smer instalacie Cislo dielu
1,2,5,6 2AB-06-11250
3,4,7,8 2AB-06-11260

2. Poklepte na ,—."

3. Ovladajte lyzicu podla pokynov na obrazovke a poklepanim na ziskajte hodnotu IMU.

Poznamka

* Pri obsluhe lyZice pouzivajte digitalny uhlomer.

4. Poklepte na ,—."

5. Ovladajte lyzicu podla pokynov na obrazovke a poklepanim na ziskajte hodnotu IMU.

6. Poklepanim na ,v*“ ulozte ziskanu hodnotu.
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§ 5.2.3 Vyber lyzice

1. Na obrazovke ,Bucket File Settings (Nastavenia suboru lyZice) poklepte na subor lyzice, ktory chcete
pouzit, zo zoznamu suborov lyzic ulozenych v tabletovom terminali.

2. Po poklepani na g a naslednym poklepanim na ,v* v potvrdzujicom okne sa vybrana lyzica
uvedie do stavu ,v prevadzke®.

§ 5.2.4 Kalibracia zubu lyzice

KedZe opotrebovanie zubu lyZice ovplyviiuje presnost reznej hrany, vykonajte kalibraciu velkosti
opotrebovania.

1.  Poklepte na Q v ciefovom subore lyZice na obrazovke nastaveni suboru lyzice a otvorte obrazovku
.Bucket Tooth Calibration® (Kalibracia zubu lyzice).

2. Zadajte aktualnu dizku zuba do ,F*.

3. Po poklepani na ,v* v pravom dolnom rohu obrazovky sa zadany obsah premietne v nastaveni a
zobrazenie sa vrati na hlavnu obrazovku.
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5.3 Zmena nastaveni kalibracie stroja

Obrazovka ,Machine Calibration Settings” (Nastavenia kalibracie stroja vam umoznuje v ponuke vybrat

nasledujuce funkcie.

Machine Calibration (Kalibracia stroja)

Vykonava kalibraciu stroja vybaveného supravou.

Swing Sensor Calibration (Kalibracia
snimaca vykyvu)

Vykonava kalibraciu modelov vykyvného vyloznika.

Individual Calibrations (Individualne
kalibracie)

Vykonava kalibraciu pracovného zariadenia bez pouzitia TS
(totalnej stanice).

2D/3D Accuracy Check (Kontrola
2D/3D presnosti)

Kontroluje suradnice ¢apu, uhol a vzdialenost od paty vyloznika v
realnom Case pre pracovné zariadenie.

Machine Calibration Info (Informacie o
kalibracii stroja)

Zobrazuje zoznam kalibraénych inform&cii o stroji vybavenom
supravou.

Position Posture Info (Informacie o
polohe postavenia)

Zobrazuje informacie o polohe a postaveni stroja vybaveného
supravou.

1. Poklepte na €§3 a otvorte ponuku.

2. Poklepte na ,Machine Calibration Settings“ (Nastavenia kalibracie stroja.

(Supplementary explanation)

¢ Obrazovku ,Machine Calibration Settings“ (Nastavenia kalibracie stroja) mézete otvorit aj poklepanim
na ,Machine Calibration Settings” (Nastavenia kalibracie stroja) v ponuke meraca uZito&ného zatazenia.
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§ 5.3.1 Vykonavanie kalibracie stroja

Poklepte na polozku ,Machine calibration® (Kalibracia stroja) v moznosti ,Machine Calibration

Settings® (Nastavenia kalibracie stroja).

Podrobnosti najdete v navode na inStalaciu. Miesto distribucie navodu na instalaciu, ID a heslo ngjdete na v
dokumente prilozenom k produktu.

V pripade Specifikacii dvojdielneho vyloznika a odsadeného vyloznika je potrebné vykonat kalibraciu stroja s
nainstalovanym dodato&nym snimacom.

Poznamka

* Pri vykonavani kalibracie stroja pre Specifikaciu dvojdielneho vyloznika nastavte polozku ,2 Piece
Boom Function (Funkcia 2-dielneho vyloznika) na hodnotu ,ON* (Zapnuté) na obrazovke ,Application
Settings” (Nastavenia aplikacie) a polozku ,Enable” (Povolit) polozky ,2nd Boom IMU* (IMU 2.
vyloznika) na hodnotu ,ON* (Zapnuté) na obrazovke ,Controller Settings“ (Nastavenia riadiacej
jednotky).

* Pri vykonavani kalibracie stroja pre Specifikaciu odsadeného vyloznika nastavte ,Offset Boom
Function® (Funkcia odsadeného vyloznika) na ,ON* (Zapnuté) na obrazovke ,Application
Settings” (Nastavenia aplikacie) a nastavte ,Enable“ (Povolit) ,Offset Sensor® (Snima¢ odsadenia) na
,ON® (Zapnuté) na obrazovke ,Controller Settings“ (Nastavenia riadiacej jednotky).

l 5.3.1.1 Vykonavanie kalibracie stroja pre standardnu Specifikaciu

Kalibraciu vykonajte podla pokynov na obrazovke.
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I 5.3.1.2 Vykonavanie kalibracie stroja pre odsadenu Specifikaciu

Poznamka

* Postup inStalacie snimaca odsadenia vyloZnika atd’. najdete v samostatnej prirucke.
¢ Od aprila 2024 je suprava pre odsadenu Specifikaciu dostupna len v Japonsku.

B Priprava
Pripravte si nasledujuce vybavenie.

¢ Suprava 3D navadzania strojov Smart Construction (vratane tabletového terminalu a Wi-Fi routera)
* Totalnu stanicu (TS)
* Kalibracné upinace urcené pre IKT bagrov Komatsu alebo pre polozky na vSeobecné pouzitie (hranoly)

¢ Supravu nastrojov na meranie reznych hran
Aktualizujte firmvér riadiacej jednotky GNSS a aplikacie pre tablet na verziu v2.0.3 alebo novSiu, resp.
v.1.0.06.2 alebo novSiu.

1. KedZe su potrebné Cinnosti vysuvania a zdvihania na maximalnu urovern a manipulacia s otonym
mechanizmom, premiestnite stavebny stroj na volné miesto.

2. Stavebny stroj umiestnite na rovny (ak je to mozné) a pevny podklad, napriklad na beténovy povrch, na
ktorom nie je teleso stroja podopreté v kyvacom stave.

3. Kazdu ¢ast hydraulického okruhu presurite na koniec zdvihu, aby sa vnutro valca nedostalo do
vakuového stavu.

4. Aby sa minimalizovalo prirodzené znizenie, zvySujte teplotu hydraulického oleja, kym sa nezobrazi
adekvatna teplota.

5. Na uvodnej obrazovke poklepte na polozku ,Machine Guidance® (Navadzanie stroja), ¢im otvorite
obrazovku Machine Guidance (Navadzanie stroja).

6. Poklepte na a otvorte ponuku.
7. Poklepte na ,Guidande Settings“ (Nastavenia navadzania) — ,Application Settings® (Nastavenia
aplikacie) a nastavte polozku ,,Offset Boom Function® (Funkcia odsadenia vyloZznika) na moznost

,ON* (Zapnuté) a potom poklepte na ,v* v pravom dolnom rohu obrazovky.

8. Poklepte na 8:}3 — ,Administrator Settings“ (Nastavenia spravcu) (zadajte heslo spravcu) —
»controller Settings” (Nastavenia riadiacej jednotky) a zmerite ,Enable” (Povolit) moznosti ,Offset
Sensor (Snimac¢ odsadenia) na ,ON* (Zapnut) a potom poklepte na ,v* v pravom dolnom rohu
obrazovky.

B Vykonavanie kalibracie stroja

V podstate je to rovnaké ako kalibracia stroja pre Standardnu Specifikaciu. Pre modely s odsadenym
vyloZnikom su Specifické dalSie meracie body. V nasledujucom texte su popisané len body zmenené oproti
Standardnej Specifikacii.
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Kalibracia stroja pre modely s odsadenym vyloznikom si vyZaduje intalaciu hranola na nasledujuce tri
miesta (1) az (3)) a meranie pomocou TS.
Pri merani pomocou TS nastavte hranol tak, aby sa dostal do axialneho stredu.

Poznamka

* Na kazdy meraci bod nainstalujte hranol a vykonajte meranie.
* Nemusite si pripravit tri hranoly.
* Po in$talacii snimaca odsunu je na mieste (3) skrutka.
Pri inStalacii hranola s magnetom vykonaijte opatrenie, napriklad do€asne odstrarite snimac.

1. Poklepte na €§3 — ,Machine Calibration Settings“ (Nastavenia kalibracie stroja) — ,Machine
Calibration® (Kalibracia stroja) a ako heslo zadajte A.

2. Zadajte hodnoty a vykonajte meranie podla pokynov na obrazovke.

3. V kroku 4 skontrolujte, Ci je pracovné zariadenie v neutralnom (nie odsadenom) stave.
* Pri nasledujucom postupe kalibracie stroja vykonajte meranie bez odsadenia pracovného zariadenia.
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4. V kroku 6 nainstalujte hranol na miesta E, F a G na obrazku, ktoré zodpovedaju osovému stredu, a
potom vykonajte meranie pomocou TS.
*1: Pri merani E, F a G nemerite vysku hranola A.
*2: Problém nenastane ani vtedy, ak sa vy$ka hranola liSi od hodnoty ziskanej pri merani antény.

Nainstalujte hranoly do osového smeru

5. Ako v kroku 7 nainstalujte hranol na miesta E, F a G na obrazku, ktoré zodpovedaju osovému stredu, a
potom vykonajte meranie pomocou TS.
* Pri merani E, F a G nemefte vy3ku hranola oproti hodnote v kroku 6.

Nainstalujte hranoly do osového smeru

-90 -



6. Zadajte hodnoty a vykonajte meranie podla pokynov na obrazovke.
7. V kroku 11 zadajte nasledujuce hodnoty nastavenia podla modelu.

EERNENERE

PC58UU-6 0,063 -0,160 0,413 0,611

8. Ked dokongite zadavanie vSetkych hodnét a zobrazi sa sprava ,Success* (Uspech), kalibracia stroja je
dokonéena. Skontrolujte, €i bolo zobrazenie stavebného stroja zmenené na zobrazenie modelov s
odsadenym vyloznikom na obrazovke Machine Guidance (Navadzanie stroja).

B Vykonavanie kalibracie snimac¢a odsadenia

Poznamka

¢ Kalibraciu snimaca odsadenia vykonajte po dokon&eni kalibracie stroja.

* Pri merani pomocou TS nastavte pracovné zariadenie tak, aby bol odsadeny vyloZnik &o najviac
vyrovnany. Nepohybujte pracovnym zariadenim. Vykonajte iba odsadenie.

* NainStalujte TS do polohy, v ktorej je k dispozicii kolimacia, ked je pracovné zariadenie odsadené na
oboch koncoch.
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1.  Poklepte na E{DB — ,Machine Calibration Settings” (Nastavenia kalibracie stroja) — ,Offset Sensor
Calibration® (Kalibracia snimac¢a odsadenia).

Vykonajte meranie a zadajte hodnoty podla pokynov na obrazovke.

V kroku 2 presunite pracovné zariadenie do neutralnej polohy a zastavte ho.

V kroku 3 presunite pracovné zariadenie do pravej koncovej polohy a zastavte ho.

V kroku 4 presunite pracovné zariadenie do lavej koncovej polohy a zastavte ho.

Po uspesnom dokonéeni kalibracie snimaéa odsadenia sa zobrazi sprava ,Success® (Uspech).

Ak je chyba merania uhla odsadenia alebo TS velka alebo ak je zadana hodnota nespravna, zobrazi sa
LFailed” (Zlyhanie).

Zopakujte meranie alebo skontrolujte, i su zadané hodnoty spravne.

oakrwn

§ 5.3.2 Kontrola informacii o kalibracii stroja

Poklepte na ,Machine Calibration Info* (Informacie o kalibracii stroja) na obrazovke ,Machine Calibration
Settings” (Nastavenia kalibracie stroja). Zobrazi sa zoznam aktualnych informacii o kalibracii.

Poznamka

¢ Kazdu poloZku nastavenia je mozné zmenit; kedZe v&ak tieto zmeny spdsobia zmenu hodnoty
nastavenia kalibracie, za normalnych okolnosti tieto poloZzky nemerite. Ak potrebujete vykonat zmeny,
pozrite si navod na inStalaciu. Miesto distriblcie navodu na instalciu, ID a heslo najdete na v
dokumente prilozenom k produktu.
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l 5.3.3 Kontrola polohy a postoja telesa stroja

1. Poklepte na ,Position Posture Info* (Informacie o polohe postoja) na obrazovke ,Machine Calibration
Settings® (Nastavenia kalibracie stroja).
Zobrazia sa podrobné informacie o polohe a uhle telesa stroja.

2. Poklepte na ,v*.
Zobrazenie sa vrati na obrazovku navadzania.

I 5.3.4 Kalibracia snimaéa vykyvu

Snimac vykyvu kalibrujte na pouzivanie modelov vykyvnych vyloznikov.

Poznamka

* Postup instalacie snimac¢a vykyvného vyloZnika a spojovacieho mechanizmu pre vykyv najdete v
samostatnej prirucke.

¢ Kalibraciu snimaca vykyvu vykonajte po dokonceni kalibracie stroja.

¢ Kalibraciu snimaca vykyvu vykonavaju dve osoby.

* Od aprila 2024 je suprava pre vykyvnu Specifikaciu dostupna len v Japonsku.

B Priprava
Pripravte si nasledujuce vybavenie.

* Suprava 3D navadzania strojov Smart Construction (vratane tabletového terminalu a Wi-Fi routera)
¢ Totélnu stanicu (TS)
» Kalibracné upinale uréené pre IKT bagrov Komatsu alebo pre polozky na vdeobecné pouzitie (hranoly)

* Supravu nastrojov na meranie reznych hran
Aktualizujte firmvér riadiacej jednotky GNSS a aplikacie pre tablet na verziu v1.7.2 alebo novsiu, resp.
v.1.0.04 alebo novsiu.

1. KedZe su potrebné &innosti vysuvania a zdvihania na maximalnu uroven a manipulacia s otonym
mechanizmom, premiestnite stavebny stroj na volné miesto.

2. Stavebny stroj umiestnite na rovny (ak je to mozné) a pevny podklad, napriklad na beténovy povrch, na
ktorom nie je teleso stroja podopreté v kyvacom stave.

3. Kazdu ¢ast hydraulického okruhu presufte na koniec zdvihu, aby sa vnutro valca nedostalo do
vakuového stavu.

4.  Aby sa minimalizovalo prirodzené zniZenie, zvySujte teplotu hydraulického oleja, kym sa nezobrazi
adekvatna teplota.

5. Na uvodnej obrazovke poklepte na polozku ,Machine Guidance® (Navadzanie stroja), ¢im otvorite
obrazovku Machine Guidance (Navadzanie stroja).
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Poklepte na &:}3 a otvorte ponuku.

Poklepte na ,Guidance Settings” (Nastavenia navadzania) a otvorte obrazovku ,,Guidance
Settings” (Nastavenia navadzania).

Poklepanim na poloZku ,Application Settings“ (Nastavenia aplikacie) otvorte obrazovku ,Application
Settings” (Nastavenia aplikacie).

Nastavte ,Swing Boom Function” (Funkcia vykyvného vyloznika) na ,ON" (Zapnuté) a poklepte na ,,v*.
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10. Poklepanim na 8:)3 otvorte ponuku a potom poklepte na ,Machine Calibration Settings® (Nastavenia

kalibracie stroja).
11. Skontrolujte, &i je na obrazovke ,Machine Calibration Settings” (Nastavenia kalibracie stroja) zobrazena

polozka ,Swing Sensor Calibration“ (Kalibracia snimaca vykyvu).

12. Poklepanim na €§3 otvorte ponuku a potom poklepte na ,Administrator Settings” (Nastavenia spravcu)
a otvorte obrazovku ,Administrator Settings® (Nastavenia spravcu).

13. Poklepanim na ,Controller Settings® (Nastavenia riadiacej jednotky) otvorte obrazovku ,Controller
Info* (Informacie riadiacej jednotky).
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14. Nastavte moznost ,Enable” (Povolit) pre ,Swing Sensor® (Snimac vykyvu) na ,ON* (Zapnuté) a
poklepte na ,v*“.

B Vykonavanie kalibracie

Poznamka

* Pri merani pomocou totalnej stanice (TS) nastavte pracovné zariadenie do najvysunutejSieho stavu.
Kyvanie vykonavajte len bez premiestriovania pracovného zariadenia, aby ste nezmenili vzdialenost
od stredu kyvania k hranolu.

1. Nainstalujte hranol do stabilnej polohy, v ktorej je k dispozicii kolimacia z TS pri kyvani pracovnym
zariadenim, napriklad na dno lyzice.

2. Poklepanim na ,Swing Sensor Calibration® (Kalibracia snimaca vykyvu) na obrazovke ,Machine
Calibration Settings“ (Nastavenia kalibracie stroja) otvorte obrazovku ,Swing Sensor
Calibration® (Kalibracia snimaca vykyvu).
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3.  V moznosti Link Type® (Typ spojenia) vyberte typ spojenia a poklepanim na ,v* pouzite parametre.
4. Poklepanim na ,—" prejdite na dalsi krok.

5. Skontrolujte, €i su nastavené parametre ,Swing Center” (Stred vykyvu) a ,Link Angle“ (Uhol spojenia) a
potom poklepanim na ,—" prejdite na dalSi krok.

6. Presurite pracovné zariadenie do neutralnej polohy a zastavte ho.

7. Pomocou TS zmerajte suradnice hranola a zadajte hodnoty do polozZky ,Prism“ (Hranol).

8. Poklepte na a ziskajte uhol vykyvu, ked je pracovné zariadenie nastavené v neutralnom
stave.

9. Skontrolujte ziskanu hodnotu a ak tam nie je ziadny problém, poklepte na ,—“ a prejdite na dalsi krok.

10. Presunte pracovné zariadenie do pravej koncovej polohy a zastavte ho.
11. Pomocou TS zmerajte suradnice hranola a zadajte hodnoty do polozky ,Prism“ (Hranol).
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12. Poklepte na a ziskajte uhol vykyvu, ked je pracovné zariadenie nastavené v pravej
koncovej polohe.
13. Skontrolujte ziskanu hodnotu a ak tam nie je ziadny problém, poklepte na ,—“ a prejdite na dalSi krok.

14. Presunte pracovné zariadenie do lavej koncovej polohy a zastavte ho.
15. Pomocou TS zmerajte suradnice hranola a zadajte hodnoty do polozky ,Prism“ (Hranol).

16. Poklepte na a ziskajte uhol vykyvu, ked je pracovné zariadenie nastavené v lavej
koncovej polohe.
17. Skontrolujte ziskanu hodnotu a ak tam nie je ziadny problém, poklepte na ,—" a prejdite na dalsi krok.

18. Poklepte na ktorékolvek zobrazené 4 a otvorte obrazovku merania.
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(Supplementary explanation )

* Poklepat mbézete na ktorékolvek -, .

19. Naklorite pracovné zariadenie tak, aby zodpovedalo ,Ciefovému uhlu®.
20. Pomocou TS zmerajte suradnice hranola a zadajte hodnoty do polozky ,Prism“ (Hranol).

21. Poklepte na a ziskajte uhol vykyvu pracovného zariadenia.
22. Skontrolujte ziskanu hodnotu a ak tam nie je ziadny problém, poklepte na ,v*.
23. Opakujte kroky 20 az 24.

(Supplementary explanation)
* Ked chcete pridat meraci bod, poklepte na a zadajte cielovy uhol.

* Ak sa ako meraci bod prida ¢asto pouzivany uhol vykyvu, meranie sa méze vykonavat' presne.

24. Ked sa pri vSetkych meracich bodoch zobrazi , poklepte na ,v*.

Poznamka

* Po Uspesnom dokonéeni kalibracie snimacéa vykyvu sa zobrazi sprava ,Success” (Uspech).

* Ak je chyba merania uhla vykyvu alebo TS velka alebo ak je zadana hodnota nespravna, zobrazi sa
.Failed” (Zlyhanie). V takom pripade zopakujte meranie alebo skontrolujte, ¢i su zadané hodnoty
spravne.

] 5.3.5 Individualna kalibracia

Individualna kalibracia je funkcia na kalibraciu pracovného zariadenia bez pouzitia totalnej stanice (TS).

Poznamka

¢ Individualna kalibracia nepodporuje kalibraciu polohy inStalacie antény.
¢ Individualna kalibracia nepodporuje modely vykyvnych vyloZnikov a predlZovacie rameno.

B Priprava

Pripravte si nasledujuce vybavenie.

¢ Suprava 3D navadzania strojov Smart Construction (vratane tabletového terminalu a Wi-Fi routera)
* Olovnica

¢ Hladinomer

* Meracie pasmo, ocelové meradlo

* Magnet

Aktualizujte aplikaciu tabletu na verziu 1.0.05 alebo novsiu.

1. Stavebny stroj umiestnite na rovny (ak je to mozné) a pevny podklad, napriklad na beténovy povrch, na
ktorom nie je teleso stroja podopreté v kyvacom stave.

(Supplementary explanation)

* Ak pouzivate dvojdielny vyloznik, na obrazovke ,Application Settings“ (Nastavenia aplikacie) nastavte
polozku ,2 Piece Boom Function® (Funkcia 2-dielneho vyloznika) na ,ON* (Zapnuté).
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B Zakladné nastavenia stroja

1. Poklepanim na ,Individual Calibration“ (Individualna kalibracia) na obrazovke ,Machine Calibration
Settings” (Nastavenia kalibracie stroja) otvorte obrazovku ,Individual Calibration® (Individualna
kalibracia).

2. Poklepte na ,Basic Machine Settings“ (Zakladné nastavenia stroja) a otvorte obrazovku ,Basic Machine
Settings® (Zakladné nastavenia stroja).

3. Zadajte hodnoty ,Makes*, ,Machine Name* (N&zov stroja) a ,Machine ID“ (ID stroja) a potom
poklepanim na ,—"“ prejdite na dalsi krok.
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Poznamka

* Do poloziek ,Machine Name* (Nazov stroja) a ,Machine ID“ (ID stroja) zadajte spravne udaje.
Pouzivaju sa na spravovanie stroja na strane servera.

4. Zadajte projektové hodnoty patného ¢apu vyloZznika a vySku od stredu stroja po zem a potom
poklepanim na ,v*“ dokoncite zakladné nastavenie stroja.

(Supplementary explanation)

 Ked sa zakladné nastavenia stroja uloZia normalne, zobrazi sa sprava ,Success® (Uspech).

B Kalibracia IMU stroja
1. Poklepanim na polozku ,Body IMU Calibration* (Kalibracia IMU telesa) na obrazovke ,Individual
Calibrations* (Individualne kalibracie) otvorte obrazovku ,Body IMU Calibration® (Kalibracia IMU telesa).

2. Ovladajte hornu rotaénu Cast telesa a kazdy valec pracovného zariadenia, aby ste ziskali polohu
zobrazenu na obrazovke.

3. Poklepanim na I’ odmerajte hodnoty IMU od ,1st Time* (Prvykrat) po poradi.
4. Po dokon&eni merania az po ,3rd Time* (Tretikrat) poklepte na ,—“ a prejdite na dalSi krok.

(Supplementary explanation)

¢ Ked sa zobrazi chyba, vykonajte meranie znovu.

5. Beztoho, aby ste zmenili polohu pracovného zariadenia, oto¢te hornu rotacnu Cast telesa o 180

stupriov, pricom sledujte uhol pri a potom ju na priblizne 10 sekund zastavte.
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6. Poklepanim na E znovu odmerajte hodnoty IMU od ,1st Time* (Prvykrat) po poradi.
7. Po dokon&eni merania az po ,3rd Time“ (Tretikrat) poklepte na ,v* a dokong¢ite kalibraciu IMU stroja.

(‘Supplementary explanation )

* Ak sa zobrazi chyba, skuste to znovu od kroku 1.

B Kalibracia vyloznika a IMU

1. Poklepanim na polozku ,Boom and IMU Calibration” (Kalibracia vyloznika a IMU) na obrazovke
»Individual Calibrations® (Individualne kalibracie) otvorte obrazovku ,Boom and IMU
Calibration® (Kalibracia vyloznika a IMU).

2. Ovladajte pracovné zariadenie, aby ste ziskali polohu zobrazenu na obrazovke.

Poznamka

* Pri Standardnych modeloch pracujte s pracovnym zariadenim tak, aby boli patny ¢ap vyloznika a horny
¢ap vyloznika vyrovnané. Vodorovnost skontrolujte pomocou hladinomera.

* Pri modeloch s dvojdielnym vyloZnikom pracujte s pracovnhym zariadenim tak, aby boli patny ¢ap
vyloZnika a horny €ap nastavené vertikdlne. Pomocou olovnice skontrolujte, &i je horny €ap vyloznika
umiestneny vertikélne.

* Lyzicu dajte na zem, aby ste zabranili prirodzenému spustaniu pracovného zariadenia po¢as merania.

3. Zadajte hodnotu do polozky ,Length” (Dizka) a potom poklepte na E aby ste odmerali
hodnoty IMU od polozky ,1st Time* (Prvykrat) po poradi.

4. Po dokon¢eni merania az po ,3rd Time" (Tretikrat) poklepte na ,v* a dokoncite kalibraciu vyloZnika a
IMU.

B Kalibracia druhého vyloznika a IMU

Poznamka

¢ Kalibracia druhého vyloznika a IMU sa vykonava len na modeloch s dvojdielnym vyloZznikom.
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1. Poklepanim na polozku ,2nd Boom and IMU Calibration” (Kalibracia druhého vyloznika a IMU) na
obrazovke ,Individual Calibrations® (Individualne kalibracie) otvorte obrazovku ,2nd Boom and IMU
Calibration® (Kalibracia druhého vyloznika a IMU).

2. Ovladajte pracovné zariadenie, aby ste ziskali polohu zobrazenu na obrazovke.

Poznamka

¢ S pracovnym zariadenim pracujte tak, aby boli horny €ap vyloznika a horny ¢ap druhého vyloznika
vyrovnané. Vodorovnost skontrolujte pomocou hladinomera.

¢ LyZicu dajte na zem, aby ste zabranili prirodzenému spustaniu pracovného zariadenia poas merania.

3. Zadajte hodnotu do polozky ,Length” (Dizka) a potom poklepte na # aby ste odmerali
hodnoty IMU od polozky ,1st Time* (Prvykrat) po poradi.

4. Po dokon&eni merania az po ,3rd Time* (Tretikrat) poklepte na ,v* a dokoncite kalibraciu druhého
vyloZnika a IMU.

B Kalibracia ramena a IMU
1. Poklepanim na poloZku ,Arm and IMU Calibration® (Kalibracia ramena a IMU) na obrazovke ,Individual

Calibrations* (Individualne kalibracie) otvorte obrazovku ,Arm and IMU Calibration (Kalibracia ramena
a IMU).

2. Ovladajte pracovné zariadenie, aby ste ziskali polohu zobrazenu na obrazovke.

Poznamka

* Pracovné zariadenie obsluhujte tak, aby bolo rameno nastavené vertikalne. Pomocou olovnice
skontrolujte, &i je horny €ap vyloZnika alebo horny ¢ap druhého vyloznika umiestneny vertikalne.

* LyZicu dajte na zem, aby ste zabranili prirodzenému spustaniu pracovného zariadenia po¢as merania.
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3.  Zadajte hodnotu do poloZky ,Length* (DiZka) a potom poklepte na E aby ste odmerali
hodnoty IMU od polozky ,1st Time* (Prvykrat) po poradi.

4. Po dokon¢eni merania az po ,3rd Time" (Tretikrat) poklepte na ,v* a dokoncite kalibraciu ramena a
IMU.

B Kalibracia spojky lyzice a IMU

1. Poklepanim na polozku ,Bucket Link and IMU Calibration“ (Kalibracia spojky lyzice a IMU) na
obrazovke ,Individual Calibrations” (Individualne kalibracie) otvorte obrazovku ,Bucket Link and IMU
Calibration® (Kalibracia spojky lyzice a IMU).

2. Pracovné zariadenie obsluhujte tak, aby bola spojka lyZice vyrovnana podla obrazka zobrazeného na
obrazovke.

Poznamka

* Vodorovnost spojky lyzice skontrolujte pomocou hladinomera.

3. Zadajte kazdu dizku spojky do polozky ,Length* (Dizka) a potom poklepte na L aby ste
odmerali hodnoty IMU od polozky ,1st Time® (Prvykrat) po poradi.

4. Po dokonéeni merania az po ,3rd Time" (Tretikrat) poklepte na ,v* a dokoncite kalibraciu spojky lyzice a
IMU.

] 5.3.6 Kontrola 2D/3D presnosti

Mézete skontrolovat suradnice ¢apu, uhol a vzdialenost od paty vyloznika v realnom &ase pre pracovné

zariadenie.

1. Poklepanim na ,2D/3D Accuracy Check® (Kontrola 2D/3D presnosti) na obrazovke ,Machine Calibration
Settings” (Nastavenia kalibracie stroja) otvorte obrazovku ,2D/3D Accuracy Check” (Kontrola 2D/3D
presnosti).

Standardné/vykyvné modely Modely s dvojdielnym
vyloznikov vyloznikom
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Polozka Standardné/vykyvné modely vyloZnikov Modely s dvojdielnym vyloZznikom
zobrazenia
A Suradnice patného ¢apu vyloznika Suradnice patného €apu prvého vyloznika
B Suradnice horného &apu vyloznika Suradnice horného &apu prvého vyloznika
C Suradnice horného &apu ramena Suradnice horného ¢apu druhého
vyloznika
Uhol a Vystrazny spinag Uhol prvého vyloznika
b Uhol ramena Uhol druhého vyloZnika
c Uhol lyZice -
Vzdialenost | D Vzdialenost od patného ¢apu vyloznika -
po horny ¢ap ramena
E Vzdialenost od patného ¢apu vyloznika Vzdialenost od patného ¢apu prvého
po reznu hranu lyzice vyloznika po horny &ap druhého vyloznika

(Supplementary explanation)

2.

e Zobrazené hodnoty sa aktualizuju v realnom Case.

V pripade modelov s dvojdielnym vyloznikom poklepte na ,—*, €im otvorite dalSiu obrazovku.

Polozka zobrazenia

Modely s dvojdielnym vyloZnikom

A

Suradnice patného apu prvého vyloZnika

B

Suradnice horného &apu druhého vyloZnika

C

Suradnice horného apu ramena

Uhol

Uhol ramena

Uhol lyZice

Vzdialenost od patného €apu prvého vyloznika po horny &ap ramena

c
d
Vzdialenost' | F
G

Vzdialenost od patného €apu prvého vyloZznika po reznu hranu lyZice

3.

Poklepte na ,,v*.
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5.4 Zmena nastaveni kalibracie
predlzovacieho ramena

Po poklepani na ,Extension Arm Configuration“ (Konfiguracia predizovacieho ramena) sa zobrazi obrazovka
Extension Arm Configuration (Konfiguracia prediZzovacieho ramena).

Subory predlZzovacieho ramena sa daju vyberat, stahovat, vytvarat a upravovat rovnakym spésobom ako
subory lyZice.

l 5.4.1 Vyber suboru predlzovacieho ramena

Zoznam suborov predlzovacieho ramena ulozenych v tabletovom terminali sa zobrazuje v strede obrazovky.
1. Po poklepani sa cielovy subor zvyrazni.

2. Poklepanim na sa zobrazi potvrdzovacie okno. Poklepanim na ,v*“ vyberte cielové
predlZovacie rameno.

Ak ho chcete odstranit, poklepte na

3. Poklepte na ,v*“ v pravom dolnom rohu obrazovky. Zmeny sa premietnu a zobrazenie sa vrati na
predchadzajucu obrazovku.
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J 5.4.2 Stiahnutie staboru predizovacieho ramena

1. Po poklepani na & sa zobrazi zoznam suborov predlZzovacieho ramena uloZzenych na serveri.

2. Poklepanim na L sa zobrazi potvrdzovacie okno. Poklepanim na ,v* stiahnite cielové prediZzovacie

rameno.
3. Poklepte na ,v*“ v pravom dolnom rohu obrazovky. Zobrazi sa predchadzajluca obrazovka.

l 5.4.3 Vytvorenie suboru predizovacieho ramena

Podrobnosti najdete v navode na inStalaciu. Miesto distribucie navodu na instalaciu, ID a heslo najdete na v
dokumente prilozenom k produktu.

Poznamka

* Po dokongeni kalibracie stroja vytvorte subor predizovacieho ramena.
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l 5.4.4 Upravenie suboru predlzovacieho ramena

Poklepanim na Q pri subore predlZzovacieho ramena zmenite poloZzky nastavenia.

Poznamka

¢ Kazdu polozku nastavenia je mozné zmenit; kedZe vSak tieto zmeny spdsobia zmenu hodnoty
nastavenia kalibracie, za normalnych okolnosti tieto polozky nemenite. Ak potrebujete vykonat zmeny,
pozrite si navod na inStalaciu.
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5.5 Pouzivanie funkcie geografickéeho
ohranicenia

Funkcia geografického ohrani¢enia umiestni 3D prekazku do projektovych udajov a vyda upozornenie, ked
sa stavebny stroj priblizi k prekazke alebo sa s nou dostane do kontaktu. Pomocou funkcie geografického
ohrani€enia mozno zabranit vstupu do nebezpecnej oblasti, kolizii s konstrukciou, plotom atd. a kontaktu so
zakopanym objektom alebo vzdusnym kablom.

Poznamka

¢ Detekcia kontaktov a upozornenie funkcie geografického ohrani¢enia nemusia fungovat spravne v
zavislosti od prostredia a podmienok pouzivania. Pochopte funkciu a podmienky pouzivania a funkciu
geografického ohranienia pouzivajte bez toho, aby ste sa na fiu prili§ spoliehali

¢ Funkciu geografického ohrani¢enia mozno pouzit na stavebnych strojoch so Specifikaciami 3DMG a
Standardnymi Specifikaciami. Neméze sa pouzivat na stavebnych strojoch s rezimom 2DMG, rezimom
simulatora, dvojdielnym vyloznikom a vykyvnym vyloznikom.

¢ Funkciu geografického ohrani¢enia je mozné pouzivat s aplikaciou pre tablety vo verzii 1.0.04 alebo
novsej.

] 5.5.1 Aktivovanie funkcie

1. Na obrazovke ,Common Settings” (Spolo¢né nastavenia) nastavte ,Geofence” (Geografické
ohranic¢enie) na ,ON“ (Zapnuté).

2. Poklepte na ,v*.

l 5.5.2 Nastavenie typu geografického ohraniéenia

Je mozné nastavit nasledujuce tri typy geografického ohranic¢enia.

* Typ stena: Pouziva sa na lokalizaciu budovy, plota atd. Ide o 3D objekt vytvoreny suradnicami dvoch
bodov A a B, hibkou D a vy3kou H. Ako typ upozornenia mdzete nastavit' ,contact with construction
machine (3D)“ (kontakt so stavebnym strojom (3D)).
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* Typ kruh: Pouziva sa na lokalizaciu referenéného bodu, oblasti ohrozenia atd. Ide o 2D alebo 3D objekt
vytvoreny suradnicami bodu A, polomerom R a vyskou H. Ako typ vystrahy mézZete nastavit’ ,contact with
construction machine (3D)" (kontakt so stavebnym strojom (3D)) alebo ,entry/exit of construction machine
to/from geofence (2D)“ (vstup/vystup stavebného stroja do/z geografického ohrani¢enia (2D)).

* Typ linia: PouZiva sa na lokalizaciu priechodu vody, elektrického vedenia atd. Ide o 3D objekt vytvoreny
suradnicami dvoch bodov A a B a polomerom R. Ako typ upozornenia mézete nastavit’ ,,contact with
construction machine (3D) (kontakt so stavebnym strojom (3D)).

(Supplementary explanation)

* Obsah nastaveny pre typ geografického ohraniCenia sa premietne do parametrov ako predvolené
hodnoty. Pri vytvarani geografického ohrani¢enia mbzete zmenit kazdy parameter.

B Nastavenie typu stena

1. Poklepte na a otvorte ponuku.

2. Poklepanim na poloZku ,Geofence Settings“ (Nastavenia geografického ohranienia) otvorte obrazovku
.Geofence Settings“ (Nastavenia geografického ohrani€enia).
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3. Poklepte na ,Geofence Settings® (Nastavenia geografického ohrani¢enia) a otvorte obrazovku
,Geofence Basic Settings“ (Zakladné nastavenia gegrafického ohrani€enia).

4. Poklepte na ,Wall“.
5. Nastavte polozky ,Thickness” (Hrubka), ,Height” (Vyska), ,Alert Type“ (Typ upozornenia) atd.

(Supplementary explanation)

* Typ upozornenia mbzete vybrat z piatich moznosti: ,Notice* (iba zvuk), ,Attention” (blika Zlto so
zvukom), ,Caution” (bliké ZIto so zobrazenim znakov a zvukom), ,Warning* (blika &erveno so
zobrazenim znakov a zvukom) a ,Danger” (blika ¢erveno so zobrazenim znakov a zvukom).

* Poklepanim na oblast zobrazenia ,Color” (Farba) mézZete urit farbu zobrazenia geografického
ohranigenia prostrednictvom palety farieb.

6. Poklepte na ,v*“.
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B Nastavenie typu kruh

1. Otvorte obrazovku ,Geofence Basic Settings® (Zakladné nastavenia geografického ohrani¢enia)
rovnakym spdsobom ako ,m Setting wall type“ (Nastavenie typu stena).

2. Poklepte na ,Circle” (Kruh).

3. Nastavte polozky ,Radius* (Polomer), ,Height (VySka)®, ,Dimension“ (Rozmery) atd.

4. Poklepte na ,v*.

B Nastavenie typu linia

1. Otvorte obrazovku ,Geofence Basic Settings® (Zakladné nastavenia geografického ohranicenia)
rovnakym spdsobom ako ,m Setting wall type“ (Nastavenie typu stena).

2. Poklepte na ,Line“ (Linia).

3. Nastavte polozky ,Radius“ (Polomer), ,Alert Type“ (Typ upozornenia) atd'.

4. Poklepte na ,v*.
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l 5.5.3 Nastavenie typu upozornenia

Nastavenie typu zvuku, hlasitosti a opakovania pre pat typov upozorneni.

1. Poklepanim na polozku ,Alert Settings“ (Nastavenia upozornenia) na obrazovke ,Geofence
Settings® (Nastavenia geografického ohranienia) otvorte obrazovku ,Alert Settings“ (Nastavenia
upozornenia).

2. Nastavenia zmerite podla nasledujucich pokynov:
* Typ zvuku mdzete vybrat z 12 moznosti: F-1 az H-4.

* Nastaveny zvuk si mdzete vypoCut poklepanim na
* Po poklepani na (zobrazené Zltou farbou) sa zvuk bude opakovat.

* Poklepanim na upravite hlasitost zvuku v piatich krokoch.
3. Poklepte na ,v*.

l 5.5.4 Nastavenie oblasti detekcie

Nastavte nasledujuce polozky tykajuce sa detekcie kolizie, aby ste zistili priblizenie alebo kontakt s
geografickym ohrani¢enim.

* Oblast detekcie kolizie pracovného zariadenia
* Uhol detekcie kolizie a plocha telesa

(Supplementary explanation)

* Nastavenie relativne velkej hodnoty v sulade s podmienkami pouzitia funkcie geografického ohrani€enia
umoziiuje detekciu s urcitou rezervou.
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1. Poklepanim na polozku ,Collision Detection Settings” (Nastavenia detekcie kolizie) na obrazovke
.Geofence Settings* (Nastavenia geografického ohranienia) otvorte obrazovku ,Collision Detection
Settings” (Nastavenia detekcie kolizie).

2. V casti ,Collision Detection Area of Work Equipment” (Oblast’ detekcie kolizie pracovného zariadenia)
nastavte cielovu oblast, v ktorej sa ma zobrazit upozornenie pri kontakte pracovného zariadenia s
geografickym ohrani¢enim.

(Supplementary explanation)

Odmerajte hodnoty X, Y a Z pre ,Boom* (Vyloznik), ,Arm“ (Rameno) a ,Bucket” (LyzZica) a potom zadajte
hodnoty podla pokynov na obrazovke.

3. Poklepanim na ,—"“ zobrazite ,Collision Detection Angle and Body Area“ (Uhol detekcie kolizie a oblast
telesa).

4. Nastavte oblast na detekciu priblizenia sa ku geografického ohrani€enia, oblast s rizikom kontaktu
pocas vykyvu atd.

(Supplementary explanation)

* Nastavte nasledujuce hodnoty pre polozky A az D.

A: Nastavte uhol na ur&enie kontaktu s geografickym ohrani¢enim pocas vykyvu. Ak geografické
ohrani€enie existuje v ramci uhla urenia, geografické ohrani¢enie sa na obrazovke navadzania
zmeni na ZIté.

B: Nastavte polomer na detekciu geografického ohranienia. Ak geografické ohraniCenie existuje v
ramci detek&ného polomeru, na obrazovke navadzania sa zobrazi radar geografického ohranicenia.

C: Nastavte polomer na ur€enie kontaktu telesa.

D: Nastavte vySku na ur€enie kontaktu telesa.

5. Poklepte na ,v*.
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§ 5.5.5 Vytvaranie geografického ohraniéenia

1. Poklepte na a otvorte ponuku.

2. Poklepanim na polozku ,Project File“ (Projektovy subor) otvorte obrazovku ,Project File* (Projektovy
subor).

3. Poklepanim na & cielového projektu na vytvorenie geografického ohrani€enia otvorte obrazovku
.Project Settings” (Nastavenia projektu).
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4. Poklepte na [ ‘% ! a otvorte obrazovku ,Geofence List“ (Zoznam geografickych ohranic¢eni).

5. Poklepte na | I a otvorte obrazovku ,Create New Geofence® (Vytvorit nové geografické

ohranicenie).

B Vytvorenie typu stena
1. Na obrazovke ,Create New Geofence” (Vytvorit nové geografické ohrani¢enie) vyberte moznost
~Wall* (Stena).

2. Poklepte na ,v* a otvorte obrazovku ,Geofence Details” (Podrobnosti geografického ohrani¢enia).

3. Nastavte polozky, napriklad ,Name* (Nazov).
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(Supplementary explanation)

* \/yberte polohu reznej hrany v bode A B a potom poklepanim na

zadajte suradnice reznej hrany.

* Poklepanim na v bode A alebo B po zadani suradnic reznej hrany v bodoch A a B mdzZete upravit
polohu geografického ohrani¢enia tahanim na projektovom povrchu.

e Zobrazenie planu/3D mbzete prepinat poklepanim na v pravom hornom rohu projektového
povrchu.

* Pomocou nastavte odsadenie vysky.

* Po nastaveni kazdej polozky poklepte na v pravom hornom rohu obrazovky ,Geofence
Details” (Podrobnosti geografického ohrani€enia) a skontrolujte geografické ohrani¢enie na projektovom
povrchu.

4. Poklepte na ,v*.
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B Vytvorenie typu kruh
1. Na obrazovke ,Create New Geofence” (Vytvorit nové geografické ohrani¢enie) vyberte moznost
,Circle® (Kruh).

2. Poklepte na ,v* a otvorte obrazovku ,Geofence Details* (Podrobnosti geografického ohranicenia).

3. Nastavte polozky, napriklad ,Name* (Nazov).

(Supplementary explanation)

* Informacie o pouziti jednotlivych tlacidiel najdete v Casti ,m Vytvorenie typu stena®.
* Ak nie je vybrata moznost ,2D“ je mozné nastavit hodnotu vysky H.

¢ Ked je vybrata moznost ,2D* pre ,Alert Type“ (Typ upozornenia) je mozné vybrat vzory ,contact with
construction machine (in area)“ (kontakt so stavebnym strojom (v oblasti)) a ,exit of construction
machine from geofence (out of area)“ (vystup stavebného stroja z geografického ohrani¢enia (mimo
oblasti)).

4. Poklepte na ,v*.
B Vytvorenie typu linia
1. Na obrazovke ,Create New Geofence® (Vytvorit nové geografické ohrani¢enie) vyberte moznost

,Line* (Linia).
2. Poklepte na ,v* a otvorte obrazovku ,Geofence Details” (Podrobnosti geografického ohranicenia).

3. Nastavte polozky, napriklad ,Name* (Nazov).

(Supplementary explanation)

* Informécie o pouZiti jednotlivych tlacidiel najdete v Casti ,m Vytvorenie typu stena®.

4. Poklepte na ,v*.
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J 5.5.6 Zobrazenie na obrazovke navadzania

Ak geografické ohraniCenie existuje v rdmci detekénej oblasti, v pravom hornom rohu obrazovky navadzania
sa zobrazi radar geografického ohrani¢enia modrou farbou. Ak geografické ohraniCenie existuje v rozsahu
uhla detekcie kolizie, radar geografického ohrani¢enia sa zmeni na Zlty.

Ak sa stavebny stroj dostane do kontaktu s geografickym ohrani¢enim, prislusné geografické ohranienie sa
zvyrazni, ¢im sa na obrazovke zobrazi vzor alebo sa vyda zvukové upozornenie podla typu upozornenia.

(Supplementary explanation)

¢ Ked na obrazovke ,Application Settings” (Nastavenia aplikacie) nastavite moZnost' ,Detection Area
Display Mode* (ReZim zobrazenia oblasti detekcie) na ,ON* (Zapnuté), na obrazovke navadzania
mébZete skontrolovat oblast’ detekcie geografického ohranicenia.
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§ 5.5.7 Stahovanie geografického ohraniéenia

1. Poklepte na a otvorte ponuku.

2. Poklepanim na polozku ,Project File* (Projektovy subor) otvorte obrazovku ,Project File* (Projektovy
subor).

3. Poklepanim na & ciefového projektu na stiahnutie geografického ohrani€enia otvorte obrazovku
.Project Settings” (Nastavenia projektu).
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4. Poklepte na E a otvorte obrazovku ,Geofence List“ (Zoznam geografickych ohranic¢eni).

5. Poklepanim na sa otvori potvrdzovacie okno.

6. Poklepanim na ,v* stiahnite geografické ohraniCenie zo servera.

(Supplementary explanation)

* Pocas stahovania sa zobrazuje stav postupu.
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l 5.5.8 Upravovanie geografického ohranic¢enia

1. Poklepte na a otvorte ponuku.

2. Poklepanim na polozku ,Project File* (Projektovy subor) otvorte obrazovku ,Project File* (Projektovy
subor).

3. Poklepanim na & cielového projektu na upravenie geografického ohrani¢enia otvorte obrazovku
.Project Settings” (Nastavenia projektu).
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4. Poklepte na [ ‘% ! a otvorte obrazovku ,Geofence List“ (Zoznam geografickych ohranic¢eni).

(Supplementary explanation)

* Toto nastavenie mézete vypnut zruSenim zaciarknutia vytvoreného geografického ohranicenia
zobrazeného na obrazovke ,Geofence List“ (Zoznam geografickych ohraniceni).

5. Poklepanim na £ cielového geografického ohrani¢enia otvorte obrazovku ,Geofence
Details” (Podrobnosti geografického ohranicenia).

6. Nastavte jednotlivé polozky a poklepte na ,v*“.

(Supplementary explanation)

* Poklepanim na v favom dolnom rohu obrazovky skopirujete geografické ohraniCenie.

* Poklepanim na v lavom dolnom rohu obrazovky odstranite geografické ohranicenie.
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5.6 Pouzivanie funkcie simulatora

Pomocou funkcie simulatora mézete aplikaciu pouzivat bez pripojenia k zariadeniu, ako je riadiaca jednotka
GNSS alebo internet. Funkcia simulatora umoznuje pouzivat 2D/3D navadzanie stroja na Ucely Skolenia
alebo nazornej ukazky, ako v pripade pripojenia k riadiacej jednotke GNSS.

§ 5.6.1 Prepnutie do rezimu simulatora

1. Na obrazovke ,Common Settings” (Spolo¢né nastavenia) nastavte ,Simulator Mode* (Rezim simulatora)
na ,ON“ (Zapnuté).

2. Poklepte na ,v*.

l 5.6.2 Prevadzkova obrazovka simulatora

1. Na uvodnej obrazovke poklepte na polozku ,Machine Guidance® (Navadzanie stroja), ¢im otvorite

hlavnu obrazovku navadzania stroja.
Ak nie je nastaveny Ziadny projektovy subor, zobrazi sa sprava ,Project file is not selected” (Nie je

vybrany projektovy subor).

(Supplementary explanation)
* Ak bol nastaveny projektovy subor, zobrazia sa projektové udaje.
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2. Poklepte na a otvorte ponuku.

3. Poklepanim na polozku ,Project File“ (Projektovy subor) otvorte obrazovku ,Project File (Projektovy
subor).

4. Poklepanim na | (5 | vyberte projektovy subor tabletovom terminali.

(Supplementary explanation)

* Pripona projektového suboru je ,.rpz".
* Projektové subory pouzivané v rezime simulatora sa spravuju oddelene od bezne pouzivanych suborov.

* Projektové subory pouzivané v rezime simulatora sa vytvaraju rovhakym spésobom ako tie, ktoré sa
pouzivaju normalne.
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5. Ovladaijte hlavnu obrazovku rezimu simulatora.

(Supplementary explanation)

¢ Zobrazenie tlaCidla stavu GNSS je pevne nastavené na ,3DMG Simulator®.
* Poklepanimna | _ T . alebo 'l’ sa stavebny stroj posunie v smere Sipky.

¢ Poklepanim na ! il alebo i | sa stavebny stroj oto&i v smere Sipky.

¢ Stavebnym strojom mézete volne pohybovat pomocou Cierneho kruhu (e) v favej dolnej Casti obrazovky
podobne ako joystickom.

] 5.6.3 Obmedzenia pri pouzivani funkcie simulatora

Poznamka

¢ V nasledujucom texte su uvedené hlavné obmedzenia pri pouZivani funkcie simulatora.

- Niektoré funkcie a polozky ponuky, ako napriklad mera€ uzitoéného zatazenia a geografické
ohraniCenie, nie je mozné pouzivat alebo sa nezobrazuju.

- Trojdielne zobrazenie obrazovky nie je mozné vybrat.
- Projektové subory ani lyzice nie je mozné stiahnut zo servera.

B Ponuka

Pri pouziti funkcie simulatora nie su v ponuke k dispozicii nasledujuce polozky.
* Nastavenia kalibracie predlzovacieho ramena

* Konfiguracia uzitoéného zatazenia

* Nastavenia geografického ohraniCenia

* Nnastavenia spravcu

- 131 -



B Obrazovka navadzania stroja
Pri pouzivani funkcie simulatora existuju nasledujuce obmedzenia tykajuce sa obrazovky navadzania stroja.

* Zobrazena poloha stavebného stroja sa liSi od skuto¢nej polohy.

* KedZe riadiaca jednotka GNSS nie je pripojend, chyby, ktoré si podmienené pripojenim k riadiacej
jednotke, ako je GNSS, sa nezobrazuju.

* Trojdielne zobrazenie obrazovky nie je mozné vybrat.
* Ked vypnete funkciu simulatora, tepelna mapa sa inicializuje.

B Projektové subory
Pri pouzivani funkcie simulatora existuju nasledujuce obmedzenia tykajuce sa projektovych suborov.

* Projektové subory nie je mozné stiahnut zo servera.
* Neda sa vytvorit geografické ohranicenie.

* Projektovy povrch sa neda vytvorit z linie prace.

* Neda sa stiahnut najnovsi zoznam projektov.

* Tlacidlo E nie je mozné pouzit na obrazovke ,,Add Control Point* (Pridat’ kontrolny bod).

* Projekty vytvorené v rezime simulatora mozno pouzivat len v rezime simulatora. Nemo6zu sa pouzivat v
normalnom rezime.

B Nastavenia navadzania stroja
Pri pouzivani funkcie simulatora existuju nasledujice obmedzenia tykajuce sa nastaveni navadzania stroja.
* Obsah nastavenia navadzania stroja v rezime simulatora je asynchrénny s obsahom v normalnom rezime.
* Na obrazovke ,Application Settings” (Nastavenia aplikacie) nie je mozné nastavit’ poloZky tykajuce sa
nasledujucich funkcii.

- Funkcia predlzovacieho ramena

- Funkcia dvojdielneho vyloZnika

- Funkcia vykyvného vyloZnika

- ReZim zobrazenia oblasti detekcie geografického ohrani€enia

B Nastavenia systému riadenia trakcie Komatsu (GNSS)
Pri pouzivani funkcie simulatora existuju nasledujuce obmedzenia tykajice sa nastaveni GNSS.

* Informacie GNSS sa nedaju pouZit.

* Obsah jednotlivych poloziek na obrazovke ,GNSS Basic Settings® (Zakladné nastavenia GNSS) je pevne
stanoveny a nie je mozné ho zmenit.

* Na obrazovke ,GNSS Basic Settings* (Zakladné nastavenia GNSS) nie je k dispozicii moznost ,Soft
Reset” (Makky reset) ani ,Hard Reset (Tvrdy reset).

* Kazda polozka na obrazovke ,Ntrip Settings“ (Nastavenia Ntrip) je zafixovana v nezadanom stave a nie je
mozné ju zmenit.
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B Nastavenia lyzice
Pri pouzivani funkcie simulatora existuju nasledujuce obmedzenia tykajuce sa nastaveni lyZice.

* Predvolene su zaregistrované nasledovné tri typy lyzZic. Z tychto troch typov bola nainstalovana
Standardna lyzica.
- Standardna lyzica
- Sklonena lyzica
- Naklonena lyzica
* LyZice mozno v rezime simulatora pouzivat len v reZzime simulatora. V normalnom rezime su asynchrénne
s lyzicami.
e Subory lyZice nie je mozné stiahnut' zo servera.
* Na obrazovke ,Bucket Calibration® (Kalibracia lyzice) nembzete poklepat na ,—".

B Nastavenia kalibracie stroja
Pri pouzivani funkcie simulatora existuju nasledujuce obmedzenia tykajlce sa nastaveni kalibracie stroja.

» K dispozicii su len informacie o polohe.
* Na obrazovke ,Machine Calibration” (Kalibracia stroja) nemézete poklepat na ,—*.
* Nembzete vykonavat kalibraciu modelov s dvojdielnym vyloZznikom a vykyvnym vyloZznikom.

B Spravovanie systému
Pri pouzivani funkcie simulatora existuju nasledujuce obmedzenia tykajice sa spravovania systému.

* Moznosti ,Controller Info (Informacie riadiacej jednotky), ,License Info* (Informacie o licencii) a ,Network
Settings” (Sietové nastavenia) nie su k dispozicii.
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5.7 Pouzivanie 2D navadzania stroja

Funkciu 2D navadzania stroja pouzivajte v prostredi, kde nie su k dispozicii informacie GNSS alebo je
presnost GNSS nestabilna.

Poznamka

. Kedze GNSS sa nemdze pouzivat' s 2D navadzanim stroja, existuju nasledujuce obmedzenia.
Po premiestneni alebo vykyve stavebného stroja musite znovu vytvorit’ projektovy povrch.
- Nie je mozné vybrat' projektové subory.
- Nie je mozné kontrolovat nastavenia a informacie o GNSS.
- Meranie polohy reznej hrany ani kontrola polohy lyzice nie su k dispozicii.
- Nie je mozné ziskat udaje o histérii vystavby.

I 5.7.1 Aktivovanie 2D navadzania stroja

1. Na obrazovke ,Common Settings® (Spolo¢né nastavenia) nastavte ,2DMG Mode* (Rezim 2DMG) na
,ON* (Zapnuté).

2. Poklepte na ,v*.

| 5.7.2 Nastavenie projektového suboru

Projektovy povrch pouzivany na 2D navadzanie stroja mozno vytvorit nasledujucimi dvomi spésobmi.
* Po urceni uhla sklonu nastavte zaciato¢ny bod a sklon, aby ste vytvorili projektovy povrch.
* Ak nebol uréeny uhol sklonu, nastavte zaciato€ny a koncovy bod, aby ste vytvorili projektovy povrch.

- 134 -



<
1. Poklepanim na . v pravom hornom rohu obrazovky navadzania stroja otvorte podokno.

2. Ked bol uhol sklonu ureny, poklepanim na nastavte suradnice reznej hrany lyzice ako

zaciato¢ny bod a potom poklepanim na ,v/* nastavte uhol sklonu na obrazovke ,Slope Plane
Settings” (Nastavenia roviny sklonu).

(Supplementary explanation)

* Na obrazovke ,Slope Plane Settings® (Nastavenia roviny sklonu) mézZete nastavit' uhol od
horizontalneho povrchu v nasledujucich troch typoch.
- Percento (%)

- Pomer (a: b)
- Stupen (°)

3. Ked nebol uhol sklonu uréeny, poklepanim na nastavte suradnice reznej hrany lyzice ako
zaciato€ny bod a potom poklepanim na nastavte suradnice reznej hrany lyzice ako koncovy
bod.

(Supplementary explanation)

* Po zadani zaciatocného a koncového bodu sa uhol sklonu vypocita automaticky.

4. Poklepte na ,v*.
Projektovy povrch sa vytvori za zadanych podmienok.
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5.8 Pouzivanie 3DMG Basic

3DMG Basic umoznuje vytvorit 3D cielfovy povrch z polohy reznej hrany lyzZice a jednoducho pouzivat
navadzanie stroja bez potreby lokalizacie na pracovisku a pripravy projektovych udajov.

Ak sa na titulnej obrazovke nezobrazuje 3DMG Basic, zapnite polozku ,3DMG Basic“ v spolo¢nych
nastaveniach.

Poznamka

* Nastavenia potrebné na pouZivanie navadzania stroja, ako je kalibracia stroja, nastavenia lyZice a
nastavenia GNSS, je potrebné nakonfigurovat vopred poklepanim na polozku ,Machine Guidance
(Navadzanie stroja)“ na Uvodnej obrazovke.

* 3DMG Basic neposkytuje ponuku na zmenu nastaveni. Ak chcete spracovat chyby, musite na Uvodnej
obrazovke poklepat’ na polozku ,Machine Guidance“ (Navadzanie stroja) a chyby spracovat pomocou
prislusnych funkcii.

* Pri pouzivani 3DMG Basic nie je k dispozicii funkcia uzitoéného zatazenia.

« Udaje o histérii vystavby pomocou 3DMG Basic sa nenahravaju na server. Z tohto dévodu nie si
zaregistrované v pristrojovej doske Smart Construction.

§ 5.8.1 Popis obrazovky

B Prepinanie medzi zobrazenim na jednej a

dvoch rozdelenych obrazovkach

Prepina zobrazenie medzi jednou obrazovkou

(bo€na) a dvomi rozdelenymi obrazovkami
~_(bo€na a predna).

W Zapnutie/vypnutie vystupu zvuku

Zapinalvypina zvukovy vystup pri priblizovani k

cieflovému povrchu.

OPrerusovana ciara

Predstavuje povrch, ktory bol nastaveny
pomocou funkcie ,Set the cutting edge as the
target surface” (Nastavit reznu hranu ako cielovy
povrch).

/,. Obrazovka navadzania

OPIna giara
Predstavuje cielovy povrch.

OVyplnen4 gast
Predstavuje stavebnu Sirku.

OOQOd reznej hrany k ciefovému povrchu
Zobrazuje vzdialenost' od reznej hrany (stred
lyzice) k cielovému povrchu.

T—mNastavenie reznej hrany ako cielového povrchu
Umozriuje nastavit reznu hranu (stred lyZice) ako
cielovu plochu.

B Hodnota nastavenia stavebnej Sirky
Zobrazuje nastavenu stavebnu Sirku. Po
poklepani sa zobrazi obrazovka na nastavenie
Sirky/smeru vystavby.

B Hodnota nastavenia cielového povrchu

Zobrazuje hodnotu vysky/sklonu nastavenu na

zaklade cielového povrchu reznej hrany. Po poklepani

sa zobrazi obrazovka na upravenie cielového

povrchu.
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§ 5.8.2 Nastavenie ciefového povrchu
1,

Na uvodnej obrazovke poklepte na polozku ,3DMG Basic*, ¢im otvorite obrazovku navadzania.

Poznamka

* Pri spusteni 3DMG Basic sa mbze zobrazit chyba ,Controller Not Connected” (Riadiaca jednotka nie
je pripojena) z dévodu oneskorenia spojenia s riadiacou jednotkou GNSS alebo chyba ,Positioning
Accuracy Degradation® (ZhorSenie presnosti umiestnenia) z dévodu, ze GNSS potrebuje ¢as na
opravu. V takom pripade pockajte, kym sa oneskorenie pripojenia nevyrieSi a GNSS sa neupravi.

* Ak sa zobrazi chyba snimaca IMU atd', skontrolujte ju pomocou obrazovky navadzania stroja.

2.

Presunite reznu hranu stavebného stroja na referenéné umiestnenie.
3.

Poklepanim na ,Set the cutting edge as the target surface” (Nastavit reznu hranu ako ciefovu plochu)
nastavte polohu reznej hrany (stred lyZice) ako 3D cielovu plochu.
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§ 5.8.3 Upravenie ciefového povrchu

1. Po poklepani na ,Height adjustment® (Upravenie vysky) alebo ,Incline adjustment® (Upravenie

naklonenia) sa zobrazia Ciselné tlacidla.
»Incline adjustment” (Upravenie naklonenia): Posunie nastaveny ciefovy povrch v smere vysky.

B Height adjustment (Nastavenie vysky)

Upravi vySku cielového povrchu na zaklade vysky
nastavenej pomocou reznej hrany. Cielovy povrch
stupa s kladnou hodnotou a klesa so zapornou
hodnotou.

<Rozsah zadania>
-20az20m

__——MHIncline adjustment (Upravenie naklonenia)
Upravuje sklon cielového povrchu.

<Rozsah zadania (%)>
-400 az 400 %

<Rozsah zadania (pomer)>
-1000 az 0,25, 0,25 az 1000

¥l(':isemé tlacidla
Poklepanim na polozku zadajte
hodnotu nastavenia vySky/naklonu.

M Jednotka dizky (nastavenie vysky)

Jednotka sklonu (nastavenie sklonu)

<Nastavenie vySky> Prepina jednotku dizky. Nastavenie sa premietne do obrazovky navadzania.
<Nastavenie naklonu> Prepina jednotku sklonu. Nastavenie sa premietne do obrazovky navadzania.

2. Zadajte hodnotu cielového povrchu a potom poklepte na ,SAVE* (ULOZIT).

(Supplementary explanation)
* Pri ,Height adjustment” (Nastavenie vySky) sa ako referencna hodnota pouziva vyska cielového
povrchu nastavena pomocou reznej hrany.
¢ Pri ,Incline adjustment” (Upravenie naklonenia) sa ako referenéna hodnota pouziva smer lyZice pri
nastavovani ciefového povrchu s reznou hranou.
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§ 5.8.4 Upravenie $irky a smeru vystavby

Pri nastavenej Sirke a smere vystavby sa na obrazovke navadzania farebne zobrazia oblasti Sirky a smeru.
1. Otocte pracovné zariadenie v smere vystavby a vyrovnajte stred reznej hrany lyzice so stredom
stavebnej Sirky.
2. Poklepte na ,Construction width setting“ (Nastavenie Sirky vystavby).
3. Smer vystavby je predvolene nastaveny na smer pracovného zariadenia.
4. Pomocou Ciselnych tlacidiel zadajte Sirku vystavby.
5. Poklepanim na ,SAVE“ (ULOZIT) sa presuniete na obrazovku navadzania a zaénete s vystavbou.

Po zarovnani stredu reznej hrany lyzZice s lubovolnymi dvomi bodmi a vykonani merania mozno nastavit
smer vystavby spajajuci tieto dva body.
1. Poklepte na ,Direction adjustment” (Upravenie smeru).

2. Zarovnajte stred reznej hrany lyZice s bodom, ktory sa ma nastavit’ ako smer vystavby a potom
poklepte na ,Set the bucket cutting edge as point A* (Nastavit’ reznu hranu lyZice ako bod A).

3. Zarovnajte stred reznej hrany lyzice s druhym bodom a potom poklepanim na ,Set the bucket cutting
edge as point B“ (Nastavit reznu hranu lyzice ako bod B) nastavte smer vystavby.
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Na zobrazenie obrazovky navadzania sa pouzivaju nasledovné dve farby.

® Rezna hrana lyzice sa nachadza vo farebnej oblasti a smeruje v smere stavebnej Sirky v rozsahu +0,5°.
Aj poloha reznej hrany lyZice je vy$Sie ako cielovy povrch.

® Rezna hrana lyzice sa nachadza mimo farebnej oblasti.

® Rezna hrana lyZice sa nachadza vo farebnej oblasti a je tu odchylka £0,5° alebo viac od smeru
stavebnej Sirky.
® Poloha reznej hrany lyZice je nizSie ako cielovy povrch.
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§ 5.8.5 Praca s obrazovkou navadzania

Obrazovka navadzania zobrazuje vzdialenost’ od reznej hrany (stred lyzice) k ciefovému povrchu.

* Poloha reznej hrany nastavena pomocou ,Set the cutting edge as the target surface” (Nastavit reznu
hranu ako cielfovy povrch) sa zobrazi ako preruSovana Ciara.

* Cielovy povrch je zobrazeny ako plna &iara.
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5.9 Spravovanie systému

Obrazovka ,System Configuration (Konfiguracia systému) vam umoznuje v ponuke vybrat nasledujuce

funkcie.

Controller Info (Informacie
riadiacej jednotky)

Zobrazuje informacie o suprave vratane verzie firmvéru.

License info (Informacie o
licencii)

Zobrazuje informacie o licencii riadiacej jednotky.

Network Settings (Nastavenia
siete)

Umoznuje kontrolovat/menit sietové nastavenia supravy.

Sensor Data Monitoring
(Monitorovanie udajov
snimaca)

Zobrazuje udaje GNSS a snimacov.

System Log Upload
(Nahravanie systémovych
Udajov dennika)

Nahravanie systémovych udajov dennika na server na podrobné
preskimanie.

1. Poklepte na €§3 a otvorte ponuku.

2. Poklepte na ,System Configuration“ (Konfiguracia systému).
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§ 5.9.1 Kontrola informacii riadiacej jednotky

1. Na obrazovke ,System Configuration® (Konfiguracia systému) poklepte na ,,Controller Info“ (Informacie
riadiacej jednotky).
Zobrazia sa informacie riadiacej jednotky supravy.

2. Poklepte na ,v*.
Zobrazi sa predchadzajuca obrazovka.

I 5.9.2 Kontrola/zmena sietovych nastaveni

1. Na obrazovke ,System Configuration® (Konfiguracia systému) poklepte na ,Network Settings (Sietové
nastavenia).
Zobrazia sa sietové nastavenia supravy.

Ak je potrebné vykonat nejaké zmeny, poklepte na textové pole na manudlne zadanie.

3. Poklepte na ,v*“.
Zobrazi sa predchadzajica obrazovka.

I 5.9.3 Kontrola informacii snimaca

1. Na obrazovke ,System Configuration“ (Konfiguracia systému) poklepte na ,Sensor Data Monitoring
(Monitorovanie Udajov snimaca.
Zobrazia sa informacie o GNSS a snimacoch riadiacej jednotky.
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2. Poklepte na ,v*.
Zobrazi sa predchadzajuca obrazovka.

I 5.9.4 Nahravanie systémovych udajov dennika

1. Na obrazovke ,System Configuration“ (Konfiguracia systému) poklepte na ,,System Log Upload
(Nahravanie systémovych udajov dennika).
Systémové udaje dennika v tablete sa nahraju a zobrazi sa potvrdzovacie okno.

2. Poklepte na RVAS
Udaje dennika sa nahraju a zobrazi sa predchadzajuca obrazovka.
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| 5.10 Nastavenia spravcu

Obrazovka ,Administrator Settings“ (Nastavenia spravcu) vam umoznuje v ponuke vybrat nasledujuce

funkcie.

Controller Settings (Nastavenia
riadiacej jednotky)

Umozriuje kontrolovat’ alebo menit’ nastavenia riadiacej jednotky.

Network Settings (Nastavenia
siete)

Umozhuje kontrolovat alebo menit nastavenia siete.

Server Settings (Nastavenia
servera)

Umoziiuje kontrolovat alebo menit nastavenia servera.

System Settings (Systémové
nastavenia)

Umoziiuje kontrolovat alebo menit systémové nastavenia.

Machine Calibration Settings
(Nastavenia kalibracie stroja)

Zobrazuje zoznam kalibraénych informacii o stroji vybavenom supravou.
Da sa tiez opravit.

Product Setting (Nastavenie
produktu)

Umoziiuje kontrolovat nastavenia produktu.

Administrator Guidance Settings
(Nastavenia navadzania spravcu)

Umozniuje kontrolovat’ nastavenia navadzania spravcu.

1.  Poklepte na @ a otvorte ponuku.
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2. Poklepte na ,Administrator Settings“ (Nastavenia spravcu).

Poznamka

* Ak je polozka ,Lock with Admin Password“ (Uzamknutie heslom spravcu) na obrazovke ,System
Settings” (Systémové nastavenia) nastavena na ,ON“ (Zapnuté), zobrazi sa vyskakovacie okno na
zadanie hesla. V takom pripade zadajte heslo a potom poklepte na ,,v*“.

] 5.10.1 Kontrola informécii riadiacej jednotky

1. Na obrazovke ,Administrator Settings“ (Nastavenia spravcu) poklepte na ,,Controller
Settings” (Nastavenia riadiacej jednotky).
Zobrazia sa nastavenia riadiacej jednotky supravy.

2. Poklepte na ,v*.
Zobrazi sa predchadzajuca obrazovka.
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§ 5.10.2 Nastavenie siete

1. Na obrazovke ,Administrator Settings“ (Nastavenia spravcu) poklepte na ,Network
Settings® (Nastavenia siete).
Zobrazi sa zoznam aktualnych nastaveni siete.

2. Zmerite nastavenia.

Poznamka

¢ Zvy€ajne nie je potrebné menit nastavenia siete.

(Supplementary explanation )

* Ak je moznost' ,Data Logging“ (Zapisovanie Udajov) nastavena na ,OFF“ (Vypnuté), nebudu sa ziskavat
Ziadne protokoly. Tuto poloZzku nenastavujte zbyto€ne na moznost ,OFF* (Vypnuté).

3. Poklepte na ,v*.
Zmeny sa premietnu a zobrazenie sa vrati na predchadzajucu obrazovku.

l 5.10.3 Zmena nastaveni servera

Poznamka

* Nastavenia servera nemerite, pokial nedostanete iné pokyny.
V opaénom pripade nemusi systém fungovat normaine.
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1
1. Na obrazovke ,Administrator Settings“ (Nastavenia spravcu) poklepte na ,Server Settings“ (Nastavenia

servera).
Zobrazia sa aktualne nastavenia servera.

2. Zmerite nastavenia.
3. Poklepte na ,v*.

I 5.10.4 Zmena systémovych nastaveni

Poznamka

* Ak nastavite ,Admin Password“ (Heslo spravcu) a nastavite ,Lock with Password® (Zamknuté heslom
spravcu) na ,ON*“ (Zapnuté), nebudete méct zobrazit obrazovku ,Administrator Settings® (Nastavenia
spravcu), pokial nezadate heslo. Ak chcete zabranit nahodnym zmenam systému, nastavte heslo
spravcu.

1. Na obrazovke ,Administrator Settings“ (Nastavenia spravcu) poklepte na ,System Settings“ (Systémové
nastavenia).
Zobrazia sa aktualne systémové nastavenia.

2. Zmerite nastavenia.

(Supplementary explanation)

* Nastavenim moznosti ,Debug Mode® (Rezim odstrariovania chyb) na ,ON® (Zapnuté) sa na obrazovke
zobrazia informacie o odstrafiovani chyb.

¢ ,Debug Mode® (Rezim odstrariovania chyb) nesmie byt nastaveny na ,ON* (Zapnuty), pokial sa nema
vykonat odstrafiovanie problémov.

3. Poklepte na ,v*“.
Zmeny sa premietnu a zobrazenie sa vrati na predchadzajucu obrazovku.
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§ 5.10.5 Zmena nastaveni kalibracie stroja

Poznamka

¢ Kazdu polozku nastavenia je mozné zmenit; kedZe vSak tieto zmeny spdsobia zmenu hodnoty
nastavenia kalibracie, za normalnych okolnosti tieto polozky nemenite. Ak potrebujete vykonat zmeny,
pozrite si navod na intalaciu. Miesto distriblcie navodu na instalaciu, ID a heslo najdete na v
dokumente prilozenom k produktu.

1. Poklepanim na polozku ,Machine Calibration Settings” (Nastavenia kalibracie stroja) na obrazovke
»+Administrator Settings“ (Nastavenia spravcu) otvorte obrazovku ,Machine Calibration
Settings® (Nastavenia kalibracie stroja).

2. Poklepte na ,Machine Calibration Settings” (Nastavenia kalibracie stroja) na obrazovke ,Machine
Calibration Settings® (Nastavenia kalibracie stroja).
Zobrazi sa zoznam aktualnych nastaveni kalibracie.

3. Zmente nastavenia a poklepte na ,v*.
Zmeny sa premietnu a zobrazenie sa vrati na predchadzajucu obrazovku.
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B Obnovenie nastaveni kalibracie stroja
Pri vymene riadiacej jednotky GNSS sa stiahnu kalibraéné subory stroja, ktoré boli vopred uloZené na
serveri, aby sa obnovili nastavenia.

Poznamka

* Ak chcete obnovit nastavenia kalibracie stroja, aktualizujte aplikaciu tabletu na verziu 1.0.04 alebo
novsiu.

1. Poklepanim na polozku ,Machine Calibration Settings” (Nastavenia kalibracie stroja) na obrazovke
~LAdministrator Settings® (Nastavenia spravcu) otvorte obrazovku ,Machine Calibration
Settings” (Nastavenia kalibracie stroja).

2. Poklepte na ,Restore Machine Calibration“ (Obnovit kalibraciu stroja) a otvorte obrazovku ,Restore
Machine Calibration“ (Obnovit kalibraciu stroja).

(Supplementary explanation)

* Na obrazovke ,Restore Machine Calibration® (Obnovit kalibraciu stroja) sa zobrazi zoznam ziskanych
kalibraCnych suborov stroja.

3. Ak sa cielovy kalibracny subor obnovy nezobrazi, poklepte na a otvorte obrazovku
»Machine Calibration File Download* (Stiahnutie kalibracného suboru stroja).

(Supplementary explanation )

* Na obrazovke ,Machine Calibration File Download” (Stiahnutie kalibratného suboru stroja) sa zobrazi
zoznam kalibranych suborov stroja uloZenych na serveri.

poklepanim na .V takom pripade sa pri nazve suboru zobrazi datum naditania.
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4. Poklepte na suboru ciefovej kalibracie stroja, ktory chcete stiahnut a potom sa vratte na
obrazovku ,Restore Machine Calibration“ (Obnovenie kalibracie stroja).

5. Poklepte na cielového suboru obnovy a otvorte obrazovku ,,Apply Machine Calibration* (Pouzit
kalibraciu stroja).

6. Potvrdte obsah obnovenia a poklepte na ,,v*“.

(Supplementary explanation)

* Po poklepani na ,v*“ sa zobrazi okno s oznamenim, ¢i chcete aktualizovat obsah nastavenia riadiacej
jednotky.

* Ak chcete odstranit subor kalibracie stroja nacitaného v tablete, poklepte na

7.  Skontrolujte, €i je poloha reznej hrany lyZice spravna.
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§ 5.10.6 Kontrola nastaveni produktu

1. Na obrazovke ,Administrator Settings“ (Nastavenia spravcu) poklepte na ,Product Setting“ (Nastavenie

produktu).
Zobrazi sa aktualne nastavenie produktu.

(‘Supplementary explanation )
* UUID oznacuje ID jedine¢né pre supravu. Neda sa zmenit.

2. Poklepte na ,v*.
Zobrazi sa predchadzajuca obrazovka.

l 5.10.7 Nastavenie navadzania spravcu

Poznamka

* Nastavenia navadzania nemerite, pokial nedostanete iné pokyny.
V opaénom pripade nemusi systém fungovat’ normaine.

1. Na obrazovke ,Administrator Settings“ (Nastavenia spravcu) poklepte na ,Administrator Guidance

Settings® (Nastavenia navadzania spravcu).
Zobrazia sa pouzivatelské nastavenia navadzania.

Zmerite nastavenia.

3. Poklepte na ,v*.
Zmeny sa premietnu a zobrazenie sa vrati na predchadzajucu obrazovku.
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6. MeraC uzitocného zat'azenia (volitelné)

6.1 Nastavenie meraca uzitocného
zat'azenia

§ 6.1.1 Zakladné nastavenia

Ak chcete pouzivat mera¢ uzitoného zatazenia, musite si zakupit samostatnu licenciu pre Smart
Construction Fleet (lite).

Ak uz pouzivate Smart Construction Fleet, postupujte podfa Stru¢nej priru¢ky Smart Construction Fleet (v
opacnom pripade postupujte podla Stru€nej priru¢ky Smart Construction Fleet Lite), aby ste vykonali
pociato€né nastavenia a potom vykonali nastavenia na svojom tablete.

(Supplementary explanation)

¢ Ak chcete pouzivat tento systém, potrebujete svoj portal Smart Construction alebo konto LANDLOG.
* Ak nemate ani jeden z nich, zaregistrujte sa na nizSie uvedenej webovej stranke.
Smart Construction Portal URL.: https://scportal.pf.sc-cloud.komatsu
LANDLOG Portal URL: https://www.landlog.info/
¢ Ked na obrazovke ,Machine Settings® (Nastavenia stroja) nastavite moznost ,Standalone
Mode® (Samostatny rezim) na ,ON* (Zapnuté), meranie hmotnosti pomocou meraca uzito€ného
zatazenia bez pripojenia k Smart Construction Fleet sa méze vykonavat na ucely predvedenia alebo
kontroly prevadzky.

B Nastavenie tabletového terminalu
1. Spustite aplikaciu Smart Construction Pilot na tabletovom terminali.
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2. Poklepte na ,Payload Meter* (Mera€ uzito€ného zatazenia).

3. Poklepte na €§3

4. Poklepte na ,Basic Settings“ (Zakladné nastavenia).
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5. Poklepte na o

Zobrazi sa okno na zadanie hesla.

6. Do pola ,Password A* (Heslo A) zadajte ,31415“ a potom poklepte na ,v*“.

7. Na obrazovke ,Machine Settings® (Nastavenia stroja) vyberte v moznosti ,Base Machine” (Zakladny
stroj) ,Model, , Type“ (Typ) a ,Spec” (Specifikacia) (Standardné alebo dlhé rameno).

(Supplementary explanation)

* Vyberatelné polozky v Casti ,Base Machine“ (Zakladny stroj) sa liSia podla obsahu nastavenia
.,Region“ (Regioén) na obrazovke ,Common Settings” (Spolo¢né nastavenia).

* Poklepanim na ,Reload” (Opatovné nacitanie) ziskate najnovsi subor s nastaveniami parametrov
meraca uzito¢ného zatazenia.
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8. Poklepte na ,v*“ v Casti ,Base Machine” (Zakladny stroj) a v potvrdzujucom okne poklepte na ,v*.
Na tabletovom terminali sa vyberu Standardné parametre pre vybrany model, typ a Specifikaciu a
nastavenia sa uloZia do riadiacej jednotky.

9. V casti ,Basic Info“ (Zakladné informacie) zadajte sériové Cislo stroja vybaveného supravou.

(Supplementary explanation)

* Na zaklade informacii o modeli, type a sériovom €isle sa vytvori prepojenie so Smart Construction Fleet
(lite). Uistite sa, ze ste model, typ a sériové Cislo zadali spravne.
10. V pripade potreby zmerite nasledujuce nastavenia:
.Payload(One time)“ (Uzito¢né zatazenie (Jedenkrat) [kg/ton]: Maximalna hodnota hmotnosti na
displeji meraca
LAcquisition Interval“ (Interval ziskavania) [s]: Interval aktualizacie informacii Smart Construction
Fleet (lite)

~>earch Range* (Rozsah vyhladavania) [m]: Rozsah vyhladavania blizkych nakladnych vozidiel

(Supplementary explanation)

¢ Jednotku ,Payload(One time)* (Uzitocné zatazenie (Jedenkrat) mdzete zmenit pomocou polozky
»Weight Unit“ (Jednotka hmotnosti) na obrazovke ,Common Settings* (Spolo¢né nastavenia).

11. Po poklepani na ,.v* v moznosti ,Machine Settings” (Nastavenia stroja) sa nastavenia ulozia a
zobrazenie sa vrati na ,Basic Settings” (Zakladné nastavenia).

- 156 -



12. Po poklepani na ,v* v moznosti ,Basic Settings” (Zakladné nastavenia) sa nastavenia ulozia a
zobrazenie sa vrati na obrazovku merac¢a uzitoéného zatazenia.
Po prepojeni so systémom Smart Construction Fleet (lite) sa na obrazovke meraca uzito¢ného
zatazenia zobrazi zoznam nakladnych vozidiel nastaveny systémom Smart Construction Fleet (lite).

(Supplementary explanation)

* Ak sa zoznam nakladnych vozidiel nezobrazi, méze byt chyba v informaciach o modeli, type a sériovom
Cisle zaregistrovanych v tabletovom terminali alebo systéme Smart Construction Fleet (lite).
* Ked na obrazovke ,Machine Settings® (Nastavenia stroja) nastavite moznost ,Standalone

Mode® (Samostatny rezim) na ,ON“ (Zapnuté), v zozname nakladnych vozidiel sa zobrazi len ,Default
Dump® (Predvolené vyklapanie).

] 6.1.2 Zmena lyzice

Pri zmene lyZice je potrebné vybrat subor lyZice, v ktorom bola nastavena hmotnost. Po vybere suboru
lyZice je potrebné kalibrovat' aj mera¢ uzito€ného zatazenia.

1. Poklepanim na ,Bucket Configuration (Konfiguracia lyzZice) v ponuke Machine Guidance (Navadzanie
stroja) otvorte obrazovku nastaveni suboru lyZice a potom vyberte subor lyZice. Ak subor lyZice
neexistuje, vytvorte ho.

Podrobnosti najdete v €asti ,5.2 Zmena konfiguréacie lyZice®.

Poznamka

* Parametre uzitoéného zatazenia sa vypocitaju automaticky na zaklade informacii o rozmeroch a
hmotnosti zo suboru lyZice. Vyberte spravny subor lyZice.

(Supplementary explanation)

* Obrazovku ,Bucket Configuration“ (Konfiguracia lyzice) otvorite aj poklepanim na polozku ,Bucket
Configuration® (Konfiguracia lyzice) v ponuke meraca uzitoéného zatazenia.

2. Po vybere suboru lyZice vykonaijte kalibraciu (pozrite €ast 6.2).
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6.2 Kalibracia meraca uzitocného
zat’'azenia

VAROVANIE

MOZNOST VAZNEHO ZRANENIA ALEBO SMRTI.

* Pred vykonanim kalibracie sa uistite, Ze je vaSe okolie bezpecné. Pred zaciatkom prace skontrolujte, Ci
sa v okoli nenachadzaju Ziadne osoby/prekazky a zapnite zvukovy signal.

* Pred kalibraciou vykonajte otacanie. Po¢as otaCania nezabudnite vizualne kontrolovat smer kolisania.
Dbaijte na to, aby sa ostatni pracovnici poCas celej prace zdrziavali mimo polomeru otacania.

Poznamka

* Ak je na lyzici zemina, odstrante ju. Ak sa na lyzici nachadza zemina, nemusi sa vykonat spravna
kalibracia.

Kalibraciu nezabudnite vykonat pred prvym pouzitim merac¢a uzitoéného zatazenia alebo po zmene modelu
alebo lyzice. Kalibraciu odporu¢ame vykonavat raz za mesiac.

] 6.2.1 Kalibracia bez zat'azenia

Kalibraciu bez zataZenia vykonajte podla nasledujuceho postupu. Pri vykonavani kalibracie vykonajte
¢innost, ktora je podobna beZznému otacaniu s vyloZnikom nahor.

Poznamka

* Spravna kalibracia sa nemusi vykonat, ak stavebny stroj/pracovne zariadenie pocas kalibracie vibruje.
Cinnost zdvihania vyloznika vykonajte ¢o najplynulejSie.

1. Stroj vybaveny supravou presurite na rovny a pevny podklad, napriklad na beténovy povrch.
2. Zahrievajte asi jednu minutu, aby teplota oleja dosiahla 30 °C alebo viac.

3. Na obrazovke meraca uzito€ného zatazenia poklepte na €§3 a potom poklepte na ,Unloaded
Calibration® (Kalibracia bez zataZenia). Ked sa zobrazi kalibraéna obrazovka, vykonajte kroky 1 a 2.
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4. [Krok 1] Ako je znazornené na obrazku, nastavte uhol pracovného zariadenia tak, aby bol uhol
vyloznika (A) v rozsahu 60-70 stupfiov a uhol ramena (B) 100 stupriov. Uistite sa, Ze je lyzica vpredu na
urovni zeme. Aktudlne uhly sa zobrazuju na pravej strane ,kroku 1.

5. Po dokonc&eni nastavenia uhla pracovného zariadenia v kroku 1 sa proces automaticky presunie do
kroku 2.
[Krok 2] Pomaly vykonavajte zdvihanie a otacanie (su¢asna Cinnost zdvihania a otacania vyloznika;
odporuca sa otoCenie priblizne o 90 stupriov) s plynom pri strednej rychlosti (polovi¢nej), kym horna
Cast ramena neprekro€i stanovenu vysku.

Poznamka

¢ Pocas zdvihania a otagania nepouzivajte rameno a lyZicu.

Vy8ka hornej ¢asti ramena sa zobrazuje prostrednictvom hodnoty v dolnej €asti ,kroku 2“ a indikatora
na pravej strane.
Ked vyska hornej Casti ramena prekroci nastavenu hodnotu, Sipka ukazovatela vySky sa zmeni na , | “.
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6. [Krok 2] Spustajte vyloznik kym nebude horna ¢ast ramena nizSie ako zadana vyska a vratte sa do
polohy z kroku 1.
Ked je vySka hornej ¢asti ramena mensia ako nastavena hodnota, prva kalibracia sa ukonéi (V') a
spusti sa druha kalibracia.

7. [Krok 2] Vykonajte Cinnosti zdvihania, otaCania a spustania vyloznika esSte Styrikrat. Kalibracia sa
vykonava celkovo patkrat.

8. Spustite vyloznik a potvrdte, Ze kalibracia je dokonéena (v') az po ,Piaty-krat a potom poklepte na VAN
Po uspesnom dokonceni kalibracie sa zobrazi sprava ,Success* (Uspech).
Vysledok kalibracie bez zatazenia sa ulozi do suboru lyZice.

] 6.2.2 Kalibracia so zatazenim

Ak nie je mozné zabezpecit presnost meraca uzitocného zatazenia pomocou kalibracie bez zatazenia,
vykonajte kalibraciu so zatazenim.

Poznamka

* Ak je presnost meraca uzito¢ného zatazenia zabezpe€ena kalibraciou bez zatazenia, nie je potrebné
vykonat kalibraciu so zatazenim.

B Priprava

1. Stavebny stroj presurite na rovny a pevny podklad, napriklad na beténovy povrch.
2. Vykonajte zahrievanie, aby teplota oleja dosiahla 30 °C alebo viac.

3. Pripravte si zavazie so znamou hmotnostou.

Poznamka

* Odporuéame pouzivat zavazie, ktoré spifia nasledovné podmienky. Ak st hmotnost a objem prili$
malé, presnost kalibracie sa méze znizit.

- Hmotnost, ktora je vacsia ako polovica menovitej hmotnosti lyzice
- Objem, ktory naplni lyzicu

¢ Vahu pre nakladné vozidla nemozno pouZit, pretoZe kalibracia so zataZzenim sa vykonava zadanim
spravnej hmotnosti.

4. \Vyberte subor lyZice, v ktorom bola nastavena hmotnost.
5. Vykonaijte kalibraciu bez zatazenia.
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Poznamka

* Ak nebola vykonana kalibracia bez zatazenia, po otvoreni obrazovky ,Loaded Calibration“ (Kalibracia
so zatazenim) sa zobrazi chyba.
B Vykonavanie kalibracie
1. Do lyzice vlozte zavazie so znamou hmotnostou.

2. Na uvodnej obrazovke poklepte na polozku ,Payload Meter* (Mera¢ uzito€ného zatazenia), €im otvorite
obrazovku uzito&ného zatazenia.

3. Poklepte na a otvorte ponuku.

4. Poklepte na ,Loaded Calibration“ (Kalibracia so zatazenim) a otvorte obrazovku ,Loaded
Calibration® (Kalibracia so zatazenim).

(Supplementary explanation )

* Na obrazovke sa zobrazi Specifikacia bud’ Standardného alebo dvojdielneho vyloZnika v zavislosti od
zakladnych nastaveni stroja s meraom uzitoéného zatazenia.

¢ Obrazovku ,Loaded Calibration” (Kalibracia so zatazenim) mézZete otvorit’ aj poklepanim na @3 na
obrazovke navadzania stroja a potom poklepanim na ,Payload Configuration“ (Konfiguracia uzitoéného
zataZenia) a ,Loaded Calibration“ (Kalibracia so zatazenim) v tomto poradi.

5. Do polozky ,Correct weight* (Spravna hmotnost) zadajte spravnu hmotnost zavazia.
6. Nastavte polohu stavebného stroja podfa uhlov zobrazenych na obrazovke.
7. Podla pokynov na obrazovke patkrat zopakujte ¢innosti zdvihania a ota€ania vyloznika.

(Supplementary explanation)

* Poklepanim na dokonéené meranie vykonate kalibraciu znova od poklepaného merania.
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8. Poklepanim na ,v* ulozte vysledok kalibracie. )
Po uspesnom dokonc&eni kalibracie sa zobrazi sprava ,Success” (Uspech).

Poznamka

* Hodnota ,Correction formula A* (Korekény vzorec A) na obrazovke nastaveni uzito¢ného zatazenia
stroja sa zmeni na zaklade vysledku kalibracie. Predvolena hodnota ,Korekéného vzorca A“ je ,-0,08*.

* Vysledok sa moze liSit v zavislosti od spdsobu €innosti pouzitej pri kalibracii. Patkrat vykonaijte
nahranu kalibraciu a pouzite priemer hodnét zobrazenych v ,Correction formula A* (Korekény vzorec
A).

B Kontrola presnosti
Po dokonéeni kalibracie so zatazenim skontrolujte presnost meraca uzitoného zatazenia pomocou
skuto¢ného zatazenia alebo podobne.

* Priklad 1: Kontrola presnosti pomocou pddy (zmerajte skuto¢ni hmotnost pédy pomocou pruzinovej vahy
alebo podobne a potom vykonajte meranie uzitoéného zatazenia)

* Priklad 2: Nalozenie nakladného vozidla (zmerajte pomocou vahy pre nakladné vozidlo a porovnajte s
hodnotou uzitoéného zatazenia)
Presnost meraca uzito€ného zatazenia skontrolujte patkrat pre kazdu z troch poléh: rameno v dlhej
vzdialenosti, rameno v strede a rameno v kratkej vzdialenosti, teda celkovo 15-krat. Pokial sa kolisanie
presnosti pohybuje v rozmedzi +5 %, nepredstavuje to ziadny problém.

(Supplementary explanation)

Pri pouziti zavazia sa nasledujica séria Cinnosti pocita ako jedenkrat, pretoze hodnota uzitoéného zatazenia
sa neda urcit otacanim lyzice: kopanie stavebnym strojom — otacanie — zastavenie otaania — odcitanie
ukazovatela v pravom dolnom rohu obrazovky meraca uzitoéného zatazenia — opatovné spustenie
aplikacie.
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6.3 Ako pouzivat’ merac uzitocneho
zat'azenia

VAROVANIE

MOZNOST VAZNEHO ZRANENIA ALEBO SMRTI.

* Merac uzito€ného zat'azenia je ur€eny na pomoc pracovnikovi pri merani nosnosti a na znizenie
zatazenia pri riadeni nosnosti. Nesluzi na prevenciu pretazenia.

¢ So strojom nepracujte pocas obsluhy tabletového terminalu. Pri praci s tabletovym terminalom
zastavte prevadzku stroja.

* Pri obsluhe tabletového terminalu davajte pozor, aby ste nahodne nepouzili ovladacie paky.

¢ Prioritu venujte kontrole bezpe&nosti svojho okolia. Nepozerajte sa uprene na obrazovku tabletového
terminalu.

* Pocas otd€ania nezabudnite vizualne kontrolovat smer kolisania.

* KedZe tato Cinnost' zahffa otacanie, dbajte na to, aby sa ostatni pracovnici po¢as celej prace
zdrziavali mimo polomeru otacania.

Poznamka

* Vykon meraca uzitoéného zatazenia je obmedzeny. Hmotnost udavana meracom uzitoéného
zatazenia sa mdze lisit' v dosledku ucinkov faktorov, ako je prilnavost pody, spésob prace a vlastnosti
pbdy; preto by sa mala pouzivat len ako orientacna hodnota.

* Merac uzito€ného zatazenia nie je meraci pristroj, ktory presiel certifikacnou skiuskou. Nemal by sa
pouzivat na obchodovanie alebo certifikaciu.

* Pri pouzivani na ucely obchodovania alebo certifikacie vykonajte kontrolu pomocou meracieho
pristroja, napriklad vahy na nakladné vozidla.

¢ Ak sa zatazenie vykonava pri nadmernom nakloneni karosérie stroja alebo v nestabilnom stave,
zataZenie sa neda spravne odmerat. Nakladacie prace vykonavajte prednostne v stave, ked je stroj
udrziavany v rovine a stabilny.

* Upozoriujeme, Ze chyba sa mdze lisit v zavislosti od spésobu a podmienok prevadzky.

* Ked sa pokusite pouzit funkcie meraca uzitoéného zatazenia bez nastavenia hmotnosti lyzice a bez
vykonania kalibracie bez zatazenia, zobrazi sa nasledujuca sprava.
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§ 6.3.1 Zobrazeny obsah na obrazovke meraéa uzitoéného zat'azenia

Zobrazeny obsah

Zoznam nakladnych vozidiel (nazov nakladného
vozidla/maximalna nosnost)

Vybrané nakladné vozidlo

Objem nakladu nakladného vozidla zobrazeny ukazovatelom

Objem nakladu nakladného vozidla zobrazeny hodnotou

Maximalna nosnost’ vybraného nakladného vozidla (cielova
hmotnost)

Zostavajuca hmotnost, ktori mozno nalozit

Nastavovany stavebny stroj (model - typ)

Hmotnost kopania zobrazena na meradci

Hmotnost kopania zobrazena hodnotou

@O QIO I® O | >

Priblizné maximalne mnozstvo vykopu lyzZice

Zobrazenie upozornenia, ked sa zda byt slaba presnost
nakladania

Histéria nakladania

Tlacidlo nastaveni

Tlacidlo spustenia/ukon&enia nakladania

Tlacidlo na opravu vysledku nakladania

Tlacidlo pozastavenia

Qe 6 ® 6 |6

Tlacidlo na odstranenie vysledku nakladania
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§ 6.3.2 Ako ovladat obrazovku meraéa uzitoéného zat'azenia

B Vyber nakladného vozidla
V zozname nakladnych vozidiel v hornej ¢asti obrazovky poklepte na cielové vozidlo. Vybrané nakladné
vozidlo sa zvyrazni.

(Supplementary explanation)

¢ V samostatnom rezime sa zobrazi len ,Default Dump“ (Predvolené vyklapanie).

B Spustenie merania uzitoéného zat'azenia
Pred za€atim kopania poklepte na » a spustite meranie.

B Pocitanie hmotnosti nakladu

Ked sa spusti meranie uzitoéného zatazenia a stavebny stroj pracuje nasledovne: kopanie — otacanie
nakladu — vyklapanie lyzice, hodnota uzito€ného zatazenia sa pocita pri vykladani lyzice a pripocita sa k
objemu nakladu nakladného vozidla.

Alebo poklepanim na tla€idlo spocitajte hmotnost nakladu.

B ZruSenie hmotnosti nakladu
Poklepanim na histdriu nakladania ju zvyraznite. Po poklepani na v tomto stave mdzete zvyraznenu
histériu vymazat.

B Ukoncenie merania uzitoéného zat'azenia
Po dokoné&eni nakladania nakladného vozidla poklepte na ,m“. Meranie uzito€ného zatazZenia sa ukongi.

B Pozastavenie merania uzitocného zat'azenia

Poklepanim na Il pogas merania uZitoéného zataZenia sa uzito&né zataZenie nezapodgita ani pri vykladani
lyZice. Tuto moznost pouZivajte, ked po€as nakladania vykonavate inu pracu.

] 6.3.3 Funkcie meraga uzitoéného zatazenia

B Funkcia zobrazenia meraca
V normalnom rezime sa ukazovatele hmotnosti kopania aj hmotnosti nakladania zobrazuju zelenou farbou.
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Ukazovatel hmotnosti kopania sa zobrazi Zltou farbou, ked je ciefova hmotnost takmer dosiahnuta po
opatovnom kopani.

Ak sa predpoklada, ze hmotnost nakladu po pridani aktualnej hmotnosti kopania prekroci ciefova hmotnost,
ukazovatel hmotnosti kopania sa zobrazi ¢ervenou farbou.

Ak je nakladné vozidlo nalozené s prekro¢enou ciefovou hmotnostou, ukazovatel hmotnosti nakladania sa
zmeni na Cerveny.
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B Funkcia nastavenia objemu pody

Poznamka

¢ Objem po6dy upravte pred otac¢anim.

Ukazovatel hmotnosti kopania zobrazuje objem pody v lyZici v realnom Case.
NaloZeny objem upravite zmensenim objemu pddy v lyZici.

(Supplementary explanation)

Ak sa hodnota uzito€ného zatazenia neodraza dobre v realnom Case, odporuca sa vykonat zdvihnutie
vyloznika na mieste.

§ 6.3.4 Dalsie funkcie uzitoéného zat'azenia

Na obrazovke ,Basic Settings” (Zakladné nastavenia) mdzete nastavit kazdu funkciu uzito€ného zatazenia
na ,ON*/,OFF* (Zapnut/Vypnut).

B Auto start (Automatické spustenie)
Ked je tato moznost nastavena na ,ON® (Zapnuté), po poklepani a vybere nakladného vozidla mbzete
automaticky spustit nakladanie (stlateny stav »).

B Auto stop (Automatické zastavenie)

Ked je tato moznost nastavena na ,ON“ (Zapnuté), nakladanie sa méze automaticky ukongit (stlaceny stav
,m"), ked sa pri po€itani uzito€ného zatazenia prekro¢i pomer zvoleny v polozke ,End loading at* (Ukoncit
nakladanie pri) maximalnej nosnosti vozidla.

Po poklepani na poli¢ko zoznamu ,End loading at* (UkoncCit nakladanie pri) mézete z rozbalovacieho
zoznamu vybrat prahovd hodnotu v rozsahu 60 az 95 %.

B Loading accuracy alert (Upozornenie na presnost’ nakladania)
Ked je tato moznost nastavena na ,ON“ (Zapnuté), mdze sa v spodnej Casti ukazovatela hmotnosti kopania
zobrazit upozornenie, ked sa zda byt slaba presnost vypoctu pocas nakladania.
Prahovu hodnotu pre vydanie upozornenia mézete nastavit v polozke ,Loading accuracy Alert
Threshold® (Prahova hodnota upozornenia na presnost nakladania) (minimalna: 0, maximalna: 1).
Ako kritérium sa pouZiva hodnota, ktora sa znizuje, ked' tlak oleja koliSe a zvySuje, ked je tlak oleja stabilny.
KedZe sa upozornenie vyda, ked hodnota klesne na prahovu hodnotu alebo pod fiu, nastavaju nasledujuce
situacie.

* Ak sa ¢innost vykonava pri stabilnom tlaku oleja, upozornenie sa nevydava lahko.

* Ak je prahovéa hodnota nastavena na vys$Siu hodnotu, upozornenie sa vyda lahko.
* Ak nemusite, nastavenie tejto moznosti nemerite.
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6.4 Posudenie podla rezimu kontroly
presnosti

V rezime kontroly presnosti mozno posudit, €i je vysledok vypoctu uzitoéného zatazenia v ramci Standardnej
hodnoty. Postupy kontroly presnosti v nezatazenom stave sa mbézu v porovnani s predchadzajucim stavom
skratit'.

Poznamka

* V rezime kontroly presnosti je potrebné vykonat ¢inosti kopania, zdvihnutia/vyklopenia vyloZznika a
vylozenia lyzice.
* Rezim kontroly presnosti pouzite po konfiguracii nasledujucich nastaveni.
- Kalibracia stroja
- Nastavenie suboru lyzice
- Zakladné nastavenia stroja s meracom uzito€ného zatazenia
- Kalibracia bez zatazenia pomocou meraca uzito¢ného zatazenia

1. Na uvodnej obrazovke poklepte na polozku ,Payload Meter* (Mera¢ uzitoéného zatazenia), ¢im otvorite
obrazovku meraca uZito€ného zatazenia.

2. Poklepte na 8':3:3 a otvorte ponuku.

3. Poklepanim na ,Accuracy check mode* (Rezim kontroly presnosti) otvorte obrazovku ,Accuracy check
mode“ (ReZim kontroly presnosti).
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(Supplementary explanation)

¢ Obrazovku ,Accuracy check mode“ (Rezim kontroly presnosti) mdzete otvorit aj poklepanim na 833 na
obrazovke navadzania stroja a potom poklepanim na ,Payload Configuration® (Konfiguracia uzito€ného
zatazenia) a ,Accuracy check mode® (Rezim kontroly presnosti) v tomto poradi.

4. Stavebny stroj pred kopanim postavte do pozicie.

5. Zadajte hodnotu do ,Target Value® (Cielova hodnota) a , Tolerance” (Tolerancia).

(Supplementary explanation)

¢ V ,Target Value® (Cielova hodnota) nastavte cielovi hmotnost. Predvolene je nastavena na 0 kg
nezatazeného stavu.

* V ,Tolerance* (Tolerancia) nastavte pripustnu chybu pre cielovi hodnotu. Predvolene je nastavena na
100 kg.

¢ Jednotku hmotnosti mbZete zmenit na obrazovke ,Common Settings® (Spoloéné nastavenia).

6. Poklepte na ,START" a ovladajte stavebny stroj, aby ste vykonali €innosti kopania lyzicou,
zdvihnutia/vyklopenia vyloznika a vysypania lyzice v tomto poradi.
Alebo poklepte na tla¢idlo a vykonajte opravu.

(Supplementary explanation)

¢ Stavebny stroj obsluhujte rovnakym sp6sobom ako pri beZznych vykopovych a nakladacich pracach.

* Ak chcete dosiahnut dobru presnost merania, vykonavaijte ¢innost zdvihania vyloznika ¢o

najplynulejsie. V opanom pripade déjde k pulzovaniu tlaku oleja, ¢o bude mat za nasledok zhorSenie
presnosti.

¢ Ak chcete ukonéit meranie, musite vykonat €innost’ vyloZenia lyZice.

7. Po vykonani ¢innosti vyloZenia lyZice sa vysledok vypoctu uzitoéného zatazenia posudi, Ci je v
toleranénom rozsahu cielovej hodnoty.
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7. Technicke udaje produktu

Nazov produktu

Smart Construction Retrofit

Nazov modelu riadiacej jednotky

SCRFO0AT02/SCRFO0ATO03

Cislo modelu riadiacej jednotky

LL-1001-00-00-0101/2AB-06-11112

Nazov dielu RIADIACA JEDNOTKA
Menovité napéatie 10-30V
Napajanie
riadiacej jednotky Odporucana kapacita
) 10 A
poistky
Bezna spotreba 0,2A (24 V)

Odolnost voci vode/prachu

JIS D0203 S2/ JIS Z8901 8 typov

Rozsah prevadzkovych teplét

-30°C az +85 °C

Vyrobca EARTHBRAIN Ltd.
Tovaren Akasaka Tech
Krajina pévodu riadiacej jednotky Japonsko

Specifikacia siete Wi-Fi

802.11a/b/g/n/ac

Normy (EN,FCC)

EN 300 328 V2.1.1 / EN 300 328 V2.2.2

EN 301 893 V2.1.1, EN 303 413 V1.1.1

EN 301-489-1 v2.2.3, EN 301-489-17 V3.1.1

EN 301-489-19 V2.1.1 ,EN 62368-1:2014+A11:2017
FCC c¢ast 15 podc¢ast E:2018

FCC ¢ast 15 podcast B:2020

Max EIRP (na pasmo a funkciu)

WLAN2.4GHz(EN):

14,48 dBm eirp

WLANS5GHz(FCC):

11a: 17,86 dBm eirp, 11n-20: 17,40 dBm eirp
11ac-20: 17,42 dBm eirp, 11n-40: 15,47 dBm eirp
11ac-40: 15,34 dBm eirp, 11ac-80: 13,38 dBm eirp

Vibracie

Frekvencia : 8,3 Hz-400 Hz, &as testu : 20 min,
Zrychlenie: 8,9 G, celkové vibracie: max. 1 mm

Odolnost vodi vibraciam

Frekvencia : 66,7 Hz, Cas testu
4 hodiny nahor a nadol, 2 hodiny dolava a doprava,
2 hodiny pred a po, zrychlenie : 8,9 G

Odolnost vo¢i vibraciam pocas vychylovania

Frekvencia:

8,3 Hz - 400 Hz, Cyklus : 20 min. (1 reciprocny),
Cas testovania : 6 hodin nahor a nadol,

6 hodin vlavo a vpravo, 6 hodin pred a po,
Zrychlenie : 8,9 G, plna amplituda : max 1,0 mm
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Zrychlenie dopadu : 50 G,

Cas posobenia dopadu : 11 msek,

Pocet testov : nahor a nadol,dofava a doprava, pred
a po,

5-krat v kazdej z 3 osi v oboch smeroch, spolu 30-
krat

Dopad

Testovacia teplota : 35 °C, koncentracia slanej
Postrek slanou vodou vody : 5 %,
Objem postreku : 0,5 -

Typ modulacie BPSK,QPSK

2400-2835,5 MHz, 5150-5250 MHz,
Frekven&né pasmo 5250-5350MHz, 5470-5725MHz,
5725-5895 MHz,

2412-2472MHz, 5180-5240MHz,

Frekvencia prevadzky 5260-5320MHz, 5500-5700MHz,
5745-5825MHz,
Zosilnenie antén 2,4 GHz : 2,1 dBi
y 5 GHz : 2,4 dBi
Hmotnost 2,1 kg
Oznacenie emisii (kod 1TU) G1D/G7D

ReZim sériového vysielania Tx 11b (Vykon =
46,8 %): 488 mW

11ac RX 5G:358 mW

Rezim spanku: 1,8 mW

Vysielaci vykon alebo rozsah vykonu

Sirka pasma 5 MHz,20 MHz,40 MHz,80 MHz
Odstup kanalov 5 MHz,20 MHz,40 MHz,80 MHz
Specifikacie prijmu GNSS GPS GLONASS Galilleo Beidou QZSS

Specifikacie bezdrétového pripojenia (volitelné) RS232C

Velkost telesa »¢Bez krytu slne¢nej clony 130 mm (S) x 250 mm (H) x 100 mm (V)

- 171 -




8. Riesenie problémov

B Polozky, ktoré treba skontrolovat’ pri zobrazeni chybovej obrazovky
Ak sa vyskytne chyba suvisiaca s IMU alebo snimaCom tlaku, zobrazi sa nasledujuca chybova obrazovka.

Ak sa vyskytne chyba suvisiaca s riadiacou jednotkou GNSS alebo stavom pripojenia Wi-Fi, zobrazi sa
nasledujuca chybova obrazovka.

Ak sa vyskytne chyba suvisiaca s nastaveniami projektového suboru, zobrazi sa nasledujuca chybova
obrazovka.

Ak sa zobrazia tieto chybové obrazovky, skontrolujte obsah zobrazenia a vyrieSte situaciu.
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Ak sa vyskytne chyba suvisiaca so stavom GNSS, zobrazi sa ako je uvedené nizSie.

V takom pripade mézete skontrolovat podrobnosti o chybe poklepanim na zobrazenu chybu alebo na tlacidlo
stavu GNSS v hornej Casti obrazovky.

Po skontrolovani podrobnosti sa poklepanim na ,v* vratte na predchadzajicu obrazovku.

Ak sa poCas nastavenia hmotnosti (kalibracie) uzitoéného zatazenia zisti abnormalita tlaku vo valci
vyloznika, zobrazi sa nasledujice upozornenie. V takom pripade skontrolujte obsah zobrazenia a pouzite ho
ako pomdcku pri vykonavani nastavenia hmotnosti (kalibracie). Podrobnosti o nastaveni hmotnosti
(kalibracii) najdete v priru¢ke uréenej pre tieto prostriedky.
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B Ak zlyha ziskavanie suboru s nastaveniami
Ak nie je mozné naditat nasledujuce subory, nacitaju sa prislusné zalozné subory.
ApplicationSetting

CompassSoundSetting

CuttingEdgeOffset

GuidanceSetting

LightBarAndSoundSetting

MainDisplayEnableUISetting

Network

PayloadInfoSetting

ServerSetting

StartupSetting

SystemSetting

TargetSurfaceOffset

Z riadiacej jednotky GNSS sa ziskavaju nasledovné subory.
BasicSetting

CalibrationInfo

Gnsslnfo

GnssSetting

PositionPosturelnfo

RetrofitKitInfo

Ak nasledujuce subory nie je mozné nacitat, vytvoria sa subory s poCiato€nymi hodnotami v prislusnych
verziach.
¢ ColorList
¢ Common_setting
¢ MachineCalibrationSetting
* PayloadParameterSetting
* Product
* Version

B Aktualizacia firmvéru
Ak sa zobrazi nasledujuca sprava, aktualizujte firmvér na najnovsiu verziu.
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m Dalsie javy a polozky, ktoré treba skontrolovat’

Jav Polozky, ktoré treba skontrolovat
Pri kontrole presnosti reznej hrany Su vyrazne zmenené suradnice reznej hrany lyzice?
lyZice sa hodnota vyrazne lisi. =V désledku kolisania polohy antény GNSS sa spravanie reznej

hrany méze nepravidelne menit. Ak po chvili akania nedéjde k
zlepSeniu, presunite sa na otvorené miesto.

Netrasie sa stroj na nestabilnom teréne?

Nezobrazuju sa projektové udaje. Su projektové udaje nastavené?

=AKk nie su nastavené, importujte projektové udaje a skontrolujte, Ci
sa zobrazuju.

Zobrazenia stroja a lyzice zmizli. Opatovne poklepte na tablet a skontrolujte, ¢i sa nezobrazuju.
Su informacie o lyzici a kalibracii nastavené spravne?

Kompas smerovania vpred nie je Su vybrané pozadované projektové udaje pre vystavbu?
otoCeny dopredu. *\ybrané projektové Udaje su zvyraznené.
Aj ked je stroj otoCeny priamo k Netrasie sa stroj na nestabilnom teréne?

projektovym ddajom, naklana sa. =AKk stroj pracuje na nestabilnom teréne, kde dochadza k jeho

vyraznému chveniu, kompas smerovania vpred nemusi smerovat
dopredu kvdli charakteristike odozvy IMU na detekciu orientacie
stroja. V tomto pripade nejde o poruchu.

Je konfiguracia lyzice spravna pre vybavenu lyzZicu?

=AKk nie je spravna konfiguracia lyZice, kompas smerovania vpred
sa nezobrazi spravne.

Nie su v projektovych udajoch nejaké chyby, napriklad diery alebo
vyCnelky?

Nezobrazuje sa hodnota uzitoéného | Nie je deaktivované nastavenie snimaca tlaku?

zatazenia. = Na obrazovke ,Controller Settings“ (Nastavenia riadiacej
jednotky) nastavte poloZku ,Boom Head/Bottom Pressure Sensor*
(Snimag tlaku hlavy vyloZnika/dna) na ,ON* (Zapnuté).

Nie su snimace tlaku valca vyloznika pripojené s obratenymi
koncami hlava/dno?

Presnost uzito€ného zatazenia je zla. |Netrasie sa pracovné zariadenie pri otacani?

= Vypocet uZito€ného zatazenia je k dispozicii na svahovitom
teréne, ale presnost byva lepSia na rovhom teréne. Ked je
stavebny stroj nestabilny, presnost uzito¢ného zatazenia byva
horsia.

Netrasie sa pracovné zariadenie v ase kalibracie?

= Kedze uzitoéné zatazenie sa vypocitava z tlaku oleja vo valci
vyloZnika, presnost’ uzitoéného zatazenia byva horsia, ked sa
vyloZnik trasie.

Nedochadza pri otacani k vysypaniu zeminy?

Nie su na lyZici prilepené nedistoty?

Vykonali ste zahrievanie?

= Zahrejte olej na teplotu priblizne 30 °C. KedZe uzito¢né
zatazenie sa vypocitava z tlaku oleja vo valci vyloznika, zahrievajte
ho preventivne s valcom vyloznika na konci zdvihu.

Nie je €as zdvihania vyloZnika prili§ kratky?

= Presnost byva lepSia, ked sa vyloznik zdvihne priblizne za Styri
sekundy.
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Jav

Polozky, ktoré treba skontrolovat

alebo pod fiu.

Volné miesto v ulozisku tabletového
terminalu kleslo na prahovu hodnotu

Poklepanim na ,v*“ v zobrazenom okne spravy odstrarite
nepotrebné subory, napriklad subory vyrovnavacej pamate.
Prahovu hodnotu mézete nastavit pomocou polozky ,Storage Free

Space Threshold” (Prahova hodnota volného miesta v ulozisku) na
obrazovke ,Common Settings” (Spolo¢né nastavenia).

zatazenia je NG.

Vysledkom kontroly presnosti
pomocou meraca uzito¢ného

Skontrolujte, ¢i s parametre nastavené spravne a potom znovu
vykonajte kalibraciu bez zatazZenia.

B Zoznam stavu systému .
V nasledujucej tabulke su uvedené stavy systému tabletu. Spésob zobrazenia najdete v ¢asti 4.1.2 ,Cinnosti

na hlavnej obrazovke®.

Snimac tlaku dna
vyloznika

Polozka Hodn Obsah chyby
ota
AHRS 0 |Ziadna anomalia v AHRS alebo IMU
(referencny slyshtem 1 |Nie je pripojené IMU telesa.
::ﬁg;ﬁma polony a 2 |Hlavny GNSS alebo vedlajsi GNSS nie je eSte zmerany.
3 |Platia obidve hodnoty 1 aj 2.
4 | Vyskytla sa interna chyba IMU.
5 Hlavny GNSS je Fix alebo Float, ale presnost je znizena alebo smer nie je
zamerany.
6 |Platia obidve hodnoty 4 aj 5.
Informacie o polohe 0 |Hlavny GNSS je FIXED-RTK.
1 Hlavny GNSS je Float a presnost sa rovna alebo je nizSia ako prahova
hodnota vysokej presnosti.
2 Hlavny GNSS je Float a presnost je v rozmedzi medzi nizkou a vysokou
prahovou hodnotou.
Hlavny GNSS je Float a presnost sa rovné alebo je vySSia ako nizka
3 |prahova hodnota; hlavny GNSS je DGNSS alebo SinglePoint; hlavny GNSS
je bez polohy alebo DEAD_LOCKING; alebo udaje RTCM nie su prijaté.
4 | Nie su prijaté udaje z hlavného GNSS.
Pripojenie Ziadny vypadok za poslednych pat minut (vypadok je definovany ako
zakladriovej stanice 0 |udalost, pri ktorej nie je mozné nepretrzite prijimat idaje RTCM pocas 30
sekund.)
1 Pocas poslednych piatich minut doslo k vypadku.
2 | Aktualne dochadza k vypadku (RTCM sa neprijima 30 sekund alebo dlhsie)
IMU vyloZnika 0 |Norméalne alebo nepouzivané
IMU ramena 1 | Vyskytla sa interna chyba IMU.
IMU lyZice 2 |IMU nezaznamenalo Ziadne udaje pocas piatich sekund.
IMU telesa
IMU sklonenia lyzice
Snimac tlaku hlavy
vyloZnika , v
0 |Normélny alebo nepouzivany
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B Zoznam chybovych kédov
Pri chybach €. 1 az 10 sa na obrazovke zobrazuje len jedna polozka s najvy$Sou prioritou, kym sa stav
nezlepsi.
Pri chybe €. 11 a naslednych chybach sa chyba zverejni hned, ako sa vyskytne.

C. Chybové hlasenie Obsah (nacrt) Prigina — Cinnost
1 | Ziadna chyba -
2 |Unconnected to Tablet nemohol ziskat * Nastavenia Wi-Fi neboli
controller (Nepripojené k informacie z riadiacej nakonfigurované.
riadiacej jednotke) jednotky. — V nastaveni Wi-Fi tabletu
skontrolujte, ¢i je ciel pripojenia
nastaveny na riadiacu jednotku.
* Napajanie riadiacej jednotky je vypnuté.
— Skontrolujte, &i svieti LED kontrolka
riadiacej jednotky.
3 | No machine calibration Kalibra€né informacie maju | Ked je hodnota informacii o kalibracii
(Ziadna kalibracia stroja) problém a vypocet reznej |nespravna
hrany sa neda vykonat. — Skontrolujte, Ci bola kalibracia vykonana
spravne.
4 | Bucket is not selected (Nie |Nie je vybrany subor lyzice. | Nie je vybrany subor lyZice.

je vybrana lyzica) — Skontrolujte, &i je v nastaveniach lyZice
vybrany subor lyZice.

5 |No correction data (VRS) |Riadiaca jednotka nemdze |Tabletu sa nepodarilo pripojit k serveru na

(Ziadne korekéné udaje ziskat ziadne korekéné distribuciu korekénych udajov.

(VRS)) udaje (VR). — Skontrolujte prenos/prijimanie
korekénych udajov v nastaveniach Ntrip na
tablete.

6 |No correction data Riadiaca jednotka nemdZe | * Zamerana stanica nedokaze

(External radio) (Ziadne ziskat' Ziadne korek&né odosielat/prijimat korek&né udaje

korekéné udaje (externé Udaje (externé radio). (externé radio).

radio)) — Skontrolujte format bezdrétového

prenosu zameranej stanice a typ a pocet
zachytenych satelitov.
* Riadiaca jednotka nedokaze prijimat
korekéné udaje (externé radio).
— Skontrolujte typ satelitu pomocou
nastaveni GNSS v tablete.
7 |Project file is not selected | Nie je vybrany projektovy | Nie je vybrany projektovy subor.

(Nie je vybrany projektovy |subor. — Skontrolujte dokoncenie stahovania

subor) projektového suboru a vyber projektového
suboru.
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C. Chybové hlasenie Obsah (nacrt) Prigina — Cinnost
8 |Localization error (Chyba |Pocas procesu lokalizacie | ¢ Nedostato¢né referenéné body pre
lokalizacie) doslo k chybe. lokalizaciu
— Skontrolujte referenéné body pre
lokalizaciu.
* Nespravny typ suradnic
— Skontrolujte typ suradnic.
* Prili8 velky zvySok (0,1 m alebo viac)
— Skontrolujte zvy3ok.
* Chyba vypoctu parametra lokalizacie
— Skontrolujte parametre lokalizacie.
9 | Projection error (Chyba Pocas procesu projekcie Chyba nastavenia parametrov projekcie
projekcie) doslo k chybe vypoctu. — Skontrolujte obsah vybrany pre
projekciu.
10 | Out of design area (Mimo |V rozsahu projektove;j * Poloha reznej hrany stavebného stroja
projektovej oblasti) oblasti sa nenachadza je mimo projektovej oblasti.

Ziadny stavebny stroj. — Skontrolujte subor projektového
povrchu a posufite polohu reznej hrany
na projektovy povrch.

* GNSS nie je zamerany.
— Skontrolujte po zamerani GNSS.
11 | OO IMU Undetected IMU OO nie je mozné * Anomalia IMU OO
(Nedetegované IMU OQ) |detegovat na signali CAN. | ¢ Abnormalita kabelaZe (napr. pretrhnutie
vodica)
— Skontrolujte pripojenia kabelaze. Ak
nie je problém s pripojenim kabelaze,
mdze ist o poruchu IMU.
12 | OO IMU Software error | Chyba softvéru IMU OO  |Anomalia IMU OO
(Chyba softvéru IMU OO) — Zapnite napdjanie. — Ak sa anomalia
zopakuje po zapnuti napajania, moze ist o
poruchu IMU.
13 | OOIMU Undetected IMU OO nie je mozné * Anomalia IMU OO
(Nedetegované IMU OQ) |detegovat na signali CAN. | ¢ Abnormalita kabelaze (napr. pretrhnutie
vodi¢a)
— Skontrolujte pripojenia kabelaze. Ak
nie je problém s pripojenim kabelaze,
moze ist o poruchu IMU.
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detected (Nedetegovana
anténa GNSS)

nedokaze detegovat
anténu GNSS.

C. Chybové hlasenie Obsah (nacrt) Prigina — Cinnost
14 | OO IMU Software error | Chyba softvéru IMU OO |Anomalia IMU OO
(Chyba softvéru IMU OO) — Zapnite napajanie. — Ak sa anomalia
zopakuje po zapnuti napajania, moze ist o
poruchu IMU.
15 | OO IMU Undetected IMU OO nie je mozné * Anomalia IMU OO
(Nedetegované IMU OOQ) |detegovat na signali CAN. | * Abnormalita kabelaZze (napr. pretrhnutie
vodica)
— Skontrolujte pripojenia kabelaze. Ak
nie je problém s pripojenim kabelaze,
moze ist o poruchu IMU.
16 | GNSS antenna not Riadiaca jednotka ¢ Kabel antény je poskodeny alebo

nepripojeny.

— Skontrolujte pripojenie kabla antény.
Porucha antény

— Vymerite anténu.

Porucha riadiacej jednotky

— Vymerite riadiacu jednotku.
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9. Kontaktné informacie

B Otazky tykajuce sa produktov:
EARTHBRAIN Ltd.
Stranka s formularom: https://support.smartconstruction.com/hc/ja/requests/new
Prejdite na formular prostrednictvom odkazu.

W V pripade problémov:
Centrum podpory

Suprava 3D navadzania strojov Smart Construction

Vydal: EARTHBRAIN Ltd.
Izumi Garden Tower, 29th floor, 1-6-1
Roppongi, Minato-ku, Tokyo

Kopirovanie a dotla€ bez povolenia je zakazané.
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