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IPirms sis rokasgramatas izlasiSanas

®levads

Saja rokasgramata ir aprakstitas komplekta Smart Construction 3D Machine Guidance Kit (turpmak
saukta par “Komplektu”) Tpasas ierices un funkcijas. Informaciju par $aja rokasgramata neaprakstitajam
iericém un funkcijam skatiet ar Komplektu aprikotas masinas Ekspluatacijas un tehniskas apkopes
rokasgramata.

Saja rokasgramata ir aprakstitas Komplekta darbibas, apskates un tehniskas apkopes kartiba, ka art
noradijumi, kas jaievero droSai izmantoSanai. Lietotajiem darba laika neievérojot pamata piesardzibas
pasakumus, var notikt daudzi negadijumi. Pirms ekspluaté&jat, apskatiet ar Komplektu aprikoto masinu vai
veiciet tas tehnisko apkopi, izlasiet visu informaciju, kas sniegta ar Komplektu aprikotas masinas
Ekspluatacijas un tehniskas apkopes rokasgramata un Darbnicas rokasgramata, ka ar1 $aja
rokasgramata sniegtajos bridindjumus un piesardzibas pasakumus, un ieverojiet to saturu. levérojiet
bridindjumu saturu. Pretéja gadijuma var tikt izraisitas nopietnas traumas vai nave.

Més nevaram paredzét visas situacijas, kuras jis varat izmantot Komplektu. STiemesla dé| ar Komplektu
aprikotas masinas Ekspluatacijas un tehniskas apkopes rokasgramata / Darbnicas rokasgramata un Saja
rokasgramata sniegtie piesardzibas pasakumi neietver visus iesp&jamos piesardzibas pasdkumus.

Ja veicat darbibas, apskates un tehnisko apkopi $aja rokasgramata neaprakstitas situacijas, veiciet visus
dro$ibas pasakumus uz savu atbildibu.

Nekad neveiciet darbibas vai darbus, kas ir aizliegtas ar Komplektu aprikotas masinas Ekspluatacijas un
tehniskas apkopes rokasgramata / Darbnicas rokasgramata un $aja rokasgramata.

Neveiciet darbus, tostarp ar Komplektu aprikotas masinas ekspluataciju, apskati un tehnisko apkopi,
nepareiza veida. Nepareiza ekspluatacija var izraisit nopietnas traumas vai navi.

Ja parvietojat ar Komplektu aprikoto masinu, obligati parvietojiet arT $o rokasgramatu.

Obligati glabajiet So rokasgramatu kopa ar Komplektu aprikotas masinas Ekspluatacijas un tehniskas
apkopes rokasgramatu, lai darbinieki to jebkura bridi var atkartoti skatit.

Ja ST rokasgramata ir pazudusi vai sabojata, nekavéjoties par to informéjiet atbalsta centru, lai sanemtu
jaunu eksemplaru.

Saja rokasgramata izmantotas starptautiskas mérvienibu sistémas (SI) mérvienibas. Rokasgramata
shiegto aprakstu, vértibu un ilustraciju pamata ir informacija, kas ir aktuala rokasgramatas sagatavoSanas
laika.

Komplekts tiek nepartraukti uzlabots, tadél faktiskas specifikacijas var atskirties no rokasgramata
aprakstitajam.

Jautajumu gadijuma3, lidzu, sazinieties ar atbalsta centru.

Komplekta ir ieladéta lietojumprogrammatira, kura izmantota atverta pirmkoda programmatara (OSS).
Lai izmantotu lietojumprogrammatiru, jums ir japiekrTt lietodanas noteikumiem, kas tiek paradtti, pirmoreiz
palaiZot lietojumprogrammataru. Rapigi izlasiet lietojumprogrammatiras lietoSanas noteikumus. Licences
informaciju par lietojumprogrammataru var skatit, izmantojot izvélnes ekranu.

Pirms lietotnes izmantoSanas izprotiet lietojumprogrammatiras lietoSanas noteikumus attieciba uz liguma
noteikumu saturu, garantiju un pienakumiem.

Péc atjaunindjuma var maintties lietotnes ekrana skats vai paradttais saturs.

Ja Saja rokasgramata aprakstitais saturs atSkiras no lietotnes ekrana radijuma, nemiet véra ekrana
radijumu.

Attiectba uz Komplekta lietoSanu razotajs un izplatitajs nav atbildigs par grieSanas malas un kravas
raditaja (izveles) precizitati vai masinas korpusa klimi, kas saistita ar uzstadiSanu.



®lzmantosSanas noluks
¢ Komplekts ir paredzéts esoSa ekskavatora papildinaSanai, lai nodroSinatu IKT funkcijas. Aprikojot masinu
ar Komplektu, var izmantot $adas funkcijas, tadéjadi laujot parasta tipa masinai veikt IKT bavdarbus.
¢ 3D masinas informacijas funkcijas (*1)
¢ 3D bivdarbu véstures datu ieguves funkcija
¢ Kravas raditajs (izvéles) (*2)

*1 Funkcija, ar kuru ieglst masinas atraSanas vietas informaciju, izmantojot GNSS, un zino
planSetdatoram pie operatora sédek|a atSkiribu starp biavniecibas teritorijas projekta datiem un kausa
grieSanas malas atrasanas vietu.

*2 Funkcija, ar kuru méra augsnes masu, ko paredzéts ar kausu iekraut ekskavatora.

®@lerobezojumi lietotajiem

¢ Jebkuram darbiniekam, kur$ ekspluaté ar Komplektu aprikoto masinu vai veic ar to darbus, jabat
ekskavatora ekspluatacijas kvalifikacijai. Plasaku informaciju skatiet ar Komplektu aprikotas masinas
Ekspluatacijas un tehniskas apkopes rokasgramata.

©® Saja rokasgramata minétas prec¢u zimes

¢ “Smart Construction”, “Smart Construction 3D Machine Guidance” un “Smart Construction Pilot” ir
uznémuma “Komatsu Ltd.” pre€¢u zZimes vai registrétas precu zimes.

e “Wi-Fi” ir “Wi-Fi Alliance” registréta pre¢u zime.

* “Android”, “Google”, “Google Play” un “Google Play” logotips ir uznémuma “Google LLC” pre€u zimes vai
registrétas precu zimes.

* “docomo” ir uznémuma “NTT DOCOMO, INC.” registréta pre€u zime vai precu zime.

 “iPad” ir uznémuma “Apple Inc.” registréta pre¢u zime.

* “iOS” ir uznémuma “Apple Inc.” operétajsistemas nosaukums. “IOS” ir uznémuma “Cisco Systems, Inc.”
vai td meitasuznémumu Amerikas Savienotajas valstis un citas valstis registréta pre€u zime vai prec¢u
zime, un ta tiek izmantota saskana ar licenci.

* “Lenovo” ir uznémuma “Lenovo Corporation” pre€u zime.

* “Pocket WiFi” ir uznémuma “SoftBank Corporation” pre€u zime.

* Citi Saja rokasgramata izmantotie nosaukumi, pieméram, uznémumu un izstradajumu nosaukumi parasti
ir tirdzniectbas nosaukumi, attiecigo uznémumu registrétas pre¢u zimes vai pre€u zimes.

@ Atbilstibas deklaracija

* Uznémums “EARTHBRAIN Ltd.” pazino, ka radioiekartas tips “Smart Construction 3D Machine
Guidance” atbilst Direktivas 2014/53/ES prasibam.

ES atbilstibas deklaracijas pilnais teksts ir pieejams $aja interneta adreseé:
https://smartconstruction.io/en/legal-overview/
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1. Drosibas pasakumi

1.1. Bridinajuma zimju (signalvardu)
nozime

Talak noraditas bridinajuma zimes ir izmantotas gan $aja rokasgramata, gan uz Komplekta, lai palidzétu
lietotajiem identificét pazinojumus par droSibu. levérojiet §Ts bridinajuma zimes.

Saja zimé ir noraditas situacijas, kas var izraistt nopietnas traumas vai
navi, ja neizvairaties no riska.

BRIDINAJUMS

Saja zimé ir noradrtas situacijas, kas var izraisit nopietnas traumas, ja
neizvairaties no riska.

PIESARDZIBU

Talak noraditajas bridinajuma zimeés ir paradtti citi piesardzibas pasakumi, kas lietotajiem jaievéro, lai
izmantotu Komplektu un ar Komplektu aprikoto masinu.

Saja zimé ir sniegti svarigi noradijumi par Komplekta un ar Komplektu
aprikotas masinas izmantoSanu.

(Supplementary explanation) Noderiga informacija.

|1.2. Drosibas pasakumi

BRIDINAJUMS

PASTAV NOPIETNAS TRAUMAS VAI NAVES RISKS.

Lai panaktu darbinieku un apkartnes drosibu, obligati ieverojiet bridindjumus un preventivos pasakumus,
kas noraditi Saja rokasgramata un ar Komplektu aprikotaja masina.




2. Apskats

2.1. Komplekta (ieklauto priekSmetu)
apskats

Seit uzskaititi Komplekta ieklautie priekSmeti.

* Kausa IMU * GNSS regulators

¢ Sviras pleca IMU ¢ Savienojums

* |zlices IMU ¢ Spiediena sensors (2 gabali) (izvéles)
* Masinas korpusa IMU * Montazas kron$teins utt.

* GNSS antena (2 gabali)

|2.2. Principshéma

GNSS korekcijas informacijas
izplatiSanas pakalpojums

GNSS GNSS
IMU antena antena NTT docomo/JENOBA

Smart Construction

serveris
- . GNSS
(Faktiskie konstrukcijas korekcijas
MU dati) informacija
Konstrukcijas
dati
GNSS regulators Bavdarbu LTE
LTE
WiFi
GrieSanas Lokacijas
malas informacija
MU Uztver: Konstrukcijas datus/GNSS korekcijas
Barosanas padeve informaciju
(masinas akumulators) Suta: GrieSanas malas informaciju (faktisko)
Spiediena Spiediena
sensors sensors
MU (izveles (izvéles
aprikojums) aprikojums)
. Wi-Fi
Plansetdators marsrutétajs

Norade

* Jatiek izmantota bivniecibas masina ar divdaligu izlici, ir jauzstada 2. izlices IMU sensors.
¢ Jatiek izmantota bivniecibas masina ar atvézéjamu izlici, ir jauzstada atvézéjamas izlices sensors un
véziena savienojuma mehanisms.




|2.3. Kas jasagatavo

Péc Komplekta uzstadiSanas uz masinas IKT funkciju izmantoS$anai nepiecieSamas $adas ierices:
planSetdators, planSetdatora baroSanas iekarta, planSetdatora stiprinajums un Wi-Fi marsrutétajs.
Sagatavojiet $Ts ierices, jo tas nav ieklautas Komplekta.

l 2.3.1. Plansetdators (saderigi plansetdatoru veidi)

Péc Komplekta uzstadiSanas varat lietot IKT funkcijas, izmantojot plansetdatoru, kura ir instaléta lietotne.
Ir apstiprinata pareiza darbiba ar Sadiem planSetdatoriem:
* Lenovo Tab M10 HD (2. paaudzes) (OS:Android11)
* Lenovo M10 Plus (3. paaudzes) (OS:Android12)
¢ Lenovo P11 Pro (2. paaudzes) (OS:Android12)
Par citu planSetdatoru izmanto$anu konsultéjieties ar atbalsta centru.
* Nevar izmantot plansetdatorus ar iOS, pieméram, iPad.

(Supplementary explanation)

¢ Ja atjauninat operétajsistemu, versija tiek mainita uz jaunako atjauninaSanas brid1 pieejamo. Péc
atjauninasanas iepriek3&jo versiju atjaunot nav iespéjams. Nemiet véra, ka péc programmaturas
jaunakas versijas atjauninasanas planSetdatora darbiba var paléninaties vai planSetdators var
nedarboties, jo tas var nebat saderigs ar jaunako versiju atkariba no jisu sagatavota plansSetdatora
razoSanas laika.

* Retos gadijumos var tikt bojati vai dzésti plansetdatora iek$éjie dati vai tas péc programmatiras
atjauninasanas var k|it nepalaizams. Atjauninot programmatdru, esiet gatavi jebkddam sekam:
ieverojiet atbilstoSu karttbu saskana ar planSetdatora razotaja noraditajam darbibas metodém, vispirms
veiciet dubléSanu, pieméram, kopégjiet datus datora utt. Precizaku informaciju noskaidrojiet no
planSetdatora razotaja.

] 2.3.2. Plansetdatora stiprinajums

Stiprindjums planSetdatora fiksacijai kabiné. Sagatavojiet stiprinajumu, kas stabili nofiksé planSetdatoru.



§ 2.3.3. Wi-Fi marsrutétajs

Lai izmantotu IKT funkciju, plan8etdators japieslédz GNSS regulatoram, izmantojot bezvadu LAN tiklu, un art
“Smart Construction” serverim, izmantojot mobilo sakaru ITniju. Sim nolikam sagatavojiet Wi-Fi marsrutétaju
(parasti to sauc par mobilo Wi-Fi marsrutétaju), ko var pieslégt art 4G/LTE linijai. Wi-Fi marSrutétajam
jaatbilst 8adiem kritérijiem.

¢ Bezvadu LAN standarti: IEEE802.11a/b/g/n/ac

* Ar Wi-Fi aprikotu ieri¢u skaits, ko var pieslégt vienlaikus: 2 vai vairak

Darbibai apstiprinatie Wi-Fi marSrutétaji ir “809SH” un “FS040W”. Par citu Wi-Fi marSrutétaju izmantoSanu
konsultéjieties ar atbalsta centru.

l 2.3.4. PlanSetdatora barosanas iekarta

BRIDINAJUMS

PASTAV NOPIETNAS TRAUMAS VAI NAVES RISKS.

* Vispirms novietojiet ar Komplektu aprikotas masinas darba aprikojuma fiksatorsviru blokéta stavoklr
un apturiet dzin€ju. Péc tam pievienojiet/atvienojiet vai parvietojiet baroSanas iekartu un uzlades vadu.
¢ Stabili uzstadiet planSetdatora stiprindjumu, planSetdatora baro$anas iekartu un uzlades vadu vieta,
kas atbilst visiem nosacijumiem, lai Sie priekSmeti nenokristu.
Ja ar Komplektu aprikotas masinas ekspluatacijas laika ir aizsegts redzes lauks, var notikt nopietns
negadijums, kas izraisa traumu vai navi. PriekSmetu traucéSana vai kriSana var izraisit operatora
traumas vai planSetdatora un citu priekSmetu bojajumus.
PlanSetdators un planSetdatora stiprindjums neaizsedz redzes lauku, izmantojot ar Komplektu
aprikoto masinu.
- PlanSetdators un planSetdatora stiprinajums nepieskaras operatora rokam utt., izmantojot ar
Komplektu aprikoto masinu.
- PlanSetdatoru un plansetdatora stiprindjumu var stabili nofiksét ta, lai tie nenokristu.

Norade

¢ Lai novérstu akumulatora izladéSanos, izmantojot planSetdatoru, pieslédziet plansetdatora baro$anas
iekartu un izmantojiet to planSetdatora baro3anai.
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(Supplementary explanation)

* PlanSetdators darbojas savienojuma ar Wi-Fi marsrutétaju, un to nevar darbinat, pieslédzot pie mobilo
sakaru Ilinijas.
¢ Tirdznieciba pieejamas dazadu veidu planSetdatoru baroSanas iekartas, pieméram, tadas, kas ka

baroSanas avotu izmanto masinu un parvietojamus lielas ietilptbas akumulatorus. Sagatavojiet tadu
iekartu, kas atbilst jisu planSetdatoram.

* Kabine ir aprikota ar 24 V Skiltavam un 12 V stravas kontakiligzdu.

* Daudzus planSetdatorus nedrikst ilgstoSi izmantot bez baroSanas avota. Izmantojiet plansetdatoru, kas
ir savienots ar baroSanas iekartu.

] 2.3.5. Lokala kratuve

Varat izmantot Micro SD karti ka lokalo kratuvi, pievienojot SD karSu lasitaju planSetdatoram, izmantojot USB
portu. IzmantoSanai apstiprinatais SD karsu lasitajs ir Anker USB-TypeC 2-in-1 karsu lasitajs. Par citu SD
karSu lasitaju izmantoSanu konsultgjieties ar atbalsta centru.

(Supplementary explanation)

* |zmantoSanai ir apstiprinata $ada Micro SD karte, kas formatéta ka FAT32.
SanDisk microSD 32GB UHS-I Class10
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3. Pirms darba uzsaksanas

© PriekSnoteikumi darba saksanai
Pirms darba uzsak3anas ar Komplektu parliecinieties, ka ir veiktas $adas darbibas.
¢ Ja katrs Komplekta komponents ir uzstadits pareizi, ir parbaudits, ka sistéma darbojas pareizi.
* Plan$etdatora stiprinajums ir pareizi uzstadits.
* MasSina/kauss ir kalibréts un masinas informacijas funkcijai ir sasniegta standarta precizitate. Pretéja
gadijuma vélreiz méginiet veikt kalibrésanu.
* Parliecinieties, ka ir uzstadrita lietotnes “Pilot” jaunaka versija.

13.1. Punkti, kas jaatceras

PIESARDZIBU

PASTAV TRAUMAS RISKS.

Netuvoijieties ar Komplektu aprikotajai masinai, ja tas nav nepiecieSams. Ja jums jatuvojas ar Komplektu

aprikotajai masinai, gadajiet par drosibu, ieverojot talak sniegto kartibu.

¢ Informéjiet ar Komplektu aprikotds masinas operatoru, pirms tuvojaties masinai.

* Tuvojieties ar Komplektu aprikotajai masinai tikai péc tam, kad tas operators iestata darba aprikojuma
fiksatorsviru blokéta pozicija un dod jums signalu.

* Neiekapiet ar Komplektu aprikotaja masina vai neizkapiet no tas lecot. Parliecinieties, ka masina
iekapjat un no tas izkapjat, balstot kermeni tris punktos.

* Péc vajadzibas izmantojiet celSanas aprikojumu.
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13.2. Darbplisma

I Masinas informacijas izmantosana

Apskatiet Komplektu. }

&
df-

|.w
I

Parbaudiet Komplekta montazas stavokli. }

£ Izmantojiet masinas informacijas funkciju.

3-1 Ja vélaties pilntba izmantot 3D masinas informacijas funkciju

N
—
i

Izmantojiet 3D masinas informacijas funkciju. }

&T

lestatiet 3D ma&inas informaciju. }

3-2 Ja velaties izmantot masinas informacijas funkciju, neveicot sarezgitu iestatijumu
konfigurésanu

Izmantojiet 3DMG Basic. }

&
&T

3-3 Ja neizmantojat satelita informaciju

R
&f

Izmantojiet 2D masinas informaciju. }

3-4 Ja funkcija vel nav iestatita vai ja ir nomainits plansetdators vai detala

Izveidojiet savienojumu ar Wi-Fi tiklu. } 3 5_&}

w
24
ﬁ\‘

Instalgjiet planSetdatora lietotni. }

(Javeic art 3-2. punkta aprakstitas darbibas.) l
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3-5 Ja tiek mainita darba vieta vai parbaudita precizitate

leladéjiet projekta failu.

Parbaudiet grieSanas malas pozicijas precizitati.

3-6 Ja tiek pielagota masinas informacijas funkcija

* lestatiet GNSS.

* lestatiet kausu.

* lestatiet maSinas kalibraciju.

* Izmantojiet Geofence funkciju.
* Izmantojiet simulatora funkciju.
* Veiciet sistémas parvaldibu.

» Konfiguréjiet administréSanas iestatljumus.

(@)1
-

N
N

o o o o
© @ |o jw |

(&)
N
o

I Slodze

- ledarbiniet kravas raditaju.

()]
—
oF

n Izmantojiet kravas raditaju.

|.®
o

2-1 Izmantojot pirmoreiz, nomainot modeli utt.

lestatiet kravas raditaju.

&T—

2-2 Izmantojot pirmoreiz, nomainot kausu/modeli utt.; vai reizi ménesi

Kalibrgjiet kravas radttaju.

éf
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13.3. Aprikojuma apskate

Reizi diena pirms dzin€ja iedarbindSanas apskatiet, vai nav valigu skravju un uzgrieznu, valigu vadu
savienojumu un brivgaitas.

§ 3.3.1. GNSS antenas uzstadijuma parbaudisana

1. Parliecinieties, ka GNSS antenas montazas skrives nav atskrivéjusas. Ja tas ir valigas, tad pievelciet
(pievilk§anas griezes moments: 32 N-m).

Kabines aizmugure
Masinas labaja pusé

32N'm

2. Pievelciet, spieZzot GNSS antenas savienotaju bultinas virziena.
Pievelciet skraves cie$i, lai tas darbibas laika neatskravétos.

Kabines aizmugure N .
Masinas labaja pusé

l 3.3.2. GNSS regulatora uzstadijuma parbaudisana

Parliecinieties, ka GNSS regulators ir stabili nofikséts.
Ja GNSS regulators nav stingri nostiprinats, pievelciet to.
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|3.4. Uzstadijuma parbaudisana

1. Parbaudiet, vai uzstaditas Komplekta dalas nav nokrituSas un vai nav uzstadita k&dda nepareiza dala.
Obligati uzstadiet vienu IMU izlicei, svirai, kausam un masinas korpusam.
Identisku IMU uzstadiSana var radit problému (pieméram, ja uzstadrti divi izlices IMU).

2. Parliecinieties, ka sistema darbojas normali.
(1) leslédziet atvienoSanas slédzi.
(2) lesleédziet atslégas slédzi un baroSanu. (Dzinéjs nav jaiedarbina.)

(3) Parbaudiet GNSS regulatora gaismas diodi.

POWER BaroSana: deg, ja ir ieslégts atslégas slédzis.

Novietojuma apstiprindjums: deg, ja ir no GNSS neatkarigs novietojums vai
POS augstaks.
Izslédzas, ja nenotiek sanem&ana vai nenotiek novieto$ana.

Deg, kad tiek sanemti korekcijas dati.

LINK Izsledzas, kamér tiek apstiprinata darbiba.
MODE Mirgo: RTK-Float. Nepartraukti deg: RTK-Fix.
Izsledzas, kamér tiek apstiprinata darbiba.
24G Deg, kameér tiek izmantots 2,4 GHz Wi-Fi tikls.
Deg, kameér tiek izmantots 5 GHz Wi-Fi tikls.
5G * Japana ir aizliegts izmantot 5 GHz Wi-Fi arpus telpam. Tadéjadi 1 lampina

nedeg, izmantojot masinu Japana.

3. Parliecinieties, ka savienojums nekam netraucé un nav saliekts.
ledarbiniet dzinéju un Iénam izkustiniet ar Komplektu aprikotds masinas kausu, sviras plecu un izlici, lai
tos parbaudttu.

4. Apturiet dzingju un parliecinieties, ka no spiediena sensora dalas zem izlices netek ella.
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3.5 Wi-Fiiestati$ana

Savienojiet plansetdatoru un GNSS regulatoru, izmantojot Wi-Fi marsrutétaju. Wi-Fi marSrutétaja un
planSetdatora iestatiSanas panémieni atSkiras atkariba no izmantotajam iericém.

FS040W iestatiSanai veiciet talak aprakstitas darbibas. Veiciet iestatiSanu, skatot FS040W iestatiSanas
kartibu un ierices pamacibu.

(Supplementary explanation)

Seit paraditie panémieni ir tikai pieméri.
Plasaku informaciju skatiet ierices pamaciba.

1. Apstipriniet GNSS regulatora SSID un paroli.
¢ SSID: GNSS regulatora sérijas numurs

Pozicija SSID attélo$anai

¢ Parole: SSID pretéja seciba
pieméram, ja SSID ir “Retro-48A4934916E4”, parole ir “4E6194394A84”. levietojiet SIM karti Wi-Fi
marsrutétaja.
2. Saciet uzladi, pieslédzot Wi-Fi marsrutétaju datoram ar USB vadu. Sagatavojiet uzlades vadu, kas ir
piemérots konkrétajam Wi-Fi marsrutétajam.
Kad savienojums izveidots, datora tiek automatiski instaléts draiveris.

Atveriet Wi-Fi marSrutétaja iestatijumu ekranu datora un piesakieties.

Wi-Fi marSrutétaja DHCP iestatijumu ekrana iestatiet resursdatora IP adresi “192.168.128.1”. Péc
vajadzibas mainiet apakstikla maskas vértibu.

5. Mainiet Wi-Fi marsrutétaja SSID un paroli atbilstosi 1. darbiba apstiprinatajai GNSS regulatora SSID un
parolei.

6. Atspéjojiet Wi-Fi marSrutétaja privatuma atdalitaja funkcijas.
Ja ir iespéjotas privatuma atdalitaja funkcijas, sistéma nedarbojas, jo starp iekartam nevar notikt
informacijas apmaina.
7. Atkartojiet Wi-Fi marSrutétaja iestatijumu.
Wi-Fi marSrutétajs un GNSS regulators ir savienoti.
8. Aizveriet Wi-Fi marSrutétaja iestatijumu ekranu un atvienojiet marSrutétaju no datora.
9. lespégjojiet Wi-Fi funkcijas, izmantojot planSetdatoru.
GNSS regulatora SSID tiek paradits Wi-Fi tiklu saraksta.

10. Atlasiet GNSS regulatora SSID un ievadiet paroli.
Wi-Fi marSrutétajs, GNSS regulators un planSetdators ir savienoti Wi-Fi tikla.
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|3.6. Lietotnes instalésana

Norade

* |zveidojot attalo savienojumu ar planSetdatoru, kura darbojas Android 11 vai jaunaka operétajsistémas
versija, atjauniniet attala atbalsta lietotni uz versiju 1.7.0 vai jaunaku versiju.

Lejupieladéjiet vajadzigo lietojumprogrammatiru “Smart Construction Pilot” veikald Google Play Store un
instalgjiet to planSetdatora.

Veikala Google Play Store ievadiet meklésanas vardus “Smart Construction Pilot”.
Ja “Smart Construction Pilot” planSetdatora ir instaléta bez problémam, sakuma ekrana tiek attélota talak
redzama ikona.

(Supplementary explanation)

¢ Lai izmantotu “Smart Construction Pilot”, jums japiekrit lieto§anas noteikumiem. Pirmoreiz palaiZot
“Smart Construction Pilot”, tiek paradtti lietoSanas noteikumi. Noteikti apstipriniet informaciju.

¢ |nstalgjiet “Smart Construction Pilot” péc tam, kad planSetdators ir savienots ar internetu. Varat izmantot
jebkada veida savienojumu (piem., mobilo Wi-Fi, publisko/uznémuma Wi-Fi tiklu).

Kad “Smart Construction Pilot” instalé8ana ir pabeigta, veiciet iestatid8anu, lai GNSS regulators un
planetdators varétu sazinaties ar Wi-Fi marSrutétaju.

Plansetdators GNSS regulators

-> lestatiet tadu pasu SSID un §3'9|= Bg‘sffd*****:f._ b3

paroli ki GNSS regulatoram. (ae:rb‘i)lset-oéi iep':{:kgja seciva  ynikals
noréditajam Ehdkdedededdek )

fi t
lestatiet to pasu Wi-Fi. ragmentam)

Wi-Fi marsrutétajs
-> lestatiet tadu pasu SSID un

= Smart
paroli ka GNSS Cons't‘:ﬁcﬁon
regulatoram. serveris
AG/LTE
(SIM)
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3.7. “Smart Construction Pilot”
palaisana

1. PlanSetdatora ekrana pieskarieties pie “Smart Construction Pilot”.
Tiek paradits talak attélotais ekrans.

2. Atlasiet izmantojamo valodu un regionu, péc tam pieskarieties pie “OK” (Labi).

(Supplementary explanation)

* lestatamie regioni atSkiras atkariba no atlasttas valodas.

3. Tiek attéloti lietoSanas noteikumi.
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1
4. Ritiniet uz leju, lai apstiprinatu informaciju, un pieskarieties pie “ACCEPT” (Pienemt).

Ja nevélaties turpmak skatit lietoSanas noteikumus, pirms apstiprindSanas atlasiet “Do not show this
again” (Vairs neradtt). Tiek paradits sdkuma ekrans.

(Supplementary explanation)

¢ Kad “Simulator Mode” (Simulatora rezims) ir ieslégts ekrana “Common Settings” (Visparéjie iestatijumi),
sdkuma ekrana ir redzama tikai “Machine Guidance® (MaSinas informacija).

5. Pieskarieties pie “Machine Guidance” (Masinas informacija).

6. Pieskarieties pie “OK” (Labi).
Tiek paradits galvenais ekrans.

7. Janav veikta maSinas kalibracija, veiciet to.

Skatiet UzstadiSanas pamacibu. UzstadiSanas pamacibas, ID un paroles galamérkis ir noradits
izstradajumam pievienotaja lapa.
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13.8. Visparéjo elementu iestati$ana

lestatiet valodu, regionu, garuma mérvienibu un svara mérvienibu, kas tiek izmantota lietotné “Smart
Construction Pilot”.

1. Sakuma ekrana pieskarieties pie , lai atvértu “Common Settings” (Visparéjo iestatijumu) ekranu.

2. lestatiet “Language” (Valodu), “Region” (Regionu), “Unit of Length” (Garuma mérvienibu), “Weight Unit”
(Svara mérvienibu), “Coordinates” (Koordinatas) utt. un pieskarieties pie V.

13.9. Projekta fails

“Project File* (Projekta faila) ekrana var veikt talak noradrtas darbibas, lai projekta failus izmantotu ar
masinas informacijas funkciju (konstrukcijas raséjumu 3D dati).

Download project files (Lejupieladét

projekta failus) Lejupieladét projekta failus no “Smart Construction” servera.

Create project files (Izveidot projekta

failus) Izveidot jaunus projekta failus.

Select project files (Atlasit projekta failus) Atlastt un ieladét projekta failus planSetdatora.

Select design surface (Atlastt konstrukcijas

g Atlasit projekta izmantojamo konstrukcijas virsmu.
virsmu)

Edit project files (Redigét projekta failus) Redigét projekta failus.
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(Supplementary explanation )

¢ Kad lietotne tas bivniecibas masinas plansetdatora, kurai “Pilot Web” ir piesaistijis projekta failu, ir
savienota ar internetu, automatiski tiks lejupieladéts mérka projekta fails un tiks paradits §ads ekrans.

Pieskaroties pie Vv, tiek atverts “Project File® (Projekta faila) ekrans.

1. Pieskarieties pie , lai atvértu izvélni.

2. Pieskarieties pie “Project File* (Projekta fails), lai atvertu “Project File* (Projekta faila) ekranu.
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§ 3.9.1. Projekta failu iegi$ana

Projekta failus var iegit no servera vai lokalas kratuves.

B Lejupielade no servera

1. Pieskarieties pie I| lai atvértu “Project File* (Projekta faila) ekranu.

“Project File Download” (Projekta faila lejupielades) ekrana tiek paradits “Smart Construction” servert
registréto projekta failu saraksts.

2. Pieskaroties pie @ mérka projekta failam, tiek attélots apstiprinajuma logs.

3. Pieskarieties pie v, lai saktu lejupieladi.
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4. Péc lejupielades pieskarieties pie v'apstiprindjuma loga, lai noraditu mérka projekta failu.

B legusSana no lokalas kratuves

1. Pieskarieties pie ’ k3 , lai atlasTtu projekta failu ar “.rpz” paplasinajumu, izmantojot
plansetdatora mapes izvéles funkciju.

2. Laiiegutu projekta failu, pieskarieties pie v apstiprinajuma loga.
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3. Péc projekta faila iegGSanas no lokalas kratuves pieskarieties pie vapstiprinajuma loga, lai noraditu
mérka projekta failu.

§ 3.9.2. Projekta failu izveido$ana

Izveidojiet projekta failus plansetdatora.
1. Pieskarieties pie , lai atvértu “Project Settings” (Projekta iestatijumu) ekranu.

2. Pie “Project Name” ievadiet projekta nosaukumu.

3. Pieskarieties pie Q, lai parietu uz “Localization/Projection” (Lokalizacijas/projekcijas) iestatijumu
ekranu, un ieklUstiet koordinatu sistéma.

<Lokalizacijas iestatijumi>
* Piesitiet pie , lai parietu uz “Add Control Point* (Pievienot kontrolpunktu) ekranu.

» Kontrolpunkta pievienoSana
* |evadiet kontrolpunkta nosaukumu.
¢ levadiet attalumu N, E un Z no atsauces punkta.
* Nolidziniet kontrolpunktu un kausa grieSanas malu kreisaja pusé / centra / labaja pusé un

pieskarieties pie , lai iegtu koordinatas.
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e Laiizmantotu “H Use” (H lietoSana)/“V Use” (V lietoSana), pieskarieties pie “ON” (leslégts)/“OFF”
(Izslegts).

¢ Lai atmestu kontrolpunktu, pieskarieties pie
* Péc visu iestatljumu konfiguréSanas pieskarieties pie v/, lai tos saglabatu.

<Projekcijas iestatijumi>
* Pieskarieties pie “Projection” (Projekcija) ekrana augsdala.

* |estatiet “Region” (Regions), “Datum” (Dats) un “Geoid Name” (Geoid nosaukums).

(Supplementary explanation)

* Pieskaroties pie lauka “Projection” (Projekcija) vai “Geoid Name” (Geoid nosaukums) un ievadot
rakstzimju virkni, att€loSana tiek ierobezota [1dz elementiem, kas ietver So rakstzimju virkni.

* Lai saglabatu iestatijumus, pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi.
* Ja vajadzigais fails nav lejupieladéts, paradas apstiprinajuma logs. Lai lejupieladétu failu,
pieskarieties pie V.

* Pieskarieties pie , lai no servera iegutu jaunako iestatijumu failu.
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4. Laiizveidotu vienkarsas konstrukcijas virsmu, pieskarieties pie A , lai parietu uz ekranu
“Create Simple Design Surface” (Izveidot vienkar$as konstrukcijas virsmu).
GrieSanas malas koordinatas var iegat un nomértt 1 [1dz 3 punktos.

(1 punkta mérijums)
* Pieskarieties pie “Flat Plane” (LTdzena plakne) un pieskarieties pie — ekrana lejasdala pa labi.

* levadiet slana nosaukumu.

* Nolidziniet grieS8anas malas kreiso sanu / centru / labo sanu ar méridanas punktu un pieskarieties

pie , lai iegUtu grieSanas malas koordinatas.
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* Ja esat ieprieks ieguvis topografisko mérfjumu punktus, varat iegit grieSanas malas nomeéritas

koordinatas, pieskaroties pie
Atlasiet mérka slana punktu un pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi.

Koordinatu informaciju var parbaudtt, pieskaroties pie

(Supplementary explanation)

* Punkta attéloSanas krasu var maintt “Topographic Survey List” (Topogr. izpétes saraksta) ekrana.

* Lai saglabatu konstrukcijas virsmu, pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi.
Lai izmantotu konstrukcijas virsmu projekta, pieskarieties pie v apstiprindjuma loga.
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(2 punktu mérijums)
* Pieskarieties pie “2 Point Sloping Plane” (2 punktu slipa plakne) un pieskarieties pie — ekrana
lejasdala pa labi.

* Tapat ka 1 punkta mértfjuma gadijuma ievadiet slana nosaukumu un iegistiet grieSanas malas
koordinatas.

* levadiet slipuma informaciju. Pieskarieties pie , lai atlasTtu slipuma
ievadiSanas metodi (%/attieciba/lenkis).

* Lai saglabatu konstrukcijas virsmu, pieskarieties pie v' ekrana lejasdala pa labi.
Lai izmantotu konstrukcijas virsmu projekta, pieskarieties pie v apstiprinajuma loga.
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(3 punktu mérijums)
* Pieskarieties pie “3 Point Sloping Plane” (2 punktu slipa plakne) un pieskarieties pie — ekrana
lejasdala pa labi.

* Tapat ka 1 punkta / 2 punktu mérfjuma gadijuma ievadiet slana nosaukumu un iegastiet grieSanas
malas koordinatas.

* Lai saglabatu konstrukcijas virsmu, pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi.
Lai izmantotu konstrukcijas virsmu projekta, pieskarieties pie v apstiprinajuma loga.

B Konstrukcijas virsmas izveide no konturattéla
Izveidojiet konstrukcijas virsmu mas&inas informacijai, izmantojot kontdrattélu projekta faila. levadiet platumu
un Z virziena novirzi atlasitajam kontdrattélam, lai izveidotu konstrukcijas virsmu.

AtlasTtais
kontarattéls

. o Platums
Z novirze (pozitiva virziena)

Z novirze (negativa virziena)
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1.  “Project File” (Projekta faila) ekrana pieskarieties mérka projekta faila ikonai , kas domata
konstrukcijas virsmas pievieno$anai, lai atvértu “Project Settings” (Projekta iestatijumu) ekranu.

2. Pieskarieties pie

, lai atvértu “Create Design Surface” (Izveidot konstrukcijas virsmu)
ekranu.

(Supplementary explanation)

* Pieskarieties izveidotas konstrukcijas virsmas ikonai , lai redigétu konstrukcijas virsmu.

* Pieskarieties pie , lai dzéstu izveidoto konstrukcijas virsmu.
3.

Novietojiet oAl (ttmekla veida kursoru) uz mérka kontarattéla, lai izveidotu konstrukcijas virsmu.
4,

levadiet slana nosaukumu, platumu un Z novirzi un tad pieskarieties pie V.
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* Konstrukcijas virsmas izveide var bt nepilniga $ados gadijumos.
- Trisstiru (TIN) skaits, kas veido konstrukcijas virsmu, parsniedz 200.
- Atlasita kontdrattéla paplasinajums parsniedz 200 m.
- Atlasrtais kontdrattéls lielakoties ir ieliekts.*
- levadrtais platums ir parak liels.*
- Kontdrattéls satur |oti mazu Iinijas segmentu.”
* Sados gadijumos konstrukcijas virsmas izveide var neizdoties un tiks paradits talak redzamais
zinojums.

(‘Supplementary explanation )

* |zveidoto konstrukcijas virsmu varat parbaudtt, atlasot slani nolaizamaja izvélné “Design surface”
(Konstrukcijas virsma) ekrana “Project Settings” (Projekcijas iestatijumi).
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§ 3.9.3. Projekta failu atlasi$sana

1. Pieskarieties projekta failam saraksta, lai tas batu izcelts dzeltena krasa.

2. Pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi.
3. Laiiestatttu atlastto projekta failu, pieskarieties pie v apstiprindjuma loga.
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§ 3.9.4. Projekta attélojuma slana atlasisana

1. Pieskarieties nolaizamajai izvélnei “Design surface” (Konstrukcijas virsma).
Tiek paradrts projekta faila esoSo konstrukcijas virsmu saraksts.

2. Lai atlasTtu radamo konstrukcijas virsmu, pieskarieties tai.
3. Pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi. Kad paradas apstiprindjuma logs, pieskarieties pie v'.

§ 3.9.5. Projekta failu redigésana

1. Pieskarieties mérka projekta faila ikonai Q.
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2. Katru elementu var redigét.

(Informaciju par projekta nosaukuma redigésanu, koordinatu sistémas redigésanu, konstrukcijas
virsmas atlasiSanu un vienkarsas konstrukcijas virsmas izveidi skatiet 3.9.2. sadala “Projekta failu
izveidoSana”.)

Var atlasit radamos slanus.

Ja saraksta atziméjat slani, tas tiks radits masinas informacijas ekrana. Ja atzimi nonem, slanis netiks
radits.

Lai mainTtu paradita slana krasu, pieskarieties krasas taustinam starp “TIN” un Q.

3. Kad redigéesana ir pabeigta, pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi.
Kad tiek attélots apstiprindjuma logs, pieskarieties pie Vv, lai saglabatu iestatijumus.
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3.10. GrieSanas malas pozicijas
precizitates parbaude

Pirms dienas darbu uzsak3anas parliecinieties, ka sistéma var pareizi noteikt grieSanas malas poziciju.

I 3.10.1. Sagatavosanas parbaudei

1. leslédziet atvienoSanas slédzi.
2. leslédziet atslégas slédzi un baroSanu. (Dzinéjs nav jaiedarbina.)

3. leslédziet planSetdatoru.

] 3.10.2. GNSS informacijas parbaude

Ja darba objekta tiek iestatits atsauces punkts / standarta palis, parvietojiet masinu atsauces punkta /

standarta pala tuvuma.

1.

2. Pieskarieties pie 8:)3 lai atvertu izvelni.

3. Pieskarieties pie “GNSS Settings” (GNSS iestatijumi).
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4. Pieskarieties pie “GNSS Info” (GNSS informacija), lai atvértu “GNSS Info” (GNSS informacijas) ekranu.

(Supplementary explanation)

* Jus varat noskaidrot uztverto satelitu skaitu katram satelitam ekrana “GNSS Info” (GNSS informacija).

5. Parliecinieties, ka “Main Antenna” (Galvenas antenas) vértibas “Vertical RMS” (Vertikalais RMS) un
“Horizontal RMS” (Horizontalais RMS) ir 0,02 vai mazakas.

Ja veértibas nav 0,02 vai mazakas, nogaidiet, lTdz satelita uztveres kvalitate ir laba, un parbaudiet
vélreiz.

6. Pieskarieties pie V.

l 3.10.3. GrieSanas malas pozicijas precizitates parbaude

Lai parbaudttu grieSanas malas pozicijas precizitati, izmantojiet lietotni “Smart Construction Pilot”
planSetdatora.

Informaciju par “Smart Construction Pilot” palaiSanu skatit 3.7. sadala ““Smart Construction Pilot” palaiSana”.

1. Pieskarieties pie 87?3 lai atvértu izvelni.
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2. Pieskarieties pie “Guidance Settings” (Informacijas iestatijumi).

3. Pieskarieties pie “Tip Position Measurement” (Slipuma poz. mérijjums).

4. Atlasiet kontrolpunktu vai pieskarieties pie , lai reg@istrétu salidzinajuma punktu. (Plasaku informaciju
skatiet 4.2.1. sadala “GrieSanas malas pozicijas mérisana”.)

5. lestatiet darba aprikojumu 1. pozicija, ka paradits talak redzamaja attéla.

4. pozicija
3. pozicija
2. pozicija
1. pozicija

- 38 -



6. Saglabajot 1. poziciju, atlasiet kausa grieSanas malas kreiso pusi /centru / labo pusi, novietojiet kausa

grieSanas malu uz atsauces punkta / standarta pala un pieskarieties pie

Sistemas atpazitas grieS8anas malas koordinatas tiek paraditas sadala “Cutting Edge Position”
(GrieSanas malas pozicija).

Ja grieSanas malu nevar novietot uz atsauces punkta, nomeériet attéla paradrto attalumu A Z (vertikalais
attalums starp atsauces punktu un kausa grieSanas malu), ievadiet to ka vértibu “A Z” sadala “Cutting

edge position” (GrieSanas malas pozicija) un pieskarieties pie

7. Starpiba starp kausa grieSanas malas nomérito poziciju un atsauces punkta poziciju tiek paradita ka
“Difference” (Starpiba).
Parliecinieties, vai ta atbilst standarta vértibai.

* Javertibas atbilst standartiem: Parliecinieties, ka grieSanas malas precizitate ir tada pati ka
2./3./4. pozicija. Ja visas vértibas atbilst standartiem, tiks nodroSinata bavdarbu precizitate.

» Ja vertibas neatbilst standartiem: parliecinieties, ka montétas ierices nav valigas vai atvienojusas,
un veiciet kausa kalibréSanu. Plasaku informaciju skatiet 5.2.2. sadala “Kausa kalibréSana”.

(Supplementary explanation)

* Péc tam, kad ir aprékinatas “Cutting edge coordinates” (GrieSanas malas koordinatas), pieskaroties pie
“‘MATCHING” (Saskanojums) ekrana “Offset” (Novirze), sadala “Difference” (Starpiba) paraditajam
vérttbam N, E un Z tiek piemérota novirze un mas&inas informacijas ekrana tiek paradrta bavniecibas
masina.

¢ Lai dzéstu iepriek$ ievaditas novirzes vertibas, pieskarieties pie “RESET” (Atiestatit). Novirzes vértibas
var ievadit manuali.

* Lai paradrtu iestatitas novirzes vértibas, pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi.

-39 -



4. “Smart Construction Pilot” izmantosana

4.1. 3D masinas informacijas funkciju
izmantosana

§ 4.1.1. Galvena ekrana attélosana

1. Sakuma ekrana pieskarieties pie “Machine Guidance” (Masinas informacija).
Tiek ieladéti palaiSanai nepiecieSamie dati un paradits galvenais ekrans.

Ja sistémai neizdodas ieglt nepiecieSamos datus, tiek paradits pazinojums par kladu.
2. Javél nav veikta kalibracija, veiciet to saskana ar UzstadiSanas pamacibu. UzstadiSanas paméacibas,
ID un paroles galamérkis ir noradits izstradajumam pievienotaja lapa.

| 4.1.2. Darbibas galvenaja ekrana

Talak aprakstitas galvenaja ekrana paradrto ikonu funkcijas.

Ikona Nosaukums Funkcija
Izvélnes taustins Parada izvelni.
Displeja dalijuma Parsledz attélojumu starp pilnekranu, divas dalas un
parslegSanas tausting tris dalas dalttu ekranu.
GNSS statusa tausting Parada GNSS statusa koda informaciju.
GrieSanas malas pozicijas Pariet uz ekranu “Tip Position Measurement”
mériSanas tausting (Slipuma poz. mérijjums).
Mérka virsmas novirzes Pariet uz mérka virsmas novirzes iestatijumu ekranu.
iestati8anas tausting Péc iestatiSanas tiek paradita atlasitas nogazes

virsma ar novirzi.
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lkona

Nosaukums

Funkcija

Kausa taustins

Parada kausa faila iestatijumu ekranu.

Kreisais taustins

Parsledz attalumu un lenki pret nogazi un grieSanas
malas poziciju pa kreisi no operatora skata punkta.

Centra taustins

Parslédz attalumu un lenki pret nogazi un grieSanas
malas poziciju uz centru no operatora skata punkta.

Labais tausting

Parslédz attalumu un lenki pret nogazi un grieSanas
malas poziciju pa labi no operatora skata punkta.

Topografisko mérjjumu punkta
pievienoSanas taustins

Registré grieSanas malas $ibriza poZziciju.
Pieskaroties tam, izméritais punkts tiek pievienots
topografisko mérfjumu punktu sarakstam.

Mérka virsmas TIN
(neregulara trisstirveida tikla)
atlasiSanas tausting

Pariet uz mérka virsmas TIN atlasiSanas ekranu
pilnekrana reZzima (skatit 4.1.4. sadalu “Mérka
virsmas TIN atlasiS8anas skats”). Kad atlase ir
pabeigta, ekrans atgriezas sakotnéja stavoklr.
Tiek izveléti atlasttie TIN un divi vai vairaki TIN
noraditaja lenku diapazona.

Skata parslégSanas taustins

Parada skata parslég$anas ekranu.

Minikartes taustin$

Parada minikarti, kas sniedz skatu uz visu darba
vietu no “putna lidojuma”.

Atiestates tausting

Atiestata bGvniecibas masinas radiSanas vietu uz
sakotnéjo radiSanas vietu.

Mérka virsmas novirze
iestatljumu taustins

Palielina/samazina mérka vértibas vertikalas
novirzes vertibu.

Priek$eja lenka kompass

Skala tiek paradits vajadzigais pagrieziena lenkis, lai
pavérstos (taisni) pret mérka virsmu.

Kausa apak3as rotacijas lenka
radijums

Parada vajadzigo rotacijas lenki, lai kausa apaksa
butu paraléla mérka virsmai.

Attalums Iidz grieSanas malai

Parada attalumu no mérka virsmas l1dz grieSanas
malai.

1. apakS$loga attélojums

Attélo apakslogu Apaksloga var ieslégt/izslegt
displeja elementu.
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Ikona Nosaukums Funkcija

2. apaksloga attélojums Attélo apakslogu Apaks$loga var paradit sansveres
lenki, sagazuma lenki, kausa apak3as rotacijas lenki
un attalumu dz bavniecibas masinas grieSanas
malai.

Parslégsanas starp kausa Parslédz attélojumu starp kausa nosaukumu/lenki un
nosaukumu/lenki un attalumu | attdlumu [1dz konstrukcijas virsmai.
[Tdz konstrukcijas virsmai

(Supplementary explanation)

TIN (neregulars trisstarveida tikls): digitala datu struktara, kas attélo zemes virsmu ar trisstarveida
Skautném. Saja lietotné tas tiek izmantots mérka virsmas iestati$anai.

B |zvéelnes atteloSana

Pieskarieties pie

B Displeja dalijuma veida parslégsana

Pieskarieties pie L1, lai mainttu att€éloSanas formatu (pilnekrans, divas dalas un tris dalas dalits
ekrans).
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(Supplementary explanation)

* TrTs dalas daltta displeja formata masinas informacijas ekrans tiek paradits divas dalas dalita displeja
formata augséja sadala, bet slodze tiek paradita apak$éja sadala. Masinas informacijas funkciju un
slodzes funkciju var izmantot vienlaicigi.

B Skata parslegSana

Pieskarieties pie , lai paraditu skata parslegSanas ekranu.
Pieskaroties pie katras ikonas, attélojums tiek mainits talak noraditaja veida.

“Profile” (Profils): Skata punkts no operatora sana
“Section” (Griezums): Skata punkts no operatora prieksas
“Plan” (Plans): Skata punkts no aug3as

“3D”: Brivs 3D skata punkts

“3DMesh”: 3D tikla reZims (tikai noliecamajam kausam)

B GrieSanas malas pozicijas parslégsana
Pieskaroties pie “L”, “M” vai “R”, ekrana paradita grieSanas malas pozicija tiek parslégta attiecigi uz
kreiso, centralo vai labo.

B GNSS informacijas atteloSana
Pieskaroties pie , tiek paradits “GNSS Info” (GNSS informacijas) ekrans.
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B Topografisko mérijjumu punkta pievienosana
Pieskaroties pie , tiek registréta grieSanas malas $ibriza pozicija.

Kad esat pieskaries registréSanas taustinam, varat redigét mérijjuma punkta nosaukumu.
Lai paradrtu mérijumu punktu sarakstu, pieskarieties pie “Topographic Survey List” (Topogr. izpétes
saraksts). Lai saglabatu mérijuma punktu, pieskarieties pie “SAVE” (Saglabat).

§ 4.1.3. Darbibas informacijas skata

Galvena ekrana informacijas skata tiek paradita konstrukcijas virsma un ar Komplektu aprikota masina.
Displeju var b1dit vai tuvinat/talinat, izmantojot pirkstus.

* Velkot pirkstu pari ekranam, tiek parvirzits paraditais saturs.
¢ Atvelkot divus pirkstus uz ekrana, paraditais saturs tiek tuvinats.
* Savelkot kopa divus pirkstus uz ekrana, paraditais saturs tiek talinats.
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Pieskaroties pie

, var parslégt skata punktu.

Skats

Skata punkts

Funkcija

Skata punkts no
operatora sana

Varat parbaudit novietojuma attiecibu starp
kausu un konstrukcijas virsmu, izmantojot
skatu no ar Komplektu aprikotas masinas
sana.

Skata punkts no
operatora priekSas

Varat parbaudit novietojuma attiecibu starp
kausu un konstrukcijas virsmu no operatora
skata punkta.

Skata punkts no
aug$as

Varat parbaudit novietojumu “putna
lidojuma” skata uz darba vietu.

Brivs 3D skata punkts

Varat parbaudit bavdarbu pasreizéjo
stavokli, izmantojot 3D attélu no briva
skata punkta.

3D tikls

Varat parbaudit ar 3D tiklu, kad izmantojat
noliecamo kausu.

(Supplementary explanation)

Masinas slipumu var fiksét uz 0 (horizontali), lai paraditu skata punktu no operatora sana.

Kausa grieSanas malas abu galu augstumus var paradtt skata punkta no operatora priekSas. ArT kausu
var attélot horizontala stavoklt, nostiprinot masinu pret sansveri.

Kausa platuma ITniju var paradit skata no aug$as.
Krasu karti var paradit, izmantojot brivu 3D skatu punktu un 3D tiklu.
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§ 4.1.4. Mérka virsmas TIN atlasi$anas skats

Pieskaroties pie informacijas galvenaja ekrana, skats tiek parslégts uz mérka virsmas TIN atlasiSanas
skatu.

K& meérka virsma tiek atlasita virsma, kas ir izcelta ekrana vidu gaiSi zila krasa. Mérka virsmu var parvietot,
bidot ekranu.

* Pieskaroties pie v, tiek noteikta mérka virsma un skats atgriezas iepriekséja ekrana.

* Pieskaroties pie “CLEAR” (Notirit), mérka virsmas atlase tiek atcelta un skats atgrieZzas iepriekséja
ekrana.

* Pieskaroties pie <1, mérka virsmas TIN atlasiSanas skata veiktas izmainas tiek atiestatitas un skats
atgrieZas iepriek$éja ekrana.

(Supplementary explanation)

* Mérka virsma tiek attélota krasa, kas iestatita informacijas krasas iestatijumu ekrana.

] 4.1.5. Galamérka iestati$anas skats

Pieskaroties minikartei, galamérka iestatiS8anas skats tiks attélots pilnekrana rezima.

Galameérka iestatiSanas skata varat iestatit blvniecibas maSinas galameérki un attélot 1sako attalumu un celu
[idz tam.

1. Kad ekréna centra paradas galamérka iestatiSanas ikona, virziet ikonu Iidz darba vietai.
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2. Apstipriniet darba vietu un pieskarieties pie v'.

Tiek attélota galameérka iestatijumu noteikSanas ikona. Tiek atvérts navigacijas rezims, un skats
atgriezas uz iepriek$€jo ekranu.

Navigacijas reZima tiek paradits galameérka kursors, 1sakais attalums I[idz galamérkim (faktiska
precizitate 0,001 m) un Tsaka cela linija.

* Pieskaroties pie “CLEAR” (Notirit), galamérkis tiek atiestatits.
Pieskaroties pie <, izmainas netiek paraditas un skats atgriezas iepriekS&ja ekrana.

| 4.1.6. Citi displeja elementi

B Kausa apak$as rotacijas lenka radijums
Augseéja kreisa lenka radijums norada vajadzigo rotacijas lenki, lai kausa apak$a batu paral€la atlasttajai
mérka virsmai, ar 0,1 grada faktisko precizitati. Rotacijas virzienu norada bultinas abos galos un to krasa.

Gredzenveida skala ar krasu norada vajadzigo rotacijas lenki, lai kausa apak$a batu paraléla.
Roza: kauss jaatver virziena prom no masinas

Zils: kauss jaaizver virziena uz masinu
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B Priekséja lenka rotacijas radijums
Skala tiek paradits vajadzigais rotacijas lenkis, lai pavérstos (taisni) pret ar Komplektu aprikotas masinas
atlasito mérka virsmu.

(Supplementary explanation)

» Saskana ar iestatijumu planSetdators atskano pikstienu. Var iestatit skalas paradtto lenku diapazonu.
Informaciju par priek$gja lenka iestatiSanu un skanas signaliem skatiet 4.2.3. sadala “Priek3éja lenka
kompasa un skanas iestatijumu mainiSana”.

B Attaluma lidz grieSanas malai radijums

Parada attalumu no atlasitas mérka virsmas Iidz grieSanas malai vai attalumu no virsmas ar novirzi lidz
grieSanas malai.

(Supplementary explanation)

* Saskana ar attalumu un iestatijumu planSetdators atskano pikstienu. Informaciju par krasu kartes un
skanu iestatiS8anu skatiet 4.2.4. sadala “Krasu kartes un skanas iestatijumu mainiSana”.
* Informaciju par attdluma (vertikali vai perpendikulari pret konstrukcijas virsmu) aprékinadSanu un

faktiskas precizitates ciparu skaitu skatiet 4.2.5. sadala “Lietotnes iestatljumu maini$ana”.
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Priek$eja skata gadijuma
* Attalums starp kausa grieSanas malas centru un mérka virsmu tiek paradits ka vértiba/ikona ekrana
augSpuseé pa kreisi.
* Attalums starp kausa grieSanas malas kreiso/labo pusi un mérka virsmu tiek paradits:
- ka vertiba ekrana centra (var tikt paradits art augstums)
- ké linearas skalas abas ekrana malas

B Sansveres lenka, sagazuma lenka, kausa apaksas rotacijas lenka un attaluma no
mérka virsmas lidz grieSanas malai radiSana

Pieskaroties pie ekrana apaksdala, tiek paradits masinas sagdzuma/sansveres lenkis un kausa

apaks$as rotacijas lenkis ar 0,1 grada faktisko precizitati, ka arT attalums no mérka virsmas 1dz grieSanas
malai ar iestatito faktisko precizitati.

Slipuma Sansveres ausa Kausa apak$as ~ Attalums no kausa
y Ny slipuma rotacijas lenkis  grieSanas malas lidz
lenkis lenkis ’ o - : -
o o lenkis mérka virsmai
Pieskaroties pie , attélojums tiek paslépts.
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B Minikartes radiSana

Pieskaroties pie ekrana apak$puse pa labi, tiek paradita minikarte. Minikarté ir redzams visas
darba vietas skats no “putna lidojuma”. (AugSpusé paradits ziemelu virziens. Ma$ina ir paradita ka zal$ A,
bet mérka punkts — ka roza O.)

______________

* Pieskaroties pie , minikarte tiek paslépta.
* Pieskaroties pie minikartes, pilnekrana rezZima tiek paradits galamérka iestatiSanas ekrans (skatiet
4.1.5. sadalu “Galamérka iestatiSanas skats”).

B Krasu kartes radisana

Ja ekrana “Application Settings” (Lietotnes iestatijumi) “Heatmap” (Krasu karte) ir iestatita uz “ON” (leslégts),
krasu karté tiek paradtta bivniecibas vésture skata no augsas. Ar krasu var atzimét zemako virsmu, kam
gajusi pari kausa grieSanas mala vai apak3a attieciba pret konstrukcijas virsmu.

(Informaciju par krasu kartes iestatiS8anu skatiet 4.2.4. sadala “Krasu kartes un skanas iestatijumu
mainisana”.)
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B Kausa nosaukuma radiSana

Pieskaroties dalai, kas norada kausa lenki vai attdlumu no kausa grieS8anas malas lidz mérka virsmai, ekrana
apaks$éja labaja starT, tiks attélots modernizacijas ietvaros uzstadita kausa nosaukums. Veélreiz pieskarieties
dalai, lai atkal tiktu paradits kausa lenkis vai attdlums lidz mérka virsmai.

B Buvniecibas masinas radiSana sakotnéja vieta

Pieskaroties pie @ ekrana apakSpusé pa labi, bavniecibas masinas radidanas vieta tiks atiestatita uz
sakotnéjo radiSanas vietu.

B Kausa platuma linijas radiSana

Kad “Bucket Width Line“ (Kausa platuma ITnija) ekrana “Application Settings” (Lietotnes iestatijumi) ir
ieslégta, kausa platuma ITnija tiek radita skata no augSas.

B SturésSanas indikatora radiSana

Ja izmantojat projekta failu, kas satur kontdrattélu, tad, ar atlasot Iiniju sanu panel,
informacijas ekrana tiek radits indikators.
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So funkciju var iespéjot/atspéjot lietotnes iestatijumos. Kad “Steer Indicator Mode” (Sturé$anas
indikatora reZims) ir ieslégts, informacijas ekrana bas redzams sanu panelis. Nokluséjuma vértiba ir
“OFF” (Izslégts).

Ja tiek izmantots divas dalas dalitais ekrans, stiréSanas indikatora attéloSanas poziciju pie “Display
Mode” (Displeja reZims) var izvéléties starp “Middle” (Vidu) vai “Bottom” (Apaksa).
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l4.2. 3D masinas informacijas iestati$ana

Ekrana “Guidance Settings” (Informacijas iestatijumi) izvélné var atlasit S$adas funkcijas.

Var nomérit kausa grieSanas malas pozicijas koordinatas un

Slipuma poz. merijums parbaudit/maintt noraditas novirzes vértibas iestatijumus.

Var nomeértt koordinatas seSos punktos uz kausa apaks$as un

Kausa pozicija parbaudit rezultatus.

Merka virsmas iestatijumi Var mainit mérka virsmas novirzes veértibas.

Var parbaudit/maintt funkcijas iestatijumus, lai atskanotu signalu,

Kompasa un skanas iestatjumi kad masina tuvojas priek&&jam lenkim.

Var paradit krdsu karti un iestatit skanas vadibas skalumu

Krasu kartes un skanas iestatijumi atbilstosi attalumam starp kausa grieSanas malu un konstrukcijas
virsmu.

Pielietojuma iestat. Var parbaudit/mainit “Smart Construction Pilot” iestatljumus.

Informacijas krasas iestatijumi Var mainTt attéloSanas krasu informacijas ekrana.

1. Pieskarieties pie , lai atvértu izvélni.

2. Pieskarieties pie “Guidance Settings” (Informacijas iestatijumi).
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§ 4.2.1. Grie$anas malas pozicijas méri$ana
1

Pieskarieties pie “Tip Position Measurement” (Slipuma poz. mérijums) ekrana “Guidance Settings”
(Informacijas iestatijumi).

2. lestatiet to atbilstosi talak sniegtajiem noradijumiem.
* Atsauces punkta atlasiSana
Atlasiet saglabatu atsauces punktu.

Lai to iestatttu manuali, pieskarieties pie +

, ievadiet nosaukumu, N/E/Z vértibas un tad
pieskarieties pie V.

Kausa grieSanas malas pozicijas mériSana

Atlasiet kausa malas mériSanas pozicijas L/M/R, ievadiet attalumu AZ Iidz atsauces punktam un

tad pieskarieties pie . Péc dazam sekundém tiek paraditas grieSanas malas pozicijas
koordinatas. Ja GNSS nav fikséts,

vieta bus redzams “RTK NOT FIX” (RTK nav
fikséts). Pirms mériSanas fiksgjiet GNSS.
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1
* AtSkiribas kompensésana un atspoguloSana grieSanas mala

Kad grieSanas malas pozicija tiek mérita, nemot véra iestatito atskaites punktu, starpiba starp

atskaites punktu un grieSanas malas poziciju tiek paradita sadala “Starpiba”.

Pieskaroties pie

, starpiba tiks iestatita uz novirzes vértibu. Pieskarieties pie
lai atceltu novirzi.

3. Pieskarieties pie v'. Izmainas tiek paraditas, un skats atgrieZzas sakotnéja ekrana. Pieskaroties pie <,
izmainas netiek paraditas un skats atgrieZas iepriek8€ja ekrana.

§ 4.2.2. Mérka virsmas iestatijumu maini$ana

Ekrana “Guidance Settings” (Informacijas iestatijumi) pieskarieties pie “Target Surface Settings” (Mérka
virsmas iestattjumi), lai atvértu ekranu “Target Surface Settings” (Mérka virsmas iestatijumi). Var mainit

mérka virsmas novirzes iestatljumus un atlasito mérka virsmu. (Informaciju par mérka virsmas TIN
atlastSanu skattt 4.1.4. sadala “Mérka virsmas TIN atlasi$anas skats”.)

B Mérka virsmas novirzes iestatijumu mainiSana

Mérka virsma tiek parvietota augSup un lejup par iestatito novirzes vértibu.
1. Atlasiet novirzes virzienu.

“Vertical” (Vertikali): Novirze vertikala virziena
“Perpendicular” (Perpendikulari): Novirze perpendikulari mérka virsmai
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2. lestatiet novirzes attalumu.
Mérka virsma tiks novirzita par vertibu, ka ievadita lauka “Offset Distance” (Novirzes attalums).
Pieskarieties pie , lai atiestatitu ievadito veértibu.

levadot A vértibu, novirzes attalums tiek palielinats vai samazinats atbilstoSi ievadrttajai vertibai, kad

pieskaras pie * . So darbibu var veikt, ari pieskaroties pie informacijas galvenaja ekrana.

Mérka virsma ar novirzi informacijas ekrana tiek paradita ka zala Iinija.

3. Lai paraditu iestatijumus, pieskarieties pie V.

B Mérka virsmas maksimalo slipuma izmainu mainiSana
Mérka virsmas TIN atlasiSanas skata var iestatit diapazonu, ko var atlasit ka mérka virsmu.

1. levadiet slipuma izmainas, kas jaiestata ka mérka virsmas “Max Grade Transition” (Maks. slipuma
pareja).
Alternativi to var iestatit, norddot A izmainu apmeéru un pieskaroties pie = .
Mérka virsmas TIN atlasiSanas skata ka mérka virsmu var iestatit konstrukcijas virsmu ar slipumu, kas
ir mazaks par maksimalo slipuma izmainu vertibu, un kas atrodas blakus TIN atlasttaja ikona.

2. Lai paraditu iestatijumus, pieskarieties pie v'.
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§ 4.2.3. Priek3éja lenka kompasa un skanas iestatijumu maini$ana

1. Ekrana “Guidance Settings” (Informacijas iestatijumi) pieskarieties pie “Compass and Sound Settings’
(Kompasa un skanas iestatijumi), lai atvertu ekranu “Compass and Sound Settings” (Kompasa un
skanas iestatijumi).

Tiek paradtti paSreizéjie iestatijumi.

2. Mainiet iestatfjumus, nemot véra $adus talak sniegtos noradijumus.

* lestatiet diapazonus A, B un C.
* Atlasiet vienu no 30 skanas veidiem. Skanu var dzirdét, pieskaroties skalruna pogai.

* Skalumu var iestatit piecas pakapés.

(Supplementary explanation)
* Skanas atskanoSanas laika ir redzama animacija.

3. Pieskarieties pie v'.
Izmainas tiek paraditas, un skats atgriezas sakotnéja ekrana.
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§ 4.2.4. Krasu kartes un skanas iestatijumu maini$ana

Krasu kartes radijumu un skanas signalu var iestatit atbilsto$i attalumam starp kausa grieSanas malu un
mérka virsmu.

1. Ekrana “Guidance Settings” (Informacijas iestatijumi) pieskarieties pie “Heatmap and Sound Settings”
(Krasu kartes un skanas iestatijumi), lai atvértu ekranu “Heatmap and Sound Settings” (Krasu kartes un
skanas iestatijumi).

Tiek paradtti pasreizgjie iestatijumi.

2. Mainiet iestatfjumus, nemot véra §adus talak sniegtos noradijumus.
* levadot vértibas “Range and Sound Volume” (Diapazons un skanas skalums), var mainit krasu
kartes radijuma diapazonu.

* Pieskaroties krasu kartes taisnstirim sadalad “Range and Sound Volume” (Diapazons un skanas
skalums), var pa vienai noradit krasas.
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* Sadala “Color Pattern” (Krasu shéma) var atlasit Cetras iepriekS sagatavotas krasu kartes shémas.

* Pieskaroties pie * sadala “Range and Sound Volume” (Diapazons un skanas skalums), var

iestatit vienu no pieciem [Tmeniem signalam, kas atskan, pietuvojoties krasu karté iestatitajam
attalumam. Var atlasit vienu no 30 skanas veidiem, kurus varat noklaustties, pieskaroties skalruna

pogai.

(Supplementary explanation)

* Skanas atskanoSanas laika ir redzama animacija.

§ 4.2.5. Lietotnes iestatljumu mainis$ana

1. Ekrana “Guidance Settings” (Informacijas iestatijumi) pieskarieties pie “Application Settings” (Lietotnes
iestattjumi), lai atvértu ekranu “Application Settings” (Lietotnes iestatijumi).
Tiek paradtti “Smart Construction Pilot” pasreizéjie iestatijumi.

Kategorija Nosaukums Funkcija
Krasu karte lespéjo/atspéjo krasu kartes radidanu.
Distances Parslédz attaluma starp grieSanas malu un konstrukcijas virsmu
o aprékina metodi starp “Vertical” (Vertikali) un “Perpendicular”
virziens T
(Perpendikulari).
Mérka virsmas . R . T
T lespéjo/atsp&jo mérka virsmas paplasinasanu.
paplasin. ’
Gaismas joslas |Lauj atlastt gaismas joslas izméru “Large” (Liels), “Middle” (Vid&js) vai
izmeérs “Small”. Nokluséjuma vértiba ir “Large”.
Kontdrattala Lauj atlastt kontarattéla attéloSanas biezumu “Bold” (Biezs),”"Normal”
Displeja bi (Normals) vai “Thin” (Plans). Nokluséjuma vértiba ir “Normal”
o iezums =
rezZims (Normals).

Decimalzimes

Parsledz faktisko precizitati, radot attalumu no kausa ITdz mérka
virsmai.
Nokluséjuma vértiba ir divi cipari.

Radit masinu

lespéjo/atspéjo masinas radiSanu.

Kontrolpunkta
displeja
nosaukums

lespéjo/atspéjo atsauces punkta nosaukuma radiSanu.

Kausa karkasa
rezims

leslédz/izslédz funkciju, ar kuru kausu parada karkasa.

Profila skata
ekrans

Profila displeja
vértiba

Profila displejs parslédzas starp “Angle” (Lenkis) un “Distance”
(Attalums).

Rotacijas rezims

lespéjo/atspéjo displeju ar fiksétu masinas slipumu ar skata punktu no
operatora sana.

Fokusa punkts

Parsledz informacijas ekrana centru starp “Cutting Edge” (GrieSanas
mala) un “Body Center” (Korpusa centrs).
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Kategorija

Nosaukums

Funkcija

Sekcijas skata

Sekcijas displeja
vértiba

Sekcijas displejs parslédzas starp “Angle” (Lenkis) un “Distance”
(Attalums).

Rotacijas rezims

lespéjo/atspéjo attélojumu ar fiksétu masinas slipumu.

Sekcijas skata

funkcija

ekrans
attaluma lespéjo/atspéjo attaluma Itdz konstrukcijas virsmai attélojumu.
iestatfjumi
Pacélums lespéjo/atspéjo kausa grieSanas malas abu galu pacéluma radisanu.
Plana displeja Plana displejs parslédzas starp “Angle” (Lenkis) un “Distance”
Plana skata |veértiba (Attalums).
iestatijumi | Kausa platuma | lespé&jo/atspéjo kausa platuma ITnijas radi$anu ar skata punktu no
Tnija augSas.
Faktiska Apaks$ejais lespéjo/atspéjo funkciju, ar kuru blvniecibas vésturé atjaunina kausa
kausa apakSa |reZims apaksas koordinatas.
Starésanas _. S - .
Stiradanas | indikatora rezims lespéjo/atspéjo stiréSanas indikatora funkciju.
indikators Displeia reims Parslédz starésanas indikatora attélojuma poziciju divas dalas dalita
piel ekrana rezima starp “Middle” (Vidd) vai “Bottom” (Apaksa).
Iszde‘_z_més sviras lespéjo/atspéjo izbidamas sviras funkciju.
Paplasinata | funkcija
funkcija Noliecama kausa

lespéjo/atspéjo noliecama kausa funkciju.

Paplasinatais

Divdaligas izlices
funkcija

lespé&jo/atspéjo divdaligas izlices funkciju.

Atvézejamas

lespéjo/atspéjo atvézéjamas izlices funkciju.

modelis izlices funkcija
Novirzes izlices lespéjo/atspéjo novirzes izlices funkciju
funkcija Pel Pel Ju-
Citi Maksimala Lauj iestatrt faktisko attdlumu bridinajumam, kas tiek paradits, parlieku
pamatlinija attalinoties no kontrolpunkta.

(Supplementary explanation)

¢ Varat arT atvért ekranu “Application Settings” (Lietotnes iestatijumi), slodzes méritaja izveélné
pieskaroties pie “Application Settings” (Lietotnes iestatijumi).

ekrana.

Mainiet iestatfjumus un pieskarieties pie v. Izmainas tiek paraditas, un skats atgriezas informacijas
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J 4.2.6. Informacijas krasas iestatijumu maini$ana

1. Ekrana “Guidance Settings” (Informacijas iestatijumi) pieskarieties pie “Guidance Color Settings”
(Informacijas krasas iestatijumi), lai atvértu ekranu “Guidance Color Settings” (Informacijas krasas
iestatijumi).

2. Ja vélaties atseviski iestatt “TIN” (Trisstdra), “Side” (Sana) u.c. krasas, sadala “Color Settings” (Krasu
iestatljumi) pieskarieties katra elementa krasai, lai paraditu krasu paleti un noraditu krasu.

3. Laiizmantotu ieprieks iestatitu krasu kombinaciju, noradiet modeli sadala “Color Pattern” (Krasu
shéma).

4. Pieskarieties pie v, lai saglabatu informacijas krasas iestatijumus.
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5. Pielagosana

|5.1. GNSS iestatljumu maini$ana

Ekrana “GNSS Settings” (Informacijas iestatijumi) izvélné var atlastt Sadas funkcijas.

GNSS. Basu_:_ Se?t'“gs (GNSS Parada GNSS pamatiestatijumus.

pamatiestatijumi)

Ntrip Settings (Ntrip iestatijumi) Lauj parbaudrt Ntrip iestatljumus.

GNSS Info (GNSS informacija) Parada GNSS informaciju, tostarp uztverto satelitu statusu un skaitu.

1. Pieskarieties pie 8}3 lai atvértu izvélni.

2. Pieskarieties pie “GNSS Settings” (GNSS iestatijumi).
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I 5.1.1. GNSS iestatijumu parbaudiSana vai mainiSana

1. Pieskarieties pie “GNSS Basic Settings” (GNSS pamatiestatijumi) ekrana “GNSS Settings” (GNSS
iestatjumi).

2. lestatiet to atbilstoSi talak sniegtajiem noradijumiem.
* Mainiet GNSS iestatijumus.
Redigéjiet katru elementu un tad pieskarieties pie v.
Izmainas tiek paraditas, un skats atgriezas iepriek$éja ekrana.
* Atiestatiet satelita korekcijas informaciju GNSS uztvéréja.
Pieskarieties pie “Soft Reset” (Viegla parstartéSana).
Ja tas ir izdodas, displejs atgrieZas iepriek3$éja ekrana.
* Atiestatiet satelita korekcijas informéaciju GNSS uztvéréja un no jauna uztveriet katra satelita orbitu
(efemeridu).
Pieskarieties pie “Hard Reset” (PiespiedparstartéSana).
Ja tas izdodas, displejs atgrieZas iepriek8&ja ekrana.

(Supplementary explanation)

¢ Ja GNSS regulatora programmaparatiras versija ir v1.7.0 vai jaunaka, tiek paradits “FIX duration time”
(FikséSanas ilgums).
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§ 5.1.2. Ntrip iestatfjumu maini$ana

Ntrip — salsinajums no “Networked Transport of RTCM via Internet Protocol” — ir protokols diferencialu GPS
(DGPS) datu izplatiSanai interneta. Nemiet véra, ka ievadamais saturs var atSkirties atkariba no izmantota
pakalpojuma.
1. Pieskarieties pie “Ntrip Settings” (Ntrip iestatijumi) ekrana “GNSS Settings” (GNSS iestatijumi).

Tiek paradrtta Ntrip raiditaja servera autentifikacijas informacija un savienojuma statusu zurnali.

2. lestatiet to atbilstosi talak sniegtajiem noradijumiem.

* Pieskaroties pie , ho Ntrip raiditaja tiek ieguts montazas punkts.
* Montazas punkta nosaukumu var ievadit manuali.

3. Pieskarieties pie v, lai izveidotu Ntrip savienojumu.

* Ntrip klienta versijas nokluséjuma iestatijums ir “Ver2”. Ja tas nav fikséts, mainiet Ntrip klienta versijas
iestatijumu uz “Ver1”.

] 5.1.3. GNSS informacijas parbaude

1. Pieskarieties pie “GNSS Info” (GNSS informé&cija) ekrana “GNSS Settings” (GNSS iestatijumi).
Tiek paradits padreizéjas GNSS informacijas saraksts.

Parliecinieties, ka “Main Antenna” (Galvenas antenas) vértibas “Vertical RMS” (Vertikalais RMS) un
“Horizontal RMS” (Horizontalais RMS) ir 0,02 vai mazakas. Ja vértibas nav 0,02 vai mazakas,
nogaidiet, Ndz satelita uztveres kvalitate ir laba, un parbaudiet vélreiz.
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(Supplementary explanation )

¢ Jaizmantojat GNSS regulatoru ar programmaparatiras versiju v1.4.3 vai vecaku, pie katra elementa

sadala “Uztverto satelitu skaits” ir redzams “-".

2. Pieskarieties pie V. Tiek paradits iepriek$€&jais ekrans.
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|5.2. Kausa konfiguracijas maini$ana

Kausa faila iestatljumu ekrana var izvéléties $adas funkcijas.

Bucket file download (Kausa faila
lejupielade)

Tiek atlastts kausa fails no saraksta ar kausa failiem, kas registréti
“Smart Construction” serverT vai regulatora, un lejupieladéts
planSetdatora.

Regulatora saglabatu kausa failu var ar1 dzést.

Bucket calibration (Kausa
kalibrésana)

Péc kausa nomainas un pirms jauna kausa registréSanas
planSetdatora veiciet kalibréSanu.

ST darbiba nav obligata, ja kalibrésana ir veikta Komplekta
uzstadidanas laika.

Bucket file setting (Kausa faila
iestattjumi)

Atlasa izmantojamo kausa failu no plansetdatora saglabatajiem
kausa failiem un augSupieladé to regulatora.

Bucket tooth calibration (Kausa zoba
kalibrésana)

Veiciet kalibré$anu, lai paradrtu kausa nodilu§a zoba garumu
masinas informacija.

1. Pieskarieties pie , lai atvértu izvélni.

2. Pieskarieties pie “Bucket Configuration” (Kausa konfiguracija), lai atvértu kausa faila iestatijumu ekranu.
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¢ Ja vélaties izmantot noliecamo kausu, atjauniniet GNSS regulatora programmaparattru un
planSetdatora lietotni attiecigi uz v1.5.7 vai jaunaku un v1.0.04 vai jaunaku versiju.

* |zmantojot noliecamo kausu, iestatiet “Tilt Bucket Function” (Noliecama kausa funkcija) uz “ON”

(leslégts) ekrana “Application Settings” (Lietotnes iestatijumi).

(Supplementary explanation)

« ST sistéma neatbalsta kausus ar rotacijas mehanismu.

* Jair uzstadits daudzfunkcionalais savienojums, veiciet kausa formas kalibrésanu, ieklaujot
daudzfunkcionalo savienojumu.

* Varat arT atvért kausa faila iestatijumu ekranu, slodzes méritaja izvélné pieskaroties pie “Bucket
Configuration” (Kausa konfiguracija).

§ 5.2.1. Kausa faila lejupielade

1. Pieskarieties pie & kausa faila iestatljumu ekrana.
Tiek paradtta informacija par kausiem, kas registréti “Smart Construction” servert vai regulatora.

(Supplementary explanation)

* Lai dzéstu regulatora registrétu kausa failu, pieskarieties dzéSamajam kausa failam, kas noradits pie

“Controller” (regulators), un tad pieskarieties pie .

2. Atlasiet kausa failu un pieskarieties pie .
* “Smart Construction” serverT registréta kausa faila lejupielade
Pieskarieties pie kausa faila, ko lejupieladét no “Server” (Serveris).
* Regulatora registréta kausa faila lejupielade
Pieskarieties pie kausa faila, ko lejupieladét no “Controller” (Regulatora).

3. Pieskarieties pie V.
Ja plansetdatora ir saglabats kausa fails ar tadu pasu nosaukumu ka lejupieladéjamais fails, tiek
paradits apstiprindjuma logs.
Kausa fails tiek saglabats plansetdatora, un tiek attélots iepriek$éjais ekrans.
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§ 5.2.2. Kausa kalibrésana

Pé&c kausa nomainas un pirms jauna kausa registré$anas plansetdatora veiciet kalibrésanu. ST darbiba nav
obligata, ja kalibréSana ir veikta Komplekta uzstadisanas laika.

Norade

* GrieSanas malas precizitate var samazinaties, ja slipuma lenkis ir parak liels. Péc noliecama kausa
kalibréSanas parbaudiet grieSanas malas precizitati. Plasaku informaciju skatiet 3.10. sadala
“GrieSanas malas pozicijas precizitates parbaude”.

(Supplementary explanation )

« ST sistéma neatbalsta rotéjosus kausus ar rotacijas mehanismu.
¢ Ja uzstadits daudzfunkcionals savienojums, pievérsiet uzmanibu mérijuma pozicijai kalibréSanas laika.
Veiciet kausa formas mériSanu, ieklaujot daudzfunkcionalo savienojumu.

Kauss tiek kalibréts, izmantojot plansetdatoru. Nomeériet kausa formu un ievadiet vértibas planSetdatora.

B Meérijjumu punktu parbaude
Var izmantot standarta, nogazes vai noliecamo kausu.

1. Pieskarieties pie s kausa faila iestatljumu ekrana, lai parietu uz ekranu “Bucket Calibration”
(Kausa kalibrésana).

2. Atlasiet kalibréjamo kausu un pieskarieties pie — ekrana lejasdala pa labi.
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3. Parbaudiet standarta, nogazes vai noliecama kausa mérijumu punktus.

B Kausa formas mériSana

Talak aprakstita mérisanas metode, ka pieméru izmantojot standarta kausu.

Lai registrétu kausa informaciju, nomériet kausa izmérus un lenkus. Nomeériet izmérus un lenkus ar attiecigi
0,001 metra un 0,1 grada precizitati.

1. Parvietojiet ar Komplektu aprikoto masinu uz [idzenas, cietas zemes (nogazes lenkis ITdz pieciem
gradiem), pieméram, uz betona virsmas.

2. Nomeériet izméru (1) (B). Izmérs (1) (B) norada attalumu starp kausa tapu (7) un kausa savienojuma
tapu (8).

Izmériet to, izmantojot mérlenti, un ievadiet vertibu

Bez daudzfunkcionala Ar daudzfunkcionalo
savienojuma savienojumu
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3.  Nomeériet izméru (2). Izmérs (2) norada attalumu starp kausa tapu un grie$anas malu.
Izmériet to, izmantojot mérlenti, un ievadiet vertibu MériSanu javeic divam personam.

Bez daudzfunkcionala Ar daudzfunkcionalo
savienojuma savienojumu

4. Nomeérietizméru (3) (A). Izmérs (3) (A) norada attalumu starp kausa sanu grieznu apak$gjam malam.
Izmériet to, izmantojot mérlenti, un ievadiet vértibu Kausiem bez sanu griezném nomeériet un ievadiet
kausa platakas dalas izméru.

5.  Nomeériet izméru (4) (F). Izmérs () (F) norada attalumu starp zobu pamatni un grieSanas malu.
Izmériet to, izmantojot mérlenti, un ievadiet vértibu
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Ja kausam nav zobu, nomériet un ievadiet Iapstas platumu (9) (G).

6. Nomériet kausa kontdras punktu izmérus un lenkus.
(5 (E): Kausa kontdras punkta lenkis (i)
(6) (C): Kausa kontiras punkta izmérs (i)
(D): Kausa kontaras punkta lenkis (ii)

Abus lenkus ((5) (E) un @) (D)) var izmérit, neizmantojot digitalo limenradi.
levadot (14) (D) garumu, tiek aktivizéta redigéSanas poga.
Novietojiet maSinu uz stabilas zemes un pieskarieties pie atjauninasanas pogas, lai veiktu mérjjumu.
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7. Ar markieri atziméjiet abus kausa kontdras punktus (i) un (ii). Kausa kontdras punkts (i) ir punkts, kura
krustojas kausa apak$as taisna dala un stdris. Kausa kontaras punkts (ii) ir talakais punkts uz linijas, ko
veido, pagarinot taisno ITniju, kas savieno kausa tapas un kausa savienojuma tapas.

Bez daudzfunkcionala Ar daudzfunkcionalo
savienojuma savienojumu
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Ja ir grati noteikt kausa apak$as taisno dalu un kausa stiri, ka kausa kontdras punktu (i) nosaka
punktu, kura tiek pienemts, ka kauss pieskaras zemei rak8anas laika.

Ar nogazes kausu

8. lestatiet magnéta stiena konduktoru uz kausa tapas. Saja bridi apak$égjai tapai un stiena centram
jabat nolidzinatiem.

Bez daudzfunkcionala Ar daudzfunkcionalo
savienojuma savienojumu
9. Piekariet plombas atsvaru (1) pie magnétiska stiena konduktora un iestatiet to ta, lai [Tnija no kausa
tapas [idz grieSanas malai klatu vertikala.
10. Nomeériet attalumu starp punktu (i) un stiena centru ar mérlenti un ievadiet skaitli pie izméra (6).
11. Piestipriniet auklu pie magnétiska stiena konduktora un nostiepiet auklu ITdz méramajiem punktiem
(i) un (ii).
12. Uz auklas uzstadiet digitalo lenka mérierici 12 un izmériet lenki 13) no kausa tapas horizontalas Iinijas
[Tdz punktiem (i) un (ii).
* Jaaukla ir zem kausa tapas horizontalas Iinijas, ievadiet vértibas, ko iegust, atnemot @ no 90°

atbilstosi kausa kontiras lenkiem (5) un (4).
 Ja aukla ir virs kausa tapas horizontalas Iinijas, ievadiet vértibas, ko iegist, pieskaitot (3) pie 90°
atbilstosi kausa kontiras lenkiem (5) un (4).

(Supplementary explanation)

* Divam personam jaizméra izmérs (6) un kausa kontdras punktu lenki (5) un (4.
¢ Kad darba aprikojums ir gaisa, tas dabiski nolaizas.
 Merot kausa kontiras punktus, vienlaikus parliecinieties par vertikalo stavokli péc plombas atsvara (1).
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B Kausa faila kalibréSana
levadiet izmeéritas vértibas, kas atspogulo kausa formu, ekrana “Bucket Calibration” (Kausa kalibréSana).

A Izmérs (1)

B Izmérs (6)

C Izmérs (2)

D lzmérs (3)

a Lenkis

b Lenkis (5

E Izméra (4) vai (9) sakotnéja vertiba
F (*1) Izméra (4) vai (9) pasreizéja vértiba

Kausa nosaukums (*2) Péc izvéles (“Kauss1” utt.)

*1: Sis darbibas laika nevar ievadit F vértibu.

To var ievadtt, tikai veicot kausa zoba kalibréSanu.
*2: lestatiet kausa nosaukumu, kas ir unikals un nesakrit ar citiem tai pasda uznémuma izmantotiem
nosaukumiem.

Parbaudiet ievaditas vértibas un pieskarieties pie —, ja nav problému. levadita kausa informacija tiks
saglabata plansetdatora, un bis redzams ekrans “Bucket Weight Settings” (Kausa svara iestatijumi).

B Kausa svara un savienojuma iestatiSana
1. lestatiet kausa svaru, savienojuma izmantoSanu un savienojuma svaru.

-74 -



¢ Saturs, kas iestatits ekrana “Bucket Weight Settings” (Kausa svara iestatijumi), tiek izmantots tikai ar
slodzes méritaja funkcijam.

* Meginot izmantot slodzes méritaja funkcijas, neiestatot kausa svaru, tiks paradits $ads zinojums.

¢ |estatiet kausa svaru un tad veiciet kalibréSanu bez slodzes.

2. Pieskarieties pie V.

B Noliecama kausa IMU uzstadiSanas virziena iestatiSana un savienojuma lenka
meérisana
1. lzmantojot noliecamo kausu, iestatiet kausa svaru un savienojumu un tad iestatiet noliecama kausa
IMU uzstadiSanas vietu un virzienu.

Uzst_ad.|sanas Markéjums Savienotajs
virziens ’
1 Ma$inas augSpusé MaSinas kreisaja pusé
2 Ma$inas augSpusé Mas$inas labaja pusé
3 Masinas priek§pusé MaSinas kreisaja pusé
4 Masinas priek§pusé Mas$inas labaja pusé
5 Masinas apakSpusé MaSinas kreisaja pusé
6 Masinas apakSpusé Mas$inas labaja pusé
7 Masinas aizmuguré MaSinas kreisaja pusé
8 Masinas aizmuguré Mas$inas labaja pusé
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* IMU dalas numurs (iestatfjums) atSkiras atkariba no uzstadiSanas virziena. Atlasiet dalas numuru, kas
atbilst uzstadiSanas virzienam.

UzstadiSanas virziens Dalas numurs
1,2,5,6 2AB-06-11250
3,4,7,8 2AB-06-11260

2. Pieskarieties pie —.

3. Darbiniet kausu, sekojot noradijumiem ekrana, un pieskarieties pie , lai iegtu IMU veértibu.

Norade

¢ Darbinot kausu, izmantojiet digitalo lenka mérierici.

4. Pieskarieties pie —.

5. Darbiniet kausu, sekojot noradijumiem ekrana, un pieskarieties pie , lai iegQtu IMU vértibu.

6. Pieskarieties pie v/, lai saglabatu iegtto vértibu.
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§ 5.2.3. Kausa atlasi$ana

1. Kausa faila iestatijumu ekrana pieskarieties izmantojamajam kausa failam no planSetdatora saglabato

kausa failu saraksta.

2. Pieskaroties pie ¢ un péc tam pie v apstiprindjuma loga, atlasttais kauss tiek izvéléts ka
“izmantotais”.

§ 5.2.4. Kausa faila kalibrésana

Kausa zobu nolietoSanas var ietekmét grieSanas malas precizitati, tadé| veiciet kalibraciju atbilstosi nodiluma
apméram.

1. Kausa faila iestatijumu ekrana pieskarieties pie mérka kausa faila ikonas Q, lai atvértu ekranu

“Bucket Tooth calibration” (Kausa zoba kalibrésana).

2. levadiet paSreizéjo zoba garumu pie “F”.

Pieskaroties pie v ekrana lejasdala pa labi, ievadrtais saturs tiek paradits un skats atgriezas pie
galvena ekrana.
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5.3. Masinas kalibracijas iestatijumu

mainisana

Ekrana “Machine Calibration Settings” (MasSinas kalibracijas iestatijumi) izvélné var atlasit $adas funkcijas.

Machine Calibration (Masinas
kalibracija)

Veic ar Komplektu aprikotas masinas kalibraciju.

Swing Sensor Calibration (Véziena
sensora kalibracija)

Veic kalibréSanu modeliem ar atvézé&jamo izlici.

Individual Calibrations (Individuala
kalibrésana)

Veic darba aprikojuma kalibréSanu, neizmantojot KS (kopégjo
staciju).

2D/3D Accuracy Check (2D/3D
precizitates parbaude)

Reala laika parbauda darba aprikojuma tapas koordinatas, lenki un
attalumu no izlices pamatnes.

Machine Calibration Info (Masinas
kalibracijas informacija)

Parada kalibracijas informacijas sarakstu par ar Komplektu aprikoto
masinu.

Position Posture Info (Pozicijas pozas
informacija)

Parada informaciju par ar Komplektu aprikotas masinas poziciju un
pozu.

1. Pieskarieties pie :(:)3 lai atvertu izvélni.

2. Pieskarieties pie “Machine Calibration Settings” (MaSinas kalibracijas iestatijumi).

- 78 -




(Supplementary explanation)

¢ Varat art atvért ekranu “Machine Calibration Settings” (MasSinas kalibracijas iestatijumi), slodzes méritaja
izvélné pieskaroties pie “Machine Calibration Settings” (Masinas kalibracijas iestatijumi).

] 5.3.1. Masinas kalibrésana

Pieskarieties pie “Machine Calibration” (MaSinas kalibracija) ekrana “Machine Calibration Settings” (Masinas
kalibracijas iestatijumi).

Plasdaku informaciju skatiet Uzstadi8anas pamaciba. Uzstadi8anas pamacibas, ID un paroles galamérkis ir
noradits izstradajumam pievienotaja lapa.

Divdaligas izlices un novirzes izlices specifikaciju gadijuma masinas kalibréSana javeic ar uzstaditu papildu
Sensoru.

* Veicot masinas kalibréSanu divdaligas izlices specifikacijas gadijuma, ekrana “Application Settings”
(Lietotnes iestatijumi) iestatiet “2 Piece Boom Function” (Divdaligas izlices funkcija) uz “ON” (leslégts)
un “Controller Settings” (Regulatora iestatijumi) ekrana iestatiet “2nd Boom IMU” (2. izlices IMU)
iestatljumu “Enable” (lespgjot) uz “ON” (leslégts).

* Veicot masinas kalibréSanu novirzes izlices specifikacijas gadijuma, ekrana “Application Settings”
(Lietotnes iestatijumi) iestatiet “Offset Boom Function” (Novirzes izlices funkcija) uz “ON” (leslégts) un
“Controller Settings” (Regulatora iestatijumi) ekrana iestatiet “Offset Sensor” (Novirzes sensors)
iestatljumu “Enable” (Ilespéjot) uz “ON” (leslégts).

I 5.3.1.1. Masinas kalibrésana standarta specifikacijas gadijuma

Veiciet kalibréSanu, sekojot noradijumiem ekrana.
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I 5.3.1.2. Masinas kalibrésana novirzes specifikacijas gadijuma

Norade

* Informaciju par novirzes izlices sensora uzstadiSanu utt. skatit atseviSka rokasgramata.
¢ Sakot no 2024. gada aprila, komplekts masinam ar novirzes specifikaciju ir pieejams tikai Japana.

B SagatavosSana

Sagatavojiet talak minéto aprikojumu.

¢ “Smart Construction 3D Machine Guidance Kit” komplekts (tostarp planSetdators un Wi-Fi marSrutétajs)

* Kopéja stacija (KS)

» KalibréSanas konduktori, kas paredzéti Komatsu ICT ekskavatoram vai visparéjas nozimes elementiem
(prizmam)

* GrieSanas malas mérieriu komplekts

Atjauniniet GNSS regulatora programmaparattru un plansetdatora lietotni attiecigi uz v2.0.3 vai jaunaku un
v.1.0.06.2 vai jaunaku versiju.

1. Taka ir nepiecieSams veikt paplasinaSanu un pacel8anu Itdz maksimalajam [Tmenim un atvézésanos,
novietojiet celtniecibas masinu atklata vieta.

2. Novietojiet celtniecibas masinu uz Iidzenas (ja iesp&jams) un cietas zemes, pieméram, uz betona
virsmas, uz kuras masinas korpuss neSupojas.

3. Virziet katru hidrauliskas shémas dalu uz gajiena galu, lai novérstu vakuuma veido8anos cilindra
iekSpuse.

4. Lai mazinatu dabisko nolaiSanos, palieliniet hidrauliskas ellas temperatiru, Iidz tiek paradits atbilstoSs
temperatiras radijums.

5. Sakuma ekrana pieskarieties pie “Machine Guidance” (Masinas informacija), lai atvértu masinas
informacijas ekranu.

6. Pieskarieties pie @ lai atvertu izvelni.
7. Pieskarieties pie “Guidance Settings” (Informacijas iestatijumi) — “Application Settings” (Lietotnes
iestatijumi) un iestatiet “Offset Boom Function” (Novirzes izlices funkcija) uz “ON” (leslégts) un tad

pieskarieties pie v ekrana apak$éja labaja starf.

8. Pieskarieties pie €§3 — “Administrator Settings” (AdministréSanas iestatijumi) (ievadiet administratora
paroli) — “Controller Settings” (Regulatora iestatijumi) un mainiet “Offset Sensor” (Novirzes sensors)

iestattjumu “Enable” (lespéjot) uz “ON” (leslégts) un péc tam pieskarieties pie v ekrana apakséja labaja
start.

B Masinas kalibrésana

Ta pamata ir tada pati ka standarta specifikacijas masinas kalibréSana. Novirzes izlices modeliem ir
paredzéti papildu mérijumu punkti. Talak ir apraksttti tikai tie punkti, kas atSkiras no standarta specifikacijas.
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Lai kalibrétu masinu novirzes izlices modeliem, ir jauzstada prizma tris vietas (no (1) Iidz (3)) un javeic
mériSana ar kopéju staciju.
Veicot mérfjumus ar KS, noregulgjiet prizmu t3, lai ta sasniedz ass centru.

Norade

¢ Uzstadiet prizmu katra mérijumu punkta un veiciet mérisanu.
* Nav jasagatavo tris prizmas.
* Kad ir uzstadits novirzes sensors, vieta (3) atrodas skrive.
Uzstadot prizmu ar magnétu, Tslaicigi nonemiet sensoru.

1. Pieskarieties pie @ — “Machine Calibration Settings” (MaSinas kalibréSanas iestatijumi) — un
ievadiet A ka paroli.

2. levadiet vértibas un veiciet mérijjumus, sekojot noradijumiem ekrana.

3. Veicot 4. darbibu, parbaudiet, vai darba aprikojums ir neitrala stavokli (bez novirzes).
* Veicot talak aprakstito masinas kalibréSanas procediiru, veiciet mérijumus bez novirzes pieméroSanas
darba aprikojumam.
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4. Veicot 6. darbibu, uzstadiet prizmu attéla punktos E, F un G atbilstoSi ass centram, un tad veiciet
mérisanu ar KS.

*1: Nemainiet prizmas augstumu A, kad mérat E, F un G.
*2: Ja prizmas augstums atSkiras no vértibas, kas ieglta no antenas mérijuma, tas nerada problému.

Uzstadiet prizmas ass centra

5. Tapat, veicot 7. darbibu, uzstadiet prizmu attéla punktos E, F un G atbilstoSi ass centram, un tad veiciet
meérisanu ar KS.

* Mérot E, F un G, prizmas augstumam jabut tadam pasam, ka 6. darbibas laika.

Uzstadiet prizmas ass centra
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6. levadiet vertibas un veiciet mérijumus, sekojot noradijumiem ekrana.
7. Veicot 11. darbibu, ievadiet talak noraditas iestatijumu vértibas atbilstoSi modelim.

ERNENERE

PC58UU-6 0,063 -0,160 0,413 0,611

8. Kad visas veértibas ir ievaditas un paradas “Success” (Izdevas), masinas kalibréSana ir pabeigta.
Parbaudiet, vai masinas informacijas ekrana blavniecibas masinas radijums ir mainijies uz novirzes
izlices modeliem atbilstoSu radijumu.

B Novirzes sensora kalibrésana

¢ Kad masinas kalibréSana ir pabeigta, veiciet novirzes sensora kalibréSanu.

* Mérot ar KS, pielagojiet darba aprikojum ta, lai novirzes izlice batu péc iespéjas izlidzinata.
Neparvietojiet darba aprikojumu. Tikai kompensgjiet atSkiribu.

¢ Uzstadiet kopéjo staciju pozicija, kura ir pieejama koliméacija, kad darba aprikojums abos galos ir
novirzits.
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1. Pieskarieties pie €§3 — “Machine Calibration Settings” (Masinas kalibracijas iestatijumi) — "Offset
Sensor Calibration” (Novirzes sensora kalibracija).

Veiciet mérisanu un ievadiet vértibas, sekojot noradijumiem ekrana.

Veicot 2. darbibu, parvietojiet darba aprikojumu neitrala pozicija un apturiet to.

Veicot 3. darbibu, parvietojiet darba aprikojumu pozicija I1dz galam pa labi un apturiet to.

Veicot 4. darbibu, parvietojiet darba aprikojumu pozicija I1dz galam pa kreisi un apturiet to.

Kad novirzes sensora kalibréSana bls veiksmigi pabeigta, bis redzams “Success” (Izdevas).

Ja novirzes lenka vai KS mérijuma klada ir liela vai ja ievadita vértiba ir nepareiza, bls redzams
“Failed” (Neizdevas).

Velreiz veiciet mériSanu vai parbaudiet, vai ievaditas vertibas ir pareizas.

oakrwn

§ 5.3.2. Masinas kalibracijas informacijas parbaude

Pieskarieties pie “Machine Calibration Info” (Masinas kalibracijas informacija) ekrana “Machine Calibration
Settings” (Masinas kalibracijas iestatijumi). Tiek paradits pasreizéjas kalibracijas informacijas saraksts.

Norade

* Katrs iestatijumu elements ir maindms, tomér izmainas izraisa kalibracijas iestatijumu vértibu
izmainas, tadé| parasti tos nav ieteicams maintt. Ja ir javeic izmainas, skatiet UzstadiSanas pamacibu.
Uzstadidanas pamacibas, ID un paroles galamérkis ir noradits izstraddjumam pievienotaja lapa.
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l 5.3.3. Masinas korpusa pozicijas un pozas parbaude

1. Pieskarieties pie “Position Posture Info” (Pozicijas pozas informacija) ekrana “Machine Calibration
Settings” (Ma&inas kalibracijas iestatijumi).
Tiek paradita detalizéta informacija par masinas korpusa poziciju un lenki.

2. Pieskarieties pie V.
Atkal tiks paradits informacijas ekrans.

] 5.3.4. Veziena sensora kalibracija

Kalibréjiet véziena sensoru, lai izmantotu atvézéjamas izlices modelus.

¢ Informaciju par atvézéjamas izlices sensora un véziena savienojuma mehanisma uzstadidanu skatit
atseviska rokasgramata.

¢ Kad masinas kalibréSana ir pabeigta, veiciet véziena sensora kalibrésanu.

* Véziena sensora kalibréSanu javeic divam personam.

¢ Sakot no 2024. gada aprila, komplekts masinam ar atvézéjamu specifikaciju ir pieejams tikai Japana.

B Sagatavosana

Sagatavojiet talak minéto aprikojumu.

* “Smart Construction 3D Machine Guidance Kit” komplekts (tostarp planSetdators un Wi-Fi marSrutétajs)

* Kopéja stacija (KS)

» KalibréSanas konduktori, kas paredzéti Komatsu ICT ekskavatoram vai visparéjas nozimes elementiem
(prizmam)

* GrieSanas malas mériericu komplekts

Atjauniniet GNSS regulatora programmaparattiru un plansetdatora lietotni attiecigi uz v1.7.2 vai jaunaku un
v.1.0.04 vai jaunaku versiju.

1. Taka ir nepiecieSams veikt paplasinaSanu un pacelSanu Iidz maksimalajam [Tmenim un atvézésSanos,
novietojiet celtniecibas masinu atklata vieta.

2. Novietojiet celtniecibas masinu uz lidzenas (ja iespé€jams) un cietas zemes, pieméram, uz betona
virsmas, uz kuras masinas korpuss nesipojas.

3. Virziet katru hidrauliskas shémas dalu uz gajiena galu, lai novérstu vakuuma veido8anos cilindra
iekSpuseé.

4. Lai mazinatu dabisko nolaiSanos, palieliniet hidrauliskas ellas temperaturu, Iidz tiek paradits atbilstoSs
temperatiras radijums.

5. Sakuma ekrana pieskarieties pie “Machine Guidance” (Masinas informacija), lai atvértu masinas
informacijas ekranu.
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Pieskarieties pie @ lai atvertu izvelni.

Pieskarieties pie “Guidance Settings” (Informacijas iestatijumi), lai atvértu ekranu “Guidance Settings”
(Informacijas iestatijumi).

Pieskarieties pie “Application Settings” (Lietotnes iestatijumi), lai atvértu ekranu “Application Settings”
(Lietotnes iestatijumi).

lestatiet “Swing Boom Function” (Atvézé&jamas izlices funkcija) uz “ON” (leslégts) un pieskarieties pie V.
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10. Pieskarieties pie @ lai atvértu izvélni, un tad pieskarieties pie “Machine Calibration Settings”
(MasSTnas kalibracijas iestatijumi).

11. Parbaudiet, vai ekrana “Machine Calibration Settings” (MaSinas kalibracijas iestatijumi) ir redzams
“Swing Sensor Calibration” (Véziena sensora kalibracija).

12. Pieskarieties pie 8}3 lai atvértu izvélni, un péc tam pieskarieties pie “Administrator Settings”
(AdministréSanas iestatijumi), lai atvértu ekranu “Administrator Settings” (AdministréSanas iestatijumi).

13. Pieskarieties pie “Controller Settings” (Regulatora iestatijumi), lai atvértu ekranu “Controller Info”
(Regulatora informacija).
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14. lestatiet “Swing Sensor” (Véziena sensors) iestatijumu “Enable” (Ilespéjot) uz “ON” (leslégts) un péc tam
pieskarieties pie V.

m Kalibresana

Norade

* Veicot mérijumus ar kopégjo staciju (KS), iestatiet darba aprikojumu maksimali paplasinata stavoklr.
Atvézesanas laika neparvietojiet darba aprikojumu, lai nemainTttos attalums starp atvéziena centru un
prizmu.

1. Uzstadiet prizmu stabila pozicija, kura ir pieejama kolimacija no kopé€jas stacijas, kad atvézéjat darba
aprikojumu, pieméram, kausa apaksa.

2. Ekrana “Machine Calibration Settings” (Ma&inas kalibracijas iestatijumi) pieskarieties pie “Swing Sensor
Calibration” (Véziena sensora kalibracija), lai atvértu ekranu “Swing Sensor Calibration” (Véziena
sensora kalibracija).
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3. Atlasiet savienojuma tipu pie “Link Type” (Savienojuma tips) un pieskarieties pie v/, lai piemérotu
parametrus.
4. Pieskarieties pie —, lai parietu uz nakamo darbibu.

5. Parbaudiet, vai ir iestatiti parametri pie “Swing Center” (PagrieSanas mehanisma centrs) un “Link Angle”
(Savienojuma lenkis) un tad pieskarieties pie —, lai parietu uz nakamo darbibu.

6. Parvietojiet darba aprikojumu neitrala pozicija un tad apturiet to.
7. lzmériet prizmas koordinatas ar KS un ievadiet vértibas pie “Prism” (Prizma).

8. Pieskarieties pie un iegustiet pagrieSanas lenka vértibu, kad darba aprikojums ir iestatits
neitrala pozicija.
9. Parbaudiet ieglto vértibu un pieskarieties pie —, lai parietu uz nakamo darbibu, ja nav problemu.

10. Parvietojiet darba aprikojumu pozicija IiJdz galam pa labi un tad apturiet to.
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11. lzmériet prizmas koordinatas ar KS un ievadiet vértibas pie “Prism” (Prizma).

12. Pieskarieties pie un iegustiet pagrieSanas lenka vértibu, kad darba aprikojums ir iestatits
pozicija ldz galam pa labi.
13. Parbaudiet iegato vértibu un pieskarieties pie —, lai parietu uz nakamo darbibu, ja nav problému.

14. Parvietojiet darba aprikojumu pozicija I1dz galam pa kreisi un tad apturiet to.
15. Izmériet prizmas koordinatas ar KS un ievadiet vértibas pie “Prism” (Prizma).

16. Pieskarieties pie un iegustiet pagrieSanas lenka vértibu, kad darba aprikojums ir iestatits
pozicija hdz galam pa kreisi.
17. Parbaudiet iegto vértibu un pieskarieties pie —, lai parietu uz nakamo darbibu, ja nav problému.

18. Pieskarieties pie jebkura paradita 4 , lai atvértu mérijumu ekranu.
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(Supplementary explanation)

* Varat pieskarties pie jebkura o .

19. Pagrieziet darba aprikojumu, lai tas atbilstu “Target Angle” (Mérka lenkis).
20. Izmeériet prizmas koordinatas ar KS un ievadiet vértibas pie “Prism” (Prizma).

21. Pieskarieties pie un iegustiet darba aprikojuma pagrieSanas lenka vértibu.
22. Parbaudiet iegltas vértibas un pieskarieties pie v/, ja nav problému.
23. Atkartojiet darbibas no 20 Iidz 24.

(Supplementary explanation)

¢ Kad vélaties pievienot mérijjumu punktu, pieskarieties pie un ievadiet mérka lenki.
* Ja biezi izmantots pagrieSanas lenkis ir pievienots k& mértjumu punkts, var veikt precizu mérisanu.

24. Kad pie visiem mérijumu punktiem ir redzams , pieskarieties pie V.

Norade

* Kad véziena sensora kalibréSana bls veiksmigi pabeigta, bis redzams “Success” (Izdevas).

* Ja pagrieSanas lenka vai KS mérfjuma kluda ir liela vai ja ievadita vértiba ir nepareiza, bus redzams
“Failed” (Neizdevas). Saja gadijuma vélreiz veiciet mériSanu vai parbaudiet, vai ievaditas vértibas ir
pareizas.

] 5.3.5. Individuala kalibré$ana

Individuala kalibréSana ir funkcija, kas lauj kalibrét darba aprikojumu, neizmantojot kopé&jo staciju (KS).

* Individuala kalibréSana neatbalsta antenas uzstadiSanas pozicijas kalibréSanu.
* Individuala kalibréSana neatbalsta atvézéjamas izlices modelus un izbidamo sviru.

B SagatavosSana

Sagatavojiet talak minéto aprikojumu.

* “Smart Construction 3D Machine Guidance Kit” komplekts (tostarp planSetdators un Wi-Fi marSrutétajs)
* Plombas atsvars

* Limena mérierice

* Meérlente, térauda lineals

* Magnéts

Atjauniniet planSetdatora lietotni uz v.1.0.05 vai jaunaku versiju.

1.  Novietojiet celtniecibas masinu uz lt1dzenas (ja iespéjams) un cietas zemes, pieméram, uz betona
virsmas, uz kuras masinas korpuss nesipojas.

(Supplementary explanation )

* Izmantojot divdaligo izlici, iestatiet “2 Piece Boom Function” (Divdaligas izlices funkcija) uz “ON”
(leslegts) ekrana “Application Settings” (Lietotnes iestatijumi).
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B Masinas pamatiestatijumi

1. Ekrana “Machine Calibration Settings” (MaSinas kalibracijas iestatijumi) pieskarieties pie “Individual
Calibrations” (Individuala kalibréSana), lai atvértu ekranu “Individual Calibrations” (Individuala
kalibrésana).

2. Pieskarieties pie “Basic Machine Settings” (MaSinas pamatiestatijumi), lai atvértu ekranu “Basic
Machine Settings” (MaSinas pamatiestatijumi).

3. levadiet vértibas “Makes” (Modeli), “Machine Name” (MaSinas nosaukums) un “Machine ID” (MaSinas
ID) un péc tam pieskarieties pie —, lai parietu uz nakamo darbibu.
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* levadiet pareizos datus pie “Machine Name” (Masinas nosaukums) un “Machine ID” (Masinas ID). Tie
tiek izmantoti masinas parvaldibai servert.

4. levadiet izlices apak$éjas tapas konstrukcijas vértibas un augstumu no masinas centra [idz zemei un
péc tam pieskarieties pie v, lai pabeigtu iestatit masinas pamatiestatijumus.

(Supplementary explanation )

¢ Ja masinas pamatiestatijumi ir veiksmigi saglabati, bds redzams “Success” (Izdevas).

B Masinas IMU kalibrésana
1. Pieskarieties pie “Body IMU Calibration” (Korpusa IMU kalibrésana) ekrana “Individual Calibrations”
(Individuala kalibréSana), lai atvértu ekranu “Body IMU Calibration” (Korpusa IMU kalibréSana).

2. Darbiniet aug3éjo rotéjodo korpusu un katru darba aprikojuma cilindru, lai masinu nostaditu poza, kas
attélota ekrana.

3. Pieskarieties pie E lai méritu IMU vértibas secigi no “1st Time” (Pirma reize).
4. Kad ir veikti mértjumi I1dz “3rd Time” (TreSa reize), pieskarieties pie —, lai parietu uz nakamo darbibu.

(Supplementary explanation )

* Ja paradas kludas zinojums, atkartojiet mérisanu.

5.  Nemainot darba aprikojuma pozu, pagrieziet aug3€jo rotéjoSo korpusu par 180 gradiem, sekojot l1dzi

lenkim pie , un tad apturiet to uz aptuveni 10 sekundém.
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6. Pieskarieties pie I’ lai vélreiz mérTtu IMU vértibas secigi no “1st Time” (Pirma reize).
7. Kad ir veikti mérijumi lidz “3rd Time” (Tre$a reize), pieskarieties pie v, lai pabeigtu masinas IMU
kalibréSanu.

(Supplementary explanation)

* Ja paradas kladas zinojums, méginiet vélreiz, sakot no 1. darbibas.

B |zlices un IMU kalibrésana

1. Pieskarieties pie “Boom and IMU Calibration” (Izlices un IMU kalibré$ana) ekrana “Individual
Calibrations” (Individuala kalibréSana), lai atvértu ekranu “Boom and IMU Calibration” (Izlices un IMU
kalibrésana).

2. Darbiniet darba aprikojumu, lai to novietotu ekrana paraditaja poza.

* Standarta modelu gadijuma darbiniet darba aprikojumu, lai izlices apak$é&ja tapa un izlices augséja
tapa atrastos horizontali. Parbaudiet [imeni, izmantojot [imena mérierici.

* Divdaligas izlices modelu gadijuma darbiniet darba aprikojumu, lai izlices apak3é&ja tapa un izlices
augséja tapa atrastos vertikali. Izmantojot plombas atsvaru, parbaudiet, vai izlices augséja tapa ir
novietota vertikali.

* Nolaidiet kausu pie zemes, lai novérstu darba aprikojuma dabisku nolaiSanos mérisanas laika.

3. levadiet vértibu “Length” (Garums) un péc tam pieskarieties pie E lai izmérttu IMU
vértibas secigi no “1st Time” (Pirma reize).

4. Kad ir veikti mértjumi ldz “3rd Time” (Tre$a reize), pieskarieties pie v, lai pabeigtu izlices un IMU
kalibréSanu.

H 2. izlices un IMU kalibrésana

Norade

¢ Tikai divdaligas izlices modeliem tiek veikta 2. izlices un IMU kalibréSana.
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1. Pieskarieties pie “2nd Boom and IMU Calibration” (2. izlices un IMU kalibré$ana) ekrana “Individual
Calibrations” (Individuala kalibréSana), lai atvértu ekranu “2nd Boom and IMU Calibration” (2. izlices un

IMU kalibréSana).

2. Darbiniet darba aprikojumu, lai to novietotu ekrana paradrtaja poza.

Norade

¢ Darbiniet darba aprikojumu, lai izlices aug$€ja tapa un 2. izlices aug$éja tapa atrastos horizontali.
Parbaudiet [imeni, izmantojot Tmena mérierici.

* Nolaidiet kausu pie zemes, lai novérstu darba aprikojuma dabisku nolaiSanos mérisanas laika.

3. levadiet vértibu “Length” (Garums) un péc tam pieskarieties pie # lai izméritu IMU
vértibas secigi no “1st Time” (Pirma reize).

4. Kad ir veikti mérijumi ldz “3rd Time” (Tre$a reize), pieskarieties pie v, lai pabeigtu 2. izlices un IMU
kalibrésanu.

B Sviras un IMU kalibresana

1. Pieskarieties pie “Arm and IMU Calibration” (Sviras un IMU kalibréSana) ekrana “Individual Calibrations”
(Individuala kalibréSana), lai atvértu ekranu “Arm and IMU Calibration” (Sviras un IMU kalibréSana).

2. Darbiniet darba aprikojumu, lai to novietotu ekrana paraditaja poza.

Norade

¢ Darbiniet darba aprikojumu, lai svira atrastos vertikali. Izmantojot plombas atsvaru, parbaudiet, vai

izlices augsSeja tapa un 2. izlices aug$éja tapa ir novietota vertikali.
* Nolaidiet kausu pie zemes, lai novérstu darba aprikojuma dabisku nolai§anos mérisanas laika.
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3. levadiet vértibu “Length” (Garums) un péc tam pieskarieties pie E lai izmérttu IMU
vértibas secigi no “1st Time” (Pirma reize).

4. Kad ir veikti mértjumi idz “3rd Time” (Tre$a reize), pieskarieties pie v, lai pabeigtu sviras un IMU
kalibréSanu.

B Kausa savienojuma un IMU kalibrésana

1. Pieskarieties pie “Bucket Link and IMU Calibration” (Kausa savienojuma un IMU kalibréSana) ekrana
“Individual Calibrations” (Individuala kalibréSana), lai atvértu ekranu “Bucket Link and IMU Calibration”
(Kausa savienojuma un IMU kalibrésana).

2. Darbiniet darba aprikojumu, lai kausa savienojums atrastos horizontali pret ekrana redzamo attélu.

* Parbaudiet kausa savienojuma limeni, izmantojot Iimena mérierici.

3. levadiet katra savienojuma garumu pie “Length” (Garums) un tad pieskarieties pie # lai
izmerttu IMU vértibas secigi no “1st Time” (Pirma reize).

4. Kad ir veikti mértjumi lidz “3rd Time” (Tre$a reize), pieskarieties pie v, lai pabeigtu kausa savienojuma
un IMU kalibré$anu.

] 5.3.6. 2D/3D precizitates parbaude

Reala laika varat parbaudit darba aprikojuma tapas koordinatas, lenki un attadlumu no izlices pamatnes.

1. Ekrana “Machine Calibration Settings” (MaSinas kalibracijas iestatijumi) pieskarieties pie “2D/3D
Accuracy Check” (2D/3D precizitates parbaude), lai atvértu ekranu “2D/3D Accuracy Check” (2D/3D
precizitates parbaude).

Standarta/atvézéjamas izlices  Divdaligas izlices modeli
modeli
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Displeja elements

Standarta/atvézéjamas izlices modeli

Divdaligas izlices modeli

A

Izlices apak$éjas tapas koordinatas

. izlices apak3$éjas tapas koordinatas

1
B Izlices aug$éjas tapas koordinatas 1. izlices aug$éjas tapas koordinatas
C Sviras aug$éjas tapas koordinatas 2. izlices aug$éjas tapas koordinatas
Lenkis a Izlices lenka 1. izlices lenkis
b Sviras lenkis 2. izlices lenkis
C Kausa lenkis -
Attalums | D Attalums no izlices apak&éjas tapas Iidz -
sviras augs$éjai tapai
E Attalums no izlices apaks$éjas tapas Iidz Attalums no 1. izlices apak$gjas tapas
kausa grieSanas malai l1dz 2, izlices aug$é€jai tapai

(Supplementary explanation)

¢ Raditas vértibas tiek atjauninatas reala laika.

2. Divdaligas izlices modelu gadijuma pieskarieties pie “—”, lai atvértu ndkamo ekranu.

Displeja elements

Divdaligas izlices modeli

A

1. izlices apak$éjas tapas koordinatas

B

2. izlices aug$éjas tapas koordinatas

C

Sviras aug$éjas tapas koordinatas

Lenkis

Sviras lenkis

Kausa lenkis

Attalums no 1. izlices apak$éjas tapas Iidz sviras augSéjai tapai

C
d
Attalums | F
G

Attdlums no 1. izlices apak$éjas tapas Iidz kausa grieSanas malai

3. Pieskarieties pie V.
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5.4. lzbidamas sviras kalibracijas
iestatijumu mainisana

Pieskaroties pie “Extension Arm Configuration” (Izbtdamas sviras konfiguracija), tiek paradits ekrans
“Extension Arm Configuration” (Izbidamas sviras konfiguracija).
Var atlastt, lejupieladét, izveidot un redigét izbidamas sviras failus tapat ka kausa failus.

] 5.4.1. 1zbidamas sviras faila atlasi$ana

Ekrana centra tiek paradits plansetdatora saglabato izbidamas sviras failu saraksts.
1. Pieskaroties mérka failam, tas tiek izcelts.

2. Pieskaroties pie , paradas apstiprinajuma logs. Pieskarieties pie v, lai atlasitu mérka
izbtdamo sviru.

Lai to nonemtu, pieskarieties pie

3. Pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi. Izmainas tiek paraditas, un skats atgrieZas sakotnéja
ekrana.
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§ 5.4.2. Izbidamas sviras faila lejupieladé$ana

1. Pieskaroties pie & , tiek paradits servert saglabato izbidamas sviras failu saraksts.

2. Pieskaroties pie L , paradas apstiprinajuma logs. Lai lejupieladétu mérka izbidamas sviras failu,

pieskarieties pie V.
3. Pieskarieties pie v ekrana lejasdala pa labi. Tiek paradits iepriek$&jais ekrans.

| 5.4.3. 1zbidamas sviras faila izveido$ana

Plasaku informéaciju skatiet UzstadiS8anas pamaciba. UzstadiS8anas pamacibas, ID un paroles galamérkis ir
noradits izstradajumam pievienotaja lapa.

* Péc maSinas kalibréSanas izveidojiet izbtdamas sviras failu.
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§ 5.4.4. Izbidamas sviras faila redigésana

Pieskarieties pie Q pie izbldamas sviras faila, lai mainttu iestatljumu elementus.

Norade

* Katrs iestatijumu elements ir mainams, tomér izmainas izraisa kalibracijas iestatfjumu vértibu
izmainas, tadé| parasti tos nav ieteicams mainit. Ja ir javeic izmainas, skatiet Uzstadi8anas pamacibu.
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|5.5. Geofence funkcijas izmantosana

Geofence funkcija izveido 3D 8kérsli konstrukcijas datos un izdod bridinajumu, kad bavniecibas masina
tuvojas Skérslim vai saskaras ar to. Izmantojot Geofence funkciju, var izvairtties no iekldSanas bistamibas
zona, sadursmes ar konstrukciju, zogu utt., ka art saskarsmes ar apraktu objektu vai gaisa kabeli.

* Geofence funkcijas saskarsmes noteik8ana un bridinad8ana var nedarboties pareizi atkariba no
lietoSanas vides un apstakliem. Izprotiet tas darbibu un lietoS8anas apstaklus un izmantojiet Geofence
funkciju, parlieku uz to nepalaujoties.

¢ Geofence funkciju var izmantot bivniecibas masinas ar 3DMG un standarta specifikacijam. To nevar
izmantot bdvniecibas masinas ar 2DMG rezimu, simulatora reZimu, divdaligas izlices un atvézéjamas
izlices specifikacijam.

¢ Geofence funkciju var izmantot ar planSetdatora lietotnes versiju v1.0.04 vai jaunaku.

] 5.5.1. Funkcijas iesp&josana

1. lestatiet “Geofence” uz “ON” (leslégts) ekrana “Common Settings” (Visparéjie iestatijumi).

2. Pieskarieties pie V.

l 5.5.2. Geofence tipa iestatiSana

Var iestatit $adus tris Geofence tipus.

* Sienas tips: Izmanto, lai noteiktu €ku, Zogu u.c. elementu atraSanas vietu. Sis ir 3D objekts, kas izveidots,
nemot véra A un B punkta, dziluma D un augstuma H koordinatas. Varat iestatit bridinajumu “saskarsmei
ar bavniecibas masinu (3D)”.
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* Apla tips: Izmanto, lai noteiktu atsauces punkta, bistamas zonas u.c. elementu atraSanas vietu. Sis ir 2D
vai 3D objekts, kas izveidots, nemot véra A punkta, radiusa D un augstuma H koordinatas. Varat iestatit
bridindjumu “saskarsmei ar blvniecibas masinu (3D)” un “bdvniecibas masinas ieejail/izejai no Geofence
(2D).

* Linijas tips: Izmanto, lai noteiktu Gdensvadu, vadu u.c. elementu atraanas vietu. Sis ir 3D objekts, kas
izveidots, nemot véra A un B punkta un radiusa R koordinatas. Varat iestatit bridinajumu “saskarsmei ar
bidvniecibas masinu (3D)".

(Supplementary explanation)

* Geofence veidam iestatitais saturs tiek atspogulots parametros ka nokluséjuma vértibas. Katru
parametru var mainit, veidojot Geofence.

B Sienas tipa iestatiSana

1. Pieskarieties pie , lai atvértu izvélni.

2. Pieskarieties pie “Geofence Settings” (Geofence iestatijumi), lai atvértu ekranu “Geofence Settings”
(Geofence iestatijumi).
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3. Pieskarieties pie “Geofence Basic Settings” (Geofence pamatiestatijumi), lai atvértu ekranu “Geofence
Basic Settings” (Geofence pamatiestatijumi).

4. Pieskaroties pie “Wall” (Siena).
5. lestatiet “Thickness” (Biezums), “Height” (Augstums), “Alert Type” (Bridindjuma tips) utt.

(Supplementary explanation)

* Var iestatit vienu no pieciem bridinajuma tipiem: “Notice” (Pazinojums) (tikai skana), “Attention”
(Uzmanibu) (mirgo dzeltena krasa, atskanot signalam), “Caution” (Piesardzibu) (mirgo sarkana krasa,

paradoties uzrakstam un atskanot signalam) un “Danger” (Briesmas) (mirgo sarkana krasa, paradoties
uzrakstam un atskanot signalam).

* Pieskaroties displeja apgabalam “Color” (Krasa), krasu paleté var noradit Geofence attélojuma krasu.

6. Pieskarieties pie V.
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B Apla tipa iestatiSana

1. Atveriet ekranu “Geofence Basic Settings” (Geofence pamatiestatijumi) tada pasa veida, ka aprakstits
punkta “m Sienas tipa iestatiSana”.

2. Pieskarieties pie “Circle” (Aplis).

3. lestatiet “Radius” (Radiuss), “Height” (Augstums), “Dimension” (Izmérs) utt.

4. Pieskarieties pie V.

B Linijas tipa iestatiSana

1. Atveriet ekranu “Geofence Basic Settings” (Geofence pamatiestatijumi) tada pasa veida, ka aprakstits
punkta “m Sienas tipa iestatiSana”.

2. Pieskarieties pie “Line” (Linija).

3. lestatiet “Radius” (Radiuss), “Alert Type” (Bridinajuma tips) utt.

4. Pieskarieties pie V.
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§ 5.5.3. Bridinajuma tipa iestatisana

lestatiet skanas tipu, skalumu un atkartoSanu pieciem bridinajuma veidiem.

1. Ekrana “Geofence Settings” (Geofence iestatijumi) pieskarieties pie “Alert Settings” (Bridinajuma
iestatijumi), lai atvértu ekranu “Alert Settings” (Bridinajuma iestatijumi).

2. Mainiet iestatfjumus, nemot véra $adus talak sniegtos noradijumus.
* Varat atlasrt vienu no 12 signala veidiem: No F-1 idz H-4.

* lestatito skanu var dzirdét, pieskaroties pie
* Pieskaroties pie , lai to ieslégtu (attélojums dzeltena krasa), skana atskanés vélreiz.

* Pieskarieties pie , lai noregulétu skalumu piecas pakapés.
3. Pieskarieties pie V.

l 5.5.4. NoteikSanas zonas iestatiSana

lestatiet $adus ar sadursmes noteikSanu saistitos elementus, lai noteiktu tuvoSanos Geofence vai saskarsmi
ar to.

* Darba aprikojuma sadursmes noteik8anas zona
* Virsbives zonas sadursmes noteik8anas lenkis

(Supplementary explanation)

* Salidzinosi lielas vértibas iestatiSana atbilstosi Geofence funkcijas izmantoSanas nosacijumiem lauj
izmantot noteik8anas funkciju, ja vien tiek ievéroti nosacijumi.
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1. Ekrana “Guidance Settings” (Informacijas iestatijumi) pieskarieties pie “Collision Detection Settings”
(Sadursmes noteikS8anas iestatijumi), lai atvértu ekranu “Collision Detection Settings” (Sadursmes
noteikSanas iestatijumi).

2. Sadala “Collision Detection Area of Work Equipment” (Darba aprikojuma sadursmju noteikS8anas zona)
iestatiet mérka zonu bridindjuma radiSanai, kad darba aprikojums saskaras ar Geofence.

(Supplementary explanation)

Izmériet “Boom” (Izlices), “Arm” (Sviras) un “Bucket” (Kausa) X, Y un Z vértibas un péc tam ievadiet vértibas,
sekojot noradijumiem ekrana.

3. Pieskarieties pie —, lai paradrtu “Collision Detection Angle and Body Area” (Sadursmes noteik§anas
lenkis un virsbives zona).

4. lestatiet zonu, lai noteiktu tuvoSanos Geofence, zonu, kura pastav saskarsmes risks véziena laika utt.

(Supplementary explanation)

* |estatiet §adas vértibas elementiem no A Iidz D.
A: lestatiet lenki, lai noteiktu saskarsmi ar Geofence véziena laika. Ja noteikS8anas lenki atrodas
Geofence, tad Geofence radars informacijas ekrana klds dzeltens.
B: lestatiet radiusu Geofence noteikSanai. Ja noteik8anas radiusa atrodas Geofence, tad informacijas
ekrana bis redzams Geofence radars.
C: lestatiet radiusu saskarsmes ar virsbivi noteikSanai.
D: lestatiet augstumu saskarsmes ar virsbivi noteikSanai.

5. Pieskarieties pie V.
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§ 5.5.5. Geofence izveido$ana

1. Pieskarieties pie , lai atvértu izvélni.

2. Pieskarieties pie “Project File“ (Projekta fails), lai atvértu “Project File* (Projekta faila) ekranu.

3. Pieskarieties pie mérka projekta ikonas & Geofence izveido$anai, lai atvértu ekranu “Project
Settings” (Projekta iestatijumi).
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4. Pieskarieties pie [ ‘% |, lai atvértu ekranu “Geofence List” (Geofence saraksts).

5. Pieskarieties pie | I, lai atvértu ekranu “Create New Geofence” (Izveidot jaunu Geofence).

B Sienas tipa izveidoSana
1. Pieskarieties pie “Wall” (Siena) ekrana “Create New Geofence” (Izveidot jaunu Geofence).

2. Pieskarieties pie Vv, lai atvértu ekranu “Geofence Details” (Geofence informacija).

3. lestatiet tadus elementus ka “Name” (Nosaukums).
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(Supplementary explanation)

* Atlasiet grieSanas malas poziciju pie A un B un tad pieskarieties
pie , lai ievaditu grieSanas malas koordinatas.
* Pieskaroties pie pie A vai B péc tam, kad ir ievaditas grieSanas malas koordinatas pie A un B, varat

pielagot Geofence poziciju, to velkot pa konstrukcijas virsmu.

¢ Planu/3D attélojumu var parslégt, pieskaroties pie konstrukcijas virsmas aug$éja labaja starr.
* Pielagojiet augstuma novirzi ar

¢ Kad katrs elements ir iestatits, pieskarieties pie ekrana “Geofence Details” (Geofence informacija)
augséja labaja start, lai parbauditu Geofence konstrukcijas virsma.

4. Pieskarieties pie V.
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1
B Apla tipa izveidoSana

1. Atlasiet “Circle” (Aplis) ekrana “Create New Geofence” (Izveidot jaunu Geofence).
2. Pieskarieties pie Vv, lai atvértu ekranu “Geofence Details” (Geofence informacija).

3. lestatiet tadus elementus ka “Name” (Nosaukums).

(Supplementary explanation)

* Informaciju par katra taustina izmantoSanu skatit “m Creating wall type” (Sienas tipa izveidoSana).
¢ Ja “2D” nav atlasits, var iestatit vértibu augstumam H.

* Jair atlasits “2D”, pie “Alert Type” (Bridindjuma tips) var atlasit veidus “saskarsme ar bldvniecibas
masinu (zona)” un “bavniecibas masinas izieSana no Geofence (arpus zonas)”.

4. Pieskarieties pie V.
B Linijas tipa izveidoSana

1. Atlasiet “Line” (LTnija) ekrana “Create New Geofence” (Izveidot jaunu Geofence).
2. Pieskarieties pie Vv, lai atvértu ekranu “Geofence Details” (Geofence informacija).

3. lestatiet tadus elementus ka “Name” (Nosaukums).

(Supplementary explanation)

* Informaciju par katra taustina izmantoSanu skatit “m Creating wall type” (Sienas tipa izveidoSana).

4. Pieskarieties pie V.
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J 5.5.6. Attélosana informacijas ekrana

Ja noteikSanas zona atrodas Geofence, tad informacijas ekrana aug$éja labaja starT bas redzams Geofence
radars zila krasa. Ja Geofence atrodas sadursmes noteikS8anas lenka diapazona, Geofence radars klas
dzeltens.

Ja bivniecibas masina saskaras ar Geofence, tiks izcelts attiecigais Geofence, ka rezultata atbilstosi
bridinajuma tipam ekrana bus redzams attiecigais bridindjuma veids vai arT atskanés skanas signals.

(Supplementary explanation)

¢ Ja ekrana “Application Settings” (Lietotnes iestatijumi) opcija “Detection Area Display Mode”
(NoteikSanas zonas displeja reZims” ir iestatita uz “ON” (leslégts), tad informacijas ekrana var apskatt
Geofence noteik8anas zonu.

- 124 -



§ 5.5.7. Geofence lejupieladésana

1. Pieskarieties pie , lai atvértu izvélni.

2. Pieskarieties pie “Project File“ (Projekta fails), lai atvértu “Project File* (Projekta faila) ekranu.

3. Pieskarieties pie mérka projekta ikonas £ Geofence lejupieladei un atveriet ekranu “Project Settings”
(Projekta iestatijumi).
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4. Pieskarieties pie E lai atvértu ekranu “Geofence List” (Geofence saraksts).

5. Pieskarieties pie , lai atvertu apstiprinajuma logu.

6. Lai no servera lejupieladétu Geofence, pieskarieties pie V.

(Supplementary explanation)

* Lejupielades laika tiek radits progresa statuss.
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§ 5.5.8. Geofence redigésana

1. Pieskarieties pie , lai atvértu izvélni.

2. Pieskarieties pie “Project File“ (Projekta fails), lai atvértu “Project File* (Projekta faila) ekranu.

3. Pieskarieties pie mérka projekta ikonas & Geofence redigésanai un atveriet ekranu “Project
Settings” (Projekta iestatijumi).
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4. Pieskarieties pie [ ‘% |, lai atvértu ekranu “Geofence List” (Geofence saraksts).

(‘Supplementary explanation )

* |estatljumu var atspé&jot, nonemot atzimi no izveidota Geofence, kas redzams ekrana “Geofence List”
(Geofence saraksts).

£

5. Pieskarieties pie ikonas
(Geofence informacija).

mérka Geofence redigésanai, lai atvértu ekranu “Geofence Details”

6. lestatiet katru elementu un pieskarieties pie V.

(Supplementary explanation)

* Pieskaroties pie ekrana apaksdala pa kreisi, tiek nokopéts Geofence.

* Pieskaroties pie ekrana apaksdala pa kreisi, tiek dzésts Geofence.
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|5.6. Simulatora funkcijas izmantosana

Izmantojot simulatora funkciju, varat izmantot lietotni, neizveidojot savienojumu ar tadu ierici k3 GNSS
regulators vai internetu. Simulatora funkcija lauj izmantot 2D/3D Machine Guidance apmacibai vai
demonstracijai, pieméram, ja ir izveidots savienojums ar GNSS regulatoru.

§ 5.6.1. Parslégsanas uz simulatora rezimu

1. lestatiet “Simulator Mode” (Simulatora rezimu) uz “ON” (leslégts) ekrana “Common Settings” (Visparéjie
iestatjumi).

2. Pieskarieties pie V.

l 5.6.2. Simulatora ekrana darbinasana

1. Sakuma ekrana pieskarieties pie “Machine Guidance” (MasSinas informacija), lai paraditu ma&inas

informacijas galveno ekranu.
Ja neviens projekta fails nav iestatits, bis redzams “Project file is not selected” (Projekta fails nav

atlasits).

(Supplementary explanation)
¢ Ja projekta fails ir iestatits, bls redzami konstrukcijas dati.
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2. Pieskarieties pie , lai atvértu izvélni.

3. Pieskarieties pie “Project File* (Projekta fails), lai atvértu “Project File” (Projekta faila) ekranu.

4. Pieskarieties pie | (3 | lai planSetdatora atlasttu projekta failu.

(Supplementary explanation)

* Projekta faila paplasinajums ir “.rpz”.
* Simulatora reZima izmantotie projekta faili tiek parvalditi atseviSki no parasti izmantotajiem failiem.
¢ Simulatora reZima izmantotie projekta faili tiek izveidoti tapat ka parasti izmantotie faili.
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5. Darbiniet simulatora reZima galveno ekranu.

(Supplementary explanation)

* GNSS statusa taustina attélojuma ir fikséts “3DMG Simulator”.
* Pieskaroties pie | _ T | vai 'l' , blivniecibas masina tiek parvietota bultinas virziena.

. . . S . - L . . . . L
* Pieskaroties pie ! vai |, blvniecibas masina tiek pagriezta bultinas virziena.

¢ Jis varat brivi parvietot bivniecibas masinu, izmantojot melno apli (e) ekrana apak$éja kreisaja start,
[fdz1gi ka kursorsviru.

l 5.6.3. Simulatora funkcijas izmantosanas ierobezojumi

¢ Talak ir paradrtti galvenie simulatora funkcijas izmantoSanas ierobeZojumi.

- Nevar izmantot vai attélot dazas funkcijas un izvélnes vienumus, pieméram, slodzes méritaju un
Geofence.

- Tris dalas dalita ekrana attélojumu nevar atlastt.
- No servera nevar lejupieladét ne projekta failus, ne kausus.

B |zvélne

Izmantojot simulatora funkciju, izvéIné nav pieejami $adi vienumi.
* |zbidamas sviras kalibracijas iestatijumi

* Slodzes konfiguracija

* Geofence iestatijumi

¢ AdministréSanas iestatijumi
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B Masinas informacijas ekrans
Izmantojot simulatora funkciju, pastav $adi ierobezojumi, kas saistiti ar masinas informacijas ekranu.

* Paradrtta bavniecibas masinas pozicija atSkiras no tas faktiskas pozicijas.

* Ta ka GNSS regulators nav pievienots, netiek raditas klidas, kas saistitas ar savienojumu ar regulatoru,
pieméram, GNSS.

* Tris dalas dalita ekrana attélojumu nevar atlast.
* Atspéjojot simulatora funkciju, tiks inicializéta krasu karte.

B Projekta faili
Izmantojot simulatora funkciju, pastav $adi ierobezojumi, kas saistiti ar projektu failiem.

* Projekta failus var lejupieladét no servera.

* Geofence nevar izveidot.

* No kontdrattéla nevar izveidot konstrukcijas virsmu.
* Nevar lejupieladét jaunako projekciju sarakstu.

. |I| taustinu nevar izmantot ekrana “Add Control Point” (Pievienot kontrolpunktu).

* Simulatora rezima izveidotos projektus var izmantot tikai simulatora reZima. Tos nevar izmantot normalaja
rezima.

B Masinas informacijas iestatijumi
Izmantojot simulatora funkciju, pastav $adi ierobezojumi, kas saistiti ar masinas informacijas iestatljumiem.
* Masinas informacijas iestatijumu saturs simulatora rezZima ir asinhrons ar saturu normalaja rezima.

¢ Ekrana “Application Settings” (Lietotnes iestatijumi) nevar iestatit elementus, kas saistiti ar $adam
funkcijam.
- Izbidamas sviras funkcija
- Divdaligas izlices funkcija
—  Atvézejamas izlices funkcija
- Geofence noteikS8anas zonas attéloSanas reZims

B GNSS iestatijumi
Izmantojot simulatora funkciju, pastav $adi ierobezojumi, kas saistiti ar GNSS iestatijumiem.

* Nevar izmantot GNSS informaciju.

* Katra elementa saturs ekrana “GNSS Basic Settings” (GNSS pamatiestatijumi) ir fikséts un nevar tikt
mainits.

* Ekrana “GNSS Basic Settings” (GNSS pamatiestatijumi) nav pieejama ne “Soft Reset” (Viegla
parstartésana), ne “Hard Reset” (PiespiedparstartéSana).

» Katrs elements ekrana “Ntrip Settings” (Ntrip iestatijumi) ir fikséts neievadita stavoklii un nevar tikt
izmainits.
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B Kausa iestatijumi
Izmantojot simulatora funkciju, pastav $adi ierobezojumi, kas saistiti ar kausa iestatijumiem.

* Péc nokluséjuma ir registréti $adi tris kausa tipi. No Siem trim tipiem ir uzstadits tikai standarta kauss.
- Standarta kauss
- Nogazes kauss
- Slipuma kauss

¢ Simulatora rezima kausus var izmantot tikai simulatora rezZima. Tie ir asinhroni ar kausiem, kas tiek
izmantoti normalaja reZima.

* Kausa failus nevar lejupieladét no servera.
* Nevar pieskarties pie — ekrana “Bucket Calibration” (Kausa kalibréSana).

B Masinas kalibracijas iestatijumi
Izmantojot simulatora funkciju, pastav $§adi ierobezojumi, kas saistiti ar masinas kalibracijas iestatljumiem.

* |r pieejama tikai pozicijas pozas informacija.
* Nevar pieskarties pie — ekrana “Machine Calibration” (MaSinas kalibréSana).
* Nevar veikt kalibréSanu divdaligas izlices un atvézejamas izlices modeliem.

B Sistémas parvaldiba
Izmantojot simulatora funkciju, pastav $adi ierobezojumi, kas saistiti ar sistémas parvaldibu.

* Nav pieejamas sadalas “Controller Info” (Regulatora informacija), “License Info” (Licences informacija) un
“Network Settings” (Tikla iestatijumi).
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5.7. 2D masinas informacijas
izmantosana

Izmantojiet 2D masinas informacijas funkciju vidé, kura GNSS informacija nav pieejama vai art GNSS
precizitate nav stabila.

¢ Ta kad GNSS nevar izmantot ar 2D masSinas informaciju, pastav talak minétie ierobezojumi.
- Péc blvniecibas masinas parvietoSanas vai pagrieSanas ir vélreiz jaizveido konstrukcijas virsma.
- Projekta failus nevar atlastt.
- lestatijumus un informaciju par GNSS nevar parbaudit.
- Nav pieejama ne grieSanas malas pozicijas mérisana, ne kausa pozicijas parbaude.
- Nevar iegat bavdarbu véstures datus.

§ 5.7.1. 2D masinas informacijas iespéjosana

1. lestatiet “2DMG Mode” (2DMG rezimu) uz “ON” (leslégts) ekrana “Common Settings” (Visparégjie
iestatrjumi).

2. Pieskarieties pie V.

l 5.7.2. Konstrukcijas virsmas iestatiSana

2D masinas informacijai izmantojamu konstrukcijas virsmu var izveidot divos veidos, kas aprakstiti talak.
* Kad ir noteikts slipuma lenkis, iestatiet sakuma punktu un slipumu, lai izveidotu konstrukcijas virsmu.
* Ja slipuma lenkis nav noteikts, iestatiet sdkuma un beigu punktus, lai izveidotu konstrukcijas virsmu.
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1. Pieskarieties pie . masinas informacijas ekrana augséja labaja star, lai atvértu apakslogu.

2. Kad ir noteikts slipuma lenkis, pieskarieties pie , lai iestatitu kausa grieSanas malas koordinatas
ka sakumpunktu, un péc tam pieskarieties pie v, lai iestatitu slipuma lenki ekréna “Slope Plane
Settings” (Slipas plaknes iestatijumi).

(Supplementary explanation)

* Ekrana “Slope Plane Settings” (Slipas plaknes iestatijumi) lenki no horizontalas virsmas var iestatit
8ados tris veidos.

- Procenti (%)
- Attieciba (a : b)

- Gradi (°)
3. Jaslipuma lenkis nav noteikts, pieskarieties pie , lai iestatitu kausa grieSanas malas koordinatas
ka sakuma punktu, un péc tam pieskarieties pie , lai iestatitu kausa grieSanas malas

koordinatas ka beigu punktu.

(Supplementary explanation)

* Kad ir noradits sdkuma un beigu punkts, slipuma lenkis tiek aprékinats automatiski.

4. Pieskarieties pie V.
Tiks izveidota konstrukcijas virsma, nemot véra noraditos apstaklos.

- 135 -



|5.8. 3DMG Basic izmantosana

“3DMG Basic” lauj izveidot 3D mérka virsmu no kausa grieSanas malas pozicijas un viegli izmantot masinas
informaciju bez lokalizacijas darba vieta un konstrukcijas datu sagatavo$anas.

Ja sakumekrana nav redzams “3DMG Basic”, ieslédziet elementu “3DMG Basic” ekrana “Common Settings”
(Visparigie iestatijumi).

¢ |estatljumi, kas nepiecieSami masinas informacijas izmantoSanai, pieméram, masinas kalibracija,
kausa iestatljumi un GNSS iestatijumi, ir iepriek$ jakonfiguré, sdkuma ekrana pieskaroties pie
“Machine Guidance” (Masinas informacija).

* 3DMG Basic nepiedava izvélni iestatijumu maini8anai. Lai apstradatu klidas, sakuma ekrana
japieskaras pie “Machine Guidance” (Ma$inas informacija) un jaapstrada kltdas, izmantojot atbilstodas
funkcijas.

* |zmantojot 3DMG Basic, kravas funkcija nav pieejama.

* Blvdarbu véstures dati netiek augSupieladéti servert, ja tiek izmantots 3DMG Basic. L1dz ar to tie
netiek regdistréti “Smart Construction Dashboard”.

§ 5.8.1. Ekrana apraksts

,—MParslégSanas starp vienu ekranu un divas
dalas dalitu ekranu
Parslédz attélojumu starp vienu ekranu (sanos)
un divas dalas dalitu ekranu (sanos un prieksa).
~m Skanas izvade ieslégtalizslégta
lespéjo/atspéjo skanas izvadi, pietuvojoties
mérka virsmai.

OPartraukta ITnija
Apzimé virsmu, kas ir iestatita ar funkciju “lestatit
grieSanas malu ka mérka virsmu”.

/,. Informacijas ekrans

ONepartraukta lTnija
Apzimé mérka virsmu.

OAizpildita dala
Apzimé konstrukcijas platumu.

ONo grieSanas malas lidz mérka virsmai
Parada attdlumu no grieSanas malas (kausa
centra) [ldz mérka virsmai.

T T—lestatit grieSanas malu k& mérka virsmu
Lauj iestatit grieSanas malu (kausa centru) ka
mérka virsmu.

B Konstrukcijas platuma iestatijuma vértiba
Parada iestatito konstrukcijas platumu.
Pieskaroties, tiek paradits konstrukcijas
platumalvirziena pielagoSanas ekrans.

B Meérka virsmas pielagoSanas vértiba

Parada iestatito augstuma/siipuma vértibu, balstoties

uz grieSanas malas mérka virsmu. Pieskaroties, tiek

paradits mérka virsmas pielagoSanas ekrans.
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J 5.8.2. Mérka virsmas iestati$ana

1. Sakuma ekrana pieskarieties pie “3DMG Basic”, lai atvértu informacijas ekranu.

Norade

* Palaizot “3DMG Basic”, var tikt paradita klada “Controller Not Connected” (Nav savienojuma ar
regulatoru), ja savienojuma izveide ar GNSS regulatoru ir aizkavéjusies, vai kluda “Positioning
Accuracy Degradation” (Pasliktinata pozicionéSanas precizitate), ja GNSS fikséSana ir ieilgusi. Saja
gadijuma pagaidiet, ITdz savienojuma aizkave ir novérsta un GNSS ir fikséts.

¢ Jatiek paradita IMU sensora klada utt., parbaudiet to ma&inas informacijas ekrana.

2. Parvietojiet blvniecibas masinas grieSanas malu uz atsauces vietu.
3. Pieskarieties pie “Set the cutting edge as the target surface” (lestatit grieSanas malu k& mérka virsmu),
lai iestatitu grieSanas malas (kausa centra) poziciju k& 3D mérka virsmu.
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§ 5.8.3. Mérka virsmas pielago$ana

1. Pieskaroties pie “Height adjustment” (Augstuma reguléSana) vai “Incline adjustment” (Slipuma
reguléSana), tiek paradita cipartastatira.
“Incline adjustment” (Slipuma regulé$ana): Novirza iestatito mérka virsmu augstuma virziena.

B Augstuma reguléSana

Pielago mérka virsmas augstumu, pamatojoties uz
augstumu, kas iestatits atbilsto$i grieSanas malai.
Meérka virsma tiek pacelta ar pozitivu vértibu un
pazeminata ar negativu vértibu.

<levades diapazons>
-20 idz20 m

__——MSIlipuma regulédana
Regulé mérka virsmas slipumu.

<levades diapazons (%)>
-400 hdz 400%

<levades diapazons (attieciba)>
No -1000 Iidz 0,25, no 0,25 Iidz 1000

¥ M Cipartastatira
Pieskarieties, lai ievadrtu
augstuma/slipuma regulé$anas
vértibu.

B Garuma mérvieniba (augstuma reguléSana)

Slipuma mérvieniba (slipuma regulé$ana)

<Augstuma reguléSana> Parslédz garuma mérvienibu. lestatijums tiks atspogulots informacijas ekrana.
<Slipuma reguléSana> Parslédz slipuma mérvienibu. lestatfjums tiks atspogulots informacijas ekrana.

2. levadiet mérka virsmas veértibu un tad pieskarieties pie “SAVE” (Saglabat).

(Supplementary explanation)
* Izmantojot “Height adjustment” (Augstuma reguléSanu), atsaucei tiek izmantots mérka virsmas
augstums, kas iestatits atbilstosi grieSanas malai.
¢ |zmantojot “Incline adjustment” (Slipuma regulédanu), atsaucei tiek izmantots kausa virziens, kas
izmantots, iestatot mérka virsmu atbilstoSi grieSanas malai.
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l 5.8.4. Konstrukcijas platuma un virziena pielagosana

Ja ir iestatits konstrukcijas platums un virziens, platuma un virziena apgabali informacijas ekrana tiek attéloti
ar krasam.

1. Pagrieziet darba aprikojumu konstrukcijas virziena un salagojiet kausa grieSanas malas centru ar
konstrukcijas platuma centru.

2. Pieskarieties elementam “Construction width setting” (Konstrukcijas platuma iestatijums).
3. Konstrukcijas virziens péc nokluséjuma ir iestatits uz darba aprikojuma virzienu.

4. levadiet konstrukcijas platumu, izmantojot cipartastatdru.

5. Pieskarieties pie “SAVE” (Saglabat), lai parietu uz informacijas ekranu un saktu bavniecibu.

Salagojot kausa grieSanas malas centru ar jebkuriem diviem punktiem un veicot mérijumus, var iestatit abus
punktus savienojoso konstrukcijas virzienu.

1. Pieskarieties elementam “Direction adjustment” (Virziena pielagoSana).

2. Salagojiet kausa grieSanas malas centru ar punktu, kas jaiestata ka konstrukcijas virziens, un péc
tam pieskarieties pie “Set the bucket cutting edge as point A” (lestatit kausa grie§anas malu ka A
punktu).

3. Salagojiet kausa grieSanas malas centru ar otru punktu un péc tam pieskarieties pie “Set the bucket
cutting edge as point B” (lestatit kausa grieSanas malu ka B punktu), lai iestatitu konstrukcijas
virzienu.
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Informacijas ekrana attéloSanai tiek izmantotas $§adas divas krasas.

® Kausa grieSanas mala atrodas krasainaja zona un ir pavérsta konstrukcijas platuma virziena +0,5°
robezas.

Turklat kausa grieSanas malas pozicija ir augstaka par mérka virsmu.

® Kausa grieSanas mala atrodas arpus krasainas zonas.

® Kausa grieSanas mala atrodas krasainaja zona, un pastav £0,5 ° vai lieldka novirze no konstrukcijas
platuma virziena.

°

Kausa grieSanas malas pozicija ir zemaka par mérka virsmu.
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§ 5.8.5. Darbs ar informacijas ekranu

Informacijas ekrans parada attalumu no grieSanas malas (kausa centra) lildz mérka virsmai.

* GrieSanas malas pozicija, kas iestatita ar funkciju “Set the cutting edge as the target surface” (lestatit
grieS8anas malu ka mérka virsmu), tiek paradita ka partraukta ITnija.

* Mérka virsma tiek paradita ka nepartraukta linija.

- 141 -



|5.9. Sistéemas parvaldiba

Ekrana “System Configuration” (Sistémas konfiguracija) izvélné var atlasit $adas funkcijas.

Kontroliera info Parada informaciju par Komplektu, tostarp programmaparatiras versiju.

Licences informacija Parada regulatora licences informaciju.

Network Settings (Tikla

. oo Lauj parbaudit/maintt Komplekta tikla iestatljumus.
iestatfjumi) g

Sensora datu uzraudziba Rada GNSS un sensora datus.

Sistémas zurnala

- AugSupieladéjiet sisteémas zurnala datus serverr, lai veiktu detalizétu izpéti.
augsupielade

1. Pieskarieties pie €§3 lai atvertu izvelni.

2. Pieskarieties pie “System Configuration” (Sistémas konfiguracija).
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l 5.9.1. Regulatora informacijas parbaudisana

1. Pieskarieties pie “Controller Info” (Regulatora informéacija) ekrana “System Configuration” (Sistémas
konfiguracija).
Tiek paradrta Komplekta regulatora informacija.

2. Pieskarieties pie V.
Tiek paradits iepriek$€jais ekrans.

I 5.9.2. Tikla iestatijumu parbaudiSana/mainiSana

1. Pieskarieties pie “Network Settings” (T1kla iestatijumi) ekrana “System Configuration” (Sistémas
konfiguracija).
Tiek paraditi Komplekta tikla iestatijumi.

Ja javeic izmainas, pieskarieties teksta laukam un ievadiet datus manuali.

3. Pieskarieties pie V.
Tiek paradits iepriek$€jais ekrans.
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l 5.9.3. Sensora informacijas parbaude

1. Pieskarieties pie “Sensor Data Monitoring” (Sensora datu uzraudziba) ekrana “System Configuration”
(Sistemas konfiguracija).
Tiek paradita GNSS un sensora informacija.

2. Pieskarieties pie V.
Tiek paradits iepriek3€jais ekrans.

§ 5.9.4. Sistémas zurnala datu aug$upielade

1. Pieskarieties pie “System Log Upload” (Sistémas Zurnala augSupielade) ekrana “System Configuration”
(Sistémas konfiguracija).
Plan8etdatora sistémas Zurnala dati tiks augSupieladéti, un paradisies apstiprinajuma logs.

2. Pieskarieties pie V.
Zurnala dati tiks aug3upieladéti, un bus redzams iepriek$€jais ekrans.
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|5.10. Administré$anas iestatijumi

Ekrana “Administrator Settings” (AdministréSanas iestatijumi) izvélné var atlastt $adas funkcijas.

Controller Settings (Regulatora
iestatfjumi)

Lauj parbaudit vai mainit regulatora iestatijumus.

Network Settings (Tikla
iestatfjumi)

Lauj parbaudit vai maintt tikla iestatijumus.

Server Settings (Servera
iestatfjumi)

Lauj parbaudit vai mainit servera iestatijumus.

System Settings (Sistémas
iestatfjumi)

Lauj parbaudrtt vai maintt sistémas iestatijumus.

Machine Calibration Settings
(MasTnas kalibracijas iestatijumi)

Parada kalibracijas informacijas sarakstu par ar Komplektu aprikoto
masinu.
To var arT labot.

Product Settings (Produkta
iestatfjumi)

Lauj parbaudit produkta iestatijumus.

Administrator Guidance Settings
(AdministréSanas informacijas
iestattjumi)

Lauj parbaudit administréSanas informacijas iestatijumus.

1. Pieskarieties pie aC‘:)B lai atvértu izvelni.
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2. Pieskarieties pie “Administrator Settings” (AdministréSanas iestatijumi).

* Ja ekrana “System Settings” (Sistémas iestatijumi) opcija “Lock with Admin Password” (Blokét ar_
administratora paroli) ir iestatita uz “ON” (leslégts), paradisies uznirstosais logs paroles ievadei. Sada
gadijuma ievadiet paroli un pieskarieties pie v'.

l 5.10.1. Regulatora informacijas parbaudiSana

1. Pieskarieties pie “Controller Settings” (Regulatora iestatijumi) ekrana “Administrator Settings”
(AdministréSanas iestatijumi).
Tiek paraditi Komplekta regulatora iestatijumi.

2. Pieskarieties pie V.
Tiek paradits iepriek3&jais ekrans.
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§ 5.10.2. Tikla iestatiSana

1. Pieskarieties pie “Network Settings” (Tikla iestatijumi) ekrana “Administrator Settings” (AdministréSanas
iestatijumi).
Tiek paradits pasreizéjo tikla iestatijumu saraksts.

2. Mainiet iestatijumus.

Norade

¢ Parasti nav vajadzibas maintt tikla iestatijjumus.

(Supplementary explanation )

* Jair izslegta funkcija “Data Logging” (Datu registré$ana), netiek iegati Zurnali. Bez vajadzibas
neizslédziet to.

3. Pieskarieties pie V.
Izmainas tiek paraditas, un skats atgriezas sakotnéja ekrana.

l 5.10.3. Servera iestatijumu mainiSana

* Nemainiet servera iestatijumus, ja vien nav noteikts citadi.
Pretéja gadijuma sistéma var nedarboties pareizi.
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1
1. Pieskarieties pie “Server Settings” (Servera iestatijumi) ekrana “Administrator Settings”

(AdministréSanas iestatijumi).
Tiek paradrtti paSreiz€jie servera iestatijumi.

2. Mainiet iestatijumus.
3. Pieskarieties pie V.

§ 5.10.4. Sistémas iestatijumu maini$ana

Norade

¢ Jaiestatat “Admin Password” (Administratora paroli) un ieslédzat opciju “Lock with Admin Password”
(Bloket ar administratora paroli), tad, neievadot paroli, ekranu “Administrator Settings” attélot nevar. Ja
vélaties noveérst nejausas sistémas izmainas, iestatiet administratora paroli.

1. Pieskarieties pie “System Settings” (Sistémas iestatijumi) ekrana “Administrator Settings”
(AdministréSanas iestatijumi).
Tiek paradrtti pasreiz€jie sistémas iestatijumi.

2. Mainiet iestatijumus.

(Supplementary explanation)

* lesledzot “Debug Mode” (AtklidoSanas rezims), ekrana tiek paradita atklidoSanas informacija.
* “Debug Mode” (AtklodoSanas rezimu) nedrikst ieslégt, ja vien nav paredzéts veikt probléemu novérsanu.

3. Pieskarieties pie V.
Izmainas tiek paraditas, un skats atgriezas sakotnéja ekrana.
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l 5.10.5. Masinas kalibracijas iestatjjumu mainiSana

Norade

* Katrs iestatijumu elements ir mainams, tomér izmainas izraisa kalibracijas iestatljumu vértibu
izmainas, tadé| parasti tos nav ieteicams mainit. Ja ir javeic izmainas, skatiet Uzstadi8anas pamacibu.
Uzstadisanas pamacibas, ID un paroles galamérkis ir noradits izstradajumam pievienotaja lapa.

1. Ekrana “Administrator Settings” (AdministréSanas iestatijumi) pieskarieties pie “Machine Calibration
Settings” (Masinas kalibracijas iestatijumi), lai atvértu ekranu “Machine Calibration Settings” (Masinas

kalibracijas iestatijumi).

2. Pieskarieties pie “Machine Calibration Settings” (MasSinas kalibracijas iestatijumi) ekrana “Machine
Calibration Settings” (Ma&inas kalibracijas iestatijumi).
Tiek paradits pasreizéjo kalibracijas iestatijumu saraksts.

3. Mainiet iestatljumus un pieskarieties pie v'.
Izmainas tiek paraditas, un skats atgriezas iepriek$éja ekrana.
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B Masinas kalibracijas iestatijjumu atjaunosana
Kad tiek veikta GNSS regulatora nomaina, iestatijumu atjaunosanai tiek lejupieladéti masinas kalibracijas
faili, kas ieprieks ir saglabati servert.

¢ Lai atjaunotu masinas kalibracijas iestatijumus, atjauniniet plandetdatora lietotni uz v1.0.04 vai
jaunaku versiju.

1. Ekrana “Administrator Settings” (AdministréSanas iestatijumi) pieskarieties pie “Machine Calibration
Settings” (Masinas kalibracijas iestatijumi), lai atvértu ekranu “Machine Calibration Settings” (Masinas
kalibracijas iestatijumi).

2. Pieskarieties pie “Restore Machine Calibration” (Atjaunot masinas kalibraciju), lai atvértu ekranu
“Restore Machine Calibration” (Atjaunot masinas kalibraciju).

(Supplementary explanation)

* Ekrana “Restore Machine Calibration” (Atjaunot masinas kalibraciju) tiek paradits saraksts ar iegtajiem
masinas kalibracijas failiem.

3. Ja atjaunoSanai izmantojamais kalibracijas fails netiek paradits, pieskarieties pie , lai
atvértu ekranu “Machine Calibration File Download” (MaSinas kalibracijas faila lejupielade).

(Supplementary explanation )

* Ekrana “Machine Calibration File Download” (MaSinas kalibracijas faila lejupielade) tiek paradits servert
saglabato masinas kalibracijas failu saraksts.

. Tada gadijuma nolasiSanas datums bis redzams faila nosaukuma.
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4. Pieskarieties pie ieglstamajam masinas kalibracijas failam, lai to lejupieladétu, un péc tam
atgriezieties ekrana “Restore Machine Calibration” (Atjaunot masinas kalibraciju).

5. Pieskarieties pie atjaunosanai izmantojamajam mérka failam, lai atvértu ekranu “Apply Machine
Calibration” (Piemérot masinas kalibraciju).

6. Apstipriniet atjauno$anas saturu un pieskarieties pie v'.

(Supplementary explanation)

* Pieskaroties pie v, paradisies pazinojuma logs ar jautdjumu, vai atjauninat regulatora iestatijumu
saturu.

* Pieskarieties pie , lai dzéstu plansetdatora nolasito masinas kalibracijas failu.

7. Parbaudiet, vai kausa grieSanas malas pozicija ir pareiza.

- 151 -



l 5.10.6. Produkta iestatijumu parbaudisana

1. Pieskarieties pie “Product Settings” (Produkta iestatijumi) ekrana “Administrator Settings”
(AdministréSanas iestatijumi).
Tiek paradrtti pasreiz€&jie produkta iestatijumi.

(Supplementary explanation)
¢ UUID norada uz Komplekta unikalo ID. To nevar maintt.

2. Pieskarieties pie V.
Tiek paradits iepriek$€jais ekrans.

l 5.10.7. AdministrésSanas informacijas iestatiSana

Norade

* Nemainiet informacijas iestatlfjumus, ja vien nav noteikts citadi.
Pretéja gadijuma sistéma var nedarboties pareizi.

1. Pieskarieties pie “Administrator Guidance Settings” (AdministréSanas informacijas iestatijumi) ekrana
“Administrator Settings” (AdministréSanas iestatijumi).
Tiek paradrti informacijas lietotaja iestatijumi.

Mainiet iestatijumus.

3. Pieskarieties pie v'.
Izmainas tiek paraditas, un skats atgriezas sakotnéja ekrana.
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6. Slodzes meritajs (izveles)

16.1. Slodzes méritaja iestati$ana

§ 6.1.1. Pamatiestatijumi

Lai izmantotu slodzes méritaju, jums jaiegadajas atseviSska “Smart Construction Fleet (lite)” licence.

Ja jus jau izmantojat “Smart Construction Fleet”, sekojiet “Smart Construction Fleet” 1saja pamaciba (vai

“Smart Construction Fleet Lite” 1saja pamaciba) sniegtajiem noradijumiem, lai veiktu sakotnéjos iestatijumus,
un péc tam veiciet iestatijumus planSetdatora.

(Supplementary explanation)

¢ Lai izmantotu $o sistému, jums jabat “Smart Construction Portal” vai “LANDLOG” kontam.

* Jajums nav neviens no Siem kontiem, registréjieties talak noraditaja vietné.
“Smart Construction Portal” URL: https://scportal.pf.sc-cloud.komatsu
“‘LANDLOG Portal” URL: https://www.landlog.info/

¢ Ja ekrana “Machine Settings” (MaSinas iestatijumi) opcija “Standalone Mode” (Savrupais rezims) ir
iestatita uz “ON” (leslégts), demonstracijas vai darbibas parbaudes nolikos var veikt svara mériSanu ar
slodzes méritaju, neizveidojot savienojumu ar “Smart Construction Fleet”.

B PlansSetdatora iestatiSana
1. PlanSetdatora palaidiet “Smart Construction Pilot”.

- 153 -



2. Pieskarieties pie “Payload Meter” (Slodzes méritajs).

3. Pieskarieties pie @

4. Pieskarieties pie “Basic Settings” (Pamatiestatijumi).
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5. Pieskarieties pie =

Paradisies paroles ievades logs.

6. levadiet “31415” lauka “Password A” (A parole) un tad pieskarieties pie v.

7. Ekrana “Machine Settings” (Ma$inas iestatijumi) sadala “Base Machine” (Pamata masina) atlasiet
“Model” (Modelis), “Type” (Veids) un “Spec” (Specifikacija) (standarta vai gara svira).

(Supplementary explanation)

* Sadala “Base Machine” (Pamata masina) atlasamie vienumi atSkiras atkariba no “Region” (Regions)
iestatljumu satura ekrana “Common Settings” (Visparigie iestatijumi).
* Pieskarieties pie “Reload” (Parladét), lai no servera iegitu jaunako slodzes parametru iestatijumu failu.
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8. Pieskarieties pie v sadalad “Base Machine” (Pamata masina) un péc tam pie v apstiprindjuma loga.
PlanSetdatora tiek izvéléti atlastta modela, veida un specifikacijas standarta parametri, un iestatijumi
tiek saglabati regulatora.

9. Sadala “Basic Info” (Pamatinformacija) ievadiet ar Komplektu aprikotas masinas sérijas numuru.

(Supplementary explanation)

* Pamatojoties uz informaciju par modeli, veidu un sérijas numuru, ta tiek sasaistita ar “Smart
Construction Fleet (lite)”. Obligati pareizi ievadiet modeli, veidu un sérijas numuru.

10. Péc vajadzibas mainiet $adus iestatijumus:
* “Payload (One time)” (Slodze (vienreiz€ja)) [kg/tonna]: raditaja radijjuma maksimala svara vértiba
¢ “Acquisition Interval” (legG8anas intervals) [s]: “Smart Construction Fleet (lite)” informacijas
atjauninaSanas intervals
¢ “Search Range” (MekléSanas diapazons) [m]: tuvuma esoSu iekartu mekléSanas diapazons

(Supplementary explanation)

* “Payload (One time)” (Slodze (vienreizéja)) mérvienibu var mainit ekrana “Common Settings” (Visparégjie
iestattjumi) sadala “Weight Unit” (Svara mérvieniba).

11. Pieskaroties pie v ekrana “Machine Settings” (Masinas iestatijumi), iestatijumi tiek saglabati un atkal
tiek paradtti “Basic Settings” (Pamatiestatijumi).

- 156 -



12. Pieskaroties pie v ekrana “Basic Settings” (Pamatiestatijumi), iestatijumi tiek saglabati un atkal tiek
paradits slodzes méritaja ekrans.
Ja ir izveidots savienojums ar “Smart Construction Fleet (lite)”, slodzes méritaja ekrana tiek paradits
“Smart Construction Fleet (lite)” iestatitais iekartu saraksts.

(Supplementary explanation)

* Jaiekartu saraksts nav paradits, iespéjams, planSetdatora “Smart Construction Fleet (lite)” modela,
veida vai sérijas numura informacija ir klada.

* Ja ekrana “Machine Settings” (MaSinas iestatijumi) opcija “Standalone Mode” (Savrupais rezZims) ir

iestatita uz “ON” (leslégts), iekartu saraksta ir redzams tikai “Default Dump” (Nokluséjuma pasizgazéjs).

] 6.1.2. Kausa maini$ana

Mainot kausu, ir jaatlasa kausa fails, kura ir iestatits ta svars. Péc kausa faila atlasi8anas nepiecieSams
kalibrét ar slodzes méritaju.

1. Masinas informacijas izvélné pieskarieties pie “Bucket Configuration” (Kausa konfiguracija), lai atvértu

kausa faila iestatljumu ekranu, un tad atlasiet kausa failu. Ja neviens kausa fails nepastayv, izveidojiet
to.

Plasaku informéaciju skatit 5.2. sadala “Kausa konfiguracijas mainiSana”.

Norade

* Slodzes parametri tiek aprékinati automatiski, pamatojoties uz kausa faila ieklauto izméra un svara
informaciju. Atlasiet pareizu kausa failu.

(Supplementary explanation)

* Varat art atvért ekranu “Bucket Configuration” (Kausa konfiguracija), slodzes méritaja izvélné
pieskaroties pie “Bucket Configuration” (Kausa konfiguracija).

2. Kad atlasits kausa fails, veiciet kalibréSanu (skatit 6.2. sadalu).
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16.2. Slodzes méritaja kalibrésana

BRIDINAJUMS

PASTAV NOPIETNAS TRAUMAS VAI NAVES RISKS.

* Pirms kalibréSanas parliecinieties par droSu apkartni. Parliecinieties, ka apkart nav cilvéku/Skers|u,
pirms darba uzsakSanas signalizgjiet ar tauri.

* Pirms kalibréSanas atvezéjiet masinu. VEéziena laika vizuali parbaudiet véziena virzienu.
Parliecinieties, ka visa darba gaita pagrieziena radiusa neatrodas citi stradnieki.

Norade

* Ja pie kausa pielipusi zeme, nonemiet to. KalibréSanu nevar pienacigi veikt, ja pie kausa pielipusi
zeme.

Obligati veiciet kalibraciju pirms kravas raditaja pirmas izmantoSanas reizes un péc modela vai kausa
nomainas. Més iesakam kalibréSanu veikt reizi ménes.

§ 6.2.1. Kalibré$ana bez slodzes

Veiciet kalibréSanu bez slodzes, ievérojot So procediru. KalibréSanas laika veiciet darbibu, kas lldzinas
parastam atvézienam ar paceltu izlici.

Norade

* Pienaciga kalibréSana nav iesp&jama, ja buvniecibas ma&ina/darba aprikojums kalibréSanas laika
vibré. Péc iespéjas vienmérigi veiciet izlices pacelSanas darbibu.

1. Parvietojiet ar Komplektu aprikoto masinu uz lidzenas, cietas zemes, pieméram, uz betona virsmas.
2. Aptuveni vienu minati to uzsildiet, lai ella sasniegtu 30 °C vai augstaku temperataru.

3. Pieskarieties pie 8’:)3 slodzes méritaja ekrana un tad pieskarieties pie “Unloaded Calibration”
(KalibréSana bez slodzes). Kad redzams kalibréSanas ekrans, veiciet 1. un 2. darbibu.
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4. [1. darbiba] Ka paradits attéla, noreguléjiet darba aprikojuma lenki tadéjadi, lai izlices lenkis (A) batu
diapazona no 60 I1dz 70 gradiem, bet sviras lenkis (B) batu 100 gradi. Parliecinieties, ka kauss
priekSpusé ir viena liment ar zemi. Pasreizéjie lenki tiek paraditi pa labi no “Step 1” (1. darbiba).

5. Kad 1. darbiba ir pabeigta darba aprikojuma lenka reguléSana, process automatiski pariet uz
2. darbibu.
[2. darbiba] LEnam veiciet pacelSanu un atvézésanu (vienlaicigu izlices pacel$anu un vézienu;
ieteicams aptuveni 90 gradu véziens) ar vidéjiem (puses) apgriezieniem, lidz sviras pleca augSpuse
parsniedz noradito augstumu.

Norade

¢ PacelSanas un atvézésSanas laikd nedarbiniet sviru un kausu.

Sviras augSpuses augstums tiek paradits ar vértibu “2. darbibas” apaksdala un indikatoru labaja pusé.
Kad sviras augSpuses augstums parsniedz iestatito vértibu, augstuma indikatora bultina mainas uz “|”.
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6. [2. darbiba] Nolaidiet izlici, [1dz sviras augSpuse ir zemaka par noradtto augstumu, un atgriezieties
1. darbibas poza.

Kad sviras augSpuses augstums kllst mazaks par iestatito vértibu, ir pabeigta pirma kalibracija (v') un
sakas otra kalibracija.

7. [2. darbiba] Veiciet pacelSanas, atvézéSanas un izlices nolaiSanas darbibas vél Cetras reizes.
KalibréSanas darbiba kopa tiek veikta piecas reizes.

8. Nolaidiet izlici un apstipriniet, ka kalibré$ana ir pabeigta (v) "dz pat “5th Time” (5. reizei), péc tam
pieskarieties pie V.
Kad kalibrésana bas veiksmigi pabeigta, bis redzams “Success” (Izdevas).
Bez slodzes veiktas kalibréSanas rezultati tiks saglabati kausa faila.

] 6.2.2. Kalibrésana ar slodzi

Ja slodzes méritaja precizitati nevar nodroSinat, veicot kalibréSanu bez slodzes, tad javeic kalibréSana ar
slodzi.

Norade

¢ Ja slodzes méritaja precizitati var nodrosinat, veicot kalibréSanu bez slodzes, nav vajadzibas veikt
kalibréSanu ar slodzi.

B Sagatavosana

1. Parvietojiet buvniecibas masinu uz lidzenas un cietas zemes, pieméram, uz betona virsmas.
2. Uzsildiet to, lai ella sasniegtu 30 °C vai augstaku temperatdru.

3. Sagatavoijiet atsvaru, kura svars ir zinadms.

* Més iesakdm izmantot atsvaru, kas atbilst $ddiem nosacijumiem. Ja svars un tilpums ir parak mazs,
kalibréSanas precizitate var pasliktinaties.

- Svars parsniedz pusi no kausa nominala svara
- Tilpums aizpilda visu kausu

¢ Kravas automasina svarus nevar izmantot, jo kalibréSana ar slodzi tiek veikta, ievadot pareizu svaru.

4. Atlasiet kausa failu, kura ir iestatits svars.
5. Veiciet kalibréSanu bez slodzes.
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¢ Ja kalibréSanas bez slodzes nav veikta, tad, atverot ekranu “Loaded Calibration” (KalibréSana ar
slodzi), paradisies kllidas zinojums.

B KalibréeSana

1. Kausa ievietojiet atsvaru, kura svars ir zinams.

2. Sakuma ekrana pieskarieties pie “Payload Meter” (Slodzes méritajs), lai atvértu slodzes ekranu.
3.

Pieskarieties pie , lai atvértu izvélni.

4. Pieskarieties pie “Loaded Calibration” (KalibréSana ar slodzi), lai atvértu ekranu “Loaded Calibration”
(KalibréSana ar slodzi).

(Supplementary explanation )

* Ekrans tiek paradits standarta vai divdaligas izlices specifikacija atkaribd no pamata masinas
iestatljumiem slodzes méritajam.

* Varat arT atvért ekranu “Loaded Calibration” (KalibréSana ar slodzi), pieskaroties pie 8:)3 masinas
informacijas ekrana un péc tam pieskaroties pie “Payload Configuration” (Slodzes konfiguracija) un
“Loaded Calibration” (KalibréSana ar slodzi) $ada seciba.

5. levadiet pareizo svara vertibu pie “Correct weight” (Pareizais svars).
6. Noreguléjiet buvniecibas masinas pozu atbilstoSi ekrana paraditajiem lenkiem.
7. Atkartojiet izlices pacel8anas un pagrieSanas darbibas piecas reizes atbilstoSi noradijumiem ekrana.

(Supplementary explanation)

* Pieskarieties pie pabeigta mérijuma, lai vélreiz veiktu kalibréSanu, sakot no atlasita méerijuma.
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8. Pieskarieties pie v/, lai saglabatu kalibracijas rezultatu.
Kad kalibrésana bis veiksmigi pabeigta, bls redzams “Success” (Izdevas).

¢ “Correction formula A” (Korekcijas formula A) vértiba masinas slodzes iestatijumu ekrana mainas,
pamatojoties uz kalibréSanas rezultatu. “Correction formula A” (Korekcijas formula A) noklusé&juma
vértiba ir “-0,08”.

* Rezultats var atSkirties atkariba no kalibréSana izmantotas metodes. Veiciet kalibréSanu ar slodzi
piecas reizes un izmantojiet vidéjo vértibu no tam, kas paraditas sadala “Correction formula A”
(Korekcijas formula A).

B Precizitates parbaude
Kad kalibré$ana ar slodzi ir pabeigta, parbaudiet slodzes méritaja precizitati, izmantojot faktisko vai ITdzigu
slodzi.

* 1. piemérs: Precizitates parbaude, izmantojot zemi (izmériet zemes faktisko svaru, izmantojot
atspersvarus vai tamlidzigu Iidzekli, un péc tam veiciet slodzes mérisanu)

* 2. piemérs: Kravas automasina (izmériet ar kravas automasinas svariem un salidziniet ar slodzes
mérijuma veértibu)
Parbaudiet slodzes méritaja precizitati piecas reizes katra no trim pozam (svira tadluma, svira centra un
svira tuvuma), proti, kopa 15 reizes. Probléma nepastay, ja vien precizitate svarstas +5 % robezas.

(Supplementary explanation )

Izmantojot atsvaru, $adas darbibu sérijas tiek skaititas ka viena reize, jo slodzes vértibu nevar noteikt,
pagriezot kausu: rakt ar bdvniecibas masinu — veikt atvézienu — partraukt atvézienu — nolastt radijumu

slodzes méritaja ekrana apakséja labaja stirm — restartét lietotni.
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16.3. Slodzes méritaja izmantosana

BRIDINAJUMS

PASTAV NOPIETNAS TRAUMAS VAI NAVES RISKS.

¢ Slodzes méritajs paredzéts tam, lai stradniekam palidzétu izmérit kravnesibu un mazinatu
kravnesibas parvaldibas slogu. Tas nav paredzéts parkrauSanas novérSanai.

Nedarbiniet masinu, kamér darbinat plansetdatoru. Darbinot plandetdatoru, apturiet masinas darbibas.
Darbinot planSetdatoru, esiet uzmanigs un nejausi neiedarbiniet vadibas sviru.

Tpasu uzmanibu pievérsiet apkartnes droibas parbaudei. Neskatieties tikai plansetdatora ekrana.
Véziena laika vizuali parbaudiet véziena virzienu.

Atvézesanas laika parliecinieties, ka visa darba gaita pagrieziena radiusa neatrodas citi stradnieki.

* Kravas raditaja veiktspéja ir ierobezota. Kravas raditaja noradrtais svars var at3kirties dazadu faktoru
ietekmé, pieméram, zemes pielipSanas, ekspluatacijas metodes un zemes Tpasibu dél, tade| tas
jaizmanto tikai ka vadlinija.

¢ Kravas raditajs nav mérinstruments, kam veikta sertifikacijas parbaude. To nedrikst izmantot
tirdzniecibai vai sertifikacijai.

* |zmantojot to tirdzniecibai vai sertifikacijai, veiciet parbaudi ar mérinstrumentu, pieméram, kravas
automasinas svariem.

¢ Ja maSina tiek noslogota, kamér tas korpuss ir parmeérigi sagazts vai atrodas nestabila stavokli, slodzi
nevar pareizi izmérit. MaSinu vélams noslogot, kad ta atrodas Iidzena un stabila vieta.

* Nemiet vera, ka klidas apmérs var at3kirties atkariba no ekspluatacijas metodes un apstakliem.

* Meéginot izmantot slodzes méritaja funkcijas, neiestatot kausa svaru un neveicot kalibréSanu bez
slodzes, tiks paradits §ads zinojums.
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§ 6.3.1. Slodzes méritaja ekrana attélotais saturs

Z
-

Attélotais saturs

Kravas automaS$inu saraksts (kravas automas&inas
nosaukums/maksimala kravnesiba)

Atlasita kravas automasina

Kravas automasinas slodzes tilpums skala

Kravas automasinas slodzes tilpums, vértiba

Atlasitas kravas automaSinas maksimala kravnesiba (mérka svars)

AtlikuSais iekraujamais svars

Pasreiz iestatita buvniecibas masina (modelis, veids)

Rak$anas svara attélojums mérinstrumenta

RakSanas svara attélojums veértiba

SHCOHONCOMHONGAIONGCHOIG)

Kausa aptuvenais maksimalais rak§8anas apjoms

Bridinajuma radijums, ja pastav aizdomas par sliktu iekrauSanas
precizitati

Katras reizes iekrauSanas vésture

lestattjumu tausting

lekrauSanas sak3anas/pabeigSanas tausting

lekrauSanas rezultata fikséSanas taustins

Pauzes tausting

Qe 6 ® 6 6|6

lekrauSanas rezultata dzéSanas tausting
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§ 6.3.2. Slodzes méritaja ekrana darbinasana

B Kravas automasinas atlasiSana
Pieskarieties mérka kravas automasinai ekrana augsdala redzamaja saraksta. Atlasita kravas automasina
tiek izcelta.

(Supplementary explanation)

¢ Savrupaja rezZima ir redzams tikai “Default Dump” (Nokluséjuma pasizgazéjs).

B Slodzes mérijuma saksana
Pirms rakSanas uzsak3anas pieskarieties pie P, lai uzsaktu mériSanu.

B Kravas svara skaitiSana

Kad tiek sakta slodzes mérisana un bivniecibas masina tiek darbinata $adi: rak§ana — kravas pagrieSana
— kausa izkrau$ana, tad slodzes vértiba tiek skaitita, kad kauss ir izkrauts, un pieskaitita kravas
automasinas kravas tilpumam.

Vai pieskarieties taustinam, lai skaitttu kravas svaru.

B Kravas svara atcelSana

Pieskarieties pie iekrau$anas véstures, lai to izceltu. Sada stavokli pieskaroties pie , var dzést izcelto
vésturi.

B Slodzes mérijuma beigSana
Kad beigta kravas automasinas piekrausana, pieskarieties pie “w”. Slodzes mérisana tiks izbeigta.

B Slodzes mérisanas apturésana

Slodzes mérisanas laika pieskaroties pie I, slodze netiek pieskaitita pat tad, ja kauss tiek izkrauts.
Izmantoijiet to, ja iekrauSanas laika veicat citus darbus.

] 6.3.3. Slodzes méritaja funkcijas

B Raditaja radijuma funkcija
Normalaja rezZima gan rak8anas svara, gan iekrauSanas svara raditaji tiek attéloti zala krasa.
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RakSanas svara raditajs tiek attélots dzeltena krasa, ja tiek gandriz sasniegts mérka svars péc atkartotas
rakSanas.

Ja tiek paredzéts, ka iekrauSanas svars parsniegs mérka svaru péc pasreizéja rakSanas svara iekrausanas,
rak8anas svara raditajs tiek attélots sarkana krasa.

Ja kravas automasina tiek piekrauta ar parsniegtu mérka svaru, iekrauSanas svara raditajs klust sarkans.
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B Augsnes tilpuma regulésanas funkcija

Norade

* Pirms véziena noregul€jiet augsnes tilpumu.

RakS$anas svara méritajs reallaika attélo augsnes tilpumu kausa.
Regul€gjiet iekrauto tilpumu, samazinot augsnes tilpumu kausa.

(Supplementary explanation)

Ja kravas vértiba reallaika netiek pareizi attélota, ir ieteicams veikt izlices pacelSanu neparvietojoties.

§ 6.3.4. Citas slodzes funkcijas

Ekrana “Basic Settings” (Pamatiestatijumi) varat iestatit katru slodzes funkciju uz “ON"/“OFF”
(leslegts/izslégts).

B Automatiska saksana
Ja So funkciju ieslédz, iekrauSanu var sakt automatiski (nospiests tausting »), kad pieskaras un atlasa
kravas automasinu.

B Automatiska apturésana

Ja So funkciju ieslédz, iekrauSanu var apturét automatiski (nospiests tausting “m”), ja slodzes skaitiS8ana tiek
parsniegta kravas automasinas maksimalas kravnesibas attieciba, kas atlastta lodzina “End loading at”
(Beigt iekrausanu pie).

Pieskaroties saraksta lodzinam “End loading at” (Beigt iekrauSanu pie), nolaizamaja saraksta var atlastt
slieksni diapazona no 60 I1dz 95 %.

B |ekrausanas precizitates bridinajums
Ja $o funkciju ieslédz, rak§8anas svara skalas apak$a var paradities bridinajums, kad ir aizdomas par to, ka
iekrauSanas laika ir slikta aprékinu precizitate.
Bridinajuma paradisanas slieksni var iestatit sadala “Loading Accuracy Alert Threshold” (lekrauSanas
precizitates bridindjuma slieksnis) (minimums: 0, maksimums: 1).
Ka kritérijs tiek izmantota vértiba, kas samazinas, kad ellas spiediens svarstas, un palielinas, kad ellas
spiediens ir stabils. Ta ka tiek aktivizéts bridinajums, kad vértiba nokritas I1dz slieksnim vai zem ta, rodas
8adas situacijas.

* Ja darbiba tiek veikta, saglabajot stabilu ellas spiedienu, bridindjums parasti netiek aktivizéts.

* Ja slieksnis ir iestatits uz lielaku vértibu, bridinajums parasti tiek aktivizéts.
* Bez vajadzibas nemainiet.
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6.4. Precizitates parbaudes rezima
noteiktie parametri

Precizitates parbaudes rezima var noteikt, vai slodzes aprékina rezultats atbilst standarta vértibai.
Precizitates parbaudes procediras stavoklt bez slodzes var samazinat, salidzinot ar to, ka bija ieprieks.

* Precizitates parbaudes reZima ir nepiecieSams veikt rak8anas, izlices pacel3anas/atvézéSanas un
kausa izkrauSanas darbibas.

* |zmantojiet precizitates parbaudes reZimu péc talak noradito iestatljumu konfiguréSanas.
- Masinas kalibrédana
- Kausa faila iestatljumi
- Pamata masinas iestatijumi ar slodzes méritaju
- KalibréSana bez slodzes ar slodzes méritaju

1. Sakuma ekrana pieskarieties pie “Payload Meter” (Slodzes méritajs), lai atvértu slodzes mérija ekranu.

2. Pieskarieties pie 8’:)3 lai atvertu izvelni.

3. Pieskarieties pie “Accuracy Check Mode” (Precizitates parbaudes rezims), lai atvértu ekranu “Accuracy
Check Mode” (Precizitates parbaudes rezims).
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(Supplementary explanation)

¢ Varat art atvért ekranu “Accuracy Check Mode” (Precizitates parbaudes rezZims), pieskaroties @
masinas informacijas ekrana un péc tam pieskaroties “Payload Configuration” (Slodzes konfiguracija)
un “Accuracy Check Mode” (Precizitates parbaudes rezims) $§ada seciba.

4. Pirms rak8anas novietojiet buvniecibas masinu attiecigaja poza.

5. levadiet vértibu “Target Value” (Mérka vértiba) un “Tolerance” (Tolerance).

(Supplementary explanation)

* lestatiet mérka svaru pie “Target Value” (Mérka vértiba). StavoklT bez slodzes tas péc nokluséjuma ir
iestatits uz 0 kg.

* lestatiet mérka vertibas pielaujamo kladu pie “Tolerance” (Tolerance). Péc noklus&juma ta ir iestatita uz
100 kg.

¢ Svara mérvienibu var mainit ekrana “Common Settings” (Visparigie iestatijumi).

6. Pieskarieties pie “START” (Sakt) un darbiniet bavniecibas masinu, veicot rak3anas, izlices
pacelSanas/atvézéSanas un kausa izkrauSanas darbibas $ada seciba.
Vai ari pieskarieties taustinam, lai fiksétu.

(Supplementary explanation)

* Darbiniet bavniecibas maSinu tapat ka parasto rak§anas un iekrauSanas darbibu laika.

* Lai panaktu labu mérijumu precizitati, veiciet izlices pacelSanu péc iespéjas vienmérigak. Pretéja
gadijuma ellas spiediena pulsacija pasliktinas precizitati.

¢ Lai beigtu mériSanu, javeic kausa izkrauSanas darbiba.

7. Péc kausa izkrauSanas tiek noteikts, vai slodzes aprékina rezultats ieklaujas mérka vértibas pielaides
diapazona.
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7. Produkta specifikacijas

Produkta nosaukums:

Smart Construction Retrofit

Regulatora modela nosaukums

SCRFO0AT02 / SCRFO0AT03

Regulatora modela numurs

LL-1001-00-00-0101 / 2AB-06-11112

Dalas nosaukums REGULATORU
Nominalais spriegums 10-30 V
Regulatora stravas
padeve leteicama drosSinataja
- 10 A
kapacitate
Pasreizé&jais patérins 0,2A(24V)

Izturiba pret Gdeni / putekliem

JIS D0203 S2 / JIS Z8901 8 tipi

Darba temperatiiras diapazons

no -30 °C Iidz +85 °C

Razotajs EARTHBRAIN Ltd.
Rapnica Akasaka Tech
Regulatora izcelsmes valsts Japana

Wi-Fi specifikacijas

802.11a/b/g/n/ac

Standarti (EN,FCC)

EN 300 328 V2.1.1 / EN 300 328 V2.2.2

EN 301 893 V2.1.1, EN 303 413 V1.1.1

EN 301-489-1 V2.2.3, EN 301-489-17 V3.1.1

EN 301-489-19 V2.1.1 ,EN 62368-1:2014+A11:2017
FCC 15. dalas E apaksdala:2018

FCC 15. dalas B apaksdala:2020

Maks. EIRP (uz joslu un funkciju)

WLAN2.4GHz(EN):

14,48 dBm eirp

WLANS5GHz(FCC):

11a: 17,86 dBm eirp, 11n-20: 17,40 dBm eirp
11ac-20: 17,42 dBm eirp, 11n-40: 15,47 dBm eirp
11ac-40: 15,34 dBm eirp, 11ac-80: 13,38 dBm eirp

Vibracija

Frekvence : 8,3 Hz-400 Hz, TestéSanas laiks : 20
min,
Paatrinajums:8,9 G, Kopéja vibracija: maks. 1 mm

Izturiba pret vibraciju

Frekvence : 66,7 Hz, TestéSanas laiks

4 stundas uz aug3u un uz leju, 2 stundas pa kreisi
un pa labi

2 stundas pirms un péc, Paatringjums: 8,9 G

Izturiba pret sinusoidalu vibraciju

Frekvence :

8,3 Hz - 400 Hz, Cikls : 20 min. (1 atkartojums),
TestéSanas laiks : 6 stundas uz augsu un uz leju,
6 stundas pa kreisi un pa labi, 6 stundas pirms un
pec,

Paatrinajums : 8,9 G, Pilna amplitida : Maks.
1,0 mm

- 170 -




Trieciens

Trieciena paatrinajums : 50 G,

Trieciena darbibas laiks : 11 ms,

Testu skaits : uz augsu un uz leju, pa kreisi un pa
labi, pirms un péc,

5 reizes uz katras no 3 asim abos virzienos, kopa 30
reizes

Salsidens smidzinatajs

TestéSanas temperatira : 35 °C, Salsidens
koncentracija : 5%,
Smidzinataja tilpums : 0,5 -

Modulacijas tips

BPSK, QPSK

Frekvendu josla

2400-2835.5MHz,5150-5250MHz,
5250-5350MHz,5470-5725MHz,
5725-5895MHz,

Darbibas frekvence

2412-2472MHz,5180-5240MHz,
5260-5320MHz,5500-5700MHz,
5745-5825MHz,

. 2,4 GHz : 2,1 dBi
Antenas pastiprinajums 5 GHz - 2.4 dBi
Svars 2,1kg
Emisijas apzimé&jums (ITU kods) G1D/G7D

Raiditaja jauda vai jaudas diapazons

Spradzienrezims Tx 11b (Noslodze=46,8%):488 mW
11ac RX 5G:358mW
Miega reZims:1,8 mW

Frekvencu joslas platums

5MHz,20MHz,40MHz,80MHz

Kanalu solis

5MHz,20MHz,40MHz,80MHz

GNSS uztverSanas specifikacijas

GPS GLONASS Gallilleo Beidou QZSS

Bezvadu savienojuma specifikacijas (izvéles)

RS232C

Korpusa izmérs »Bez saulessarga

130mm(Pl.) x 250mm(Dz.) x 100mm(Augst.)

- 171 -




8. Problemu noversana

B Elementi, kas japarbauda, kad paradas k|tidas ekrans
Ja rodas ar IMU vai spiediena sensoru saistita klida, paradas $ads kludas ekrans.

Ja rodas ar GNSS regulatoru vai Wi-Fi savienojuma statusu saistita klida, paradas $ads kltudas ekrans.

Ja rodas ar projekta faila iestatijumiem saistita klida, paradas $ads klidas ekrans.

Ja paradas Sie kltGdu ekrani, parbaudiet attéloto saturu un risiniet situaciju.
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Ja rodas ar GNSS statusu saistita kltda, ta tiks attélota, ka paradrts talak.

Sada gadijuma varat apskatit informéaciju par kladu, pieskaroties paraditajai kltidai vai GNSS statusa pogai
ekrana augsdala.

Péc informacijas parbaudes pieskarieties pie Vv, lai atgrieztos iepriek§€ja ekrana.

Ja slodzes masas reguléSanas (kalibréSanas) laika tiks konstatéta izlices cilindra spiediena anomalija,
paradisies $ads bridindjums. Sada gadijuma parbaudiet displeja saturu un izmantojiet to ka noradi masas
regulésanai (kalibré$anai). Stkaku informaciju par masas regulé$anu (kalibré$anu) skatiet agentiem
paredzétaja rokasgramata.
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B Ja neizdodas iestatijumu faila ieguve

Ja talak noradrttos failus nevar nolastt, tiks nolastti attiecigie dubl&juma faili.
* ApplicationSetting

CompassSoundSetting

CuttingEdgeOffset

GuidanceSetting

LightBarAndSoundSetting
MainDisplayEnableUISetting

Network

PayloadInfoSetting

ServerSetting

StartupSetting

SystemSetting

TargetSurfaceOffset

Talak noradrtie faili tiek iegiti no GNSS regulatora.
BasicSetting

CalibrationInfo

Gnsslnfo

GnssSetting

PositionPosturelnfo

RetrofitKitInfo

Ja talak noradrttos failus nevar nolastt, tiks izveidoti sakotnéjas vértibas faili ar atbilsto$ajam versijam.
¢ ColorList

Common_setting

MachineCalibrationSetting

PayloadParameterSetting

Izstradajuma

Versija

B Programmaparaturas atjauninajums
Ja paradas $ads zinojums, atjauniniet programmaparatiiru uz jaunako versiju.
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B Citas paradibas un parbaudamie elementi

Paradiba

Parbaudamie elementi

Parbaudot kausa grieSanas malas
precizitati, batiski atSkiras vértiba.

Vai kausa grieSanas malas koordinatas ir batiski mainijusas?

= GNSS antenas pozicijas svarstibu dé| grieSanas malas darbiba
var neregulari mainities. Ja péc nogaidiSanas nav uzlabojuma,
parvietojieties uz atklatu vietu.

Vai masSina kratas uz nestabilas zemes?

Netiek paraditi konstrukcijas dati.

Vai konstrukcijas dati ir iestatti?

= Ja tie nav iestattti, importéjiet konstrukcijas datus un parbaudiet,
vai tie tiek raditi.

Mas&inas un kausa radijumi ir
pazudusi.

Velreiz pieskarieties planSetdatoram, lai parbauditu, vai tie paradas.
Vai kausa un kalibracijas informacija ir pareizi iestatita?

Priek$&ja lenka kompass nav
pavérsts pret priekSpusi.

Kaut ari masina ir paversta pareizi
atbilstoSi konstrukcijas datiem, ta ir
sagazusies.

Vai bavdarbiem ir atlasiti vélamie konstrukcijas dati?

* Atlasttie konstrukcijas dati ir izcelti.

Vai masina kratas uz nestabilas zemes?

= Ja masina darbojas uz nestabilas zemes un ievérojami kratas,
priekSéja lenka kompass var nebut paveérsts pret priekSpusi; to
izraisa IMU reakcijas 1pasibas noteikt masinas pozu. Sada
gadijuma ta nav klime.

Vai kausa konfiguracija atbilst uzstaditajam kausam?

= Ja kausa konfiguracija ir neatbilsto$a, priek$é&ja lenka kompass
netiek radits pareizi.

Vai konstrukcijas datos ir kadi trakumi, pieméram, bedres vai
izvirzijumi?

Netiek radita slodzes veértiba.

Vai spiediena sensora iestatijums ir atspéjots?

= Ekrana “Controller Settings” (Regulatora iestatijumi) iestatiet
“Boom Head/Bottom Pressure Sensor” (Izlices galvas/apak&éja
spiediena sensors) uz “ON” (leslégts).

Vai izlices cilindra spiediena sensori nav piestiprinati ar otradi
apgrieztu galvas/apaks$éjo galu?

Slikta slodzes precizitate.

Vai darba aprikojums kratas atvézéSanas laika?

= Slodzes aprékins ir pieejams arT uz nogazes, bet precizitate
parasti ir labaka uz lidzenas zemes. Turklat, ja bdvniecibas masina
ir nestabila, slodzes precizitate medz pasliktinaties.

Vai darba aprikojums kratas kalibréSanas laika?

= Ta ka slodze tiek aprékinata péc izlices cilindra ellas spiediena,
slodzes precizitate parasti pasliktinas, ja izlice ir nestabila.

Vai atvézéSanas laika izbirst augsne?

Vai kauss ir aplipis ar dubliem?

Vai esat uzsildijis dzingju?

= Veiciet uzsildiSanu, lai ellas temperatira sasniegtu aptuveni 30
°C. Ta ka slodze tiek aprékinata atbilstosi izlices cilindra ellas
spiedienam, piesardzibas nolUkos uzsildiSanas laika izlices
cilindram jaatrodas gajiena gala.

Vai izlices pacelSanas laiks ir parak 1ss?

= Precizitate parasti ir labaka, ja izlice tiek pacelta apméram Cetras
sekundés.
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Paradiba

Parbaudamie elementi

Briva vieta planSetdatora kratuvé ir | Paraditaja zinojuma loga pieskarieties pie v/, lai dzéstu tadus
samazinajusies [1dz slieksnim vai zem | nevajadzigos failus ka ke$atminas failus.

ta. Varat iestatit slieksni ekrana “Common Settings” (Kopéjie
iestatljumi) sadala “Storage Free Space Threshold” (Kratuves
brivas vietas slieksnis).

Precizitates parbaude ar slodzes Parbaudiet, vai parametri ir iestatiti pareizi, un péc tam vélreiz

méritaju uzradija “NG”.

veiciet kalibréSanu bez slodzes.

B Sistémas statusu saraksts
Talak redzamaja tabula paraditi planSetdatora sistémas statusi. Radijuma metodi skatiet 4.1.2. sadala
“Darbibas galvenaja ekrana”.

Elements Ve:'b Kltdas saturs
AHRS 0 |Nav AHRS vai IMU anomaliju
(pésterest, sansveres | 1 | BodyIMU nav pievienots.
un kursa atsauces X , - —
sistama) 2 | MainGNSS vai SubGNSS vél nav nomérits.
3 |lIr attiecinama gan 1., gan 2. vértiba.
4 | Notikusi IMU iek$é&ja klada.
5 MainGNSS ir Fix vai Float stavoklt, bet precizitate ir samazinata, vai kurss
nav fikséts.
6 |Ir attiecinama gan 4., gan 5. vértiba.
Lokacijas informacija 0 |MainGNSS ir stavokit FIXED-RTK.
1 MainGNSS ir Float stavokli, un precizitate ir vienada vai zemaka par
augséjo precizitates slieksni.
2 MainGNSS ir Float stavokli, un precizitate ir diapazona starp apaké&jo un
augséjo precizitates slieksni.
MainGNSS ir Float stavoklt, un precizitate ir vienada vai augstaka par
3 |apaksgjo slieksni; MainGNSS ir DGNSS vai SinglePoint; MainGNSS ir
nepozicionéts vai DEAD_LOCKING; vai nav sanemti RTCM dati.
4 |Nav sanemti dati no MainGNSS.
Bazes stacijas 0 Pédéjo piecu mindsu laika nav bijis atgriezes kavéjuma (atgriezes kavéjums
savienojums ir notikums, kura RTCM datus nevar sanemt nepartraukti 30 sekundes).
1 Pédejo piecu mintSu laika noticis atgriezes kavéjums.
2 Paslaik notiek atgriezes kavéjums (RTCM nav sanemti 30 sekundes vai
ilgak)
Izlices IMU 0 |Normals vai neizmantots
Sviras pleca IMU 1 Notikusi IMU iek3éja klada.
Kausa IMU 2 |IMU piecas sekundes nav konstatgjis datus.
Korpusa IMU
Slipuma kausa IMU
Izlices augs$éjais
spiediena sensors _ S
0 |Normals vai neizmantots

Izlices apaks$é€jais
spiediena sensors
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B Kladas kodu saraksts
Ja notiek kada no 1. Iidz 10. kladai, ekrana tiek paradits tikai viens elements ar augstako prioritati, [1dz
statusu uzlabo.
Ja notiek 11. vai k&da no talakajam klGdam, pazinojums paradas, tiklidz notiek klada.

regulatoru

iegdt informaciju no
regulatora.

Nr. Kladas zinojums Saturs (izklasts) Célonis — Riciba
1 |Nav kludas -
2 |Nav savienojuma ar PlanSetdatoram neizdevas | ¢ Wi-Fiiestatljumi nav konfiguréti.

— Plansetdatora Wi-Fi iestatijumos
parliecinieties, ka savienojuma
galamerkis ir regulators.

* Regulators ir izslégts.
— Parliecinieties, ka deg regulatora
gaismas diode.

(Projekta fails nav atlasits)

3 | No machine calibration Pastav probléma ar Ja kalibracijas informacijas vértiba ir

(Nav masinas kalibracijas) |kalibracijas informaciju, un |nepareiza
nevar veikt grieSanas — Parbaudiet, vai kalibréSana ir veikta
malas aprékinus. pareizi.

4 |Bucket is not selected Kausa fails nav atlasits. Kausa fails nav atlasits.

(Kauss nav atlasits) — Parbaudiet, vai kausa iestatijumos ir
atlastts kausa fails.

5 |No correction data (VRS) | Regulators nevar iegat Plan8etdatoram nav izdevies izveidot
(Nav korekcijas datu korekcijas datus (VR). savienojumu ar korekcijas datu izplatiSanas
(VRS)) serveri.

— Parbaudiet korekcijas datu
parraidisanu/uztverSanu plansetdatora
Ntrip iestatijumos.

6 |Nav korekcijas datu Regulators nevar iegat * Fiksétajai stacijai neizdodas

(Aréjais radio) korekcijas datus (aréjais nosutit/sanemt korekcijas datus (argjais

radio). radio).
— Parbaudiet fiksétas stacijas bezvadu
parraides formatu un uztverto satelitu
veidu un skaitu.
* Regulatoram neizdodas sanemt

korekcijas datus (aréjais radio).
— Parbaudiet satelita veidu
planSetdatora GNSS iestatijumos.

7 |Project file is not selected | Projekta fails nav atlasits. | Projekta fails nav atlasits.

— Parbaudiet, vai ir pabeigta projekta faila
lejupielade un un ir atlastts projekta fails.
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Nr.

Klddas zinojums

Saturs (izklasts)

Célonis — Riciba

Localization error
(Lokalizacijas klada)

Notikusi lokalizacijas
procesa kluda.

* Lokalizacijai nepietiek atsauces punktu
— Parbaudiet lokalizacijai izmantotos
atsauces punktus.

* Nepareizs koordinatu veids
— Parbaudiet koordinatu veidu.

* Parak liels atlikums (0,1 m vai vairak)
— Parbaudiet atlikumu.

* Lokalizacijas parametra aprékinu klada
— Parbaudiet lokalizacijas parametrus.

9 | Projection error Projekcijas procesa Projekcijas parametru iestatijumu kltda
(Projekcijas klada) notikusi aprékinu klada. — Parbaudiet projekcijai atlasTto saturu.
10 |Out of design area (Arpus | Konstrukcijas virsmas * Bivniecibas masinas grieSanas malas
konstrukcijas zonas) diapazona neatrodas pozicija ir arpus konstrukcijas virsmas.
neviena bavniecibas — Parbaudiet konstrukcijas virsmas failu
masina. un parvietojiet grieSanas malas poziciju
uz konstrukcijas virsmu.
* GNSS nav fikséts.
— Parbaudiet péc tam, kad GNSS ir
nofikséts.
11 | OO IMU nav konstatéts | OO IMU nevar konstatét | * OO IMU anomalija
CAN signala. * Vadu savienojuma anomalija (piem.,
vadu plisums)
— Parbaudiet vadu savienojuma
veselumu. Ja pastav vadu savienojuma
parravumi, var notikt IMV klime.
12 |OO IMU programmatiras | OO IMU programmatiras | OO IMU anomalija
klada klada — Veiciet parstartéSanu. — Ja péc
atkartotas ieslegSanas kluda atkartojas,
iespéjams, notikusi IMU klume.
13 | OO IMU nav konstatéts | OO IMU nevar konstatét | * OO IMU anomalija

CAN signala.

* Vadu savienojuma anomalija (piem.,
vadu plisums)
— Parbaudiet vadu savienojuma
veselumu. Ja pastav vadu savienojuma
parravumi, var notikt IMV klime.
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Nr.

Klddas zinojums

Saturs (izklasts)

Célonis — Riciba

14

OO IMU programmatdras
klada

OO IMU programmatdras
kltda

OO IMU anomalija

— Veiciet parstartéSanu. — Ja péc
atkartotas ieslegSanas kltda atkartojas,
iesp&jams, notikusi IMU klime.

15

OO IMU nav konstatéts

OO IMU nevar konstatét
CAN signala.

* OO IMU anomalija

* Vadu savienojuma anomalija (piem.,
vadu plisums)
— Parbaudiet vadu savienojuma
veselumu. Ja pastav vadu savienojuma
parravumi, var notikt IMV klame.

16

GNSS antenna not
detected (GNSS antena
nav konstatéta)

Regulators nevar konstatéet
GNSS antenu.

* Antenas vads ir bojats vai nav
savienots.
— Parbaudiet antenas vada
savienojumu.

* Antenas klime
— Nomainiet antenu.

* Regulatora klime
— Nomainiet regulatoru.
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9. Kontaktinformacija

B Jautajumiem par produktiem:
EARTHBRAIN Ltd.
Jautajumu veidlapa: https://support.smartconstruction.com/hc/ja/requests/new
Atveriet jautajumu veidlapu, izmantojot saiti.

B Problému gadijuma
Atbalsta centrs

Smart Construction 3D Machine Guidance Kit

Izdeva: EARTHBRAIN Ltd.
Izumi Garden Tower, 29th floor, 1-6-1
Roppongi, Minato-ku, Tokija

Kopésana un atkartota izdrukaSana bez atlaujas ir aizliegta.
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