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Menu Pantalla Estado Medicién de posicion de::It:zba:‘:i:\to Botén de

principal? || dividida del GNSS de referencia @ Ay cazo

Para acceder Para ver varia Para Para medir la posicién Taoabﬁ::roT, Para cambiar el
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Mostrar el angulo de.-
inclinacién del cazo

y la distancia al filo

de corte.

Referencia del filo
de corte

Para cambiar la posiciéon
del borde, ajuste el
punto de medicion.

Anadir punto de
medicion topografica

Para guardar datos
topograficos, anada
un punto de medicion.

Mapa térmico ?]

Para mostrar la

profundidad de la
excavacioéon en un
mapa de colores.

Seleccionar superficie
objetivo TIN

Para seleccionar un TIN
de destino, elija uno de
la lista de superficies de
disefio.
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angulo frontal

Para comprobar el
angulo de orientacion,
utilice el compas de
inclinacion.

‘© Visualizacion de
la ventana
secundaria

(ne) IIETE () IETH (<) IR &

Barra de

Crear una
superficie a partir
del trazado de
lineas.

Crear una
superficie de
disefio simple.
Crear los datos de
Geofence.

¢

Indicador de
direccion

Para mostrar la
distancia horizontal
basada en los datos
del plano.
Configuracion
avanzada Menu >
Configuracion de la
aplicaciéon > Modo
activado

Bascula

o dinamica

luces

Centrar “—
pantalla

Minimapa

o

Para comprobar
las diferencias de
altura, utilice el
medidor vertical.

Para volver a centrar
la vista de la pantalla,
toque boton “centrar
pantalla.

Cambio de @

vista

Para ver el area de
trabajo, abre el
minimapa.

Smart Construction

i@ Smart Construction
Pilot

3DMG Basic
Guia de la méquina
Medidor de carga til
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o SMART CONSTRUCTION Fleet puede Cargando
Lista de camiones . . . . .
mostrar y seleccionar una lista de Inicio * Fin
Para comprobar la H z T —
capacidad de carga, camiones conectandose. r;azzr.;;c.::l; ::Iahzar
consulte la lista de . AP,
camiones. boton de inicio/fin.
Camién seleccionado Cargando
“®  Pausa

Para confirmar el
camion seleccionado,
compruebe esta

Para pausar la carga,
pulsa el botén de pausa.

pantalla.
Indicador de Boton para corregir
el resultado de la
carga carga

Para corregir el
resultado de la carga
util, pulse el botén sin
volcar.

Medidor
de excavacion

Para ver el progreso de
la carga, consulte el
indicador.

Peso de carga

Para comprobar el peso de
carga, consulte la pantalla
numérica..

Peso restante
soportable

Para saber cuanto se
puede cargar aun,

Para controlar la carga
de excavacion,
compruebe el medidor.

Boton de ajuste
de altura

Para pesar en el
punto correcto,
ajuste la
configuracién de
altura.

compruebe la
capacidad restante.

L O
Menu principal

Pesa después de

excavar cuando la
cuchara supera la
altura establecida.

Ajustable en la
configuraciéon

basica.
‘o Carga del
cazo
La carga util esta : : Para ver el peso de la
disponible después | Precaucién Cargando historial excavacion actual,

consulte esta pantalla.

de la calibracién. Eliminar historial

Ralenti durante 1 Para comprobar ) .
minuto a una si hay errores, Para revisar o.borrar e.l h.|stoT|’aI de Lo Cazo
temperatura del preste atencién a carga. Disponible la eliminacién de Cantidad excavada
aceitede 30° Co los indicadores datos de carga util durante la carga.

Para comprobar la

de precaucion.
excavaciéon maxima por

pasada,

Smart Construction i eee vaer

superior.
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